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1 Introduktion og sikkerhed

1 Introduktion og sikkerhed

1.1 Introduktion

Formalet med denne handbog

Formélet med denne hadndbog er at give de ngdvedige oplysninger vedragrende:
* Installation

e Drift

¢ Vedligeholdelse

FORSIGTIG:

Lees denne handbog grundigt, fer produktet installeres og tages i brug. Forkert brug af
produktet kan forarsage personskade og beskadigelse af udstyr samt ugyldiggere
garantien.

BEMARKNING:

Gem denne handbog til fremtidig brug, og opbevar den pa lokationen sammen med
enheden.

1.1.1 Kvalificeret personale

ADVARSEL:
Dette produkt er beregnet til kun at blive betjent af kvalificeret personale.

¢ Korrekt og palidelig transport, opbevaring, installation, drift og vedligeholdelse er
nadvendige for frekvensomformerens fejlfrie og sikre drift. Kun kvalificeret personale
har tilladelse til at installere eller betjene dette udstyr.

e Kvalificeret personale defineres som uddannet personale, som er autoriseret til at
installere, levere, og vedligeholde udstyr, systemer og kredslgb i overensstemmelse
med relevante love og bestemmelser. Desuden skal personalet vaere bekendt med de
instruktioner og sikkerhedsforanstaltninger, der er beskrevet i dette dokument.

® Personer med begraensede kapaciteter ma ikke betjene produktet, medmindre de er
under overvagning eller er instrueret af erfarent personale.

® Barn skal veere under overvagning for at sikre, at de ikke leger pa eller rundt om
produktet.

1.2 Sikkerhed

ADVARSEL:

e Operatgren skal vaere bekendt med instruktioner og sikkerhed for at forhindre
personskade.

® Betjening, installation eller vedligeholdelse af enheden med metoder, som ikke er
beskrevet i denne handbog, kan resultere i alvorlig personskade eller beskadigelse af
udstyr. Herunder gaelder aendring af udstyr eller brug af dele, som ikke er leveret af
Xylem. Hvis der er spargsmal vedrarende den tilsigtede brug af udstyret, bedes du
kontakte en Xylem-repraesentant, for du fortsaetter.

e /Endrikke serviceprogrammet uden godkendelse fra en autoriseret Xylem-
repraesentant.
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1 Introduktion og sikkerhed

FORSIGTIG:

Du skal overholde instruktionerne i hdndbogen. Ellers kan der opsta personskader og
skader pa udstyr samt forsinkelser.

1.2.1 Niveauer for sikkerhedsmeddelelser

Om sikkerhedsmeddelelser

Det er saerdeles vigtigt, at du grundigt leeser og falger sikkerhedsmeddelelserne og
bestemmelserne, inden du betjener produktet. De er udarbejdet for at hjeelpe med at
forhindre falgende farer:

® Personskader og sundhedsproblemer

e Beskadigelse af produktet

* Produktfejl

Definitioner

Niveau for sikkerhedsmeddelelse Indikation

FARE: En farlig situation, som medfgrer dedsfald eller alvorlig
personskade, hvis den ikke undgas.

ADVARSEL: En farlig situation, som kan medfere dedsfald eller
alvorlig personskade, hvis den ikke undgas

FORSIGTIG: En farlig situation, som kan medfere dedsfald eller
mindre eller moderat personskade, hvis den ikke undgas

Elektrisk fare: Muligheden for elektriske farer, hvis instruktionerne ikke
folges korrekt

> B> P>

BEM/ERKNING: e En potentiel situation, som kan medfare ugnskede
' forhold, hvis den ikke undgas

e En praksis, der ikke er relateret til personskade

Fare pga. varm overflade

Farer pga. varm overflade indikeres med et specifikt symbol, der erstatter de typiske
fareniveausymboler:

FORSIGTIG:

1.3 Brugersikkerhed

Generelle sikkerhedsregler
Falgende sikkerhedsregler gaelder:

e Sarg for, at arbejdsomradet altid er rent.
e Var opmaerksom pa risici ved gasser og/eller dampe pa arbejdsomrader.
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1 Introduktion og sikkerhed

Sikkerhedsudstyr

Undga elektrisk fare. Veer opmaerksom pa fare for elektrisk sted eller lyneffekter.
Vaer opmaerksom pa risikoen for drukneulykker, forbreendinger og el-ulykker.

Anvend sikkerhedsudstyr ifalge virksomhedens bestemmelser. Benyt dette
sikkerhedsudstyr pa arbejdsomradet:

Elektriske tilslutninger

Sikkerhedshjelm

Sikkerhedsbriller, helst med sideafskaermning
Beskyttelsessko

Beskyttelseshandsker

Gasmaske

Horevaern

Forstehjeelpskasse

Sikkerhedsenheder

BEMARKNING:

Kgr aldrig en enhed uden en korrekt installeret sikkerhedsbeskyttelse. Der henvises
ogsa til specifikke oplysninger om sikkerhedsenheder i andre kapitler af denne

handbog.

Elektriske tilslutninger skal altid udfares af en autoriseret elektriker i overensstemmelse
med alle internationale, nationale og lokale regler. Yderligere oplysninger om krav findes
i de afsnit, der omhandler elektriske tilslutninger.

Forholdsregler for arbejde

Overhold disse sikkerhedsforanstaltninger, for der arbejdes pa produktet eller kommer i
forbindelse med produktet:

Serg for en passende afskaermning rundt om arbejdsomradet, f.eks. et raekvaerk.
Kontrollér, at alle sikkerhedsanordninger er pa plads og sikre.

Serg for, at der findes en ryddet flugtrute.

Kontroller, at produktet ikke kan rulle eller vaelte og derved forarsage person- eller
tingskade.

Serg for, at lgfteudstyret er i god stand.

Brug loftesele, sikkerhedsline og iltmaske efter behov.

Serg for at alle system- og pumpedele er kglet af, for de handteres.

Serg for at produktet er grundigt rengjort.

Afbryd og las for strammen, for du servicerer pumpen.

Tjek for eksplosionsfare far svejsning eller brug af elektriske handveerktg;j.

Forholdsregler under arbejde

Overhold disse sikkerhedsforanstaltninger, nar der arbejdes pa produktet eller kommer i
forbindelse med produktet:

Arbejd aldrig alene.

Beer altid beskyttelseshandsker og beskyttelsestg;j.

Hold afstand til ophaengt belastning.

Loft altid produktet i lafteenheden.

Vaer opmaerksom pa risikoen for pludselig start, hvis produktet bruges med automatisk
niveaukontrol.

Der kan forekomme voldsomme ryk ved opstarten.

Skyl komponenterne i vand efter afmontering af pumpen.

Undga at overstige pumpens maksimale arbejdstryk.
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1 Introduktion og sikkerhed

e Abn ikke ventilations- eller draenventil og fiern ikke propper, nar systemet er under tryk
Serg for, at pumpen er isoleret fra systemet, og at trykket lettes, for pumpen
afmonteres, der fjernes propper eller frakobles rarfaringer.

e Keor aldrig en pumpe uden en korrekt installeret koblingsbeskyttelse.
Skylning af hud og gjne

Faolg disse procedurer for kemiske eller farlige vaesker, der er kommet i kontakt med
dine gjne eller din hud:

Tilstand Handling
Kemikalier eller farlige vaesker i gjne

Hold gjenlagene adskilt med fingrene.
Skyl gjnene med gjenvand eller rindende vand i mindst 15 minutter.
Seg lege.

hud . Vask huden med sebe og vand i mindst 1 minut.
Seg legehjelp, hvis det er ngdvendigt.

1
2
3
Kemikalier eller farlige vaesker pa 1. Fjern forurenet toj.
2
3

1.4 Miljgbeskyttelse

Emissioner og bortskaffelse af affald
Overhold de lokale bestemmelser og forskrifter vedrgrende:
® Rapportering af emissioner til de relevante myndigheder
® Sortering, genindvinding og bortskaffelse af fast eller flydende affald
* Renggaring af spild

Ekstraordinasere steder

FORSIGTIG: Stralingsfare

Send IKKE produktet tilbage til Xylem, hvis det har veeret udsat for kernestraling,
medmindre Xylem er blevet informeret, og der er aftalt passende handlinger.

Retningslinjer for genbrug

Felg altid de lokale love og bestemmelser vedrgrende genindvinding.

Vejledninge for affald og emissioner

Bortskaf ikke udstyr, der indeholder elektriske
komponenter sammen med husholdningsaffald.

Saml det separat i overensstemmelse med lokal og
aktuelt geeldende lovgivning.

1.5 Garanti

Se salgskontrakten for information om garanti.
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1 Introduktion og sikkerhed

1.6 Reservedele

ADVARSEL:

Anvend kun originale dele til at udskifte slidte eller defekte komponenter. Hvis der
anvendes uoriginale reservedele, kan der opsta funktionsfejl og skade, og garantien kan

bortfalde.

Der henvises til salgs- og serviceafdelingen for yderligere information om reservedele til

produkterne.
1.7 EU-overensstemmelseserklaering (Nr. LVD/EMCDO5)
1. Apparatmodel/Produkt: — Navneplade
2. Navn og adresse pa fabrikanten: Xylem Service Italia S.r.l.
Via Vittorio Lombardi 14
36100 Vicenza VI
Italien

3. Denne overensstemmelseserklaering udstedes pa fabrikantens ansvar.

4. Erklzeringens genstand: Frekvensomformer (drev med variabel hastighed) HYDROVAR® til
elektrisk pumpe i en af falgende modeller

HVL2.015-A0010 HVL4.015-A0010
HVL2.022-A0010 HVL4.022-A0010
HVL2.030-A0010 HVL4.030-A0010
HVL2.040-A0010 HVL4.040-A0010
HVL3.015-A0010 HVL4.055-A0010
HVL3.022-A0010 HVL4.075-A0010
HVL3.030-A0010 HVL4.110-A0010
HVL3.040-A0010 HVL4.150-A0010
HVL3.055-A0010 HVL4.185-A0010
HVL3.075-A0010 HVL4.220-A0010

HVL3.110-A0010
5. Genstanden for erkleeringen, som beskrevet ovenfor, er i overensstemmelse med den relevante EU-
harmoniseringslovgivning:
o Direktiv2014/35/EU af 26. februar 2014 (elektrisk materiel bestemt til anvendelse inden for visse
spaendingsgrenser)
o Direktiv 2014/30/EU af 26. februar 2014 (elektromagnetisk kompatibilitet)

6. Referencer til de relevante anvendte harmoniserede standarder eller referencer il de andre tekniske
specifikationer, som der erklaeres overensstemmelse med:

e EN 61800-5-1:2007
e EN 61800-3:2004+A1:2012 (*), EN 61000-6-1:2007, EN 61000-6-2:2005, EN 61000-6-4:2007+A1:2011
(*) Kategori C3
7. Bemyndiget organ: -
8. Supplerende oplysninger: -
Underskrevet for og pa vegne af: Xylem Service Italia S.r.l.
Montecchio Maggiore,18/04/2016
Amedeo Valente
Chef for teknisk afdeling og F&U //W

rev. 00

8 HVL 2.015-4.220 Installations-, betjenings- og vedligeholdelseshandbog



1 Introduktion og sikkerhed

1.8 EU-deklaration om overensstemmelse

1. Entydig identifikation af EEE: Nr. HVL

2. Navn og adresse pa fabrikanten: Xylem Service Italia S.r.l.
Via Vittorio Lombardi 14
36100 Vicenza VI
Italien

3. Denne overensstemmelseserklaering udstedes pa fabrikantens ansvar.

Frekvensomformer (drev med variabel hastighed) HYDROVAR® til
elektrisk pumpe i en af falgende modeller

4. Erkleeringens genstand:

HVL2.015-A0010 HVL4.015-A0010
HVL2.022-A0010 HVL4.022-A0010
HVL2.030-A0010 HVL4.030-A0010
HVL2.040-A0010 HVL4.040-A0010
HVL3.015-A0010 HVL4.055-A0010
HVL3.022-A0010 HVL4.075-A0010
HVL3.030-A0010 HVL4.110-A0010
HVL3.040-A0010 HVL4.150-A0010
HVL3.055-A0010 HVL4.185-A0010
HVL3.075-A0010 HVL4.220-A0010
HVL3.110-A0010

5. Genstanden for erkleringen, som beskrevet ovenfor, er i overensstemmelse med Europa-Parlamentets og Radets
direktiv2011/65/EU af 8. juni 2011 om begransning af anvendelsen af visse farlige stoffer i elektrisk og elektronisk
udstyr.

6. Referencer til de relevante anvendte harmoniserede standarder eller referencer til de andre tekniske
specifikationer, som der erkleres overensstemmelse med: -

7. Supplerende oplysninger: -

Underskrevet for og pa vegne af: Xylem Service Italia S.r.l.
Montecchio Maggiore,18/04/2016

Amedeo Valente /

Chef for teknisk afdeling og F&U / W

rev. 01
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2 Transport og opbevaring

2 Transport og opbevaring

2.1 Kontrol af leveringen
2.1.1 Kontrol af pakken

1. Kontrollér pakken ved modtagelse for at se, om den er beskadiget eller mangler dele.
2. Notér eventuelle skader eller manglende dele pa kvitteringen og falgesedlen.
3. Ger krav mod forsendelsesfirmaet, hvis noget er i uorden.

Hvis produktet er hentet hos en forhandler, skal kravet gares direkte til forhandleren.

2.1.2 Kontrol af enheden
1. Fjern al emballage fra produktet.
Bortskaf emballagen i overensstemmelse med lokale bestemmelser.

2. Kontrollér produktet for at finde ud af, om der mangler dele, eller om dele er
beskadiget.

3. Hvis det er relevant, skal produktet lasnes ved at afmontere skruer, bolte eller stroppe.

For at beskytte dig skal du vaere forsigtig, nar du handterer haefteklammer og
stropper.

4. Kontakt den lokale salgsrepraesentant, hvis der opstéar et problem.

2.2 Systemlgftning

ADVARSEL:

Samlede enheder og deres komponenter er tunge. Manglende overholdelse af korrekt
lzft og understottelse af udstyret kan resultere i alvorlig personskade og/eller
beskadigelse af udstyr. Laft kun udstyret med de seerligt identificerede laftepunkter.
Lofteudstyr som f.eks. gjebolte, lzkker, fordelere skal indstilles, udvaelges og bruges til
den samlede belastning, der skal laftes.

ADVARSEL: Knusningsfare

1) Loft altid enheden i dens dertil beregnede laftepunkter. 2) Brug egnet lafteudstyr og
sorg for, at produktet er spaendt korrekt. 3) Baer personligt beskyttelsesudstyr. 4) Ga uden
om kabler og ophaengte belastninger.
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2 Transport og opbevaring

Leftediagrammer

8 HVNG-IOM_LIFTING-1_A_SC

HVNGIOM_LIFTING2_A_SC

2.3 Retningslinjer for transport

Forholdsregler

ADVARSEL:

¢ Hold afstand til ophaengt belastning.

® Sgrg for at overholde alle geeldende bestemmelser for at forhindre ulykker.

* Undga at beskadige kablerne under transport; klem, bgj eller traek ikke kablet.

* Hold altid kabelenderne teor.

¢ Fastger enheden mod at vaelte og glide, indtil den er monteret og fastgjort pa sin
endelige placering.

¢ Laft og handter produktet omhyggeligt, vha. passende lafteudstyr (stabler, kran,
kranmonteringsindretning, lafteblokke, tovveaerksslynge, osv.).

e |Loft altid enheden i dens lgftehandtag. Loft aldrig enheden i motorkablet eller
slangen.

2.4 Retningslinjer for opbevaring
Opbevaringsplacering

Produktet skal opbevares pa et afdaekket og tert sted uden varme, snavs og vibrationer.

BEMARKNING:
Beskyt produktet mod fugt, varmekilder og mekanisk skade.

BEMARKNING:
Anbring ikke tung vaegt pa det indpakkede produkt.
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3 Produktbeskrivelse

3 Produktbeskrivelse

3.1 Systembeskrivelse

Systemlayout
Billederne viser en typisk single-pumpe- og multi-pumpesystem, der anvender enheden.

Nar systemet er tilsluttet direkte til vandforsyningen skal der bruges en lavtrykskontakt pa
indsugningssiden.

*%'}S

Figur 1: Single-pumpesystem

Figur 2: Multi-pumpesystem

Pumpe med HYDROVAR
Tryktank med membran
Distributionspanel
Skydeventil

Ikke-retur ventil

Lav vandstyring
Trykmaler

Tryksensor
Aftapningshane

WoNoOsWN =

Tryktank
En membran tryktank anvendes pa pumpens afladningsside til at opretholde trykket i
rerene, nar der ikke er nogen efterspargsel efter vand. Enheden stopper pumpen i fortsat
at kare ved nul efterspargsel og reducerer tankens starrelse, der kraeves til
forsyningsformal.
Tanken skal veere tilladt og egnet til systemets tryk.
Tankens kapaciteten skal vaere 10% af systemets maksimale flowhastigheden af pumpen
eller pumperne (0,1 gange flowhastigheden i/min eller gal/min). Sluk enheden for at
reducere vandtrykket for at tjekke og indstille den korrekte forladte tryk.

Tankens forladte tryk kan bestemmes ved anvendelse af falgende tabel:

Nadvendigt tryk eller Startvaerdi, nar aktiv [bar]

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10
08 :
1 2 3 4 5 6 7 8 9
Forladt tryk [bar]
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3 Produktbeskrivelse

3.2 Produktets funktion og anvendelse

Beskrivelse

HYDROVAR er en pumpemonteret mikroprocessorbaseret systemcontroller med variabel
hastighed. Den kan monteres pa stort set alle modeller af ventilatorkalet motor og er
enkel at integrere i BMS-systemer med ModBus- eller Bacnet-kommunikation som
standard.

| et system styret med variabel hastighed fungerer pumpen hver gang med hastigheden,
hvor den ved reduceret flow frembringer ngjagtigt den kraevede trykhgjde. Derfor spildes
ingen energi afgivet til systemet som on/off eller omledningsstyring.
Beregnet brug
HYDROVAR er lavet til falgende pumpeanvendelser:
® Tryk-, niveau- og flowregulering
e Lukket kredslgbssystemer
¢ Kunstvandingsanvendelse med en enkelt eller flere pumper
Forkert brug
Pumpen ma ikke benyttes til anvendelse.med konstant drejningsmoment.

Godkendelser og certificeringer
Enheden overholder UL508C kravene til tilbageholdelse.af termisk hukommelse

3.3 Anvendelser

Alternative anvendelser
Produktets alternative anvendelser er falgende
Aktuator
Controller
Seriel kaskade/Synkron
Kaskade relae

3.3.1 Aktuator

Denne tilstand bruges kun til en enhed med drift af en enkelt pumpe. Enheden fungerer
som en aktuator i overenstemmelse med et eksternt hastighedssignal eller kontinuerlig
drift pa en eller to programmerede frekvenser. Dette gares ved at anvende den
tilsvarende digitale indgang.

3.3.2 Controller

Denne tilstand er indstillet som standarddriftstilstand og bruges til en enhed med drift af
en enkelt pumpe.

3.3.3 Seriel kaskade/Synkron

Til disse anvendelser skal hver af pumperne (op til otte pumper) vaere udstyret med en
enhed.

Enhederne er tilsluttet via RS485-greenseflade og kommunikerer via den medfelgende
protokol.

Kombinationen af de forskellige enheder, der anvendes i et multi-pumpesystem
afhaenger af systemkravene.
Det er muligt at kere alle pumper i seriel kaskadetilstand og ogsa i synkron tilstand. Hvis

en enhed svigter, sa kan hver pumpe i systemet blive den styrende pumpe og kan tage
styringen.
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3.3.4 Kaskade relae

Beskrivelse
En pumpe er udstyret med enheden, og op til fem slavepumper kan skiftes til on/off efter
behov. Enheden bruger en ekstra Premium-kort til dette formal.
For at skifte slavepumperne er der installeret en ekstern fordelingstavle.

Eksempel

Eksemplet viser en boostersaet med fire pumper, hvor kun én er hastighedsreguleret
pumpe, og de andre har fast hastighed.

1. HYDROVAR
2. Ekstern panel

3.4 Datapladen

Typedefinitionskode

Figur 3: Definitionskode og placering

Nr. Beskrivelse Alternativer
1 Brand HVL - HYDROVAR
2 Stremforsyning 2: 1~ 230 VAC
3:3~230VAC
4: 3~ 380-460 VAC
3 Akseleffekt *10 [kW] 015:1,5 kW (2,0 HK

)
022: 2,2 kW (3,0 HK)
030: 3,0 kW (4,0 HK)
040: 4,0 kW (5,0 HK)
055:5,5kW (7,5 HK)
075:7,5 kw (10,0 HK)
110: 11,0 kW (15,0 HK
150: 15,0 kW (20,0 HK
185: 18,5 kW (25,0 HK
220: 22,0 kW (30,0 HK
4 Kabinet-klassificering A: 1P 55/ Type1

5 Buskommunikation 0: Standardkommunikation

< L L
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3 Produktbeskrivelse

Nr. Beskrivelse Alternativer

6 Valgfrie kort 0: Ingen valgfrie kort

7 Intern skaerm 1: Standard intern skeerm installeret
8 Andet ekstraudstyr 0: Intet andet ekstraudstyr installeret

Eksempel

1 2 3 4 56 7 8

Nr. Eksempel Beskrivelse

1 HVL HYDROVAR

2 4 Stremforsyning: 3~ 380-460 VAC
3 075 Akseleffekt: 7,5 kW (10,0 HK)

4 A Kabinet-klassificering: IP 55/ Type1
5 0 Standardkommunikation

6 0 Ingen valgfrie kort installeret

7 1 Standard intern skaerm installeret
8 0 Intet andet ekstraudstyr installeret

3.5 Tekniske data

Elektriske specifikationer

HVL
2,015 2.022 [2,030 [ 2,040 3,015 [3,022 3,030 |3,040 |3,055 [3,075 [3,110 | 4,015 |4,022 [4,030 [4,040 4,055 4,075 [4,110 [4,150 |4,185 [4,220

Indgang

Hovedstramfo LN [REVAK] L1213
rsyning

Nominel 208-240=10% 208-240=10% 380-460=15%
indgangsspa
ndingen
(Vin):

Maksimal 161512231276 70 | 91 |133[165|235(296(439| 39 |53 |72 |101 (128|169 242|333 3871|447
indgangsstre
m,
kontinuerlig
[Al:
effektivitet,  [94,0 93,5 (93,5 |93,5 [96,0 96,0 [96,0 |960 (960 |960 (960 |960 (965 |965 (965 [97,0 (97,0 97,0 (97,0 |97,0 |97,0

klassificeret
[%], typisk:

Output

Udgangspaen 0-240 0-100% af forsyningsspandngen 0-100% af forsyningsspandngen
ding (V)
Maksimal 75 10 [ 143167 75 | 10 | 143|167 | 242 | 31 44 | 41 | 57 | 7.3 | 10 | 135 17 24 | 32 38 44
udgangsstre
m,

kontinuerlig
[A]:

Udgangsfrekv 15-70
ens (Hz)

Miljgmaessig specifikation

Opbevaringstemperatur -30°C[-22°F] til 70°C[158°F]
Relativ fugtighed 5%-95% - Kondensering er ikke tilladt
Driftstemperatur -10°C[-14°F] til 55°C[131°F]

100% nominel effekt -10°C [-14°F] til 40°C[104°F]
med effektreduktion 40°C[104°F] il 55°C[131°F]
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Luftforurening Luften kan indeholde tert stav, som findes i vaerksteder, hvor der er
meget stov pd grund af maskiner. Det er ikke tilladt at have for store
stovmangder, syrer, etsende gasser, salte osv.

Hojde Maks. 1000 m over havets overflade. Til installation over 1000 m over
havets overflade, er den maksimale udgangseffekt effektreduceres
med 1% for hver ekstra 100 m. Hvis installationsstedet er over 2000 m
over havets overflade, skal du kontakte din lokale forhandler eller
servicekontakt.

Installationsspecifikation

Beskyttelse Motorens drevindgang skal beskyttes af en ekstern stramafbryder/
sikring
Motorkabeltype skeermet stramkabel

Maksimal motorkabellengde (ingen EMC-kompatibel), skaermet 50 m (164 ft)

Maksimal motorkabelleengde (ingen EMC-kompatibel), uskeermet 100 m (328 ft)

EMC-overensstemmelse

i overensstemmelse med IEC 61800-3 og EN 61000 seriens standarders skal skeermede
kabler anvendes til motordrevudgang og kommunikation.

Installationer skal udfgres i overensstemmelse EMC korrekte installationer og et gje pa
baeretrad (pa drevsiden), ellers kan EMC ikke garanteres.

Beskyttelsesklasse

IP55, Kabinettype 1
Beskyt produktet mod direkte sollys
Beskyt produktet mod direkte regn

Udendgrs installation uden beskyttelse, for specifikt at overholde produktets
temperaturgreenser, er ikke tilladt

3.6 Termisk motorbeskyttelse

Termisk motorbeskyttelse kan implementeres vha. forskellige teknikker: PTC-sensor i
motorviklinger eller STC (Software Thermal Control).

Beskyttelse mod motoroverophedning kommer fra par. 290 "STC-motorbeskyttelse", der
som standard er forudindstillet til dataveerdi "STC-udlgser".

BEMZRKNING: STC-funktionen initialiseres ved 1,125 x den klassificerede motorstrem og
klassificerede motorfrekvens. STC-funktionen giver klasse 20 beskyttelse mod
motoroverbelastning i overensstemmelse med NEC.

Termisk motorbeskyttelse forhindrer motoren mod overophedning. STC-funktionen er en
elektronisk funktion, der simulerer et elektrotermisk relee, der er baseret pa interne
malinger. Egenskaberne er vist i fglgende figur.

\
AN
100 N S~— Lfout=1xfpmN(par. 1-23)

60 Hfour=2xfmN

50 fouT=02xfyN

I

10 12 14 16 1.8 20 Iwn(par. 1-24)
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3 Produktbeskrivelse

X-aksen viser forholdet mellem Imotor faktiske og Imotor nominelt. Y-aksen viser tiden i
sekunder, for STC afskaerer og udlaser frekvensomformeren. Kurverne viser den
karakteristiske nominelle hastighed, ved to gange den nominelle hastighed og ved 20%
af den nominelle hastighed. Kurven viser, at ved lavere hastighed STC afskaerer ved lavere
varme pga. mindre kgling af motoren. P4 denne made er motoren beskyttet mod
overophedning selv ved lav hastighed. STC-funktionen beregner motortemperaturender
er baseret pa faktisk stram og hastighed.

Den beregnede procentdel af tilladt maksimal temperatur er synlig som en udleesning i
par. 293 "Motortermisk".

Med STC er motoren beskyttet mod at blive overophedet, og der er ikke behov for nogen
yderligere motorbeskyttelse. Det betyder, at nar motoren er varmet op styrer STC-timeren
hvor leenge motoren kan betjenes ved den hgje temperatur, for den er stoppet for at
forhindre overophedning.

Termisk motorbeskyttelse kan ogsad opnas vha. en ekstern termistor: indstil par. 290 "STC-
motorbeskyttelse" til dataveerdi "Termistor-udlaser".

3.7 Dimensioner og vaegt

laeseinstruktioner
Alle mal er angivetimm (")..
Billederne er ikke i korrekt malestok.

Frirum
Omrade Modeller Frirum
Over enheden Alle > 300 mm (12")
Midterafstand mellem enheder (for at [HVL 2,015 + 2,022 | 3,015 + 3,022 | | > 300 mm (12")
sikre plads til kabelfgring): 4,015+ 4,040
HVL 2,030 + 2,040 3,030 + 3,055]| | > 430 mm (17")
4,055+ 4,110
HVL 3,075 + 3,110 4,150 = 4,220 |> 550 mm(21,6")
Malskitser
HYBPRGWVAR ‘
q [ [0) [0)
O @~
q 170 Lo d o
T 1 I
[T 11 [T 1 [ 1] 1| 1

ek 216 - et 205 -

HVNG-IOM_HVLA_DIMENSIONS_A_SC

e 243 h—

Figur 4: HVL2,015, HVL2,022, HVL3,015, HVL3,022, HVL4,015 + HVL4,040
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: —— A
1 | I | 1T ] 185
[ [ 1111
I 276 — (el 265 —
HVNG-IOM_HVLB_DIMENSIONS_A_SC
[t 305 -

Figur 5: HVL2,030, HVL2,040, HVL3,030 + HVL3,055, HVL4,055 + HVL4,110

| L

[l egge)

I

[ 366 — 337 -
HVNG-IOM_HVLC_DIMENSIONS_A_SC

et 407 —
Figur 6: HVL3,075 + HVL3,110, HVL4,150 + HVL4,220

Veegt

Modeller Maksimum vaegt
HVL 2,015 +2,022| 3,015 + 3,022 | 4,015 + 4,040 5,6 Kg (12,3 1bs)
HVL 2,030 + 2,040 3,030 + 3,055 | 4,055 + 4,110 10,5Kg (23 Ibs)
HVL 3,075 + 3,110 4,150 + 4,220 15,6 Kg (34,4 Ibs)

3.8 Design og layout

Reservedele og beskrivelser
Enheden kan udstyres med de funktioner, som anvendelsen kraever.
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Posisitonsnummber | Beskrivelse

1 Stramkort, kelelegeme, EMC-filter
2 Styretavle

3 Daeksel

4 Plastikdaeksel

HVL 2.015-4.220 Installations-, betjenings- og vedligeholdelseshandbog
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3 Produktbeskrivelse

3.9 Inkluderede monteringskomponenter

Inkluderede Kabel yderdiameter Model
komponenter (mm) " HVL2,015 +2,022| | HVL2,030+2,040] | HVL3,075+3,110]
3,015+ 3,022 4,015 | 3,030 + 3,055 4,055 4,150 + 4,220
+ 4,040 +4,110
Kabelpakninger og M12 35+70 0,138 + 3 3 3
[dsematrikker 0,275
M16 | 50+100 | 0197+ 2 2 2
0,394
M20 7,0+13,0 0,275 + 2
0,512
M25 100+17,0 | 0,394+ 2
0,669
M32 13,0+21,0 0,512 + 2
0,827
M40 19,0+ 28,0 0,748 + 2
1,102
Genvindadapter M40 -> 2
M32
Stik il M12 3 3 3
kabelpakninger M16 7
Skruer M5x30 4
M5x40 4
Méx40 4
M6x50 4
Kabelsko til PE-stik |~ RF-U 4 2 2
BF-U4 2 2
GF-U4 2 2
Teetningsring til 2
reservedele
Hovedtap 1 1 1
Moteringsklemme 4 4 4
r

Til HVL 3.075 + 3.110 eller HVL 4.150 + 4.220, hvis kablernes ydre diameter er uforenelig
med de medfalgende kabelpakninger, skal du anvende de medfalgende
genvindadaptere (og teetningsringe til reservedele).
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G @6@@@ G
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HVNG-IOM_HVLC_REDUCER_A_SC
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3.10 Valgfrie komponenter

Komponenter
Komponent Beskrivelse
Motorkabler Motorkablet, der er klar til at tilslutte til enheden.
Monteringsring Hvis motorventilatoren er fremstillet af plast, sa anvendes en

monteringsring.

Den fas i to diametre: 140 mm (5,5") og 155 mm (6,1").
Sensorer Folgende sensorer kan anvendes med enheden:

e Tryktransducer

e Differentialtryktransducer

e Temperatursensor

o Flowindikator (mélebleende, induktiv flowméler)

* Niveausensor

Premium Card HYDROVAR Kort til at styre op til fem slavepumper og til at oprette
forbindelse til ekstra analoge og digitale I/0'er

Wi-Fi Card HYDROVAR For at oprette forbindelse til og interagere tradlast med
HYDROVAR
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4 |nstallation

4.1 Tjekliste for installationsstedet

FARE:
Insatllér aldrig systemcontrolleren i et eksplosivt eller brandfarligt milje.

ADVARSEL:

e Der henvises altid til lokal og national lovgivning, bestemmelser og geeldende normer
i forbindelse med valg af installationssted samt vand- og stremtilslutninger.

e Opbevar brugervejledning, tegninger og diagrammer tilgeengelige for detaljerede
installations- og betjeningsvejledning. Det er vigtigt, at brugervejledningen er
tilgeengelig for operatgrer af udstyret.

e |Installér enheden pa motorens ventilatordaeksel. Hold motorkabler sa korte som
muligt. Tjek motorens karakteristika for faktiske tolerancer.

* Forveginstallationer med lange motorkabler, skal du bruge udgangsfilter-
indstillingen for at beskytte motoren.

* Sgrg for, at indtreengningsbeskyttelsesklassifiseringen af Hydrovar (IP55, Type1) er
egnet til installationsmiljget.

FORSIGTIG:

e |ndtreengningsbeskyttelse. IP55 (Type 1)-klassifisering kan kun garanteres, hvis
enheden er korekt lukket.

* Sgrg for, at der ikke er vaeske pa enheden, for du dbner plastikdaekslet.

* Sgrg for at alle kabelpakninger og ubrugte pakningshuller er korrekt forseglede.

® Sarg for, at plastikdaekslet er korrekt lukket.

® Enhedsskade via kontaminering. Efterlad ikke Hydrovar uafdeekket.

4.2 Tjekliste for preeinstallation af frekvensomformer og motor

¢ Sammenlign modelnummeret pa enhedens typeskiltet til, hvad der blev bestilt for at
bekreefte det rigtige udstyr.
e Sgrg for, at hver af de felgende er klassifiseret til samme spaending:
- Lysnet (strem)
- Frekvensomformer
- Motor
* Sarg for, at klassifikationen af frekvensomformerens udgangsstrem er lig med eller
starre end motorens servicefaktor stram til motorens peak ydelse.
- Motorstarrelse og frekvensomformerstyrke skal matche for korrekt beskyttelse mod
overbelastning.
- Hvis frekvensomformerens klassifikation er mindre end motoren, kan fuld
motorydelse ikke opnas.
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5 Mekanisk installation
5.1 Keling

* Frekvensomformeren afkales vha. luftcirkulation. For at beskytte enheden mod
overophedning, skal det sikres, at den omgivende temperatur ikke overstiger den
maksimale temperatur angivet for frekvensomformeren, og at 24-timers gennemsnitlig
temperatur ikke overskrides.

¢ Belastningsreduktion for temperaturer mellem 40°C (104°F) og 50°C (122°F) og hgjde
1.000 m (3.300 ft) over havets overflade skal overvejes.

e Forkert montering kan resultere i overophedning og nedsat ydelse.

FORSIGTIG:

Under den normale drift kan kelelegemeoverfladerne veere sa varme, at kun knapperne
bor bergres for at undga forbreendinger.

5.2 Leftning

Kontroller enhedens veegt til at bestemme en sikker lgftemetode.
Serg for, at lafteenheden er egnet til opgaven.

Hvis det er nadvendigt, bruge en lift, kran eller gaffeltruck med den passende
klassifikation til at flytte enheden.

Til loft anvend hejseringe pa enheden, nar de findes.

5.3 Montering

e Installér enheden pa motorens ventilatordaeksel. Hold motorkabler sa korte som
muligt. Tjek motorens karakteristika for faktiske tolerancer.
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1

HVNG-IOM_MOUNT_EXPLOD-1_B_SC

Aktuel veerdisensor
Motorledningskasse
Motorens ventilatordaeksel
Motorkabel
Moteringsklemmer

Hovedtap

Skruer til monteringsklemmer
Plastikdeeksel

. Skruer til plastikdeeksel

00N U A WN =

Se billedforklaringer i foregaende billede.
1. Tilpas gummihovedtappen [6] pa bunden af HYDROVAR®.
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BEMARKNING:

Brug altid en monteringsring i rustfri stal hvis motorernes ventilatordeeksel er lavet af
plastik.

2. Centrer enheden pd motorens ventilatordaeksel [3] vha. hovedtappen [6].

3. Juster monteringsklemmernes [5] leengde til mindre motorstarrelser, som angivet pa
billedet, der falger.

BEMARKNING:
Pas pa skarpe kanter og fijern dem ordentligt.

4. Fastger enheden.
a. Fastger monteringsklemmer [5] og relative skruer [7].

b. Spaend skruerne [7], indtil de to nederste teender i beslagenes griber fat i
ventilatordaekslet.

c. Speend skruerne, indtil enheden er forsvarligt fastgjort.
5. Fjern plastikdeekslets skruer [9].
Fjern plastikdeekslet [8].
7. Opret de elektriske forbindelser

- Du kan finde flere oplysninger om at oprette de elektriske forbindelser i Elektrisk
installation (side 26).

o

BEMARKNING:
Du kan fjerne metalpladen for at gore det lettere at udfgre den elektriske installation.

8. Monter og fastger plastikdakslet [8] med 2,0 Nm tilspaendingsmoment.

Elektrisk fare:

Serg for, at alle kabelpakninger er monteret korrekt, og at alle de
ubrugte kabelindgange bruger lukkespropper.

Moteringsklemmer
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6 Elektrisk installation

6.1 Forholdsregler

ADVARSEL:

e UDSTYRSFARE. Roterende aksler og elektrisk udstyr kan vaere farligt. Alt elektrisk
arbejde skal overholde nationale og lokale elektriske forskrifter. Installation, opstart og
vedligeholdelse skal udfares af uddannet og kvalificeret personale. Manglende
overholdelse af disse retningslinjer kan resultere i dedsfald eller alvorlig skade.

Elektrisk fare:

o Alle elektriske kabler skal udfgres af en autoriseret el-installater i overensstemmelse
med de lokalt geeldende elektriske regler.

BEMARKNING:

KABELISOLERING. Fgr indgangseffekt, motorkabler og styrekabler i tre separate
metalrarledninger eller brug adskilt skeermet kabel til hgjfrekvent stajisolering.
Manglende isolering af kraft, motor og syrekabler kan resultere i mindre end optimal
frekvensomformer og tilknyttede udstyrsydelse.

For din sikkerhed i overensstemmelse med felgende krav:

* Elektronisk styreudstyr er tilsluttet farlig netspaending. Der bar udvises ekstrem omhu
for at beskytte mod elektriske farer ved brug af stram til enheden.

Jord (jordforbindelse) krav

ADVARSEL:

For operatgrens sikkerhed, er det vigtigt at jorde frekvensomformeren korrekt i
overensstemmelse med nationale og lokale elektriske forskrifter samt instruktioner,der
findes i dette dokument. Jordstremstremme er hgjere end 3,5 mA. Manglende ordentlig
jordforbindelse af frekvensomformeren kan resultere i dedsfald eller alvorlig skade.

BEMARKNING:

Det er brugerens eller certificeret el-installatars ansvar for at sikre korrekt jordforbindelse
(jord) af udstyret i overensstemmelse med nationale og lokale elektriske forskrifter og
standarder.

e Fglg alle lokale og nationale elektriske koder til at jordforbinde elektrisk udstyr
ordentligt.

e Korrekt beskyttende jordforbindelse for udstyr med jordstrem hgjere end 3,5 mA skal
etableres. Se afsnittet Leekstrom (> 3,5 mA) for at fa flere oplysninger.

¢ En dedikeret jordleder er ngdvendig for indgangseffekt, motoreffekt og
styreledninger.

® Brug klemmerne der leveres med udstyr til ordentlige jordforbindelser.

e Opretikke jordforbindelse fra en frekvensomformer til en anden i en "daisy chain" stil.
* Hold jordlederkablerne sa korte som muligt.

* Det anbefales at der bruges dugt kabel ledning til at reducere elektrisk stg;j.

* Fglg motorproducenten krav til kabel fgring.

Lekstrom (>3,5 mA)

Faelg nationale og lokale regler om beskyttende jordforbindelse af udstyr med en
laekstram > 3,5 mA. Frekvensomformerteknologi indebzerer hgj frekvens omskiften ved
haj kraft. Dette vil generere en laekstrem i jordforbindelsen. En fejlstram i
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frekvensomformeren pa udgangseffektterminaler kan indeholde en
jeevnstramskomponent, der kan oplade filterkondensatorerne og forarsage en
forbigaende jordstremmen. Jordlaekstrammen afhanger af forskellige
systemkonfigurationer, herunder RFI-filtrering, skeermede motorkabler, og
frekvensomformerkraft.

EN/EC61800-5-1 (Power Drive System Product standard) kraever saerlig omhu, hvis
laekstreammen overstiger 3,5 mA. Jordforbindelse skal styrkes pa en af falgende mader:

e Jordlederledning pd mindst 8 AWG eller 10 mm? Cu (eller 16 mm 2 Al).
* To separate jordledninger med samme tvaersnitsareal.

Se EN60364-5-54 afsnit 543.7 for flere oplysninger.

P4 HYDROVAR kan faseleder og den tilsvarende beskyttende jordleder have samme
tveersnitsareal, forudsat at de er fremstillet af det samme metal (fordi tvaersnitsarealet
faselederen er mindre end 16 mm?2).

Tveersnitsarealet af hver beskyttende jordleder, som ikke udger en del af forsyningskablet
eller kabelkabinet ma i alle tilfeelde ikke vaere mindre end:

* 2,5mm? hvis der er mekanisk beskyttelse eller

e 4 mm? hvis der ikke er mekanisk beskyttelse eller Der skal sgrges for at jordlederen for
ledningstilsluttet udstyr, udfgres séaledes. at i tilfeelde af at traekaflastningsmekanismen
svigter, vil den vaere den sidste leder, der bliver afbrudt.

6.2 Beskyttelsesenheder

Sikringer og stremafbrydere

e En elektronisk aktiveret funktion inden i frekvensomformeren, der er motorens
overbelastningsbeskyttelse. Overbelastningen beregner stigningens niveau for at
aktivere funktionen timing for udlgsningen (controllerudgang stop). Jo hgjere
stremsted, jo hurtigere udlaserrespons. Overbelastningen giver klasse 20
motorbeskyttelse. Se Advarsler og alarmer for flere oplysninger om udlgserfunktionen.

e Hydrovar skal vaere forsynet med kortslutnings- og overstremsbeskyttelse for at undga
overophedning af installationens kabler. Indgangssikring og/eller stremafbrydere
kreever for at give denne beskyttelse. Indgangssikring og/eller stramafbrydere skal
leveres af installatgren som en del af installationen.

* Brug anbefalede sikringer og/eller stremafbrydere pa forsyningssiden som beskyttelse
i tilfeelde af komponentsammenbrud inde i den justerbare frekvensdrev (farste fejl).
Brug af anbefalede sikringer og stremafbrydere sikrer at mulig skade pa den
justerbare frekvensdrev er begraenset til skader inde i enheden. For andre
stremafbrydertyper, skal du sgrge for, at energien ind i den justerbare frekvensdrev er
lig med eller lavere end energien, der er leveres af anbefalede typer.

¢ Sikringerne nedenfor er egnet til brug pa et kredslab, der kan levere 100.000 Ams
(symmetrisk), 480 V maksimum. Med den rette sikring er den justerbare frekvensdrevs
normerede maksimal kortslutningsstrem (Short Circuit Current Rating - SCCR) 100.000
Ams.
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Bord 1: Anbefalede sikringer og stremafbrydere

Sikring Stremafbryd
ertyper
Spendingsfo| UL Ikke-UL
rsyning Bussmann Edison Littelfuse Ferraz- Sikring ABB
Shawmut
TypeT Type gG MCB $200
2,015 JIN-20 TIN(20) JLIN 20 A3120 20 $201-C20
1~ 230VAC 2.022 JIN-25 TIN(25) JLLN 25 A3T125 25 §201-C25
2.030 JIN-35 TIN(35) JLLN 35 A3T135 35 $201-C32
2.040 JJIN-35 TIN(35) JLLN 35 A3T135 35 §201-C40
3.015 JIN-15 TIN(15) JUN 15 A3T15 16 5203-C16
3.022 JIN-15 TIN(15) JULN 15 A3T15 16 §203-C16
3.030 JIN-20 TIN(20) JLLN 20 A3T120 16 §203-C20
3~ 230VAC 3.040 JIN-25 TIN(25) JLLN 25 A3T25 25 $203-C25
3.055 JIN-30 TIN(30) JLIN 30 A3T130 25 $203-C32
3.075 JIN-50 TKN (50) JLLN 50 A3T50 50 $203-C50
3.110 JIN-60 TIN(60) JLLN 60 A3T60 63 §203-C63
4.015 JJS-10 TJS(10) JLLS 10 A6T10 10 $203-C10
4.022 JJS-10 TJS(10) JLLS 10 A6T10 10 $203-C13
4.030 JJS-15 TJS(15) JLLS 15 A6T15 16 $203-C13
4.040 JJS-15 TIS(15) JLLS 15 A6T15 16 $203-C16
3~380-460| 4.055 JJS-20 TJS(20) JLLS 20 A6T20 20 $203-C20
VAC 4,075 JJS-20 TJS(20) JLLS 20 A6T20 20 §203-C25
4110 JJS-30 TJS(30) JLLS 30 A6T30 30 $203-C32
4.150 JJS-50 TJS(50) JLLS 50 A6T50 50 $203-C50
4185 JJS-50 TJS(50) JLLS 50 A6TS0 50 $203-C50
4.220 JJS-60 TJS (60) JLLS 60 A6T60 63 $203-C63

Type gG-sikringer i tablellen viser sikringernes maerkestrem.

Reststremsudstyr, RCD'er (GFCl'er)

Hvor jordfejlsafbrydere (Ground Fault Circuit Interrupters - GFCls) og fejlstreamsafbrydere
(Residual Current Devices - RCDs), ogsa kendt som ELCD'er (Earth Leakage Circuit
Breakers), der anvendes, i overensstemmelse med falgende:
e for HVL 2.015 + 2.040, anvend jordfejlsafbrydere (fejlstremsafbrydere) som kan
detektere vekselstramsstramme og pulserende stramme med
jeevnstramskomponenter. Disse jordfejlsafbrydere (fejlstremsafbrydere) er markeret

~
med falgende symbol:

e forHVL 3.015+3.110and 4.015 + 4.220, anvend GFCls (RCDs) som kan detektere
vekselstrgm og jeevnstrem. Disse jordfejlsafbrydere (fejlstramsafbrydere) er markeret

med falgende symboler: [=]

e Anvend jordfejlsafbrydere (fejlstramsafbrydere) med en forsinkelse af startstramsted
for at forhindre fejl pga. af forbigaende jordstremme.

¢ Dimensionér jordfejlsafbrydere (fejlstramsafbrydere) i henhold til systemets
konfiguration og miljghensyn.
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BEMAZRKNING:

Nar en ELCD (Earth Leakage Circuit Breaker) eller jordfejlsafbryder (Ground Fault Circuit
Interrupter - GFCI) er valgt, skal den samlede laekstrem af alt det elektriske udstyr i
installationen tages i betragtning.

6.3 Kabeltype og klassificering

e Al ledningsfering skal overholde lokale og nationale bestemmelsers krav vedrgrende
tveersnit og omgivende temperatur.

¢ Brug kabler med et minimum varmeresistens pa +70 °C (158 °F); for at overholde UL
(Underwriters Laboratories)-reglerne, det anbefales, at alle stramtilslutninger skal
oprettes med et minimum 75°C klassificeret kobbertrad af falgende typer: THW,

THWN.

Bord 2: Anbefalede stremtilslutningskabler

HVL Stremforsyningens inputkabel + PE Motorens outputkabler + PE
Kabelantal x Maks. | Kabelantal x Maks. AWG |  Kabelantal x Maks. | Kabelantal x Maks. AWG
kobberafsnit kobberafsnit
2,015 3x2 mm?2 3x 14 AWG 4x2 mm? 4x 14 AWG
2.022
2.030 3x6 mm? 3x 10 AWG 4x 6 mm? 4x10 AWG
2.040
3.015 4x2 mm? 4x 14 AWG 4x2 mm? 4x 14 AWG
3.022
3.030 4 x 6 mm? 4x 10 AWG 4 x 6 mm? 4x 10 AWG
3.040
3.055
3.075 4x16 mm? 4x5AWG 4x16 mm? 4x5AWG
3.110
4.015 4x2 mm? 4x 14 AWG 4x2 mm? 4x 14 AWG
4.022
4.030
4.040
4.055 4x 6 mm? 4x10 AWG 4x6mm? 4x10 AWG
4,075
4110
4.150 4x16 mm? 4x5AWG 4x16 mm? 4x5AWG
4.185
4220
Bord 3: Tilspeendingsmomenter for stregmtilslutninger
Tilspaendingsmoment
HVL Net- og motorkabelterminaler Jordleder
Nm [b-in Nm [b-in
2,015+ 2,022 08 7.1 3 26,6
3.015+3.022
4.015+4.040
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Styrekabler

Tilspaendingsmoment
HVL Net- og motorkabelterminaler Jordleder

Nm Ib-in Nm Ib-in
2.030 +2.040 1,2 10,6 3 26,6
3.030 + 3.055
4.055+4.110
3.075+3.110 1,2 10,6 3 26,6
4,150 + 4,220

Alle styrekabler, der er sluttet til styretavlen skal screenes.
Eksterne spaendingsfrie kontakter skal vaere egnede til at skifte < 10 VDC.

BEMAZRKNING:

Hvis der anvendes uskaermede styrekabler, sa kan der vaere signalinterferens med de
indkommende signaler og enhedens funktion kan blive kompromitteret.

Bord 4: Anbefalede styrekabler

Hvd bl Kobberafsnit Tilspendingsmoment

rovar styrekabler
y Y mm? AWG Nm Ib-in.
Alle 1/0-ledere 02+16 25+16 0,5-0,6 4,5-5,4

6.4 EMC-kompatibilitet

6.4.1 EMC-krav

Hydrovar opfylder produktstandard EN61800-3:2004 + A1:2012, som definerer
kategorier (C1 til C4) for enhedens anvendelsesomrader.

Afhaengig af motorkabellaeengden, er en klassificering af Hydrovar efter kategori (baseret
pa EN61800-3) rapporteret i falgende tabel:

Bord 5: EMC-kategorier

HVL Hydrovar-klassifikation efter kategorier baseret pa
61800-3

2,015 + 2,040 C1(*)

3,015+3,110 C2(*)

4.015+4.220 C2(*)

(*) 0,75 motorkabelleengde; kontakt Xylem for flere oplysninger

BEMAZRKNING: Der kraever ingen eksterne EMC-filtre for at Hydrovar overholder
graensevardierne i hver kategori rapporteret i den foregaende tabel; motorkablet skal
vaere skaermet.

6.4.2 Kabelfgring af kablerne

For at sikre elektromagnetisk kompatibilitet skal felgende punkter skal overholdes ved

kabelinstallation:

e Jordkabler skal vaere sa korte som muligt og med lavest impedans.

e Signalkabler bar skeermede typer at undga forstyrrelser udefra. Tilslut afskeermningen
for at oprette jordforbindelse pa kun den ene ende (for at forhindre jordslgjfer), helst
til HYDROVAR GND vha. formonterede kabelklemmer; for at oprettet forbindelse til en
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afskeermning med laveste impedans til jord, fjern isoleringen fra signalkablet og tilslut
afskeermningen til jord, som vist pa felgende billede.
e Skaermet motorkabel bar vaere s kort som muligt; tilslut afskaermningen til jord i

begge ender!
D /\4VNG-IOM_FIX-CAVI_A_SC

mzac¢c7con.g

o w—

M2 3 45 ¢

X4 8 o B8 08822822200

BEMARKNING:

Signalkabler skal installeres separat fra bade motorkabel og stramforsyningskabel. Hvis
signalkabler installeres parallelt med stremforsyningskabel eller motorkabel over en
laengere afstand, skal afstanden mellem disse kabler vaere mere end 200 mm. Ma ikke
krydse over stramkabler og styrekabler - hvis dette ikke er muligt, skal de kun krydse i en
vinkel pa 90°.

6.4.3 RFl-afbryder
| tilfeelde af at lysnetstreamforsyningen er impedans-jordet (IT), skal vekselstremsdrevet
have EMC-beskyttelsesniveauet C4 som per produktstandard EN61800-3:2004 +
A1:2012: sé er det ngdvendigt at deaktivere Hydrovars RFI-filter, ved at skrue RFI-
afbryden vist i falgende billede af.

ADVARSEL:

Foretag ikke eendringer pa Hydrovar nar den er tilsluttet lysnettet: Sarg for, at enheden er
afbrudt fra stramforsyningen, fer du fjerner skruen.
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HVNG-IOM_RFI-SWITCH A_SC

6.5 Terminaler til stramforsyning

Skru de dedikerede 6 skruer af og fjern HYDROVARSs plastikdaeksel, for at kunne fortszette

til at seette kabler pa stramforsynings og motorterminaler, som beskrevet i de falgende
afsnit.

6.5.1 Vekselstremstilslutninger (stramforsyning)

1. Dimensioner ledninger baseret pa Hydrovars indgangstrem
Overhold nationale og lokale elektriske forskrifter og standarder for kabel starrelse.

2. Tilslut 1-faset vekselstremsindgangsstremkabler til terminaler L og N: sgrg for at fase
og neutral flugter korrekt med de leverede terminaler L og N.

\\' ! %T’;-“.\\\
S

5

HVNG-IOM_SUPPLY-CABLE-1F_A_SC
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3. Tilslut 3-faset vekselstremsindgangsstremkabler til terminaler L1, L2 og L3.

©
@7 u ©

Q)]

(O ©
b Qo
N O
o

o 5 8

HUNG-IOM_SUPPLY-CABLE-3F A SC

4. Jordforbind kablet i overensstemmelse med de angivne instruktioner om
jordforbindelse.

5. Hvis det er nadvendigt med en dobbelt jordforbindelse, skal du bruge jordklemmen

pé drevets kalel egeme. HVNG-IOM_2ND_EARTHPOINT_A_SC

6.5.2 Motortilslutning

ADVARSEL:

INDUCERET SPANDING. Fagr motorens udgangskabler fra flere frekvensomformere
separat. Induceret speending fra motorens udgangskabler fgrt sammen kan oplade
udstyrets kondensatorer selv med udstyret slukket og last. Manglende overholdelse af at
fore motoren udgangskabler separat kan resultere i ded eller alvorlig personskade.

* Overhold nationale og lokale elektriske forskrifter og standarder.

¢ |Installér ikke effektfaktorkorrektionskondensatorer mellem frekvensomformeren og
motoren

e Tilslut ikke en start- eller pol-skiftende enhed mellem Hydrovar og motoren
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e Tilslut 3-fasede motorkabler til U, V, og W.

HVNG-IOM_MOTOR-SUPPLY_A_SC

e Jordforbind kablet i overensstemmelse med de angivne instruktioner om
jordforbindelse

e Tilspaend terminaler i overensstemmelse med de angivne oplysninger.

¢ Falg motorproducenten krav til kabelfaring.

e Tilslutningen af motorkablet afhaenger af motortypen og kan udfere i stjerne- eller
deltaforbindelse: den rigtige tilslutning af motoren skal vaelges som vist pa motorens
skilt i henhold til Hydrovarens udgangsspaending.

¢ Tilslutningen af motoren kabelsksermen kan udfares vha. et gje pa baeretrad tilsluttet
til en PE-skrue (se billedet nedenfor), eller ved at bruge en metallisk kabelpakning i
tilfeelde af motor med metallisk ledningsrer til sluttet til PE.

D><O0OXVUOU<IT
D><OXVO<IT

MOT_CONN_A-SC

6.6 Styreterminaler

Skru de dedikerede 6 skruer af og fjern HYDROVARs plastikdaeksel, for at kunne fortsaette
til at saette kabler pa styreterminalerne, som beskrevet i de fglgende afsnit; til reference,
er ledningsnetskemaet ogsa vist pa plastikdaekslets bagside.
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Figur 7: Daeksel

Opret ikke jordforbindelse for styrekortet til andre spaendingspotentialer. Alle
jordterminaler og jord af RS485-forbindelse er tillsuttet internt.
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HVNG-OM_CONTROL-BOARD_A SC

Figur 8: Styretavle

6.6.1 Motor PTC tilslutning

Terminaler X1/7 og X1/8 bruges til at tilslutte en motorsensor (PTC eller termoafbryder)
for at stoppe enheden i tilfeelde af fejl; hvilken som helst anden beskyttelsesenhed kan
tilsluttes til disse terminaler.

Som beskrevet i par. 3.6 Termisk motorbeskyttelse, kan denne indgang aktiveres ved at
indstille par. 290 "STC-motorbeskyttelse" til dataveerdi "Termistor-udlgser".
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Bord 6: PTC-terminaler

Terminaler Beskrivelse
X1/7 PTC eller termoafbryder indgang
X1/8 PTC eller termoafbryder indgang (Jord)

6.6.2 Indgang i ngdsituationer for grundlaeeggende drift

Terminaler X1/20 og X1/21 anvendes til at tilsutte en ekstern kontakt, som tvinger (nar
lukket) Hydovar til at udfegre en manuel opstart indtil den nar den maksimale frekvens (fast
hastighed) indstillet med par. 245 "Maksimal frekvens

Bord 7: SL-terminaler

Terminaler Beskrivelse
X1/20 Ekstern kontakt (SOLO RUN) indgang
X1/21 Ekstern kontakt (SOLO RUN) indgang (Jord)

6.6.3 Digital og analog I/0

Flere terminaler, fra X1/1 til X1/24, anvendes til at oprette forbindelse for analoge og
digitale I/O'er til korresponderende indgangssignaler, de fleste af dem kan konfigureres
efter specifikke parametre.

Bord 8: I/O-terminaler

ON/OFF input

Emne Terminaler Beskrivelse Kommentarer
X111 Stremforsyning til ekstern |24 VDC, X maks. 100 mA
sensor 1
Sensor 1 X1/2 Faktisk veerdi stram/ 0-20mA/4-20 mA/0-10
spending inputsensor 1 [VDC/2-10 VDC
X1/3 Jordforbindelse for ekstern | GND, elektronisk
sensor 1 jordforbindelse (for X1/2)
X1/4 Stromforsyning til ekstern |24 VDC, ¥ maks. 100 mA
sensor 2
Sensor 2 X1/5 Faktisk veerdi stram/ 0-20 mA/4-20 mA/0-10
spending inputsensor2  |VDC/2-10VDC
X1/6 Jordforbindelse for ekstern | GND, elektronisk
sensor 2 jordforbindelse (for X1/5)
X1/9 Ekstra spandingsforsyning {10 VDC, maks. 3 mA
Ekstra X1/10 Jordforbindelse til ekstra | GND, elektronisk
spaendingsforsyning jordforbindelse (for X1/9)
X1/14 Digital input 1, der kan Aktiv lav
konfigureres
Digital indgang X115 Jordforbindelse digital GND, elektronisk
input 1, der kan jordforbindelse (for X1/14)
konfigureres
X1/16 Lav vandinput Aktiv lav
Lavt vand X117 Jordforbindelse for lav GND, elektronisk
vandinput jordforbindelse (for X1/16)
X1/18 Ekstern ON/OFF input Aktiv lav
Ekstern ON/OFF X1/19 Jordforbindelse ekstern | GND, elektronisk

jordforbindelse (for X1/18)

Ekstern ventilator (Skal ikke
bruges: kun til tilslutning af
vaegmonteringssaet!)

X1/22

Ekstern ventilatorstyring

X1/23

Jordforbindelse for ekstern
ventilatorstyring

GND, elektronisk
jordforbindelse (for X1/22)
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6.6.4 RS485-tilslutning

Terminalerne X1/11, X1/12 og X1/13 anvendes til kommunikation mellem op til 8
Hydrovar i et flerpumpesystem; en dedikeret termination modstand switch (BUS1, se
billedet nedenfor) stilles til rddighed til at tilfaje en parallel terminator modstand til denne
RS485-port: hvis modstanden er ngdvendig, s& seet BUS1-omskifter pa ON.

Terminalerne X1/24, X1/25 og X1/26 anvendes til kommunikation (via Modbus or Bacnet
protocol) med en ekstren styreenhed (f.eks. PLC, BMS eller osa en pc); en dedikeret
termination modstand switch (BUS2, se billedet nedenfor) stilles til radighed til at tilfgje en
parallel terminator modstand til denne RS485-port: hvis modstanden er nadvendig, sa

saet BUS2-omskifter pa ON.

: s
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HVNG-IOM_BUS-SWITCH_A_SC
Bord 9: RS485-porte
Terminaler Beskrivelse Kommentarer
X111 RS485-port 1: RS485-1N
X1/12 RS485-port 1: RS485-1P .
— RS485-port 1 til flerpumpesystemer
X113 GND, elektronisk jord
BUST Termination modstand til port 1
X1/24 RS485-port 2: RS485-2N
X1/25 RS485-port 2: RS485-2P RS485-port 2 til ekstern
X1/26 GND, elektronisk jord kommunikation
BUS2 Termination modstand til port 2

6.6.5 Statusrelaeer

Terminaler X2/4, X2/5 and X2/6 anvendes til at gare Statusrelee 1-kontakter tilgaengelige,
til at drive et eksternt relae, der anvendes som pumpestatus indikator, der kan

konfigureres.

Terminaler X2/1, X2/2 og X2/3 anvendes til at gere Statusrelee 2-kontakter tilgeengelige,
til at drive et eksternt relee, der anvendes som pumpestatus indikator, der kan

konfigureres.
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Bord 10: Statusrelaecer

Terminaler

Beskrivelse

Kommentarer

X2/1

Statusrelee 2: NO

Statusrelae 2

X2/2

Statusrelee 2: NC

Maksimum 250 VAC, 0,25 A

X2/3

Statusrelae 2: CC

Maksimum 220 VDC, 0,25 A
Maksimum 30 VDC, 2 A

X2/4

Statusrelee 1: NO

Statusreleae 1

X2/5

Statusrelee 1: NC

Maksimum 250 VAC, 0,25 A

X216

Statusrelae 1: CC

Maksimum 220 VDC, 0,25 A
Maksimum 30 VDC, 2 A

6.7 Premium kort terminaler
6.7.1 Digital og analog I/0O (X3)

Flere terminaler, fra X3/1 til X3/12, anvendes til at oprette forbindelse for yderligere
analoge og digitale I/O'er til korresponderende indgangssignaler, de fleste af dem kan
konfigureres efter specifikke parametre.

Bord 11: Pc I/O-terminaler

Emne Terminaler Beskrivelse Kommentarer
X3/1 Digital input 2, der kan Aktiv lav
konfigureres
Digital indgang X3/2 Jordforbindelse digital GND, elektronisk
input 2, der kan jordforbindelse (for X3/1)
konfigureres
X313 Analogt udgangssignal 1 [4-20 mA
Signal 1 X3/4 Jordforbindelse for analogt | GND, elektronisk
udgangssignal 1 jordforbindelse (for X3/3)
X3/5 Analogt udgangssignal 2 [0-10VDC
Signal 2 X316 Jordforbindelse for analogt |GND, elektronisk
udgangssignal 2 jordforbindelse (for X3/5)
X317 Stromforsyning til ekstern |24 VDC, ¥ maks. 100 mA
sensor 3
Sensor 3 X3/8 Faktisk vaerdi stram/ 0-20mA/4-20 mA/0-10
spaending inputsensor3  |VDC/2-10VDC
X319 Jordforbindelse for ekstern | GND, elektronisk
sensor 3 jordforbindelse (for X3/8)
X3/10 Stromforsyning til ekstern |24 VDC, ¥ maks. 100 mA
sensor 4
Sensor 4 X3/11 Faktisk veerdi stram/ 0-20mA/4-20 mA/0-10
spending inputsensor4  |VDC/2-10VDC
X3/12 Jordforbindelse for ekstern | GND, elektronisk

sensor 4

jordforbindelse (for X3/11)

6.7.2 Relzeer (X4)
Flere terminaler, fra X4/1 til X4/6, bruges til at tilslutte op til 5 pumper med fast hastighed

via et eksternt panel.
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6 Elektrisk installation

Bord 12: Releeterminaler

Terminaler Beskrivelse Kommentarer

X4/ Rele 1: NO Maksimum 250 VAC, 0,25 A
X4/2 Rele 2: NO Maksimum 220 VDC, 0,25 A
X4/3 Rel 3: NO Maksimum 30 VDC, 0,25 A
Xa/4 Rele 4:NO

X4/5 Relae 5: NO

X4/6 Jordforbindelse til releer

HVL 2.015-4.220 Installations-, betjenings- og vedligeholdelseshandbog
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7 Drift

7.1 Procedure for start

Elektrisk fare:

Hvis indgangs- og udgangstilslutninger er tilsluttet forkert, der er potentiel hgjspaending
pa disse terminaler. Hvis stram fgrer til at flere motorer kerer forkert i samme ledningsrer,
er der er potentiel laekstrem til at oplade kondensatorer inden i frekvensomformeren, selv
nar frakoblet input fra lysnettet. Til indledende opstart, ger ingen antagelser om
stremkomponenter. Falg procedurer far start Manglende overholdelse af procedurerne
for start kan medfare personskade eller beskadigelse af udstyret.

1.

© N O o

9.

Serg for at indgangseffekt til enheden er SLUKKET, og last. Stol ikke pa
frekvensomformerens afbryderkontakter til isolation fra indgangsesstram.

Bekreeft i tilfelde af 1-faset vekselstramsindgangstrem, at der ikke er spaending pa
indgangsterminalerne L og N, fase-til-fase og fase-til-jord.

Bekreeft i tilfaelde af 3-faset vekselstramsindgangstrem, at der ikke er spaending pa
indgangsterminalerne L1, L2 og L3, fase-til-fase og fase-til-jord.

Bekreeft, at der ikke er spaending pa udgangsterminalerne U, V og W, fase-til-fase og
fase-til-jord.

Bekreeft kontinuiteten af motoren ved at male ohm-vaerdier U-V, V-W og W-U.

Tjek for korrekt jordforbindelse af frekvensomformeren samt motoren.

Inspicer frekvensomformeren for lgse forbindelser pa terminaler.

Registrer folgende data fra motorens navneskilt: effekt, spaending, frekvens, fuld
belastningsstrem, og nominel hastighed. Disse veerdier er nadvendige for at
programmere motornavneskiltedata senere.

Bekreeft, at forsyningsspaendingen svarer til frekvensomformers og motors spaending.

7.2 Inspektioner for opstart

Elementer der skal inspiceres

Beskrivelse Tjekket

Ekstra udstyr * Kig efter hjeelpeudstyr, kontakter, afbrydere ellerindgangssikringer/stromafbrydere, der kan
befinde sig pa frekvensomformerens indgangseffektside af eller motorens udgangsside.
Sarg for at de er klar til drift ved fuld hastighed.
* Tjek eventuelle sensorers funktion og installation, der anvendes til feedback til
frekvensomformeren.
e Fjern motorers effektfaktorkorrektionshztter, hvis sddanne er til stede.
Kabelfaring * Sorg for at indgangseffekt, motorkabler og styrekabler er adskilte eller i tre separate
metalrorledninger til hgjfrekvent stgjisolering.
Styrekabler Tjek for knaekkede eller beskadigede kabler og forbindelser.

Tjek, at styrekabler er isoleret fra kraft- og motorkabler til stgjimmunitet.

Tjek signalernes spaendingskilde, hvis det er ngdvendigt.

Det anbefales at bruge af skeermet kabel eller parsnoet kabel. Serg for, at afskeermningen er
korrekt termineret.

Frirum til keling

e Mal, atfrirum i top og bund er tilstreekkelig til at sikre ordentlig luftstrem til keling.

EMC-overvejelser

e Tjekfor ordentlig installation med hensyn til elektromagnetisk kapacitet.

Miljgmaessige forhold

e Se udstyrets tekniske skilt for driftsgreenserne for maksimale omgivelsestemperatur.
e luftfugtighedsniveauer skal vaere 5-95% ikke-kondenserende.

Sikringer og stremafbrydere

e Tjek for ordentlige sikringer eller stramafbrydere.

e Tjek, atalle sikringer erisat solidt og i operationel stand, og at alle stremafbrydere er i dben
position.
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Elementer der skal inspiceres

Beskrivelse Tjekket

Jordforbindelse (jord)

e Tjek for gode jordforbindelser (jordforbindelser), der er tatte og fri for oxidation.
e Jordforbindelse (jord) til rerledninger er ikke en egnet jordforbindelse (jord).

Kabler til indgangs- og

* Tjek for lose tilslutninger.

udgangseffekt e Tjek at motor og netkabler er i separat rarledning eller separerede skeermede kabler.
Kontakter e Sorg for, atalle indstillinger for kontakter og afbrydere eri de rigtige positioner.
Vibration o Tjek at enheden er solidt monteret.
e Tjek for useedvanligt mange vibrationer.
Tjekket af:
Dato:
7.3 Tilslut stram

BEMARKNING:

e HOJSPANDING Frekvensomformere indeholder hgjspaending nar den er tilsluttet
lysnettet. Installation, opstart og vedligeholdelse ma kun udfgres af kvalificeret
personale. Manglende overholdelse kan resultere i dadsfald eller alvorlig skade.

e UTILSIGTET START. Nar frekvensomformeren er tilsluttet lysnettet, kan motoren starte
pa ethvert tidspunkt. Frekvensomformeren, motor og ethvert drevudstyr skal vaere i
operationelle beredskab. Manglende overholdelse kan medfere dedsfald, alvorlig
personskade, udstyrs- eller tingskade.

e POTENTIEL FARE | TILFALDE AF INTERN FEJL! Risiko for personskade, nar
frekvensomformeren er ikke lukket korrekt. Far du tilslutter stram, skal du sikre, at alle
sikkerhedsmaessige daeksler er pa plads og forsvarligt fastgjort.

1. Bekreeft, atindgangsspaendingen er afbalanceret med 3%. Huvis ikke, skal du rette
spaendingsubalance fer du fortsaetter. Gentag denne procedure efter
spaendingskorrektionen.

2. Serg for, at ekstraudstyrs kabler, hvis de findes, svarer til installationsprogrammet.

3. Serg for at alle operaterer og start-aktiverede enheder er i OFF position. Paneldare
skal veere lukket eller deeksel monteret.

4. Tilslut stram til enheden. Start IKKE frekvensomformeren pa dette tidspunkt. For
enheder med en afbryder, drej til positionen ON for at tilslutte strem til
frekvensomformeren.

7.4 Afladningstid

ADVARSEL:

Afbryd og |as elektrisk stram og vent i den mindste ventetid angivet nedenfor. Manglende
overholdelse af den angivne ventetid efter at strammen er blevet fjernet, for du udferer
service eller reparation kan medfgre dedsfald eller alvorlig personskade.

Frekvensomformere indeholder DC-link-kondensatorer, der kan forblive opladet, selv nar
frekvensomformeren ikke er teendt. For at undga elektrisk farer, skal du afbryde:
e Vekselstremstilslutninger
e Eventuelle motortyper med permanent magnet
¢ Eventuelle eksterne DC-link-stremforsyninger, herunder batteri backup-, ups- og DC-
link-forbindelser til andre frekvensomformere.

Vent til kondensatorer til er helt afladet, for du udferer service- eller reparationsarbejde.
Se falgende tabel for ventetider:

HVL Mindste ventetider (min)
2,015+ 2,040 15
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HVL Mindste ventetider (min)
3.015+3.055 4

3.075+3.110 15

4.015+4.110 4

4150 + 4,220 15

Hgjspaending kan veere til stede, selv nar LED-indikatorlamperne er slukket.
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8 Programmering

Bemaerkning

BEMAZARKNING:

Lees og folg brugsanvisningerne omhyggeligt, inden du begynder at programmering.
Dette er for at forhindre forkerte indstillinger, som forarsager funktionsfejl. Alle &ndringer
skal foretages af kvalificerede teknikere.

8.1 Skaerm og kontrolpanel

HYDROVAR®

4 QOYO

Effekt
Ker
Fejl
Venstre
Op
Ned
Hajre

Nohwh =

HVNGEG-IOM_BUTTONS_A_SC.DRW

|
35 6 7

8.2 Trykknappernes Funktion

Trykknap

Beskrivelse

A

Start enheden i farste vindue.

v

Stop enheden i farste vindue.

< og »

Nulstil: tryk pa begge knapper simultanti 5 sekunder.

A

Forag en veerdi / valg af undermenuen.

v

Formindsk en veerdi / valg af undermenuen.

A +kort'Vv

Skift til hurtigere at rulle en veerdi op.

V +kort A

Skift til hurtigere at rulle en veerdi ned.

Kort tryk »>

Indtast undermenu / skift til naeste parameter i menuen.

Kort tryk <«

Forlad undermenu / skift til forrige parameter i menuen.

Langt tryk <«

Skift tilbage til hovedmenuen.
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Funktioner tilknyttet til hver trykknap kan andres, men de er vist i hvert gjeblik, til
reference, pa skaermens nederste raekke.

8.3 Softwareparametre

Parametre er organiseret i 2 distinkte grupper:
® Parametersaettets eneste definerende menuer
* Parametersaettet ngdvendigt til HYDROVAR konfiguration

Med henvisning til det farste saet (disse parametres definerende menuer), er hver af dem
repraesenteret med et billede pa skeemen med (f.eks.) falgende oplysninger:

M20 STATUS
Effektiv veerdi Outputfrekvens
ENTER FORR NAESTE ENTER
hvor:

M20: er Menunummeret

STATUS: er Menunavnet

Effektiv veerdi: er indgangssignalet fra den valgte transducer (indstillet af undermenu
400), udtrykt med dimensionsenheden indstillet af parameter 405

UDGANGSFREK.: aktuel frekvens fra drevet til motoren

¢ ENTER/FORR/NASTE: de relaterede trykknappers faktiske funktioner

Med henvisning til det andet seet (disse parametre konfigurerer HYDROVAR), er hver af
dem repraesenteret med et billede pa skeermen med (f.eks.) falgende oplysninger:

P09 DRIFTSTID
o XXXXX, XX
Effektiv veerdi Outputfrekvens
Til venstre fct. Op fct. Ned fct. Til hgjre fcf
hvor:

® P09: er parameternummeret
e DRIFTSTID: er parameternavnet
o XXXXX.XX: er den aktuelle parametervaerdi

e Effektiv vaerdi: er indgangssignalet fra den valgte transducer (indstillet af undermenu
400), udtrykt med dimensionsenheden indstillet af parameter 405

e Udgangsfrekvens: aktuel frekvens fra drevet til motoren
* Venstre/Op/Ned/Hgijre fct.: de relaterede trykknappers faktiske funktioner
Parametrene gaelder for alle HYDROVAR med falgende undtagelser:

® Hvis en indstilling overfgres automatisk pa alle HYDROVAR i
et system, er dette maerket med symbolet (Global): G

e Hvis en parameter er skrivebeskyttet, er dette maerket med PO
symbolet (Skrivebeskyttet):

8.3.1 MO0 HOVEDMENU

Menu omfang
Denne undermenu omfatter falgende softwareparametre:
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START

Start

Valg af kraevet vaerdi
Regulering genstartsveerdi
Sprogvalg

Dato og klokkesleet opseetning
Auto - start

Driftstimer

Oplysningerne der vises pa skaermen athaenger af valget foretaget i parameter105
TILSTAND; du kan finde flere oplysninger i P105 TILSTAND (side 55)

Nar P105 TILSTAND er indstillet til Controller eller Aktuator, viser skeermen falgende
oplysninger:

CONTROLLER
& Efft.Veerdi
Status HV Outputfrekvens
FORR START STOP NAESTE
AKTUATOR
& Efft.Veerdi
Status HV Outputfrekvens
FORR START STOP NAESTE

hvor:

Effektiv veerdi: er indgangssignalet fra den valgte transducer (indstillet af menu 400)
Status HV: er HYDROVAR-statussen (ON / OFF / STOP) athaenger af manuelle
indstillinger pa trykknapper og ekstern kontakt X1/18-19)

Udgangsfrekvens: aktuel frekvens fra drevet til motoren
FORR/START/STOP/NASTE: de relaterede trykknappers faktiske funktioner

Nar parameter P105 TILSTAND er indstillet til Kaskade Relae, viser skaermen falgende
oplysninger:

KASKADE RELAE #1+4

&« Efft.Vardi

Status HV Outputfrekvens
FORR START STOP NESTE

hvor:

Kaskade Relze: er parametervaerdien 105

#1+4: erindikationen p3, at systemet karer med 1 Master (#1) og f.eks. 4 pumper med
fast hastighed (+4)

Effektiv veerdi: er indgangssignalet fra den valgte transducer (indstillet af menu 400)

Status HV: er HYDROVAR-statussen (ON / OFF / STOP) athaenger af manuelle
indstillinger pa trykknapper og ekstern kontakt X1/18-19)

Udgangsfrekvens: aktuel frekvens fra drevet til motoren
FORR/START/STOP/NASTE: de relaterede trykknappers faktiske funktioner
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Nar. 105 TILSTAND er indstillet til Kaskd.serie eller Kaskd.Synk, viser skaermen falgende
oplysninger:

KASKADE SERIE @1-P4

sa Efft.Veerdi

Status HV Outputfrekvens
FORR START STOP NAESTE

KASKADE SYNKRON @1-P4

&« Efft.Vardi

Status HV Outputfrekvens
FORR START STOP NAESTE

hvor:

o Kaskd.serie eller Kaskd.Synk: er parametervaerdien 105
e @1: viser, f.eks. veerdien af parameter 1220 (PUMPE ADR.)

e P4: viser, f.eks. adressen pa den pumpe, som i gjeblikket fungerer som kaskadens
master, afhaengig af indstillingerne i menuen 500

o Effektiv veerdi: er indgangssignalet fra den valgte transducer (indstillet af menu 400)
e Status HV: er HYDROVAR-statussen (ON / OFF / STOP) athaenger af manuelle
indstillinger pa trykknapper og ekstern kontakt X1/18-19)

¢ Udgangsfrekvens: aktuel frekvens fra drevet til motoren
e FORR/START/STOP/NASTE: de relaterede trykknappers faktiske funktioner

P02 N@DV. VARDI G

Oplysningerne der vises pa skaermen afhaenger af valget foretaget i parameter105; du
kan finde flere oplysninger i P105 TILSTAND (side 55)

Nar parameter P105 TILSTAND er indstillet til Controller, Kaskade Relae, Kaskd.serie eller
Kaskd.Synk, viser skaermen falgende oplysninger:

P02 N@DV. VARDI D1
& XXX, XX bar
Efft.Veerdi Outputfrekvens
Til venstre fct. Op fct. Ned fct. Til hgjre fcf
hvor:

e NODV. VARDI: er parameterbeskrivelsen

e D1: er(f.eks.) den valgte kilde for parameteren, indstillet i undermenu 800
o XXX.XX: er den aktuelle parameterveerdi

¢ bar: er dimensionsenhed indstillet af parameter 405

* Effektiv vaerdi: er indgangssignalet fra den valgte transducer (indstillet af undermenu
400), udtrykt med dimensionsenheden indstillet af parameter 405

¢ Udgangsfrekvens: aktuel frekvens fra drevet til motoren
e Venstre/Op/Ned/Hgjre: de relaterede trykknappers faktiske funktioner

Nar parameter P105 TILSTAND er indstillet til Aktuator, viser skeermen falgende
oplysninger:
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P02 AKT.FREK. D1
& xX,X Hz
Efft.Veerdi Outputfrekvens
Til venstre fct. Op fct. Ned fct. Til hgjre fc

hvor:

e Aktuat.Frek.1.: er parameterbeskrivelsen

P03 EFF.NGDV.VARDI

D1: er (f.eks.) den valgte kilde for parameteren, indstillet i undermenu 800
XX.X: er den aktuelle parametervaerdi
Hz: er dimensionsenhed

Effektiv veerdi: er indgangssignalet fra den valgte transducer (indstillet af undermenu
400), udtrykt med dimensionsenheden indstillet af parameter 405

Udgangsfrekvens: aktuel frekvens fra drevet til motoren
Venstre/Op/Ned/Hgjre: de relaterede trykknappers faktiske funktioner

O

Oplysningerne der vises pa skaermen afhaenger af valget foretaget i par. 105; du kan finde
flere oplysninger i P105 TILSTAND (side 55)

Nar parameter P105 TILSTAND er indstillet til Controller, Kaskade Relee, Kaskd.serie eller
Kaskd.Synk, viser skeermen falgende oplysninger:

P03 EFF. N. VZAERDI D1

Til venstre fct. Op fct. Ned fct.

£ XXX, XX bar

Efft.Veerdi Outputfrekvens

Til hgjre fc

hvor:

EFF.N@DV.VARDI: er parameterbeskrivelsen

D1: er (f.eks.) den valgte kilde for parameteren, indstillet i undermenu 800

XXX.XX: er den aktuelle parametervaerdi

bar: er dimensionsenhed indstillet af parameter 405

Effektiv veerdi: er indgangssignalet fra den valgte transducer (indstillet af undermenu
400), udtrykt med dimensionsenheden indstillet af parameter 405

Udgangsfrekvens: aktuel frekvens fra drevet til motoren

Venstre/Op/Ned/Hgjre:de relaterede trykknappers faktiske funktioner

Nar parameter 105 TILSTAND er indstillet til Aktuator, vises P03 ikke!

Parameter 03 EFF.N@DV.VARDI viser den aktuelt kreevede veerdi, der er beregnet
baseret pa parameter 505 Akt.Val.@ge, parameter 510 Akt.Val.Red. og parameter 330
LOFT MANGDE. Hvis den kraevede veerdi pavirkes af et forskydningssignal (indstillet af
undermenu 900), sa vises den aktuelt aktive kreevede veerdi ogsa i dette vindue.
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P04 STARTVARDI G
P04 STARTVARDI
& 100%
Efft.Veerdi Outputfrekvens
Til venstre fct. Op fct. Ned fct. Til hgjre fc

Denne parameter definerer, i procent (0-100%) af den kreevede veerdi (P02 N@DV.
VARDI), startveerdien efter at pumpen stopper.

Hvis P02 N@DV. VAERDI opfyldes, og der ikke er yderligere forbrug, sa stopper pumpen.
Pumpen starter igen nar trykket falder under P04 STARTVARDI.

Veerdi 100% ger denne parameter ikke-effektiv (100%=off)!

P05 SPROG
P05 SPROG
& Dansk
Efft.Veerdi Outputfrekvens
Til venstre fct. Op fct. Ned fct. Til hgjre fcf

Denne parameter vaelger gaensefladesprog.

P06 DATO
P06 DATO
& XX.XX.20XX
Efft.Veerdi Outputfrekvens
Til venstre fct. Op fct. Ned fct. Til hgjre fc
Denne parameter indstiller den aktuelle dato.
PO7 TID
P07 TID
& HH.MM
Efft.Veerdi Outputfrekvens
Til venstre fct. Op fct. Ned fct. Til hgjre fc

Denne parameter indstiller det aktuelle klokkeslaet.
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P08 AUTOSTART G
P08 AUTOSTART
& ON
Efft.Vaerdi Outputfrekvens
Til venstre fct. Op fct. Ned fct. Til hgjre fc

Hvis AUTOSTART = On, sa starter HYDROVAR automatisk (i tilfelde af efterspargsel) efter
en strgmafbrydelse.

PO9 DRIFTSTID
P09 DRIFTSTID
& 0000h
Efft.Veerdi Outputfrekvens
Til venstre fct. Op fct. Ned fct. Til hgjre fcf

Denne parameter viser den samlede driftstid (i timer).
Du kan finde instruktioner om at nulstille teelleren i P1135 Nulstil Drftid.

8.3.2 M20STATUS
MENU OMFANG

Vha. denne undermenu er det muligt at tjekke status (herunder fejl og motortimer for alle
tilsluttede enheder.

Q@ G

Denne parameter giver et overblik over status for de tilsluttede enheder.

P21 STATUS ENHED

Oplysningerne der vises pa skaermen afhaenger af valget foretaget i parameter105
TILSTAND; du kan finde flere oplysninger i P105 TILSTAND (side 55).

Nar parameter P105 TILSTAND er indstillet til Kaskd.serie eller Kaskd.Synk, viser skeermen
(f.eks.) felgende oplysninger:

P21 STATUS ENHED

# 11001000

Efft.Veerdi Outputfrekvens
Til venstre fct. Op fct. Ned fct. Til hgjre fcf

hvor status af alle (maks. 8) vises tilsluttede enheder (mens 1=aktiveret / 0=deaktiveret).

Nar parameter P105 TILSTAND er indstillet til Kaskade Relee, viser skaermen (f.eks.)
falgende oplysninger:

HVL 2.015-4.220 Installations-, betjenings- og vedligeholdelseshandbog 49



8 Programmering

P21 STATUS ENHED

Efft.Veerdi

Til venstre fct. Op fct.

& 10100

Outputfrekvens
Ned fct.

Til hajre fc

P22 VALG ENHED

hvor (HYDROVAR er udstyret med yderligere Premium Card) statussen af 5
Relaeskiftekontakter vises. (mens 1=aktiveret / O=deaktiveret).

Denne parameter lader brugeren vaelge en specifik enhed (1-8) i et kaskadesystem,
séledes at nuveerende status, motortimer og seneste opstaede fejl kan tjekkes.

Oplysningerne der vises pa skaermen athaenger af valget foretaget i parameter105
TILSTAND; du kan finde flere oplysninger i P105 TILSTAND (side 55).

P22 VAELG ENHED
& 1
Efft.Vaerdi Outputfrekvens
Til venstre fct. Op fct. Ned fct. Til hgjre fc

Nar P105 TILSTAND er indstillet til Kaskd.serie eller Kaskd.Synk, specificerer den valgte
vaerdi for P22 VAELG ENHED adressen for HYDROVAR enhederne,

Nar P105 TILSTAND er indstillet til Kaskade Relae, folger den valgte veerdi for P22 VAELG
ENHED den fglgende tabel:

Enhed aktiveret af
1 MASTER-inverter
2 pumpe med fast hastighed Relee 1X4 /1
3 pumpe med fast hastighed Rele 2 X4 /2
4 pumpe med fast hastighed Rele 3X4/3
5 pumpe med fast hastighed Relae 4 X4 /4
6 pumpe med fast hastighed Relee 5 X4 /5
7 N/A N/A
8 N/A N/A

P23 STATUS ENHED G

Denne parameter viser status for den valgte enhed (vha. parameter 22 VALG ENHED).

Oplysningerne der vises pa skaermen afhaenger af valget foretaget i parameter105
TILSTAND:; du kan finde flere oplysninger i P105 TILSTAND (side 55).

Nar P105 TILSTAND er indstillet til Kaskd.serie eller Kaskd.Synk, viser skaeermen (f.eks.)
felgende oplysninger:

P23 STATUS ENHED

7ol Standset

Efft.Veerdi
Op fct.

Outputfrekvens
Ned fct.

Til venstre fct. Til hgjre fcf

hvor den viste veerdi kan andre sig i henhold til falgende tabel:
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Viste veerdier Beskrivelse

Koerer Pumpen kerer.

Standset Pumpen er stoppet, da pumpen ikke er efterspurgt.

Frakoblet Pumpen stoppes manuelt ved brug af: - knapper -
parameter P24 TILKOBL ENHED- ekstern enhed

OFF Pumpen er ikke tilsluttet til stremforsyningen eller
RS485.

Forbereder En ny enhed er tilsluttet til systemet og der overfares
data.

Fejl En fejl, der opstod pa den aktuelle enhed.

Nar P105 TILSTAND er indstillet til Kaskade Relae, kan den viste vaerdi eendre sig i henhold

til falgende tabel:

Viste veerdier Beskrivelse
Relae ON Relaekontakten er lukket og pumpen med fast hastighed
kerer.
Relae OFF Relaekontakten er dben og pumpen med fast hastighed
er stoppet.
Fejl En fejl, der opstod pa den aktuelle enhed.
P24 TILKOBL ENHED G

Vha. denne parameter kan brugeren manuelt aktivere og deaktivere den valgte enhed

(vha. parameter 22 VALG ENHED).

Nar parameter P105 TILSTAND er indstillet til Controller, Kaskade Relae, Kaskd.serie eller
Kaskd.Synk, viser skaermen falgende oplysninger:

P24 TILKOBL ENHED
o Aktiveret
Efft.Veerdi Outputfrekvens
Til venstre fct. Op fct. Ned fct. Til hgjre fc

hvor mulige indstillinger er "Aktiveret" eller "Frakoblet".

P25 MOT.DRIFTTIMER G

Denne parameter viser den valgte enheds driftstid. Saledes tidsperioden, i hvilken
HYDROVAR har drevet motoren.

P25 MOT.DRIFTTIMER

& XXXXX h

Efft.Veerdi
Til venstre fct. Op fct.

Outputfrekvens
Ned fct.

Til hajre fc

Du kan finde flere oplysninger om at nulstille teelleren i parameter 1130 Nulstil Mottid

P26 gennem P30: ERROR hukommelse G

Disse parametre har oplysninger om fejlhukommelse. Alle fejl gemmes og vises i disse
parametre.
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P26 1. FEJL
& XX fejl
Efft.Veerdi Outputfrekvens
Til venstre fct. Op fct. Ned fct. Til hgjre fc

Fejlene omfatter falgende oplysninger:
e XX = fejlkode / fejl = beskrivelse
¢ Dato og klokkeslaet for hvornar fejlen opstod

P35 KWH TALLER G

Denne parameter registrerer motorens stramforbrug som en gennemsnitsvaerdi over 1
time.

P35 KWH TALLER

& XXXXX kWh

Efft.Veerdi Outputfrekvens
Til venstre fct. Op fct. Ned fct. Til hgjre fcf

Du kan finde flere oplysninger om at nulstille teelleren i parameter 1140 Nulstil kW tid

8.3.3 M40 DIAGNOSTIK

MENU OMFANG
Denne undermenu omfatter felgende softwareparametre:
* Fremstillingsdato
e Faktisk temperatur
e Faktisk udgangsstrem
e Faktisk indgangsspaending
* Faktisk udgangsfrekvens
e Stremkortets softwareversion

Under drift er oplysningerne i disse parametre skrivebeskyttet. Ingen sendringer er tilladt.

@

Viser styrekortets fremstillingsdato; skaermets format er AAAAUU (&r, uge).

P41 PROD.DATO

P41 PROD.DATO

& 20YYWW

Efft.Veerdi Outputfrekvens
Til venstre fct. Op fct. Ned fct. Til hgjre fc

P42 VALG INVERTER G
Velg den gnskede inverterenhed (1-8).
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P42 VALG INVERTER

Lo

Efft.Veerdi

Til venstre fct.

1

Outputfrekvens

Op fct. Ned fct. Til hgjre fc

P43 TEMP.INVERTER ‘ G

>

8 Programmering

Viser temperaturen inde i den valgte enhed (vha. parameter 42),

P43 TEMP.INVERTER

#  XX% XX°C

Efft.Veerdi
Op fct.

Outputfrekvens
Ned fct.

Til venstre fct. Til hgjre fc

med felgende data:

* Temperature indvendig (°C)
* % af den maksimale temperatur

G @

Viser udgangsstreammen i procent af den maksimale maerkestrem for den valgte enhed
(vha. parameter 42).

P44 Strem.Invert.

P44 Strem.Invert.

& XXX %
Efft.Veerdi Outputfrekvens
Til venstre fct. Op fct. Ned fct. Til hgjre fcf

©

G

P45 Speaendn.Invert.
Viser indgangsspaendingen (V) for den valgte enhed (vha. parameter 42),

P45 Spaendn.Invert.

& XXXV

Efft.Veerdi
Op fct.

Outputfrekvens

Til venstre fct. Ned fct.

P46 UDGANGSFREK. G @

Viser udgangsfrekvensen (Hz) for den valgte enhed (vha. parameter 42),

Til hgjre fc
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P46 UDGANGSFREK.

Efft.Veerdi
Til venstre fct. Op fct.

o X, XX Hz

Outputfrekvens
Ned fct.

Til hajre fc

©

P47VER.INVERTER: EFFEKT‘ G

Viser oplysninger om stramkortets softwareversion for den valgte enhed (vha. parameter

42),

P47 VER.INVERTER

Efft.Veerdi
Til venstre fct. Op fct.

o 1,00

Outputfrekvens

Ned fct. Til hgjre fc

Du kan finde flere oplysninger i tabel nedenfor.

Viste veerdier

Versioner (stromstgrrelser)

Yderligere oplysninger

1,00

Alle

Forste udgivelse 12/2015

8.3.4 M60 INDSTILLINGER
MENU OMFANG

P61 PASSWORD

Denne undermenu omfatter falgende softwareparametre:

e ADGANGSKODE
e JOG

FORSIGTIG:

Laes disse instruktioner omhyggeligt, fer du eendrer nogen af denne undermenus
parametere. Indstillingerne skal foretages af uddannet og kvalificeret personale. Forkerte
indstillinger vil forarsage funktionsfejl.

Det er muligt at @endre alle parametre under drift, men det anbefales kraftigt, at enheden
er stoppet, nar parametere aendres.

Indtast systemadgangskoden, der giver adgang til alle systemparametere:
standardindstillinger er 00066.

P61 PASSWORD

o XXXX

Efft.Veerdi
Til venstre fct. Op fct.

Outputfrekvens
Ned fct.

Til hgjre fc

Nar den korrekte adgangskode er indtastet, forbliver systemet uldsti 10 minutter.

Bemaerk for denne parameter, at nar du dbner redigeringstilstand (ved at trykke pa den
medfalgende trykknap), kan brugeren bekraefte den nye vaerdi ved at trykke i 3 sek pa
hajre (») trykknap.
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P62 JOG

Denne parameter deaktiverer den interne controller til HYDROVAR og eendres til manuel
tilstand. Skaerm viser fglgende oplysninger:

P62 JOG
& X,xX Hz
Efft.Veerdi Outputfrekvens
Til venstre fct. Op fct. Ned fct. Til hgjre fc
Hvor:

e JOG: er parameterbeskrivelsen

e X.XX:er den aktuelle parameterveerdi (0 Hz - P245 MAKS. FREK.); ved 0,0 Hz, enheden
stopper.

o Effektiv vaerdi: erindgangssignalet fra den valgte transducer (indstillet af undermenu
400), udtrykt med dimensionsenheden indstillet af parameter 405
e Udgangsfrekvens: aktuel frekvens fra drevet til motoren

e Venstre/Op/Ned/Hgjre fct.: de relaterede trykknappers faktiske funktioner

8.3.5 M100 BASIS.INDST.
MENU OMFANG

Denne undermenu omfatter falgende softwareparametre:
¢ Drifttilstand

e Pumpeadresse

e Adgangskode

e Lasefunktion

e Skaemkontrast

e Skeermens lysstyrke

P105 TILSTAND

Vha. denne parameter, kan brugeren vaelge en driftstilstand.

P105 MODE
& Controller
Efft.Vaerdi Outputfrekvens
Til venstre fct. Op fct. Ned fct. Til hgjre fcf

hvor mulige indstillinger er:

TILSTAND Enheder der kan betjenes

Controller 1 Hydrovar

(Standard)

Kaskade Relae 1 Hydrovar og Premium Card
Kaskd.serie Mere end en pumpe

Kaskd.Synk Alle pumper arbejder pd samme frekvens
Aktuator 1 Hydrovar

Aktuatortilstanden anvendes, hvis HYDROVAR er en standard VFD med:
e Krav om fast hastighed eller
e Et eksternt hastighedssignal er tilsluttet.
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Du kan finde flere oplysninger i Eksempel: P105 AKTUATOR-tilstand (side 103).
P106 PUMPE ADR.
Vealger en adresse (1-8) for hver HYDROVAR

P106 PUMPE ADR.
& 1
Efft.Veerdi Outputfrekvens
Til venstre fct. Op fct. Ned fct. Til hgjre fc

Hvis flere MASTER invertere er tilsluttet via den interne RS-485-graenseflade (maksimalt
otte i Kaskd.serie-tilstand), sa skal falgende geelde:

e Hver HYDROVAR behgver en individuel pumpeadresse (1-8)
e Hver adresse kan kun bruges en gang.
P110 INDST. PASSW.

Indstil en systemadgangskode (00000 - 09999); standardindstilling er 00066.

P110 INDST. PASSW.

o 00066

Efft.Veerdi Outputfrekvens
Til venstre fct. Op fct. Ned fct. Til hgjre fcf

P115 LAS FUNK.

Vha. denne parameter kan brugeren lase eller lase op hovedmenuens
parameterindstillinger.

P115 LAS FUNK.

o Off

Efft.Veerdi Outputfrekvens
Til venstre fct. Op fct. Ned fct. Til hgjre fc

hvor mulige indstillinger er:

Indstilling Beskrivelse

ON Ingen parameters kan andres uden
systemadgangskoden.

OFF Alle hovedmenuens parametre kan aendres.

P120 DISP.KONTR.

Justér skaermens kontrast (10 - 100%)

P120 DISP.KONTR.

& 75 %

Efft.Veerdi Outputfrekvens
Til venstre fct. Op fct. Ned fct. Til hgjre fc
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P125 DISP. LYS

Justér baggrundslysets lysstyrke pa skaermen (10 - 100%)

P125 DISP. LYS

Efft.Veerdi
Til venstre fct. Op fct.

ro3 100 %

Outputfrekvens
Ned fct. Til hajre fc

P130Display Drejn.

Denne parameter muligger 180° rotation med skaerm og trykknapper relativ i forhold til

standardposition.

P130 Display Drejn.

& FORKERT

Efft.Veerdi Outputfrekvens
Til venstre fct. Op fct. Ned fct. Til hgjre fcf
P135 BAGUDKOMP.
P135 BAGUDKOMP.
& NR.
Efft.Veerdi Outputfrekvens
Til venstre fct. Op fct. Ned fct. Til hgjre fc

Denne parameter aktiverer tilstanden bagudkompatibilitet: nar sat til JA, tvinger den
HYDROVAR til at arbejde i en multipumpefunktion, fungerende og kommunikerende som

den tidligere generation af HYDROVAR (HV 2.015-4.220).

HVL og HV 2.015-4.220 multipumpe-kommunikationsprotokollen er ikke kompatibel!
Saledes, at i en multipumpefunktion hvor der mindst er en tidligere generation af

HYDROVAR (HV 2.015-4.220), vil alle andre HVL-modeller blive tvunget til

bagudkompatibilitet. For yderligere oplysninger, tjiek den dedikerede konfigurations- og

programmeringsguide for HVL-bagudkompatibilitet.

8.3.6 M200 KONF. INVERTER
MENU OMFANG

Denne undermenu omfatter falgende softwareparametre:

e Software
e Antal enheder

e Rampeindstillinger

* Motorindstillinger

e Frekvensindstillinger

e STC-beskyttelse

P202 SOFTWARE

Viser oplysninger om styrekortets softwareversion.
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P202 SOFTWARE

& 1,00

Efft.Veerdi Outputfrekvens
Til venstre fct. Op fct. Ned fct. Til hgjre fc

Du kan finde flere oplysninger i tabellen nedenfor.

Viste veerdier Yderligere oplysninger

1,00 Forste udgivelse 12/2015

P205 MAKS.ENHED. G

Indstil det maksimale antal enheder, der er i drift samtidigt.

P205 MAKS.ENHED.

¥l 6

Efft.Veerdi Outputfrekvens
Til venstre fct. Op fct. Ned fct. Til hgjre fcf

Rimelige veerdier er:

Veerdi TILSTAND
1-8 Kaskd.serie
2-6 Kaskade Rela

P210 INVERTER G

Veelg HYDROVAR-adressen til parametrisering.

P210 INVERTER

& Alle

Efft.Veerdi Outputfrekvens
Til venstre fct. Op fct. Ned fct. Til hgjre fcf

Mulige indstillinger er:

Indstilling Beskrivelse
Alle

Alle enheder i gruppen er programmeret pa samme tid; i
alle tilfeelde kopieres alle nye indstillinger il alle

enheder.
1-8 Bruges, hvis en specifik enhed er programmeret. Veelg
den enheden (1-8).
P215 RAMPE 1 G
BEMARKNING:

® Hurtig accelerationstid kan medfare fejl (overbelastning) under opstart.
* Langsom accelerationstid kan medfare et fald i det udgaende driftstryk.
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P220 RAMPE 2

P225 RAMPE 3

P215 RAMPE 1
& 4 sek
Efft.Veerdi Outputfrekvens
Til venstre fct. Op fct. Ned fct. Til hgjre fc

Denne parameter justerer hurtig accelerationstid, og det pavirker pumpens styring;

rampen afhaenger af HYDROVAR-typen og pumpetypen.

HVL Mulige indstillinger (sek) Standardindstillinger (sek)
2,015+ 2,040 1-250 4

3,015 = 3,040

4,015 + 4,040

3,055+ 3,110 1-1000 8

4,055+4,110

4,150 + 4,220 1-1000 12

Du kan finde flere oplysninger i Eksempel: P200 rampeindstillinger (side 103).

BEMAZRKNING:

* Hurtig decelerationstid forarsager ofte overspaending.
* Langsom decelerationstid forarsager ofte overtryk.

P220 RAMPE 2
& 4 sek
Efft.Veerdi Outputfrekvens
Til venstre fct. Op fct. Ned fct. Til hgjre fc

Denne parameter justerer hurtig decelerationstid, og det pavirker pumpens styring;

rampen afhaenger af HYDROVAR-typen og pumpetypen.

HVL Mulige indstillinger (sek) Standardindstillinger (sek)
2,015+ 2,040 1-250 4

3,015 = 3,040

4,015 + 4,040

3,055+ 3,110 1-1000 8

4,055+4,110

4,150 + 4,220 1-1000 12

Du kan finde flere oplysninger i Eksempel: P200 rampeindstillinger (side 103).

BEMAZRKNING:

* Hurtig accelerationstid kan medfare oscillation og overbelastning.

® Langsom accelerationstid kan medfgre et fald i det udgaende driftstryk under
efterspargselsvariationer.
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P225 RAMPE 3

7S 70 sek

Efft.Veerdi Outputfrekvens
Til venstre fct. Op fct. Ned fct. Til hgjre fc

Denne parameter justerer langsom accelerationstid, der saledes bestemmer:

* Reguleringshastigheden af den indre HYDROVAR controller til sma sendringer i
efterspgrgslen.
e Den konstante udgaende tryk.

Rampen (standardvaerdi 70 sek, mulig indstilling 1-1000 sek) athaenger af systemet, der
skal styres. Du kan finde flere oplysninger i Eksempel: P200 rampeindstillinger (side 103).

P230 RAMPE 4 G

BEMARKNING:

e Hurtig decelerationstid kan medfere oscillation af enheden og pumpen
* lLangsom decelerationstid kan forarsage trykfluktuationer under
efterspgrgselsvariationer.

P230 RAMPE 4

ro3 70 sek

Efft.Veerdi Outputfrekvens
Til venstre fct. Op fct. Ned fct. Til hgjre fcf

Denne parameter justerer langsom decelerationstid, der sadledes bestemmer:

e Reguleringshastigheden af den indre HYDROVAR controller til sméa aendringer i
efterspgrgslen.

¢ Den konstante udgaende tryk.

Rampen (standardveerdi 70 sek, mulig indstilling 1-1000 sek) afhaenger af systemet, der
skal styres. Du kan finde flere oplysninger i Eksempel: P200 rampeindstillinger (side 103).

P235 RAMPE FMIN A G

BEMARKNING:

Hurtig accelerationstid kan medfere fejl (overbelastning) under start.

P235 RAMPE FMIN A

& 2,0 sek

Efft.Veerdi Outputfrekvens
Til venstre fct. Op fct. Ned fct. Til hgjre fc

Denne parameter (standardvaerdi 2,0 sek, mulig indstilling 1,0- 25,0 sek) indstiller rampen
Fmin acceleration (hurtig accelerationstid), og den fungerer HYDROVAR indtil den valgte
P250 MIN. FREK. nas; efter at Fmin er gaet, P215 RAMPE 1 starter at arbejde. Du kan finde
flere oplysninger i Eksempel: P200 rampeindstillinger (side 103).
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P240 RAMPE FMIN D G

BEMARKNING:
Hurtig decelerationstid forarsager ofte overspaending.

P240 RAMP FMIN D

& 2,0 sek

Efft.Veerdi
Op fct.

Outputfrekvens
Ned fct.

Til venstre fct. Til hgjre fc

Denne parameter (standardveerdi 2,0 sek, mulig indstilling 1,0- 25,0 sek) indstiller rampen
Fmin deceleration (hurtig decelerationstid), og det stopper HYDROVAR, nar det kommer
under P250 MIN. FREK. For flere oplysninger, se eksempel: P200 rampeindstillinger.

P245 MAKS. FREK. G

BEMARKNING:
Indstillinger hajere end standard kan forarsage overbelastning af motoren.

P245 MAKS. FREK.

& 50,0 Hz

Efft.Veerdi

Til venstre fct. Op fct.

Outputfrekvens

Ned fct. Til hgjre fc

Denne parameter (standardvaerdi 50 Hz, mulige indstilling 30,0- 70,0 Hz) indstiller den
maksimale frekvens, og dermed den maksimale pumpehastighed; standardindstillingen i
henhold til den tilsluttede motors nominelle frekvens.

P250 MIN. FREK. G

P255 KONF. FMIN

BEMARKNING:

Den minimale frekvens athaenger af den valgte pumpetype og anvendelse. For borehul
anvendelse i seerdeleshed skal den mindste frekvens indstilles til = 30 Hz*.

P250 MIN. FREK.

& 20,0 Hz

Efft.Veerdi
Op fct.

Outputfrekvens
Ned fct.

Til venstre fct. Til hgjre fcf

Denne parameter (standardvaerdi 20 Hz, mulig indstilling 0,0 Hz- P245 MAKS. FREK.)
indstiller minimum frekvens; drift under denne veerdi udfgres med P235 RAMPE FMIN A
og P240 RAMPE FMIN D.

G

Denne parameter definerer drift ved minimal frekvens.
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P260 FMIN TID G

P255 KONF. FMIN

Lo

Efft.Veerdi
Op fct.

f->0

Outputfrekvens
Ned fct.

Til venstre fct.

Til hajre fc

Mulige indstillinger er:

Indstilling

Beskrivelse

f->0

Nar det ngdvendige tryk er ndet, og der ikke er behov for
yderligere forbrug, gar frekvensen ned til den valgte
P250 MIN. FREK.: HYDROVAR vil 53 fortsatte med at kare
i den valgte P260 FMINTID og efter dette tidspunkt
stopper den automatisk.

f-> fmin

Med denne indstilling stopper pumpen aldrig
automatisk: frekvensen gar ned til den valgte P250 MIN.
FREK.. For at stoppe pumpen skal den eksterne ON/OFF
abnes eller der skal trykkes pa den medfalgende
trykknap.

BEMARKNING:

For cirkulationssystemer, kan indstillingen "f -> fmin" overophede pumpen i tilfeelde af at

der ikke er noget flow gennem det!

Denne parameter (standardvaerdi 0 sek, mulig indstilling 0-100 sek) indstiller
tidsforsinkelsen far en der indtraeffer en lukning under P250 MIN. FREK..

P260 FMIN TID
& 0 sek
Efft.Veerdi Outputfrekvens
Til venstre fct. Op fct. Ned fct. Til hgjre fcf

Det bruges til at forebygge problemer med en slukning af pumpen uden efterspargsel
(for lille eller ingen tryktank), nar systemtrykket stiger i lzbet af denne forsinkelse. Denne
parameter er kun aktiv, hvis P255 KONF. FMIN er indstillet til "f -> 0".

P261 Skip.Frk.Kont

G

P262 SKIP.Frk.Zone

Denne parameter (mulig indstilling P250 MIN. FREK. - P245 MAKS. FREK.) indstiller

skipfrekvenscenteret.

P261 Skip.Frk.Kont

& 20,0 Hz
Efft.Veerdi Outputfrekvens
Til venstre fct. Op fct. Ned fct. Til hgjre fcf

G

Denne parameter (mulig indstilling 0,0 - 5,0 Hz) indstiller skipfrekvenscenteret.
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P262 SKIP.Frk.Zone
& 0,0 Hz
Efft.Veerdi Outputfrekvens
Til venstre fct. Op fct. Ned fct. Til hgjre fc

P265 Mot.Nomn.efft.

Indstiller motorens nominelle effekt kombineret med HYDROVAR, som rapporteret i

motorens navneskilt.

P265 Mot.Nomn.efft.
& 1,5 kW
Efft.Veerdi Outputfrekvens
Til venstre fct. Op fct. Ned fct. Til hgjre fc

Mulige indstillinger er:

HVL Underdimensioneret |Underdimensioneret |Standard Overdimensioneret
motor 2 motor 1 motor

2,015 0,75 kW - 1,0 hk 1,1kW-1,5 hk 1,5 kW-2,0 hk 2,2 kW - 3,0 hk
2,022 1,1kW-1,5 hk 1,5kW-2,0 hk 2,2 kW -3,0 hk 3,0kW-4,0 hk
2,030 1,5 kW-2,0 hk 2,2 kW - 3,0 hk 3,0 kW-4,0 hk 4,0 kW - 5,0 hk
2,040 2,2kW-3,0 hk 3,0kW-4,0hk 4,0 kW - 5,0 hk 55kW-7,5hk
3,015 0,75 kW- 1,0 hk 1,1kW-1,5 hk 1,5 kW-2,0 hk 2,2 kW - 3,0 hk
3,022 1,1TkW-1,5 hk 1,5kW-2,0 hk 2,2 kW - 3,0 hk 3,0kW-4,0 hk
3,030 1,5 kW-2,0 hk 2,2kW-3,0 hk 3,0kW-4,0hk 4,0 kW - 5,0 hk
3,040 2,2 kW - 3,0 hk 3,0kW-4,0 hk 4,0 kW - 5,0 hk 5,5kW-7,5hk
3,055 3,0kW-4,0 hk 4,0 kW - 5,0 hk 5,5kW-7,5 hk 7,5 kW - 10,0 hk
3,075 4,0 kW-5,0 hk 5,5kW-7,5hk 7,5kW-10,0 hk 11,0 kW - 15,0 hk
3,110 5,5kW-7,5hk 7,5kW-10,0 hk 11,0 kW - 15,0 hk 15,0 kW - 20,0 hk
4,015 0,75kW-1,0 hk 1,1kW-1,5 hk 1,5kW-2,0 hk 2,2 kW -3,0 hk
4,022 1,1TkW-1,5 hk 1,5 kW-2,0 hk 2,2 kW - 3,0 hk 3,0kW- 4,0 hk
4,030 1,5kW-2,0 hk 2,2 kW -3,0 hk 3,0kW-4,0 hk 4,0 kW-5,0 hk
4,040 2,2 kW - 3,0 hk 3,0kW-4,0 hk 4,0 kW - 5,0 hk 5,5kW-7,5hk
4,055 3,0kW-4,0 hk 4,0 kW - 5,0 hk 5,5kW-7,5hk 7,5kW-10,0 hk
4,075 4,0 kW - 5,0 hk 5,5kW-7,5hk 7,5 kW-10,0 hk 11,0 kW - 15,0 hk
4110 5,5kW-7,5hk 7,5kW-10,0 hk 11,0 kW - 15,0 hk 15,0 kW - 20,0 hk
4,150 7,5kW-10,0 hk 11,0 kW - 15,0 hk 15,0 kW - 20,0 hk 18,5 kW - 25,0 hk
4185 11,0 kW - 15,0 hk 15,0 kW - 20,0 hk 18,5 kW - 25,0 hk 22,0 kW - 30,0 hk
4,220 15,0 kW - 20,0 hk 18,5 kW - 25,0 hk 22,0 kW - 30,0 hk 30,0 kW - 40,0 hk

P266 Mot.Nomi.Spaedn

Indstiller motorens nominelle spaending, som rapporteret i motorens navneplade, i

henhold til

* den valgte motorforbindelse
e udgangsspandingen af HYDROVAR
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P266 Mot.Nomi.Spzedn

o) 230V

Efft.Veerdi Outputfrekvens
Til venstre fct. Op fct. Ned fct. Til hgjre fc
Mulige indstillinger er:
HVL Mulig indstilling (V) Standard indstilling (V)
2,015 + 2,040 208-240 230
3,015+ 3,110 208-240 230
4,015+ 4.220 380-460 400

P267 Mot.Nomi.Frek.

Indstiller motorens nominelle frekvens, som rapporteret pa motorens navneplade

P267 Mot.Nomi.Frek.

& 50,0 Hz

Efft.Veerdi Outputfrekvens
Til venstre fct. Op fct. Ned fct. Til hgjre fcf

P268 Mot.Nomi.Sterm

til
¢ den valgte motorforbindelse
¢ udgangsspaendingen af HYDROVAR

P268 Mot.Nomi.Starm

& 7,5 A

Efft.Vaerdi Outputfrekvens
Til venstre fct. Op fct. Ned fct. Til hgjre fc

P269 Mot.Nomi.Hast.

P270 Mot.Ant.Pol.

Indstiller motorens nominelle strem, som rapporteret pa motorens navneplade, i henhold

Indstiller motorens nominelle hastighed, som rapporteret pa motorens navneplade

P269 Mot.Nomi.Hast.

Tl 3000 o/m

Efft.Veerdi Outputfrekvens
Til venstre fct. Op fct. Ned fct. Til hgjre fc

Denne parameter (mulig indstilling 2 eller 4) indstiller antallet af motorpoler (skeerm viser

f,eks, falgende oplysninger)
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P275 AMPI

P270 Mot.Ant.Pol.

£

Efft.Veerdi
Op fct.

Outputfrekvens
Ned fct.

Til venstre fct. Til hajre fc

BEMZRKNING:

e For den bedste adaptation af HYDROVAR, kar AMPI pa en kold motor

¢ AMPI kan ikke udfgres mens motoren karer

* AMPI kan ikke udfgres pa en motor med en sterre nominel effekt end HYDROVAR, dvs.
nar en 5,5 kW motor er koblet med en 4 kW-drev

e Undga at generere ekstern drejningsmoment under AMPI.

P280 Swi.Frek.Kontr

Denne parameter aktiverer Automatic Motor Parameter Identification (Automatisk
identifikation af motorparameter); mulige indstillinger er "Off" (AMPlikke aktiv), "Fuld"
eller "Reduceret" (procedure, der kun skal udferes i tilfelde af at LC-filtre anvendes pa
motorkablet).

Bemaerk for denne parameter, at nar du dbner redigeringstilstand (ved at trykke pa den
medfalgende trykknap), kan brugeren bekraefte den nye veerdi ved at trykke i 3 sek pa
hajre (») trykknap.

P275 AMPI
& Fuld
Efft.Vaerdi Outputfrekvens
Til venstre fct. Op fct. Ned fct. Til hgjre fcf

Nar AMPl-proceduren er aktiveret (nar enten "Fuld" eller "Reduceret" indstillingen er
valg), tager det op til 3 min at identificere motoren: i denne periode forhindrer
HYDROVAR brugeren fra enhver handling ("Karer" meddelelse pa skeermen, trykknapper
deaktiveret).

Mulige udfald er "OK" (AMPI motorens selvkonfiguration gennemfart) eller "Fejl" (AMPI
udfald mislykket): nar en af disse to meddelelser vises, laser HYDROVAR trykknapper til
standard relaterede funktioner.

G
P280 Swi.Frek.Kontr

7ol HVC

Efft.Vaerdi Outputfrekvens
Op fct. Ned fct.

Til venstre fct. Til hgjre fc

Indstiller motorens styringsmetode. Mulige indstillinger er "V/f* eller "HVC" (standard)

"V/f" repraesenterer Scalzerstyring: den abne slgjfe volt / hertz-styring af en
induktionsmotor er langt mest populaere metode til hastighedsregulering pga. sin
enkelhed.

"HVC" repraesenterer HYDROVAR Vektorstyring: denne metode forbedrer dynamisk og
stabilitet, bade nar hastighedsreferencen aendres og i forhold til belastningens
drejningsmoment. Denne form for styring er adaptiv i forhold til motorbelastning og
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adaptationen til eendringer i hastighed og drejningsmoment er mindre end 3
millisekunder. Motordrejningsmoment kan forblive konstant uanset hastighedsaendringer.

P281 BOOST G

BEMARKNING:
e Hvis denne parameter er indstillet for lavt eller for hgijt, sé er der en risiko for
overbelastning pga. for hgj startstrem.

¢ Hold indstillingerne sa lave som muligt for at mindske risikoen for termisk
overbelastning af motoren ved lavere frekvenser.

P281 BOOST
& 5%
Efft.Vaerdi Outputfrekvens
Til venstre fct. Op fct. Ned fct. Til hgjre fcf

Denne parameter (mulig indstilling 0-25%) indstiller motorens startspaending i % af den
tilsluttede forsyningsspaending, hvilket bestemmer spaending/frekvenskurvens.

Standardvaerdien afthanger af typen af HYDROVAR:

HVL Standardindstilling (%)
2,015+ 2,040

3,015 + 3,040 5

4,015+ 4,040

3,055 + 3,110

4,055+ 4,110 8

4,150 + 4,220 10

G

P282 KNEE FREK.

BEMAZRKNING:

Denne parameter skal kun anvendes til specielle anvendelser. En forkert indstilling kan
medfgre overbelastning eller beskadigelse af motoren.

P282 KNEE FREK.

& 50,0 Hz

Efft.Veerdi Outputfrekvens
Til venstre fct. Op fct. Ned fct. Til hgjre fcf

Denne parameter (standardvaerdi 50 Hz, mulige indstilling 30,0- 90,0 Hz) indstiller
knaekfrekvensen, hvor HYDROVAR genererer den maksimale udgangsspaending. Til
standardanvendelser skal denne veaerdi indstilles i henhold til motorens nominelle
frekvens.

P283 Valg.Sw.Frek. G

Denne parameter indstiller skiftefrekvensen.
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P283 Valg.Sw.Frek.
& 10 kHz
Efft.Veerdi Outputfrekvens
Til venstre fct. Op fct. Ned fct. Til hgjre fc

HYDROVAR kan, i alle tilfaelde, automatisk formindske skiftefrekvensen under anvendelse

af kriterierne for belastningsreduktion. Mulige indstillinger er:

Mulig indstilling

HVL Standard

2,015 Tilfeeldig 2 kHz 5 kHz 8 kHz 10 kHz 16 kHz
~5kHz

2,022 Tilfeeldig 2 kHz 5kHz 8 kHz 10 kHz 16 kHz
~5kHz

2,030 Tilfeeldig 2 kHz 5 kHz 8 kHz 10 kHz 16 kHz
~5kHz

2,040 Tilfeeldig 2 kHz 5 kHz 8 kHz 10 kHz 16 kHz
~5kHz

3,015 Tilfeeldig 2 kHz 5 kHz 8 kHz 10 kHz 16 kHz
~5kHz

3,022 Tilfeeldig 2 kHz 5 kHz 8 kHz 10 kHz 16 kHz
~5kHz

3,030 Tilfeeldig 2 kHz 5kHz 8 kHz 10 kHz 16 kHz
~5kHz

3,040 Tilfeeldig 2 kHz 5 kHz 8 kHz 10 kHz 16 kHz
~5kHz

3,055 Tilfeeldig 2 kHz 5 kHz 8 kHz 10 kHz 16 kHz
~5kHz

3,075 2 kHz 4 kHz 8 kHz 10 kHz 16 kHz

3,110 2 kHz 4 kHz 8 kHz 10 kHz 16 kHz

4,015 Tilfeeldig 2 kHz 5 kHz 8 kHz 10 kHz 16 kHz
~5kHz

4,022 Tilfeeldig 2 kHz 5 kHz 8 kHz 10 kHz 16 kHz
~5kHz

4,030 Tilfeeldig 2 kHz 5 kHz 8 kHz 10 kHz 16 kHz
~5kHz

4,040 Tilfeeldig 2 kHz 5 kHz 8 kHz 10 kHz 16 kHz
~5kHz

4,055 Tilfeeldig 2 kHz 5kHz 8 kHz 10 kHz 16 kHz
~5kHz

4,075 Tilfeeldig 2 kHz 5 kHz 8 kHz 10 kHz 16 kHz
~5kHz

4,110 Tilfeeldig 2 kHz 5kHz 8 kHz 10 kHz 16 kHz
~5kHz

4,150 2 kHz 4 kHz 8 kHz 10 kHz 16 kHz

4,185 2 kHz 4 kHz 8 kHz 10 kHz 16 kHz

4,220 2 kHz 4 kHz 8 kHz 10 kHz 16 kHz
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P284MIN. SW. FREQ. G

Denne parameter indstiller minimums-skiftefrekvensen, som HYDROVAR kan generere.

P284 MIN.SW.FREK.
& 2 kHz
Efft.Veerdi Outputfrekvens
Til venstre fct. Op fct. Ned fct. Til hgjre fc

Denne parameter er nyttig til at tvinge HYDROVAR til at generere:

e skiftefrekvenser i en bestemt bandbredde (avre graense defineret af P283 - nedre
grense defineret af P284)

¢ en fast skiftefrekvens (nér P283 = P284).
Mulige indstillinger er:

HVL Standard

2,015 2 kHz 5kHz 8 kHz 10 kHz 16 kHz
2,022 2 kHz 5 kHz 8 kHz 10 kHz 16 kHz
2,030 2 kHz 5kHz 8 kHz 10 kHz 16 kHz
2,040 2 kHz 5 kHz 8 kHz 10 kHz 16 kHz
3,015 2 kHz 5 kHz 8 kHz 10 kHz 16 kHz
3,022 2 kHz 5 kHz 8 kHz 10 kHz 16 kHz
3,030 2 kHz 5 kHz 8 kHz 10 kHz 16 kHz
3,040 2 kHz 5 kHz 8 kHz 10 kHz 16 kHz
3,055 2 kHz 5 kHz 8 kHz 10 kHz 16 kHz
3,075 2 kHz 4 kHz 8 kHz 10 kHz 16 kHz
3,110 2 kHz 4 kHz 8 kHz 10 kHz 16 kHz
4,015 2 kHz 5 kHz 8 kHz 10 kHz 16 kHz
4,022 2 kHz 5 kHz 8 kHz 10 kHz 16 kHz
4,030 2 kHz 5 kHz 8 kHz 10 kHz 16 kHz
4,040 2 kHz 5 kHz 8 kHz 10 kHz 16 kHz
4,055 2 kHz 5 kHz 8 kHz 10 kHz 16 kHz
4,075 2 kHz 5 kHz 8 kHz 10 kHz 16 kHz
4,110 2 kHz 5 kHz 8 kHz 10 kHz 16 kHz
4,150 2 kHz 4 kHz 8 kHz 10 kHz 16 kHz
4,185 2 kHz 4 kHz 8 kHz 10 kHz 16 kHz
4,220 2 kHz 4 kHz 8 kHz 10 kHz 16 kHz

P290 STC Mot.Beskyt

Denne parameter indstiller beskyttelsesteknikken mod motoroverophedning.

P290 STC Mot.Beskyt
& STC Trip
Efft.Veerdi Outputfrekvens
Til venstre fct. Op fct. Ned fct. Til hgjre fc
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Mulige indstillinger er "Termistor-udlgser" eller "STC-udlgser" (standard).

P291 STC.Mottermisk

P291 STC.Mottermisk

ros 77 %

Efft.Veerdi Outputfrekvens
Til venstre fct. Op fct. Ned fct. Til hgjre fc

Denne parameter viser den beregnede procentdel af den tilladte maksimale temperatur
(for motoren) beregnet af STC, baseret pa den faktiske stram og hastighed.

P295 Stremgraen.Funk

Denne parameter aktiverer (ON) eller deaktiverer (OFF, standard)
stremgraensefunktionaliteten.

P295 Stremgreen.Funk

£ OFF

Efft.Veerdi Outputfrekvens
Til venstre fct. Op fct. Ned fct. Til hgjre fc

P296 Stremgraen.Ind.

Denne parameter (standardveerdi 110%, mulig indstilling 10-300%) indstiller motorens
stremgraense (i % af motorens maerkestram)

Hvis den indstillede veerdi er hgjere end HYDROVAR maksimal nominelle output, sé er
strem stadigt begraenset til den maksimale nominelle output.

P296 Stremgraen.Ind.

7o 110 %

Efft.Veerdi Outputfrekvens
Til venstre fct. Op fct. Ned fct. Til hgjre fcf

8.3.7 M300 REGULERING

MENU OMFANG
Denne undermenu omfatter falgende softwareparametre:
e Jog
e Vindue
® Hysterese
¢ Reguleringstilstand
Lofteindstillinger

P305 JOG

Denne parameter deaktiverer den interne controller til HYDROVAR og aendres til manuel
tilstand.

Skaerm viser fglgende oplysninger:

HVL 2.015-4.220 Installations-, betjenings- og vedligeholdelseshandbog 69



8 Programmering

P305 JOG
& X,xX Hz
Efft.Veerdi Outputfrekvens
Til venstre fct. Op fct. Ned fct. Til hgjre fc
Hvor:

e JOG: er parameterbeskrivelsen

e X.XX: er den aktuelle parameterveerdi (0 Hz - P245 MAKS. FREK.); ved 0,0 Hz, enheden
stopper.

e Effektiv vaerdi: er indgangssignalet fra den valgte transducer (indstillet af undermenu
400), udtrykt med dimensionsenheden indstillet af parameter 405
e Udgangsfrekvens: aktuel frekvens fra drevet til motoren

* Venstre/Op/Ned/Hgijre fct.: de relaterede trykknappers faktiske funktioner

P310 VINDUE G

P310 VINDUE
& 10 %
Efft.Veerdi Outputfrekvens
Til venstre fct. Op fct. Ned fct. Til hgjre fc

Denne parameter (standardvaerdi 10%, mulig indstilling 0-100%) indstillet intervallet for
rampestyring; fra langsom til hurtig.

P315 HYSTERESE G

Denne parameter (standardvaerdi 80%, mulig indstilling 0-100%) indstiller hysteresen for
rampeomskiftning. Den bestemmer, hvor den normale regulering sker; veerdi = 99%
indikerer en praecis styring uden automatisk lukning.

P315 HYSTERESE

& 80 %

Efft.Veerdi Outputfrekvens
Til venstre fct. Op fct. Ned fct. Til hgjre fcf

P320 Regul.Mode G

Denne parameter vaelger reguleringstilstanden.

P320 Regul.Mode
& Normal
Efft.Veerdi Outputfrekvens
Til venstre fct. Op fct. Ned fct. Til hgjre fcf

Mulig indstilling er:
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Indstilling Beskrivelse

Normal @get hastighed med faldende faktisk vaerdisignal.

Invers Formindsket hastighed med faldende faktisk
veerdisignal.

P325 FREK. LOFT G

Denne parameter (standardveerdi 30,0 Hz, mulig indstilling 0,0-70,0 Hz) indstiller
frekvensgraensen for den kraevede laftevaerdi, hvor det kraevede tryk begynder at blive
foraget.

P325 FREK. LGFT

& 30,0 Hz

Efft.Veerdi
Op fct.

Outputfrekvens

Til venstre fct. Ned fct. Til hajre fc

Den korrekte frekvens er, nar pumpen nar indstillingstrykket ved nul flow. Dette kan
bestemmes vha. P305 JOG.

P330 LOFT MANGDE G

Denne parameter (standardvaerdi 0,0%, mulig indstilling 0,0-200,0%) seetter
laftemaengden til den kraeevede laftevaerdi i HVAC-systemer eller som kompensation for
friktionstab i lange rerinstallationer.

P330 LGFT MAENGDE

o 0,0 %

Efft.Veerdi
Op fct.

Outputfrekvens

Til venstre fct. Ned fct. Til hajre fc

Den bestemmer stigningen i den indstillede veerdi, indtil den maksimale hastighed (og
maksimale volumen) er naet.

Du kan finde et anvendelseseksempel i Eksempel P330 LOFT MAENGDE.

8.3.8 M400 SENSOR

MENU OMFANG
| denne undermenu er det muligt at konfigurere alle sensorers faktiske veerdi, der er
tilsluttet til HYDROVAR. Dog geelder fglgende begraensninger:
e Det er muligt at have maksimalt to transducere med en udgangsstrem eller
spaendingssignaludgang.
e Transducertyper: det er ikke muligt at installere to forskellige transducertyper, da den
vigtigste konfiguration er den samme for alle tilsluttede sensorer.
Denne undermenu omfatter falgende softwareparametre:
¢ Dimension enhed
¢ Konfiguration
e Sensortype
* Sensorinterval
e Sensorkurve
e Kalibrering
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P405 DIMENSION ENHED

Veaelger systemets maleenhed.

P405 DIMENSION ENHED
& Linje
Efft.Veerdi Outputfrekvens
Til venstre fct. Op fct. Ned fct. Til hgjre fc

| tilfelde af at der er behov for en aendring af denne parameter, skal du overveje ogsa at
andre P420 Sensor.Omade til den tilsvarende dimensionsenhed!

P410 Konfg.Sensor

Indstiller hvordan de tilsluttede sensorer anvendes og hvilken sensor, der er aktiv.

Det er ogsa muligt at male forskellen mellem to tilsluttede sensorer eller at konfigurere en

automatisk omskiftning i tilfselde af en defekt sensor.

P410 Konfg.Sensor

£ Sensor 1

Efft.Veerdi Outputfrekvens
Til venstre fct. Op fct. Ned fct. Til hgjre fc

Mulig indstilling er:

Bord 13: Mulige indstillinger

Indstilling Ejendom Beskrivelse

Sensor 1 Konstant aktiv 0/4 - 20 mA signal: tilsluttet til X1/2
0g X1/1(+24V)
0/2 - 10V signal: tilsluttet til X1/2,
X1/1(+24 V) og X1/3 (GND)

Sensor 2 Konstant aktiv 0/4 - 20 mA signal: tilsluttet til X1/5
og X1/4(+24V)
0/2- 10V signal: tilsluttet il X1/5,
X1/4(+24 V) og X1/6 (GND)

Auto Automatisk omskiftning i tilfeelde af en defekt sensor

Skift Dig 1 Manuel omskiftning Luk digital indgang 1 (X1/14 - X1/15)

Skift Dig 2 Manuel omskiftning Luk digital indgang 2 (X3/1-X3/2, pa
Premium Card)

Skift Dig 3 Manuel omskiftning Luk digital indgang 3 (X3/5 - GND)

Skift Dig 4 Manuel omskiftning Luk digital indgang 4 (X3/15 - 16)

Auto lav Automatisk omskiftning Sensoren med den laveste faktiske
veerdi er aktiv

Auto hoej Automatisk omskiftning Sensoren med den hgjeste faktiske
veerdi er aktiv

Sens.1 - Sens.2 Forskellen pa de tilsluttede sensorer
som faktisk veerdi

P415 SENSORTYPE

Veaelger sensortypen og indgangsklemraekkerne.
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P415 SENSORTYPE
& 4-20 mA
Efft.Veerdi Outputfrekvens
Til venstre fct. Op fct. Ned fct. Til hgjre fc

Mulig indstilling er:

Bord 14: Valget af sensortypen og indgangsklemraekkerne.

Indstilling Indgangsklemraekker Effektiv veerdi
e Analog|4-20 mA * X1/2: Det bestemmes af et stromsignal
¢ Analog | 0-20 mA Sensor 1 tilsluttet til den givne
o X1/5: indgangsklemraekke.
Sensor 2
Analog U 0-10V o X1/2: Det bestemmes fra et
Sensor 1 spaendingssignal tilsluttet til den
o X1/5: givne indgangsklemrakke.
Sensor 2
P420Sensor.Omade G

Indstiller ende intervalvaerdi (20 mA eller 10 V) for den tilsluttede sensor.

P420 Sensor.Oméade

& 20 mA -10,00 bar

Efft.Veerdi Outputfrekvens
Til venstre fct. Op fct. Ned fct. Til hgjre fc

Navnlig skal ende intervalvaerdi (20 mA eller 10 V) altid veere lig med 100% af
sensorintervallet (dvs. for en 0,4 bar differentialtryksensor, vil den vaere 20 mA = 0,4 bar)

P425 SENSORKURVE

Indstiller den matematiske funktion (kurve) til at bestemme den faktiske vaerdi baseret pa
sensorsignalet.

P425 SENSORKURVE
& Lineaer
Efft.Veerdi Outputfrekvens
Til venstre fct. Op fct. Ned fct. Til hgjre fc

Mulig indstilling er:

Indstilling Anvendelse

Lineaer e Trykkontrol

o differentialtrykstyring

¢ Niveau

Temperatur

Flowstyring (induktiv eller mekanisk)

Kvadratisk o Flowstyring (under anvendelse af en mélebleende
med en differentialtryksensor)
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P430 SENS1 KAL O

Denne parameter anvendes til at kalibrere den mindste veerdi af Sensor 1.

P430 SENS1 KAL 0

£

Efft.Veerdi

Til venstre fct. Op fct.

0%

Outputfrekvens

Ned fct. Til hgjre fc

Efter indstilling af P405 DIMENSION ENHED og P420 Sensor.Omade, denne sensors
nulpunkt kan justeres mellem -10 % og +10 %.

P435 SENS1 KAL X

Denne parameter anvendes til at kalibrere den averste intervals veerdi af sensor 1.

P435 SENS1 KAL X

£

Efft.Veerdi
Op fct.

0%
Outputfrekvens
Ned fct.

Til venstre fct. Til hgjre fcf

Efter indstilling af P405 DIMENSION ENHED and P420 Sensor.Omade, kan den gverste
intervals veerdi justeres mellem -10 og +10%.

P440 SENS2 KAL O

Denne parameter anvendes til at kalibrere den mindste vaerdi af Sensor 2.

P440 SENS2 KAL 0

£

Efft.Veerdi
Op fct.

0 %
Outputfrekvens
Ned fct.

Til venstre fct. Til hgjre fcf

Efter indstilling af P405 DIMENSION ENHED og P420 Sensor.Omade, denne sensors
nulpunkt kan justeres mellem -10 % og +10 %.

P445 SENS2 KAL X
Denne parameter anvendes til at kalibrere den gverste intervals vaerdi af sensor 2.

P445 SENS2 KAL X

£

Efft.Veerdi
Op fct.

0 %
Outputfrekvens

Til venstre fct. Ned fct. Til hgjre fc

Efter indstilling af P405 DIMENSION ENHED and P420 Sensor.Omade, kan den gverste
intervals veerdi justeres mellem -10 og +10%.

8.3.9 M500 SEKVENS KONTR.

MENU OMFANG

| denne undermenu er det muligt at konfigurere parametre til at kare et multi-
pumpesystem. Denne undermenu omfatter falgende softwareparametre:
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e Faktisk veerdi (forag, formindsk)

¢ Frekvens (aktivér, deaktiver, fald)

e Forsinkelse (aktivér, skift, deaktiver)
¢ Overveerdi

¢ Overvaerdi forsinkelse

e Skifteintervaller

e Synkronfrekvens graense og vindue

Du kan finde et eksempel og flere oplysninger i P500 Eksempel: P500 UNDERMENU
SEKVENS CNTR (side 105).

P505 Akt.Val.9ge G

P505 Akt.Val.dge

& 0,35 bar

Efft.Veerdi Outputfrekvens
Til venstre fct. Op fct. Ned fct.

Til hgjre fc

Indstiller |afteveerdien til intervallet 0,00 - P420 Sensor.Omaéade.

P510 Akt.Val.Red. G

P510 Akt.Val.Red.

& 0,15 bar

Efft.Veerdi Outputfrekvens
Til venstre fct. Op fct. Ned fct.

Til hgjre fcf

Indstiller faldeveerdien til intervallet 0,00 - P420 Sensor.Omade.

P515 AKTIVER FRKV. G

Denne parameter (standardvaerdi 48,0 Hz, mulige indstilling 0,0- 70,0 Hz) indstiller den
gnskede udlgserfrekvens for falgende pumper.

P515 AKTIVER FRKV.

& 48,0 Hz

Efft.Veerdi
Til venstre fct. Op fct.

Outputfrekvens
Ned fct. Til hgjre fcf

Den naeste pumpe starter, nar denne vaerdi er ndet, og systemtrykket falder under
forskellen (P02 N@DV. VARDI - P510 Akt.Val.Red.).

P520 Akti.Forsink.
Denne parameter gaelder kun for kaskaderelae!
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P520 Akti.Forsink.
& 5 sek
Efft.Veerdi Outputfrekvens
Til venstre fct. Op fct. Ned fct. Til hgjre fc

Den indstiller aktiveringsforsinkelsens tid: pumpen med fast hastighed starter efter den
valgte tid.

P525 Switch Frosink
Denne parameter geelder kun for kaskaderelee!

P525 Switch Frosink
e 5 sek
Efft.Veerdi Outputfrekvens
Til venstre fct. Op fct. Ned fct. Til hgjre fc

Den indstiller skiftforsinkelsens tid, og dermed undga gentagne skift forarsaget af
forbrugsvariationer.

P530 De.Aktv.Frekv
Denne parameter gaelder kun for kaskaderelee!

P530 De.Aktv.Frekv

o 30 Hz

Efft.Veerdi Outputfrekvens
Til venstre fct. Op fct. Ned fct. Til hgjre fcf

Den indstiller frekvensen til at slukke pumper med fast hastighed. Hvis MASTER-inverteren
gar under denne frekvens i l&engere tid end den forvalgte P535 De.Ativ.Fosink og
systemtrykket er hgjere end PO3 EFF.N@DV.VARDI, stopper MASTER endnu en

hjeelpepumpe.

P535 De.Ativ.Fosink
Denne parameter geelder kun for kaskaderelee!

P535 De.Ativ.Fosink
& 5 sek
Efft.Veerdi Outputfrekvens
Til venstre fct. Op fct. Ned fct. Til hgjre fcf

Den indstiller forsinkelsestiden, for hjeelpepumperne slukkes.

P540 FALD FREKV.
Denne parameter gaelder kun for kaskaderelae!
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P545 OVERVARDI

P540 FALD FREKV.

o) 42 Hz

Efft.Veerdi Outputfrekvens
Op fct. Ned fct.

Til venstre fct. Til hajre fc

Den anvendes til at forhindre at systemet far tryksted. For MASTER starter en ny
hjeelpepumpe, falder den til denne frekvens og starter derefter (nar frekvensen er naet)
hjeelpepumpen; pa det tidspunkt gar MASTER-inverteren tilbage til normal drift.

Denne parameter geelder kun for kaskaderelee!

P545 OVERVARDI
o OFF
Efft.Veerdi Outputfrekvens
Til venstre fct. Op fct. Ned fct. Til hgjre fc

Denne parameter forhindrer systemet mod overtryk i tilfaelde af HYDROVAR er blevet
parameteriseret forkert: Hvis denne valgte veerdi er naet, udfgres en gjeblikkelig
afbrydelse af opfalgningspumperne.

Mulige indstillinger er "Off" (standard) eller P420 Sensor.Omade.

P550 Ov.Vaerd.Forsin

Denne parameter gaelder kun for kaskaderelae!

P550 Ov.Veerd.Forsin

& 0,0 sek
Efft.Veerdi Outputfrekvens
Til venstre fct. Op fct. Ned fct. Til hgjre fc

Denne parameter indstiller forsinkelsestiden til at slukke en hjeelpepumpe i tilfeelde af at
den faktiske vaerdi overstiger P545 OVERVARDI greense.

P555 SKIFT INTERVAL G

Denne parameter gaelder kun for seriel kaskade ok synkron!

P555 SKIFT INTERVAL

& 24 timer
Efft.Veerdi Outputfrekvens
Til venstre fct. Op fct. Ned fct. Til hgjre fc

Denne parameter indstiller kontaktintervallet til den cykliske omskiftning: det giver
mulighed for en automatisk omskiftning af MASTER-pumpen og til hjeelpepumperne.

Sa snart omskiftningstiden er ndet bliver den naeste pumpe MASTER og teelleren

genstarter; dette giver jeevn slitage og lignende driftstimer til alle pumper.
Omskiftningstiden er aktiv, s& leenge MASTER ikke stopper.
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Du kan finde flere oplysninger om at finde de korrekte indstillinger i Eksempel: P500
UNDERMENU SEKVENS CNTR (side 105).

P560 SYNK. GRAENSE G
Denne parameter gaelder kun for kaskade synkron!

P560 SYNK. GRANSE

e 0,0 Hz

Efft.Veerdi Outputfrekvens
Til venstre fct. Op fct. Ned fct. Til hgjre fc

Denne parameter satter frekvensgraensen: den farste hjeelpepumpe slukker, hvis
frekvensen gar under denne parameters vaerdi.

Du kan finde flere oplysninger om at finde de korrekte indstillinger i Eksempel: P500
UNDERMENU SEKVENS CNTR (side 105).

P565 SYNK. VINDUE G
Denne parameter gaelder kun for kaskade synkron!

P565 SYNK. VINDUE

3 2,0 Hz

Efft.Veerdi Outputfrekvens
Til venstre fct. Op fct. Ned fct. Til hgjre fc

Denne parameter saetter frekvensvinduet: graensen for at slukke den naeste
hjeelpepumpe.

Du kan finde flere oplysninger om at finde de korrekte indstillinger i Eksempel: P500
UNDERMENU SEKVENS CNTR (side 105).

8.3.10 M600 ERROR

MENU OMFANG
Denne undermenu omfatter falgende softwareparametre:
* Mindste teerskelveerdi
¢ Forsinkelsestid
e Automatisk nulstilling af fejl

P605 MIN. GRANSE

P605 MIN. GRAENSE

ro Frakoblet

Efft.Veerdi

Outputfrekvens

Til venstre fct. Op fct. Ned fct. Til hgjre fcf

Veaelger den mindste teerskelveerdi: hvis en justeret veerdi > 0,00 ikke nas inden for P4610
FORSINKELSE, the unit stops (failure message: MIN. GRZENSEERROR).
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P610 FORSINKELSE G

BEMARKNING:

Minimumsteerskelfunktionen er ogsa aktiv under pumpens opstart. Derfor skal
forsinkelsestiden indstilles hgjere end den tid, der kraeves for at starte pumpen og fylde
systemet.

P610 FORSINKELSE

') 2 sek

Efft.Vaerdi Outputfrekvens
Op fct. Ned fct.

Til venstre fct. Til hgjre fc

Veaelger den mindste teerskelveerdis tidsforsinkelse: den lukker for HYDROVAR hvis den
faktiske veerdi falder under P605 MIN. GRANSE eller hvis en beskyttelse ved lavt vand
(ved klemraekke X1/16-17) dbnes.

P615 RESET FEJL G
P615 RESET FEJL
& ON
Efft.Veerdi Outputfrekvens
Til venstre fct. Op fct. Ned fct. Til hgjre fcf

Veaelger automatisk nulstilling af fejl; hvis en manuel nulstilling er valgt, skifter en ekstern
ON/OFF kontaktor til klemraekken X1/18-19. Mulig indstilling er:

Indstilling
ON

Beskrivelse

e Tillader automatisk genstart fem gange, nar der
opstar en fejl

¢ Slukker enheden efter den femte genstart.

o Den interne tller formindskes med én efter hver
driftstime.

OFF o Hver fejl vises pa skeermen.

o Hver fejl skal nulstilles manuelt.

8.3.11 M700 UDGANGE

MENU OMFANG
Denne undermenu omfatter falgende softwareparametre:
* Analog udgang 1 og 2
¢ Konfiguration af statusrelee 1 og 2

P705 ANALOG UDG'1

P705 ANALOG UDG1

& Udgangsfrekvens

Efft.Veerdi
Op fct.

Outputfrekvens
Ned fct.

Til venstre fct. Til hgjre fc
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Velger den forste analoge udgang, som er tilsluttet til klemmeraekke X3/3-4 pa Premim
Card (analog udgang 0- 10V =0 - 100%).

P710 ANALOG UDG.2

P710 ANALOG UDG.2

o]

Efft.Veerdi

Til venstre fct. Op fct.

Effektiv vaerdi

Outputfrekvens

Ned fct. Til hgjre fc

Velger den ferste analoge udgang, som er tilsluttet til klemmeraekke X3/5-6 pa Premim

Card (analogudgang 4 - 20 mA = 0 - 100%).

P715 KONF. RELA. 1

P715 KONF. RELZ. 1

ro Korer

Efft.Veerdi
Op fct.

Til venstre fct.

Outputfrekvens
Ned fct.

Til hgjre fcf

Veelger statusreleeet 1 (X2/4 - 5 - 6). Mulige indstillinger er:

Indstilling Beskrivelse Handling, hvis status = JA
Effekt HYDROVAR er tilsluttet til Relee 1: X2/ 4 - 6 lukket
stramforsyningen.

Koerer Motoren karer Relae 1: X2/ 4 - 6 lukket
Fejl En fejl indikeres p& HYDROVAR Relee 1: X2/ 5 - 6 lukket
(herunder stramsvigt).

Advarsler En advarsel indikeres i HYDROVAR  |Relae 1: X2/5 - 6 lukket
Standby Pumpen udlgses manuelt, ogved  |Relae 1: X2/ 4 - 6 lukket

ekstern udlesning, ingen fejl/advarsel
indikeres og HYDROVAR karer ikke.
Nulst fejl Hvis parameteren P615 RESET FEJL er | Relae 1: X2/ 4 - 6 lukket
aktiveret og en advarsel opstar fem
gange - > Fejl - >

P720 KONF. RELA. 2

P720 KONF. RELAE. 2

o Fejl

Efft.Veerdi
Op fct.

Til venstre fct.

Outputfrekvens
Ned fct.

Til hgjre fcf

Veelger statusreleeet 2 (X2/1 - 2 - 3). Mulige indstillinger er:

Indstilling Beskrivelse Handling, hvis status = JA

Effekt HYDROVAR er tilsluttet til Rele 2: X2/ 1 - 3 lukket
stramforsyningen.

Koerer Motoren karer Relee 2: X2/ 1 - 3 lukket

Fejl En fejl indikeres pa HYDROVAR Relee 2: X2/ 2 - 3 lukket
(herunder stramsvigt).
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Indstilling Beskrivelse Handling, hvis status = JA
Advarsler En advarsel indikeres i HYDROVAR | Relae 2: X2/ 2 - 3 lukket
Standby Pumpen udlgses manuelt, ogved  |Relae 2: X2/ 1- 3 lukket
ekstern udlesning, ingen fejl/advarsel
indikeres og HYDROVAR karer ikke.
Nulst fejl Hvis parameteren P615 RESET FEJL er | Relae 2: X2/ 1- 3 lukket
aktiveret og en advarsel opstar fem
gange - > Fejl - >

8.3.12 M800Ngdv.Vaerdier

MENU OMFANG
Denne undermenu omfatter falgende softwareparametre:
e Konfiguration af den kraevede vaerdi
e Skiftning mellem kraevede vaerdier
e Kraevede frekvenser til Aktuatortilstand

Du kan finde et eksempel i Eksempel: P105 AKTUATOR-tilstand (side 103).

P805 Kon.Ngdvaerdig1

P805 Kon.Ngdvaerdig1

e Digital
Efft.Veerdi Outputfrekvens
Til venstre fct. Op fct. Ned fct. Til hgjre fcf

Konfigurerer den kreevede veerdi 1. Mulig indstilling er:

Indstilling

Beskrivelse

Tilsluttet til klemraekker (Premium-
kort)

Digital

Den internt kraevede veerdi 1
anvendes. For indstilling, se P02
N@DV. VERDI eller P820 Nodv.Vaerdi.
1

spaendingssignalets veerdi.

Analog U 0-10V Den kreevede veerdi 1 indstilles af X3/8-9
vaerdien af spaendingssignalet.

Analog 1 0-20 mA Den kraevede veerdi 1 indstilles af X3/7-8
spaendingssignalets vardi.

Analog | 4-20 mA Den kraevede veerdi 1 indstilles af X3/7-8

P810 Kon.N@d.Vaerdi2

P810 Kon.Ngd.Veerdi2

o OFF

Efft.Veerdi
Op fct.

Til venstre fct.

Outputfrekvens
Ned fct.

Til hgjre fc

Konfigurerer den kraevede veerdi 2. Mulige indstillinger er:

Indstilling

Beskrivelse

Tilsluttet til klemreaekker (Premium-
kort)

off

Kraevet veerdi 2 anvendes ikke.
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PO2N@DV. VERDI eller P825
Nedv.Veerdi.2

Indstilling Beskrivelse Tilsluttet til klemreaekker (Premium-
kort)

Digital Den internt kraevede veerdi 2

Digital anvendes. For indstilling, se

spaendingssignalets vardi.

Analog U 0-10V Den kraevede veerdi 2 indstilles af X3/11-12
veerdien af spaendingssignalet.

Analog | 0-20 mA Den kreevede veerdi 2 indstilles af X3/10-11
spaendingssignalets veerdi.

Analog | 4-20 mA Den kraevede veerdi 2 indstilles af X3/10-11

P815 SW.Ngdv.Vaerdi

P815 SW.Ngdv.Vaerdi

Efft.Veerdi
Op fct.

Til venstre fct.

& Indstillingspunkt

Outputfrekvens
Ned fct.

Til hgjre fcf

Konfigurer skiftning mellem kraevede veerdi 1 og 2. Mulig indstilling er:

Indstilling Skiftning muligheder Handling

Setpoint 1 Nej Kun kreevede veerdi 1 er aktiv

Setpoint 2 Nej Kun kraevede veerdi 2 er aktiv

Skift Dig 1 Manuelt Luk digital indgang 1(X1/14-15)

Skift Dig 2 Manuelt Luk digital indgang 2 (X3/1-2), pa
Premium Card

P820 Ngdv.Veerdi.1

P820 Ngdv.Veerdi.1

Efft.Veerdi
Op fct.

Til venstre fct.

& XX, X linje

Outputfrekvens

Ned fct. Til hgjre fc

Indstiller den digitale kreevede veaerdi 1 i bar (mulige indstilling 0,0 - P420 Sensor.Omade).

Veerdien er aktiv i alle driftstilstande (men ikke Aktuatortilstand), hvis falgende geaelder:
e P805 Kon.Nedvaerdig1 er indstillet til Digital.
e P815 SW.Ngdv.Vaerdi er indstillet til Setpoint 1 eller KRAEVET VARDI 1 veelges via

digitalindgang (aben).

Hvis den aktuelle kraevede vaerdi er aktiv, kanP02 N@DV. VARDI tilsidesaette den

forudvalgte vaerdi.
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P825 Nadv.Vaerdi.2

P825 Nadv.Veerdi.2
s XXXlinje

Efft.Vaerdi Outputfrekvens
Til venstre fct. Op fct. Ned fct. Til hgjre fc

Indstiller den digitale kreevede veerdi 2 i bar (mulige indstilling 0,0 - P420 Sensor.Omade).
Verdien er aktiv i alle driftstilstande (men ikke Aktuatortilstand), hvis falgende gaelder:

e P810 Kon.Ned.Vardi2 er indstillet til Digital.

e P815 SW.Nadv.Vaerdi er indstillet til Setpoint 1 eller KREVET VARDI 2 veelges via
digitalindgang (dben).

Hvis den aktuelle kreevede vaerdi er aktiv, kanP02 N@DV. VARDI tilsidessette den

forudvalgte veerdi.

P830 AKT. FREK.1

P830 AKT. FREK.1

& 0,0 Hz

Efft.Veerdi Outputfrekvens
Til venstre fct. Op fct. Ned fct. Til hgjre fcf

Indstil den kreevede frekvens 1 til aktuatortilstand (mulig indstilling 0,0 Hz - P245 MAKS.
FREK.).
Den valgte frekvens er kun aktiv i Aktuatortilstand, hvis felgende geelder:

e P805 Kon.Ngdveerdig1 er indstillet til Digital.
e P815 SW.Nadv.Veerdi er indstillet til Setpoint 1 eller AKTUARFREKVENS 1 veelges via
digitalindgang (aben).

P835 AKT. FREK.2

P835 AKT. FREK.2

& 0,0 Hz

Efft.Veerdi Outputfrekvens
Til venstre fct. Op fct. Ned fct. Til hgjre fc

Indstil den kraevede frekvens 2 til aktuatortilstand (mulig indstilling 0,0 Hz - P245 MAKS.
FREK.).
Den valgte frekvens er kun aktiv i Aktuatortilstand, hvis falgende geelder:

e P810 Kon.Ned.Vaerdi2 er indstillet til Digital
e P815 SW.Nadv.Vaerdi er indstillet til Setpoint 2 eller AKTUARFREKVENS 2 vaelges via
digitalindgang (lukket).

8.3.13 M900 OFFSET
Menu omfang
Denne undermenu omfatter falgende softwareparametre:

e Forskyd (input, interval)
e Niveau (1, 2)
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P905 OFFS. INDG.

P907 OFFSET OMR.

e Forskyd (X1, Y1)
e Forskyd (X2, Y2)

Du kan finde eksempel pa forskydnings-funktionen og flere oplysninger i Eksempel: P00
UNDERMENU OFFSET (side 106).

P905 OFFS. INDG.

Lo

Efft.Veerdi

Til venstre fct. Op fct.

OFF

Outputfrekvens
Ned fct.

Til hajre fc

Vaelger forskydningsinput. Mulig indstilling er:

Indstilling Forskydningsberegning

Off Frakoblet

An.U10-10V Beregnet ud fra spendingssignalet (0 - 10 V) tilsluttet til
klemraekkerne X3/7-8-9 (Kreevet veerdi 1)

An.U20-10V Beregnet ud fra spendingssignalet (0 - 10 V) tilsluttet til
klemmeraekkerne X3/10-11-12 (Kraevet vaerdi 2)

An.110-20mA Beregnet ud fra stramsignalet (0 - 20 mA) tilsluttet til
klemmeraekkerne X3/7-8 (Kraevet veerdi 1)

An.114-20 mA Beregnet ud fra stremsignalet (4 - 20 mA) tilsluttet til
klemmerackkerne X3/7-8 (Kreevet veerdi 1)

An.120-20 mA Beregnet ud fra stremsignalet (0 - 20 mA) tilsluttet til
klemmeraekkerne X3/10-11 (Kraevet veerdi 2)

An.124-20 mA Beregnet ud fra stremsignalet (4 - 20 mA) tilsluttet til
klemmeraekkerne X3/10-11 (Kraevet veerdi 2)

Hvis det indgadende stremsignal falder til under 4 mA, vises en advarselsmeddelelse pa
skeermen; dog fortsaetter HYDROVAR med at fungere uden forskydningsfunktionen.

P907 OFFSET OMR.
& 100
Efft.Veerdi Outputfrekvens
Til venstre fct. Op fct. Ned fct. Til hgjre fcf

Indstil repraesentation af sensoromréadet: veerdien afhaenger af den maksimale interval for
den tilsluttede forskydningssensor. Et hajere forskydningsinterval giver en hgjere
oplasning af signalinputtet.

Du kan finde eksempel pa forskydnings-funktionen og flere oplysninger i Eksempel: P900
UNDERMENU OFFSET (side 106).

P910 NIVEAU 1

P910 NIVEAU 1

o]

Efft.Veerdi
Op fct.

Outputfrekvens

Til venstre fct. Ned fct. Til hgjre fcf
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Velger det farste niveau indtil forskydningsfunktionen 1 er aktiv.

Du kan finde eksempel pa forskydnings-funktionen og flere oplysninger i Eksempel: P00
UNDERMENU OFFSET (side 106).

P912 OFFSET X1

P912 OFFSET X1
& 0
Efft.Veerdi Outputfrekvens
Til venstre fct. Op fct. Ned fct. Til hgjre fc

Indstiller forskydningens signalvaerdi (X1), som er et fast punkt.

Du kan finde eksempel pa forskydnings-funktionen og flere oplysninger i Eksempel: P00
UNDERMENU OFFSET (side 106).

P913 OFFSET Y1

P913 OFFSET Y1
& 0,00 bar
Efft.Veerdi Outputfrekvens
Til venstre fct. Op fct. Ned fct. Til hgjre fcf

Indstil det maksimalt tilladte tryk til P912 OFFSET X1.

Du kan finde eksempel pa forskydnings-funktionen og flere oplysninger i Eksempel: P900
UNDERMENU OFFSET (side 106).

P915 NIVEAU 2

P915 NIVEAU 2

o 100

Efft.Vaerdi Outputfrekvens
Til venstre fct. Op fct. Ned fct. Til hgjre fcf

Velger den anden graense, hvor de forskydningsfunktionen 2 begynder at vaere aktiv.

Du kan finde eksempel pa forskydnings-funktionen og flere oplysninger i Eksempel: P00
UNDERMENU OFFSET (side 106).

P917 OFFSET X2

P917 OFFSET X2
& 100
Efft.Veerdi Outputfrekvens
Til venstre fct. Op fct. Ned fct. Til hgjre fc

Indstiller forskydningens signalvaerdi (X2), som er et fast punkt.

Du kan finde eksempel pa forskydnings-funktionen og flere oplysninger i Eksempel: P900
UNDERMENU OFFSET (side 106).
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P918 OFFSET Y2

P918 OFFSET Y2
& 0,00 bar
Efft.Veerdi Outputfrekvens
Til venstre fct. Op fct. Ned fct. Til hgjre fc

Indstil den gnskede tryk ved denne flowhastighed.

Du kan finde eksempel pa forskydnings-funktionen og flere oplysninger i Eksempel: P900
UNDERMENU OFFSET (side 106).

8.3.14 M1000 TEST KORSEL

Menu omfang
Denne undermenu omfatter falgende softwareparametre:
¢ Automatisk testkersel
e Testkarselsfrekvens
¢ Testkarselsboost
o Testkgrselstid
e Valg af inverter til testkarsel
e Manuel testkarsel

P1005 TEST KORSEL G

P1005 TEST KGRSEL

& Efter 100 tim

Efft.Veerdi

Til venstre fct. Op fct.

Outputfrekvens

Ned fct. Til hgjre fcf

Styrer den automatiske testkarsel, som starter pumpen efter det sidste stop, for at
forhindre pumpen i at blokere (mulige indstilling er "Off" eller "Efter 100 timer".

Automatisk testkersel er kun aktiv, nar begge af falgende forekommer:

e HYDROVAR er stoppet men frigivet manuelt.
¢ Den eksterne ON/OFF-kontakt (X1/18 - 19) er lukket.

P1010 T.Karsel Frek. G

P1010 T.Karsel Frek.

e 30,0 Hz

Efft.Veerdi
Op fct.

Outputfrekvens

Til venstre fct. Ned fct. Til hajre fc

Indstiller frekvensen til manuel og automatisk testkarsel.
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P1015 T.Karsel boost G

P1015 T.Kersel boost

Efft.Veerdi

Til venstre fct. Op fct.

o 10,0 %

Outputfrekvens

Ned fct. Til hgjre fc

Indstiller motorens startspaending (mulig indstilling 0 -25%) som en procentdel af den

nominelle indgangsspaending.

P1020 TESTK@RSEL TID G
P1020 TESTK@RSEL TID
o 5 sek
Efft.Veerdi Outputfrekvens
Til venstre fct. Op fct. Ned fct. Til hgjre fcf

Indstiller tiden for testkarslen.

P1025 VALG ENHED

P1025 VALG ENHED

Efft.Veerdi

Til venstre fct. Op fct.

P *1*

Outputfrekvens

Ned fct. Til hajre fc

8 Programmering

Vaelger inverteren til den manuelle testkarsel.

P1030 Hov.Testkarsel

P1030 Hov.Testkarsel

& Tryk > i3 sek

Efft.Veerdi
Op fct.

Outputfrekvens
Ned fct.

Til venstre fct. Til hgjre fc

Udfarer en manuel testkarsel for den enhed der er valgt af P1025VALG ENHED: denne
funktion er ogsa geeldende for pumper med konstant hastighed i kaskaderelee.

Bemaerk for denne parameter, at nar du dbner redigeringstilstand (ved at trykke pa den
medfalgende trykknap), kan brugeren bekraefte den nye vaerdi ved at trykke i 3 sek pa
hajre (») trykknap.

8.3.15 M1100 OPSATNING

MENU OMFANG
Denne undermenu omfatter falgende softwareparametre:
e Nulstil fabriksindstilling
* ADGANGSKODE 2
¢ Ryd fejlhukommelse
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P1110 Fab.indstil.

e Rydmotortimer
¢ Ryd driftstid

P1110 Fab.indstil.
& Europa
Efft.Veerdi Outputfrekvens
Til venstre fct. Op fct. Ned fct. Til hgjre fcf

Gendanner fabriksindstillinger. Mulige indstillinger er:

Indstilling Forskydningsberegning
Europa Gendanner fabriksindstillinger for europaeiske versioner.
USA Gendanner fabriksindstillinger for amerikanske

versioner.

Bemaerk for denne parameter, at nar du dbner redigeringstilstand (ved at trykke pa den
medfglgende trykknap), kan brugeren bekraefte den nye veerdi ved at trykke i 3 sek pa

hajre (») trykknap.

P1120 PASSWORD 2

P1125 RYD FEJL

P1120 PASSWORD 2

e 0000

Efft.Veerdi
Op fct.

Til venstre fct. Ned fct.

Outputfrekvens
Til hgjre fc

Indtast systemadgangskoden, der giver adgang til fabriksparametre.

Bemaerk for denne parameter, at nar du dbner redigeringstilstand (ved at trykke pa den
medfglgende trykknap), kan brugeren bekraefte den nye veerdi ved at trykke i 3 sek pa

hajre (») trykknap.

P1125 RYD FEJL

o ALLE
Efft.Veerdi Outputfrekvens
Til venstre fct. Op fct. Ned fct. Til hgjre fc

Bruges til at rydde fejlhukommelsen enten (1-8) for en bestemt enhed eller ALL for alle

enheder i Seriel kaskade eller Synkron.

Bemaeerk for denne parameter, at nar du dbner redigeringstilstand (ved at trykke pa den
medfglgende trykknap), kan brugeren bekraefte den nye veerdi ved at trykke i 3 sek pa

hajre (») trykknap.
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P1130 Nulstil Mottid

P1135 Nulstil Drftid

P1140 Nulstil kW tid

P1130 Nulstil Mottid

& ALLE
Efft.Vaerdi Outputfrekvens
Til venstre fct. Op fct. Ned fct. Til hgjre fc

Bruges til at rydde motortimer enten (1-8) for en bestemt enhed eller ALL for alle enheder
i Seriel kaskade eller Synkron.

Bemaerk for denne parameter, at nar du dbner redigeringstilstand (ved at trykke pa den
medfalgende trykknap), kan brugeren bekraefte den nye vaerdi ved at trykke i 3 sek pa
hajre (») trykknap.

P1135 Nulstil Drftid

& Tryk > 3 sek

Efft.Veerdi
Op fct.

Outputfrekvens
Ned fct.

Til venstre fct. Til hgjre fc

Ryd driftstid, som gemmer den samlede tid HYDROVAR er tilsluttet stramforsyningen.
Bemaerk for denne parameter, at nar du dbner redigeringstilstand (ved at trykke pa den
medfglgende trykknap), kan brugeren bekraefte den nye veerdi ved at trykke i 3 sek pa
hajre (») trykknap.

P1140 Nulstil kW tid

e ALLE
Efft.Veerdi Outputfrekvens
Til venstre fct. Op fct. Ned fct. Til hgjre fc

Bruges til at rydde kWt-maleren enten (1-8) for en bestemt enhed eller ALL for alle
enheder i Seriel kaskade eller Synkron.

Bemaerk for denne parameter, at nar du dbner redigeringstilstand (ved at trykke pa den
medfglgende trykknap), kan brugeren bekraefte den nye veerdi ved at trykke i 3 sek pa
hajre (») trykknap.

8.3.16 M1200 Rs485 Intrface

MENU OMFANG

Denne undermenu omfatter falgende softwareparametre:

* Brugergranseflade (adresse, baudrate, format)

* Intern graenseflade (pumpeadresse)

Felgende parametre er ngdvendige for kommunikationen mellem HYDROVAR og en

ekstern enhed (f.eks. PLC) via standardiseret Modbus-protokol. Indstil den gnskede
adresse, baudrate og format i henhold til systemkravene.
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P1203 PROTOKOL

P1203 PROTOKOL

# Modbus RTU

Efft.Vaerdi Outputfrekvens
Til venstre fct. Op fct. Ned fct. Til hgjre fc

Indstiller den @nskede kommunikationsprotokol.
Mulige indstillinger er:

Frakoblet

Modbus RTU

Modbus ASCII

BACNet MS/TP

P1205 ADRESSE

P1205 ADRESSE

o 1

Efft.Vaerdi Outputfrekvens
Til venstre fct. Op fct. Ned fct. Til hgjre fcf

Indstiller den @nskede adresse (mulig indstilling 1 - 247) for brugergraensefladen.

P1210 BAUDRATE

P1210 BAUDRATE

o 9600

Efft.Veerdi Outputfrekvens
Til venstre fct. Op fct. Ned fct. Til hgjre fcf

Indstil BAUDRATE for brugergraensefladen.
Mulige indstillinger er:
e 1200

e 2400

e 4800

* 9600

e 14400

e 19200

e 38400

e 57600

e 76800

e 115200
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P1215 FORMAT

P1215 FORMAT
& 8,N, 1
Efft.Vaerdi Outputfrekvens
Til venstre fct. Op fct. Ned fct. Til hgjre fc

Indstil dataeneFORMAT for kommunikationsporten, afhaengig af veerdien af P1203

PROTOKOL
Mulige indstillinger er:
e 8 E1

1

[ ]
\\I\l\l\\l\CDOOCO
zzomzzo

= 2N

=N =

P1220 PUMPE ADR.

P1220 PUMPE ADR.

o 1

Efft.Veerdi
Til venstre fct. Op fct.

Outputfrekvens
Ned fct. Til hgjre fcf

Vealger en adresse for hver inverter.

P1221 BACNET ENH. Id

P1221 BACNET DEV. ID

Efft.Veerdi
Til venstre fct. Op fct.

o 84001

Outputfrekvens
Ned fct. Til hgjre fcf

Indstiller Bacnet Device Object ID

P1225 SSID NUMBER

P1225 SSID NUMBER

Efft.Veerdi
Til venstre fct. Op fct.

o 01234567

Outputfrekvens
Ned fct. Til hajre fc

Denne parameter viser identifikationsnummeret pa Wi-Fi-netvaerk, der blev dannet, da

det trddlese modul blev samlet ind i HYDROVAR.

Iszer vil netvaerket navn veere: "hydrovar__P1225__", hvor P1225 er vaerdien af denne
parameter, udtrykt som et ord med 8 tegn.
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Eksempel: Hvis P1225 = a1b2c3d4, er wifi-netvaerksnavn = "hydrovara1b2c3d4”
P1226 Sec.Key Numb.

P1226 Sec.Key Numb.

o 01234567

Efft.Veerdi Outputfrekvens
Til venstre fct. Op fct. Ned fct. Til hgjre fc

Denne parameter viser sikkerhedsngglenummeret til at f& adgang til Wi-Fi-netvaerket, der
blev dannet, da det trddlgse modul blev samlet ind i HYDROVAR.

Iszer vil sikkerhedsnaglenummeret vaere: "xylem__P1226__", hvor P1226 er vaerdien af
denne parameter, udtrykt som et ord med 8 tegn.

Eksempel: if P1226 = b5c6d7e8, sikkerhedsnaglenummer = "xylemb5c6d7e8"

8.3.17 M1300 STARTOP

MENU OMFANG

Denne undermenu omfatter alle parametrene, der er ngdvendige for en hurtig opstart af
HYDROVAR:

* Sprog

* Motorkonfiguration (Strem, spaending, ...)

¢ Single/Multi-pumpekonfiguration

e Kraevet veerdi

P1301 SPROG

P1301 SPROG
& Dansk
Efft.Veerdi Outputfrekvens
Til venstre fct. Op fct. Ned fct. Til hgjre fcf

Denne parameter vaelger gaensefladesprog.

P1302 Mot.Nomn.efft.

P1302 Mot.Nomn.efft.

o 1,5 kW

Efft.Veerdi Outputfrekvens
Til venstre fct. Op fct. Ned fct. Til hgjre fcf

Denne parameter indstiller motorens nominelle effekt kombineret med HYDROVAR, som
rapporteret i motorens navneplade. Du kan finde flere oplysninger om mulige
indstillinger i P265 Mot.Nomn.efft. (side 63)
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P1303 Mot.Nomi.Spaedn

P1303 Mot.Nomi.Spaedn

¥l 230V

Efft.Veerdi
Op fct.

Outputfrekvens
Ned fct.

Til venstre fct. Til hgjre fc

Indstiller motorens nominelle spaending, som rapporteret i motorens navneplade, i

henhold til

¢ den valgte motorforbindelse
e udgangsspaendingen af HYDROVAR
Du kan finde flere oplysninger om mulige indstillinger i P266 Mot.Nomi.Spaedn (side 63)

P1304 Pre-Set Motr?

P1304 Pre-Set Motr?

e JA

Efft.Veerdi
Op fct.

Outputfrekvens
Ned fct.

Til venstre fct. Til hgjre fc

Ved at veelge "Yes", erkleerer brugeren brugen af en Lowara |IE3 overflade 2-polet motor
50 Hz (uden Motorfilter): i dette tilfaelde er motoren elektriske parametre allerede
tilgaeengelige for HYDROVAR, sa springer opstartsproceduren til P1308 STC Mot.Beskyt.

Ved at veelge "NEJ", erkleerer brugeren brugen af nogen anden motor: i dette tilfelde
skal motoren elektriske parametre indstilles ind i HYDROVAR, s& opstartsproceduren gar
til naeste trin (P1305 Mot.Nomi.Starm)

P1305 Mot.Nomi.Stgrm

P1305 Mot.Nomi.Stgrm

o 7,5 A

Efft.Veerdi

Til venstre fct. Op fct.

Outputfrekvens

Ned fct. Til hgjre fcf

Indstiller motorens nominelle strem, som rapporteret pa motorens navneplade, i henhold
til

e den valgte motorforbindelse

¢ udgangsspaendingen af HYDROVAR

P1306 Mot.Nomi.Hast.

P1306 Mot.Nomi.Hast.

3 3000 o/m

Efft.Veerdi
Op fet.

Outputfrekvens
Ned fct.

Til venstre fct. Til hgjre fc

Indstiller motorens nominelle hastighed, som rapporteret pa motorens navneplade.
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P1307 AMPI

P1307 AMPI

¥l Fuld

Efft.Veerdi
Op fct.

Outputfrekvens
Ned fct.

Til venstre fct. Til hgjre fc

Denne parameter aktiverer Automatic Motor Parameter Identification (Automatisk
identifikation af motorparameter); mulige indstillinger er "Off" (AMPI er ikke aktiv), "Fuld"
eller "Reduceret” (procedure, der kun skal udferes i tilfelde af at LC-filtre anvendes pa
motorkablet).

Bemaerk for denne parameter, at nar du dbner redigeringstilstand (ved at trykke pa den
medfalgende trykknap), kan brugeren bekraefte den nye vaerdi ved at trykke i 3 sek pa
hajre (») trykknap.

Du kan finde flere oplysninger i P275 AMPI (side 65)
P1308 STC Mot.Beskyt

P1308 STC Mot.Beskyt

& STC Trip

Efft.Veerdi
Op fct.

Outputfrekvens
Ned fct.

Til venstre fct. Til hgjre fcf

Denne parameter indstiller beskyttelsesteknik mod motoroverophedning; mulige
indstillingerne er "Termistor-udlgser" eller "STC-udlgser" (standard).

P1309 TILSTAND

P1309 MODE

Lo

Controller

Efft.Veerdi

Til venstre fct.

Outputfrekvens
Ned fct.

Op fct. Til hgjre fc

Denne parameter vaelger hvilken driftstilstand at indstille enheden til.
Du kan finde flere oplysninger om mulige indstillinger i P105 TILSTAND (side 55).

P1310 PUMPE ADR.

P1310 PUMPE ADR.
& 1
Efft.Veerdi Outputfrekvens
Til venstre fct. Op fct. Ned fct. Til hgjre fc

Denne parameter valger en adresse (1-8) for hver HYDROVAR. Hvis flere MASTER
invertere er tilsluttet via den interne RS-485-tilslutning (maksimalt otte i seriel
kaskadetilstand), sa skal falgende gaelde:

e Hver HYDROVAR behgver en individuel pumpeadresse (1-8)

e Hver adresse kan kun bruges en gang.
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P1311 CONTROL MODE

P1311 CONTROL MODE
& Konstant
Efft.Vaerdi Outputfrekvens
Til venstre fct. Op fct. Ned fct. Til hgjre fc

Bemaeerk for denne parameter, at nar du dbner redigeringstilstand (ved at trykke pa den
medfglgende trykknap), kan brugeren bekraefte den nye veerdi ved at trykke i 3 sek pa
hajre (») trykknap.

Denne parameter indstiller pumpesystemets trykreguleringstilstand (single- og multi-
pumpe): afhaengigt af indstillingen ("Konstant" eller "Differential") en raekke yderligere
parametre konfigureres automatisk.

Hver gang P1311 CONTROL MODE er indstillet til en ny veerdi, overskrives hver
parameter i nedenstaende tabel til sin egen specificerede vaerdi, uanset tidligere
forskellige indstillinger.

P1312 DIMENSION ENHED

P1311 = Konstant P1311 = Differentiel

P225 RAMPE 3 70 sek 90 sek
P230 RAMPE 4 70 sek 90 sek
P250 MIN. FREK. 20 Hz 25Hz
P255 KONF. FMIN f->0 f->fmin
P260 FMINTID 0 sek 3sek
P315 HYSTERESE 80% 90%
P410Konfg.Sensor Sensor 1 Sens.1 - Sens.2
Vaelger systemets maleenhed.

P1312 DIMENSION ENHED

& Linje
Efft.Veerdi Outputfrekvens
Til venstre fct. Op fct. Ned fct. Til hgjre fc

Du kan finde flere oplysninger i P405 DIMENSION ENHED (side 72)

P1313 Startup.Comptd

P1313 Startup.Comptd
& Nej
Efft.Veerdi Outputfrekvens
Til venstre fct. Op fct. Ned fct. Til hgjre fcf

Hvis anvendelsen er en multi-pumpe, sa stopper startproceduren for de farste [N-1]-
pumper her, nar Ja veelges.

Hvis anvendelsen er en enkelt-pumpe eller den sidste pumpe af en Multi-pumpe, skal du
derefter veege Nej.
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P1314 Sensor.Omade

P1314 Sensor.Omade

& 20 mA -10,00 bar

Efft.Veerdi Outputfrekvens
Til venstre fct. Op fct. Ned fct. Til hgjre fc

Indstiller ende intervalvaerdi (20 mA eller 10 V) for den tilsluttede sensor. Navnlig skal
ende intervalvaerdi (20 mA eller 10 V) altid veere lig med 100% af sensoromradet (dvs. for
en 0,4 bar differentialtryksensor er den 20 mA = 0,4 bar)

P1315 NODV. VARDI

P1315 N@DV. VARDI

o XXXXX bar

Efft.Veerdi Outputfrekvens
Til venstre fct. Op fct. Ned fct. Til hgjre fcf

Du kan finde flere oplysninger i P02 NODV. VARDI (side 46).

P1316 STARTVARDI
P1316 STARTV/ARDI
o 100 %
Efft.Veerdi Outputfrekvens
Til venstre fct. Op fct. Ned fct. Til hgjre fc

Indstiller ende intervalvaerdi (20 mA eller 10 V) for den tilsluttede sensor. Navnlig skal
slutintervallet. Denne parameter definerer, i procent (0-100%) af den kreevede vaerdi
(P1314 NGDV. VARDI), startveerdien efter at pumpen stopper.

Hvis P1315 N@DV. VARDI opfyldes, og der ikke er yderligere forbrug, sa stopper
pumpen. Pumpen starter igen nar trykket falder under P04 STARTVARDI. Vaerdi 100% ger
denne parameter ikke-effektiv (100%=off)!

P1317 MIN. GRANSE

P1317 MIN. GRANSE

o Frakoblet

Efft.Veerdi Outputfrekvens
Til venstre fct. Op fct. Ned fct. Til hgjre fc

Valger den mindste taerskelvaerdi: Hvis en justeret vaerdi > 0,00 ikke er naet indenfor
P1317 FORSINKELSE, sa stopper enheden (fejlmeddelelse: MIN.TARSK FEJL).
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P1318 FORSINKELSE

P1318 FORSINKELSE
o 2 sek
Efft.Veerdi Outputfrekvens
Til venstre fct. Op fct. Ned fct. Til hgjre fc

Veelger den mindste teaerskelvaerdis tidsforsinkelse: den lukker for HYDROVAR hvis den
faktiske veerdi falder under P1317 MIN. GRANSE eller hvis en beskyttelse ved lavt vand
(ved klemraekke X1/16-17) abnes.

P1319 DATO
P1319 DATO
g XX XX.20XX
Efft.Veerdi Outputfrekvens
Til venstre fct. Op fct. Ned fct. Til hgjre fcf
Vha. denne parameter kan den aktuelle dato indstilles.
P1320 TID
P1320 TID
e HH.MM
Efft.Veerdi Outputfrekvens
Til venstre fct. Op fct. Ned fct. Til hgjre fc

Vha. denne parameter kan det aktuelle klokkeslaet indstilles.

P1321 AUTOSTART

P1321 AUTOSTART

¥l ON

Efft.Veerdi Outputfrekvens
Til venstre fct. Op fct. Ned fct. Til hgjre fc

Hvis AUTOSTART = ON, starter HYDROVAR derefter automatisk (hvis der er efterspargsel)
efter at strammen tilsluttes igen efter en afbrydelse.

P1322 Startup.Comptd
P1322 Startup.Comptd
& Nej
Efft.Veerdi Outputfrekvens
Til venstre fct. Op fct. Ned fct. Til hgjre fcf

Hvis brugeren har konfigureret hele programmet ved at vaelge “"JA” sa HYDROVAR ikke
ger Startup-menuen tilgeengelig ved hver opstart.
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Ved at veelge "NEJ" ved neeste opstart, ggr HYDROVAR opstartsproceduren tilgeengelig
for brugeren.

P1323 ADRESSE
P1323 ADRESSE
& 1
Efft.Vaerdi Outputfrekvens
Til venstre fct. Op fct. Ned fct. Til hgjre fc

Indstiller den @nskede adresse (mulig indstilling 1 - 247) for brugergraensefladen.
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9 Vedligeholdelse

9.1 Generelt

Elektrisk fare:
Far service eller vedligeholdelse skal systemet frakobles fra stramforsyningen og vent i

mindst 5 minutter fgr arbejdet pa eller i enheden (kondensatorerne i det mellemliggende

kredslab aflades af de interne afladningsmodstande).

Enheden kraever ingen seerlig vedligeholdelse.

Tjekliste
* Sgrg for, at ventilatoren og ventilationsdbninger er fri for stav.
* Sarg for, at omgivelsestemperaturen er korrekt i henhold til enhedens graenser.
® Sarg for, at kvalificeret personale udferer alle modifikationer af enheden.
* Sgrg for, at enheden er afbrudt fra stremforsyningen, far der udferes noget arbejde.
overvej altid pumpe- og motor-instruktionen.

Du kan fa flere oplysninger ved at kontakte den lokale distributer.

9.2 Tjek fejlkoder

Tjek regelmaessigt fejlkoder i parametre P26 - P30.

Du kan finde flere oplysninger om parametrene i P26 gennem P30: ERROR hukommelse
(side 51).
Du kan finde flere oplysninger om fejlkoder i Advarsler og fejl (side 100).

9.3 Tjek funktionerne og parametrene

Hvis det hydrauliske system aendres, skal denne procedure folges.
1. Serg for at alle funktioner og parametre er korrekte.
2. Juster funktionerne og parametrene efter behov.
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10 Fejlsagning

Forholdsregel

BEMARKNING:

e Frakobl altid enheden fra stramforsyningen, far du udfarer nogen installations- og
vedligeholdelsesopgaver.

Advarsler og fejl

e Advarsler og fejl vises pa skaermen og/eller af den rede LED.

e Nar en advarsel er aktiv, og arsagen ikke afhjeelpes inden for 20 sekunder, vises
derefter en fejl, og enheden stopper. For nogle advarsler, fortssetter enheden med at
kere afhaengigt af fejltypen.

e Nar en fejl er aktiv, stoppes den tilsluttede motor gjeblikkeligt. Alle fejl vises i klartekst
og gemmes i fejlhukommelsen herunder fejlens dato og klokkeslaet.

® En automatisk fejlnulstilling kan aktiveres i P600 UNDERMENU FEJL for automatisk at
nulstille en opstaet fejl fem gange. Du kan finde flere oplysninger om denne funktion i
P615 FEJLNULSTILLING.

e Alle fejlsignaler og advarsler kan indikeres via to statusreleeer pa terminalerne X2/1-3
eller X2/4-6 athaengigt af konfigurationen. Du kan finde flere oplysninger i P715 KONF
REL 1 og P720 KONF REL 2.

Fejlene kan nulstilles automatisk (afhaengigt af indstillingen i parameter P615 FEJL
NULSTIL) eller manuelt pa felgende mader:

e Deaktiver stremforsyningen i mere end 60 sekunder.

e Tryk pd € og P simultanti 5 sekunder.

e Abn og luk den eksterne ON/OFF (X1/18-19).

10.1 Ingen fejlmeddelelse pa skaermen

Fejl Arsag Afhjelpning

Ingen AUTOSTART efter Parameter P08 AUT-START er indstillet til OFF.  |Tjek parameter PO8 AUTOSTART.

stramsvigt.

Systemtryk er ikke stabil.  [Tryk hejere end STARTVARDI eller REG. TILSTAND | Tjek parameter PO4 STARTVARDI og/
er ndret til Inverse. eller P320 REG. TILSTAND.

10.2 Fejlmeddelelse pa skeermen

Fejl Arsag Afhjzelpning
OVERSTROM | Effektgraense overskredet | Tjek falgende:
FEJL 11 -for hoj motorstram e Enhedens forbindelsesterminaler

(hurtig stigning

. » Motorens og motorkablerns forbindelsesterminaler
registreret)

e Omvikling af motoren

Sorg for at alle forbindelser, kabler og viklinger er OK og nulstil fejlen
ved at deaktivere stram i mere end 60 sekunder.

Den automatiske fejlnulstilling er ikke tilgaengelig for denne fejl, sa skal stremforsyningen
afbrydes i mere end 60 sekunder for at nulstille fejlen.
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Fejl Arsag Tjek folgende:
OVERBELASTNING Effektgraense overskredet - e Erparameteren P215/P220 RAMP 1/RAMP 2
FEJL 12 motorstram er for hgj (langsom | for kort og P265 BOOST for lav?

stigning registreret) e Fungerer kabler og forbindelser?

e Erpumpen blokeret?

o Rotereren motoren i den forkerte retning, far
den karer (ikke-retur ventil defekt)? Ikke tilladt
driftpunkt pa P245 MAKS.FRKV. er for hgj, tjek
0gsd P265 BOOST-veerdien.

OVERSPZANDING Speendingen er for hgj. o Erparameteren P220 RAMP 2 for hurtig?
FEJL 13 o Erstramforsyningen for hej?

e Erspandingsspidsere for hoje?

Hvis fejlen er stram eller spendingsrelaterede,

kan linjefiltre, linjeinduktorer, eller RC-elementer

installeres for at lase problemet.
INVERT. Temperaturen inde i enheden | @ Erenheden kelet korrekt?
OVEROPHEDNING erfor hoj. e Erenhedemes motorventilationskanaler
FEIL 14 kontamineret?

e Eromgivelsestemperaturen for hgj?

TERMO MOT/EKST PTC-sensoren har ndet sin e Luk X1/PTC hvis der ikke er tilsluttet nogen
FEJL 15 frigivelsestemperatur. ekstern beskyttende enhed..

e Du kan finde detaljerede oplysninger i
Motor PTC tilslutning (side 35).

FASETAB En fase af stramforsyningen e Stramforsyningen under fuld belastning
FEJL 16 fungerer ikke. o Huis fasefejlen sker ved indgangen.

o Strgmafbryderne

e Qg inspicer visuelt punkterne ved
indgangsterminalerne.

UNDERSPZANDING Spandingen er for lav. e Erforsyningsspaendingen for lav?
e Erderfasefejl ved indgangen?
e Erderasymmetri mellem faserne?
KOMM TABT Kommunikationen mellem Er forbindelsen mellem styrekort og
effektenheden og styrekortet | effektenheden korrekt?
fungerer ikke korrekt.
VANDMANGEL Sensorforhindelserne for lav e Detindkommende tryk eller vaerdier for
FEJL 21 vand, terminalerne X3/11-12, minimal vandniveau er sat for lavt, sd skal
er dbnet. Sensoren er kun aktiv indstillingerne a&ndres.
ndr pumpen korer. e Fejlen optraeder kun i kort tid, juster derefter
parameter P610 FORSINKTID.
Hvis en sensor ikke anvendes, sa skal terminalerne
X3/11-12 vaere i bro.!
MIN. TARSKEL FEJL 22 |Den definerede veerdi for e Booster enheden og juster parameteren P610
parameter P605 MIN.TAERSK. FORSINKTID.
blev ikke néet under den e Indstil parameteren P615 FEJL NULSTIL indstil
forvalgte P610 FORSINKTID. til ON, for at aktivere fem genstarter i det
tomme system.
FEJLSENSOR 1, AKT. Sensorsignal pa terminalerne | o  Effektiv vaerdi-signalet fra tryktransducer har
VAL SENSOR 1 X3/2 er mindre end 4 mA, som fejl.
FEJL 23 en aktiv sensor skal levere. e Forbindelsen er defekt.

e Sensoren eller kablet er defekt.

¢ Tjek sensorens konfiguration i P400
UNDERMENU SENSOR.

1

Enheden nulstilles, ndr terminalerne X3/11-12 er lukket.
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10 Fejlsegning

10.3 Intern fejl, pa skaerm eller red LED ON

Fejl

Arsag

Tjek folgende:

FEJLSENSOR 2, AKT.
VAL SENSOR 2

FEJL 24

Sensorsignal pa terminalerne
X3/4 er mindre end 4 mA, som
en aktiv sensor skal levere.

Effektiv veerdi-signalet fra tryktransducer har
fejl.

Forbindelsen er defekt.

Sensoren eller kablet er defekt.

Tjek sensorens konfiguration i P400
UNDERMENU SENSOR.

FORVALGSPUNKT 1 I<4
mA, FORVALGSPUNKT
1I1<4mA

Aktuel signalindput af
ngdvendige veerdier er aktiv,
men intet signal mellem 4-20
mA er tilsluttet.

Ekstern analog signal pé terminalerne
X3/17-18

Konfiguration af nedvendige vardier i P800

FEJL 25 UNDERMENU KRAVEDE VARDIER.
FORVALGSPUNKT 2 I < |Aktuel signalindput af e Ekstern analog signal pa terminalerne

4 mA, nedvendige veerdier er aktiv, X3/22-23

FORVALGSPUNKT 2 I < [men intet signal mellem 4-20 ° Konfigurat]on af ngdvendige verdieri P800
4 mA mA er tilsluttet. UNDERMENU KRAVEDE V/RDIER.

FEJL 26

For at nulstille fejl, skal stremforsyningen afbrydes i mere end 60 sekunder. Hvis
fejlmeddelelsen stadig vises pa skaermen, sa skal du kontakte din lokale forhandler med
en detaljeret fejlbeskrivelse.

Fejl Arsag

Afhjelpning

FEJL 1

EEPROM-FEJL, datablok

Nulstil enheden. Hvis fejimeddelelsen gentages, skal styrekortet

processorkommando

fejlfunktion derefter udskiftes.
FEJL 4 Knapfejl, f.eks. en fastklemt Tjek og serg for, at trykknapperne er OK. Hvis trykknapperne er
nggle defekte, sa skal skeermkortet udskiftes.
FEJL 5 EPROM-FEJL, kontrolsumfejl Nulstil enheden. Hvis fejlmeddelelsen gentages, skal styrekortet
derefter udskiftes.
FEJL 6 Programfejl: Watchdog-fejl Nulstil enheden. Hvis fejlmeddelelsen gentages, skal styrekortet
derefter udskiftes.
FEJL 7 Programfejl: Processor pulsfejl | Nulstil enheden. Hvis fejimeddelelsen gentages, skal styrekortet
derefter udskiftes.
KODEFEIJL |Kodefejl: ugyldig Tjek og sarg for at:

e Montering af kabler, tilslutninger af skaermen og
potentialeudligning er korrekt.

¢ Jordforbindelse er korrekt installeret.

e Signalet er staerkt nok, hvis ikke, skal der installeres ekstra
ferritinduktanser for at ege signalet.
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11 Teknisk reference

11 Teknisk reference
11.1 Eksempel: P105 AKTUATOR-tilstand
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Posisitonsnummere
1. Signalinterval * (fin / fmaks) + zeropoint
2. Reguleringsomrade

11.2 Eksempel: P200 rampeindstillinger

Graf

H [bar]

A

Posisitonsnummere
1. P02 KRAVET VAL.
2. P315 HYSTERESE i % af P310 VINDUE.
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11 Teknisk reference

Beskrivelse

P310 VINDUE i % af P02 KRAVET VAL.
P260 FMIN TIDFMIN TID

P250 MIN.FREK.

Effektiv veerdi

Udgangsfrekvens

No o hw

RA:RAMP FMIN A

RD: RAMP FMIN D

R1: RAMP 1 - hastighedsrampe @ges hurtigt

R2: RAMP 2 - hastighedsrampe mindskes hurtigt
R3: RAMP 3 - hastighedsrampe @ges langsomt

R4: RAMP 4 - hastighedsrampe mindskes langsomt

Justér rampeindstillinger

For at justere ramperne praesenteret ovenfor, skal du se separate sektioner i M200 KONF.
INVERTER (side 57).

11.3 Eksempel: P330 LOFTEMENU.

Falg disse instruktioner for at indstille laftemaengden.
1. Indtast det indstillede tryk.
Se P02 NODV. VARDI (side 46).
2. Luk alle systemets ventiler og start HYDROVAR® for at |lzese den viste frekvens.

En anden mulighed for at finde ud af frekvensen for det indstillede tryk ved nul
efterspargsel er at bruge P305 JOG-tilstand. Du kan finde flere oplysninger i P305
JOG (side 69).

3. Indstil frekvensveaerdien (indstil tryk ved nul efterspargsel ) i P325 FRKV. LOFT.
Du kan finde flere oplysninger i P325 FREK. LOFT (side 71).

4. Indtil P330 LOAFTEMENU. (foregelse i % af den indstillede tryk) for at kompensere for
friktionstab i systemet.
Eksempel: indstil tryk = 4 bar, laftemaengde: a) 0% (= 4 bar, intet laft), b) 100% (= 8
bar), c) 200% (=12 bar)
Du kan finde flere oplysninger i P330 LOFT MAENGDE (side 71). Denne indstilles som
% af det indstillede tryk.
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11 Teknisk reference
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1. Trykket ved nul efterspargsel (alle ventiler lukket).
2. Trykket plus lgftemaengde for at kompensere for friktionstabet.

11.4 Eksempel: P5S00 UNDERMENU SEKVENS CNTR

Graf

Beregningsprocessen til sekvensens midtervaerdi

1. Hovedpumpe nar dens P515 AKTIVE FRKV.

2. Faktisk veerdi falder til indsatsvaerdien for 1.hjeelpepumpe. Den ferste hjeelpepumpe
starter automatisk. (Indsatsvaerdi = P02 N@DV. VAERDIER - P510 EF.VA.REDUC)

3. En ny kreevet veerdi, PO3 EFF. N. VAERDI beregnes efter opstart. P03 EFF. N. VAERDI =
P02 N@DV. VARDIER - P510 EF.VA.REDUC + P505 EF.VA.FORGGE

Beregninger af den nye kraevede veerdi for flerpumpesystemer
k.... antal aktive pumper (k > 1)
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P = Pset + (k-1) * (P505 EF.VA.FORJGE - P510 EF.VA.REDUC)

e P505 EF.VA.FOR@GE = P510 EF.VA.REDUC — Tryk konstant, uafhaengigt af hvor
mange pumper der er i drift.

e P505 EF.VA.FOR@GE > P510 EF.VA.REDUC— Trykket stiger, nar hjeelpepumpen slar
til.

e P505 EF.VA.FORGGE > P510 EF.VA.REDUC — Trykket stiger, nar hjeelpepumpen slar
til.

For at finde ud af den rigtige indstilling for Synkronstyring

1. Start den farste pumpe i P62 JOG-tilstand.

2. Forage frekvensen indtil den kraevede vaerdi er naet. Tjek frekvensen ved nul forbrug,
fo.

3. Indstil den synkrone graense, fg + 2..3 Hz.

4. Indstil det synkrone vindue mellem 1 eller 2 Hz afthaengigt af pumpekurven og
indstillingspunktet.

11.5 Eksempel: P900 UNDERMENU OFFSET

Generelle indstillinger
Konstant tryksystem med den kreevede veerdi pa 5 bar.
Derudover er en flowsensor tilsluttet forskydningsindgangen.
Parameter P907 OFFSET OMR. = 160 (flowsensorens maksimale interval = 16 m3/h).

Systemkrav 1
e Konstant tryk: 5 bar
* Flowhastighed: 5 - 12 m3/h
Under 5 m3/h formindsker trykket til maksimalt 2,5 bar ved en flowhastighed p& 2 m3/h.
Indstillinger:
e Parameter P910 NIVEAU 1 = 50 = 5 m3/h. Ferste graense hvor forskydningsfunktionen
er aktiv.
* Parameter P912 OFFSET X1 = 20 = 2 m3/h. Fast punkt i henhold til kravene.

e Parameter P913 OFFSET Y1 = 2,5 = 2,5 bar. Maksimalt tilladte tryk ved denne
flowhastighed.

Systemkrav 2
e Konstant tryk: 5 bar
* Flowhastighed: 5 - 12 m3/h
Over12 m3/h forager trykket med begraensningen til at have maksimalt 6,0 bar ved
maksimal flowhastighed p& 16 m3/h.
Indstillinger:
e Parameter P915 NIVEAU 2 = 120 = 120 m3/h. Anden graense hvor
forskydningsfunktionen er aktiv.
» Parameter P917 OFFSET X2 = 160 = 16 m3/h. Fast punkt i henhold til kravene.
e Parameter P918 OFFSET Y2 = 6 = 6 bar. Kraevet tilladt tryk ved denne flowhastighed.
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Graf
Se nedenstaende graf for flere detaljer.
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11.6 Programmeringsflowcharts
Undermenu 0 - 40

Undermenu 0-40 Id Navn Eksempel menu
| 0 HHOMEH 2 H 3 H 4 H 5 ’_‘ 0 HOVEDMENU
A START Effektiv vaerdi
2 N@DV. VERDI 3,5 bar
\—f 6 H7 Hs8 Ho «~—0 |3 EFF.N@DV.VARDI 3,5 bar
4 STARTVARDI Off
5 SPROG Dansk
6 DATO XX.XX.20xx
7 TID XXIXX
v 8 AUTOSTART Off
|20 H 21 H 29 H23 H 24 H 25 }_‘ 9 DRIFTSTID XXXXXIXX
0 20 STATUS
L( 21 STATUS ENHED 00000000
26 H 27 H 28 H 29 | 30 | 2 V/ELG ENHED E
_‘ 23 STATUS ENHED Koerer
24 TILKOBL ENHED Aktiveret
L@ 220 MOT.DRIFTTIMER XXKKKKEXK
26 1.FEJL Ingen Fejl
27 2.FEIL Ingen Fejl
v 28 3.FEJL Ingen Fejl
40 H41 H42 H43 H44 Ha4s 29 4. FEJL Ingen Fejl
}_‘ 30 5.FEIL Ingen Fejl
35 KWH TALLER kWh
40 DIAGNOSTIK
41 PROD.DATO XX.XX.20xx
42 VALG INVERTER *11
43 TEMP.INVERTER X: <xx % <xx C
44 Stram.Invert. X: XX %
45 Speendn.Invert, X xxx V
46 UDGANGSFREK. X: Xx,x Hz
47 VER.INVERTER X: XX
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Undermenu 60 - 300

Undermenu 60-300 Id Navn Eksempel menu
60 H{ 61 H 62 <> 60 | 60 INDSTILLINGER
A 61 PASSWORD 0000
62 JOG XX,x Hz
v 3,5 bar
1100 H 105 H 106 H 110 H115 H 120 |H 125 |«>{ 100 | {100 BASIS.INDST.
0 105 TILSTAND Controller
106 PUMPE ADR. 1
110 INDST. PASSW. 0066
115 LAS FUNK. OFF
120 DISP.KONTR. 75%
' 125 DISP. LYS 100 %
1200 |1 202 205 | 210 }{215 | 220 | 225 |-| 200 KONF. INVERTER
A 202 SOFTWARE HVV01.4
|4 230 1235 [ 240 {245 {250 | 255 h 205 MAKS.ENHED. 6
210 INVERTER Alle
I{ 260 H 261 H 262 H265 H 266 | 267 h TE AP Tk
|4 268 | 269 | 270 {275 | 280 | 281 h 220 RAMPE 2 4sek
225 RAMPE 3 70 sek
|—| 282 H283(290 | [2911{295 | 296 |«>{200 | 739 RAMPE 4 70 sek
235 RAMPE FMIN A 2,0 sek
240 RAMPE FMIN D 2,0 sek
245 MAKS. FREK. 50 Hz
250 MIN. FREK. 20 Hz
255 KONF. FMIN f>0
260 FMINTID 0 sek
261 Skip.Frk.Kont 20,0 Hz
262 SKIP.Frk.Zone 0,0 Hz
265 Mot.Nomn.efft. 1,5 kW
266 Mot.Nomi.Spaedn 230V
267 Mot.Nomi.Frek. 50,0 Hz
268 Mot.Nomi.Sterm 7,5A
269 Mot.Nomi.Hast. 3000 o/m
270 Mot.Ant.Pol. 2
275 AMP| Fuld
280 Swi.Frek.Kontr HVC
281 BOOST 5%
282 KNEE FREK. 50,0 Hz
283 Valg.Sw.Frek. 10 kHz
290 STC Mot.Beskyt STCTrip
291 STC.Mottermisk 77 %
295 Stramgreen.Funk off
v 296 Stremgreen.Ind. 110 %
1300 1305 310 {315 {320 |1 325 {330 [«>300] |300 REGULERING
305 JOG 0.0 Hz
HVL 2.015-4.220 Installations-, betjenings- og vedligeholde|seshandbag 3,5 bar 109




11 Teknisk reference

Undermenu 60-300 Id Navn Eksempel menu
310 VINDUE 10 %
315 HYSTERESE 80 %
320 Regul.Mode Normal
325 FREK. LOFT 30,0 Hz
330 L@FT MANGDE 0,0%
Undermenu 400 - 500
Undermenu 400-500 Id Navn Eksempel menu
[400}{405 Ha10 {415 }{420}{425 {430}, 400 SENSOR
A 405 DIMENSION ENHED Linje
|—{435 H 440 H 445]<>{400] (410 Konfg.Sensor Sensor 1
415 SENSORTYPE Analog | 4-20 mA
420 Sensor.0méde 10,00 bar
425 SENSORKURVE Linezer
430 SENS1KALOQ 0% = x,xx bar
435 SENS1 KALX 0% = xx,xx bar
440 SENS2 KALO 0% = xx,xx bar
v 445 SENS2 KALX 0% = xx,xx bar
[500 /{505 1{510 {515 {520 |1 525 {530 500 SEKVENS KONTR.
505 Akt.Val.dge 0,35 bar
|<| 535 H 540 H 545 H550 H 555 H 560 510 Akt.Val.Red. 0,15 bar
565 |<>{500] |515 AKTIVER FRKV. 48 Hz
520 Akti.Forsink. 5 sek
525 Switch Frosink 2 sek
530 De.Aktv.Frekv 30,0 Hz
535 De.Ativ.Fosink 5 sek
540 FALD FREKV. 42,0 Hz
545 OVERVZARDI Frakoblet
550 Ov.Verd.Forsin 0,0 sek
555 SKIFT INTERVAL 24 timer
560 SYNK. GRENSE 0,0 Hz
565 SYNK. VINDUE 2,0 Hz
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Undermenu 600 - 1200

Undermenu 600-1200 Id Navn Eksempel menu
[600 | 605 | 610 {615 ]« ———>[600 ] |60 |ERROR
A 605 MIN. GRENSE Frakoblet
610 FORSINKELSE 2 sek
v 615 RESET FEJL On
| 700 H 705 H 710 |H 715 |H 720 }«——>{ 700 | {700 UDGANGE
705 ANALOG UDGT1 Udgangsfrekvens
710 ANALOG UDG.2 Effektiv veerdi
715 KONF. RELE. 1 Koerer
720 KONF. RELE. 2 Fejl
| 800 H 805 H 810 H 815 H 820 H 825 }—‘ 800 Nodv.Vaerdier
1 805 Kon.Ngdvaerdig 1 Digital
L 810 Kon.Nad.Vardi2 off
1830 [ 835 [<>{800 | [575 SW.Nodv.Veerdi Setpoint 1
820 Nodv.Veerdi.1 3,5 bar
825 Nodv.Vaerdi.2 3,5 bar
830 AKT. FREK.1 0,0 Hz
v 835 AKT. FREK.2 0,0 Hz
| 9‘(30 H 905 [H 907 [H 910 H 912 [{ 913 }—‘ 900 OFFSET
905 OFFS. INDG. off
\_‘ 915| |917| |918|<—)| 900| 907 OFFSET OMR. 100
910 NIVEAU 1 0
912 OFFSET X1 0
913 OFFSETY1 0,00 bar
915 NIVEAU 2 100
917 OFFSET X2 100
v 918 OFFSETY2 0,00 bar
|1<‘)kooH1oo5H101oH1o15H1020H1025 1000 TESTKORSEL
1005 TEST K@RSEL
1010 T.Karsel Frek. 30,0 Hz
1015 T.Korsel boost 10%
1020 TESTK@RSEL TID 5 sek
1025 VLG ENHED *1%
Y 1030 Hov.Testkersel Tryk > i 3 sek
|1]\00H 1110 1120 1100 OPSATNING
1110 Fab.indstil. Europa
\ 1120 PASSWORD 2 0000
[1200H1205H1210H1215}{1220}«—>[1200] [1200  [Rs485 Intrface
1203 PROTOKOL Modbus RTU
1205 ADRESSE 1
1210 BAUDRATE 9600
1215 FORMAT RTU N81
1220 PUMPE ADR. 1
1221 BACNET UDV. Id 84001
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Undermenu 1300

Undermenu 1300 Id Navn Eksempel menu
[1300H1301 H1302|—|1303H1304H1305}—‘ 1300 |STARTOP
1301 SPROG Dansk
1302 Mot.Nomn.efft.
(130613071308 13091310 }—‘ 1303 Mot.Nomi.Spadn
1304 Pre-Set Motr? Yes
1305 Mot.Nomi.Sterm
{1311 H1312H1313H1314H1315ﬁ 1306 | MotNomi.Hast.
1307 AMPI Fuld
1308 STC Mot.Beskyt STCTrip
13161317 131813191320 |_| 1309 TILSTAND Controller
1310 PUMPE ADR. 1
| [1321H13221323] [1300] |13 CONTROL MODE Konstant
1312 DIMENSION ENHED Linje
1313 Startup.Comptd Nej

1314 Sensor.0made
1315 N@DV. VARDI

1316 STARTVARDI 100 %
1317 MIN. GRENSE Frakoblet
1318 FORSINKELSE 2sec

1319 DATO XX XX.20XX
1320 TID HH.MM
1321 AUTOSTART On

1322 Startup.Comptd Nej

1323 ADRESSE 1

112 HVL 2.015-4.220 Installations-, betjenings- og vedligeholdelseshandbog






Xylem |'zilam|

1) Det stof i planter (veddet), som traekker vand op fra redderne
2) En fgrende global vandteknologi-virksomhed

Vi er et globalt team, der er forenet i et faelles formal: vi skaber innovative
lzsninger for at opfylde vandbehovene i vores verden. Udvikling af nye
teknologier, der vil forbedre maden, hvorpa vand bruges, opbevares og
genbruges i fremtiden, er central for vores arbejde. Vi flytter, behandler,
analyserer og leder vand tilbage til miljget, og vi hjeelper mennesker med at
bruge vand pa en effektiv made i deres hjem, bygninger, fabrikker og landbrug.
| mere end 150 lande har vi steerke, mangearige forbindelser med kunder, der
kender os pga. vores steerke kombination af farende produktvaremaerker og
ekspertise inden for brugen af disse, understattet af en nedarvet innovation.

Ga til www.xyleminc.com for at fa mere information om, hvordan Xylem kan
hj=lpe dig.

Xy

lem

Let's Solve Water

Xylem Service ltalia S.r.l.

Via Vittorio Lombardi 14
Montecchio Maggiore VI 36075
ltalien

Contact your supplier or local sales
and service representative

Besag vores websted for den seneste version af dette
dokument og flere oplysninger

Den originale vejledning er pa engelsk. Alle ikke-
engelske vejledninger er overszettelser af den originale
vejledning.

©2016 Xylem Inc

cod. 001085102 rev. A ed. 01/2016 dk-DK



	1  Introduktion og sikkerhed
	1.1  Introduktion
	1.1.1  Kvalificeret personale

	1.2  Sikkerhed
	1.2.1  Niveauer for sikkerhedsmeddelelser

	1.3  Brugersikkerhed
	1.4  Miljøbeskyttelse
	1.5  Garanti
	1.6  Reservedele
	1.7  EU-overensstemmelseserklæring (Nr. LVD/EMCD05)
	1.8  EU-deklaration om overensstemmelse

	2  Transport og opbevaring
	2.1  Kontrol af leveringen
	2.1.1  Kontrol af pakken
	2.1.2  Kontrol af enheden

	2.2  Systemløftning
	2.3  Retningslinjer for transport
	2.4  Retningslinjer for opbevaring

	3  Produktbeskrivelse
	3.1  Systembeskrivelse
	3.2  Produktets funktion og anvendelse
	3.3  Anvendelser
	3.3.1  Aktuator
	3.3.2  Controller
	3.3.3  Seriel kaskade/Synkron
	3.3.4  Kaskade relæ

	3.4  Datapladen
	3.5  Tekniske data
	3.6  Termisk motorbeskyttelse
	3.7  Dimensioner og vægt
	3.8  Design og layout
	3.9  Inkluderede monteringskomponenter
	3.10  Valgfrie komponenter

	4  Installation
	4.1  Tjekliste for installationsstedet
	4.2  Tjekliste for præinstallation af frekvensomformer og motor

	5  Mekanisk installation
	5.1  Køling
	5.2  Løftning
	5.3  Montering

	6  Elektrisk installation
	6.1  Forholdsregler
	6.2  Beskyttelsesenheder
	6.3  Kabeltype og klassificering
	6.4  EMC-kompatibilitet
	6.4.1  EMC-krav
	6.4.2  Kabelføring af kablerne
	6.4.3  RFI-afbryder

	6.5  Terminaler til strømforsyning
	6.5.1  Vekselstrømstilslutninger (strømforsyning)
	6.5.2  Motortilslutning

	6.6  Styreterminaler
	6.6.1  Motor PTC tilslutning
	6.6.2  Indgang i nødsituationer for grundlæggende drift
	6.6.3  Digital og analog I/O
	6.6.4  RS485-tilslutning
	6.6.5  Statusrelæer

	6.7  Premium kort terminaler
	6.7.1  Digital og analog I/O (X3)
	6.7.2  Relæer (X4)


	7  Drift
	7.1  Procedure før start
	7.2  Inspektioner før opstart
	7.3  Tilslut strøm
	7.4  Afladningstid

	8  Programmering
	8.1  Skærm og kontrolpanel
	8.2  Trykknappernes Funktion
	8.3  Softwareparametre
	8.3.1  M00 HOVEDMENU
	8.3.2  M20STATUS
	8.3.3  M40 DIAGNOSTIK
	8.3.4  M60 INDSTILLINGER
	8.3.5  M100 BASIS.INDST.
	8.3.6  M200 KONF. INVERTER
	8.3.7  M300 REGULERING
	8.3.8  M400 SENSOR
	8.3.9  M500 SEKVENS KONTR.
	8.3.10  M600 ERROR
	8.3.11  M700 UDGANGE
	8.3.12  M800Nødv.Værdier
	8.3.13  M900 OFFSET
	8.3.14  M1000 TEST KØRSEL
	8.3.15  M1100 OPSÆTNING
	8.3.16  M1200 Rs485 Intrface
	8.3.17  M1300 STARTOP


	9  Vedligeholdelse
	9.1  Generelt
	9.2  Tjek fejlkoder
	9.3  Tjek funktionerne og parametrene

	10  Fejlsøgning
	10.1  Ingen fejlmeddelelse på skærmen
	10.2  Fejlmeddelelse på skærmen
	10.3  Intern fejl, på skærm eller rød LED ON

	11  Teknisk reference
	11.1  Eksempel: P105 AKTUATOR-tilstand
	11.2  Eksempel: P200 rampeindstillinger
	11.3  Eksempel: P330 LØFTEMENU.
	11.4  Eksempel: P500 UNDERMENU SEKVENS CNTR
	11.5  Eksempel: P900 UNDERMENU OFFSET
	11.6  Programmeringsflowcharts


