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1 Wstep i bezpieczenstwo

1.1 Wprowadzenie

Cel niniejszej instrukgji
Niniejsza instrukcja ma dostarczy¢ niezbednych informacji dotyczacych nastepujacych
czynnosci:
¢ Montaz
e Eksploatacja
¢ Konserwacja

PRZESTROGA:

Przed zamontowaniem i rozpoczeciem uzytkowania produktu nalezy uwaznie przeczytaé
ten podrecznik. Niezgodne z przeznaczeniem uzycie produktu moze spowodowac
obrazenia i uszkodzenia ciata oraz skutkowac utratg gwaranc;ji.

UWAGA:

Niniejszg instrukcje nalezy zachowad w celu korzystania w przysztosci i przechowywad w
lokalizacji montazu urzadzenia, w tatwo dostepnym miejscu.

1.1.1 Wykwalifikowany personel

OSTRZEZENIE:
Produkt ten jest przeznaczony do obstugiwania wytacznie przez wykwalifikowany personel.

* W celu zapewnienia bezproblemowej i bezpiecznej pracy przetwornicy czestotliwosci
wymagany jest prawidtowy i godny zaufania transport, sktadowanie, instalacja, obstuga
i konserwacja. To urzadzenie moze by¢ instalowane lub obstugiwane wytacznie przez
wykwalifikowany personel.

e Wykwalifikowany personel oznacza przeszkolonych pracownikéw, ktérzy sg
upowaznieni do instalowania, przekazywania do eksploatacji i konserwowania
urzadzen, systemow oraz obwoddw zgodnie z obowigzujagcym prawem i przepisami.
Poza tym personel musi by réwniez zapoznany z instrukcjami i procedurami
bezpieczenstwa opisanymi w niniejszym dokumencie.

* Osoby o nizszych kompetencjach nie powinny obstugiwac produktu bez zapewnienia
nadzoru lub odpowiedniego przeszkolenia przez profesjonaliste.

e Dzieci nalezy nadzorowad, aby nie bawity sie na produkcie lub obok niego.

1.2 Bezpieczenstwo

OSTRZEZENIE:

e Aby uniknaé obrazen ciata, operator musi byé zaznajomiony ze srodkami ostroznosci.

e Eksploatowanie, prowadzenie prac instalacyjnych oraz konserwacyjnych i
remontowych urzadzenia w sposdb inny, niz to jest opisane w tym podreczniku, moze
spowodowac $mieré lub powazne obrazenia ciata, a takze uszkodzenie urzadzen.
Powyzsze obejmuje wszelkie modyfikacje sprzetu badz uzycie czesci niedostarczonych
przez firme Xylem. W przypadku wystgpienia watpliwosci dotyczacych przeznaczenia
urzadzen, przed rozpoczeciem czynnosci nalezy skontaktowac sie z przedstawicielem
firmy Xylem.

¢ Nie wolno zmienia¢ aplikacji serwisowe] bez zatwierdzenia przez uprawnionego
przedstawiciela firmy Xylem.

4 HVL 2.015-4.220 Podrecznik instalacji, eksploatacji i konserwacji



1 Wstep i bezpieczenstwo

PRZESTROGA:

Nalezy postepowac zgodnie z procedurami omdwionymi w tym podreczniku.
Nieprzestrzeganie ich moze by¢ przyczyna obrazen ciata, uszkodzen mienia lub opdznien
w wykonywaniu prac.

1.2.1 Poziomy komunikatéw bezpieczenstwa

Informacje na temat komunikatéw bezpieczenstwa

Niezwykle wazne jest, aby przed przystgpieniem do uzytkowania produktu doktadnie
przeczytaé, zrozumied i przestrzegaé komunikatéow bezpieczenstwa oraz obowigzujgcych
przepisow. Komunikaty sg ogtaszane w celu utatwienia zapobiezenia nastepujgcym
zagrozeniom:

e Wypadkom zagrazajgcym ludziom i problemom zdrowotnym.

e wadliwe dziatenie urzadzenia.

e Nieprawidtowemu funkcjonowaniu produktu.

Definicje

Poziom komunikatéw bezpieczerstwa Zawartos¢

NIEBEZPIECZENSTWO: Niebezpieczna sytuacja, ktéra spowoduje Smierc lub
powazne obrazenia, jesli nie podejmie sie dziatan
zapobiegawczych.

OSTRZEZENIE: Niebezpieczna sytuacja, ktéra moze spowodowac Smier¢
lub powazne obrazenia, jesli nie podejmie sie dziatan
zapobiegawczych.

niewielkie lub umiarkowane obrazenia, jesli nie
podejmie sie dziatan zapobiegawczych.

Mozliwos¢ wystapienia zagrozen elektrycznych, jedli

Niebezpieczenstwo ! L ¥t :
instrukcje nie s3 przestrzegane we wiasciwy sposdb.

porazenia pradem
elektrycznym:

: PRZESTROGA: Niebezpieczna sytuacja, ktéra moze spowodowac

UWAGA: e Potencjalna sytuacja, ktéra moze prowadzi¢ do
powstania niepozadanych warunkéw, jesli nie
podejmie sie dziatan zapobiegawczych.

e Czynnosci niezwigzane z obrazeniami ciata.

Niebezpieczenstwo dotkniecia goracych powierzchni

Niebezpieczenstwo dotkniecia gorgcych powierzchni jest sygnalizowane specjalnym
symbolem, ktéry zastepuje typowe symbole poziomow niebezpieczenstwa.

PRZESTROGA:

1.3 Bezpieczenstwo uzytkownika

Ogodlne zalecenia dotyczace bezpieczenstwa

Obowiazujg nastepujgce zalecenia dotyczace bezpieczenstwa:
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Wyposazenie ochronne
Nal

Obszar roboczy powinien by¢ zawsze utrzymywany w czystosci.

Nalezy zwracaé uwage na zagrozenie stwarzane przez gazy i pary w obszarze pracy.
Nalezy unikaé zagrozen, ktorych zrodtem jest prad elektryczny. Nalezy zwracaé uwage
na ryzyko porazenia pradem elektrycznym lub zagrozenia zwigzane z fukiem
elektrycznym.

Zawsze pamietaé o ryzyku utoniecia, porazenia pragdem oraz oparzen.

ezy korzystaé z wyposazenia ochronnego zgodnie z przepisami wewnetrznymi firmy. W

obszarze roboczym trzeba uzywac sprzetu ochronnego:

Potaczenia elektryczne

Kask ochronny

okulary ochronne, najlepiej z ostonami bocznymi;
Obuwie ochronne

Rekawice ochronne

Maska gazowa

Ochronniki stuchu

Zestaw pierwszej pomocy

urzadzenia zabezpieczajace.

UWAGA:

Nie nalezy nigdy eksploatowacd urzadzenia, jezeli elementy zabezpieczajgce nie sg
zamontowane. Nalezy zapoznad sie z informacjami dotyczgcymi urzadzen
zabezpieczajgcych w innych rozdziatach tego podrecznika.

Potgczenia elektryczne muszag byé wykonane przez elektryka posiadajagcego uprawnienia,
zgodnie ze wszystkimi obowigzujacymi przepisami miedzynarodowymi, krajowymi i
lokalnymi. Aby uzyska¢ dodatkowe informacje dotyczace wymagan, patrz rozdziaty
dotyczace potgczen elektrycznych.

Srodki ostroznosci podejmowane przez rozpoczeciem pracy

Przed rozpoczeciem pracy z produktem lub w zwigzku z produktem nalezy zastosowad
nastepujace $rodki ostroznosci:

Nalezy odpowiednio oddzieli¢ przestrzen roboczg, na przyktad barierkg ochronna.
Sprawdzié, czy wszystkie barierki ochronne sg mocne i znajduja sie na miejscu.
Sprawdzié, czy jest wolna droga ewakuacji.

Sprawdzié, czy produkt nie moze sie przetoczy¢ lub przewrécic i zranié ludzi lub
uszkodzi¢ mienie.

Sprawdzié, czy urzadzenia do podnoszenia sg w dobrym stanie.

Uzy¢ uprzezy do podnoszenia, linki bezpieczenstwa i aparatu oddechowego, jesli to
potrzebne.

Przed rozpoczeciem prac przy pompie nalezy doprowadzi¢ do schtodzenia catego
uktadu i czesci sktadowych pompy.

Sprawdzié, czy produkt zostat starannie oczyszczony.

Przed rozpoczeciem serwisowania pompy nalezy odtgczy¢ zasilanie i zabezpieczyé
przytacze przed przypadkowym wigczeniem.

Przed spawaniem lub uzyciem recznych narzedzi elektrycznych trzeba sprawdzi¢
zagrozenie wybuchem.

Srodki ostroznosci podejmowane w czasie pracy

Podczas pracy z produktem lub w zwigzku z produktem nalezy zastosowac nastepujace
$rodki ostroznosci:

Nigdy nie pracowaé samemu.
Nalezy zawsze nosic¢ odziez ochronng i ochrone dtoni.
Nie sta¢ w poblizu zawieszonych ciezardw.

HVL 2.015-4.220 Podrecznik instalacji, eksploatacji i konserwacji



1 Wstep i bezpieczenstwo

e Zawsze podnosi¢ produkt za pomoca podnosnika.

e Jesli urzadzenie wykorzystuje automatyczne sterowanie poziomem, nalezy pamietac o
mozliwosci nagtego uruchomienia.

® Pamietac o szarpnieciu przy rozruchu, ktére moze by¢ bardzo silne.

® Po demontazu pompy trzeba wyptukac jej czesci sktadowe w wodzie.

¢ Nie przekracza¢ maksymalnego ci$nienia roboczego pompy.

e Gdy system jest pod ci$nieniem, nie nalezy otwiera¢ zadnych odpowietrznikéw ani
zawordw spustowych, a takze wyjmowacd zadnych korkéw. Przed demontazem pompy,
wyjeciem korkdéw lub odtgczeniem rur sprawdzié, czy pompa jest odizolowana od
uktadu i nie jest pod cisnieniem.

* Nie wolno obstugiwaé pompy bez odpowiednio zamontowanej ostony sprzegta.

Mycie skéry i oczu

Wykonaé czynnosci ponizszych procedur w przypadku zetkniecia sie chemikaliéow badz
niebezpiecznych ptynéw z oczami lub skéra:

Sytuacja Czynnosci

Chemikalia lub ptyny niebezpieczne |1.  Palcami utrzymac otwarte powieki.

przedostaly sie do oczu 2. Przemywac oczy ptuczka do oczu lub biezgcg wodg przynajmniej 15
minut.

Zgtosic sie do lekarza.

3

Chemikalia lub ptyny niebezpieczne |1. Zdja¢ zanieczyszczone ubranie.

weszty w kontakt ze skorg 2. My¢ skore woda i mydtem przynajmniej przez 1 minute.
3. Wrazie potrzeby zwréci¢ sie 0 pomoc medyczna.

1.4 Ochrona srodowiska

Emisja zanieczyszczen i utylizacja odpadow
Nalezy przestrzegad lokalnych przepiséw i kodekséw regulujgcych:

® Tworzenie raportéow dotyczacych emisji zanieczyszczen dla odpowiednich wtadz;
e Sortowanie, recykling i utylizacje odpaddw statych lub ptynnych;
e Usuwanie rozlanych substancji;

Lokalizacji specjalnych.

PRZESTROGA: Niebezpieczenstwo napromieniowania

NIE WOLNO wysyta¢ do firmy Xylem produktdw, ktére mogty byé napromieniowane,
chyba ze firma Xylem zostata o tym poinformowana i zostaty podjete odpowiednie
dziatania.

Wskazéwki dotyczace recyklingu

Nalezy zawsze przestrzegac lokalnych przepiséw i zarzgdzen dotyczacych recyklingu.

Wskazowki dotyczace odpadéw i poziomu emisji zanieczyszczen

Urzadzen zawierajacych podzespoty elektryczne nie
wolno utylizowaé razem z odpadami komunalnymi.
Nalezy odbierac je osobno, zgodnie z obowigzujgcymi
przepisami lokalnymi.

HVL 2.015-4.220 Podrecznik instalacji, eksploatacji i konserwacji 7
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1.5 Gwarancja

Informacje dotyczace gwarancji, patrz umowa sprzedazy.

1.6 CzesSci zamienne

OSTRZEZENIE:

Zuzyte lub uszkodzone elementy zastepowac wytgcznie oryginalnymi czesciami
zamiennymi. Uzycie nieodpowiednich czesci zamiennych moze spowodowaé awarie,
uszkodzenia i obrazenia ciata, a takze utrate gwarancji.

Wiecej informacji na temat czesci zamiennych produktu udziela dziat sprzedazy i serwisu.

1.7 Deklaracja zgodnosci UE (nr LVD/EMCDO5)

1. Model aparatury/produkt: — Tabliczka znamionowa

2. Nazwa i adres producenta: Xylem Service Italia S.r.l.
Via Vittorio Lombardi 14
36100 Vicenza VI
Wtochy

3. Niniejsza deklaracja zgodnosci wydana zostaje na wytaczng odpowiedzialnos¢ producenta.

4. Przedmiot deklaracji: Przetwornica czestotliwoéci (naped o zmiennej predkosci)
HYDROVAR® do pomp elektrycznych w jednym z nastepujacych
modeli
HVL2.015-A0010 HVL4.015-A0010
HVL2.022-A0010 HVL4.022-A0010
HVL2.030-A0010 HVL4.030-A0010
HVL2.040-A0010 HVL4.040-A0010
HVL3.015-A0010 HVL4.055-A0010
HVL3.022-A0010 HVL4.075-A0010
HVL3.030-A0010 HVL4.110-A0010
HVL3.040-A0010 HVL4.150-A0010
HVL3.055-A0010 HVL4.185-A0010
HVL3.075-A0010 HVL4.220-A0010

HVL3.110-A0010
5. Wymieniony powyzej przedmiot niniejszej deklaracji jest zgodny z odno$nymi wymaganiami unijnego
prawodawstwa harmonizacyjnego:

o Dyrekrywa 2014/35/UE z dnia 26 lutego 2014 (sprzetu elektrycznego przewidzianego do stosowania w
okreslonych granicach napiecia)

o Dyrekrywa 2014/30/UE z dnia 26 lutego 2014 (kompatybilno$¢ elektromagnetyczna)

6. Odwotania do odnosnych norm zharmonizowanych, ktére zastosowano, lub do innych specyfikacji technicznych w
odniesieniu do ktrych deklarowana jest zgodnos$¢:

e PN-EN 61800-5-1:2007
o EN61800-3:2004+A1:2012 (*), EN 61000-6-1:2007, EN 61000-6-2:2005, EN 61000-6-4:2007+A1:2011
(*) Kategoria C3
7. Jednostka notyfikowana: -
8. Informacje dodatkowe: -
Podpisano w imieniu: Xylem Service Italia S.r.l.
Montecchio Maggiore,18/04/2016
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1 Wstep i bezpieczenstwo

Amedeo Valente /
InZinerijos, tyrimy ir plétros skyriaus vadovas / W
rev.00

1.8 Deklaracja zgodnosci UE

1. Niepowtarzalny identyfikator EEE: Nr. HVL

2. Nazwa i adres producenta: Xylem Service Italia S.r.l.

Via Vittorio Lombardi 14
36100 Vicenza VI
Whochy

3. Niniejsza deklaracja zgodnosci wydana zostaje na wytaczna odpowiedzialnos¢ producenta.

4. Przedmiot deklaracji:

Przetwornica czestotliwo$ci (naped o zmiennej predkosci)
HYDROVAR® do pomp elektrycznych w jednym z nastepujacych

modeli

HVL2.015-A0010 HVL4.015-A0010
HVL2.022-A0010 HVL4.022-A0010
HVL2.030-A0010 HVL4.030-A0010
HVL2.040-A0010 HVL4.040-A0010
HVL3.015-A0010 HVL4.055-A0010
HVL3.022-A0010 HVL4.075-A0010
HVL3.030-A0010 HVL4.110-A0010
HVL3.040-A0010 HVL4.150-A0010
HVL3.055-A0010 HVL4.185-A0010
HVL3.075-A0010 HVL4.220-A0010

HVL3.110-A0010

5. Opisany powyzej przedmiot deklaracji jest zgodny z dyrektywa Parlamentu Europejskiego i Rady 2011/65/UE z
dnia 8 czerwca 2011 r. w sprawie ograniczenia stosowania niektérych niebezpiecznych substancji w sprzecie
elektrycznym i elektronicznym.

6. Odwotania do odnosnych norm zharmonizowanych, ktére zastosowano, lub do innych specyfikacji technicznych w
odniesieniu do ktrych deklarowana jest zgodno$¢:-

7. Informacje dodatkowe: -
Podpisano w imieniu: Xylem Service Italia S.r.l.
Montecchio Maggiore,18/04/2016

Amedeo Valente /
Dyrektor ds. inzynierii, badan i rozwoju / W

rev.01
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2 Transport i przechowywanie

2 Transport i przechowywanie

2.1 Sprawdzenie dostawy

2.1.1 Sprawdzanie paczki
1. Sprawdzi¢ przesytke pod katem uszkodzen lub brakujacych czesci.

2. Zanotowad wszystkie uszkodzenia lub brakujgce czesci na kwicie potwierdzenia
odbioru i na rachunku naleznosci frachtowych.

3. Jesli wystepuja nieprawidtowosci, nalezy zgtosic roszczenie wobec firmy przewozowe;j.

Jesli produkt zostat odebrany od dystrybutora, nalezy zgtosic¢ roszczenie bezposrednio
dystrybutorowi.

2.1.2 Sprawdzanie urzadzenia
1. Usunac z produktu wszystkie elementy opakowania.
Pozbyd sie wszystkich elementéw opakowania zgodnie z lokalnymi przepisami.

2. Sprawdzi¢ produkt w celu stwierdzenia, czy jakie$ czesci nie zostaty uszkodzone i czy
czegos nie brakuje.

3. Jeslito konieczne, odczepic¢ produkt, demontujgc wszystkie sruby, wkrety lub tasmy.
Aby unikngé obrazen ciata, nalezy zachowad ostroznos$é podczas obchodzenia sie z
gwozdzmi i tasmami.

4. W razie wystgpienia jakichkolwiek problemdw skontaktowad sie z lokalnym
przedstawicielem dziatu sprzedazy.

2.2 Podnoszenie systemu

OSTRZEZENIE:

Zmontowane zespoty i ich czesci sktadowe sg ciezkie. Zaniedbanie stosowania
odpowiedniej metody podnoszenia i podparcia sprzetu moze skutkowaé powaznymi
obrazeniami ciata i uszkodzeniami sprzetu. Nalezy podnosi¢ urzadzenie tylko w specjalnie
okreslonych punktach podnoszenia. Urzadzenia do podnoszenia, takie jak sruby oczkowe,
zawiesia i rozporki, muszg mie¢ odpowiednie dane znamionowe, by¢ dobrane i uzywane
dla catego podnoszonego tadunku.

OSTRZEZENIE: Niebezpieczenstwo zgniecenia

1) Zawsze podnosic¢ urzgdzenie przy uzyciu wyznaczonych do tego celu punktéw
podnoszenia. 2) Uzywad wtasciwego sprzetu do podnoszenia i upewnic sie, ze sprzet jest
wiasciwie zapiety w uprzezy. 3) Nosic¢ whasciwe srodki ochrony osobistej. 4) Nie zblizaé sie
do lin i podwieszonego tadunku.
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2 Transport i przechowywanie

Schematy podnoszenia

8 HVNG-IOM_LIFTING-1_A_SC

HVNGIOM_LIFTING2_A_SC

2.3 Wskazéwki dotyczace transportu

Srodki ostroznoéci

OSTRZEZENIE:

* Nie sta¢ w poblizu zawieszonych ciezaréw.

® Przestrzegac obowigzujgcych przepiséw dotyczacych zapobiegania wypadkom.

e Zachowac szczegdlng ostroznosé oraz nie zgniataé, zaginac ani ciggna¢ przewoddw,
aby unikngé ich uszkodzenia podczas transportu.

e Koncéwki przewoddw musza byé zawsze suche.

® Przed montazem i przytwierdzeniem urzadzenia w ostatecznej lokalizacji instalacji
zabezpieczyd je przed przewrdceniem sie i zeslizgnieciem.

¢ Nalezy zachowa¢ ostroznosé podczas podnoszenia urzadzenia i jego obstugi. Nalezy
uzywacé odpowiednich urzadzen do podnoszenia (sztaplarki, zurawia, urzadzenia
mocujgcego zuraw, blokéw do podnoszenia, zawiesi itp.).

¢ Nalezy zawsze podnosié urzadzenie, uzywajgc uchwytu do podnoszenia. Nigdy nie
nalezy podnosi¢ urzadzenia za przewdd silnika badz waz.

2.4 Wytyczne dotyczace przechowywania

Miejsce przechowywania

Produkt musi by¢ przechowywany w zakrytym, suchym miejscu, wolnym od ciepta, brudu i
drgan.

UWAGA:
Chroni¢ produkt przed wilgocig, Zrodtami ciepta i uszkodzeniami mechanicznymi.

UWAGA:

Nie ktasé ciezkich obiektéw na zapakowanym produkcie.

HVL 2.015-4.220 Podrecznik instalacji, eksploatacji i konserwacji 11



3 Opis produktu

3 Opis produktu

3.1 Opis systemu

Uktad

Na rysunkach przedstawiono typowe uktady z jedng i wieloma pompami, wykorzystujace
jednostke.

W przypadku podtaczenia uktadu bezposrednio do Zrédta wody, po stronie ssawnej
nalezy stosowac przetgcznik niskiego ci$nienia.

Rysunek 1: Uktad z jedna pompa

Rysunek 2: Uktad z wieloma pompami

Pompa z urzgdzeniem HYDROVAR
Membranowy zbiornik ci$nieniowy
Panel dystrybucyjny

Zawor odcinajacy

Zawor zwrotny

Kontrola niskiego poziomu wody
Manometr

Czujnik ci$nienia

Kurek spustowy

W o®oNoOhs®WN =

Zbiornik ci$nieniowy

Membranowy zbiornik cisnieniowy jest stosowany po stronie wyptywu pompy w celu
utrzymania ci$nienia w rurach przy braku zapotrzebowania na wode. Jednostka zatrzymuje
prace pompy przy zerowym zapotrzebowaniu, umozliwiajgc zmniejszenie rozmiaru
zbiornika zasilajacego.

Zbiornik musi by¢ dopuszczony i odpowiedni dla ci$nienia uktadu.

Pojemnosc¢ zbiornika musi wynosi¢ 10% maksymalnego tempa przeptywu uktadu pompy
lub pomp (0,1 razy tempo przeptywu w I/min lub gal/min). Wytgczy¢ jednostke, aby
zmniejszy¢ cisnienie wody oraz sprawdzi¢ i ustawi¢ poprawne ci$nienie tadowania
wstepnego.

Cisnienie fadowania wstepnego zbiornika mozna okresli¢ przy uzyciu ponizszej tabeli:

Wymagane cisnienie lub warto$¢ poczatkowa przy aktywnosci [bar]

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10
08 :
1 2 3 4 5 6 7 8 9

Cisnienie fadowania wstepnego [bar]
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3 Opis produktu

3.2 Funkcja i zastosowanie produktu

Opis
HYDROVAR to oparty na mikroprocesorze sterownik uktadu o zmiennej predkosci,
montowany na pompie. Moze by¢é montowany na praktycznie wszystkich typach silnikow

chtodzonych wentylatorem i zapewnia tatwa integracje z uktadami BMS wykorzystujacymi
standardowo komunikacje ModBus i Bacnet.

W przypadku systemdw sterowanych o zmiennej predkosci pompa pracuje za kazdym
razem z predkoscia, przy ktorej wytwarza wymagana wysokosc¢ przy zredukowanym
przeptywie. Eliminuje to marnotrawstwo energii przekazywanej uktadowi, na przyktad
wigczanie/wytaczanie i sterowanie obejsciem.
Przeznaczenie
Produkt HYDROVAR jest przeznaczony dla nastepujacych zastosowan zwigzanych z
pompami:
e Regulacja ci$nienia, poziomu i przeptywu
e Systemy z petlami zamknietymi
® Zastosowania irygacyjne z jedna lub wieloma pompami
Uzycie niezgodne z przeznaczeniem
Produkt nie moze by¢ uzywany w zastosowaniach wymagajacych statego momentu
obrotowego.
Zatwierdzenia i certyfikaty
Urzadzenie spetnia wymagania termiczne zachowania pamieci UL508C.

3.3 Zastosowania

Zastosowania alternatywne
Produkt ma nastepujgce zastosowania alternatywne:
¢ Urzadzenie uruchamiajace
e Sterownik

Kaskada szeregowa/synchroniczna

Przekaznik kaskadowy

3.3.1 Urzadzenie uruchamiajace
Ten tryb jest uzywany dla jednostek wytgcznie przy pracy jednej pompy. Jednostka dziata
jako sitownik zgodnie z zewnetrznym sygnatem predkosci lub pracuje ciggle na jednej lub
dwodch zaprogramowanych czestotliwosciach. Mozna to osiggna¢ przez zastosowanie
odpowiadajgcego wejscia cyfrowego.

3.3.2 Sterownik

Ten tryb jest ustawiony jako domyslny tryb pracy i jest uzywany przez jednostke w trybie
jednej pompy.

3.3.3 Kaskada szeregowa/synchroniczna

W tych zastosowaniach kazda pompa (maksymalnie osiem pomp) musi byé wyposazona w
jednostke.

Jednostki sg potaczone interfejsem RS485 i komunikuja sie za posrednictwem
dostarczonego protokotu.

Kombinacja réznych jednostek stosowanych w systemie wielu pomp jest zalezna od
wymagan systemowych.
Istnieje takze mozliwo$é uruchamiania wszystkich pomp w trybie szeregowym kaskadly i

trybie synchronicznym. W przypadku usterki jednej jednostki kazda pompa nalezaca do
systemu moze staé sie pompa prowadzacy i przejaé kontrole.
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3 Opis produktu

3.3.4 Przekaznik kaskadowy

Opis
Jedna pompa zamontowana na jednostce oraz maksymalnie pie¢ pomp podrzednych
moze by¢ wtgczanych i wytgczanych na zgdanie. W tym celu jednostka wykorzystuje
dodatkowsa karte premium.
Przetaczanie pomp podrzednych wymaga zainstalowania zewnetrznej tablicy sterowniczej.
Przyktad

W przyktadzie przedstawiono zestaw wzmacniaczy z czterema pompami, z ktérych jedna
pracuje z predkoscig zmienna, a pozostate z predkoscia stata.

1. HYDROVAR
2. Panel zewnetrzny

3.4 Tabliczka znamionowa
Kod definicji typu

Rysunek 3: Kod definicji i rozmieszczenie

Poz. Opis Alternatywy

1 Marka HVL - HYDROVAR

2 Zasilanie 2:1~230VAC
3:3~230VAC
4:3~ 380-460 VAC

3 Moc watu *10 [kW] 015:1,5kW (2,0 HP

022:2,2 kW (3,0 HP
030: 3,0 kW (4,0 HP
040: 4,0 kW (5,0 HP
055: 5,5 kW (7,5 HP)
075:7,5kW (10,0 HP)
110: 11,0 kW (15,0 HP
150: 15,0 kW (20,0 HP
185: 18,5 kW (25,0 HP
220: 22,0 kW (30,0 HP
4 Tempo zamykania A:IP55/Typ1

—_ = = —

—_ = = —

Komunikacja za poérednictwem magistrali | 0: Komunikacja standardowa
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3 Opis produktu

Poz. Opis Alternatywy

6 Karty opcjonalne 0: Brak kart opcjonalnych

7 Wyswietlacz wewnetrzny 1: Zainstalowany standardowy wyswietlacz wewnetrzny
8 Inne opcje 0: Nie zainstalowano zadnych innych opcji

Przyktad

1 2 3 4 56 7 8

Poz. Przykiad Opis

1 Model HVL HYDROVAR

2 4 Zasilacz: 3~ 380-460 VAC

3 075 Moc watu: 7,5 kW (10,0 KM)

4 A Tempo zamykania: IP 55/ Typ 1

5 0 Komunikacja standardowa

6 0 Brak zainstalowanych kart opcjonalnych

7 1 Zainstalowany standardowy wyswietlacz wewnetrzny
8 0 Nie zainstalowano zadnych innych opgji

3.5 Dane techniczne

Dane elektryczne

Model HVL

2,015 2,022 [2,030 [ 2,040 3,015 [3,022 3,030 | 3,040 |3,055 [3,075 [3,110 | 4,015 |4,022 [4,030 [4,040 4,055 4,075 [4,110 [4,150 |4,185 [4,220

Wejécie

Zasilanie LN

L1213 L1213

Znamionowe 208-240+10%
napiecie
wejsciowe
(Vin):

208-240+10% 380-460+15%

Maksymalny | 11,6 | 151 | 22,3 | 27,6 | 70 | 9.1
prad

wejéciowy,
ciagty [A]:

1331165 (235296439 39 | 53| 7.2 | 101128 | 169 | 242

333

38,1

44,7

wydajnos¢,  |94,0 1935 (93,5 (93,5 96,0 [96,0
znamionowa
[%], typowa:

96,0 196,0 96,0 (96,0 (96,0 96,0 |96,5 (96,5 |96,5 |97,0 (97,0 (97,0

97,0

97,0

97,0

Wyjécie

wyjsciowe (V)

Napiecie 0-240 0

-100% napiecia zasilania 0-100% napiecia zasilania

Maksymalny | 7,5 10 | 1431167 | 75 10
prad

wyjéciowy,
ciagty [Al:

1431167 | 242 | 31 4 1 41 | 57 | 73| 10 | 135 17 | 24

32

38

44

Czestotliwos¢
wyjsciowa
(Hz)

15-70

Specyfikacja srodowiskowa

Temperatura podczas przechowywania

-30°C[-22°F] do 70°C[158°F]

Wilgotnos¢ wzgledna

5%-95% - kondensacja niedozwolona

Temperatura podczas pracy

-10°C[-14°F] do 55°C[131°F]

100% mocy znamionowej -10°C [-14°F] do 40°C [104°F]
przy obnizeniu wartosci znamionowych 40°C[104°F] do 55°C[131°F]

HVL 2.015-4.220 Podrecznik instalacji, eksploatacji i konserwacji
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3 Opis produktu

Zanieczyszczenie powietrza

Powietrze moze zawierac suchy pyt. Dzieje sie tak w warsztatach, w
ktérych maszyny wytwarzaja nadmierng ilos¢ pytu. Nie sg dozwolone
zbyt wysokie ilosci pytu, kwaséw, gazéw zracych, soli itp.

Wysokos¢

Maks. 1000 m nad poziomem morza. W przypadku instalacji na
wysokosci ponad 1000 m nad poziomem morza, konieczne jest
obnizenie wartosci znamionowej maksymalnej mocy wyjsciowej o 1%
na kazde dodatkowe 100 m. W przypadku instalacji powyzej 2000 m
nad poziomem morza nalezy skontaktowac sie z lokalnym
dystrybutorem lub przedstawicielem serwisu.

Dane techniczne instalacji

Zabezpieczenie

Wejscie napedu silnika nalezy zabezpieczy¢ zewnetrznym
bezpiecznikiem

Typ przewodu silnika

ostoniety przewéd zasilania

nieekranowanego

Maksymalna dtugo$¢ przewodu silnika (bez zgodnosci EMC), 50 m (164 stopy)
ekranowanego
Maksymalna dtugos¢ przewodu silnika (bez zgodnosci EMC), 100 m (328 stép)

Zgodnosé EMC

Zgodnie z normami serii IEC 61800-3 i EN 61000, przy wyjsciu napedu silnika i do
komunikacji stosowany bedzie przewdd ostoniety.

Instalacje nalezy przeprowadzi¢ zgodnie z zasadami EMC oraz nalezy unika¢ kabli typu
pigtail (po stronie napedu). W przeciwnym razie nie mozna zapewni¢ zgodnosci EMC.

Klasa ochrony
e |P55, typ obudowy 1

® Produkt nalezy chroni¢ przed bezposrednim swiattem stonecznym
e Produkt nalezy chroni¢ przed bezposrednimi opadami
¢ Nie jest dozwolona instalacja na zewnatrz bez zabezpieczenia, zwtaszcza w kwestii

limitéw temperatury produktu

3.6 Ochrona termiczna silnika

Ochrone termiczng silnika mozna zapewnié przy uzyciu réznych technik: czujnika PTC w
uzwojeniu silnika lub oprogramowania kontroli termicznej (STC).

Ochrona przed przegrzaniem silnika wynika z parametru 290, Ochrona silnika STC, ktéry
domyslnie posiada ustawienie Uruchomienie STC.

UWAGA: Funkcja STC jest wigczana przy 1,125 x znamionowy prad silnika i znamionowa
czestotliwos¢ silnika. Funkcja STC zapewnia ochrone silnika przed przecigzeniem klasy 20

zgodnie z normag NEC.

Ochrona termiczna silnika zapobiega przegrzaniu silnika. Funkcja STC to funkcja
elektroniczna, ktéra symuluje przekaznik bimetaliczny oparty na pomiarach wewnetrznych.
Charakterystyke przedstawiono na ponizszym rysunku.

16
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3 Opis produktu

300 AN \\\\
100 N S~— Lfout=1xfpmN(par. 1-23)

60 four=2xFuN

50 fouT=02xfyN

I

10 12 14 16 1.8 20 Iwn(par. 1-24)

O$ X przedstawia relacje miedzy rzeczywista i znamionowa wartoscig Imotor. O$ Y
przedstawia czas w sekundach przed odcieciem STC i wigczeniem przetwornika
czestotliwosci. Krzywe przedstawiaja charakterystyczng predkos$é znamionowa, przy
podwdjnej predkosci znamionowej i 20% predkosci znamionowej. Krzywa pokazuje, ze
przy nizszych predkosciach odciecie STC nastepuje przy nizszej temperaturze ze wzgledu
na obnizone chtodzenie silnika. Zapewnia to ochrone silnika przed przegrzaniem nawet
przy niskich predkosciach. Funkcja STC oblicza temperature silnika na podstawie
biezagcego pradu i predkosci.

Obliczona warto$¢é procentowa dopuszczalnej temperatury maksymalnej jest dostepna
jako odczyt w parametrze 293, Temperatura silnika.

Oprogramowanie STC zapewnia ochrone silnika przed przegrzaniem i eliminuje
konieczno$é stosowania dodatkowej ochrony silnika. Oznacza to, ze przy wzroscie
temperatury silnika licznik STC kontroluje dtugo$é pracy silnika przy wysokiej
temperaturze przed zatrzymaniem jego pracy w celu zapobiezenia przegrzaniu.

Ochrone termiczna silnika mozna zapewnié takze przy uzyciu termistora zewnetrznego:
nalezy ustawi¢ dla parametru 290 Ochrona silnika STC warto$¢ Uruchomienie termistora.

3.7 Wymiary i masy

Czytanie instrukgji
Wszystkie wymiary podano w milimetrach (calach).
Rysunki nie przedstawiajg rzeczywistej skali.

Odstep
Obszar Modele Odstep
Nad jednostka Wszystkie > 300 mm (12 cali)
Odlegtos¢ miedzy srodkami urzadzen [HVL 2,015 + 2,022 | 3,015 + 3,022 | | > 300 mm (12 cali)
(w celu zapewnienia miejsca na 4,015 + 4,040
przewody): HVL 2,030 + 2,040 | 3,030 + 3,055 | | > 430 mm (17 cali)
4,055+ 4,110
HVL 3,075+ 3,110 4,150 + 4,220 {550 mm (21,6 cala)

HVL 2.015-4.220 Podrecznik instalacji, eksploatacji i konserwacji 17



3 Opis produktu

Rysunki wymiarowe

HYDRAGVAR

i
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—
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—

L[]
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205

T

HVNG-IOM_HVLA_DIMENSIONS_A_SC

Rysunek 4: HVL2,015, HVL2,022, HVL3,015, HVL3,022, HVL4,015 + HVL4,040
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[~

276

T—

T—

305

265

T—

HVNG-IOM_HVLB_DIMENSIONS_A_SC

Rysunek 5: HVL2,030, HVL2,040, HVL3,030 + HVL3,055, HVL4,055 + HVL4,110

]

200 }

)

366

—

Rysunek 6: HVL3,075 + HVL3,110, HVL4,150 + HVL4,220
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(-]

0 0
[eEge)

—

337

HVNG-IOM_HVLC_DIMENSIONS_A_SC
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3 Opis produktu

Ciezar

Modele

Cigzar maksymalny

HVL 2,015+ 2,022 3,015 + 3,022 | 4,015 + 4,040 5,6 kg (12,3 funtéw)
HVL 2,030 + 2,040 3,030 + 3,055 | 4,055 = 4,110 10,5 kg (23 funty)
HVL 3,075 + 3,110 | 4,150 + 4,220 15,6 kg (34,4 funty)

3.8 Projekti uktad

Czesci i opisy

Jednostka moze zosta¢ wyposazona w funkcje wymagane przez zastosowanie.

HVL 2.015-4.220 Podrecznik instalacji, eksploatacji i konserwacji
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3 Opis produktu

Numer elementu Opis

1 Plyta zasilania, chtodnica, filtr EMC
2 Plyta sterujaca

3 Pokrywa

4 Pokrywa z tworzywa

3.9 Dofaczone elementy montazowe

Dofaczone Srednica zewnetrzna Model
elementy przewodu
(mm) cale HVL2,015+2,022| | HVL2,030+2,040| | HVL3,075+ 3,110
3,015+ 3,022 4,015 | 3,030 + 3,055 4,055 4,150 + 4,220
+ 4,040 +4,110
Dfawiki kablowe i M12 35+7,0 0,138 = 3 3 3
nakretki blokujace 0,275
M16 50+10,0 0,197 + 2 2 2
0,394
M20 7,0+13,0 0,275 + 2
0,512
M25 100+17,0 | 0,394+ 2
0,669
M32 130+210 | 0512 = 2
0,827
M40 190+280 | 0,748+ 2
1,102
Podstawowy M40 -> 2
reduktor M32
gwintowany
Zatyczki dfawikow M12 3 3 3
kablowych M16 2
Sruby M5x30 4
M5x40 4
M6x40 4
M6x50 4
Koncowki RF-U 4 2 2
widetkowe 3
przewodnikow PE BrU4 2 2
GF-U4 2 2
Zamienny 2
pierécien
uszczelniajacy
Zatyczka centrujaca 1 1 1
Zaciski mocujace 4 4 4

Jesli w przypadku modeli HVL 3,075 + 3,110 lub HVL 4,150 + 4,220 $rednica zewnetrzna
kabli nie jest zgodna ze $rednica dtawikow kablowych dotgczonych do zestawu, nalezy
uzy¢ dotgczonych podstawowych reduktoréw gwintowanych (i zamiennych pierscieni
uszczelniajgcych).
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3.10 Podzespoty opcjonalne

Podzespoty
Podzespét Opis
Przewody silnika Przewdd silnika, gotowy do podfaczenia do jednostki.
Pierécied mocujacy Jesli wentylator silnika jest wykonany z tworzywa sztucznego,

stosuje sie pierscier mocujacy.
Jest on dostepny w dwdch $rednicach: 140 mm (5,5 cala) i
155 mm (6,1 cala).

Czujniki Z jednostka mozna stosowac nastepujace czujniki:

e Przetwornik ci$nienia

e Réznicowy przetwornik ci$nienia

e Czujnik temperatury

o Wskaznik przeptywu (ptyta otworu, indukcyjny miernik
przeptywu)

e Czujnik poziomu

Karta premium HYDROVAR Karta umozliwiajaca sterowanie maksymalnie piecioma
pompami podrzednymi oraz podtaczanie dodatkowych wejsc¢i
wyjs¢ analogowych i cyfrowych

Karta Wi-Fi HYDROVAR Umozliwia bezprzewodowe podtaczanie i interakeje z
urzadzeniem HYDROVAR
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4 Instalacja

4.1 Lista kontrolna dla miejsca instalacji

NIEBEZPIECZENSTWO:

Instalowanie sterownika systemu w $rodowisku wybuchowym lub tatwopalnym jest
zabronione.

OSTRZEZENIE:

* Nalezy zawsze przestrzegaé obowigzujgcych przepiséw i regulacji dotyczacych wyboru
miejsca instalacji, a takze potaczen wodnych oraz zasilajgcych.

e Nalezy zapewni¢ dostep do podrecznikéw, rysunkdw i schematéw w celu uzyskania
szczegdtowych informacji na temat instalacji i obstugi urzadzenia. Niezwykle istotne
jest zapewnienie dostepu do podrecznika operatorom urzadzenia.

* Urzadzenie nalezy zainstalowaé na pokrywie wentylatora silnika. Przewody silnika
powinny byé mozliwie jak najkrétsze. Rzeczywistg tolerancje dtugosci mozna
sprawdzié, zapoznajac sie z charakterystyka silnika.

e W przypadku instalacji mocowanych na $cianie i wyposazonych w dtugie przewody
silnika nalezy zastosowac opcjonalny filtr wyjsciowy w celu zabezpieczenia silnika.

¢ Nalezy upewnic sie, ze nominalny stopien ochrony urzadzenia Hydrovar (IP55, typ 1)
jest odpowiedni dla srodowiska instalacji.

PRZESTROGA:

* Stopien ochrony IP55 (typ 1) mozna zagwarantowad wytacznie po prawidtowym
zamknieciu urzadzenia.

® Przed otwarciem pokrywy z tworzywa nalezy upewnié sig, ze na urzadzeniu nie znajduje
sie zadna ciecz.

¢ Nalezy upewnic sie, ze wszystkie gniazda kablowe i nieuzywane otwory na gniazda sa
prawidtowo uszczelnione.

e Upewniésie, ze pokrywa z tworzywa jest zamknieta prawidtowo.

e Uszkodzenia urzadzenia spowodowane zanieczyszczeniami. Pozostawianie urzadzenia
Hydrovar bez pokrywy jest zabronione.

4.2 Lista kontrolna przed instalacja przetwornicy czestotliwosci i
silnika
e Poréwnaé numer modelu na tabliczce znamionowej urzadzenia z numerem na
zamdwieniu, aby upewnic sie, ze dostarczono odpowiednie urzadzenie.
e Upewnic sie, ze nastepujace urzadzenia sg przeznaczone do zasilania tym samym
napieciem znamionowym:
- Zrédto zasilania
- Przetwornica czestotliwosci
- Silnik
e Upewnic sie, ze nominalne natezenie wyjsciowe przetwornicy czestotliwosci jest réwne
lub wigksze niz natezenie wspotczynnika przecigzalnosci silnika w celu zapewnienia
maksymalnej wydajnosci silnika.
- W celu zapewnienia odpowiedniej ochrony przed przecigzeniami rozmiar silnika i
moc przetwornicy czestotliwosci musza by¢ do siebie dostosowane.

- Jedli moc nominalna przetwornicy czestotliwosci bedzie mniejsza niz moc silnika,
nie bedzie mozna uzyska¢ petnej mocy silnika.
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5 Instalacja mechaniczna
5.1 Chiodzenie

Przetwornica czestotliwosci jest chtodzona powietrzem. W celu zabezpieczenia
urzadzenia przed przegrzaniem nalezy upewnié sie, ze temperatura otoczenia nie
przekroczy maksymalnej temperatury okreslonej dla przetwornicy czestotliwosci oraz
ze nie zostanie przekroczona warto$c sredniej temperatury dobowe;j.

W przypadku temperatury w zakresie od 40°C (104°F) do 50°C (122°F) i wysokosci
1000 m (3300 stép) nad poziomem morza nalezy uwzglednié¢ obnizenie wartosci
znamionowych.

Nieprawidtowy montaz moze powodowaé przegrzewanie urzgdzenia i spadek jego
wydajnosci.

PRZESTROGA:

Podczas normalnej pracy powierzchnie radiatora termicznego moga sta¢ sie bardzo
gorace. Nalezy wtedy dotykaé samych przyciskow, aby uniknaé poparzenia.

5.2 Podnoszenie

5.3 Montaz

Sprawdzi¢ mase urzadzenia w celu okreslenia bezpiecznej metody podnoszenia.
Upewnié sig, ze urzadzenie do podnoszenia jest odpowiednie do planowanej pracy.

W razie potrzeby nalezy przewidzie¢ konieczno$¢ zapewnienia dzwigu, zurawia lub
wdzka widtowego o odpowiednim udzwigu nominalnym w celu przetransportowania
urzadzenia.

W celu podniesienia urzgdzenia nalezy uzy¢ uch do podnoszenia, jeéli sg dostepne.

Urzadzenie nalezy zainstalowac na pokrywie wentylatora silnika. Przewody silnika
powinny byé mozliwie jak najkrétsze. Rzeczywistg tolerancje dtugosci mozna
sprawdzié, zapoznajac sie z charakterystyka silnika.
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Czujnik wartosci rzeczywistej
Skrzynka kablowa silnika
Pokrywa wentylatora silnika
Przewdd silnika

Zaciski mocujace

Sworzen centrujgcy

Wkrety zaciskow mocujacych
Pokrywa z tworzywa

Wkrety pokrywy z tworzywa
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Wiecej informacji zawierajg opisy na poprzednim rysunku.
1. Gumowy sworzen centrujacy [6] zamontowad na spodzie urzgdzenia HYDROVAR®.
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UWAGA:

Jesli pokrywa wentylatora silnika wykonana jest z tworzywa, nalezy zawsze uzywacd
pierscienia mocujgcego ze stali nierdzewne;.

2. Wycentrowac urzadzenie na pokrywie wentylatora silnika [3] przy uzyciu sworznia
centrujacego [6].

3. W przypadku mniejszych silnikéw dostosowaé dtugosc zaciskédw mocujgcych [5],
zgodnie z ponizszym rysunkiem.

UWAGA:
Uwazaé na ostre krawedzie, ktére nalezy zeszlifowaé w odpowiedni sposéb.

4. Dokreci¢ urzadzenie:
a. Dokreci¢ zaciski mocujace [5] i wkrety pomocnicze [7].
b. Dokrecié wkrety [7] w taki sposdb, aby dwa dolne zeby w uchwytach unieruchomity
pokrywe wentylatora.
c. Dokreci¢ wkrety w taki sposéb, aby cate urzadzenie zostato stabilnie zamocowane.
5. Odkreci¢ wkrety pokrywy z tworzywa [9].
Zdjgé pokrywe z tworzywa [8].
7. Wykonac potaczenia elektryczne.

o

- Wiecej informacji na temat wykonywania potaczen elektrycznych zawiera
Podtaczenia elektryczne (strona 26).

UWAGA:

W celu tatwiejszego wykonania potgczen elektrycznych ptyte metalowg mozna
zdemontowad.

8. Zamocowac i przykreci¢ pokrywe z tworzywa [8] momentem dokrecania 2.0 Nm.

Niebezpieczenstwo porazenia pradem elektrycznym:

Upewnic sig, ze wszystkie gniazda kablowe zostaly zamontowane
prawidtowo oraz ze na wszystkich nieuzywanych wpustach kablowych
zatozono zaslepki.

Zaciski mocujace
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6 Podtaczenia elektryczne

6.1 Srodki ostroznoéci

OSTRZEZENIE:

e ZAGROZENIA ZWIAZANE Z URZADZENIEM. Obracajace sie waly i urzadzenia
elektryczne mogg byé niebezpieczne. Wszystkie prace elektryczne muszg byé
wykonywane zgodnie z krajowymi i lokalnymi przepisami dotyczgcymi instalacji
elektrycznych. Instalacje, rozruch i konserwacje urzgdzenia moze przeprowadzaé
wytacznie przeszkolony i wykwalifikowany personel. Nieprzestrzeganie powyzszego
zalecenia moze spowodowad $mierc lub powazne obrazenia ciata.

Niebezpieczenstwo porazenia pragdem elektrycznym:

e Wszystkie przewody elektryczne musza zostaé podtaczone przez wykwalifikowanego
elektryka, zgodnie z obowigzujgcymi lokalnie przepisami dotyczacymi instalacji
elektrycznych.

UWAGA:

IZOLACJA PRZEWODOW ELEKTRYCZNYCH. Przewody napiecia wejéciowego, silnika i
sterujace nalezy utozy¢ w trzech osobnych metalowych kanatach kablowych lub
zastosowac osobny przewdd ekranowany w celu odizolowania zaktécen o wysokich
czestotliwosciach. Nieprzestrzeganie zalecen dotyczacych odizolowania przewoddw
zasilania, silnika i sterowania moze powodowad obnizenie optymalnych parametréw pracy
przetwornicy czestotliwos$ci i powigzanych urzadzen.

Dla wtasnego bezpieczenstwa nalezy przestrzegac nastepujacych wymogow:

e Elektroniczne urzadzenia sterujgce sa podtaczone do niebezpiecznego napiecia
elektrycznego. Podczas wigczania zasilania urzadzenia nalezy zachowaé wszelkie $rodki
ostroznosci w celu unikniecia zagrozen zwigzanych z elektrycznoscia.

Wymagania dotyczace uziemienia (masy)

OSTRZEZENIE:

Niezwykle wazne dla bezpieczenstwa operatora jest to, aby przetwornica czestotliwosci
byta uziemiona zgodnie z krajowymi i lokalnymi przepisami dotyczacymi instalacji
elektrycznych, jak réwniez instrukcjami zawartymi w niniejszym dokumencie. Natezenie
uziemienia przekracza warto$¢ 3,5 mA. Nieprzestrzeganie zalecenia dotyczgcego
odpowiedniego uziemienia przetwornicy czestotliwoséci moze doprowadzi¢ do $mierci lub
powaznych obrazen ciata.

UWAGA:

Zapewnienie odpowiedniego uziemienia (masy) urzadzenia, zgodnie z krajowymi i
lokalnymi przepisami i normami dotyczacymi instalacji elektrycznych, nalezy do
obowigzkéw uzytkownika lub wykwalifikowanego elektryka-instalatora.

e W celu prawidtowego uziemienia urzadzen elektrycznych nalezy przestrzegaé
wszystkich krajowych i lokalnych przepiséw dotyczacych instalacji elektrycznych.

e W przypadku urzadzen o natezeniu uziemienia przekraczajgcym 3,5 mA nalezy
zapewni¢ odpowiednie uziemienie ochronne. Wiecej informacji szczegdtowych
zawiera rozdziat Prad uptywu (> 3,5 mA).

* Przewody zasilania, silnika i sterujagcy wymagaja osobnych przewoddw uziemiajgcych.

* W celu prawidtowego podtaczenia uziemienia nalezy uzy¢ zaciskéw dostarczonych
razem z urzagdzeniami.

26 HVL 2.015-4.220 Podrecznik instalacji, eksploatacji i konserwacji



6 Podtaczenia elektryczne

* Przetwornic czestotliwo$ci nie nalezy podtgczac do siebie kolejno w konfigurac;ji
.Szeregowej".

* Przewody uziemiajgce powinny by¢ mozliwie jak najkrotsze.

* W celu ograniczenia zaktdcen elektrycznych zalecane jest uzycie przewodu o gestym
oplocie.

* Nalezy przestrzegaé wymogdw producenta silnika dotyczacych podtaczenia
przewodow.

Prad uptywu (> 3,5 mA)
W przypadku urzadzen, w ktérych wystepuje prad uptywu > 3,5 mA, nalezy przestrzegaé
krajowych i lokalnych przepiséw dotyczacych uziemienia ochronnego. Technologia
przetwornicy czestotliwosci zaktada przetgczanie wysokich czestotliwosci przy wysokiej
mocy. Powoduje to powstawanie pradu uptywu w przytgczu uziemienia. Prad zwarciowy w
przetwornicy czestotliwosci na zaciskach zasilania wyj$ciowego moze zawieraé sktadowa
statopradowag, ktéra moze tadowac kondensatory filtrujgce i powodowaé powstawanie
pradu uziemienia stanu przejsciowego. Powstawanie pradu uptywu uziemienia zalezy od
réznych konfiguracji systemu, obejmujagcych filtrowanie zaktécen o czestotliwosciach
radiowych (RFI), ekranowanie przewoddw silnika i mocy przetwornicy czestotliwosci.

Norma PN-EN/WE 61800-5-1 (dotyczaca systemow z napedami elektrycznymi) wymaga
specjalnych srodkdw ostroznosci w przypadku pradu uptywu przekraczajgcego 3,5 mA.
Uziemienie (mase) nalezy wzmocni¢ w jeden z nastepujacych sposobdw:

* Przewodem uziemiajacym o przekroju co najmniej 8 AWG lub 10 mm? (lub 16 mm2
Al).

e Dwoma osobnymi przewodami uziemiajacymi o tym samym przekroju.

Wiecej informacji na ten temat mozna znalez¢é w normie PN-EN 60364-5-54, sekcja 543.7.

W przypadku urzadzenia HYDROVAR przewdd fazowy i odpowiadajgce mu ochronne
przewody uziemiajgce moga mied ten sam przekrdj, pod warunkiem ze wykonane zostaty
z tego samego metalu (ze wzgledu na to, ze przekréj przewodu fazowego ma mniej niz 16
mm?2).
Przekroj kazdego ochronnego przewodu uziemiajacego, ktéry nie nalezy do przewodu
zasilajgcego ani obudowy kablowej, w zadnym przypadku nie powinien wynosi¢ mniej niz:
* 2,5 mm? przy zastosowaniu ochrony mechanicznej lub
e 4 mm? przy braku ochrony mechanicznej. W przypadku urzgdzen podtaczonych
przewodowo nalezy zastosowac odpowiednie rozwigzania, dzieki ktérym ochronny
przewdd uziemiajgcy w przewodzie bedzie ostatnim przewodem, ktéry ulegnie
przerwaniu w razie awarii mechanizmu eliminujgcego naprezenie kabla.

6.2 Urzadzenia ochronne

Bezpieczniki i wytgczniki

¢ Funkcja uaktywniana elektronicznie wewnatrz przetwornicy czestotliwosci zapewnia
ochrone przecigzeniows silnika. Uktad przecigzeniowy oblicza poziom wzrostu wartosci
powodujacej uaktywnienie procesu zadziatania wytacznika (przerwania sygnatu
wyj$ciowego sterownika). Im wiekszy pobdr natezenia, tym szybsza reakcja wytacznika.
Uktad przecigzeniowy zapewnia ochrone silnika klasy 20. Informacje szczegétowe na
temat dziatania wytgcznika mozna znalezé w rozdziale Ostrzezenia i alarmy.

* Urzadzenie Hydrovar musi byé wyposazone w zabezpieczenie zwarciowe i
nadpradowe pozwalajace unikngé przegrzania przewoddw w instalacji. Tego typu
ochrone musza zapewnié bezpieczniki lub wytgczniki wejsciowe. Bezpieczniki i
wytgczniki musi zapewnic instalator w ramach czynnosci instalacyjnych.

e W przypadku awarii podzespotéw wewnatrz napedu o regulowanej czestotliwosci
(pierwszej usterki) jako zabezpieczenia nalezy uzy¢ zalecanych bezpiecznikow i
wytgcznikdw po stronie Zzrédta zasilania. Zastosowanie zalecanych bezpiecznikéw i
wytgcznikdw pozwala ograniczyé potencjalne uszkodzenia napedu o regulowane;j
czestotliwosci do uszkodzen wytacznie wewnatrz urzadzenia. W przypadku pozostatych
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typow wytacznikow nalezy upewnic sie, ze energia wewnatrz napedu o regulowanej
czestotliwosci jest rowna lub nizsza niz energia zapewniania przez zalecane typy.

e Bezpieczniki wymienione ponizej sg przeznaczone do obwoddéw zdolnych do
zapewnienia natezenia 100.000 A (symetrycznie), przy napieciu maksymalnym 480 V.
Po zastosowaniu odpowiednich bezpiecznikéw wspdtczynnik pradu zwarciowego
(SCCR) napedu o regulowanej czestotliwosci wynosi 100.000 A.

Tabela 1: Zalecane bezpieczniki i wytaczniki

Bezpiecznik Wylacznik
Napiecie uL Inny niz UL
saslania | ModelHVL | Bussmann Edison Littelfuse Ferraz- | Bezpiecznik ABB
Shawmut
TypT TypgG MCB 5200
2,015 JIN-20 TIN(20) JUN 20 A3120 20 $201-C20
1~ 230VAC 2,022 JIN-25 TIN(25) JUN 25 A3125 25 5201-C25
2,030 JIN-35 TIN(35) JLIN 35 A3T35 35 5$201-C32
2,040 JIN-35 TIN(35) JUN 35 A3T35 35 5201-C40
3,015 JIN-15 TIN(15) JLIN15 A3T15 16 §203-C16
3,022 JIN-15 TIN(15) JUN15 A3T15 16 5203-C16
3,030 JIN-20 TIN(20) JLIN 20 A3T20 16 $203-C20
3~230VAC| 3,040 JIN-25 TIN(25) JUN 25 A3125 25 §203-C25
3,055 JIN-30 TIN(30) JLIN 30 A3T30 25 $203-C32
3,075 JIN-50 TKN (50) JLIN 50 A3T50 50 $203-C50
3,110 JIN-60 TIN(60) JULN 60 A3T60 63 5203-C63
4,015 JJ5-10 TJS(10) JLLS 10 A6T10 10 5203-C10
4,022 JJS-10 1JS(10) JULS10 A6T10 10 5203-C13
4,030 JJS-15 TJS(15) JULS 15 Ab6T15 16 $203-C13
4,040 JJS-15 TJS(15) JLLS 15 A6T15 16 5203-C16
3~380-460| 4,055 JJS-20 1JS(20) JULS 20 A6T20 20 $203-C20
VAC 4,075 JJS-20 TJS(20) JLLS 20 A6T20 20 §203-C25
4,110 JJS-30 1JS(30) JLLS 30 A6T30 30 $203-C32
4,150 JJS-50 TJS(50) JLLS 50 A6T50 50 5203-C50
4,185 JJS-50 TJS(50) JLLS 50 A6T50 50 $203-C50
4,220 JJS-60 1JS(60) JLLS 60 A6T60 63 §203-C63

Dla bezpiecznikéw typu gG w tabeli podano natezenie znamionowe.

Wytaczniki réznicowopradowe RCD (odtaczniki ziemnozwarciowe GFCI)

W przypadku zastosowania odtgcznikéw ziemnozwarciowych (GFCI) i wytgcznikdw
réznicowopradowych (RCD), okreslanych réwniez nazwg automatyczne wytaczniki
ziemnozwarciowe (ELCD), nalezy przestrzega¢ nastepujacych wytycznych:

e W przypadku modeli HVL 2.015 + 2.040 nalezy stosowac odtagczniki ziemnozwarciowe
GFCl (lub réznicowoprgdowe RCD) zdolne do wykrywania pradu przemiennego i
pradu pulsacyjnego w przypadku podzespotdw zasilanych prgdem statym. Te

odtaczniki ziemnozwarciowe GFCI (RCD) sg oznaczone nastepujagcym symbolem: L22
e W przypadku modeli HVL 3.015 + 3.110i 4.015 + 4.220 nalezy stosowac¢ odtgczniki

ziemnozwarciowe GFCI (lub réznicowopradowe RCD) zdolne do wykrywania pradu

przemiennego i statego. Te odtgczniki ziemnozwarciowe GFCI (RCD) sg oznaczone

nastepujgcymi symbolami: [=]
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6 Podtaczenia elektryczne

e Stosowad odtgczniki ziemnozwarciowe GFCI (RCD) z opdznionym rozruchem w celu
unikania awarii spowodowanych pragdem uziemienia stanu przej$ciowego.

e Parametry odtgcznikéw ziemnozwarciowych GFCI (RCD) nalezy dobraé do konfiguracji
systemu i warunkéw srodowiska.

UWAGA:

Podczas wybierania automatycznego wytgcznika ziemnozwarciowego lub odtgcznika
ziemnozwarciowego nalezy wzigé pod uwage taczny prad uptywu wszystkich urzadzen
elektrycznych w instalacji.

6.3 Typy i parametry przewodéw

e Wszystkie przewody musza spetnia¢ wymogi lokalnych i krajowych przepisow
dotyczacych przekroju i temperatury otoczenia.

¢ Nalezy stosowaé przewody o minimalnej odpornosci termicznej +70°C (158°F), ktére
zapewnia zgodnosé z przepisami centrum UL (Underwriters Laboratories). Zaleca sie,
aby wszystkie potaczenia zasilania zostaty wykonane przy uzyciu przewodu
miedzianego, o odpornosci termicznej co najmniej 75°C, nastepujgcego typu: THW,
THWN.

Tabela 2: Zalecane przewody do podtaczenia zrédta zasilania

Model HVL Przewéd wejéciowy zasilania + PE Przewody wyjsciowe silnika + PE
Liczba zyt x maks. Liczba zyt x maks. AWG Liczba zyt x maks. Liczba zyt x maks. AWG
przekréj miedzi przekréj miedzi
2.015 3x2 mm? 3x14 AWG 4x2 mm? 4x14 AWG
2.022
2.030 3x6mm? 3x10AWG 4x6 mm? 4x10 AWG
2.040
3.015 4x2 mm? 4x 14 AWG 4x2 mm? 4x 14 AWG
3.022
3.030 4x 6 mm? 4x10 AWG 4x 6 mm? 4x10 AWG
3.040
3.055
3.075 4x16 mm? 4x5AWG 4x16 mm? 4x5AWG
3.110
4.015 4x2 mm? 4x 14 AWG 4x2 mm? 4x 14 AWG
4.022
4.030
4.040
4.055 4x 6 mm? 4x10 AWG 4x 6 mm? 4x10 AWG
4.075
4110
4.150 4x16 mm? 4x5AWG 4x16 mm? 4x5AWG
4.185
4.220
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Przewody sterujace

Tabela 3: Moment dokrecania przytaczy zasilania

Moment dokrecania
Model HVL Zaciski przewodu Zrédta zasilania i silnika Przewdd uziemienia

Nm [b-in Nm [b-in
2.015+2.022 0.8 7.1 3 26.6
3.015+3.022
4.015 + 4.040
2.030 + 2.040 1.2 10.6 3 26.6
3.030 + 3.055
4.055+4.110
3.075+3.110 1.2 10.6 3 26.6
4.150 +4.220

Wszystkie przewody sterujgce podtaczane do ptyty sterujgcej musza by¢ ekranowane.

Zewnetrzne styki beznapieciowe musza umozliwiac przetgczanie przy napieciu < 10 VDC.

UWAGA:

Zastosowanie przewododw sterujgcych bez ekranowania moze znacznie pogorszyé
sprawnos$¢ transferu sygnatéw przychodzacych i dziatanie urzadzenia.

Tabela 4: Zalecane przewody sterujace

Przewody sterujace | Przekrdj miedzi Moment dokrecania

Hydrovar mm? AWG Nm lb-in.
Wszystkie przewody 0.2 + 1.6 25+16 0.5-0.6 45-54
wejscia/wyjscia

6.4 Kompatybilnosc¢ elektromagnetyczna

6.4.1 Wymagania dotyczace kompatybilnosci elektromagnetycznej

Urzadzenie Hydrovar spetnia wymagania normy PN-EN 61800-3:2004 + A1:2012
okreslajacej kategorie obszardéw zastosowania urzadzenia (od C1 do C4).

W zaleznosci od dtugosci przewodu silnika klasyfikacja urzadzenia Hydrovar wedtug
kategorii (na podstawie normy PN-EN 61800-3) zostata wyszczegdlniona w ponizszej
tabeli:

Tabela 5: Kategorie kompatybilnosci elektromagnetyczne;j

Model HVL Klasyfikacja urzadze Hydrovar wedtug kategorii na
podstawie normy 61800-3

2.015+2.040 C1(*)

3.015+3.110 C2(*)

4.015+4.220 C2(*)

(*) dtugosc przewodu silnika 0.75, wiecej informacji mozna uzyskaé, kontaktujac sie z firma
Xylem

UWAGA: w celu zapewnienia zgodnosci urzadzenia Hydrovar z warto$ciami granicznymi
kazdej kategorii wyszczegdlnionej w powyzszej tabeli nie trzeba stosowac zadnych
zewnetrznych filtrow elektromagnetycznych. Przewdd silnika powinien byé ekranowany.
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6 Podtaczenia elektryczne

6.4.2 Podfaczanie przewodow

W celu zapewnienia kompatybilnosci elektromagnetycznej podczas podtgczania
przewodow nalezy przestrzegad nastepujgcych wytycznych:

¢ Przewody uziemienia muszag byé mozliwie jak najkrétsze i zapewniad jak najnizsza
impedancje.

* Przewody sygnatowe powinny by¢ ekranowane w celu ochrony przed zaktéceniami
zewnetrznymi. Ekranowanie nalezy podtaczy¢ do uziemienie tylko na jednym koncu
przewodu (w celu unikniecia zapetlenia uziemienia), optymalnie do zacisku GND
urzadzenia HYDROVAR, przy uzyciu fabrycznych zaciskéw kablowych. W celu
podigczenia do uziemienia ekranu o najnizszej impedancji nalezy zdja¢ izolacje z
przewodu sygnatowego i podtgczyé ekran do uziemienia, jak pokazano na ponizszym
rysunku.

e Ekranowany przewdd silnika powinien byé mozliwie jak najkrétszy. Ekran nalezy
podtgczyé do uziemienia na obu koncach przewodu!

D /\HVNG-IOM_FIX-CAVI_A_SC
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UWAGA:

Przewody sygnatowe nalezy instalowac osobno wzgledem przewodu silnika i zasilania. W
przypadku koniecznosci zainstalowania przewoddw sygnatowych réwnolegle z
przewodem zasilania lub silnika na dtuzszym odcinku, odlegto$é miedzy tymi przewodami
powinna by¢ wieksza niz 200 mm. Nie krzyzowad przewoddw zasilajgcych i sterujacych.
Jesli unikniecie krzyzowania jest niemozliwe, przewody powinny krzyzowac sie pod katem
90°.
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6.4.3 Przetacznik zaktécen o czestotliwosciach radiowych (RFI)

Jesli zrodto zasilania jest uziemione impedancja (IT), naped AC musi mie¢ ochrone
elektromagnetyczng na poziomie C4, zgodnie z normg PN-EN 61800-3:2004 + A1:2012.
W takich sytuacjach nalezy wytgczy¢ filtr RFI urzadzenia Hydrovar, wykrecajac przetgcznik
RF| przedstawiony na ponizszym rysunku.

OSTRZEZENIE:

Woprowadzanie modyfikacji do urzadzenia Hydrovar podtagczonego do zrédta zasilania jest
zabronione. Przed wykreceniem wkretu nalezy upewni¢ sie, ze urzadzenie jest odtagczone
od Zrédta zasilania.
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6.5 Zaciski pofaczenia zrédta zasilania pradem przemiennym i
silnika

Odkreci¢ 6 dedykowanych wkretéw i zdjgé pokrywe z tworzywa urzadzenia Hydrovar, aby
rozpocza¢ podtagczanie przewoddw do zaciskdéw zrédta zasilania i silnika, zgodnie z
opisem w kolejnych paragrafach.

6.5.1 Podtaczenie zrédta zasilania (pradem przemiennym)
1. Parametry przewoddéw dostosowacé do natezenia wejsciowego urzadzenia Hydrovar.

Nalezy przestrzegac lokalnych i krajowych przepiséw dotyczgcych parametréow
przewoddw elektrycznych.

2. Przewody jednofazowego zrédta zasilania pradem przemiennym podtaczyé do
zaciskéw L i N. Upewnié sie, ze przewody fazy i beznapieciowy sg prawidtowo
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podtgczone do zaciskéw Li N.

3. Przewody tréjfazowego zrédta zasilania pradem przemiennym podtaczyé do zaciskow

L1, L2iL3.
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6 Podtaczenia elektryczne

4. Przewdd uziemic zgodnie z dostepnymi instrukcjami dotyczacymi uziemienia.

5. W razie koniecznosci zastosowania podwdjnego uziemienia nalezy uzyé zacisku
uziemienia znajdujgcego sie pod radiatorem termicznym napedu.

HVNG-IOM_2ND_EARTHPOINT A SC

6.5.2 Przylaczenie silnika

OSTRZEZENIE:

NAPIECIE INDUKOWANE. Przewody silnika wychodzace z kilku przetwornic czestotliwosci
nalezy uktada¢ osobno. Napiecie indukowane z wychodzacych przewoddw silnika
uktadanych w wigzkach moze tadowad kondensatory urzadzenia, nawet jesli jest ono
wytgczone i zabezpieczone przed wigczeniem. Nieprzestrzeganie zalecenia dotyczacego
uktadania wychodzacych przewodoéw silnika osobno moze doprowadzié do $mierci lub
powaznych obrazen ciata.

¢ Nalezy przestrzegaé lokalnych i krajowych przepiséw dotyczacych instalacji
elektrycznych.

¢ Kondensatorow korygujacych wspdtczynnik mocy nie nalezy instalowaé miedzy
przetwornica czestotliwosci i silnikiem.

* Miedzy urzgdzeniem Hydrovar i silnikiem nie nalezy podfaczaé przewodowo
urzadzenia rozruchowego ani zmieniajacego polaryzacje.
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* Przewody silnika tréjfazowego nalezy podtaczy¢ do zaciskéw U, Vi W.

HVNG-IOM_MOTOR-SUPPLY_A_SC

* Przewody nalezy uziemic¢ zgodnie z dostepnymi instrukcjami dotyczgcymi uziemienia.

e Zaciski nalezy dokreci¢ podanym w podreczniku momentem dokrecania.

¢ Nalezy przestrzegaé wymogdw producenta silnika dotyczgcych podtaczenia
przewodow.

* Sposob podtaczenia przewodu silnika zalezy od typu silnika i moze by¢
skonfigurowany w uktadzie gwiazdy lub tréjkata. Nalezy wybraé odpowiednie
poditgczenie silnika, zgodnie z informacjami na tabliczce znamionowe;j silnika i
napieciem wyjsciowym urzadzenia Hydrovar.

e Ekran przewodu silnika mozna podtgczy¢ za posrednictwem krétkiego przewodu
podtgczonego do wkretu PE (patrz rysunek ponizej) lub za posrednictwem gniazda

kablowego z metalu w przypadku skrzynki kablowej z metalu podtgczonej do wkretu
PE.

_u
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W
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6.6 Zaciski sterujace

Odkreci¢ 6 dedykowanych wkretéw i zdjg¢ pokrywe z tworzywa urzadzenia Hydrovar, aby
rozpocza¢ podtaczanie przewoddw do zaciskdw sterujacych, zgodnie z opisem w
kolejnych paragrafach. Schemat wigzki przewoddw zostat réwniez umieszczony w celach
referencyjnych z tytu pokrywy z tworzywa.
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Rysunek 7: Pokrywa

Nie podtaczaé uziemienia karty sterujgcej do innych potencjatéw napiecia. Wszystkie
zaciski uziemienia oraz uziemienie ztgcza RS485 sg podtgczone wewnetrznie.
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Rysunek 8: Plyta sterujaca

6.6.1 Podfaczenie czujnika silnika

Zaciski X1/7 i X1/8 umozliwiajg podtgczenie czujnika silnika (PTC lub termoprzetacznika),
ktory wytgcza urzadzenie w razie awarii. Do tych zaciskow mozna podtaczy¢ dowolne inne
urzgdzenie ochronne.

Zgodnie z opisem w paragrafie 3.6 Ochrona termiczna silnika, to wej$cie mozna wigczy¢,

ustawiajgc dla parametru 290 ,STC Motor Protection (Ochrona silnika STC)” wartosci
«Thermistor trip (Uruchomienie termistora)”.
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Tabela 6: Zaciski PTC

Zaciski

Opis

X1/7

Wejscie przetacznika PTC lub termoprzetgcznika

X1/8

Wejscie przetacznika PTC lub termoprzefgcznika

(uziemienie)

6.6.2 Sygnaty wejéciowe przy podstawowych dziataniach awaryjnych

Zaciski X1/20i X1/21 umozliwiajg podfaczenie przetacznika zewnetrznego, ktéry wymusza
(w pozycji zamknietej) reczny rozruch urzadzenia Hydrovar, az do osiggniecia
czestotliwosci maksymalnej (predkosci statej) konfigurowanej przy uzyciu parametru 245
Maximum Frequency (Czestotliwo$¢ maksymalna)”.

Tabela 7: Zaciski SL

Zaciski

Opis

X1/20

Wejécie przefacznika zewnetrznego (DZIALANIE

INDYWIDUALNE)

X1/21

Wejscie przefacznika zewnetrznego (DZIALANIE
INDYWIDUALNE) (uziemienie)

6.6.3 Cyfrowe i analogowe ztacza wejscia/wyjscia

Duza liczba zaciskéw oznaczonych od X1/1 do X1/24, umozliwia podtaczanie cyfrowych i
analogowych ztgczy wejscia/wyjscia do odpowiednich sygnatéw wejsciowych. Wiekszosé z
nich mozna konfigurowac przy uzyciu okreslonych parametréw.

Tabela 8: Zaciski wejscia/wyjscia

Pozycja Zaciski Opis Komentarze
X111 Zr6dfo zasilania czujnika {24 VDC, = maks. 100 mA
zewnetrznego 1
X112 Czujnik 1 sygnatu 0-20mA/4-20 mA/0-10
Czujnik 1 wejéciowego rzeczywistej  |VDC/2-10VDC
wartosci natezenia/napiecia
X1/3 Uziemienie czujnika GND, uziemienie
zewnetrznego 1 elektroniczne (zacisku X1/2)
X1/4 Zr6dfo zasilania czujnika {24 VDC, = maks. 100 mA
zewnetrznego 2
X1/5 Czujnik 2 sygnatu 0-20mA/4-20 mA/0-10
Czujnik 2 wejéciowego rzeczywistej  |VDC/2-10VDC
wartosci natezenia/napiecia
X1/6 Uziemienie czujnika GND, uziemienie
zewnetrznego 2 elektroniczne (zacisku X1/5)
X1/9 Pomocnicze zrédto napiecia | 10 VDC, maks. 3 mA
Pomocniczy X1/10 Uziemienie pomocniczego  |GND, uziemienie
zrédta napiecia elektroniczne (zacisku X1/9)
X114 Wejscie cyfrowe 1z Niski stan aktywny
mozliwoscig konfiguragji
Wejscie cyfrowe X115 Uziemienie wejscia GND, uziemienie
cyfrowego 1z mozliwoscig | elektroniczne (zacisku
konfiguraji X1/14)
X116 Wejscie niskiego poziomu [ Niski stan aktywny
wody
Niski poziomwody  [x1/17 Uziemienie wejécia GND, uziemienie

niskiego poziomu wody

elektroniczne (zacisku
X1/16)
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Pozycja Zaciski Opis Komentarze
X1/18 Zewnetrzne wejscie Wh/ | Niski stan aktywny
Wiyt.
Zewnetrzny sygnat WEL/WL. {x1/19 Uziemienie zewnetrznego  |GND, uziemienie
wejécia Wh/Wyt. elektroniczne (zacisku

X1/18)

Wentylator zewnetrzny (nie |X1/22
uzywac: przeznaczony

Sterowanie wentylatorem
zewnetrznym

wytacznie do podtaczenia [x1/23
$ciennego zestawu

montazowego!).

Uziemienie sterowania
wentylatorem zewnetrznym

GND, uziemienie
elektroniczne (zacisku
X1/22)

6.6.4 Przylacze RS485

Zaciski X1/11, X1/12 i X1/13 umozliwiajg komunikacje miedzy maksymalnie 8
urzadzeniami Hydrovar przy zastosowaniu wielu pomp. W celu dodania réwnolegtego
rezystora koncowego do tego portu RS485 udostepniony zostat dedykowany koncowy
przetacznik rezystorowy (MAGISTRALA1, patrz rysunek ponizej). Jedli rezystor jest
niezbedny, przetgcznik MAGISTRALA1 nalezy ustawié¢ w potozeniu Wk.

Zaciski X1/24, X1/25 i X1/26 umozliwiajg komunikacje (za posrednictwem protokotu
Modbus lub Bacnet) z zewnetrznym urzadzeniem sterujagcym (na przyktad uktadem PLC,
BMS lub komputerem). W celu dodania réwnolegtego rezystora koncowego do tego
portu RS485 udostepniony zostat dedykowany koncowy przetacznik rezystorowy
(MAGISTRALAZ, patrz rysunek ponizej). Jesli rezystor jest niezbedny, przetacznik
MAGISTRALAZ2 nalezy ustawi¢ w potozeniu Wk.
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Tabela 9: Porty RS485

Zaciski Opis Komentarze

X1/ Port RS485 1: RS485-1N

X1/12 Port RS485 1: RS485-1P Port R$485 1 wykorzystywany w
X113 GND, uziemienie elektroniczne systemach wielu pomp
MAGISTRALA1 Rezystor koficowy portu 1
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Zaciski Opis Komentarze

X1/24 Port RS485 2: RS485-2N

X1/25 Port RS485 2: RS485-2P Port RS485 2 do komunikagji
X1/26 GND, uziemienie elektroniczne zewnegtrznej
MAGISTRALA2 Rezystor koficowy portu 2

6.6.5 Przekazniki stanu

Zaciski X2/4, X2/5 i X2/6 umozliwiajg udostepnienie stykow przekaznika stanu 1 w celu
zasilania przekaznika zewnetrznego uzywanego jako konfigurowalny wskaznik stanu
pompy.

Zaciski X2/1, X2/2 i X2/3 umozliwiajg udostepnienie stykow przekaznika stanu 2 w celu
zasilania przekaznika zewnetrznego uzywanego jako konfigurowalny wskaznik stanu

pompy.

Tabela 10: Przekazniki stanu

Zaciski Opis Komentarze

X2/1 Przekaznik stanu 2: NO Przekaznik stanu 2

X2/2 PrzekaZnik stanu 2: NC Maksymalnie 250 VAC, 0,25 A

X2/3 Przekaznik stanu 2: CC Maksymalnie 220 VDC, 0,25 A
Maksymalnie 30 VDC, 2 A

X2/4 Przekaznik stanu 1: NO Przekaznik stanu 1

X2/5 Przekaznik stanu 1: NC Maksymalnie 250 VAC, 0,25 A

X216 Przekaznik stanu 1: CC Maksymalnie 220 VDC, 0,25 A
Maksymalnie 30 VDC, 2 A

6.7 Zaciski karty klasy Premium

6.7.1 Cyfrowe i analogowe ztacza wejscia/wyjscia (X3)

Duza liczba zaciskéw oznaczonych od X3/1 do X3/12, umozliwia podtaczanie cyfrowych i
analogowych ztgczy wejscia/wyjscia do odpowiednich sygnatéw wejsciowych. Wiekszosé z
nich mozna konfigurowaé przy uzyciu okreslonych parametréw.

Tabela 11: Zaciski wejscia/wyjscia komputera

Pozycja Zaciski Opis Komentarze
X3/ Wejscie cyfrowe 2 z Niski stan aktywny
mozliwoscig konfiguragji
Wejscie cyfrowe X3/2 Uziemienie wejscia GND, uziemienie
cyfrowego 2 z mozliwoscig | elektroniczne (zacisku X3/1)
konfiguracji
X3/3 Analogowy sygnat 4-20 mA
wyjsciowy 1
Sygnat 1 — —
X3/4 Uziemienie analogowego | GND, uziemienie
sygnatu wyjsciowego 1 elektroniczne (zacisku X3/3)
X3/5 Analogowy sygnat 0-10VDC
wyjsciowy 2
Sygnat 2 ——— ——
X3/6 Uziemienie analogowego | GND, uziemienie
sygnatu wyjsciowego 2 elektroniczne (zacisku X3/5)
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Pozycja Zaciski Opis Komentarze

X3/7 2rédfo zasilania czujnika {24 VDC, = maks. 100 mA
zewnetrznego 3

X3/8 Czujnik 3 sygnatu 0-20mA/4-20mA/0-10

Czujnik 3 wejéciowego rzeczywistej  [VDC/2-10 VDC

wartosci natezenia/napiecia

X3/9 Uziemienie czujnika GND, uziemienie
zewnetrznego 3 elektroniczne (zacisku X3/8)

X3/10 Zrédfo zasilania czujnika {24 VDC, = maks. 100 mA
zewnetrznego 4

X3/M1 Czujnik 4 sygnatu 0-20mA/4-20mA/0-10

wejéciowego rzeczywistej  [VDC/2-10 VDC

Czujnik 4 PEAT )
wartosci natezenia/napiecia
X3/12 Uziemienie czujnika GND, uziemienie
zewnetrznego 4 elektroniczne (zacisku
X3/11)

6.7.2 Przekazniki (X4)

Kilka zaciskow, oznaczonych od X4/1 do X4/6, umozliwia podtgczenie maksymalnie 5
pomp o statej predkosci, za posrednictwem panelu zewnetrznego.

Tabela 12: Zaciski przekaznikéw

Zaciski Opis Komentarze

X4/ Przekaznik 1: NO Maksymalnie 250 VAC, 0,25 A
X4/2 Przekaznik 2: NO Maksymalnie 220 VDC, 0,25 A
X4/3 Przekaznik 3: NO Maksymalnie 30 VDC, 0,25 A
Xa/4 Przekaznik 4: NO

X4/5 Przekaznik 5: NO

X416 Uziemienie przekaznikéw
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/ Eksploatacja

7.1 Procedura przed rozruchem

Niebezpieczenstwo porazenia pragdem elektrycznym:

W przypadku nieprawidtowego skonfigurowania potaczen wejsciowych i wyjéciowych
istnieje potencjalne ryzyko wystapienia wysokiego napiecia na tych zaciskach. Jedli
przewody zasilania wielu silnikdw zostang nieprawidtowo utozone w tym samym kanale
kablowym, istnieje potencjalne ryzyko wystgpienia pradu uptywu, ktéry spowoduje
natadowanie kondensatoréw wewnatrz przetwornicy czestotliwosci nawet po jej
odfgczeniu od zrédta zasilania. W przypadku rozruchu poczatkowego nie obowigzuja
zadne zatozenia dotyczace podzespotow uktadu zasilania. Nalezy postepowac zgodnie z
procedurami przed rozruchem. Nieprzestrzeganie procedur przed rozruchem moze
doprowadzi¢ do obrazen ciata lub uszkodzenia urzadzenia.

1. Nalezy upewnic sig, ze zasilanie urzadzenia jest wytgczone i zabezpieczone przed
przypadkowym witaczeniem. Nie nalezy zaktadad, ze odtgczniki przetwornicy
czestotliwosci gwarantujg odciecie urzadzenia od zrédta zasilania.

2. W przypadku jednofazowego zrédta zasilania pragdem przemiennym nalezy upewnic
sie, ze na zaciskach wejéciowych L i N nie wystepuje napiecie w uktadzie faza do fazy i
faza do uziemienia.

3. W przypadku tréjfazowego zrédta zasilania pragdem przemiennym nalezy upewnic sie,
ze na zaciskach wejsciowych L1, L2 i L3 nie wystepuje napiecie w uktadzie faza do fazy i
faza do uziemienia.

4. Nalezy upewnic sie, ze na zaciskach wyjsciowych U, Vi W nie wystepuje napiecie w
uktadzie faza do fazy i faza do uziemienia.

5. Potwierdzié ciggtos$¢ obwodu silnika, mierzac wartos¢ rezystancji na zaciskach U-V, V-W
i W-U.

6. Sprawdzi¢ uziemienie przetwornicy czestotliwosci i silnika pod katem prawidtowego
poditgczenia.

7. Sprawdzié przetwornice czestotliwosci pod katem poluzowanych potgczen na
zaciskach.

8. Zanotowac nastepujace dane na tabliczce znamionowej silnika: moc, napiecie,
czestotliwo$é, natezenie przy petnym obcigzeniu i predko$é nominalna. Wartosci te
beda potrzebne do zaprogramowania danych nominalnych silnika w pdzniejszym
czasie.

9. Upewnic sig, ze napiecie zrédta zasilania odpowiada napieciu przetwornicy
czestotliwosci i silnika.

7.2 Przeglad przed uruchomieniem

Pozycja do sprawdzenia

Opis Skontrolowan
0

Urzadzenia pomoacnicze

e Zlokalizowac urzadzenia pomocnicze, przetaczniki, odtaczniki lub bezpieczniki/wytaczniki
wejéciowe, ktére moga znajdowac sie po stronie wejscia zasilania przetwornicy czestotliwosci
lub wyjscia silnika. Upewnic sig, ze elementy te s3 gotowe do pracy z petna predkoscia.

» Sprawdzi¢ dziatanie i podiaczenie wszystkich czujnikéw przesytajacych sygnat zwrotny do
przetwornicy czestotliwosci.

¢ Zdemontowac kondensatory korygujace wspétczynnik mocy silnika, jesli s3 zamontowane.

Uktadanie przewodéw

e Upewnic sig, ze przewody zasilania, silnika i sterujacy s3 utozone osobno lub umieszczone w
trzech osobnych metalowych kanatach kablowych w celu odizolowania zaktécen o wysokiej
czestotliwosci.
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Pozycja do sprawdzenia

Opis Skontrolowan
0

Przewody sterujace

o Sprawdzi¢ przewody i podtaczenia pod katem przerwania lub uszkodzenia obwoddw.

e Upewnic sig, ze przewody sterujace sg odizolowane od przewoddw zasilajacych i silnika w
celu zabezpieczenia ich przed zaktéceniami.

e Sprawdzic¢ napiecie zrédta sygnatow, jesli zachodzi taka potrzeba.

e Zaleca sie uzycie przewodu ekranowanego lub skretki. Upewnic sig, ze ekranowanie jest
zakoriczone prawidtowo.

Przeswit umozliwiajacy
chtodzenie

e Upewnicsig, ze przeswit na gorze i dole jest odpowiedni i gwarantuje prawidtowy przeptyw
powietrza chtodzacego.

Zalecenia dotyczace
kompatybilnosci
elektromagnetycznej

o Sprawdzi¢ prawidtowos( instalacji urzadzenia pod katem kompatybilnosci
elektromagnetyczne;j.

Warunki Srodowiska

e Maksymalne wartosci graniczne temperatury roboczej otoczenia podano na technicznej
tabliczce znamionowej urzadzenia.
e Poziom wilgotno$ci musi znajdowac sie w zakresie 5-95%, bez kondensacji.

Bezpieczniki i wytaczniki

e Upewnic sig, ze zastosowano odpowiednie bezpieczniki lub wytaczniki.

e Upewni¢ sig, ze wszystkie bezpieczniki zostaty umieszczone prawidtowo i s sprawne, a
wszystkie wytgczniki znajduja sie w potozeniu otwartym.

Uziemienie (masa)

e Sprawdzi¢ podtaczenia uziemienia (masy) pod katem styku i braku oznak utleniania.
e Podtaczenie uziemienia (masy) do kanatu kablowego jest rozwigzaniem niewtasciwym.

Przewody zasilania
wyjsciowego i wejéciowego

e Sprawdzi¢ podigczenia pod katem luzow.
e Upewnic sig, ze przewody silnika i zrédta zasilania utozono w osobnych kanatach kablowych
lub ze zastosowano osobne przewody ekranowane.

Przetaczniki

e Upewnic sig, ze wszystkie przetaczniki i odtaczniki znajduja sie w odpowiednich potozeniach.

Drgania

» Upewnic sig, ze urzadzenie jest zamontowane stabilnie.

e Sprawdzi¢ urzadzenie pod katem wystepowania nadmiernych drgan.

Osoba sprawdzajaca:
Data:

7.3 Podtaczanie zasilania

UWAGA:

e WYSOKIE NAPIECIE. Po podtgczeniu do zZrédta zasilania prgdem przemiennym

przetwornice czestotliwo$ci zawierajg wysokie napiecie. Instalacje, rozruch i
konserwacje urzadzenia moze wykonywad wytgcznie wykwalifikowany personel.
Nieprzestrzeganie powyzszego zalecenia moze spowodowad $mier¢ lub powazne
obrazenia ciata.

NIEZAMIERZONE URUCHOMIENIE. Po podtaczeniu przetwornicy czestotliwosci do
zrédta zasilania pradem przemiennym silnik moze zostac¢ uruchomiony w dowolnym
momencie. Przetwornica czestotliwosci, silnik i wszystkie urzadzenia napedzane musza
byé w gotowosci do pracy. Nieprzestrzeganie powyzszego zalecenia moze
spowodowac $mieré, powazne obrazenia ciata, uszkodzenie urzadzen lub straty
majatkowe.

POTENCJALNE NIEBEZPIECZENSTWO W PRZYPADKU AWARII WEWNETRZNEJ! W
przypadku nieprawidtowego zamkniecia przetwornicy czestotliwosci wystepuje ryzyko
obrazen ciata. Przed wtgczeniem zasilania nalezy upewnié sie, ze wszystkie pokrywy
bezpieczenstwa znajdujg sie w odpowiednich miejscach i sg prawidtowo
przymocowane.
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1. Nalezy upewnié sie, ze napiecie wejsciowe jest zréwnowazone z tolerancjg 3%. W
przeciwnym razie przed wykonaniem kolejnych krokéw skorygowadé brak réwnowagi
napiecia. Po skorygowaniu napiecia powtdrzy¢ niniejszg procedure.

2. Upewnic sig, ze przewody urzadzen opcjonalnych (jesli zostaly podtgczone) sg
odpowiednie do zastosowan instalacji.

3. Upewnic sie, ze wszystkie urzadzenia operatorskie i rozruchowe sg wytgczone. Drzwi
panelu powinny by¢ zamkniete, a pokrywa zamontowana.

4. Wiaczy¢ zasilanie urzadzenia. NIE WEACZAC przetwornicy czestotliwosci na tym
etapie. W przypadku urzadzen z zainstalowanym odtgcznikiem ustawi¢ go w potozeniu
WL., aby wtgczy¢ zasilanie przetwornicy czestotliwosci.

7.4 Czas roztadowania

OSTRZEZENIE:

Odtaczyc¢ zrodto zasilania i zabezpieczy¢ przed przypadkowym podtaczeniem. Nastepnie
odczekadé minimalny czas okreslony ponizej. Nieprzestrzeganie zalecenia dotyczacego
odczekania okreslonego czasu po odtgczeniu zrédta zasilania i przed przystgpieniem do
czynnosci serwisowych lub naprawczych moze spowodowac $mieré lub powazne
obrazenia ciata.

Przetwornice czestotliwosci wyposazone sag w kondensatory DC-link, ktére pozostajg pod
napieciem nawet po odtgczeniu urzadzenia od zrédta zasilania. W celu unikniecia
zagrozenia porazeniem pradem elektrycznym, nalezy odtgczy¢:

e Zrédto zasilania pradem przemiennym;

e Wszystkie silniki z magnesami trwatymi;

e Wszystkie zdalne zrodta zasilania DC-link, wigcznie z zapasowymi akumulatorami,
zasilaczami bezprzerwowymi UPS i ztgczami DC-link do podtagczania innych przetwornic
czestotliwosci.

Przed przystgpieniem do jakichkolwiek prac serwisowych lub naprawczych nalezy
poczekaé, az kondensatory roztadujg sie catkowicie. Czas oczekiwania podano w ponizszej

tabeli:

Model HVL Minimalny czas oczekiwania (min)
2.015 + 2.040 15

3.015 + 3.055 4

3.075+3.110 15

4.015+4.110 4

4150 + 4.220 15

W urzadzeniu moze wystepowad wysokie napiecie, nawet jesli ostrzegawcze kontrolki LED
nie Swieca.
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8 Programowanie

Ostrzezenie

UWAGA:

Przed rozpoczeciem programowania nalezy doktadnie zapoznac sie z instrukcjami obstugi
i przestrzegac ich. Pozwoli to unikngé nieprawidtowych ustawien, ktére moga
doprowadzi¢ do awarii. Wszelkich modyfikacji musza dokonywad tylko wykwalifikowani
pracownicy serwisul!

8.1 Wyswietlacz i panel sterowania

HYDROVAR®

4 QOYO

HVNGEG-IOM_BUTTONS_A_SC.DRW

|
1.2 35 6 7

Moc
Praca
Btad

W lewo
W gdre
W dét

W prawo

Nohwh =

8.2 Funkcje przyciskéw

Przycisk Opis

A Uruchomienie jednostki w 1. oknie.

v Zatrzymanie jednostki w 1. oknie.

«ip Resetowanie: nacisnac oba przyciski jednoczesnie i przytrzymac przez 5 sekund.
A Zwiekszenie wartosci/wybor opcji w podmenu.

v Zmniejszenie wartosci/wybdr opcji w podmenu.

A -+ krétkie naci$niecie ¥ |Zmiana na szybsze przewijanie warto$ci w gore.

V¥ + krotkie naci$niecie A |Zmiana na szybsze przewijanie warto$ci w dét.

Krétkie nacisniecie P Wejscie do podmenu/zmiana na nastepny parametr w menu.

Krétkie nacisniecie < Wyjécie z podmenu/zmiana na poprzedni parametr w menu.
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Przycisk Opis
Dtugie naci$niecie < Powrét do menu gtéwnego.

Funkcje powigzane z kazdym przyciskiem mogg ulec zmianie, ale sg wyswietlane przez
caty czas w celach referencyjnych w najnizszym wierszu wyswietlacza.

8.3 Parametry oprogramowania

Parametry sg podzielone na 2 osobne grupy:

e Zestaw parametréw tylko definiujgcych menu;

® Zestaw parametréow niezbednych do konfiguracji systemu HYDROVAR

W odniesieniu do pierwszego zestawu (parametréw definiujgcych menu), kazdy z
parametréw przedstawiony jest w formie graficznej na wyswietlaczu, wraz z
(przyktadowymi) nastepujgcymi informacjami:

M20 STATUS
= MENU

Wartosc¢ rzeczywista Czest. wyjscia
WPROW. WSTECZ DALEJ WPROW.

gdzie:
* M20: to numer menu
® STATUS: to nazwa menu
e Wartos¢ rzeczywista: to sygnat wejsciowy dostarczany przez wybrany przetwornik
(ustawiony w podmenu 400), wyrazony jednostkg miary ustawiong przy uzyciu
parametru 405.
e CZEST.WYJSCIA: czestotliwosé pradu dostarczanego przez naped do silnika.
e ENTER/WSTECZ/DALEJ: okreslone funkcje powigzanych przyciskéw
W odniesieniu do drugiego zestawu (parametréw konfigurujgcych system ), kazdy z
parametréw przedstawiony jest w formie graficznej na wyswietlaczu, wraz z
(przyktadowymi) nastepujgcymi informacjami:HYDROVAR

P09 CZAS PRACY
o XXXXX. XX
Wartos¢ rzeczywista Czest. wyjscia
Wsp. lewy Wsp. gérny Wsp. dolny ~ Wsp. praw]
gdzie:

e PO9: to numer parametru

e CZAS PRACY: to nazwa parametru

o XXXXX.XX: to biezgca wartos$¢ parametru

e Warto$¢ rzeczywista: to sygnat wejsciowy dostarczany przez wybrany przetwornik
(ustawiony w podmenu 400), wyrazony jednostkg miary ustawiong przy uzyciu
parametru 405.

¢ Czestotliwos¢ wyjsciowa: czestotliwos¢ pradu dostarczanego przez naped do silnika.

* W lewo/W gdére/W dét/W prawo: okreslone funkcje powigzanych przyciskéw.

Parametry majg zastosowanie do wszystkich systemdw, z nastepujgcymi

wyjatkami:HYDROVAR
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e Jesli ustawienie jest przenoszone automatycznie do
wszystkich systemdw w ramach jednego uktadu, jest ono G
oznaczone symbolem (globalne):HYDROVAR

e Jesdli parametr ma atrybut ,tylko do odczytu”, oznaczone jest POy
symbolem (tylko do odczytu):

8.3.1 M00 MENU GLOWNE

Zakres menu
To podmenu zawiera nastepujgce parametry oprogramowania:
e Strona gtéwna
* Wybdr wartosci zadanej
e Wartos¢ ponownego startu regulacji
* Wybodr jezyka
e Ustawienie daty i godziny
* Start automatyczny
e Liczba godzin eksploatacyjnych

STRONA GEOWNA

Informacje widoczne na wyswietlaczu zalezg od ustawien wybranych w ramach parametru
105 TRYB. Wiecej informacji na ten temat zawiera P105 TRYB (strona 56).

Gdy opcja P105.TRYB jest ustawiona na wartos¢ Sterownik lub Urzadzenie uruchamiajace,
wyswietlacz pokazuje nastepujace informacje:

STEROWNIK

# Wartosc¢ rzeczywi

Status HV Czest. wyjscia
WSTECZ URUCHOMIENIE STOP DALEJ

URZADZENIE URUCHAMIAJA

# Wartosc¢ rzeczywi

Status HV Czest. wyjscia
WSTECZ URUCHOMIENIE STOP DALEJ

gdzie:
e Wartosc¢ rzeczywista: to sygnat wejsciowy dostarczany przez wybrany przetwornik
(ustawiony w menu 400).
e Status HV: to status HYDROVAR (WL./WYL./STOP), w zaleznosci od recznego
ustawienia przyciskéw i styku zewnetrznego X1/18-19).

¢ Czestotliwos¢ wyjsciowa: czestotliwos¢ pradu dostarczanego przez naped do silnika.
e WSTECZ/START/STOP/DALEJ: wtasciwe funkcje okreslonych przyciskow.

Jesli dla parametru P 105 TRYB wybrano ustawienie Przekaznik kaskadowy, na
wyswietlaczu widoczne beda nastepujace informacje:

PRZEKAZNIK KASKABGWY

# Wartosc¢ rzeczywi

Status HV Czest. wyjscia
WSTECZ URUCHOMIENIE STOP DALEJ

46 HVL 2.015-4.220 Podrecznik instalacji, eksploatacji i konserwacji



8 Programowanie

gdzie:
* Przekaznik kaskadowy: to wartos¢ parametru 105.
e #1+4:to wskazanie, ze system pracuje z jedng pompa gtéwna (#1) i na przyktad 4
pompami o statej predkosci (+4).
e Warto$¢ rzeczywista: to sygnat wejsciowy dostarczany przez wybrany przetwornik
(ustawiony w menu 400).
e Status HV: to status HYDROVAR (WL./WYL./STOP), w zaleznosci od recznego
ustawienia przyciskéw i styku zewnetrznego X1/18-19).
e Czestotliwosé wyjsciowa: czestotliwosé pradu dostarczanego przez naped do silnika.
e WSTECZ/START/STOP/DALEJ: wtasciwe funkcje okreslonych przyciskow.
Jesdli dla parametru P105 TRYB wybrano ustawienie Kaskada szeregowa lub Kaskada
synchroniczna, na wyswietlaczu widoczne beda nastepujace informacje:

SZEREG KASKADOW® 1-P4

a4 Wartos¢ rzeczywi:

Status HV Czest. wyjscia
WSTECZ URUCHOMIENIE STOP DALEJ

KASKADA SYNCHRON. @1-P4

4 Wartosc¢ rzeczywi

Status HV Czest. wyjscia
WSTECZ URUCHOMIENIE STOP DALEJ

gdzie:
¢ Kaskada szeregowa lub Kaskada synchroniczna: to wartos¢ parametru 105.
* @1: przedstawia, na przyktad, wartos$é parametru 1220 (ADRES POMPY).
* P4: pokazuje na przyktad adres pompy, ktéra aktualnie petni role pompy gtéwnej w
kaskadzie, w zaleznosci od ustawier menu 500
e Warto$¢ rzeczywista: to sygnat wejsciowy dostarczany przez wybrany przetwornik
(ustawiony w menu 400).
e Status HV: to status HYDROVAR (WL./WYL./STOP), w zaleznosci od recznego
ustawienia przyciskéw i styku zewnetrznego X1/18-19).
e Czestotliwosé wyjsciowa: czestotliwosé pradu dostarczanego przez naped do silnika.
e WSTECZ/START/STOP/DALEJ: wtasciwe funkcje okreslonych przyciskow.

P02 WARTOSC ZADANA O
Informacje widoczne na wyswietlaczu zalezg od ustawien wybranych w ramach parametru
105. Wiecej informacji na ten temat zawiera P105 TRYB (strona 56)

Jesli dla parametru 105 TRYB wybrano ustawienie Sterownik, PrzekaZnik kaskadowy,
Kaskada szeregowa lub Kaskada synchroniczna, na wyswietlaczu widoczne beda
nastepujace informacje:

P02 WARTOSC ZADANA D1
& pasek xxx.xx

Wartosc¢ rzeczywista Czest. wyjscia

Wsp. lewy Wsp. gorny Wsp. dolny ~ Wsp. praw
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P03 EFEWART.WYMAG.

gdzie:

e WARTOSC ZADANA: to opis parametru.

e D1:to (na przyktad) wybrane Zrédto tego parametru, ustawione w podmenu 800.

o XXX.XX: to warto$¢ biezgcego parametru.

® bar: to jednostka miary ustawiona przy uzyciu parametru 405.

e Wartosc¢ rzeczywista: to sygnat wejsciowy dostarczany przez wybrany przetwornik
(ustawiony w podmenu 400), wyrazony jednostkag miary ustawiona przy uzyciu
parametru 405.

e Czestotliwos$é wyjsciowa: czestotliwo$é pradu dostarczanego przez naped do silnika.

o W lewo/W gdére/W dét/W prawo: wtasciwe funkcje okreslonych przyciskéw.

Jesdli dla parametru P 105 TRYB wybrano ustawienie Urzadzenie uruchamiajace, na
wyswietlaczu widoczne beda nastepujace informacje:

P02 CZES.URZ.UR. D1
& xx.X Hz
Wartos¢ rzeczywista Czest. wyjscia
Wsp. lewy Wsp. gérny Wsp. dolny ~ Wsp. praw]
gdzie:

¢ CZ.URZ.UR.1.: to opis parametru.

e D1:to (na przyktad) wybrane Zrédto tego parametru, ustawione w podmenu 800.

e XX.X: to wartosé biezgcego parametru.

® Hz: to jednostka miary.

e Warto$¢ rzeczywista: to sygnat wejsciowy dostarczany przez wybrany przetwornik
(ustawiony w podmenu 400), wyrazony jednostka miary ustawiona przy uzyciu
parametru 405.

e Czestotliwos$é wyjsciowa: czestotliwo$é pradu dostarczanego przez naped do silnika.

e Wlewo/W gére/W dét/W prawo: whasciwe funkcje okreslonych przyciskéw.

O

Informacje widoczne na wyswietlaczu zalezg od ustawien wybranych w ramach parametru
105. Wiecej informacji na ten temat zawiera P105 TRYB (strona 56)

Jesdli dla parametru 105 TRYB wybrano ustawienie Sterownik, PrzekazZnik kaskadowy,
Kaskada szeregowa lub Kaskada synchroniczna, na wyswietlaczu widoczne beda
nastepujagce informacje:

P03 EFE.WART.ZAD. D1
& pasek xxx.xx

Wartosc¢ rzeczywista Czest. wyjscia
Wsp. praw

Wsp. lewy Wsp. goérny Wsp. dolny

gdzie:
e EFE.WART.WYMAG.: to opis parametru.
e D1:to (na przyktad) wybrane Zrédto tego parametru, ustawione w podmenu 800.
o XXX.XX: to warto$é biezgcego parametru.
® bar: to jednostka miary ustawiona przy uzyciu parametru 405.
e Wartos¢ rzeczywista: to sygnat wejsciowy dostarczany przez wybrany przetwornik
(ustawiony w podmenu 400), wyrazony jednostkg miary ustawiong przy uzyciu
parametru 405.
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e Czestotliwos¢ wyjsciowa: czestotliwosé pradu dostarczanego przez naped do silnika.
e Wlewo/W gére/W dét/W prawo: whasciwe funkcje okreslonych przyciskéw.

Jesli dla parametru 105 TRYB wybrano ustawienie Urzagdzenie uruchamiajace, parametr
P03 jest niewidoczny!

Parametr 03 EFE.WART.WYMAG. przedstawia biezgca warto$¢ zadang, obliczang na
podstawie parametru 505 WZ.WAR.RZE., parametru 510 SP.WART.RZE. oraz parametru
330 WART.PODN.. Jesli na warto$¢ zadang wptywa sygnat przesuniecia (ustawiony w
podmenu 900), w tym oknie wyswietlana jest rowniez biezgca aktywna warto$é zadana.

P04 WART.POCZ. G

P05 JEZYK

P06 DATA

P07 CZAS

P04 WART.START

ol 100%

Wartos¢ rzeczywista Czest. wyjscia

Wsp. lewy Wsp. gérny Wsp. dolny ~ Wsp. praw]

Parametr ten definiuje w ujeciu procentowym (0-100%) wartosci zadanej (P02 WARTOSC
ZADANA), wartos¢ startowg po zatrzymaniu pompy.

Jesli warunki parametru P02 WARTOSC ZADANA zostang spetnione i nie wykryto
zadnego zuzycia, pompa zostanie zatrzymana. Pompa ponownie rozpoczyna prace, gdy
ci$nienie spada ponizej wartosci PO4WART.POCZ..

Wartos¢ 100% sprawia, ze ten parametr nie obowigzuje (100% = wytgczenie)!

P05 JEZYK
Fo Polski

Wartosc¢ rzeczywista Czest. wyjscia

Wsp. lewy Wsp. gorny Wsp. dolny ~ Wsp. praw

Ten parametr umozliwia wybdr jezyka wyswietlacza.

P06 DATA

a  XX.XX.20XX

Wartosc¢ rzeczywista Czest. wyjscia

Wsp. lewy Wsp. goérny Wsp. dolny ~ Wsp. praw

Ten parametr umozliwia ustawienie biezacej daty.

P07 CZAS

rol GG.MM

Wartosc¢ rzeczywista Czest. wyjscia

Wsp. lewy Wsp. gérny Wsp. dolny ~ Wsp. praw]
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Ten parametr umozliwia ustawienie biezacej godziny.

P08 AUTO-START G

P08 AUTO-START
o

WL.

Wartosc¢ rzeczywista Czest. wyjscia

Wsp. lewy Wsp. goérny Wsp. dolny ~ Wsp. praw

Jesli AUTO-START = WH, HYDROVAR zostaje uruchomiony automatycznie (w razie
potrzeby), w nastepstwie odtgczenia zasilania.

P09 CZAS PRACY

©

P09 CZAS PRACY

o 0000h

Wartos¢ rzeczywista Czest. wyjscia

Wsp. lewy Wsp. gérny Wsp. dolny ~ Wsp. praw]

Ten parametr wyswietla catkowity czas eksploatacji (w godzinach).
Instrukcje dotyczace resetowania licznika mozna znalezé w czesdci P1135KASUJ PRACE.

8.3.2 M20 STATUS

ZAKRES MENU

P21 STATUS JEDN.

To podmenu umozliwia sprawdzenie statusu wszystkich podtgczonych jednostek (wtacznie
z informacjami o awariach i godzinach pracy silnika).

Q@ G

Ten parametr pozwala wyswietli¢ informacje ogdlne o statusie podtgczonych jednostek.

Informacje widoczne na wyswietlaczu zaleza od ustawien wybranych w ramach parametru
105 TRYB. Wiecej informacji na ten temat zawiera P105 TRYB (strona 56).

Jesdli dla parametru 105 TRYB wybrano ustawienie Kaskada szeregowa lub Kaskada
synchroniczna, na wyswietlaczu widoczne beda (na przyktad) nastepujace informacje:

P21 STATUS JEDN.

# 11001000

Wartos¢ rzeczywista Czest. wyjscia

Wsp. lewy Wsp. gérny Wsp. dolny ~ Wsp. praw]

gdzie widoczny jest status wszystkich (maks. 8) podtagczonych jednostek (gdzie 1 =
wigczony/0 = wytgczony).

Jesdli dla parametru 105 TRYB wybrano ustawienie Przekaznik kaskadowy, na wyswietlaczu
widoczne beda (na przyktad) nastepujgce informacje:
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P21 STATUS JEDN.

& 10100

Wartosc¢ rzeczywista Czest. wyjscia
Wsp. lewy

Wsp. gorny

Wsp. dolny ~ Wsp. praw

gdzie (HYDROVAR jest wyposazony w dodatkowa karte Premium) widoczny jest status 5
stykéw przekaznikow. (gdzie 1 = wtgczony/0 = wytaczony).

P22 WYBRANE URZA.

P23 STATUS URZA.

Ten parametr umozliwia uzytkownikowi wybdr okreslonej jednostki (1-8) w systemie
kaskadowym, dzieki czemu mozna sprawdzi¢ status biezacy, liczbe godzin pracy silnika i
ostatnio wykryte awarie.

Informacje widoczne na wyswietlaczu zalezg od ustawiert wybranych w ramach parametru
105 TRYB. Wiecej informacji na ten temat zawiera P105 TRYB (strona 56).

P22 WYBRANE URZA.
& 1
Wartosc¢ rzeczywista Czest. wyjscia
Wsp. lewy Wsp. gérny Wsp. dolny ~ Wsp. praw

Jesli dla parametru P105TRYB wybrano ustawienie Kaskada szeregowa lub Kaskada
synchroniczna, wartos¢ wybrana dla parametru P22 okresla adres jednostek WYBRANE
URZA..HYDROVAR

Jesdli dla parametru P105TRYB wybrano ustawienie Przekaznik kaskadowy, wartos¢
wybrana dla parametru P22 jest zgodna z wartosciami w nastepujacej tabeli:WYBRANE
URZA,.

Urzadzenie wi3czone przez

1 Przetwornica NADRZEDNA

2 Pompa o statej predkosci Przekaznik 1 X4 /1
3 Pompa o statej predkosci Przekaznik 2 X4 /2
4 Pompa o statej predkosci Przekaznik 3 X4 /3
5 Pompa o statej predkosci Przekaznik 4 X4 /4
6 Pompa o statej predkosci Przekaznik 5 X4 /5
7 nie dotyczy nie dotyczy

8 nie dotyczy nie dotyczy

G

0%

Ten parametr przedstawia status wybranego urzadzenia (za posrednictwem parametru 22
WYBRANE URZA.).

Informacje widoczne na wyswietlaczu zaleza od ustawien wybranych w ramach parametru
105 TRYB. Wiecej informacji na ten temat zawiera P105 TRYB (strona 56).

Jesdli dla parametru P105TRYB wybrano ustawienie Kaskada szeregowa lub Kaskada
synchroniczna, na wyswietlaczu widoczne bedg (na przyktad) nastepujace informacje:
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P23 STATUS URZA.
& Zatrzymano

Wartosc¢ rzeczywista Czest. wyjscia
Wsp. lewy

Wsp. gérny Wsp. dolny

Wsp. praw,

gdzie wyswietlane wartos$ci moga ulec zmianie, zgodnie z ponizsza tabela:

Wyswietlana warto$¢ Opis

Pracuje Pompa pracuje.

Zatrzymano Pompa zostata zatrzymana, poniewaz zadanie pracy nie
zostato wygenerowane.

Wylaczone Pompa zostata zatrzymana recznie przy uzyciu: -
przyciskow - parametr P24 - urzadzenie
zewnetrzne. URUCHOM URZADZENIE

WYL. Pompa nie zostata podtaczona do Zrédta zasilania lub
ztacza RS485.

Przygotowanie Do systemu podtaczono nowa jednostke i trwa transfer
danych.

Usterka W biezacej jednostce wystapita awaria.

Jesdli dla parametru P105TRYB wybrano ustawienie PrzekaZznik kaskadowy, wyswietlana
warto$¢ moze ulec zmianie, zgodnie z nastepujacg tabela:

Wyswietlana warto$¢

Opis

Przekaznik wtaczony

Styk przekaznika jest zamkniety, a pompa o statej
predkosci pracuje.

Przekaznik wytaczony

Styk przekaznika jest otwarty, a pompa o statej predkosci
zostata zatrzymana.

Usterka

W biezacej jednostce wystapita awaria.

P24 URUCHOM URZADZENIE G
Przy uzyciu tego parametru uzytkownik moze recznie wtgczy¢ i wytaczyé wybrane
urzadzenie (za posrednictwem parametru 22 WYBRANE URZA.).

Jesdli dla parametru 105 TRYB wybrano ustawienie Sterownik, Przekaznik kaskadowy,
Kaskada szeregowa lub Kaskada synchroniczna, na wyswietlaczu widoczne bedag

P25 MOTOGODZINY G

nastepujace informacje:

P24 URUCHOM URZADZENIE
& Wiaczone

Wartosc¢ rzeczywista Czest. wyjscia
Wsp. lewy

Wsp. gérny Wsp. dolny

Wsp. praw

Mozliwe sg nastepujace ustawienia: "Wtaczone" lub "Wytgczone"

QO

Ten parametr przedstawia czas pracy wybranego urzadzenia w godzinach. Jest to réwniez
czas, przez ktéry system HYDROVAR doprowadzat zasilanie do silnika.
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P25 CZAS SILNIKA

& XXXXX h

Wartosc¢ rzeczywista Czest. wyjscia

Wsp. lewy Wsp. gorny Wsp. dolny ~ Wsp. praw

Aby uzyskac wiecej informacji na temat resetowania licznika, patrz parametr 1130 KASUJ
MOTOGODZ.

P26 przez P30: pamiec¢ BLAD G
Te parametry zawierajg informacje o pamieci btedéw. W tych parametrach sg zapisywane i
wyswietlane wszystkie btedy.

P26 1. BLtAD

s Blad XX

Wartos¢ rzeczywista Czest. wyjscia

Wsp. lewy Wsp. gérny Wsp. dolny ~ Wsp. praw]

Btedy zawierajag nastepujace informacje:
e XX = kod btedu / btgd = opis
¢ Date i godzine wystgpienia btedu

P35 LICZNIK KWh G

Ten parametr rejestruje zuzycie energii przez silnik w formie wartosci $redniej na 1
godzine.

P35 LICZNIK KWh

& XXXXX kWh

Wartosc¢ rzeczywista Czest. wyjscia

Wsp. lewy Wsp. gérny Wsp. dolny ~ Wsp. praw

Aby uzyskac wiecej informacji na temat sposobu resetowania licznika, patrz parametr
1140 KASUJ LICZN. KWH

8.3.3 M40 DIAGNOSTYKA

ZAKRES MENU
To podmenu zawiera nastepujgce parametry oprogramowania:
e Data produkgji
® Rzeczywista temperatura
® Rzeczywiste natezenie wyjsciowe
® Rzeczywiste napiecie wejsciowe
® Rzeczywista czestotliwosé wyjsciowa
e Wersja oprogramowania ptyty zasilajgce;
Podczas pracy informacje w ramach tych parametréw maja atrybut ,tylko do odczytu”.
Wprowadzanie jakichkolwiek zmian jest niedozwolone.
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O
Wyswietla date produkcji ptytki sterujgcej. Data ma format RRRRTT (rok, tydzien).

P41 DATA PROD.

P41 DATA PROD.

s  20YYWW

Wartos¢ rzeczywista Czest. wyjscia

Wsp. lewy Wsp. gérny Wsp. dolny ~ Wsp. praw]

P42 PRZEM.POJ. G

Umozliwia wybdr okreslonej jednostki przetwornicy (1-8).

P42 WYBOR PRZEMIEN
roy 1

Wartos¢ rzeczywista Czest. wyjscia

Wsp. lewy Wsp. gérny Wsp. dolny ~ Wsp. praw]

P43 TEMP.PRZEM. G

Wyswietla temperature wewnatrz wybranej jednostki (za posrednictwem parametru 42),

P43 TEMP.PRZEMIEN.
& XX% XX°C

Wartos¢ rzeczywista Czest. wyjscia

Wsp. lewy Wsp. gérny Wsp. dolny ~ Wsp. praw]

z uwzglednieniem nastepujacych danych:
* Temperatura wewnatrz (°C)
* % temperatury maksymalnej

P44 PRZEM.PRADU G

Wyswietla natezenie wyj$ciowe jako procent maksymalnego natezenia znamionowego dla
wybranej jednostki (za posrednictwem parametru 42).

P44 PRAD PRZEMIEN.

& XXX %

Wartosc¢ rzeczywista Czest. wyjscia

Wsp. lewy Wsp. gérny Wsp. dolny  Wsp. praw]
P45 PRZEM.NAP. G
Wyswietla napiecie wejsciowe (V) dla wybranej jednostki (za posrednictwem parametru
42).
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P46 CZEST.WYJSCIA G

P47WER.PRZEM. : ZASILANIE ‘ G

P45 NAP.PRZEMIENN.

& XXXV

Wartosc¢ rzeczywista Czest. wyjscia

Wsp. lewy Wsp. gorny Wsp. dolny ~ Wsp. praw

©

Wyswietla czestotliwos$é wyjsciowa (Hz) dla wybranej jednostki (za posrednictwem

parametru 42).

P46 CZEST.WYJSCIA

& X, XX Hz

Wartos¢ rzeczywista Czest. wyjscia

Wsp. lewy Wsp. gérny Wsp. dolny ~ Wsp. praw]

>

Wyswietla informacje o wersji oprogramowania ptyty zasilajgcej dla wybranej jednostki (za

posrednictwem parametru 42).

P47 WERS. PRZEMIEN

o 1,00

Wartos¢ rzeczywista Czest. wyjscia

Wsp. lewy Wsp. gérny Wsp. dolny ~ Wsp. praw]

Wiecej informacji na ten temat mozna znalezé w tabeli ponize;j.

Wyswietlana warto$¢

Wersje (zakres zasilania)

Dodatkowe informacje

1,00

Wszystkie

Pierwsze wydanie 12/2015

8.3.4 M60 USTAWIENIA
ZAKRES MENU

To podmenu zawiera nastepujgce parametry oprogramowania:

e HASLO
e IMPULSOWANIE

PRZESTROGA:

Przed wprowadzeniem jakichkolwiek zmian do parametréw w ramach tego podmenu
nalezy doktadnie zapoznac sie z ponizszymi instrukcjami. Ustawienia musza zostac
skonfigurowane przez przeszkolone i wykwalifikowane osoby. Nieprawidtowe ustawienia

spowodujg awarie.

Wszystkie parametry mozna zmienié podczas pracy urzadzenia, ale zdecydowanie
zalecane jest wytgczenie jednostki w celu wprowadzenia zmian.

P61 HASLO

Umozliwia wprowadzenie hasta systemowego, zapewniajgcego dostep do wszystkich

parametréw systemu. Ustawienie domysine to 00066.
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P61 HASLO

& XXXX

Wartosc¢ rzeczywista Czest. wyjscia

Wsp. lewy Wsp. gorny Wsp. dolny ~ Wsp. praw

Po wprowadzeniu prawidtowego hasta system pozostaje odblokowany przez 10 minut.
W przypadku tego parametru nalezy pamietaé, ze po przejsciu do trybu edycji (po
nacisnieciu odpowiedniego przycisku) uzytkownik moze potwierdzi¢ nowa wartosé,
naciskajac przycisk ,W prawo” (») i przytrzymujac go przez 3 sekundy.

P62 IMPULSOWANIE

Ten parametr wytacza sterownik wewnetrzny systemu HYDROVAR i przetgcza go w tryb
reczny. Na wyswietlaczu widoczne sg nastepujgce informacje:

P62 TRYB JOG
£ X, XX Hz
Wartosc¢ rzeczywista Czest. wyjscia
Wsp. lewy Wsp. goérny Wsp. dolny ~ Wsp. praw
Gdzie:

¢ |[IMPULSOWANIE: to opis parametru.

e X.XX: to biezgca warto$¢ parametru (0Hz-P245 MAKS.CZES.). Przy 0,0 Hz jednostka
zostaje zatrzymana.

e Wartos¢ rzeczywista: to sygnat wejsciowy dostarczany przez wybrany przetwornik
(ustawiony w podmenu 400), wyrazony jednostkg miary ustawiona przy uzyciu
parametru 405.

e Czestotliwos$é wyjsciowa: czestotliwo$é pradu dostarczanego przez naped do silnika.
* W lewo/W gdére/W dét/W prawo: okreslone funkcje powigzanych przyciskéw.

8.3.5 M100 USTAWIENIA PODSTAWOWE

ZAKRES MENU
To podmenu zawiera nastepujgce parametry oprogramowania:
® Tryb pracy
e Adres pompy
e Hasto
e Funkcja blokady
e Kontrast wyswietlacza
e Jasnosé wyswietlacza

P105 TRYB
Przy uzyciu tego parametru uzytkownik moze wybraé tryb pracy.

P105 TRYB
Fol Sterownik

Wartosc¢ rzeczywista Czest. wyjscia

Wsp. lewy Wsp. gorny Wsp. dolny ~ Wsp. praw

Mozliwe sg nastepujgce ustawienia:
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TRYB Jednostki gotowe do pracy

Sterownik 1 Hydrovar

(Wartos¢ domysina)

Przekaznik kaskadowy 1 Hydrovar i karta Premium

Kaskada szeregowa Wiecej niz jedna pompa

Kaskada synchroniczna Wszystkie pompy pracuja na tej samej czestotliwosci
Urzadzenie uruchamiajace 1 Hydrovar

Tryb Urzadzenie uruchamiajace jest uzywany, gdy HYDROVAR jest standardowym
napedem VFD z:

¢ \Wymaganiami dotyczacymi statej predkosci;
® Podtgczonym zewnetrznym sygnatem predkosci.

Aby uzyskaé¢ dodatkowe informacje, patrz Przyktad: P105 tryb URZADZENIE
URUCHAMIAJACE (strona 106).

P106 ADRES POMPY
Wybierz adres (1-8) dla kazdego elementu HYDROVAR

P106 ADRES POMPY
& 1
Wartos¢ rzeczywista Czest. wyjscia
Wsp. lewy Wsp. gérny Wsp. dolny ~ Wsp. praw]

Jesdli za posrednictwem wewnetrznego interfejsu RS-485 podtgczono kilka
NADRZEDNYCH przetwornic (maksymalnie osiem w trybie Kaskada szeregowa), nalezy
przestrzegac¢ nastepujgcych wytycznych:
e Kazdy system HYDROVAR wymaga osobnego adresu pompy (1-8).
¢ Kazdego adresu mozna uzy¢ tylko jeden raz.

P110 USTAW HAStO

Umozliwia ustawienie hasta do systemu (00000-09999). Ustawieniem domysinym jest
00066.

P110 USTAW HAStO

o 00066

Wartosc¢ rzeczywista Czest. wyjscia
Wsp. lewy Wsp. gorny Wsp. dolny ~ Wsp. praw

P115 FUN.BLOKADY

Ten parametr umozliwia uzytkownikowi zablokowanie lub odblokowanie ustawien
parametréw w menu gtéwnym.

P115 FUNKC. BLOKADY

& Wyi.

Wartosc¢ rzeczywista Czest. wyjscia
Wsp. lewy Wsp. gorny Wsp. dolny ~ Wsp. praw

Mozliwe sg nastepujgce ustawienia:
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P120 KONTR.WYS.

P125 JASNO.WYS.

P130 OBROT WYS.

Ustawienie Opis

We. Nie mozna zmieni¢ zadnego parametru bez podania
hasta systemowego.

Wt Mozna zmienic¢ wszystkie parametry w menu gtéwnym.

Umozliwia dostosowanie kontrastu wyswietlacza (10-100%).

P120 KONTR. WYSWIET

rol 75%

Wartosc¢ rzeczywista Czest. wyjscia
Wsp. lewy

Wsp. gorny Wsp. dolny

Wsp. praw

Umozliwia dostosowanie jasnosci podswietlen

ia wyswietlacza (10-100%).

P125 JASNO. WYSWIET

3 100%

Wartos¢ rzeczywista Czest. wyjscia
Wsp. lewy

Wsp. gérny Wsp. dolny

Wsp. praw

Ten parametr umozliwia obrét wyswietlacza i przyciskéw o 180° wzgledem pozycji

standardowe;.
P130 OBROT WYS.
o FALSZ

Wartos¢ rzeczywista Czest. wyjscia
Wsp. lewy

Wsp. gérny Wsp. dolny

Wsp. praw

P135 KOPIA ZAPASOWA KOMP.

P135 KOPIA ZAPASOWA KOMP.
rol Nie

Wartos¢ rzeczywista Czest. wyjscia
Wsp. lewy

Wsp. gorny

Wsp. dolny

Wsp. praw,

Ten parametr aktywuje tryb zgodnosci wsteczn

ej: gdy jest ustawiony na wartos$¢ TAK,

urzgdzenie HYDROVAR w zastosowaniach obejmujgcych wiele pomp pracuje i
komunikuje sie w taki sam sposéb jak urzadzenie HYDROVAR poprzedniej generacji (HV

2.015-4.220)

Protokoty komunikacji wielu pomp HVL i HV 2.015-4.220 nie s3 ze sobga zgodne. Dlatego

w zastosowaniach obehmujgcych wiele pomp,

w ktérych zastosowano co najmniej jedno

urzagdzenie HYDROVAR poprzedniej generacji (HV 2.015-4.220), wszystkie inne modele
HVL powinny pracowa¢ w wymuszonym trybie zgodnosci wstecznej. Wiecej informacji
mozna znalez¢ w specjalnym podreczniku dotyczacym konfigurowania i programowania

trybu zgodnosci wstecznej HVL.
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P202 OPROGRAMOWANIE

8.3.6 M200 KONF. PRZETWORNIK
ZAKRES MENU

To podmenu zawiera nastepujace parametry oprogramowania:

¢ Oprogramowanie

¢ liczba jednostek

* Ustawienia rampy

e Ustawienia silnika

e Ustawienia czestotliwosci
e Ochrona STC

0%

Wyswietla informacje o wersji oprogramowania ptytki sterujace;j.

P202 OPROGRAMOWANIE

o 1,00

Wartosc¢ rzeczywista Czest. wyjscia
Wsp. lewy

Wsp. gérny

Wsp. dolny ~ Wsp. praw

Wiecej informacji na ten temat mozna znalezé w tabeli ponize;.

Wyswietlana warto$¢

Dodatkowe informacje

1,00

Pierwsze wydanie 12/2015

P205 MAKS. JEDNOSTKI G

Umozliwia ustawienie maksymalnej liczby jednostek pracujacych jednoczesnie.

P205 MAKS.JEDN.

¥l 6

Wartosc¢ rzeczywista Czest. wyjscia
Wsp. lewy

Wsp. gérny

Wsp. dolny  Wsp. praw]

Uzasadnione wartodci to:

Warto$¢ TRYB
1-8 Kaskada szeregowa
2-6 Przekaznik kaskadowy

P210 PRZETWORNIK G

Umozliwia wybranie adresu HYDROVAR w celu ustawienia parametréw.

P210 PRZETWORNIK

& Wszystkie

Wartos¢ rzeczywista Czest. wyjscia
Wsp. lewy

Wsp. gérny

Wsp. dolny ~ Wsp. praw]

Mozliwe sg nastepujgce ustawienia:
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P215 RAMPA 1 G

Ustawienie Opis

Wszystkie Wszystkie jednostki w grupie s3 programowane
jednoczesnie. W kazdym przypadku wszystkie nowe
ustawienia s3 kopiowane do wszystkich jednostek.

1-8 Opcja uzywana w przypadku programowania jednej
okreslonej jednostki. Nalezy wybrac te jednostke (1-8).

UWAGA:

e Czas szybkiej pracy bez przestojéw moze spowodowac btedy (przecigzenie ) podczas

uruchamiania.

e Czas wolnej pracy bez przestojéw moze spowodowac spadek cisnienia roboczego na

wyjsciu.

P215 RAMPA 1
*

4s

Wartosc¢ rzeczywista Czest. wyjscia

Wsp. lewy Wsp. goérny Wsp. dolny

Wsp. praw

Ten parametr umozliwia dostosowanie czasu szybkiego przyspieszania i wptywa na
sterowanie pompa. Rampa zalezy od typu HYDROVAR i typu pompy.

Model HVL Mozliwe ustawienie (sek.) DomyslIne ustawienie (sek.)
2,015 + 2,040 1-250 4

3,015 + 3,040

4,015 + 4,040

3,055+ 3,110 1-1000 8

4,055 + 4,110

4,150 + 4,220 1-1000 12

P220 RAMPA 2 G

Aby uzyska¢ dodatkowe informacje, patrz Przyktad: P200 Ustawienia rampy (strona 106).

UWAGA:

® Przestdj podczas szybkiej pracy czesto powoduje zbyt wysokie napiecie.
* Przestdj podczas wolnej pracy czesto powoduje zbyt wysokie ci$nienie.

P220 RAMPA 2
*

4s

Wartosc¢ rzeczywista Czest. wyjscia

Wsp. lewy Wsp. goérny Wsp. dolny

Wsp. praw

Ten parametr umozliwia dostosowanie czasu szybkiego zwalniania i wptywa na sterowanie
pompa. Rampa zalezy od typu HYDROVAR i typu pompy.
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Model HVL Mozliwe ustawienie (sek.) DomyslIne ustawienie (sek.)

2,015+ 2,040 1-250 4

3,015 + 3,040

4,015+ 4,040

3,055+ 3,110 1-1000 8

4,055+ 4,110

4,150 + 4,220 1-1000 12

Aby uzyska¢ dodatkowe informacje, patrz Przyktad: P200 Ustawienia rampy (strona 106).
P225 RAMPA 3 G

UWAGA:

e Czas szybkiej pracy bez przestojow moze powodowac drgania i przecigzenie.

e Czas wolnej pracy bez przestojow moze powodowaé spadek ci$nienia roboczego na
wyjsciu w czasie zmiennego zapotrzebowania.

P225 RAMPA 3

rol 70 s

Wartosc¢ rzeczywista Czest. wyjscia

Wsp. lewy Wsp. goérny Wsp. dolny ~ Wsp. praw

Ten parametr umozliwia dostosowanie czasu wolnego przyspieszania, okreslajgc w ten
sposdb:

* Predkos¢ regulacji wewnetrznego sterownika HYDROVAR dla potrzeb niewielkich

zmian w zapotrzebowaniu.

e State ci$nienie na wyjsciu.

Rampa (warto$¢ domyslna 70 s, mozliwy zakres ustawier 1-1000 s) zalezy od systemu,
ktéry wymaga sterowania. Aby uzyskaé dodatkowe informacje, patrz Przyktad: P200
Ustawienia rampy (strona 106).

P230 RAMPA 4 G

UWAGA:
® Przestdj podczas szybkiej pracy moze powodowac drgania jednostki i pompy.

® Przestdj podczas wolnej pracy moze powodowac wahania ci$nienia w przypadku zmian
w zapotrzebowaniu.

P230 RAMPA 4

rs 70 s

Wartos¢ rzeczywista Czest. wyjscia

Wsp. lewy Wsp. gérny Wsp. dolny  Wsp. praw]

Ten parametr umozliwia dostosowanie czasu wolnego zwalniania, okreslajac w ten
sposob:
e Predkosé regulacji wewnetrznego sterownika HYDROVAR dla potrzeb niewielkich
zmian w zapotrzebowaniu.
e State ci$nienie na wyjsciu.
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Rampa (warto$¢ domyslna 70 s, mozliwy zakres ustawien 1-1000 s) zalezy od systemu,
ktéry wymaga sterowania. Aby uzyskaé dodatkowe informacje, patrz Przyktad: P200
Ustawienia rampy (strona 106).

P235 RAMPA FMIN A G

UWAGA:

Czas szybkiej pracy bez przestojéw moze spowodowac btedy (przecigzenie ) podczas
uruchamiania.

P235 RAMPA FMIN A

& 2,0s

Wartosc¢ rzeczywista Czest. wyjscia

Wsp. lewy Wsp. goérny Wsp. dolny ~ Wsp. praw

Ten parametr (warto$¢ domyslna 2,0 s, mozliwy zakres wartosci 1,0-25,0 s) umozliwia
ustawienie przyspieszenia rampy Fmin (czas szybkiej pracy bez przestojéw) i obstuguje
HYDROVAR az do osiggniecia wybranego parametru P250 MIN.CZES.. Po uptywie Fmin
zaczyna dziataé parametr P215 RAMPA 1. Aby uzyskac dodatkowe informacje, patrz
Przyktad: P200 Ustawienia rampy (strona 106).

P240 RAMP.FMIN D G

UWAGA:

Przestdj podczas szybkiej pracy czesto powoduje zbyt wysokie napiecie.

P240 RAMP.FMIN D

£ 2,0s

Wartosc¢ rzeczywista Czest. wyjscia

Wsp. lewy Wsp. goérny Wsp. dolny ~ Wsp. praw

Ten parametr (warto$¢ domyslna 2,0 s, mozliwy zakres wartosci 1,0-25,0 s) umozliwia
ustawienie zwalniania rampy Fmin (czas przestoju podczas szybkiej pracy) i zatrzymuje
HYDROVAR w przypadku spadku wartosci ponizej parametru P250 MIN.CZES.. Aby
uzyskac wiecej informacji, patrz Przyktad: P200 Ustawienia rampy.

P245 MAKS.CZES. G

UWAGA:

Ustawienia wyzsze niz standardowe moga spowodowac przecigzenie silnika.

P245 MAKS.CZES.

& 50,0 Hz

Wartos¢ rzeczywista Czest. wyjscia
Wsp. lewy Wsp. gérny Wsp. dolny ~ Wsp. praw]
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Ten parametr (warto$¢ domysina 50 Hz, mozliwy zakres wartosci 30,0-70,0 Hz) umozliwia
ustawienie maksymalnej czestotliwosci, a przez to réwniez maksymalnej predkosci pompy.
Standardowe ustawienie odpowiada czestotliwosci znamionowe]j podtaczonego silnika.

P250 MIN.CZES. G

UWAGA:

Czestotliwos$é minimalna zalezy od typu wybranej pompy i zastosowania. W szczegdlnosci
w przypadku odwiertow czestotliwo$é minimalna musi mieé wartos$é = 30 Hz*.

P250 MIN.CZES.

& 20,0 Hz

Wartosc¢ rzeczywista Czest. wyjscia

Wsp. lewy Wsp. gorny Wsp. dolny ~ Wsp. praw

Ten parametr (warto$¢ domyslina 20 Hz, mozliwy zakres wartosci 0,0-P245 MAKS.CZES.)

umozliwia ustawienie czestotliwosci minimalnej. Operacje ponizej tej wartosci realizowane
sg przy uzyciu parametrow P235 RAMPA FMIN A i P240 RAMP.FMIN D.

P255 KONF.FMIN G

Ten parametr definiuje prace przy czestotliwosci minimalne;j.

P255 KONF.FMIN

Tl f->0

Wartosc¢ rzeczywista Czest. wyjscia

Wsp. lewy Wsp. gorny Wsp. dolny ~ Wsp. praw

Mozliwe sg nastepujgce ustawienia:

Ustawienie Opis

f->0 Po osiggnieciu wymaganego cisnienia i braku
zapotrzebowania na dalsze zuzycie czestotliwo$¢ spada do
wybranego parametru P250 MIN.CZES.: HYDROVAR
kontynuuje prace dla wybranego parametru P260 CZAS
FMIN, a nastepnie zatrzymuije sie automatycznie.

f-> fmin W przypadku tego ustawienia pompa nigdy nie
zatrzymuje sie automatycznie. Czestotliwo$¢ spada do
wybranego parametru P250 MIN.CZES.. W celu
zatrzymania pompy nalezy otworzy¢ styk zewnetrzny Wt./
WYL. lub nacisnag¢ odpowiedni przycisk.

UWAGA:

W systemach obiegowych ustawienie ,f-> fmin” moze spowodowac przegrzanie pompy,
jesli nie przeptywa przez nig ciecz!

P260 CZAS FMIN G

Ten parametr (wartos¢ domyslna 0 s, mozliwy zakres wartosci 0-100 s) umozliwia
ustawienie czasu opdznienia, po ktérym nastapi odciecie ponizej parametru P250
MIN.CZES..
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P260 CZAS FMIN
& Os
Wartosc¢ rzeczywista Czest. wyjscia
Wsp. lewy Wsp. gérny Wsp. dolny ~ Wsp. praw]

Uzywany jest w celu zapobiegania problemom z odcinaniem pompy w przypadku braku
zapotrzebowania (zbyt niskie ci$nienie w zbiorniku lub brak ciénienia), poniewaz w tym
czasie opdznienia ci$nienie w systemie wzrasta. Ten parametr jest aktywny wytgcznie jesli
dla parametru P255 KONF.FMIN wybrano ustawienie ,f-> 0".

P261 POMIN LICZN. CZEST. G

Ten parametr (mozliwe ustawienia P250 MIN.CZES.-P245 MAKS.CZES.) umozliwia
ustawienie punktu srodkowego czestotliwosci pomijania.

P261 POM.STER.CZES.

& 20,0 Hz

Wartos¢ rzeczywista Czest. wyjscia
Wsp. lewy

Wsp. gérny Wsp. dolny  Wsp. praw]

P262 POMIN CZEST. RNG G

Ten parametr (mozliwy zakres ustawien 0,0-5,0 Hz) umozliwia ustawienie zakresu
czestotliwosci pomijania.

P262 POM.ZAKR.CZES.

& 0,0 Hz

Wartos¢ rzeczywista Czest. wyjscia
Wsp. lewy

Wsp. gérny Wsp. dolny ~ Wsp. praw]

P265 MOC NOMIN. SILNIKA

Umozliwia ustawienie mocy znamionowej silnika sprzegnietego z HYDROVAR, zgodnie z
danymi na tabliczce znamionowej silnika.

P265 MOC ZNAM. SILN

3 1,5 kW

Wartosc¢ rzeczywista Czest. wyjscia
Wsp. lewy

Wsp. gérny Wsp. dolny  Wsp. praw]

Mozliwe sg nastepujgce ustawienia:

Model HVL Silnik o zbyt niskiej  |Silnik 0 zbyt niskiej | DomysIny Silnik o zbyt wysokiej
mocy 2 mocy 1 mocy

2,015 0,75 kw-1,0 KM 1,17kW-1,5KM 1,5kW-2,0KM 2,2kW-3,0KM

2,022 1,TkW-1,5KM 1,5kW-2,0KM 2,2 kW - 3,0 KM 3,0kW-4,0 KM

2,030 1,5kW-2,0KM 2,2 kW - 3,0 KM 3,0kW - 4,0 KM 4,0 kW - 5,0 KM

2,040 2,2kW-3,0KM 3,0kW-4,0KM 4,0 kW-5,0KM 55kW-7,5KM
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Model HVL Silnik o zbyt niskiej  |Silnik o zbyt niskiej | DomysIny Silnik o zbyt wysokiej
mocy 2 mocy 1 mocy
3,015 0,75 kw-1,0KM 1,TkW-1,5KM 1,5kW-2,0KM 2,2 kW - 3,0 KM
3,022 1,TkW-1,5KM 1,5kW-2,0KM 2,2 kW - 3,0 KM 3,0kW -4,0 KM
3,030 1,5kW-2,0KM 2,2kW-3,0KM 3,0kW-4,0KM 4,0 kW-5,0 KM
3,040 2,2 kW - 3,0 KM 3,0kW-4,0 KM 4,0 kW - 5,0 KM 55kW-7,5KM
3,055 3,0kW-4,0KM 4,0 kW-5,0 KM 55kW-7,5KM 7,5 kw-10,0 KM
3,075 4,0 kW - 5,0 KM 55kW-7,5KM 7,5kW-10,0KM 11,0 kW - 15,0 KM
3,110 55kW-7,5KM 7,5kW-10,0KM 11,0kW-150KM  [15,0 kW-20,0 KM
4,015 0,75 kw-1,0 KM 1,7kW-1,5KM 1,5kW-2,0KM 2,2kW-3,0KM
4,022 1,TkW-1,5KM 1,5kW-2,0KM 2,2 kW - 3,0 KM 3,0kW-4,0 KM
4,030 1,5kW-2,0KM 2,2kW-3,0KM 3,0kW-4,0KM 4,0 kW-5,0KM
4,040 2,2 kW - 3,0 KM 3,0 kW -4,0 KM 4,0 kW - 5,0 KM 55kW-7,5KM
4,055 3,0kW - 4,0 KM 4,0 kW - 5,0 KM 55kW-7,5KM 7,5kW-10,0KM
4,075 4,0 kW - 5,0 KM 55kwW-7,5KM 7,5kW-10,0KM 11,0 kW - 15,0 KM
4,110 55kW-7,5KM 7,5kW-10,0KM 11,0kW-150KM 15,0 kW-20,0 KM
4,150 7,5 kw-10,0 KM 11,0kW-150KM |150kW-20,0KM |18,5kW-25,0 KM
4,185 11,0kW-150KM  [150kW-20,0KM |18,5kW-250KM  [22,0 kW -30,0 KM
4,220 15,0kW-20,0KM  [18,5kW-25,0KM |22,0kW-30,0KM  [30,0 kW - 40,0 KM

P266 NAPIECIE NOMIN. SILNIKA

Umozliwia ustawienie napiecia znamionowego silnika, zgodnie z danymi na tabliczce

znamionowej silnika, na podstawie:

e wybranego podtaczonego silnika,
* napiecia wyjsciowego systemu HYDROVAR

P266 NAP.ZNAM.SILN.

o]

Wsp. lewy

Wsp. gérny

230V

Wartos¢ rzeczywista Czest. wyjscia

Wsp. dolny

Wsp. praw

Mozliwe sg nastepujgce ustawienia:

Model HVL Mozliwe ustawienie (V) Domy$lne ustawienie (V)
2,015 + 2,040 208-240 230
3,015+ 3,110 208-240 230
4,015 + 4,220 380-460 400

P267 CZESTOTL. NOMIN. SILNIKA

Umozliwia ustawienie czestotliwosci znamionowej silnika, zgodnie z danymi na tabliczce
znamionowej silnika.

P267 CZEST.ZNAM.SIL

o]

Wsp. lewy

Wsp. goérny

50,0 Hz

Wartosc¢ rzeczywista Czest. wyjscia

Wsp. dolny

Wsp. praw
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P268 NATEZ. NOMIN. SILNIKA

Umozliwia ustawienie natezenia znamionowego silnika, zgodnie z danymi na tabliczce
znamionowej silnika, na podstawie:

e wybranego podtaczonego silnika,
* napiecia wyjsciowego systemu HYDROVAR

P268 PRAD ZNAM.SILN

& 7,5 A

Wartos¢ rzeczywista Czest. wyjscia
Wsp. lewy

Wsp. gérny Wsp. dolny ~ Wsp. praw]

P269 PREDK. NOMIN. SILNIKA

Umozliwia ustawienie predkosci znamionowej silnika, zgodnie z danymi na tabliczce
znamionowej silnika.

P269 PRED.ZNAM.SILN

o 3000 obr./min

Wartosc¢ rzeczywista Czest. wyjscia
Wsp. lewy

Wsp. gérny

Wsp. dolny ~ Wsp. praw

P270 BIEGUNY SILN

P275 AMPI

Ten parametr (dostepne ustawienie 2 lub 4) umozliwia ustawienie liczby biegundéw silnika
(na wyswietlaczu widoczne sg, na przyktad, nastepujace informacje).

P270 BIEGUNY SILN

Fol 2

Wartosc¢ rzeczywista Czest. wyjscia
Wsp. lewy

Wsp. goérny Wsp. dolny ~ Wsp. praw

UWAGA:

* W celu zapewnienia najlepszej adaptacji HYDROVAR AMPI nalezy uruchomié przy
zimnym silniku.

* Nie mozna przeprowadzi¢ AMPI w trakcie pracy silnika.

* Nie mozna przeprowadzi¢ AMPI w przypadku silnika o mocy znamionowej
przekraczajgcej HYDROVAR, tzn. jesli silnik 5,5 kW zostat sprzezony z napedem 4 kW.
e W trakcie AMPI nalezy unika¢ wytwarzania zewnetrznego momentu obrotowego.

Ten parametr uaktywnia funkcje automatycznej identyfikacji parametréw silnika (AMPI).
Dostepne s3 ustawienia ,Wyt.” (funkcja AMPI nieaktywna), ,Petna” lub ,Ograniczona” (te
procedure nalezy wykonad wytacznie w przypadku zastosowania filtréw LC na kablach
silnika).

W przypadku tego parametru nalezy pamietad, ze po przejsciu do trybu edycji (po
naci$nieciu odpowiedniego przycisku) uzytkownik moze potwierdzi¢ nowa wartos¢,
naciskajac przycisk ,W prawo” (») i przytrzymujac go przez 3 sekundy.
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P280 KONTR.PRZELACZ

P275 AMPI

& Peiny

Wartosc¢ rzeczywista Czest. wyjscia
Wsp. lewy Wsp. gorny Wsp. dolny ~ Wsp. praw

Po uaktywnieniu procedury AMPI (przy zaznaczonej opcji ,Petny” lub ,Ograniczony”)
identyfikacja silnika moze potrwac¢ maksymalnie 3 minuty. W tym czasie HYDROVAR
uniemozliwia uzytkownikowi wykonanie jakiejkolwiek czynnosci (na wyswietlaczu widoczny
jest komunikat ,Pracuje”, przyciski sg wytaczone).

Mozliwe rezultaty to ,OK" (procedura AMPI pomyslnie skonfigurowata silnik
automatycznie) lub ,Awaria” (procedura AMPI zakonczyta sie niepowodzeniem). Po
wyswietleniu jednego z tych dwdéch komunikatéow procedura HYDROVAR odblokowuje
przyciski sterujgce standardowymi funkcjami powigzanymi.

G

P280 KONTR.PRZELACZ

rs HVC

Wartos¢ rzeczywista Czest. wyjscia
Wsp. lewy Wsp. gérny Wsp. dolny ~ Wsp. praw]

Umozliwia ustawienie metody sterowania silnikiem. Dostepne sg ustawienia ,V/f" lub
LHVC" (ustawienie domysine).

Ustawienie ,V/" reprezentuje metode sterowania skalarnego. Sterowanie napieciem/
czestotliwoscia silnika indukcyjnego w petli otwartej jest zdecydowanie najpopularniejsza
metoda sterowania predkoscig ze wzgledu na prostote.

Ustawienie ,HVC" reprezentuje sterowanie wektorowe HYDROVAR. Ta metoda poprawia
dynamike i stabilno$¢, zaréwno w przypadku zmiany odniesienia predkosci, jak i w
odniesieniu do momentu obrotowego obcigzenia. Ten typ sterowania umozliwia
adaptacje do obcigzenia silnika. Adaptacja do zmian predkosci i momentu obrotowego
trwa ponizej 3 milisekund. Moment obrotowy silnika moze pozostaé staty, niezaleznie od
zmian predkosci.

P281 WSPOMAG. G

UWAGA:

e Jedli dla tego parametru wybrana zostanie zbyt niska lub zbyt wysoka wartos¢, istnieje
ryzyko przecigzenia ze wzgledu na zbyt wysokie natezenie rozruchowe.

* W celu ograniczenia ryzyka przecigzenia termicznego silnika przy nizszych
czestotliwosciach wartosé tego ustawienia nalezy utrzymywacd na jak najnizszym
poziomie.

P281 WSPOMAGANIE
Fo 5%

Wartosc¢ rzeczywista Czest. wyjscia
Wsp. lewy Wsp. goérny Wsp. dolny ~ Wsp. praw
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Ten parametr (mozliwe ustawienie w zakresie 0-25%) umozliwia ustawienie napiecia
rozruchowego silnika jako procentu podtgczonego napiecia zasilania. W ten sposéb
mozna okresli¢ charakterystyke krzywej napiecia/czestotliwosci.

Wartos¢ domysina zalezy od typu HYDROVAR:

Model HVL DomyslIne ustawienie (%)
2,015 + 2,040
3,015 + 3,040 5
4,015+ 4,040
3,055+3,110 8
4,055 +4,110
4,150 =+ 4,220 10
P282 CZEST.KOL. G
UWAGA:

Tego parametru nalezy uzywad wytacznie przy zastosowaniach specjalnych.
Nieprawidtowe ustawienie moze spowodowaé przecigzenie lub uszkodzenie silnika.

P282 CZEST.KOLANK.

o 50,0 Hz

Wartosc¢ rzeczywista Czest. wyjscia

Wsp. lewy Wsp. goérny Wsp. dolny ~ Wsp. praw

Ten parametr (warto$¢ domyslina 50 Hz, mozliwy zakres ustawien 30,0-90,0 Hz) umozliwia
ustawienie czestotliwosci kolana, gdzie HYDROVAR wytwarza swoje maksymalne napiecie
wyj$ciowe. W zastosowania standardowych warto$¢ te nalezy ustawi¢ zgodnie z
czestotliwoscig znamionowa silnika.

P283 CZEST.PRZ. G

Ten parametr umozliwia ustawienie czestotliwosci przetaczania.

P283 WYB.CZES.PRZEL

o 10 kHz

Wartosc¢ rzeczywista Czest. wyjscia

Wsp. lewy Wsp. gorny Wsp. dolny ~ Wsp. praw]

W kazdym przypadku HYDROVAR moze automatycznie obnizy¢ czestotliwosé przetaczania
poprzez zastosowanie kryteriow ttumienia. Mozliwe sg nastepujgce ustawienia:

Mozliwe ustawienie

Model HVL Domyslny

2,015 Losowe ~5 kHz|2 kHz 5 kHz 8 kHz 10 kHz 16 kHz
2,022 Losowe ~5 kHz |2 kHz 5 kHz 8 kHz 10 kHz 16 kHz
2,030 Losowe ~5 kHz |2 kHz 5 kHz 8 kHz 10 kHz 16 kHz
2,040 Losowe ~5 kHz |2 kHz 5 kHz 8 kHz 10 kHz 16 kHz
3,015 Losowe ~5 kHz |2 kHz 5 kHz 8 kHz 10 kHz 16 kHz
3,022 Losowe ~5 kHz|2 kHz 5 kHz 8 kHz 10 kHz 16 kHz
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P284MIN. CZESTOTL. PRZEL.

Ten parametr umozliwia ustawienie minimalnej czestotliwosci przetgczania, ktdérg moze

wygenerowac system HYDROVAR

P284 MIN.CZEST.PRZEt..

o]

Wsp. lewy

2 kHz

Wsp. goérny

Wsp. dolny

Wartos¢ rzeczywista Czest. wyjscia
Wsp. praw,

Mozliwe ustawienie

Model HVL Domyslny

3,030 Losowe ~5kHz|2 kHz 5 kHz 8 kHz 10 kHz 16 kHz
3,040 Losowe ~5 kHz |2 kHz 5 kHz 8 kHz 10 kHz 16 kHz
3,055 Losowe ~5 kHz|2 kHz 5 kHz 8 kHz 10 kHz 16 kHz
3,075 2 kHz 4 kHz 8 kHz 10 kHz 16 kHz
3,110 2 kHz 4 kHz 8 kHz 10 kHz 16 kHz
4,015 Losowe ~5 kHz|2 kHz 5 kHz 8 kHz 10 kHz 16 kHz
4,022 Losowe ~5 kHz |2 kHz 5kHz 8 kHz 10 kHz 16 kHz
4,030 Losowe ~5 kHz|2 kHz 5 kHz 8 kHz 10 kHz 16 kHz
4,040 Losowe ~5 kHz |2 kHz 5kHz 8 kHz 10 kHz 16 kHz
4,055 Losowe ~5 kHz |2 kHz 5 kHz 8 kHz 10 kHz 16 kHz
4,075 Losowe ~5 kHz |2 kHz 5 kHz 8 kHz 10 kHz 16 kHz
4,110 Losowe ~5 kHz |2 kHz 5kHz 8 kHz 10 kHz 16 kHz
4,150 2 kHz 4 kHz 8 kHz 10 kHz 16 kHz
4,185 2 kHz 4 kHz 8 kHz 10 kHz 16 kHz
4,220 2 kHz 4 kHz 8 kHz 10 kHz 16 kHz

G

Ten parametr jest przydatny w razie koniecznosci wymuszenia w urzgdzeniu HYDROVAR:

® czestotliwosci przetgczania w okreslonej szerokosci pasma (granica gérna
zdefiniowana przez parametr P283, a dolna przez parametr P284);

e statej czestotliwosci przetgczania (gdy P283 = P284).

Mozliwe sg nastepujgce ustawienia:

Model HVL Domyslny

2,015 2 kHz 5 kHz 8 kHz 10 kHz 16 kHz
2,022 2 kHz 5 kHz 8 kHz 10 kHz 16 kHz
2,030 2 kHz 5 kHz 8 kHz 10 kHz 16 kHz
2,040 2 kHz 5 kHz 8 kHz 10 kHz 16 kHz
3,015 2 kHz 5 kHz 8 kHz 10 kHz 16 kHz
3,022 2 kHz 5 kHz 8 kHz 10 kHz 16 kHz
3,030 2 kHz 5 kHz 8 kHz 10 kHz 16 kHz
3,040 2 kHz 5 kHz 8 kHz 10 kHz 16 kHz
3,055 2 kHz 5 kHz 8 kHz 10 kHz 16 kHz
3,075 2 kHz 4 kHz 8 kHz 10 kHz 16 kHz
3,110 2 kHz 4 kHz 8 kHz 10 kHz 16 kHz
4,015 2 kHz 5kHz 8 kHz 10 kHz 16 kHz
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Model HVL Domyslny

4,022 2 kHz 5 kHz 8 kHz 10 kHz 16 kHz
4,030 2 kHz 5 kHz 8 kHz 10 kHz 16 kHz
4,040 2 kHz 5 kHz 8 kHz 10 kHz 16 kHz
4,055 2 kHz 5 kHz 8 kHz 10 kHz 16 kHz
4,075 2 kHz 5 kHz 8 kHz 10 kHz 16 kHz
4,110 2 kHz 5 kHz 8 kHz 10 kHz 16 kHz
4,150 2 kHz 4 kHz 8 kHz 10 kHz 16 kHz
4,185 2 kHz 4 kHz 8 kHz 10 kHz 16 kHz
4,220 2 kHz 4 kHz 8 kHz 10 kHz 16 kHz

P290 ZABEZP. SILNIKA STC
Ten parametr umozliwia ustawienie metody ochrony silnika przed przegrzaniem.

P290 ZABEZP. SILNIKA STC

& Wi. STC

Wartosc¢ rzeczywista Czest. wyjscia

Wsp. lewy Wsp. goérny Wsp. dolny ~ Wsp. praw

Dostepne ustawienia to ,Uruchomienie termistora” lub ,Uruchomienie STC" (domysIne).

0%

P291 TERM.SILN. STC

P291 TERM.SILN. STC

ros 77%

Wartos¢ rzeczywista Czest. wyjscia

Wsp. lewy Wsp. gérny Wsp. dolny ~ Wsp. praw]

Ten parametr przedstawia warto$é procentowg dozwolonej temperatury maksymalnej (dla
silnika) obliczong przez STC na podstawie natezenia i predkosci rzeczywistej.

P295 FUNK. OGR. NATEZ.

Ten parametr wiacza (WL.) lub wytgcza (WYL., ustawienie domyslne) funkcjonalno$é limitu
natezenia.

P295 FUN.OGRAN.PRAD

3 WYL.

Wartos¢ rzeczywista Czest. wyjscia

Wsp. lewy Wsp. goérny Wsp. dolny ~ Wsp. praw]

P296 OGR. NATEZ. USTAW.

Ten parametr (wartos¢ domyslna 110%, mozliwy zakres ustawienn 10-300%) umozliwia
ustawienie limitu natezenia silnika (jako % znamionowego natezenia silnika).

Jesli wartos$¢ ustawiona przekracza maksymalng znamionowa warto$¢ wyjsciowa
HYDROVAR, natezenie jest nadal ograniczone do maksymalnej znamionowej wartosci
wyjéciowej.
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P296 USTAW LIM.PRAD

3 110%

Wartosc¢ rzeczywista Czest. wyjscia

Wsp. lewy Wsp. gorny Wsp. dolny ~ Wsp. praw

8.3.7 M300 REGULACJA

ZAKRES MENU
To podmenu zawiera nastepujace parametry oprogramowania:

Impulsowanie

e Okno

Histereza

Tryb regulacji

e Ustawienia podnoszenia

P305 IMPULSOWANIE

Ten parametr wytgcza sterownik wewnetrzny systemu HYDROVAR i przetgcza go w tryb
reczny.

Na wyswietlaczu widoczne sg nastepujgce informacje:

P305 TRYB JOG
£ X, XX Hz
Wartosc¢ rzeczywista Czest. wyjscia
Wsp. lewy Wsp. goérny Wsp. dolny  Wsp. praw
Gdzie:

¢ |[IMPULSOWANIE: to opis parametru.

e X.XX:to biezgca warto$¢ parametru (0Hz-P245 MAKS.CZES.). Przy 0,0 Hz jednostka
zostaje zatrzymana.

e Warto$¢ rzeczywista: to sygnat wejsciowy dostarczany przez wybrany przetwornik
(ustawiony w podmenu 400), wyrazony jednostkg miary ustawiong przy uzyciu
parametru 405.

e Czestotliwos$é wyjsciowa: czestotliwo$é pradu dostarczanego przez naped do silnika.

e W lewo/W gére/W dét/W prawo: okreslone funkcje powigzanych przyciskéw.

P310 OKNO G

P310 OKNO

ros 10 %

Wartosc¢ rzeczywista Czest. wyjscia
Wsp. lewy Wsp. gorny Wsp. dolny ~ Wsp. praw

Ten parametr (wartos¢ domysina 10%, mozliwy zakres ustawiert 0-100%) umozliwia
ustawienie zakresu sterowania rampa - od wolnego do szybkiego.
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P315 HISTEREZA G

Ten parametr (warto$¢ domysina 80%, mozliwy zakres ustawiert 0-100%) umozliwia
ustawienie histerezy przetgczania rampy. Okresla miejsce realizacji normalnej regulaciji.
Wartos¢ =99% oznacza precyzyjne sterowanie bez automatycznego odciecia.

P315 HISTEREZA
e

80%

Wartos¢ rzeczywista Czest. wyjscia
Wsp. lewy

Wsp. gérny Wsp. dolny

Wsp. praw

P320 TRYB REG. G

Ten parametr umozliwia wybér trybu regulaciji.

P325 PODN. CZESTOTL.

P330 WART.PODN.

P320 TRYB REG.
& Normalny
Wartos¢ rzeczywista Czest. wyjscia
Wsp. lewy Wsp. gérny Wsp. dolny ~ Wsp. praw]

Mozliwe sg nastepujgce ustawienia:

Ustawienie

Opis
Normalne Wyzsza predkos¢ z opadajacym sygnatem wartodci
rzeczywistych.
odwrotny Nizsza predkos¢ z opadajacym sygnatem wartosci
rzeczywistych.

G

Ten parametr (warto$¢ domyslna 30,0 Hz, mozliwy zakres ustawien 0,0-70,0 Hz) umozliwia
ustawienie limitu czestotliwos$ci dla wymaganej wartosci podniesienia, przy ktérym

wymagane ci$nienie zaczyna wzrastac.

P325 PODNIES.CZEST.

& 30,0 Hz

Wartosc¢ rzeczywista Czest. wyjscia
Wsp. lewy

Wsp. gérny Wsp. dolny

Wsp. praw

Prawidtowa czestotliwo$é zostaje osiggnieta, gdy pompa osigga zadane cisnienie przy
zerowym przeplywie. Mozna jg okresli¢ przy uzyciu parametru P305 IMPULSOWANIE.

G

Ten parametr (warto$¢ domyslna 0,0%, mozliwy zakres ustawien 0,0-200,0%) umozliwia
ustawienie wartosci podniesienia dla zadanej wartosci podniesienia w systemach HVAC
lub kompensacje strat w dtugim rurociggu wynikajgcych z tarcia.
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P330 WART.PODNIES.

e 0,0%

Wartosc¢ rzeczywista Czest. wyjscia

Wsp. lewy Wsp. gorny Wsp. dolny ~ Wsp. praw

Okresla wzrost wartosci zadanej do osiggniecia predkosci maksymalnej (i objetosci
maksymalnej).

Aby zapoznad sie z przyktadem zastosowania, patrz Przyktad P330 WART.PODN..

8.3.8 M400 CZUJNIK

ZAKRES MENU

To podmenu umozliwia konfiguracje wszystkich czujnikéw wartosci rzeczywistych
podtgczonych do systemu HYDROVAR. Niemniej jednak obowigzujg nastepujace
ograniczenia:
* Mozna obstugiwaé maksymalnie dwa przetworniki z natezeniem wyjsciowym lub
wyj$ciowym sygnatem napiecia.
e Typy przetwornikéw: nie mozna podtaczy¢ dwéch réznych typdw przetwornikdw,
poniewaz konfiguracja gtéwna jest taka sama dla wszystkich podtaczonych czujnikéw.

To podmenu zawiera nastepujace parametry oprogramowania:

Jednostka miary
Konfiguracja
Typ czujnika
Zakres czujnika
* Krzywa czujnika
Kalibracja

P405 JEDNOSTKA MIARY
Umozliwia wybdr jednostki miary dla systemu.

P405 JEDNOSTKA MIARY
o bar

Wartos¢ rzeczywista Czest. wyjscia

Wsp. lewy Wsp. gérny Wsp. dolny ~ Wsp. praw]

W razie potrzeby zmiany tego parametru nalezy réwniez pamietaé o zmianie
odpowiedniej jednostki miary dla parametru P420 ZAKR. CZUJNIKA!
P410 KONF. CZUJNIKA

Umozliwia ustawienie sposobu korzystania z podtgczonych czujnikéw oraz okreslenie,
ktére czujniki sg aktywne.

Istnieje réwniez mozliwo$¢ pomiaru réznicy miedzy dwoma podtaczonymi czujnikami lub
skonfigurowania automatycznego przetgczania awaryjnego w przypadku usterki czujnika.

P410 KONF. CZUJNIKA

& Czujnik 1

Wartosc¢ rzeczywista Czest. wyjscia

Wsp. lewy Wsp. gorny Wsp. dolny ~ Wsp. praw

Mozliwe sg nastepujgce ustawienia:

HVL 2.015-4.220 Podrecznik instalacji, eksploatacji i konserwacji 73



8 Programowanie

P415 TYP CZUJ.

Tabela 13: Mozliwe ustawienia

Ustawienie

Wlasciwosé

Opis

Czujnik 1

Stale aktywny

Sygnat 0/4-20 mA: podtaczony do
Ztaczy X1/2i X1/1 (+24V)

Sygnat 0/2-10 V: podtaczony do
Ztaczy X112, X111 (+24 V)i X1/3
(UZIEMIENIE)

Czujnik 2

Stale aktywny

Sygnat 0/4-20 mA: podtaczony do
Ztaczy X1/51 X1/4 (+24 V)

Sygnat 0/2-10 V: podtaczony do
Ztaczy X1/5, X1/4 (+24 V)i X1/6
(UZIEMIENIE)

Auto

Automatyczne przetaczanie awaryjne

W przypadku usterki czujnika

Wej.Cyfr. 1

Przetaczanie reczne

Zamkna¢ wejscie cyfrowe 1(X1/14 -
X1/15)

Wej.Cyfr. 2

Przetaczanie reczne

Zamkna¢ wejscie cyfrowe 2 (X3/1 -
X3/2, na karcie Premium)

Wej.Cyfr. 3

Przetaczanie reczne

Zamkna¢ wejscie cyfrowe 3 (X3/5 -
UZIEMIENIE)

Wej.Cyfr. 4

Przefaczanie reczne

Zamknac wejscie cyfrowe 4 (X3/15 -
16)

Auto Nisko

Automatyczne przetaczanie awaryjne

Aktywny jest czujnik o nizszej wartosci
rzeczywistej.

Auto Wysoko

Automatyczne przetaczanie awaryjne

Aktywny jest czujnik o najwyzszej
wartosci rzeczywistej.

Czuj. 1- Czuj. 2

Réznica miedzy podtaczonymi
czujnikami, przedstawiona jako
warto$¢ rzeczywista.

Umozliwia wybdr typu czujnika i zacisk wejsciowy.

P415 TYP CZUJNIKA

Wartos¢ rzeczywista

Wsp. lewy Wsp. gérny

& 4-20 mA

Czest. wyjscia

Wsp. dolny ~ Wsp. praw]

Mozliwe sg nastepujgce ustawienia:

Tabela 14: Wybér typu czujnika i zacisku wej$ciowego.

Ustawienie Zaciski wejsciowe Warto$¢ rzeczywista
e analogowy | 4-20mA o X1/2: Okreslany za pomoca sygnatu
e analogowy | 0-20mA Czujnik 1 natezenia podtaczonego do
o X1/5: okreslonego zacisku wejsciowego.
Czujnik 2
analogowy U 0-10 e X1/2: Okreslany na podstawie sygnatu
Czujnik 1 napiecia podtaczonego do
o X1/5: okreslonego zacisku wejsciowego.
Czujnik 2
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P420 ZAKR. CZUJNIKA G

Umozliwia ustawienie koncowej wartosci zakresu (20 mA lub 10 V) podtgczonego czujnika.

P420 ZAKR. CZUJNIKA

& 20 mA-10,00 bar

Wartos¢ rzeczywista Czest. wyjscia
Wsp. lewy Wsp. gérny Wsp. dolny  Wsp. praw]

W szczegdlnosci koncowa wartosé zakresu (20 mA lub 10 V) musi by¢ zawsze réwna 100%
zakresu czujnika (tzn. w przypadku czujnika ci$nienia réznicowego 0,4 baru wartosé ta
powinna wynosi¢ 20 mA=0,4 baru).

P425 KRZYWA CZUJN.

Umozliwia ustawienie funkcji matematycznej (krzywej) okreslajacej wartos$é rzeczywistg na
podstawie sygnatu czujnika.

P425 KRZYWA CZUJN.
& liniowa
Wartos¢ rzeczywista Czest. wyjscia
Wsp. lewy Wsp. gérny Wsp. dolny ~ Wsp. praw]

Mozliwe sg nastepujgce ustawienia:

Ustawienie Zastosowanie

Liniowa e Sterowanie ci$nieniem
e Sterowanie ci$nieniem rdznicowym
e Poziom

o Temperatura

e Sterowanie przeptywem (indukcyjne lub
mechaniczne)

kwadratowa e Sterowanie przeptywem (przy uzyciu kryzy diawiacej z
czujnikiem ci$nienia réznicowego)

P430 CZUJ.1 KAL.O

Ten parametr umozliwia kalibracje wartosci minimalnej czujnika 1.

P430 CZUJ.1 KAL.O
o 0%

Wartos¢ rzeczywista Czest. wyjscia
Wsp. lewy Wsp. gérny Wsp. dolny ~ Wsp. praw]

Po ustawieniu parametrow P405 JEDNOSTKA MIARY i P420 ZAKR. CZUJNIKA dla punktu
zerowego tego czujnika mozna dostosowac warto$é w zakresie od -10 % do +10 %.

P435 CZUJ.1 KAL.X

Ten parametr umozliwia kalibracje wartosci gérnego zakresu czujnika 1.

HVL 2.015-4.220 Podrecznik instalacji, eksploatacji i konserwacji 75



8 Programowanie

P435 CZUJ.1 KAL.X

Fos 0%

Wartosc¢ rzeczywista Czest. wyjscia

Wsp. lewy Wsp. gorny Wsp. dolny ~ Wsp. praw

Po ustawieniu parametrow P405 JEDNOSTKA MIARY i P420 ZAKR. CZUJNIKA wartos$é
gérnego zakresu mozna dostosowac w zakresie od -10 do +10%.

P440 CZUJ.2 KAL.O

Ten parametr umozliwia kalibracje wartosci minimalnej czujnika 2.

P440 CZUJ. 2 KAL.O

ros 0%

Wartos¢ rzeczywista Czest. wyjscia

Wsp. lewy Wsp. gérny Wsp. dolny ~ Wsp. praw]

Po ustawieniu parametrow P405 JEDNOSTKA MIARY i P420 ZAKR. CZUJNIKA dla punktu
zerowego tego czujnika mozna dostosowad warto$é w zakresie od -10 % do +10 %.

P445 CZUJ.2 KAL.X

Ten parametr umozliwia kalibracje wartosci gérnego zakresu czujnika 2.

P445 CZUJ.2 KAL.X

ros 0%

Wartos¢ rzeczywista Czest. wyjscia

Wsp. lewy Wsp. gérny Wsp. dolny ~ Wsp. praw]

Po ustawieniu parametréw P405 JEDNOSTKA MIARY i P420 ZAKR. CZUJNIKA wartos¢
gdérnego zakresu mozna dostosowaé w zakresie od -10 do +10%.

8.3.9 M500 KONTR. SEKWENCJI

ZAKRES MENU

To podmenu umozliwia konfiguracje parametréw w celu uruchomienia systemu z wieloma
pompami. To podmenu zawiera nastepujgce parametry oprogramowania:

e Wartos¢ rzeczywista (wzrost, spadek)

e Czestotliwosc (wtgczenie, wytgczenie, spadek)

e Opdznienie (wlaczenie, przetaczenie, wytaczenie)

e Nadwartosé

e Opdznienie nadwartosci

e Okresy miedzy przetagczeniami

e Limitiokno czestotliwosci synchronicznej

Aby zapoznac sig z przyktadem i dodatkowymi informacjami, patrz P500.Przykfad: P500
PODMENU SRODEK SEKWENCJI (strona 108)
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P505 WZ.WAR.RZE. G

P505 WZR.WART.RZECZ

& 0,35 bar

Wartosc¢ rzeczywista Czest. wyjscia
Wsp. lewy Wsp. goérny Wsp. dolny ~ Wsp. praw

Umozliwia ustawienie wartosci podniesienia w zakresie 0,00 - P420.ZAKR. CZUJNIKA

P510 SP.WART.RZE. G

P510 SPA.WART.RZECZ

& 0,15 bar

Wartos¢ rzeczywista Czest. wyjscia
Wsp. lewy Wsp. gérny Wsp. dolny ~ Wsp. praw]

P515 CZEST.UR. G

Umozliwia ustawienie wartosci spadku w zakresie 0,00 - P420.ZAKR. CZUJNIKA

Ten parametr (warto$¢ domyslna 48,0 Hz, mozliwy zakres ustawien 0,0-70,0 Hz) umozliwia

ustawienie wymaganej czestotliwosci zwalniania nastepujacych pomp.

P515 Wt. CZEST.

& 48,0 Hz

Wartosc¢ rzeczywista Czest. wyjscia

Wsp. lewy Wsp. gérny Wsp. dolny ~ Wsp. praw]

Nastepna pompa zostaje uruchomiona po osiggnieciu tej wartosci, a ci$nienie w systemie

spada ponizej réznicy (PO2WARTOSC ZADANA - P510 SP.WART.RZE.).

P520 OP.URUCH.

Ten parametr ma zastosowanie wytacznie w przypadku przekaznika kaskadowego!

P525 OP. PRZEL.

P520 WEACZ.OPOZN.
& 5s
Wartosc¢ rzeczywista Czest. wyjscia
Wsp. lewy Wsp. goérny Wsp. dolny  Wsp. praw

Umozliwia ustawienie czasu opdznienia wtaczenia. Pompa o statej predkosci zostanie

uruchomiona po uptywie ustalonego czasu.

Ten parametr ma zastosowanie wytgcznie w przypadku przekaznika kaskadowego!
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P525 OPOZN. PRZELA,
& 5s

Wartosc¢ rzeczywista Czest. wyjscia
Wsp. praw

Wsp. lewy Wsp. gorny Wsp. dolny

Umozliwia ustawienie czasu opdznienia przetaczenia. W ten sposéb mozna unikngé
ciggtego przetgczania spowodowanego wahaniami zuzycia.

P530 CZEST.WYL.

Ten parametr ma zastosowanie wytacznie w przypadku przekaznika kaskadowego!

P535 OP.WYL.

P540 CZEST. SPAD.

P530 CZEST.WYL.

o) 30 Hz

Wartos¢ rzeczywista Czest. wyjscia
Wsp. praw

Wsp. lewy Wsp. gérny Wsp. dolny

Umozliwia ustawienie czestotliwosci w celu wytaczenia pomp o statej predkosci. Jesli
czestotliwosé przetwornicy NADRZEDNEJ spadnie ponizej tej wartosci w okresie dtuzszym
niz wczesniej okreslony w ramach parametru P5350P.WYL., a ci$nienie w systemie jest
wyzsze niz w ramach parametru P03 EFE WART.WYMAG., przetwornica NADRZEDNA

zatrzyma kolejng pompe wspomagajaca.

Ten parametr ma zastosowanie wytacznie w przypadku przekaznika kaskadowego!

P535 WYLACZ. OPOZN.
roy 5s

Wartos¢ rzeczywista Czest. wyjscia
Wsp. praw

Wsp. lewy Wsp. gérny Wsp. dolny

Umozliwia ustawienie czasu opdznienia przed wytgczeniem pomp wspomagajacych.

Ten parametr ma zastosowanie wytacznie w przypadku przekaznika kaskadowego!

P540 SPADEK CZEST.

o 42 Hz

Wartos¢ rzeczywista Czest. wyjscia
Wsp. praw

Wsp. lewy Wsp. goérny Wsp. dolny

Umozliwia zabezpieczenie systemu przed uderzeniami ci$nienia. Zanim przetwornica
NADRZEDNA uruchomi nowa pompe wspomagajaca, jej czestotliwoséé spada do tej
wartosci, a nastepnie (po osiggnieciu czestotliwosci) pompa wspomagajgca zostaje
uruchomiona. W tym momencie przetwornica NADRZEDNA powraca do normalnego

trybu pracy.

P545 NADWARTOSC

Ten parametr ma zastosowanie wytacznie w przypadku przekaznika kaskadowego!
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P545 NADWARTOSC

e WYL.

Wartosc¢ rzeczywista Czest. wyjscia
Wsp. lewy Wsp. gorny Wsp. dolny ~ Wsp. praw

Ten parametr zabezpiecza system przed zbyt wysokim ci$nieniem, wystepujagcym w
przypadku nieprawidtowej konfiguracji parametréw systemu HYDROVAR. Jesli ta wybrana
warto$é zostanie osiggnieta, nastepuje natychmiastowe odciecie wszystkich kolejnych
pomp.

Mozliwe ustawienia to ,Wyt." (domysine) lub P420.ZAKR. CZUJNIKA

P550 OP. NADWART.

Ten parametr ma zastosowanie wytacznie w przypadku przekaznika kaskadowego!

P550 OPOZN.NADWART.

& 0,0s

Wartosc¢ rzeczywista Czest. wyjscia
Wsp. lewy Wsp. gérny Wsp. dolny ~ Wsp. praw

Ten parametr umozliwia ustawienie czasu opdznienia wytgczenia pompy wspomagajacej,
jesli warto$¢ rzeczywista przekroczy limit P545.NADWARTOSC

P555 INT.PRZEL. G

Ten parametr ma zastosowanie wytgcznie w przypadku kaskadowego uktadu
szeregowego i synchronicznego!

P555 PRZERW.PRZEtL..

& 24 godziny

Wartosc¢ rzeczywista Czest. wyjscia
Wsp. lewy Wsp. gorny Wsp. dolny ~ Wsp. praw

Ten parametr umozliwia ustawienie okresu miedzy przetgczeniami cyklicznymi. Dzieki
niemu mozliwe jest automatyczne przetgczanie miedzy pompg NADRZEDNA i pompami
wspomagajacymi.

Natychmiast po osiggnieciu czasu przetaczania nastepna pompa staje sie pompg
NADRZEDNA, a licznik zostaje uruchomiony ponownie. Dzieki temu mozna zapewnic
réwnomierne zuzycie i podobny okres eksploatacji wszystkich pomp. Okres miedzy

przetagczeniami jest aktywny pod warunkiem ze pompa NADRZEDNA nie zostanie
zatrzymana.

Aby zapoznac sig z informacjami na temat sposobu okreslania prawidtowego ustawienia,
patrz Przyktad: P500 PODMENU SRODEK SEKWENCJI (strona 108).

P560 OGR.SYNCHR. G

Ten parametr ma zastosowanie wytgcznie w przypadku kaskadowego uktadu
synchronicznego!
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P560 LIMIT SYNCHR.

el 0,0 Hz

Wartosc¢ rzeczywista Czest. wyjscia
Wsp. lewy Wsp. gorny Wsp. dolny ~ Wsp. praw

Ten parametr umozliwia ustawienie limitu czestotliwosci. Pierwsza pompa wspomagajaca
zostaje odcieta, jesli czestotliwos$é spadnie ponizej wartosci tego parametru.

Aby zapoznac sig z informacjami na temat sposobu okreslania prawidtowego ustawienia,
patrz Przyktad: P500 PODMENU SRODEK SEKWENCJI (strona 108).

P565 OKN.SYNCHR. G

Ten parametr ma zastosowanie wytacznie w przypadku kaskadowego uktadu
synchronicznego!

P565 OKNO SYNCH.

& 2,0 Hz

Wartosc¢ rzeczywista Czest. wyjscia
Wsp. lewy Wsp. goérny Wsp. dolny ~ Wsp. praw

Ten parametr umozliwia ustawienie okna czestotliwosci, czyli limitu na wytgczenie
nastepnej pompy wspomagajacej.

Aby zapoznac sig z informacjami na temat sposobu okreslania prawidtowego ustawienia,
patrz Przyktad: P500 PODMENU SRODEK SEKWENCJI (strona 108).

8.3.10 M600 BLAD
ZAKRES MENU
To podmenu zawiera nastepujgce parametry oprogramowania:
e Minimalny limit progowy
e Czas opdznienia
e Automatyczne resetowanie bteddéw
P605 PROG MIN.

P605 PROG MIN.

& Wylaczony

Wartos¢ rzeczywista Czest. wyjscia
Wsp. lewy Wsp. gérny Wsp. dolny ~ Wsp. praw]

Umozliwia wybér minimalnego limitu progowego. Jesli dostosowana wartos¢ > 0,00 nie
zostanie osiggnieta w ramach parametru P610 CZAS OPOZN., jednostka zostanie
zatrzymana (komunikat o awarii: BLAD PROG MIN.).

P610 CZAS OPOZN. G

UWAGA:

Funkcja minimalnego progu jest rowniez aktywna podczas uruchamiania pompy. Z tego
wzgledu wartos$¢ czasu opdznienia musi by¢ wieksza niz warto$é czasu wymaganego do
uruchomienia pompy i napetnienia systemu.
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P610 CZAS OPOZ
o 2s

Wartosc¢ rzeczywista Czest. wyjscia
Wsp. lewy

Wsp. gérny Wsp. dolny

Wsp. praw,

Umozliwia wybor czasu opéznienia minimalnego limitu progowego. Parametr ten odcina
system HYDROVAR, jesli wartos$¢ rzeczywista spadnie ponizej wartosci P605 PROG MIN.
lub jesli zabezpieczenie przed niskim poziomem wody (na zaciskach X1/16-17) zostanie

otwarte.

P615 ZER. BLEDU G

P615 CZYSC BLAD

o WL..

Wartosc¢ rzeczywista Czest. wyjscia

Wsp. lewy Wsp. goérny Wsp. dolny

Wsp. praw

Umozliwia wybdr automatycznego resetowania bteddw. Po wybraniu resetowania
recznego zewnetrzny stycznik WE./WYkL. nalezy podtgczyé do zacisku X1/18-19. Mozliwe

sg nastepujgce ustawienia:

Ustawienie Opis
WE. e Umozliwia pigciokrotny automatyczny restart w
przypadku wystapienia btedu.
e (Odcina jednostke po pigtym restarcie.
e Wartos¢ na liczniku wewnetrznym spada o jeden co
godzine eksploatacyjna.
WYL, o Kazdy btad wyswietlany jest na wyswietlaczu.

o Kazdy btad musi zostac¢ zresetowany recznie.

8.3.11 M700 WYJSCIA
ZAKRES MENU

To podmenu zawiera nastepujgce parametry oprogramowania:

* Wyijscia analogowe 12
¢ Konfiguracja przekaznikéw statusu 12

P705 WYJ. ANALOG. 1

P705 WYJS. ANALOG 1

& Czest. wyj.

Wartosc¢ rzeczywista Czest. wyjscia

Wsp. lewy Wsp. gérny Wsp. dolny

Wsp. praw,

Umozliwia wybdr pierwszego wyjscia analogowego, podtagczonego do zacisku X3/3-4 na
karcie Premium (wyjscie analogowe 0- 10V = 0 - 100%).
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P710 WYJ. ANALOG. 2

P710 WYJ. ANALOG. 2

Wsp. lewy Wsp. goérny

& Wartos¢ rzeczywis

Wartosc¢ rzeczywista Czest. wyjscia

Wsp. dolny ~ Wsp. praw

Umozliwia wybdr drugiego wyjscia analogowego, podtaczonego do zacisku X3/5-6 na
karcie Premium (wyjscie analogowe 4 - 20 mA = 0 - 100%).

P715 KONF. PRZEK.1

P715 KONFIG.PRZEK.1

Wsp. lewy Wsp. gérny

roY Uruchom.

Wartosc¢ rzeczywista Czest. wyjscia

Wsp. dolny ~ Wsp. praw]

Umozliwia wybdr przekaznika statusu 1 (X2/4 - 5 - 6). Mozliwe sg nastepujgce ustawienia:

awarig zasilania). HYDROVAR

Ustawienie Opis Czynnosc jesli status = TAK

Moc HYDROVARSystem jest podtaczony do | Przekaznik 1: X2/ 4 - 6 zamknigte
zrédta zasilania.

Pracuje Silnik pracuje. Przekaznik 1: X2/ 4 - 6 zamkniete

Bledy System sygnalizuje btad (wtaczniez | Przekaznik 1: X2/ 5 - 6 zamkniete

Ostrzezenia

System sygnalizuje
ostrzezenie.HYDROVAR

Przekaznik 1: X2/ 5 - 6 zamkniete

Wstrzymanie

Pompa zostaje zwolniona recznie oraz
przez zewnetrzny mechanizm
zwalniajacy, nie ma zadnych
sygnalizowanych btedéw/ostrzezen, a
system nie dziata.HYDROVAR

Przekaznik 1: X2/ 4 - 6 zamkniete

Resetowanie btedu

Jedli parametr P615 ZER. BLEDU
zostanie wigczony, a ostrzezenie
zostanie zasygnalizowane
pieciokrotnie - > Btad - >

Przekaznik 1: X2/ 4 - 6 zamkniete

P720 KONF. PRZEK.2

P720 KONFIG.PRZEK.2

Wsp. lewy Wsp. gorny

el Btedy

Wartos¢ rzeczywista Czest. wyjscia

Wsp. dolny ~ Wsp. praw

Umozliwia wybor przekaznika statusu 2 (X2/1 - 2 - 3). Mozliwe sg nastepujgce ustawienia:

Ustawienie Opis Czynnosc jesli status = TAK

Moc HYDROVARSystem jest podaczony do | Przekaznik 2: X2/ 1- 3 zamknigte
zrédta zasilania.

Pracuje Silnik pracuje. Przekaznik 2: X2/ 1 - 3 zamkniete
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Ustawienie

Opis

Czynnos¢ jesli status = TAK

Bledy

System sygnalizuje btad (wiacznie z
awarig zasilania).HYDROVAR

Przekaznik 2: X2/ 2 - 3 zamkniete

Ostrzezenia

System sygnalizuje
ostrzezenie.HYDROVAR

Przekaznik 2: X2/ 2 - 3 zamkniete

Wstrzymanie

Pompa zostaje zwolniona recznie oraz
przez zewnetrzny mechanizm
zwalniajacy, nie ma zadnych
sygnalizowanych bteddéw/ostrzezen, a
system nie dziata.HYDROVAR

Przekaznik 2: X2/ 1 - 3 zamkniete

Resetowanie btedu

Jedli parametr P615 ZER. BLEDU
zostanie wigczony, a ostrzezenie
zostanie zasygnalizowane
pieciokrotnie - > Bfad - >

Przekaznik 2: X2/ 1 - 3 zamkniete

8.3.12 M800 WARTOSCI ZADANE
ZAKRES MENU

To podmenu zawiera nastepujagce parametry oprogramowania:

¢ Konfiguracja wartos$ci zadanej
® Przetgczanie miedzy wartosciami zadanymi
e Czestotliwosci zadane dla trybu urzadzenia uruchamiajgcego

Aby zapoznac sie z przyktadem, patrz Przyktad: P105 tryb URZADZENIE URUCHAMIAJACE

(strona 106).
P805 K.WAR.ZAD.1

P805 KWAR.ZAD.1

Wsp. lewy Wsp. goérny

& Cyfrowe

Wartosc¢ rzeczywista Czest. wyjscia

Wsp. dolny ~ Wsp. praw

Umozliwia konfiguracje wartosci zadanej 1. Mozliwe sg nastepujgce ustawienia:

Ustawienie

Opis

Podtaczenie do zaciskéw (karta
Premium)

Cyfrowe

Wewnetrzna warto$¢ zadana 1 jest
uzywana. Ustawienia, patrz
PO2WARTOSC ZADANA lub
P820WART.ZAD.1

Analogowy U 0-10V

Wartos¢ zadana 1 jest ustawiana za
posrednictwem wartosci sygnatu
napiecia.

X3/8-9

Analogowy | 0-20 mA

Warto$¢ zadana 1 jest ustawiana za
posrednictwem wartosci sygnatu
natezenia.

X3/7-8

Analogowy | 4-20 mA

Wartos¢ zadana 1 jest ustawiana za
posrednictwem wartosci sygnatu
natezenia.

X3/7-8
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P810 KWAR.ZAD.2

P810 KONF.WART.ZAD2

Wsp. lewy Wsp. goérny

3 WYL.

Wartosc¢ rzeczywista Czest. wyjscia

Wsp. dolny ~ Wsp. praw

Umozliwia konfiguracje wartosci zadanej 2. Mozliwe sg nastepujgce ustawienia:

PO2WARTOSC ZADANA lub
P825WART.ZAD.2

Ustawienie Opis Podtaczenie do zaciskéw (karta
Premium)

Wyt. Wartos¢ zadana 2 nie jest uzywana.

Cyfrowe Wewnetrzna wartos¢ zadana 2 jest

Cyfrowe uzywana. Ustawienia, patrz

Analogowy U 0-10V

Wartos¢ zadana 2 jest ustawiana za
posrednictwem wartosci sygnatu
napiecia.

X3/11-12

Analogowy | 0-20 mA

Wartos¢ zadana 2 jest ustawiana za
posrednictwem wartosci sygnatu
natezenia.

X3/10-11

Analogowy | 4-20 mA

Wartos¢ zadana 2 jest ustawiana za
posrednictwem wartosci sygnatu
natezenia.

X3/10-11

P815 WART. ZAD. PRZEL.

P815 WART. ZAD. PRZEt..

Wsp. lewy Wsp. gorny

& Punkt zadany 1

Wartosc¢ rzeczywista Czest. wyjscia

Wsp. dolny ~ Wsp. praw

Umozliwia konfiguracje przetgczania miedzy wartoéciami zadanymi 1i 2. Mozliwe sg

nastepujace ustawienia:

Ustawienie Mozliwosci przefaczania Dziatanie

Punkt zadany 1 Nie Aktywna jest tylko warto$¢ zadana 1

Punkt zadany 2 Nie Aktywna jest tylko wartos¢ zadana 2

Przetacznik cyfr. 1 Reczne % r)n kna¢ wejscie cyfrowe 1(X1/14-

Przetacznik cyfr. 2 Reczne Zamknac wejscie cyfrowe 2 (X3/1-2)
na karcie Premium

P820 WART.ZAD.1

P820 WART.ZAD.1

e XX.X bar

Wartos¢ rzeczywista Czest. wyjscia
Wsp. lewy

Wsp. gorny Wsp. dolny ~ Wsp. praw
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P825 WART.ZAD.2

P830 CZ.URZ.UR.1

Umozliwia ustawienie cyfrowej wartosci zadanej 1 w barach (mozliwy zakres ustawien 0,0-
P420 ZAKR. CZUJNIKA).
Warto$¢ jest aktywna we wszystkich trybach pracy (poza trybem urzadzenia
uruchamiajgcego), jesli spetnione zostang nastepujace warunki:
e P80O5K.WAR.ZAD.1 jest ustawiony jako Cyfrowe
* Dla parametru P815 WART. ZAD. PRZEt.Punkt zadany 1 wybrano punkt zadany lub
WARTOSC ZADANA 1 zostata wybrana za posrednictwem wejscia cyfrowego
(otwartego).
Jesli biezgca warto$é zadana jest aktywna, parametr P02 WARTOSC ZADANA moze
zastgpié¢ wybrang wczeséniej warto$é zadana.

P825 WART.ZAD.2

o) XX.X bar

Wartosc¢ rzeczywista Czest. wyjscia
Wsp. praw

Wsp. lewy Wsp. gérny Wsp. dolny

Umozliwia ustawienie cyfrowej wartosci zadanej 2 w barach (mozliwy zakres ustawien 0,0-
P420 ZAKR. CZUJNIKA).
Wartos¢ jest aktywna we wszystkich trybach pracy (poza trybem urzadzenia
uruchamiajgcego), jesli spetnione zostang nastepujgce warunki:
e P810K.WAR.ZAD.2 jest ustawiony jako Cyfrowe
* Dla parametru P815 WART. ZAD. PRZEt.Punkt zadany 1 wybrano punkt zadany lub
WARTOSC ZADANA 2 zostata wybrana za posrednictwem wejscia cyfrowego
(otwartego).
Jesli biezgca wartoéé zadana jest aktywna, parametr P02 WARTOSC ZADANA moze
zastapic¢ wybrang wczesniej warto$é zadana.

P830 CZ.URZ.UR.1

& 0,0 Hz

Wartosc¢ rzeczywista Czest. wyjscia
Wsp. praw

Wsp. lewy Wsp. goérny Wsp. dolny

Umozliwia ustawienie czestotliwosci zadanej 1 dla trybu urzadzenia uruchamiajacego
(mozliwy zakres ustawien 0,0 Hz-P P245MAKS.CZES.).
Wybrana czestotliwo$c¢ jest aktywna wytgcznie w trybie urzadzenia uruchamiajgcego, jesli
spetnione zostaty nastepujace warunki:
e P80O5K.WAR.ZAD.1 jest ustawiony jako Cyfrowe
* Dla parametru P815 WART. ZAD. PRZEt.Punkt zadany 1 wybrano punkt zadany lub
CZESTOTLIWOSC URZADZENIA URUCHAMIAJACEGO 1 zostata wybrana za
posrednictwem wejscia cyfrowego (otwartego).
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P835 CZ.URZ.UR.2

P835 CZ.URZ.UR.2

& 0,0 Hz

Wartosc¢ rzeczywista Czest. wyjscia

Wsp. lewy Wsp. goérny Wsp. dolny ~ Wsp. praw

Umozliwia ustawienie czestotliwosci zadanej 2 dla trybu urzadzenia uruchamiajacego
(mozliwy zakres ustawien 0,0 Hz-P P245 MAKS.CZES.).

Wybrana czestotliwo$c¢ jest aktywna wytgcznie w trybie urzadzenia uruchamiajgcego, jesli
spetnione zostaty nastepujace warunki:

e P810K.WAR.ZAD.2 jest ustawiony jako Cyfrowe

e P815WART. ZAD. PRZEL. jest ustawiony jako Punkt zadany 2 lub CZESTOTLIWOSC
URZADZENIA URUCHAMIAJACEGO 2 zostata wybrana za posrednictwem wejscia
cyfrowego (zamknietego)

8.3.13 M900 PRZESUNIECIE

Zakres menu
To podmenu zawiera nastepujgce parametry oprogramowania:
® Przesuniecie (wejscie, zakres)
e Poziom (1, 2)
® Przesuniecie (X1, Y1)
e Przesuniecie (X2, Y2)
Aby zapoznadé sie z przyktadem funkcji przesuniecia i dodatkowymi informacjami, patrz
Przyktad: P900 PODMENU PRZESUNIECIE (strona 109).

P905 WEJS.PRZES.

P905 WEJS.PRZES.

3 WYL.

Wartosc¢ rzeczywista Czest. wyjscia

Wsp. lewy Wsp. goérny Wsp. dolny ~ Wsp. praw

Umozliwia wybdr wejscia przesuniecia. Mozliwe sg nastepujgce ustawienia:

Ustawienie Obliczenie przesunigcia

Wyt. Wylaczony

An.U10-10V Wartos¢ obliczona na podstawie sygnatu napiecia (0-10
V) podigczonego do zaciskdw X3/7-8-9 (wartos¢ zadana
1).

An.U20-10V Warto$¢ obliczona na podstawie sygnatu napiecia (0-10
V) podtaczonego do zaciskéw X3/10-11-12 (warto$é
zadana 2).

An.110-20 mA Wartos¢ obliczona na podstawie sygnatu natezenia (0-20

mA) podtaczonego do zaciskéw X3/7-8 (wartoé¢ zadana
1).

An.114-20 mA Warto$¢ obliczona na podstawie sygnatu natezenia (4-20
mA) podtaczonego do zaciskéw X3/7-8 (warto$¢ zadana
1).
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Obliczenie przesunigcia

Ustawienie

An. 12 0-20 mA Wartos¢ obliczona na podstawie sygnatu natezenia (0-20
mA) podtaczonego do zaciskéw X3/10-11 (wartosé
zadana 2).

An. 12 4-20 mA Warto$¢ obliczona na podstawie sygnatu natezenia (4-20

mA) podtaczonego do zaciskéw X3/10-11 (wartos¢
zadana 2).

Jesli sygnat napiecia wejsciowego spadnie ponizej 4 mA, na wyswietlaczu wyswietlony

zostanie komunikat z ostrzezeniem. Niemniej

bez funkcji przesuniecia. HYDROVAR

P907 ZAKRES PRZESUNIECIA

P910 POZIOM 1

jednak system bedzie kontynuowat prace

P907 ZAKR.OFFSET

& 100

Wartosc¢ rzeczywista Czest. wyjscia

Wsp. lewy Wsp. gérny Wsp. dolny

Wsp. praw,

Umozliwia ustawienie reprezentacji zakresu czujnika. Warto$¢ zalez od maksymalnego
zakresu podtaczonego czujnika przesuniecia. Wiekszy zakres przesuniecia zapewnia

wiekszg rozdzielczo$é sygnatu wejsciowego.

Aby zapoznaé sie z przyktadem funkcji przesuniecia i dodatkowymi informacjami, patrz
Przyktad: P900 PODMENU PRZESUNIECIE (strona 109).

P910 POZIOM 1
o]

0

Wartos¢ rzeczywista Czest. wyjscia

Wsp. lewy Wsp. gérny Wsp. dolny

Wsp. praw,

Umozliwia wybér pierwszego poziomu, do ktérego funkcja przesuniecia 1 jest aktywna.

Aby zapoznac sie z przyktadem funkcji przesuniecia i dodatkowymi informacjami, patrz
Przyktad: P900 PODMENU PRZESUNIECIE (strona 109).

P912 PRZESUNIECIE X1

P912 OFFSET X1
o

0

Wartos¢ rzeczywista Czest. wyjscia

Wsp. lewy Wsp. gérny Wsp. dolny

Wsp. praw

Umozliwia ustawienie wartosci sygnatu przesuniecia (X1), bedacej statym punktem.

Aby zapoznac sie z przyktadem funkcji przesuniecia i dodatkowymi informacjami, patrz
Przyktad: P900 PODMENU PRZESUNIECIE (strona 109).
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P913 PRZESUNIECIE Y1

P913 OFFSET Y1

& 0,00 bar

Wartosc¢ rzeczywista Czest. wyjscia
Wsp. lewy Wsp. goérny Wsp. dolny ~ Wsp. praw

Ustawi¢ maksymalnie dozwolone cisnienie na P912PRZESUNIECIE X1.
Aby zapoznad sie z przyktadem funkcji przesuniecia i dodatkowymi informacjami, patrz
Przyktad: P900 PODMENU PRZESUNIECIE (strona 109).

P915 POZIOM 2

P915 POZIOM 2

3 100

Wartosc¢ rzeczywista Czest. wyjscia
Wsp. lewy Wsp. goérny Wsp. dolny ~ Wsp. praw

Umozliwia wybér drugiego limitu, przy ktérym funkcja przesuniecia 2 zaczyna by¢
aktywna.

Aby zapoznaé sie z przyktadem funkcji przesuniecia i dodatkowymi informacjami, patrz
Przyktad: P900 PODMENU PRZESUNIECIE (strona 109).

P917 PRZESUNIECIE X2

P917 OFFSET X2

e 100

Wartosc¢ rzeczywista Czest. wyjscia
Wsp. lewy Wsp. gorny Wsp. dolny ~ Wsp. praw

Umozliwia ustawienie wartosci sygnatu przesuniecia (X2), bedacej statym punktem.

Aby zapoznaé sie z przyktadem funkcji przesuniecia i dodatkowymi informacjami, patrz
Przyktad: P900 PODMENU PRZESUNIECIE (strona 109).

P918 PRZESUNIECIE Y2

P918 OFFSET Y2

& 0,00 bar

Wartos¢ rzeczywista Czest. wyjscia
Wsp. lewy Wsp. gérny Wsp. dolny ~ Wsp. praw]

Umozliwia ustawienie ci$nienia zadanego przy tej szybkosci przeptywu.
Aby zapoznac sie z przyktadem funkcji przesuniecia i dodatkowymi informacjami, patrz
Przyktad: P900 PODMENU PRZESUNIECIE (strona 109).

8.3.14 M1000 PRZEBIEG TESTOWY

Zakres menu
To podmenu zawiera nastepujgce parametry oprogramowania:
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e Automatyczny przebieg testowy

e Czestotliwos¢ przebiegu testowego

¢ Wspomaganie podczas przebiegu testowego
e Czas przebiegu testowego

e Wybdr przetwornika do przebiegu testowego
* Reczny przebieg testowy

P1005 PRZEBIEG TESTOWY G

P1005 URUCH.TEST.

& Po 100 godzinach

Wartosc¢ rzeczywista Czest. wyjscia

Wsp. lewy Wsp. gérny Wsp. dolny ~ Wsp. praw]

Steruje automatycznym przebiegiem testowym, ktéry uruchamia pompe po ostatnim
zatrzymaniu w celu unikniecia jej zablokowania (mozliwe ustawienia to ,Wyt.” lub ,Po 100
godz.”.

Automatyczny przebieg testowy jest aktywny jedynie po wystagpieniu nastepujacych
dwdch warunkdw:

e HYDROVAR jest zatrzymany, ale zostat zwolniony recznie.
e Zewnetrzny styk WE./WYL. (X1/18 - 19) jest zamkniety.

P1010 CZEST. PRZEB. TEST. G

P1010 CZ.UR.TEST.

3 30,0 Hz

Wartosc¢ rzeczywista Czest. wyjscia

Wsp. lewy Wsp. gorny Wsp. dolny ~ Wsp. praw

Umozliwia ustawienie czestotliwosci dla recznego i automatycznego przebiegu
testowego.

P1015 WZMOC. PRZEB. TEST. G

P1015 WSP.U.TEST.

o 10,0%

Wartos¢ rzeczywista Czest. wyjscia

Wsp. lewy Wsp. gérny Wsp. dolny ~ Wsp. praw]

Umozliwia ustawienie napiecia rozruchowego silnika (mozliwe ustawienie od 0% do 25%)
jako wartosci procentowej nominalnego napiecia wejsciowego.
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P1020 CZAS PRZEB. TEST. G

P1020 CZAS U.TEST.
roy 5s

Wartosc¢ rzeczywista Czest. wyjscia

Wsp. lewy Wsp. goérny Wsp. dolny ~ Wsp. praw

Umozliwia ustawienie godziny przebiegu testowego.

P1025 WYB. URZADZENIE

P1025 WYB.URZA.
o *4*

Wartos¢ rzeczywista Czest. wyjscia

Wsp. lewy Wsp. gérny Wsp. dolny ~ Wsp. praw]

Umozliwia wybdr przetwornicy do recznego przebiegu testowego.

P1030 PRZEB. TEST. MAN.

P1030 PRZEB. TEST. MAN.
& Nac. > 3 sek.

Wartosc¢ rzeczywista Czest. wyjscia
Wsp. lewy

Wsp. gorny Wsp. dolny ~ Wsp. praw

Wykonuje test reczny dla jednostki wybranej w P1025WYB. URZADZENIE: ta funkcja
obowiazuje réwniez dla pomp o state predkosci w trybie przekaznika kaskady.

W przypadku tego parametru nalezy pamietaé, ze po przejsciu do trybu edycji (po
nacisnieciu odpowiedniego przycisku) uzytkownik moze potwierdzi¢ nowa wartosé,
naciskajac przycisk ,W prawo” (») i przytrzymujac go przez 3 sekundy.

8.3.15 M1100 KONFIGURACJA

ZAKRES MENU

To podmenu zawiera nastepujgce parametry oprogramowania:

* Przywrdcenie ustawien fabrycznych
e Hasto 2

e Kasowanie pamieci bteddéw

e Kasowanie licznika godzin silnika

e Kasowanie licznika godzin pracy

P1110 USTAW.FABR.

P1110 USTAW.FABR.
& Europa

Wartos¢ rzeczywista Czest. wyjscia
Wsp. lewy

Wsp. gérny Wsp. dolny ~ Wsp. praw]
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P1120 HASLO 2

Umozliwia przywrdcenie ustawien fabrycznych. Mozliwe sg nastepujgce ustawienia:

Ustawienie Obliczenie przesunigcia

Europa Umozliwia przywrdcenie ustawien fabrycznych dla wersji
europejskich.

USA Umozliwia przywrdcenie ustawien fabrycznych dla wersji
amerykanskich.

W przypadku tego parametru nalezy pamietad, ze po przejsciu do trybu edycji (po
naci$nieciu odpowiedniego przycisku) uzytkownik moze potwierdzi¢ nowa wartosé,
naciskajgc przycisk ,W prawo” (») i przytrzymujac go przez 3 sekundy.

P1120 HASLO 2

e 0000

Wartosc¢ rzeczywista Czest. wyjscia
Wsp. lewy

Wsp. goérny Wsp. dolny

Wsp. praw

Umozliwia wprowadzenie hasta systemowego, ktére zapewnia dostep do parametréw

fabrycznych.

W przypadku tego parametru nalezy pamietad, ze po przejéciu do trybu edycji (po
naci$nieciu odpowiedniego przycisku) uzytkownik moze potwierdzi¢ nowa wartos¢,
naciskajac przycisk ,W prawo” (») i przytrzymujac go przez 3 sekundy.

P1125 KASUJ BLEDY

P1125 CZYSC BLEDY

') WS.

Wartosc¢ rzeczywista Czest. wyjscia
Wsp. lewy

Wsp. gorny

Wsp. dolny

Wsp. praw,

Umozliwia skasowanie pamieci btedéw dla jednej okreslonej jednostki (1-8) lub dla
wszystkich (WSZYSTKO) jednostek w kaskadowym uktadzie szeregowym lub

synchronicznym.

W przypadku tego parametru nalezy pamietac, ze po przejsciu do trybu edycji (po
naci$nieciu odpowiedniego przycisku) uzytkownik moze potwierdzi¢ nowa wartos¢,
naciskajgc przycisk ,W prawo” (») i przytrzymujac go przez 3 sekundy.

P1130 KASUJ MOTOGODZ.

P1130 CZYSC MOTOGODZ

o) WS.

Wartosc¢ rzeczywista Czest. wyjscia
Wsp. lewy

Wsp. gorny Wsp. dolny

Wsp. praw,

Umozliwia skasowanie licznika godzin pracy silnika dla jednej okreslonej jednostki (1-8)
lub dla wszystkich (WSZYSTKO) jednostek w kaskadowym uktadzie szeregowym lub

synchronicznym.

W przypadku tego parametru nalezy pamietad, ze po przejsciu do trybu edycji (po
naci$nieciu odpowiedniego przycisku) uzytkownik moze potwierdzi¢ nowa wartos¢,
naciskajac przycisk ,W prawo” (») i przytrzymujac go przez 3 sekundy.
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P1135 KASUJ PRACE

P1135 CZYSC CZAS PR.
& Nacisnij » przez 3

Wartosc¢ rzeczywista Czest. wyjscia

Wsp. lewy Wsp. goérny Wsp. dolny ~ Wsp. praw

Nalezy wyczys$cic czas pracy, ktdry rejestruje catkowity czas, kiedy urzagdzenie HYDROVAR
jest podtaczone do zasilania..

W przypadku tego parametru nalezy pamietad, ze po przejéciu do trybu edycji (po
naci$nieciu odpowiedniego przycisku) uzytkownik moze potwierdzi¢ nowa wartos¢,
naciskajac przycisk ,W prawo” (») i przytrzymujac go przez 3 sekundy.

P1140 KASUJ LICZN. KWH

P1140 CZYSC LICZ kWh

') WS.

Wartosc¢ rzeczywista Czest. wyjscia

Wsp. lewy Wsp. goérny Wsp. dolny ~ Wsp. praw

Umozliwia skasowanie licznika kilowatogodzin dla jednej okreslonej jednostki (1-8) lub dla
wszystkich (WSZYSTKO) jednostek w kaskadowym uktadzie szeregowym lub
synchronicznym.

W przypadku tego parametru nalezy pamietad, ze po przejsciu do trybu edycji (po
naci$nieciu odpowiedniego przycisku) uzytkownik moze potwierdzi¢ nowa wartos¢,
naciskajac przycisk ,W prawo” (») i przytrzymujac go przez 3 sekundy.

8.3.16 M1200 INTERFEJS RS-485
ZAKRES MENU

To podmenu zawiera nastepujace parametry oprogramowania:

¢ Interfejs uzytkownika (adres, predkosc transmisji, format)

* Interfejs wewnetrzny (adres pompy)

Do komunikacji miedzy systemem HYDROVAR i urzgdzeniem zewnetrznym (np.
sterownikiem PLC) za pomoca standardowego protokotu Modbus wymagane sa

nastepujace parametry. Nalezy ustawi¢ okreslony adres, predkos¢ transmis;ji i format,
zgodnie z wymaganiami systemu.

P1203 PROTOKOL

P1203 PROTOKOL

# Modbus RTU

Wartos¢ rzeczywista Czest. wyjscia

Wsp. lewy Wsp. gérny Wsp. dolny ~ Wsp. praw]

Umozliwia ustawienie wybranego protokotu komunikacji.
Mozliwe sg nastepujgce ustawienia:

e Wylgczony

e Modbus RTU
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e Modbus ASCII
e BACNet MS/TP

P1205 ADRES

P1205 ADRES
roY 1

Wartosc¢ rzeczywista Czest. wyjscia

Wsp. lewy Wsp. gérny Wsp. dolny  Wsp. praw]

Umozliwia ustawienie wybranego adresu (mozliwe ustawienia w zakresie 1-247) dla
interfejsu uzytkownika.

P1210 SZYBKOSC TRANSMISJI

P1210 BAUDRATE

3 9600

Wartosc¢ rzeczywista Czest. wyjscia

Wsp. lewy Wsp. gorny Wsp. dolny ~ Wsp. praw

Umozliwia ustawienie SZYBKOSC TRANSMISJIdIa interfejsu uzytkownika.
Mozliwe sg nastepujgce ustawienia:
e 1200

e 2400

e 4800

e 9600

e 14400

e 19200

e 38400

e 57600

e 76800

e 115200

P1215 FORMAT

P1215 FORMAT
& 8,N, 1

Wartos¢ rzeczywista Czest. wyjscia

Wsp. lewy Wsp. gérny Wsp. dolny ~ Wsp. praw]

Umozliwia ustawienie FORMATdIa portu komunikacji, w zaleznosci od wartosci okreslonej
dla P1203PROTOKOL

Mozliwe sg nastepujgce ustawienia:
e 8 E 1

1

[ ]
~N N o 0 0o
oOmz=zo0

= 2N
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e 7,N,2
e 7,N,1

P1220 ADRES POMPY

] ]

P1220 ADRES POMPY
e 1
Wartos¢ rzeczywista Czest. wyjscia
Wsp. lewy Wsp. gérny Wsp. dolny  Wsp. praw]

Umozliwia wybér adresu dla kazdej przetwornicy.
P1221 IDENT. URZADZENIA BACNET

P1221 BACNET ID URZ.

3 84001

Wartosc¢ rzeczywista Czest. wyjscia
Wsp. lewy Wsp. gorny Wsp. dolny ~ Wsp. praw

Umozliwia ustawienie identyfikatora obiektu urzadzenia Bacnet.
P1225 NUMER SSID

P1225 SSID NUMBER

o 01234567

Wartosc¢ rzeczywista Czest. wyjscia
Wsp. lewy Wsp. goérny Wsp. dolny  Wsp. praw

Ten parametr wyswietla numer identyfikacyjny sieci Wi-Fi, wygenerowany po
zamontowaniu modutu bezprzewodowego w urzadzeniu HYDROVAR.

Konkretna nazwa sieci bedzie miata postaé ,hydrovar__P1225__" gdzie P1225 jest
wartoscig tego parametru, wyrazong jako stowo ztozone z 8 znakédw.

Przyktad: jesli P1225 = a1b2c3d4, nazwa sieci Wi-Fi = ,hydrovaralb2c3d4”
P1226 NUMER KLUCZ. ZABEZP.

P1226 SEC. KEY NUM.

& 01234567

Wartos¢ rzeczywista Czest. wyjscia
Wsp. lewy Wsp. gérny Wsp. dolny ~ Wsp. praw]

Ten parametr wyswietla numer klucza zabezpieczen dostepu do sieci Wi-Fi,
wygenerowany po zamontowaniu modutu bezprzewodowego w urzgdzeniu HYDROVAR.

Konkretny numer klucza zabezpieczen bedzie mieé postaé ,xylem__P1226__" gdzie
P1226 jest wartos$cig tego parametru, wyrazong jako stowo ztozone z 8 znakdw.

Przyktad: jesli P1226 = b5cé6d7e8, numer klucza zabezpieczen = ,xylemb5c6d7e8”
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8.3.17 M1300 ROZRUCH

ZAKRES MENU
To podmenu zawiera wszystkie parametry niezbedne do szybkiego uruchomienia systemu
HYDROVAR:
e Jezyk
¢ Konfiguracja silnika (moc, napiecie...)
e Konfiguracja z pojedyncza pompa/kilkoma pompami
e Zadana warto$é

P1301 JEZYK

P1301 JEZYK
Fo Polski

Wartosc¢ rzeczywista Czest. wyjscia

Wsp. lewy Wsp. gorny Wsp. dolny ~ Wsp. praw

Ten parametr umozliwia wybdr jezyka wyswietlacza.

P1302 MOC NOMIN. SILNIKA

P1302 MOC ZNAM. SILN

3 1,5 kW

Wartosc¢ rzeczywista Czest. wyjscia

Wsp. lewy Wsp. goérny Wsp. dolny ~ Wsp. praw

Ten parametr umozliwia ustawienie mocy znamionowe;j silnika sprzegnietego z systemem
HYDROVAR, zgodnie z danymi na tabliczce znamionowej silnika. Aby zapoznad sie z
mozliwymi ustawieniami, patrz P265 MOC NOMIN. SILNIKA (strona 64)

P1303 NAPIECIE NOMIN. SILNIKA

P1303 NAP.ZNAM.SILN.

o 230V

Wartos¢ rzeczywista Czest. wyjscia

Wsp. lewy Wsp. gérny Wsp. dolny ~ Wsp. praw]

Umozliwia ustawienie napiecia znamionowego silnika, zgodnie z danymi na tabliczce
znamionowej silnika, na podstawie:

e wybranego podtaczonego silnika,

* napiecia wyjsciowego systemu HYDROVAR

Aby zapoznac sie z mozliwymi ustawieniami, patrz P266 NAPIECIE NOMIN. SILNIKA
(strona 65)
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P1304 WST. USTAW. SILNIK?

P1304 PRE-SET MOTOR?

Wsp. lewy Wsp. goérny

3 TAK

Wartosc¢ rzeczywista Czest. wyjscia

Wsp. dolny ~ Wsp. praw

Wybierajac opcje ,Tak”, uzytkownik potwierdza zastosowanie 2-biegunowego silnika
Lowara IE3, 50 Hz (bez filtra silnika). W takim przypadku parametry elektryczne silnika sa
juz dostepne dla systemu HYDROVAR, w zwigzku z czym procedura uruchamiania
przechodzi do kroku P1308 ZABEZP. SILNIKA STC.

Wybierajac opcje ,NIE”, uzytkownik potwierdza zastosowanie dowolnego innego silnika.
W takim przypadku parametry elektryczne silnika nalezy ustawi¢ w systemie HYDROVAR,
w zwigzku z czym procedura uruchamiania przechodzi do nastepnego kroku (P1305

NATEZ. NOMIN. SILNIKA).
P1305 NATEZ. NOMIN. SILNIKA

P1305 PRAD ZNAM.SILN

& 7,5 A

Wartosc¢ rzeczywista Czest. wyjscia
Wsp. lewy

Wsp. goérny Wsp. dolny ~ Wsp. praw

Umozliwia ustawienie natezenia znamionowego silnika, zgodnie z danymi na tabliczce

znamionowej silnika, na podstawie:
* wybranego podtaczonego silnika,
* napiecia wyjsciowego systemu HYDROVAR

P1306 PREDK. NOMIN. SILNIKA

P1307 AMPI

P1306 PRED.ZNAM.SILN

o 3000 obr./min

Wartosc¢ rzeczywista Czest. wyjscia
Wsp. lewy

Wsp. goérny Wsp. dolny ~ Wsp. praw

Umozliwia ustawienie predkosci znamionowej silnika, zgodnie z danymi na tabliczce

znamionowej silnika.

P1307 AMPI

e Peiny

Wartos¢ rzeczywista Czest. wyjscia
Wsp. lewy

Wsp. gérny Wsp. dolny ~ Wsp. praw]

Ten parametr uaktywnia funkcje automatycznej identyfikacji parametréw silnika (AMPI).
Dostepne s3 ustawienia ,Wyt.” (funkcja AMPI nieaktywna), ,Petna” lub ,Ograniczona” (te
procedure nalezy wykonad wytacznie w przypadku zastosowania filtréw LC na kablach

silnika).
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W przypadku tego parametru nalezy pamietad, ze po przejsciu do trybu edycji (po
naci$nieciu odpowiedniego przycisku) uzytkownik moze potwierdzi¢ nowa wartos¢,
naciskajac przycisk ,W prawo” (») i przytrzymujac go przez 3 sekundy.

Aby uzyskad bardziej szczegdtowe informacje, patrz P275 AMPI (strona 66)
P1308 ZABEZP. SILNIKA STC

P1308 ZABEZP. SILNIKA STC

e WL STC

Wartos¢ rzeczywista Czest. wyjscia
Wsp. lewy Wsp. gérny Wsp. dolny ~ Wsp. praw]

Ten parametr umozliwia ustawienie metody zabezpieczenia silnika przed przegrzaniem.
Dostepne sg ustawienia ,Uruchomienie termistora” oraz ,Uruchomienie STC” (domysIne).
P1309 TRYB

P1309 TRYB

') Sterownik

Wartosc¢ rzeczywista Czest. wyjscia
Wsp. lewy Wsp. goérny Wsp. dolny ~ Wsp. praw

Ten parametr umozliwia wybér trybu dziatania jednostki.

Aby zapoznac sie z mozliwymi ustawieniami, patrz P105 TRYB (strona 56).
P1310 ADRES POMPY

P1310 ADRES POMPY
& 1
Wartosc¢ rzeczywista Czest. wyjscia
Wsp. lewy Wsp. gérny Wsp. dolny ~ Wsp. praw]

Ten parametr umozliwia wybdr adresu dla kazdego systemu HYDROVAR (1-8). Jesli za
posrednictwem wewnetrznego ztgcza RS-485 podtaczono kilka NADRZEDNYCH
przetwornic (maksymalnie osiem w kaskadowym trybie szeregowym), nalezy przestrzegad
nastepujacych wytycznych:

e Kazdy system HYDROVAR wymaga osobnego adresu pompy (1-8).

e Kazdego adresu mozna uzy¢ tylko jeden raz.

P1311 CONTROL MODE

P1311 CONTROL MODE

Tl Stata

Wartosc¢ rzeczywista Czest. wyjscia
Wsp. lewy Wsp. gorny Wsp. dolny ~ Wsp. praw

W przypadku tego parametru nalezy pamietad, ze po przejsciu do trybu edycji (po
naci$nieciu odpowiedniego przycisku) uzytkownik moze potwierdzi¢ nowa wartos¢,
naciskajac przycisk ,W prawo” (») i przytrzymujac go przez 3 sekundy.
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Ten parametr umozliwia ustawienie trybu sterowania ci$nieniem dla systemu pomp (w
uktadzie pojedynczej pompy i wielu pomp). W zaleznosci od wybranego ustawienia
(,State” lub ,Réznicowe”) zestaw bardziej szczegdtowych parametréw konfigurowany jest

automatycznie.

Kazdorazowo po ustawieniu nowej wartosci dla parametru P1311 CONTROL MODE kazdy
parametr w ponizszej tabeli zostaje zastagpiony swojg wtasng wartoscia, niezaleznie od

wczesniejszych ustawien.

P1311 = Stale P1311 = Réinicowe
P225 RAMPA 3 70s 90s
P230 RAMPA 4 70s 90s
P250 CZESTOTLIWOSC MINIMALNA 20 Hz 25 Hz
P255 KONF.FMIN f>0 f-> fmin
P260 CZAS FMIN 0s 3s
P315 HISTEREZA 80% 90%
PA10KONF. CZUJNIKA Czujnik 1 Czuj. 1- Cauj. 2

P1312 JEDNOSTKA MIARY

Umozliwia wybér jednostki miary dla systemu.

P1312 JEDNOSTKA MIARY
roy bar

Wartos¢ rzeczywista Czest. wyjscia

Wsp. lewy Wsp. gérny Wsp. dolny  Wsp. praw]

Aby uzyskad bardziej szczegdtowe informacje, patrz P405 JEDNOSTKA MIARY (strona 73)
P1313 ROZRUCH ZAKONCZONY?

P1313 ROZRUCH ZAKONCZONY?
roY Nie

Wartos¢ rzeczywista Czest. wyjscia

Wsp. lewy Wsp. gérny Wsp. dolny ~ Wsp. praw]

W przypadku systemu z wieloma pompami procedura uruchomienia pierwszych pomp
[N-1] zostaje zatrzymana w tym miejscu po wybraniu opcji ,Tak”.

W przypadku systemu z pojedynczg pompa lub w przypadku ostatniej pompy w uktadzie
wielu pomp nalezy wybrac opcje ,Nie".

P1314 ZAKR. CZUJNIKA

P1314 ZAKR. CZUJNIKA

& 20 mA-10,00 bar

Wartos¢ rzeczywista Czest. wyjscia

Wsp. lewy Wsp. gérny Wsp. dolny ~ Wsp. praw]

Umozliwia ustawienie korncowej wartosci zakresu (20 mA lub 10 V) podtgczonego czujnika.
W szczegdlnosci koncowa wartosé zakresu (20 mA lub 10 V) musi by¢ zawsze réwna 100%
zakresu czujnika (tzn. w przypadku czujnika cisnienia réznicowego 0,4 baru wartos¢ ta
powinna wynosi¢ 20 mA=0,4 baru).
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8 Programowanie

P1315 WARTOSC ZADANA
P1315 WARTOSC ZADANA
roY XXXXX bar

P1316 WART.POCZ.

P1317 PROG MIN.

Wartosc¢ rzeczywista Czest. wyjscia
Wsp. praw

Wsp. lewy Wsp. goérny Wsp. dolny

Aby uzyskad bardziej szczegdtowe informacje, patrz P02 WARTOSC ZADANA (strona 47).

P1316 WART.START

o 100%

Wartos¢ rzeczywista Czest. wyjscia
Wsp. praw

Wsp. lewy Wsp. gérny Wsp. dolny

Umozliwia ustawienie koncowej wartosci zakresu (20 mA lub 10 V) podtgczonego czujnika.
W szczegdlnosci dotyczy to zakresu koncowego. Parametr ten definiuje w ujeciu
procentowym (0-100%) wartosci zadanej (P1314 WARTOSC ZADANA), wartos¢ startowa
po zatrzymaniu pompy.

Jesli warunki parametru P1315 WARTOSC ZADANA zostang spetnione i nie wykryto
zadnego zuzycia, pompa zostanie zatrzymana. Pompa zostanie uruchomiona ponownie,
gdy ci$nienie spadnie ponizej wartosci P04 WART.POCZ.. Wartos¢ 100% sprawia, ze ten
parametr nie obowigzuje (100% = wyfgczenie)!

P1317 PROG MIN.
& Wylaczony

Wartos¢ rzeczywista Czest. wyjscia
Wsp. praw

Wsp. lewy Wsp. gérny Wsp. dolny

Umozliwia wybér minimalnego limitu progowego. Jesli dostosowana wartos¢ > 0,00 nie
zostanie osiggnieta w ramach parametru P1317 CZAS OPOZN., jednostka zostanie
zatrzymana (komunikat o awarii: BLAD MIN. PROGU).

P1318 CZAS OPOZN.

P1318 CZAS OPOZ
o 2s

Wartos¢ rzeczywista Czest. wyjscia

Wsp. lewy Wsp. gérny Wsp. dolny  Wsp. praw]

Umozliwia wybér czasu opéznienia minimalnego limitu progowego. Parametr ten odcina
system HYDROVAR, jesli warto$c rzeczywista spadnie ponizej wartosci P1317 PROG MIN.
lub jesli zabezpieczenie przed niskim poziomem wody (na zaciskach X1/16-17) zostanie
otwarte.
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P1319 DATA
P1319 DATA
g XX XX.20XX
Wartosc¢ rzeczywista Czest. wyjscia
Wsp. lewy Wsp. goérny Wsp. dolny ~ Wsp. praw
Ten parametr umozliwia ustawienie biezacej daty.
P1320 CZAS

P1320 CZAS

T GG.MM

Wartos¢ rzeczywista Czest. wyjscia
Wsp. lewy Wsp. gérny Wsp. dolny ~ Wsp. praw]

Ten parametr umozliwia ustawienie biezacej godziny.
P1321 AUTO-START

P1321 AUTO-START

o) WL..

Wartosc¢ rzeczywista Czest. wyjscia
Wsp. lewy Wsp. gorny Wsp. dolny ~ Wsp. praw

Po wybraniu ustawienia AUTO-START = Wk. system HYDROVAR zostanie uruchomiony

automatycznie (w razie zapotrzebowania) po ponownym podtgczeniu zasilania, ktére
zostato wczesniej odtgczone.

P1322 ROZRUCH ZAKONCZONY?

P1322 ROZRUCH ZAKONCZONY?
& Nie
Wartosc¢ rzeczywista Czest. wyjscia
Wsp. lewy Wsp. goérny Wsp. dolny ~ Wsp. praw

Jesli uzytkownik skonfigurowat catag aplikacje, wybierajgc opcje ,TAK", system HYDROVAR
nie bedzie udostepniat menu startowego przy kazdym witgczeniu zasilania.

Po wybraniu opcji ,NIE” podczas nastepnego wtgczenia zasilania system HYDROVAR
udostepni uzytkownikowi procedure uruchamiania.

P1323 ADRES
P1323 ADRES
& 1
Wartosc¢ rzeczywista Czest. wyjscia
Wsp. lewy Wsp. goérny Wsp. dolny ~ Wsp. praw
100
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8 Programowanie

Umozliwia ustawienie wybranego adresu (mozliwe ustawienia w zakresie 1-247) dla
interfejsu uzytkownika.
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9 Konserwacja

9.1 Informacje ogdlne

Niebezpieczenstwo porazenia pragdem elektrycznym:

Przed rozpoczeciem prac serwisowych i konserwacyjnych odtaczyé system od zasilacza i
poczekaé co najmniej 5 minut (kondensatory w obwodzie posrednim sg roztadowywane
przez wewnetrzne opornik roztadowania).

Jednostka nie wymaga specjalnej konserwacji.

Lista kontrolna

e Upewnic sie, ze w wentylatorze chtodzacym i odpowietrznikach nie zgromadzit sie kurz.

e Upewnic sie, ze temperatura otoczenia nie przekracza limitéw urzgdzenia.

e Upewniésie, ze wszystkie modyfikacje jednostki sa wykonywane przez wykwalifikowany
personel.

® Przed rozpoczeciem wszelkich prac upewnic sie, ze jednostka jest odfgczona od
zasilania. Zawsze konsultowac sie z instrukcjg obstugi pompy i silnika.

Dodatkowe informacje mozna uzyskac od lokalnego dystrybutora.

9.2 Sprawdzanie kodéw btedéw

Regularnie sprawdzac kody btedéw w parametrach P26-P30.

Aby uzyskad wiecej informacji na temat parametréw, patrz P26 przez P30: pamieé BEAD
(strona 53).

Aby uzyska¢ szczegdtowe informacje na temat koddéw bteddw, patrz Ostrzezenia i btedy
(strona 103).

9.3 Sprawdzanie funkcji i parametrow

W przypadku wymiany uktadu hydraulicznego nalezy wykonaé ponizszg procedure.
1. Upewnié sig, ze wszystkie funkcje i parametry sg poprawne.

2. W razie koniecznosci wyregulowacd funkcje i parametry.
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10 Rozwigzywanie problemdéw

Srodki ostroznoéci

UWAGA:

® Przed rozpoczeciem wszelkich prac montazowych i konserwacyjnych nalezy zawsze
odtgczy¢ jednostke od zasilania.

Ostrzezenia i btedy

e Ostrzezenia i btedy sg wyswietlane na ekranie i/lub przy uzyciu czerwonej diody LED.

e Jesli aktywne ostrzezenie nie zostanie naprawione w ciggu 20 sekund, wyswietlany jest
btad, a jednostka przerywa prace. W przypadku niektérych ostrzezen jednostka
kontynuuje prace, zaleznie od typu btedu.

e W przypadku aktywnych bteddéw podtaczony silnik jest natychmiast zatrzymywany.
Wszystkie btedy sg wyswietlane w formie zwyktego tekstu oraz zapisywane w pamieci
bteddéw razem z datg i godzing wystgpienia btedu.

e W P600 PODMENU BEEDY mozna wiagczy¢ funkcje automatycznego resetowania
bteddw, ktéra automatycznie resetuje btad piedé razy. Dodatkowe informacje na temat
tej funkcji mozna znalezé w P615 RESETOWANIE BLEDOW.

e Wszystkie sygnaty btedéw i ostrzezenia mogag by¢ wskazywane przy uzyciu
przekaznikéw dwustanowych na stykach X2/1-3 lub X2/4-6, w zaleznosci od
konfiguracji. Dodatkowe informacje mozna znalezé w P715 KONF. PRZEK. 1 i P720
KONF. PRZEK. 2.

Btedy moga by¢ resetowane automatycznie (w zaleznosci od ustawienia parametru P615
RESETOWANIE BLEDOW) lub recznie w nastepujacy sposdb:

* Wylgcz zasilanie na co najmniej 60 sekund.

e Nacisnij rownoczesnie przyciski <« i » i przytrzymaj je przez 5 sekund.

e Otwérz i zamknij zewnetrzny przetgcznik (X1/18-19).

10.1 Brak komunikatu o btedzie na wyswietlaczu

Bad Przyczyna Dziatanie naprawcze

Brak AUTOMATYCZNEGO Parametr P08 AUTOMATYCZNE Sprawdzi¢ parametr

URUCHOMIENIA po przerwie w |URUCHAMIANIE jest ustawiony na WYL.. |POBAUTOMATYCZNE URUCHAMIANIE.

zasilaniu.

Niestabilne ciénienie uktadu. | Ciénienie przekracza WARTOSC Sprawdzi¢ parametr P04 WARTOSC
POCZATKOWA lub ustawienie TRYBREJ.  |POCZATKOWA i/lub P320 TRYB REJ..
zostato zmienione na Odwrécenie.

10.2 Komunikat o bfedzie na wyswietlaczu

Bad Przyczyna Dziatanie naprawcze

PRZECIAZENIE | Przekroczono limit mocy - | Sprawdzic nastepujace elementy:
BLAD 11 zbyt wysoki prad silnika e Styki potaczeniowe jednostki
(wykryto szybki wzrost). e Styki potaczeniowe silnika i przewodu silnika

e Uzwojenie silnika
Upewnic sie, ze wszystkie potaczenia, przewody i uzwojenia s3
sprawne oraz zresetowac btad, wytgczajac zasilanie na ponad 60
sekund.

W przypadku tej usterki nie jest dostepna funkcja automatycznego resetowania btedu,
dlatego zresetowanie btedu wymaga odciecia zasilania na ponad 60 sekund.
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Bad Przyczyna Sprawdzi¢ nastepujace elementy:

PRZECIAZENIE Przekroczono limit mocy - e (Czy parametr P215/P220 RAMPA 1/RAMPA 2 jest

BLAD 12 zbyt wysoki prad silnika zbyt krotki, a parametr P265 WZMOCNIENIE zbyt
(wykryto powolny wzrost). niski?

e (zy przewody i potaczenia dziataja poprawnie?

® (zy pompa jest zatkana?

e (zysilnik obraca sie w nieprawidtowym kierunku
przed uruchomieniem (usterka zaworu
zwrotnego)? Niedozwolony punkt pracy lub
parametr P245 MAKS. CZEST. jest zbyt wysoki,
sprawdzic takze warto$¢ parametru P265
WZMOCNIENIE.

ZBYT DUZE Napiecie jest zbyt wysokie. | ® Czy parametr P220 RAMPA 2 jest zbyt szybki?
NAPIECIE e (zyzasilanie jest zbyt wysokie?
BLAD 13 * (zy napiecie szczytowe jest zbyt wysokie?
Jedli btad jest zwigzany z moca lub napieciem, w celu
rozwigzania tego problemu mozna zainstalowac filtry
liniowe, wzbudniki liniowe lub elementy RC.
PRZEGRZANIE Temperatura wewnatrz e (zy jednostka jest prawidtowo chtodzona?
FALOWNIKA jednostkijest zbyt wysoka. | e Czy odpowietrzniki silnika jednostki s3 zatkane?
BLAD 14 o (zy temperatura otoczenia jest zbyt wysoka?
TERM. SIL./ROZ. Czujnik PTC osiggnat e Zamknac ztacze X1/PTC, jesli nie zamontowano
BLAD 15 temperature uwolnienia. zewnetrznego urzadzenia ochronnego.

* Aby uzyskac szczeg6towe informacje, patrz

Podtaczenie czujnika silnika (strona 36).
UTRATA FAZY Jedna faza zasilacza nie e Zasilacz pod petnym obcigzeniem
BLAD 16 dziata. e W przypadku wystapienia usterki fazy na wejsciu.

* Bezpieczniki

e QOraz sprawdzi¢ wzrokowo punkty na stykach
wejsciowych.

ZBYT NISKIE Zbyt niskie napiecie. e (zy napiecie zasilania jest zbyt niskie?
NAPIECIE e (Czy wystepuje usterka fazy na wejsciu?
e (zy wystepuje asymetria miedzy fazami?
UTRATA KOM. Komunikacja miedzy Czy polaczenie miedzy plytg sterujaca i zasilaczem jest
zasilaczem i plyta sterujaca | poprawne?
nie dziata poprawnie.
BRAK WODY Ztacze czujnika niskiego e Jesli wartoci cisnienia wejsciowego i
BLAD 21 poziomu wody, styki minimalnego poziomu wody s3 ustawione zbyt
X3/11-12, jest otwarte. nisko, zmieni¢ ustawienia.
Czujnik jest aktywny tylko | e Jesli ten btad wystepuje tylko przez krétki czas,
podczas pracy pompy. zmienic¢ ustawienie parametru P610 CZAS
OPOZNIENIA.
Jesli czujnik nie jest uzywany, nalezy potaczy¢ styki
X3/11-12.1
MIN. PROG BLAD 22 |Zdefiniowana wartoé * Jednostka wzmacniacza, wyregulowac parametr
parametru P605 MIN. P610 CZAS OPOZNIENIA.
PROG. nie zostala osiggnigta | e Ustawi¢ parametr P615 RESETOWANIE BEEDOW na
w czasie okreslonym w WE., aby umozliwi¢ pieciokrotny restart pustego
parametrze P610 CZAS uktadu.
OPOZNIENIA.

Po zamknieciu stykow X3/11-12 nastepuje reset urzadzenia.

104

HVL 2.015-4.220 Podrecznik instalacji, eksploatacji i konserwacji




10 Rozwigzywanie problemoéw

Bad

Przyczyna

Sprawdzi¢ nastepujace elementy:

CZUJNIK USTERKI 1,
WART. WL. CZUJNIK 1

Sygnat czujnika na stykach
X3/2 jest nizszy od 4 mA, co
jest warto$cig oczekiwang od

Usterka sygnatu Warto$¢ rzeczywista z przetwornika
cisnienia.

aktywnego czujnika.

BLAD 23 (2 e Usterka potaczenia
aktywnego czujnika. e Usterka czujnika lub przewodow.
e Sprawdzic¢ konfiguracje czujnikéw w parametrze
P400 CZUJNIK PODMENU.
CZUJNIK USTERKI 2, |Sygnat czujnika nastykach | o Usterka sygnatu Warto$¢ rzeczywista z przetwornika
WART. WE. CZUJNIK 2 | X3/4 jest nizszy od 4 mA, co cisnienia.
BLAD 24 jest wartoscig oczekiwang od | o Usterka polaczenia

Usterka czujnika lub przewodéw.

Sprawdzi¢ konfiguracje czujnikéw w parametrze
P400 CZUJNIK PODMENU.

PUNKT ZADANY 1
I<4mA, PUNKT
ZADANY 1 I1<4 mA

BLAD 25

Aktywne wejscie sygnatu
pradu wymaganych
wartosci, ale brak
podtaczonego sygnatu 4-20
mA.

Zewnetrzny sygnat analogowy na stykach X3/17-18

Konfiguracja wymagany wartosci w parametrze
P800 PODMENU WYMAGANYCH WARTOSCI.

PUNKT ZADANY 2 I<
4 mA, PUNKT
ZADANY 21<4 mA

BLAD 26

Aktywne wejscie sygnatu
pradu wymaganych
wartosci, ale brak
podtaczonego sygnatu 4-20
mA.

Zewnetrzny sygnat analogowy na stykach X3/22-23

Konfiguracja wymagany wartosci w parametrze
P800 PODMENU WYMAGANYCH WARTOSCI.

10.3 Btad wewnetrzny na ekranie lub wtgczona czerwona dioda LED

W celu zresetowania bteddéw nalezy odcig¢ zasilanie na co najmniej 60 sekund. Jesli na
ekranie nadal wyswietlany jest komunikat o btedzie, skontaktowac sie z lokalnym
dystrybutorem i poda¢ szczegdtowy opis btedu.

Bad Przyczyna Dziatanie naprawcze
BLAD 1 BEAD EEPROM, usterka bloku | Zresetowac jednostke. W przypadku powtdrzenia btedu
danych wymienic plyte sterujaca.
BLAD 4 Btad przycisku, na przykfad Upewnic sig, ze przyciski sa sprawne. W przypadku usterki
zablokowany klawisz przyciskdw wymieni¢ ptyte ekranu.
BLAD 5 BLAD EPROM, btad sumy Zresetowac jednostke. W przypadku powtdrzenia btedu
kontrolnej wymieni¢ plyte sterujaca.
BLAD 6 Btad programu: btad programu | Zresetowac jednostke. W przypadku powtdrzenia btedu
nadzorczego wymieni¢ plyte sterujaca.
BLAD 7 Btad programu: btad impulsu | Zresetowac jednostke. W przypadku powtdrzenia btedu
procesora wymieni¢ plyte sterujaca.
BLAD Btad kodu: nieprawidtowe Upewnic sig, ze:
KODU polecenie procesora e Montaz przewoddw, potaczenie ekranu i potencjalne
wyréwnanie s3 poprawne.
e Uziemienie zostato zamontowane poprawnie.
e Sygnat jest wystarczajaco silny. W przeciwnym wypadku
zamontowac dodatkowe ferrytowe elementy indukcyjne w
celu wzmocnienia sygnatu.
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11 Dane techniczne
11.1 Przyk’fad: P105 tryb URZADZENIE URUCHAMIAJACE

Wykres

f [Hz] 113 2/3 3/3
N OFF ON
.4 fmax
« 2.7
o> .‘-‘,'t“":«
Lot
Lo
" ﬂ-‘_‘:ﬁ“ (0255)f->fmin « « « «
%
e (0255)f->0 m.m.m
AT
%
S
a 2
<> o ':"":«
........ ERERER] FEETERE % o fmin
' t

l—_ —> S

Cd

0Vdc L 10Vdc
OmA 1 20mA
4mA 20mA

Numery pozycji
1. Zasieg sygnatu * (fuin. / fmaks) + punkt zerowy
2. Zasieg sterowania

11.2 Przyktad: P200 Ustawienia rampy

Wykres

H [bar]

A

Numery pozycji
1. P02 WARTOSC ZADANA.
2. P315 HISTEREZA jako % parametru P310 OKNO.
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Opis

No o hw

P310 OKNO jako % parametru P02 WARTOSC ZADANA.
P260 CZAS FMINCZAS FMIN

P250 CZESTOTLIWOSC MINIMALNA

Wartos$¢ rzeczywista

Wart.rzeczywista

RA:RAMPA FMIN A

RD: RAMPA FMIN D

R1: RAMPA 1 - szybki wzrost rampy predkosci
R2: RAMPA 2 - szybki spadek rampy predkosci
R3: RAMPA 3 - wolny wzrost rampy predkosci

R4: RAMPA 4 - wolny spadek rampy predkosci

Dostosowanie ustawien rampy

Dostosowanie ustawien ramp przedstawionych ponizej opisano w osobnych rozdziatach w
dokumencie M200 KONF. PRZETWORNIK (strona 59).

11.3 Przyktad: P330 WARTOSC PODNIESIENIA

W celu ustawienia wartosci podniesienia nalezy postepowad zgodnie z ponizszymi
instrukcjami.

1.

Wprowadzié zadane cisnienie.
Patrz P02 WARTOSC ZADANA (strona 47).

Zamkna¢ wszystkie zawory w systemie i uruchomié¢ system HYDROVAR® w celu
odczytania wyswietlonej czestotliwosci.

Inna mozliwoscig okreslenia czestotliwosci dla zadanego cisnienia przy zerowym
zapotrzebowaniu jest zastosowanie trybu P305 IMPULSOWANIE. Aby uzyskaé
dodatkowe informacje, patrz P305 IMPULSOWANIE (strona 71).

Ustawi¢ warto$é czestotliwosci (zadane ci$nienie przy zerowym zapotrzebowaniu) w
ramach parametru P325 PODN. CZEST..

Aby uzyska¢ dodatkowe informacje, patrz P325 PODN. CZESTOTL. (strona 72).

Ustawi¢ parametr P330 WARTOSC PODNIESIENIA (wzrost procentowy zadanego
ci$nienia) w celu kompensacji strat w systemie spowodowanych tarciem.

Przyktad: zadane ci$nienie = 4 bary, wartos¢ podniesienia: a) 0% (= 4 bary, brak
podniesienia), b) 100% (= 8 bardw), c) 200% (=12 bardw).

Aby uzyskaé dodatkowe informacje, patrz P330 WART.PODN. (strona 72). Wartos$¢ ta
jest ustawiana jako procent zadanego cisnienia.
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Wykres
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1. Cisnienie przy zerowym zapotrzebowaniu (wszystkie zawory
zamkniete).

2. Cisnienie plus warto$¢ podniesienia w celu kompensacji strat
wynikajacych z tarcia.

11.4 Przyktad: P500 PODMENU SRODEK SEKWENCJI

Wykres

108 HVL 2.015-4.220 Podrecznik instalacji, eksploatacji i konserwacji



11 Dane techniczne

Proces obliczenia wartosci srodka sekwenc;ji

1. Pompa gtéwna osigga swdj parametr P515 Wk, CZEST..

2. Wartos¢ rzeczywista spada do wartosci uruchamiajacej 1. pompe wspomagajaca. 1.
pompa wspomagajgca zostaje wigczona automatycznie. (Warto$é uruchamiajgca = P02
WARTOSC ZADANA - P510 SP.WART.RZE.)

3. Nowa warto$¢ zadana, P03 EFEKT. WARTOSC ZADANA, zostanie obliczona po
uruchomieniu. P03 EFEKT. WARTOSC ZADANA = P02 WARTOSC ZADANA - P510
SP.WART.RZE. + P505 WZ.WAR.RZE.

Obliczanie nowej wartoéci zadanej przy zastosowaniach z wieloma pompami
k.... liczba aktywnych pomp (k > 1)
P = pust. T (k-1) * (P505 WZ.WAR.RZE. - P510 SP.WART.RZE.)
e P505 WZ.WAR.RZE. = P510 SP.WART.RZE. — Cisnienie state, niezaleznie od liczby
dziatajacych pomp.
e P505 WZ.WAR.RZE. > P510 SP.WART.RZE.— Ciénienie ros$nie po wtaczeniu pompy
wspomagajace;.
e P505 WZ.WAR.RZE. < P510 SP.WART.RZE.— Cisnienie spada po wtaczeniu pompy
wspomagajace;.
Znalezienie prawidtowego ustawienia sterowania synchronicznego
1. Uruchomi¢ pierwszg pompe w trybie P62 IMPULSOWANIE.
2. Zwiekszac¢ czestotliwo$¢, az do osiggniecia wartosci zadanej. Zmierzy¢ czestotliwosé
przy zerowym zuzyciu, fg.
3. Ustawié limit synchroniczny, fg + 2,3 Hz.
4. Ustawic¢ okno synchroniczne o wartosci od 1 do 2 Hz, w zaleznosci od krzywej i nastawy
pompy.

11.5 Przyktad: P900 PODMENU PRZESUNIECIE

Ustawienia ogdlne
System statoci$nieniowy o wartosci zadanej 5 baréw.
Dodatkowo do wejscia przesuniecia podtgczony jest czujnik przeptywu.
Parametr P907 ZAKRES PRZESUNIECIA = 160 (maksymalny zakres czujnika przeptywu =
16 m3/h).
Wymaganie systemowe 1
e State ci$nienie: 5 baréw
* Szybkos$¢ przeptywu: 5-12 m3/h
Ponizej wartosci 5 m3/h nalezy zmniejszy¢ cisnienie do maksymalnie 2,5 baru przy
szybkosci przeptywu 2 m3/h.
Ustawienia:
e Parametr P910 POZIOM 1 = 50 = 5 m3/h. Pierwszy limit, przy ktérym funkcja
przesuniecia jest aktywna.
* Parametr P912 PRZESUNIECIE X1 = 20 = 2 m3/h. Punkt staty zgodnie z wymaganiami.
e Parametr P913 PRZESUNIECIE Y1 = 2,5 = 2,5 baru. Maksymalne dozwolone cisnienie
przy tej szybkosci przeptywu.
Wymaganie systemowe 2
¢ Stafe cisnienie: 5 barow
» Szybkos¢ przeptywu: 5-12 m3/h
Powyzej 12 m3/h nalezy zwiekszy¢ cidnienie z zachowaniem ograniczenia do maksymalnie
6,0 baréw przy maksymalnej szybkosci przeptywu 16 m3/h.
Ustawienia:
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e Parametr P915 POZIOM 2 = 120 = 120 m3/h. Drugi limit, przy ktérym funkcja
przesuniecia jest aktywna.

* Parametr P917 PRZESUNIECIE X2 = 160 = 16 m3/h. Punkt staly zgodnie z
wymaganiami.
e Parametr P918 PRZESUNIECIE Y2 = 6 = 6 baréw. Cisnienie wymagane przy tej
szybkosci przeptywu.
Wykres
Wiecej informacji szczegdtowych zawiera ponizszy wykres.
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11.6 Schematy programowania
Podmenu 0-40

Podmenu 0-40 Identyfikato | Nazwa Przyktadowe menu
r
0 HroveH 2 H 3 H 4 H 5 ’_‘ 0 MENU GLOWNE
A STRONA Wartos$¢ rzeczywista
GEOWNA
\_' 6 17 e Ho | (0] 2 WARTOSC ZADANA 3,5 baru
3 EFE.WART.WYMAG. 3,5 baru
4 WART.POCZ. Wyt.
5 JEZYK Polski
6 DATA XX.XX.20Xx
7 CZAS XX:XX
Y 8 AUTO-START Wyt.
|2l? H 21 H 22 H23 H C H 2 }—‘ 9 CZAS PRACY XXXXX:XX
20 STATUS
\—{ 26 H 27 H 28 H 29 H 30 ] 21 STATUS JEDN. 00000000
—‘ 22 WYBRANE URZA. *1*
23 STATUS URZA. Pracuje
L{ 35 |« > 20 | (24 URUCHOM URZADZENIE | Wlaczone
25 MOTOGODZINY XXXXX:XX
26 1. BLAD Brak btedu
27 2.BHAD Brak bledu
|4‘6 a1 Ha2 Has Has Has }_‘ 28 3.BtAD Brak btedu
29 4,BLAD Brak btedu
30 5.BtAD Brak btedu
| 47 J«—> 40 | (35 LICZNIK KWh kWh
40 DIAGNOSTYKA
14 DATA PROD. XX.XX.20xX
42 PRZEM.POJ. *1
43 TEMP.PRZEM. x: <xx% <xx C
44 PRZEM.PRADU X: Xx%
45 PRZEM.NAP. X2 Xxx V
46 CZEST.WYJSCIA X: xx.x Hz
47 WER.PRZEM. X: XX
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Podmenu 60-300

Podmenu 60-300 Identyfikato | Nazwa Przyktadowe menu
r
| 60 H 61 H 62 F‘4 60 | 60 USTAWIENIA
) 61 HASEO 0000
62 IMPULSOWANIE Xx.x Hz
v 3,5 baru
1100 H 105 H 106 H 110 H115 H 120 |{ 125 |«>{ 100 | {100 USTAWIENIA PODSTAWOWE
0 105 TRYB Sterownik
106 ADRES POMPY 1
110 USTAW HASLO 0066
115 FUN.BLOKADY WYL,
120 KONTR.WYS. 75%
125 JASNO.WYS. 100%
| 200 1202 {205 |{ 210 [{215 { 220 | 225 |-| 200 KONF. PRZETWORNIK
202 OPROGRAMOWANIE HVV01.4
H 230 235 | 240 |{245 H 250 - 255 h 205 MAKS. JEDNOSTKI 6
I{ 260 H 261 H 262 H265 H 266 | 267 h 22 E;R\;E;\:IE)RNIK ZVSZyStk'e
S
|4 268 | 269 | 270 {275 | 280 | 281 h 220 RAMPA 2 4s
225 RAMPA 3 705
(282 {283 [290] [297}{295 {296 |«>{200] (735 RAMPA 4 705
235 RAMPA FMIN A 2,05
240 RAMP.FMIN D 2,05
245 MAKS.CZES. 50 Hz
250 MIN.CZES. 20 Hz
255 KONF.FMIN >0
260 CZAS FMIN 0s
261 POMIN LICZN. CZEST. 20,0 Hz
262 POMIN CZEST. RNG 0,0 Hz
265 MOC NOMIN. SILNIKA 1,5 kw
266 NAPIECIE NOMIN. SILNIKA {230V
267 CZESTOTL. NOMIN. SILNIKA {50,0 Hz
268 NATEZ. NOMIN. SILNIKA ~ [7,5A
269 PREDK. NOMIN. SILNIKA {3000 obr./min
270 BIEGUNY SILN 2
275 AMPI Pelny
280 KONTR.PRZEKACZ HVC
281 WSPOMAG. 5%
282 CZEST.KOL. 50,0 Hz
283 CZEST.PRL. 10 kHz
290 ZABEZP. SILNIKA STC WL STC
291 TERM.SILN. STC 77%
295 FUNK. OGR. NATEZ. Wyt.
' 296 OGR. NATEZ. USTAW. 110%
1300 {305 {310 315 {320 {325 {330 |«>300] |300 REGULACJA
112 -%%2.015 4 Iwgllfsc?cyyé ka instalacji %Qslyoatacii i konserwacji
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Podmenu 60-300 Identyfikato | Nazwa Przyktadowe menu
r
310 OKNO 10 %
315 HISTEREZA 80%
320 TRYB REG. Normalny
325 PODN. CZESTOTL. 30,0 Hz
330 WART.PODN. 0,0%
Podmenu 400-500
Podmenu 400-500 Identyfikato | Nazwa Przyktadowe menu
r
(400 Ha05}{410 {415 }{420 {425 {430}, 400 CZUINIK
A 405 JEDNOSTKA MIARY bar
|—{435 H 440 | 445 |<>{400| [410 KONF. CZUINIKA Czujnik 1
415 TYP CZUJ. analogowy 1 4-20 mA
420 ZAKR. CZUJNIKA 10,00 baréw
425 KRZYWA CZUJN. liniowa
430 CZUJ.1 KALO 0% = x,xx baréw
435 CZUJ.1 KALX 0% = xx,xx baréw
440 CZUJ.2 KAL.O 0% = xx,xx baréw
¥ 445 CZUJ.2 KALX 0% = xx,xx baréw
[500 H{505 {510 {515 520 H 5251530 500 KONTR. SEKWENCJ!
|_| 535 H 540 H T H550 H 555 H 560 505 WZ.WAR.RZE. 0,35 baru
510 SP.WART.RZE. 0,15 baru
,—(%5)1—»% 515 CZEST.UR. 48 Hz
520 OP.URUCH. 55
525 OP. PRZEL. 25
530 CZEST.WYL. 30,0 Hz
535 OP.WYL, 55
540 CZEST. SPAD. 42,0 Hz
545 NADWARTOSC Wytaczone
550 OP. NADWART. 0.0s
555 INT.PRZEL. 24 godziny
560 OGR.SYNCHR. 0,0 Hz
565 OKN.SYNCHR. 2,0Hz
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Podmenu 600-1200

Podmenu 600-1200 Identyfikat |Nazwa Przyktadowe menu
or
[600 H 605 }H 610 H 615 |«———>[600 ] [°% BEAD
X 605 PROG MIN. Wylaczone
610 CZAS OPOZN. 25
v 615 ZER. BEEDU Wi,
| 700 H 705 H 710 |H 715 | 720 }«——>{ 700 | {700 WYJSCIA
705 WYJ. ANALOG. 1 Czestotliwos¢ wyjéciowa
710 WYJ. ANALOG. 2 Wartos¢ rzeczywista
715 KONF. PRZEK.1 Pracuje
720 KONF. PRZEK.2 Bledy
| 800 H 805 H 810 H 815 H 820 H 825 H 800 WARTOSCI ZADANE
1 805 KWAR.ZAD.1 Cyfrowe
L 810 K.WAR.ZAD.2 Wyt.
1830 [—1835 [<>1800 | 575 WART. ZAD. PRZEE. Punkt zadany 1
820 WART.ZAD.1 3,5 baru
825 WART ZAD.2 3,5 baru
830 CZURZUR 0,0 Hz
v 835 CZ.URZUR2 0,0 Hz
| 900 H 905 [ 907 H 910 | 912 | 913 }—‘ 500 PRZESUNIECTE
905 WEJS.PRZES. Wyt.
\_‘ 915 [917] [918 |<>/ 900 | 907 ZAKRES PRZESUNIECIA 100
910 POZIOM 1 0
912 PRZESUNIECIE X1 0
913 PRZESUNIECIE Y1 0,00 baréw
915 POZIOM 2 100
917 PRZESUNIECIE X2 100
v 918 PRZESUNIECIE Y2 0,00 baréw
|1(‘)\00H1005H1o10|—|1015H1020H1025 1000 PRZEBIEG TESTOWY
1005 PRZEBIEG TESTOWY
1010 CZEST. PRZEB. TEST. 30,0 Hz
1015 WZMOC. PRZEB. TEST. 10%
1020 CZAS PRZEB. TEST. 5s
1025 WYB. URZADZENIE 1
v 1030 PRZEB. TEST. MAN. Nac. > 3 sek.
|1]\00H 1110 [ 1120 1100 KONFIGURACJA
1110 USTAW.FABR. Europa
\ 1120 HASKO 2 0000
(120012051210 1215{1220}«——>[1200] [1200 |INTERFEJS R5-485
1203 PROTOKOL Modbus RTU
1205 ADRES 1
1210 SZYBKOSC TRANSMISJI 9600
1215 FORMAT RTU N81
1220 ADRES POMPY 1
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Podmenu 600-1200 Identyfikat |Nazwa Przyktadowe menu
or
1221 URZADZENIE BACNET 84001
Identyfikator
Podmenu 1300
Podmenu 1300 Identyfikat |Nazwa Przyktadowe menu
or
[1300}-{1301 H1302H1303H1304H1305}—‘ 1300 |ROZRUCH
1301 JEIYK Polski
1302 MOC NOMIN. SILNIKA
—|1306H1307H1308H1309H1310}—‘ 1303 NAPIECIE NOMIN. SILNIKA
1304 WST. USTAW. SILNIK? Tak
1305 NATEZ. NOMIN. SILNIKA
{1311 H1312H1313H1314H1315}—‘ 1306 | PREDK. NOMIN. SILNIKA
1307 AMPI Petny
1308 ZABEZP. SILNIKA STC Wt STC
—|1316H1317|—|1318H1319H1320|—| 300 TRvE o—
1310 ADRES POMPY 1
L1321 1322}H{1323] [1300] |31 CONTROL MODE Stafa
1312 JEDNOSTKA MIARY bar
1313 ROZRUCH ZAKONCZONY?  [Nie
1314 ZAKR. CZUJNIKA
1315 WARTOSC ZADANA
1316 WART.POCZ. 100%
1317 PROG MIN. Wylaczone
1318 CZAS OPOIN. 2 sec
1319 DATA XX.XX.20XX
1320 CZAS GG.MM
1321 AUTO-START Wi,
1322 ROZRUCH ZAKONCZONY?  [Nie
1323 ADRES 1
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