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1 Wstep 1 Bezpieczenstwo

1.1 Wstep

Przeznaczenie niniejszego podrecznika

Instrukcja zawiera informacje o prawidtowym sposobie wykonywania nastepujacych czynnosci:
¢ Instalowanie

e Funkcjonowanie

e Programowanie.

Instrukcje uzupetniajace

Zalecenia i ostrzezenia zamieszczone w tej instrukcji dotyczg jednostki standardowej, opisanej
w dokumencie sprzedazy. Do wersji specjalnych pompy moga by¢ dotaczane dodatkowe
instrukcje. W przypadku sytuacji nieuwzglednionych w niniejszej instrukcji ani w dokumentacji
handlowej nalezy kontaktowac sie z firma Xylem lub Autoryzowanym Dystrybutorem.

1.2 Poziomy zagrozen oraz symbole bezpieczenstwa

Przed przystapieniem do uzytkowania urzadzenia, nalezy zapoznac sie ze zrozumieniem z
oznaczeniami ostrzezen bezpieczenstwa i stosowac sie do nich w celu unikniecia nastepujacych
zagrozen:

e Obrazenia ciata i zagrozenia dla zdrowia

e Uszkodzenia produktu

e Awaria jednostki.

Poziomy niebezpieczenstwa

Poziom niebezpieczeristwa Wskazanie

NIEBEZPIECZENSTWO: To stowo oznacza niebezpieczng sytuacje, ktdra doprowadzi do
powaznych obrazen, a nawet Smierci, jesli nie uda sie jej uniknac.

PRZESTROGA: To stowo oznacza niebezpieczng sytuacje, ktdra moze doprowadzi¢
do niewielkich lub umiarkowanie powaznych obrazen, jesli nie uda
sie jej uniknac.

POUCZENIE: To stowo oznacza niebezpieczng sytuacje, ktéra moze doprowadzic
do powaznych obrazen, a nawet Smierci, jesli nie uda sie jej
uniknac.

UWAGA: To stowo oznacza sytuacjg, ktdra moze doprowadzic do szkdd
materialnych, ale nie obrazen u ludzi, jesli nie uda sie jej uniknac.

Symbole uzupetniajace

Symbol Opis

/\ Niebezpieczefistwo porazenia pradem elektrycznym

Niebezpieczenistwo ze strony rozgrzanych powierzchni

—~—
—~—
—~—
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1.3 Bezpieczenstwo uzytkownika
Nalezy bezwzglednie przestrzegaé obowigzujgcych przepiséw BHP.
Kwalifikowany personel

To urzadzenie moze by¢ uzytkowane wytacznie przez wykwalifikowanych uzytkownikdw.
Uzytkownicy wykwalifikowani to osoby bedace w stanie rozpoznac zrédta ryzyka i unikaé
zagrozen w trakcie instalacji, uzytkowania i konserwacji tego urzadzenia.

1.4 Ochrona srodowiska

Usuwanie opakowania i produktu

Nalezy przestrzegaé obowigzujacych przepiséw dotyczacych usuwania odpadow
segregowanych.

6 HVX, HVX+ - Instrukcja montazu, obstugi i programowania
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2 Opis urzadzenia

Produkt jest sterownikiem przeznaczonym do sterowania wysokowydajnymi silnikami
instalowanymi w pompach elektrycznych Xylem.

2.1 Nazwy czesci

_A_ph

XM_MO017_A

Naklejka aprobaty sprzetu radiowego
Sterownik

Wyswietlacz sterownika

Tabliczka znamionowa

Wejscia przewoddw zasilajgcych i sygnatowych
Ztacze silnika

Naklejka ostrzegawcza sterownika

Noobkwh=

2.2 Tabliczka znamionowa

XM_M0022_A ot

Model

Wejsciowe limity robocze

Kod identyfikacyjny

Wyjsciowe limity robocze

Numer seryjny

Zakres temperatur pomieszczenia

oA wWN =
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2.3 Naklejka ostrzegawcza sterownika

CAUT[ON WARNING g
ATTENTION AVERTISSEMENT 2
PELIGRO AV1S0 °Q

RESIDUAL CHARGE
WAIT 2 MINUTES WARN ‘ NG
CHARGE RESIDUELLE, ‘

ATTENDEZ 2 MINUTES
CARGA RESIDUAL HOT SURFACE

ESPERE POR 2 MINUTOS. RISK OF BURN

SEE MANUAL FOR SPECIAL
CONDITIONS / MAIN FUSES.
YOIR HANUEL DE CONDITIONS
SPECIALES / FUSIBLES

VER MANUAL POR CONDICIONES
ESPLCIALES / FUSIBLES.

XM_M0024_A_ot

2.4 Naklejka aprobaty sprzetu radiowego
of
oNt Lo

1. Stany Zjednoczone Ameryki
2. Kanada
3. Pozostate kraje

XM_MO0025_A ot
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3Instalowanie

3.1 Srodki ostroznoéci

Ogolne srodki ostroznosci

> B

Przed rozpoczeciem pracy nalezy upewnic sie, ze instrukcje dotyczace bezpieczenstwa, ktore
zawiera Wstep i Bezpieczenstwo na stronie 5, zostaty w petni przeczytane i zrozumiane.

NIEBEZPIECZENSTWO:

Instalacja i wszystkie podtgczenia hydrauliczne oraz elektryczne musza zosta¢ wykonane przez
technika spetniajagcego wymogi techniczne i zawodowe opisane w aktualnych przepisach.

POUCZENIE:
Zawsze stosowac $rodki ochrony osobistej.

POUCZENIE:
Zawsze stosuj odpowiednie narzedzia robocze.

POUCZENIE:

W trakcie wyboru miejsca instalacji oraz podtgczania produktu do zrédet zasilania
elektrycznego nalezy bezwzglednie przestrzegac lokalnych przepiséw.

Srodki ostroznosci zwigzane z elektrycznoscia

>

Uziemienie

>D P

NIEBEZPIECZENSTWO: Niebezpieczenstwo porazenia pragdem elektrycznym

Przed rozpoczeciem prac nalezy sprawdzi¢, czy zasilanie elektryczne jest odtaczone i
zablokowane, aby unikna¢ niezamierzonego ponownego uruchomienia urzadzenia, panelu
sterowania i pomocniczego obwodu sterujacego.

UWAGA:
Napiecie i czestotliwos¢ sieci komunalnej musza by¢ zgodne z warto$ciami podanymi na
tabliczce znamionowej sterownika.

NIEBEZPIECZENSTWO: Niebezpieczenstwo porazenia pragdem elektrycznym

Zawsze przytaczal przewdd zewnetrznego zabezpieczenia do zacisku uziemienia (masy), zanim
zostang wykonane inne pofaczenia elektryczne.

NIEBEZPIECZENSTWO: Niebezpieczenstwo porazenia pragdem elektrycznym
Podtgczy¢ wszystkie akcesoria elektryczne urzgdzenia do uziemienia.

NIEBEZPIECZENSTWO: Niebezpieczenstwo porazenia pragdem elektrycznym

Sprawdzié, czy zewnetrzny przewdd ochronny (uziemienie) jest dtuzszy niz przewody fazowe. W
przypadku niezamierzonego odtgczenia urzadzenia od przewodéw fazowych przewdd
ochronny musi odtgczy¢ sie od przytacza jako ostatni.

HVX, HVX+ - Instrukcja montazu, obstugi i programowania 9
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NIEBEZPIECZENSTWO: Niebezpieczenstwo porazenia pragdem elektrycznym

Zamontowac¢ odpowiednie systemy ochrony przed kontaktem posrednim w celu zapobiezenia
$miertelnemu porazeniu elektrycznemu.

3.2 Wytyczne dotyczace podtaczenia elektrycznego

1. Sprawdzi¢, czy przewody elektryczne sg ochronione przed nastepujgcymi czynnikami:
e Wysoka temperatura

e Drgania
e Uderzenia
e Ciecze.

2. Sprawdzi¢, czy obwdd zasilania energig elektryczng jest wyposazony w:
e zabezpieczenie przeciwzwarciowe o odpowiednich parametrach
e Odtacznik sieciowy o odlegtosci rozwarcia stykdw zapewniajgcej catkowite odtagczenie w
warunkach przepiecia kategorii Ill.

3.3 Wytyczne dotyczace tablicy potaczen elektrycznych

UWAGA:

Panel sterowania musi odpowiadaé parametrom znamionowym na tabliczce znamionowe;j
urzgdzenia.

3.3.1 Bezpieczniki i/lub przetaczniki automatyczne

e Elektronicznie aktywowana funkcja sterownika zapewnia zabezpieczenie przed
przecigzeniem silnika. Zabezpieczenie przed przecigzeniem oblicza poziom przyrostu w
celu wyznaczenia momentu aktywacji wyzwalacza (zatrzymania silnika).

Im wyzszy prad wej$ciowy, tym szybsza reakcja. Funkcja ta zapewnia ochrone silnika
elektrycznego klasy 20.

e Sterownik musi by¢ wyposazony w zabezpieczenia nadpragdowe i zwarciowe, tak by mozna
byto zapobiec przegrzaniu przewoddw zasilajacych. W celu zapewnienia takiej ochrony
nalezy zainstalowa¢ bezpieczniki liniowe lub wytgczniki automatyczne. Bezpieczniki i
wytaczniki automatyczne musza zosta¢ dostarczone przez instalatora w ramach instalacji.

e Jako zabezpieczenie na wypadek awarii komponentéw sterownika (pierwsza awaria) nalezy
zastosowac zalecane bezpieczniki i/lub wytaczniki automatyczne po stronie zasilania.
Zastosowanie zalecanych bezpiecznikow i wytgcznikdéw automatycznych daje pewnosé, ze
ewentualne uszkodzenia sterownika ograniczone beda do jego wnetrza. W przypadku
innych rodzajéw ochrony nalezy upewnic sie, ze przeptywajaca energia nie przekracza
energii przeptywajacej w przypadku modeli rekomendowanych.

e Przedstawione w tabeli bezpieczniki sa odpowiednie do stosowania w obwodzie zdolnym
do wyzwolenia 5000 A (symetrycznie), maksymalnie 480 V. Z podanymi bezpiecznikami
wartos$é znamionowa pradu zwarciowego (SCCR) dla sterownika wynosi 5000 A.

Na rysunku przedstawiono zalecane bezpieczniki i wytgczniki.

Model  [Model silnika |Zasilanie Bezpiecznik [Bezpieczniki UL, typ T, producent i model Wytaczniki MCB
HVX,  [Xylem tréjfazowe, Vac |i nie-UL, typ(gyssmann  |Edison littelfuse  |Ferraz- ABB model
HVX+ G, A Shawmut  |5203

B EXM.../3....B.. |200-240 16 JIN-15 TIN(15)  [JLIN1S A3T15 C16

C EXM...13....C. 30 JIN-30 TIN(30)  [JLLN30 A3T30 (32

D EXM.../3...D.. 63 JIN-60 TIN(60)  |JLLN 60 A3T60 €63

B EXM.../4....B.. |380-480 16 JIS15 1J5(15) JUS15 A6T15 C16

C EXM.../4...C. 30 JJS-30 TJS(30) JLLS 30 A6T30 (32

D EXM.../4...D.. 63 JJS-60 TJS(60) JLLS 60 A6T60 €63
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pl- Ttumaczenie oryginalnej instrukcji

3.3.2 Urzadzenia réznicowopradowe, RCD (GFCI)

W przypadku stosowania wytgcznikdéw réznicowopradowych GFCl lub RCD, znanych réwniez
jako automatyczne wytgczniki réznicowopradowe ELCD, nalezy sprawdzi¢, czy:

sg one, ze wzgledu na swoje parametry, odpowiednie do danej konfiguracji systemu i
$rodowiska uzytkowania,

maja opdznienie wyzwolenia, zapobiegajgce usterkom spowodowanym przez przej$ciowe
prady doziemne,

moga one wykrywad prad przemienny lub staty i sg oznaczone symbolami przedstawionymi
na rysunku.

LA ph

XM_MO0014_A

UWAGA:

W przypadku zastosowania wytgcznika ELCD lub GFCI nalezy uwzglednié catkowity prad
uptywowy wszystkich urzadzen elektrycznych systemu.

3.4 Wytyczne dotyczace sterownika

3.4.1 Montaz

kN

_A_ph

XM_M0023_A

Silnik
Sterownik
Sruba mocujaca
Uszczelnienie
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1. Nasmarowacd uszczelnienie alkoholem.

2. Zblizy¢ sterownik do silnika.

3. Dokreci¢ $ruby kluczem Torx.
Docisk:
e RozmiarB i C: 6 Nm (55 stép sity - cal) £ 15%.
e Rozmiar D: 8 Nm (70 stép sity - cal) = 15%.

3.4.2 Podtaczenia zasilania

_A_ph

HV_XM_MO0025_A

é

Sterownik

Zaciski

Sruby pokrywy

Przewody fazowe

Wigzka okablowania

Przewdd zasilajacy

Przewdd ochronny (uziemienie)
Pokrywa

Dodatkowe potaczenie uziemienia

WO NorWN =

Zdja¢ pokrywe i zapoznad sie ze znajdujacymi sie wewnatrz schematami elektrycznymi.
Woprowadzi¢ przewdd zasilajgcy w dtawik kablowy.

Podtaczy¢ przewody, mocujac je doktadnie i bez luzu oraz upewniajac sie, ze przewdd
ochronny jest dtuzszy niz przewody fazowe.

Tylko w przypadku rozmiaru D: dokreci¢ $rube zaciskowa za pomoca $rubokreta Pozidriv.
Docisk: 4 Nm (35 funt-sita cal).

Dokreci¢ dtawik kablowy.

Zatozy¢ pokrywe i dokrecié sruby.

Docisk: 3 Nm (27 stép sity - cal) + 15%.

W=

ok

12 HVX, HVX+ - Instrukcja montazu, obstugi i programowania



pl- Ttumaczenie oryginalnej instrukcji

3.4.3 Pofaczenia pomocnicze
HVX+

DI3 o
GND =
Low ©
GND ©
START®
GND ™~

A2 ©
24V 10

e ot
GND ™

2 <
<
E\
=
Numer |Nazwa Opis Domyslne ustawienia
elementu
1 Wejscie analogowe 1 Zasilanie +24VDC, maks. 60 mA (facznie, zaciski 1 + 5) Czujnik cisnienia 1
2 Konfigurowalne wejscie analogowe 1
3 GND (uziemienie) elektroniki
4 Zarezerwowane Do uzytku wewnetrznego, nie podtaczac
5 Wejscie analogowe 2 Zasilanie +24VDC, maks. 60 mA (facznie, zaciski 1 + 5) Nie wybrano
6 Konfigurowalne wejécie analogowe 2
7 GND (uziemienie) elektroniki
8 Zewnetrzne Cyfrowe wejscie start/stop, wewnetrzne podciagniecie +24 VDC, prad
uruchomienie/zatrzymanie [styku 6 mA
9 GND (uziemienie) elektroniki
10 Zewnetrzny brak wody  |Cyfrowe wejscie niskiego poziomu wody, wewnetrzne podciggniecie
[ang. Lack of Water (LoW)] |+24 VDC, prad styku 6 mA
1 GND (uziemienie) elektroniki
12 Wejscie cyfrowe 3 Konfigurowalne wejscie cyfrowe 3, wewnetrzne podciagniecie +24 VDC, |Uruchomienie awaryjne
prad styku 6 mA 2 maksymalng
13 GND (uziemienie) elektroniki predkodcig
14 Wyjscie analogowe Konfigurowalne wyjscie analogowe Predkos¢ obrotowa
15 GND (uziemienie) elektroniki silnika
16 Wejscie analogowe 3 Zasilanie +24VDC, maks. 60 mA (facznie, zaciski 161 19) Nie wybrano
17 Konfigurowalne wejscie analogowe 3
18 GND (uziemienie) elektroniki
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Numer Nazwa Opis Domyslne ustawienia

elementu

19 Wejscie analogowe |Zasilanie +24 VDC, maks. 60 mA (facznie, zaciski 16 19) Nie wybrano

20 4 Konfigurowalne wejscie analogowe 4

21 GND (uziemienie) elektroniki

22 Wejscie cyfrowe 4 |Konfigurowalne wejscie cyfrowe 4, wewnetrzne podciagniecie +24 VDC,  |Nie wybrano
prad styku 6 mA

23 GND (uziemienie) elektroniki

24 Wejscie cyfrowe 5 |Konfigurowalne wejscie cyfrowe 5, wewnetrzne podciagniecie +24 VDC,  |Nie wybrano
prad styku 6 mA

25 GND (uziemienie) elektroniki

26 Zasilanie 10VDC  |Zasilanie +10 VDC, maks. 3 mA

27 GND (uziemienie) elektroniki

28 Magistrala RS485 port 1: RS485-1BN () Wiele pomp

29 komunikacyjna 1 RSags nort 1: RS485-1A P (+)

30 RS485 port 1: RS485-COM

31 Magistrala RS485 port 2: RS485-2BN () Modbus

3 komunikacyjna 2 |Rs4gs port 2: RS485-2AP (+)

33 RS485 port 2: RS485-COM

34 Magistrala RS485 port 1: RS485-1BN () Wiele pomp

35 komunikacyjna 1 Rs4g5 port 1: RS485-1AP (+)

36 RS485 port 1: RS485-COM

37 Magistrala RS485 port 2: RS485-2BN () Modbus

38 komunikacyjna 2 Rsags port 2: RS485-2A P (+)

39 RS485 port 2: RS485-COM

40 Przekaznik 1 Przekaznik konfigurowalny 1: normalnie otwarty Raportowanie bedéw

41 Przekaznik konfigurowalny 1: normalnie zamkniety

42 Przekaznik konfigurowalny 1: wspélny styk

43 Przekaznik 2 Przekaznik konfigurowalny 2: normalnie otwarty Uruchamianie silnika

44 Przekaznik konfigurowalny 2: normalnie zamkniety

45 Przekaznik konfigurowalny 2: wspélny styk

14
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HVX

START
GND ™~

Al2 ©
24V v
-
GND ®
Al &

A WARNING

_A ph

XM_MO021_A

Numer |Nazwa Opis Domyslne ustawienia
elementu
1 Wejscie analogowe 1 Zasilanie +24VDC, maks. 60 mA (facznie, zaciski 1 + 5) Czujnik cisnienia 1
2 Konfigurowalne wejscie analogowe 1
3 GND (uziemienie) elektroniki
4 Zarezerwowane Do uzytku wewnetrznego, nie podtaczac
5 Wejscie analogowe 2 Zasilanie +24VDC, maks. 60 mA (facznie, zaciski 1 + 5) Nie wybrano
6 Konfigurowalne wejécie analogowe 2
7 GND (uziemienie) elektroniki
8 Zewnetrzne Cyfrowe wejscie start/stop, wewnetrzne podciagniecie +24 VDC, prad
uruchomienie/zatrzymanie [styku 6 mA
9 GND (uziemienie) elektroniki
10 Zewnetrzny brak wody  |Cyfrowe wejscie niskiego poziomu wody, wewnetrzne podciggniecie
[ang. Lack of Water (LoW)] |+24 VDC, prad styku 6 mA
1 GND (uziemienie) elektroniki
12 Wejscie cyfrowe 3 Konfigurowalne wejscie cyfrowe 3, wewnetrzne podciagniecie +24 VDC, |Uruchomienie awaryjne
prad styku 6 mA zmaksymalng
13 GND (uziemienie) elektroniki predkodcig
14 Wyjscie analogowe Konfigurowalne wyjscie analogowe Predkos¢ obrotowa
silnika
15 GND (uziemienie) elektroniki
28 Magistrala komunikacyjna [RS485 port 1: RS485-1B N (-) Wiele pomp
29 L RS485 port 1: RS485-1AP (+)
30 RS485 port 1: RS485-COM
31 Magistrala komunikacyjna [RS485 port 2: RS485-2B N (-) Modbus
3 2 RS485 port 2: RS485-2A P (+)
33 RS485 port 2: RS485-COM
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Numer Nazwa Opis Domyslne ustawienia
elementu

34 Magistrala RS485 port 1: RS485-1BN () Wiele pomp

35 komunikacyjna 1 Rsags port 1: RS485-1A P (+)

36 RS485 port 1: RS485-COM

37 Magistrala RS485 port 2: RS485-2BN () Modbus

38 komunikacyjna 2 Rsags port 2: RS485-2A P (+)

39 RS485 port 2: RS485-COM

40 Przekaznik 1 Przekaznik konfigurowalny 1: normalnie otwarty Raportowanie bedéw
41 Przekaznik konfigurowalny 1: normalnie zamkniety

42 Przekaznik konfigurowalny 1: wspélny styk

43 Przekaznik 2 Przekaznik konfigurowalny 2: normalnie otwarty Uruchamianie silnika

44 Przekaznik konfigurowalny 2: normalnie zamkniety

45 Przekaznik konfigurowalny 2: wspélny styk

16
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4 Kontrola

Wstep

NIEBEZPIECZENSTWO: Niebezpieczenstwo porazenia pradem elektrycznym

Jesli wyswietlacz sterownika ulegnie uszkodzeniu, nalezy skontaktowac sie z firmg Xylem lub
autoryzowanym dystrybutorem.

POUCZENIE: Niebezpieczenstwo ze strony rozgrzanych powierzchni

Nalezy dotykaé wytgcznie przyciskdw wyswietlacza sterownika. Zwraca¢ uwage na wydzielane
przez urzadzenia duze ilosci ciepfta.

W zaleznosci od modelu nalezy przestrzegaé wskazéwek zawartych w punktach Wyswietlacz
sterownika HVX+ na stronie 17 lub Wyswietlacz sterownika HVX na stronie 20.

4.1 Wyswietlacz sterownika HVX+

v

4)»

O

XM_MO002_A_sc

-

.

Numer Nazwa Funkcja
elementu
1 Wyswietlacz
2 Przycisk ON/OFF | Wigczanie i wylgczanie urzadzenia
o Wyzerowac btedy, naciskajac i przytrzymuijac przez 5 sekundy.
3 Klawisze strzalek W | e Przechodzenie w pionie pomiedzy opcjami menu
GORE i W DOt e Reazne przefaczanie winstalacji wielopompowej poprzez nacisniecie i przytrzymanie strzatki W
DO
o Obrdtwyswietlacza o 180° poprzez jednoczesne nacisnigcie i przytizymanie przycisku ENTER |
strzatki W GORE,
4 Klawisze strzatek W [ Przesuwanie w poziomie w celu nawigacji po ekranach gtownych i menu
PRAWOiWLEWO |e  Blokowanie i odblokowywanie wyswietlacza poprzez jednoczesne nacisnigcie i przytrzymanie
strzatek W PRAWO i W LEWO.
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Numer Nazwa Funkcja
elementu
5 Przycisk SEND o Przechodzenie przez kolejne poziomy menu
(WYSLI") o Potwierdzanie wyboru parametru
o Potwierdzanie wartosci parametru
6 Dioda LED Wskazuje, ze urzadzenie jest zasilane.
urzadzenia $wieci
7 Dioda LED stanu | Wskazania:
urzadzenia o Silnik nie jest zasilany (nie $wieci)
o Alarm aktywny i silnik zatrzymany (z6tta)
o Blad urzadzenia i silnik zatrzymany (czerwona)
o Silnik uruchomiony (zielona)
o Alarm aktywny i silnik uruchomiony (zotta na przemian z zielong).
8 Dioda LED stanu | Wskazania:
pofaczenia o Komunikacja BMS wytaczona (nie $wieci)
o Komunikacja BMS aktywna (zielona)
o taeznos¢ bezprzewodowa z urzadzeniem mobilnym nawigzana (niebieska, nie miga)
o Nawigzywanie tacznosci bezprzewodowej z urzadzeniem mobilnym (niebieska, miga)
o Komunikacja bezprzewodowa i komunikacja BMS aktywne (niebieska na przemian z zielong).
9 Przycisk o Dostep do menu parametrow lub funkeji dodatkowych zgodnie ze wskazaniem wyswietlacza.
wielofunkeyjny o taczenie urzadzenia z urzgdzeniem mobilnym (poprzez nacisniecie i przytrzymanie).

4.1.1 Wyswietlacz graficzny

N

A | Home - Real Time Data

System Configuration
Single Pump
Control Mode
Constant Pressure

w
©
©
©
o

[ 9.10

0 bar 100%

Motor Speed
2300 rpm

Q Run ;:
% . g
P 910 bar| 65% | Move @ Menu @ ;‘
Numer Nazwa Opis
elementu
1 Pasek nagtéwka  |Pokazuje statyczne informacje i komunikaty zwigzane z warunkami pracy, takie jak:
o Alarmy
o Bledy
o Praca wielu pomp.
2 Ekran gtéwny Pokazuje gtéwne informacje i umozliwia zmiane parametréw pracy.
Istnieje do 5 ekrandw, po ktérych mozna sie poruszac za pomocg klawiszy strzatek W PRAWO i W
LEWO.
Symbol == obok pozycji oznacza parametr, ktéry mozna edytowac.
3 Dolny pasek Zawartos¢:
o Polewejznajduja sie istotne informacje eksploatacyjne, takie jak rzeczywista wartos¢ regulagji
oraz procentowa warto$¢ obecnej predkosci obrotowej urzadzenia
o Po prawej znajdujg sie przyciski dostepne do interakgji na ekranie gtéwnym.

18
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4.1.2 Menu parametrow, HVX+

.
@_4 3.0 - Actual Measured Values
[3001 910 bar

Actual Pressure
@_/ 3.0.02  Actual Flow 320.0 I/m
3.0.03  Actual Fluid Temp. 55.0 °C
3.0.10  Effective Req. Val. 9.10 bar
3.020  Required Val. 8.90 bar )
3.030  Pump Status Run Z\
% :
=
® 9.20bar| 65% | Move @ edit @) Home @ ;‘
Numer Nazwa Opis
elementu
1 Pasek nagtéwka  Pokazuje éciezke parametréw na poziomie menu i podmenu.
2 Lista parametréw  |Zawarto(:
o indeks,
o nazwa,
o podglad wartosci
parametréw dla biezacego poziomu menu.
Aby przejs¢ do nastepnego poziomu lub zmieni¢ wartos¢, nacisna¢ SEND lub przycisk strzatki W
PRAWO.
3 Dolny pasek Zawarto$c:
o Po lewej znajduja si istotne informacje eksploatacyjne, takie jak rzeczywista wartos¢ regulagji
oraz procentowa wartos¢ obecnej predkosci obrotowej urzadzenia
o Po prawej znajduja sie przyciski dostepne do interakcji na ekranie gtownym.

Menu podzielone jest na 3 poziomy:
o Gtéwny

e Podmenu

e Parametry.

Aby wyswietli¢ lub zmienié parametr:

1. Nacisna¢ przycisk funkcji na ekranie gtéwnym.

2. Wprowadzi¢ hasto za pomocg klawiszy strzatek.

3. Nacisng¢ przycisk SEND.
Uwaga: po 10 minutach bezczynnosci nalezy ponownie wprowadzi¢ hasto.

4. Nacisnag¢ przycisk strzatki W PRAWO lub przycisk SEND, aby przejs¢ miedzy poziomami, lub
przycisk strzatki W LEWO, aby powrdcié.

4.1.3 Uruchomienie urzadzenia za pomoca wyswietlacza sterownika HVX+

1. Sprawdzi¢ potaczenie miedzy wejsciami START/STOP i GND na ptytce zaciskowe;.

2. Nacisng¢ przycisk ON/OFF, aby uruchomi¢ urzadzenie.
Uwaga: jesli parametr 1.0.45 Autostart jest skonfigurowany na ,Yes” (Tak), to przy
nastepnym uruchomieniu nie bedzie konieczne ponowne nacisniecie przycisku ON/OFF.

3. W trakcie pracy urzadzenia mozna zmieni¢ nastawe robocza, przechodzac do drugiego
ekranu.

4.1.4 Zmiana trybu pracy, HVX+

Parametry urzadzenia sa ustawione fabrycznie, a samo urzadzenie jest gotowe do pracy.
Aby zmieni¢ parametry i zaawansowane funkcje, nalezy uzyska¢ dostep do menu
konfiguracyjnego.

1. Nacisnaé przycisk wielofunkcyjny.

2. Wprowadzi¢ hasto za pomocg klawiszy strzatek.

3. Nacisng¢ przycisk SEND.

4. Nawigowac po réznych menu w celu znalezienia parametru lub funkcji do zmiany.
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4.1.5 Kasowanie btedéw, HVX+

Error E11 (© Press for details

System Configuration 5
Single Pump o oo "L&
Control Mode N © N
Constant Pressure 0% bar 100%
Motor Speed
0rpm o
|
<
A Error ~
o
]
.
=
|
910bar| A0% | Move @ Menu @ ;

W przypadku wystgpienia btedu urzgdzenie automatycznie podejmuje kilka préb zresetowania
sie, o ile jest to dozwolone — jesli proby te okazg sie nieudane, urzadzenie zatrzyma sie, a na
wyswietlaczu pojawi sie kod btedu.

Aby wyeliminowac btad:

1. Otworzy¢ pierwszy ekran gtéwny, naciskajac przycisk SEND.

2. Odczytac opis btedu na ekranie.

3. Zidentyfikowaé przyczyne i postepowac zgodnie z instrukcjami rozwigzywania problemdw.

4. Skasowac¢ btad poprzez nacisniecie i przytrzymanie przycisku ON/OFF przez 3 sekundy —
urzadzenie powrdci do stanu sprzed wystgpienia btedu.

4.2 Wyswietlacz sterownika HVX

<
=
Numer Nazwa Funkcja
elementu
1 Wskaznik menu  |Wskazania:
o Nawigacja po pozycjach menu ($wiatfo ciagte)
o Wydwietlanie wartoéci parametru (Swiatto migajace).
2 Wyswietlacz
siedmiosegmento
wy
3 Pasek predkosci
4 Wskaznik
komunikacji z
wieloma pompami

20
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Numer Nazwa Funkgja
elementu
5 Wskaznik jednostki
miary
6 Przycisk ON/OFF  |e  Wigczanie i wytaczanie urzadzenia
o Wyzerowac btedy, naciskajac i przytrzymuijac przez 5 sekundy.
7 Klawisze strzalek W | e Szybka zmiana nastawy na wyswietlaczu gtownym
GORE i W DOt o Przechodzenie przez rozne podmenu i zmiana parametru wySwietlanego w menu parametrow
o Reczne przetaczanie w instalacji wielopompowej poprzez naciéniecie i przytrzymanie strzatki W
DOt
o Obrdtwyswietlacza o 180° poprzez jednoczesne nacisnigcie i przytrzymanie przycisku ENTER |
strzatki W GORE,
8 Klawisze strzatek W | Naprzemienne wy$wietlanie predkosci i cinienia na wySwietlaczu gtéwnym
PRAWO i WLEWO |  Nawigacja po poziomach menu parametréw
o Tylko strzatka W LEWO: potwierdzenie zmienionej wartosci
o Blokowanie i odblokowywanie wyswietlacza poprzez jednoczesne nacisniecie i przytrzymanie
strzatek W PRAWO i W LEWO.
o Tylko strzatka W PRAWO: poruszanie sig po aktywnych kodach bteddw, jesli jest ich wiecej niz
jeden
9 Przycisk SEND o Przechodzenie przez kolejne poziomy menu
(WYSLI") o Potwierdzanie wartosci parametru
o Wchodzenie do menu konfiguracji parametréw (wymaga przytrzymania).
10 Dioda LED Wskazuje, ze urzadzenie jest zasilane.
urzadzenia $wieci
11 Dioda LED stanu | Wskazania:
urzadzenia o Silnik nie jest zasilany (nie $wieci)
o Alarm aktywny i silnik zatrzymany (z6tta)
o Blad urzadzenia i silnik zatrzymany (czerwona)
o Silnik uruchomiony (zielona)
o Alarm aktywny i silnik uruchomiony (zotta na przemian z zielong).
12 Dioda LED stanu | Wskazania:
pofaczenia o Komunikacja BMS wytaczona (nie $wieci)
o Komunikacja BMS aktywna (zielona)
o taeznos¢ bezprzewodowa z urzadzeniem mobilnym nawigzana (niebieska, nie miga)
o Nawigzywanie tacznosci bezprzewodowej z urzadzeniem mobilnym (niebieska, miga)
o Komunikacja bezprzewodowa i komunikacja BMS aktywne (niebieska na przemian z zielong).
13 Przycisk kaczenie urzadzenia z urzadzeniem mobilnym.
komunikacji w
technologii
bezprzewodowej
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4.2.1 Widok gtéwny

Glif Nazwa Opis
e Wi Urzadzenie zatrzymane za pomoca przycisku ON/OFF lub przez system BMS.
Uwaga: nizszy priorytet w stosunku do STOP.
== |sTOP Wejscia cyfrowe START/STOP i GND otwarte.
HHE Iadanie Zadanie uruchomienia urzadzenia za pomoc przycisku ON/OFF. Pozostaje on aktywny przez kilka
uruchomienia sekund, po czym pojawia sie nastepujacy komunikat:
o Urzadzenie w trybie pracy, lub
o Alarm, lub
o Biad.
= [Marm Kod alarmu urzadzenia w stanie alarmu, na przemian z wy$wietlaczem gtwnym.
Dioda LED stanu urzadzenia moze mie kolor:
o i6ity =silnik zatrzymany
o 6ita na przemian zzielong = silnik uruchomiony.
=i [Bad Kod bledu urzadzenia w stanie btedu.
= =1'=,  |Urzadzenie w trybie |Wyswietlacz urzadzenia w trybie pracy i wybranej jednostki miary:
’ pracy o Predkosc, 10xRPM
o (iénienie w bar lub psi.
<= |Wyswietlac Wyswietlacz zablokowany przez operatora i zablokowana obstuga przyciskow.
zablokowany

4.2.2 Menu parametrow, HVX

Menu podzielone jest na 3 poziomy:
o Gtéwny

e Podmenu
e Parametry.

Aby wyswietli¢ lub zmienié parametr:

1. Nacisnag¢ i przytrzymac przycisk SEND.

2. Wprowadzi¢ hasto za pomoca klawiszy strzatek.

3. Nacisng¢ przycisk SEND.
Uwaga: po 10 minutach bezczynnosci nalezy ponownie wprowadzi¢ hasto.

4. Naciskac¢ przyciski strzatek W GORE i W DO¥, aby przechodzi¢ przez menu.

5. Naciskaé przycisk SEND lub strzatki W PRAWO, aby przej$¢ do podpozioméw menu, az do
znalezienia wartosci parametru.

6. Naciskac przyciski strzatek W GORE i W DO¥, aby zwiekszy¢ lub zmniejszy¢ wartosé
parametru.

7. Nacisnac przycisk SEND lub przycisk strzatki W LEWO, aby potwierdzic.
Uwaga: po 5 sekundach bezczynnoséci parametr wraca do poprzednio ustawionej wartosci.

Glif Nazwa Uwagi
s Menu gtéwne e Menunr1-9.
o Wskaznik menu: $wieci i nie miga.
=)=t |Podmenu o Podmenunr1-9.
o Wskaznik menu: $wieci i nie miga.
=) 1ty |Parametr Nawigacja na poziomie parametrow.
o Parametry nr 0-99.
o Podmenunr1-9.
o Wskaznik menu: $wieci i nie miga.
=iy |Wartod¢ parametru |Zmiana wartosci parametru.
o Wskaznik menu: miga.
o Wartos¢ parametru podczas edycji: miga.
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4.2.3 Uruchomienie urzadzenia za pomoca wyswietlacza sterownika HVX

1. Sprawdzi¢ potaczenie miedzy wejsciami START/STOP i GND na ptytce zaciskowe;.

2. Nacisng¢ przycisk ON/OFF, aby uruchomi¢ urzadzenie.
Uwaga: jesli parametr 1.0.45 Autostart jest skonfigurowany na ,Yes” (Tak), to przy
nastepnym uruchomieniu nie bedzie konieczne ponowne nacisniecie przycisku ON/OFF.

3. W trakcie pracy urzadzenia nastawe regulacji mozna zmieniaé ze skutkiem
natychmiastowym za pomoca przyciskéw strzatek W GORE i W DOX.

4.2.4 Zmiana trybu pracy, HVX

Parametry urzadzenia sa ustawione fabrycznie, a samo urzadzenie jest gotowe do pracy.
Aby zmienié¢ parametry i zaawansowane funkcje, nalezy uzyskaé dostep do parametréw
konfiguracyjnych.

1. Nacisnag¢ i przytrzymac przycisk SEND.

2. Wprowadzi¢ hasto za pomocg klawiszy strzatek.

3. Nacisng¢ przycisk SEND.

4. Wybrac parametr, ktéry ma zosta¢ zmieniony, w menu MO1.

4.2.5 Kasowanie btedéw, HVX

W przypadku wystgpienia btedu urzgdzenie automatycznie podejmuje kilka préb zresetowania

sie, o ile jest to dozwolone — jedli préby te okaza sie nieudane, urzadzenie zatrzyma sie, a na

wyswietlaczu pojawi sie kod btedu. Aby wyeliminowaé btad:

1. Zidentyfikowaé przyczyne i postepowad zgodnie z instrukcjami rozwigzywania problemdw.

2. Skasowacd btad poprzez naci$niecie i przytrzymanie przycisku ON/OFF przez 3 sekundy —
urzadzenie powrdci do stanu sprzed wystgpienia btedu.

4.3 Aplikacja Xylem X

Wstep

Dostepna dla urzadzen mobilnych z systemem operacyjnym wykorzystujgcym technologie
bezprzewodowa.

Aplikacji mozna uzywaé w celu:

e sprawdzania stanu urzadzenia;

konfigurowania parametréw;

interakcji z urzagdzeniem i uzyskiwania danych podczas instalacji i konserwacji;
generowania raportéw z pracy;

nawigzywania kontaktu z pomoca techniczng;

Pobieranie aplikacji i taczenie urzadzenie mobilnego z urzadzeniem

1. Pobrad aplikacje Xylem X na urzgdzenie mobilne z App Store' lub Google Play?, skanujac
kod QR:

E-'."

1Zgodna z systemami operacyjnymi i0S® w wersji 15.0 i wyzszej
27godna z systemami operacyjnymi Android w wersji 10.0 i wyzszej
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< Register

Create your account

Insert your email

Insert your password Show

Country

Insert here your company (optional)
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< xylem

Choose how to connect to the pump
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Connect with biuetooth

Connect with QR Code
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2. Dokonczyc¢ rejestracje.

Na wyswietlaczu sterownika nacisng¢ przycisk komunikacji bezprzewodowe;j.
Dodac urzadzenie do profilu uzytkownika.

Po nawigzaniu potaczenia dioda potgczenia zmienia kolor na niebieski (nie miga): od tej
chwili mozna sterowacd urzadzeniem za pomocg urzgdzenia mobilnego.
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S5 Programowanie

Wersja firmware

Wersje oprogramowania sprzetowego mozna wyswietli¢ za pomocg parametru P03.4.19.

Zastosowane symbole

Symbol  |Opis

(G) Globalny. Zmiana tego parametru w jednym urzadzeniu instalacji wielopompowej przekazywana jest do wszystkich innych
urzadzen. Jesli symbol nie wystepuje, parametr stosowany jest tylko w odniesieniu do urzadzenia, na ktérym jest
wyéwietlany.

(X+) Dostepne tylko w HVX+.

(X) Dostepne tylko w HVX.

(A) Dostepne tylko w HVX podczas korzystania z aplikacji Xylem X.

(R) Tylko do odczytu. Parametru nie mozna zmienic.
Jesliten symbol nie wystepuje, parametr mozna zmienic.
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5.1 M01, menu gtéwne

5.1.1 S01.0 zastosowanie

Czesto uzywane parametry lub ich aliasy.

Parametr Typ Nazwa Opis Wartos¢
P01.0.01 (X+) Jezyk Patrz parametr P09.0.01. Domyslnie = angielski
P01.0.05 (G) Typ systemu Patrz parametr P04.0.01. DomysInie = w zaleznoci od
modelu pompy elektryczne]
P01.0.06 (G) Tryb sterowania Patrz parametr P04.0.02. Domyslnie = ci$nienie state
P01.0.10 (G) Konfiguracja systemu Patrz parametr P06.0.01. DomysInie = pojedyncza
pompa elektryczna
P01.0.11 Adres Systemu Patrz parametr P06.0.03. Min=1
Wielopompowego
P01.0.15 (G) Wartos¢ rozruchu Patrz parametr P04.0.05. Min = 0%
Max = 100%
Domyslnie = 100%
P01.0.20 (G) Opéznienie Brak wody Patrz parametr P04.3.11. Min=1s
Max =100
Domyslnie =15
P01.0.31 (G) Ciénienie - Prég minimalny Patrz parametr P04.3.01. Min =P01.1.11
Max = P01.1.12
Domyslnie = P01.1.11
(wytgczone)
P01.0.32 (G) Przeptyw - Prog minimalny Patrz parametr P04.3.02. Min =P01.1.21
(X+) Max = P01.1.22
Domyslnie = P01.1.21
(wytgczone)
P01.0.33 (G) Temperatura - Prég minimalny ~ Patrz parametr P04.3.03. Min =P01.1.31
(X+) Max = P01.1.32
Domyslnie = P01.1.31
(wytaczone)
P01.0.34 (G) Poziom - Prég minimalny Patrz parametr P04.3.04. Min =P01.1.41
(X+) Max = P01.1.42
Domysinie = P01.1.41
(wytaczone)
P01.0.40 (G) Opéznienie Prog minimalny  Patrz parametr P04.3.10. Min=1s
Max =100
Domyslnie =15
P01.0.45 (G) Rozruch automatyczny Patrz parametr P04.0.06. Domyslnie = tak
P01.0.46 Ustawienie On/Off Wybrac status pompy elektrycznej: wiaczona (Gn) lub wytaczona  Domyélnie = wytaczona
(GFF). Odpowiada dziataniu na przycisku ON/OFF.
P01.0.50 (X+) Data Patrz parametr P09.0.11.
P01.0.51 (X+) Godziny Patrz parametr P09.0.12.
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5.1.2 S01.1 czujniki

Parametr Typ Nazwa Opis Warto$¢
P01.1.00 Wybdr jednostki miary Patrz parametr P04.0.09. Domyslnie = Jednostki Sl
P01.1.01 Sitownik - Wartos¢ Zero Patrz parametr P05.0.01. Min = 0rpm
Max = 9999 rpm
Domyslnie = 0 rpm
P01.1.02 Sitownik - Wartos¢ Maksymalna  Patrz parametr P05.0.02. Min = 0rpm
Max = 9999 rpm
Domyslnie = 3600 rpm
PO1.1.11 (G) Cisnienie - Wartos¢ Zero Patrz parametr P05.0.11. Min = -5 bar
Max = 10 bar
Domyslnie = 0 bar
P01.1.12 (G) Cisnienie - Wartos¢ Maksymalna Patrz parametr P05.0.12. Min = 0 bar
Max = 100 bar
Domyélnie = w zaleznosci od
modelu pompy elektryczne;
P01.1.21 (G) Przeptyw - Wartos¢ Zero Patrz parametr P05.0.21. Min =0m?h
(X+) Max = 9999 m¥/h
Domyslnie = 0 m3/h
P01.1.22 (G) Przeptyw - Wartos¢ Maksymalna Patrz parametr P05.0.22. Min =0 m%h
(X+) Max = 9999 m¥h
DomysInie = 100 m¥h
P01.1.31 (G) Temperatura - Wartos¢ Zero Patrz parametr P05.0.31. Min =-100°C
(X+) Max = 9999°C
DomysInie = 0°C
P01.1.32 (G) Temperatura - Wartos¢ Patrz parametr P05.0.32. Min =-100°C
(X+) Maksymalna Max = 9999°C
Domyslnie = 100°C
P01.1.41 (@) Poziom - Wartos¢ Zero Patrz parametr P05.0.41. Min=-999 m
(X+) Max = 9999 m
Domyslnie = 0 m
P01.1.42 (G) Poziom - Wartos¢ Maksymalna  Patrz parametr P05.0.42. Min =-999 m
(X+) Max = 9999 m

Domyslnie =10m
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5.1.3 S01.2 warto$¢ zadana

Parametr Typ Nazwa Opis Wartos¢
P01.2.01 (G) Predkos¢ - Warto$¢ zadana 1 Patrz parametr P04.1.01. Min = P04.2.31
Max = P04.2.32
DomysInie = 2000 rpm
P01.2.02 (G) Predko$¢ - Wartos¢ zadana2  Patrz parametr P04.1.02. Min = P04.2.31
Max = P04.2.32
DomysInie = 2000 rpm
P01.2.03 (G) Predkosc - Wartos¢ zadana 3 Patrz parametr P04.1.03. Min = P04.2.31
(X+) Max = P04.2.32
Domyslnie = 2000 rpm
P01.2.04 (G) Predko$¢ - Wartos¢ zadana 4 Patrz parametr P04.1.04. Min = P04.2.31
(X+) Max = P04.2.31
DomysInie = 2000 rpm
P01.2.11 (G) Ciénienie - Warto$¢ zadana 1 Patrz parametr P04.1.11. Min=P01.1.11
Max =P01.1.12
Domyslnie = 3,5 bar
P01.2.12 (G) Cisnienie - Warto$¢ zadana2  Patrz parametr P04.1.12. Min =P01.1.11
Max =P01.1.12
Domyslnie = 3,5 bar
P01.2.13 (G) Ciénienie - Warto$¢ zadana 3 Patrz parametr P04.1.13. Min=P01.1.11
(X+) Max = P01.1.12
Domyslnie = 3,5 bar
P01.2.14 (G) Cisnienie - Warto$¢ zadana4 ~ Patrz parametr P04.1.14. Min =P01.1.11
(X+) Max = P01.1.12
Domyslnie = 3,5 bar
P01.2.21 (G) Przeptyw - Wartos¢ zadana 1 Patrz parametr P04.1.21. Min =P01.1.21
(X+) Max =P01.1.22
Domyslnie = 0 m3/h
P01.2.22 (G) Przeptyw - Wartos¢ zadana2 ~ Patrz parametr P04.1.22. Min =P01.1.21
(X+) Max = P01.1.22
Domysinie =0 m%h
P01.2.23 (G) Przeptyw - Wartos¢ zadana 3~ Patrz parametr P04.1.23. Min =P01.1.21
(X+) Max =P01.1.22
Domysinie =0 m%h
P01.2.24 (G) Przeptyw - Wartos¢ zadana4 ~ Patrz parametr P04.1.24. Min =P01.1.21
(X+) Max =P01.1.22
Domyslnie = 0 m3/h
P01.2.31 (G) Temperatura - Wartos¢ zadana 1 Patrz parametr P04.1.31. Min = P01.1.31
(X+) Max = P01.1.32
Domyslnie = 25°C
P01.2.32 (G) Temperatura - Warto$¢ zadana 2 Patrz parametr P04.1.32. Min =P01.1.31
(X+) Max =P01.1.32
Domysinie = 25°C
P01.2.33 (G) Temperatura - Wartos¢ zadana 3 Patrz parametr P04.1.33. Min =P01.1.31
(X+) Max = P01.1.32
Domysinie = 25°C
P01.2.34 (G) Temperatura - Warto$¢ zadana 4 Patrz parametr P04.1.34. Min =P01.1.31
(X+) Max = P01.1.32
Domyslnie = 25°C
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Parametr Typ Nazwa Opis Wartos¢
P01.2.41 (G) Poziom - Wartos¢ zadana 1 Patrz parametr P04.1.41. Min =P01.1.41
(X+) Max = P01.1.42
DomysInie = 0 m
P01.2.42 (G) Poziom - Wartos¢ zadana 2 Patrz parametr P04.1.42. Min = P01.1.41
(X+) Max = P01.1.42
Domyélnie = 0 m
P01.2.43 (G) Poziom - Warto$¢ zadana 3 Patrz parametr P04.1.43. Min =P01.1.41
(X+) Max = P01.1.42
Domyslnie =0m
P01.2.44 (G) Poziom - Warto$¢ zadana 4 Patrz parametr P04.1.44. Min = P01.1.41
(X+) Max = P01.1.42
Domysinie = 0 m
5.1.4 S01.4 Tryb impulsowania
Parametr Typ Nazwa Opis Wartos¢
P01.4.01 Predkos¢ Jog Wybrac predkosc dla trybu Jog. Min=0
Stuzy do uruchamiania pompy elektrycznej z okreslong Max = P04.2.32
predkoscia, do zalewania pompy elektrycznej oraz do okreslania  Domyélnie =0
predkosci minimalnej.
P01.4.02 (G) Predko$¢ minimalna Patrz parametr P04.2.31 Min=0
Max = P04.2.32
DomysInie = w zaleznosci od
modelu pompy elektryczne]
5.1.5 S01.5 bezpieczenstwo
Parametr Typ Nazwa Opis Warto$¢
P01.5.10 Wprowadzenie hasta Patrz parametr P09.4.01 Min=0
Max = 999
P01.5.11 Wylogowanie Patrz parametr P09.4.02
P01.5.12 Ustawienia Hasta Patrz parametr P09.4.03 Min=0
Max = 999
Domyslnie = 66
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5.2 M02, dziennik btedéw

Pokazuje btedy zapisane w dzienniku, w kolejnosci chronologicznej: Bfad 7 jest ostatnim
zarejestrowanym.

Kazdy wpis dziennika zawiera licznik wskazujacy, ile razy zarejestrowany zostat ten sam kod
btedu. Jesli nowo wygenerowany btad ma taki sam kod, jak ostatni zarejestrowany btad, licznik
jest zwiekszany o 1; jesli jednak kod btedu jest inny, tworzony jest nowy zapis.

5.2.1 S02.0 btedy

Parametr Typ Nazwa Opis Wartod¢
P02.0.01 (R) Blad 1 (ostatni)
(6)
P02.0.02 (R) Blad 2
)
P02.0.03 (R) Blad 3
(6)
P02.0.04 (R) Blad 4
)
P02.0.05 (R) Blad 5
(6)
P02.0.06 (R) Blad 6
)
P02.0.07 (R) Blad 7
(6)
P02.0.08 (R) Blad 8
)
P02.0.09 (R) Blad 9
(6)
P02.0.10 (R) Blad 10
@)
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5.3 MO03, informacje o pompie elektrycznej

Grupuje parametry przydatne do diagnostyki zastosowan, pomp elektrycznych i sterownika.

5.3.1 S03.0 wartosci zmierzone

Parametr Typ Nazwa Opis Wartos¢
P03.0.01 (R) Biezace ci$nienie Aktualna warto$¢ cisnienia.

P03.0.02 (R) Aktualny przeptyw Aktualna wartos¢ przeptywu.

P03.0.03 (R) Biezaca temperatura cieczy Aktualna wartos¢ temperatury ptynu

P03.0.04 (R) Aktualny poziom Biezgca wartos¢ poziomu cieczy.

P03.0.10 (R) Wymagana warto$¢ skuteczna  Biezaca zgdana wartos¢ skuteczna. Jest ona wynikiem obliczen

krzywej ciénienia proporcjonalnego lub kwadratowego,
kompensagji spadku ci$nienia i funkcji offsetowe;.

P03.0.20 (R) Wymagana wartos¢ Biezgca wartos¢ zadana - aktualna wartosc zadana, bez obliczen
(G) dla proporcjonalnej lub kwadratowe] krzywej ciénienia,
kompensadji spadku ci$nienia i funkcji offsetowe;.
P03.0.30 (R) Stan pompy Wyswietla aktualny stan agregatu.
(G) 0-Wytaczenie (3FF): urzadzenie jest wytaczone (OFF).

1-Praca (run): urzgdzenie dziafa (silnik sie obraca).

2-Alarm, urzadzenie zatrzymane (RLS): urzadzenie nie dziata,
poniewaz styk START/STOP jest otwarty i aktywny jest alarm.
3-Alarm, urzadzenie pracuje (RLr): urzadzenie pracuje (silnik
pracuje) i aktywny jest alarm.

4-Marm, urzadzenie wiaczone (RLn): urzadzenie nie pracuje, ale
jest gotowe do uruchomienia (ON), a ponadto aktywny jest alarm.
5-Alarm, urzadzenie wytaczone (RLE): urzadzenie jest wytaczone
(OFF), a ponadto aktywny jest alarm.

6-Blad (Err): urzadzenie nie pracuje, poniewaz aktywny jest blad.
7-Stop (SP): urzadzenie nie pracuje, poniewaz styk START/STOP
jest otwarty.

8-Wtaczone (3n): urzadzenie nie pracuje, ale jest gotowe do
uruchomienia (wigczone).

5.3.2 S03.1 liczniki

Parametr Typ Nazwa Opis Wartos¢
P03.1.01 (R) (zas zasilania Wyswietla catkowity czas, jaki uptynat od uruchomienia zasilanej
(G) elektrycznie pompy elektryczne;.
(A)
P03.1.02 (R) (zas pracy Wyswietla catkowity czas pracy silnika.
@)
(A)
P03.1.05 (R) Licznik energii Wyswietla catkowita energie zuzyta przez pompe elektryczna.
@)
(A)
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5.3.3 S03.2silnik

Parametr Typ Nazwa Opis Warto$é
P03.2.01 (R) Predkos¢ obrotowa silnika Wyswietla aktualng predkosc silnika w obrotach na minute.
)
P03.2.02 (R) Predkos¢ silnika % Wyswietla aktualng predkoéc silnika w procentach.
(6)
P03.2.05 (R) Prad silnika Wyswietla rzeczywisty prad wejéciowy silnika.
)
P03.2.06 (R) Obciazenie silnika Wyswietla rzeczywiste wejscie silnika elektrycznego.
(6)
P03.2.07 (R) Napiecie silnika Wyswietla aktualne napiecie zasilajace silnik.
)
P03.2.08 (R) Napiecie sieciowe Wyswietla aktualne napiecie dostarczane przez sie¢ do zaciskéw
(6) agregatu.,
P03.2.09 (R) Napiecie DC Bus Wyswietla aktualne napiecie DC Bus.
)
P03.2.20 (R) Temperatura modutu zasilania ~ Wyéwietla rzeczywista temperature modutu zasilajacego
(G) odpowiedzialnego za dostarczany do silnika prad.
P03.2.21 (R) Temp. Falownik Wyswietla rzeczywista temperature powietrza wewnatrz
(G) sterownika, mierzong na plytce elektronicznej.
P03.2.22 (R) PTC Silnika Wyswietla rzeczywisty pomiar PTC silnika, jesli jest obecny.
(6)

5.3.4 S03.3 stan wejs¢/wyjsc

Parametr  Typ Nazwa Opis Wartoé¢
P03.3.01 (R) Stan 1/0 Cyfrowych Wyswietla status wej$¢ i wyjsc cyfrowych, w nastepujacej kolejnosci:
(A) DI5 D4 DI3 LOW START | REL2 | RELY
ISTOP
0/1 0/1 0/1 0/1 0/1 0/1 0/1
Status kazdego wejScia/wyjscia cyfrowego reprezentowany przez:
o 0, jedlistyk jest otwarty (przekaznik wytaczony spod napiecia)
o 1, jedlistyk jest zamkniety (przekaznik pod napieciem).
P03.3.11  (R) Warto$¢ wejscia analogowego  Wyswietla czysta wartos¢ wejscia analogowego 1.
1
P03.3.12  (R) Warto$¢ wejécia analogowego  Wyswietla czysta wartos¢ wejscia analogowego 2.
2
P03.3.13  (R) Warto$¢ wejscia analogowego  Wyswietla czysta wartos¢ wejscia analogowego 3.
(X+) 3
P03.3.14  (R) Warto$¢ wejécia analogowego  Wyswietla czysta wartos¢ wejscia analogowego 4.
(X+) 4
P03.3.20 (R) Wartos¢ wyjscia analogowego  WySwietla wartos¢ wyjscia analogowego.
P03.3.30  (R) Warto$¢ przeptywu z czujnika — WySwietla wartos¢ odczytana przez czujnik przeptywu dofaczony do
pompy elektrycznej, jesli jest obecny.
P03.3.31  (R) Wartos¢ temperatury z czujnika WySwietla wartos¢ odczytana przez czujnik temperatury pompy
elektrycznej, jedlijest obecny.
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5.3.5 S03.4 informacje o produkcie

Parametr Typ Nazwa Opis Wartos¢
P03.4.01 (R) Kod produktu jednostki Kod produktu (PN) kompletnej pompy elektryczne;.
(A)
P03.4.02 (R) Data produkgji agregatu Data produkcji (PD) kompletnej pompy elektrycznej.
(A)
P03.4.03 (R) Numer seryjny agregatu Numer seryjny (SN) kompletnej pompy elektrycznej.
(A)
P03.4.05 (R) Data produkji sterownika Data produkcji sterownika (PD).
(A)
P03.4.06 (R) Numer seryjny sterownika Numer seryjny sterownika (SN).
(A)
P03.4.10 (R) Wersja Firmware Wyswietlacza  WySwietla wersje oprogramowania sprzetowego phyty interfejsu
(G) uzytkownika
(A)
P03.4.11 (R) Wersja Firmware BT Wersja oprogramowania sprzgtowego ptyty komunikagji
(G) bezprzewodowej.
(A)
P03.4.12 (R) Wersja Firmware Zasilanie Wersja oprogramowania sprzetowego phyty zasilania.
@)
(A)
P03.4.13 (R) Wersja Firmware Kontrola Wersja oprogramowania sprzgtowego piyty sterujacej.
(6)
(A)
P03.4.14 (R) Wersja Pliku Map Wersja pliku mapy.
(A)
P03.4.15 (R) Wersja Pliku Default Wersja pliku wartosci domysinych.
(A)
P03.4.16 (R) Wersja Pliku Parametrow Wersja pliku parametrow.
(A)
P03.4.17 (R) Wersja Pliku Jezykéw Wersja pliku jezykow.
(X+)
P03.4.19 (R) Wersja Firmware Wersja skumulowana oprogramowania sprzetowego urzadzenia. -
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5.4 M04, konfiguracja pompy elektrycznej

Parametr

Typ

Grupuje parametry w celu skonfigurowania pompy elektrycznej dla pozgdanego zastosowania.

5.4.1 S04.0 konfiguracja

Nazwa

Opis Warto$¢

P04.0.01

(6)

Typ systemu

Wybrac typ systemu. Domyélnie = w
O-zwiekszanie cisnienia (PrS): do instalacji z obiegiem otwartym, np. instalacji zaleznosci od modelu
dostarczania wody na wyzsze pietra budynku, napetniania lub oprozniania zbiornika, pompy elektrycznej
nawadniania itp.

P04.0.02

(6)

Tryb sterowania

Wybrac tryb sterowania pompy elektrycznej. DomysInie = ciénienie
0-sitownik (RCE): urzadzenie dziata jako sitownik o statej predkosci, zmieniajac state
predkos¢ silnika w zaleznosci od zewnetrznego sygnatu predkosci lub jednej lub
wiecej predkosci zaprogramowanych. Moze by¢ uzyty tylko dla jednego agregatu w
jednej operacji.

1- state cisnienie (CP): urzadzenie utrzymuje state cisnienie niezaleznie od zmian
przeptywu. Sprzezenie zwrotne cisnienia odczytywane jest przez czujnik podiaczony
do wejscia analogowego lub przez magistrale polowa.

2 - cisnienie proporcjonalne (PP): urzadzenie zwigksza wartos¢ zadang cisnienia
(rzeczywista wymagana wartos¢) w sposob liniowy proporcjonalnie do natezenia
przeptywu. Natezenie przeptywu mozna oszacowac w oparciu o predko$¢ silnika lub
zmierzy¢ za pomoc czujnika przeptywu podiaczonego do wejécia analogowego lub
poprzez magistrale polowa. Sprzezenie zwrotne ci$nienia odczytywane jest przez
czujnik podtaczony do wejécia analogowego lub przez magistrale polowa.

(X+) 3 - cisnienie proporcjonalne do kwadratu: urzadzenie zwigksza warto$¢ zadang
cisnienia (rzeczywista wymagang wartos¢) w sposéb liniowy proporcjonalnie do
kwadratu natezenia przeptywu. Natezenie przeptywu mozna oszacowa¢ w oparciu o
predkos¢ silnika lub zmierzy¢ za pomoca czujnika przeptywu podtaczonego do
wejécia analogowego lub poprzez magistrale polowa. Sprzezenie zwrotne ci$nienia
odczytywane jest przez czujnik podtaczony do wejscia analogowego lub przez
magistrale polowa.

(X+) 4 - staty przeplyw: urzadzenie zmienia predkos¢ silnika, aby utrzymac staty
przeptyw. Sprzezenie zwrotne przeptywu odczytywane jest przez czujnik podiaczony
do wejscia analogowego lub przez magistrale polowa.

(X+) 5 - stata temperatura: urzadzenie zmienia predkosc silnika, aby utrzymac staly
przeptyw. Sprzezenie zwrotne temperatury odczytywane jest przez czujnik podtaczony
do wejscia analogowego lub przez magistrale polowa.

(X+) 6 - staty poziom: urzadzenie zmienia predkosc silnika, aby utrzymac staly
poziom, na przyktad w zbiorniku lub studni. Sprzezenie zwrotne poziomu
odczytywane jest przez czujnik podtaczony do wejscia analogowego lub przez
magistrale polowa.

P04.0.03

(6)

Tryb regulagji

Wybrac tryb regulacji. Domyélnie = normalny
0- normalny (Mar): predkosc silnika wzrasta, gdy zmierzona wartos¢ jest nizsza od

wartosci zadanej.

1- odwrécony ( inu): predkosc silnika wzrasta, gdy zmierzona wartos¢ jest wyzsza od

wartosci zadanej.

P04.0.05

(6)

Wartos¢ rozruchu

Wybrac warto$¢ uruchomienia po zatrzymaniu systemu z powodu osiggniecia Min = 0%
wartoéci zadanej, jako procent wartosci zadanej. Max = 100%
W instalacji zwigkszajacej cisnienie osiggniecie wartosci zadanej powoduje Domyélnie = 100%
zatrzymanie urzadzenia, jesli nie ma juz zapotrzebowania na ciecz. Pompa

elektryczna uruchamia sie ponownie, gdy cisnienie spadnie ponizej wartosci

poczgtkowe). Na przyktad jesli wartos¢ zadana to 10 bar, to ustawienie wartosci

uruchomienia na 90% spowoduje uruchomienie pompy elektrycznej po osiagnieciu

poziomu 9 bar.

Uwaga: jesli ustawiona zostanie zbyt niska wartos¢ — na przyktad ponizej cisnienia

ssania — pompa elektryczna nie uruchomi sie. W przypadku ustawienia wartoci

100% funkcja ta jest wytaczona.
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Parametr

Typ

Nazwa

Opis

Warto$¢

P04.0.06

(6)

Rozruch automatyczny

Wybrac stan pompy elektrycznej podczas ponownego uruchamiania po awarii
zasilania elektrycznego.

0-98 (Tak): po wznowieniu zasilania elektrycznego system powraca do stanu sprzed

odfaczenia.
1-o (Nie): po powrocie zasilania elektrycznego system jest wytaczony.

DomysInie = tak

P04.0.07

Konfiguracja predkosci
minimalnej

Wybrac zachowanie pompy elektrycznej po osiggnieciu wartosci zadanej oraz
predkosci minimalnej.

W trybie sterowania ,sifownik“parametr ten stuzy do wyboru zachowania pompy
elektrycznej, gdy wartos¢ zadana predkosc jest nizsza niz predkos¢ minimalna.
0-Predkos¢ minimalna (% n): pompa elektryczna kontynuuje prace z predkoscia
minimalna.

1-Predkos¢ zerowa (8): pompa elektryczna osigga predkosc O i zatrzymuje sie.

Domyslnie = predkos¢
zerowa

P04.0.09

Wybdr jednostki miary

Wybrac zestaw jednostki miary uzywany przez agregat.

Domyslnie = Jednostki
Sl

P04.0.11

(6)
(X+)

Jednostka Cisnienia

Wybrac jednostke miary dla ci$nienia.

Domyslnie = bar

P04.0.12

(6)
(X+)

Jednostka Przeptywu

Wybrac jednostke miary dla przeptywu.

Domyslnie = m3/h

P04.0.13

(6)
(X+)

Jednostka Temperatury

Wybrac jednostke miary dla temperatury.

Domyslnie =°C

P04.0.14

(6)
(X+)

Jednostka Poziomu

Wybrac jednostke miary dla poziomu.

Domyslnie = m

P04.0.21

Wybdr wartosci zadanej 1

Wybrac Zrédto odniesienia dla wartosci zadanej 1.

0-Analogowe (Rnf): wartos¢ zadana dostarczana jest przez jedno z wejs¢
analogowych.

1-Parametr (PAr): warto$¢ zadana dostarczana jest za posrednictwem jednego z
dedykowanych parametrow.

DomysInie = Parametr

P04.0.22

Wybdr wartosci zadanej 2

Wybrac zrédto odniesienia dla wartosci zadanej 2.

0-Wyt. (): wartos¢ zadana nie jest wykorzystywana.

1-Analogowe (RnR): wartoé¢ zadana dostarczana jest przez jedno z wejé¢
analogowych.

2-Parametr (PA-): warto$¢ zadana dostarczana jest za posrednictwem jednego z
dedykowanych parametrow.

Domyslnie = Parametr

P04.0.23

(X+)

Wybdr wartosci zadanej 3

Wybrac zrédto odniesienia dla wartosci zadanej 3.

0-Off: wartos¢ zadana nie jest wykorzystywana.

1-Analogowe: wartos¢ zadana dostarczana jest przez jedno z wejs¢ analogowych.
2-Parametr: warto$¢ zadana dostarczana jest za posrednictwem jednego z
dedykowanych parametrow.

Domyslnie = Parametr

P04.0.24

(X+)

Wybdr wartosci zadanej 4

Wybrac zrédto odniesienia dla wartosci zadanej 4.

0-Wyt.: warto$¢ zadana nie jest wykorzystywana.

1-Analogowe: wartos¢ zadana dostarczana jest przez jedno z wejs¢ analogowych.
2-Parametr: warto$¢ zadana dostarczana jest za posrednictwem jednego z
dedykowanych parametrow.

Domyslnie = Parametr
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5.4.2 S04.1 warto$¢ zadana

Parametr Typ Nazwa Opis Wartos¢
P04.1.01 (G) Predkos¢ - wartos¢ zadana 1 Wybrac wartos¢ dla wartosci zadanej 1 w trybie sterowania Min = P04.2.31
Sitownika. Max = P04.2.32
DomysInie = 2000 rpm
P04.1.02 (G) Predko$¢ - wartos¢ zadana2 ~ Wybra¢ wartos¢ dla wartosci zadanej 2 w trybie sterowania Min = P04.2.31
Sitownika. Max = P04.2.32
Domyslnie = 2000 rpm
P04.1.03 (G) Predkos¢ - wartos¢ zadana 3 Wybrac wartos¢ dla wartosci zadanej 3 w trybie sterowania Min = P04.2.31
(X+) Sitownika. Max = P04.2.32
Domyslnie = 2000 rpm
P04.1.04 (G) Predko$¢ - wartos¢ zadanad ~ Wybra¢ wartos¢ dla wartosci zadanej 4 w trybie sterowania Min = P04.2.31
(X+) Sitownika. Max = P04.2.31
DomysInie = 2000 rpm
P04.1.11 (G) Cisnienie - wartos¢zadana 1 Wybrac wartos¢ dla wartoéci zadanej 1 w trybie sterowania Min = P01.1.11
Cisnienia. Max = P01.1.12
Domyslnie = 3,5 bar
P04.1.12 (G) Cisnienie - wartos¢ zadana 2~ Wybrac wartos¢ dla wartosci zadanej 2 w trybie sterowania Min =P01.1.11
Cisnienia. Max = P01.1.12
Domyslnie = 3,5 bar
P04.1.13 (G) Ciénienie - warto$¢ zadana 3 Wybra¢ wartosc dla wartoéci zadanej 3 w trybie sterowania Min =P01.1.11
(X+) Cisnienia. Max =P01.1.12
Domyslnie = 3,5 bar
P04.1.14 (G) Cisnienie - wartos¢ zadana 4~ Wybrac wartos¢ dla wartosci zadanej 4 w trybie sterowania Min =P01.1.11
(X+) Cisnienia. Max =P01.1.12
Domyslnie = 3,5 bar
P04.1.21 (G) Przeptyw - warto$¢zadana 1 Wiybrac wartos¢ dla wartoéci zadanej 1 w trybie sterowania Min =P01.1.21
(X+) Przeplywu. Max =P01.1.22
Domyslnie = 0 m3/h
P04.1.22 (G) Przeptyw - wartoé¢ zadana2 ~ Wybra¢ wartos¢ dla wartosci zadanej 2 w trybie sterowania Min =P01.1.21
(X+) Przeplywu. Max = P01.1.22
Domysinie =0 m%h
P04.1.23 (G) Przeptyw - wartoé¢zadana 3 Wybrac wartos¢ dla wartoéci zadanej 3 w trybie sterowania Min =P01.1.21
(X+) Przeplywu. Max =P01.1.22
Domysinie =0 m%h
P04.1.24 (G) Przeptyw - wartoé¢ zadana4 ~ Wybra¢ wartos¢ dla wartosci zadanej 4 w trybie sterowania Min =P01.1.21
(X+) Przeplywu. Max =P01.1.22
Domyslnie = 0 m3/h
P04.1.31 (G) Temperatura - warto$¢ zadana 1 Wybrac warto$¢ dla wartosci zadanej 1 w trybie sterowania Min =P01.1.31
(X+) Temperatury. Max = P01.1.32
Domyslnie = 25°C
P04.1.32 (G) Temperatura - wartos¢ zadana 2 Wybra¢ warto$¢ dla wartosci zadanej 2 w trybie sterowania Min =P01.1.31
(X+) Temperatury. Max = P01.1.32
Domysinie = 25°C
P04.1.33 (G) Temperatura - warto$¢ zadana 3 Wybrac warto$¢ dla wartosci zadanej 3 w trybie sterowania Min =P01.1.31
(X+) Temperatury. Max = P01.1.32
Domysinie = 25°C
P04.1.34 (G) Temperatura - wartos¢ zadana 4 Wybra¢ warto$¢ dla wartosci zadanej 4 w trybie sterowania Min =P01.1.31
(X+) Temperatury. Max = P01.1.32
Domyslnie = 25°C
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Parametr Typ Nazwa Opis Wartos¢
P04.1.41 (G) Poziom - wartos¢ zadana 1 Wybrac warto$¢ dla wartosci zadanej 1 w trybie sterowania Min =P01.1.41
(X+) Poziomu. Max = P01.1.42
DomysInie = 0 m
P04.1.42 (G) Poziom - wartos¢ zadana 2 Wybra¢ wartoé¢ dla wartosci zadanej 2 w trybie sterowania Min = P01.1.41
(X+) Poziomu. Max = P01.1.42
Domyslnie =0m
P04.1.43 (G) Poziom - wartos¢ zadana 3 Wybrac warto$¢ dla wartosci zadanej 3 w trybie sterowania Min =P01.1.41
(X+) Poziomu. Max = P01.1.42
Domyslnie =0m
P04.1.44 (G) Poziom - wartos¢ zadana 4 Wybra¢ wartoé¢ dla wartosci zadanej 4 w trybie sterowania Min = P01.1.41
(X+) Poziomu. Max = P01.1.42
Domysinie = 0 m
P04.1.60 (G) Ograniczenie zapisu wartosci ~ Wybra¢ ,Tak", aby ograniczy¢ czestotliwosc zapisywania wartosci -~ Domysinie = Nie
zadanej zadanej w pamieci w celu przedtuzenia jej zywotnosci. Przydatne

w zastosowaniach, w ktérych urzadzenie sterujace systemem
zarzadzania budynkiem (BMS) stale zmienia warto$¢ zadana.
0-Nie: urzadzenie ogranicza zapisywanie wartosci zadanej w
pamieci.
1-Tak: wartos¢ zadana jest zapisywana w pamieci przy kazde]
Zmianie.

HVX, HVX+ - Instrukcja montazu, obstugi i programowania 37



pl- Ttumaczenie oryginalnej instrukcji

5.4.3 S04.2 regulacja

Parametr Typ Nazwa Opis Wartos¢
P04.2.01 (G) Okno Wybrac okno regulacji. Min = 0%
Ten parametr okresla pasmo wokdt wartoéci zadanej jako procent  Max = 100%
wartoéci zadanej. Gdy zmierzona wartos¢ znajduje sie poza Domyslnie = 10%
oknem, system wykorzystuje rampy 11 2. Gdy znajduje sie ona
wewnatrz, system korzysta z ramp 3 4.
P04.2.02 (G) Histereza Wybrac pasmo histerezy regulacji. Min = 0%
Ten parametr okresla pasmo wokdt wartoéci zadanej jako procent  Max = 100%
okna regulacji. Granice pasma histerezy okreslaja miejsce, w Domyslnie = 80%
ktdrym system zmienia sie pomiedzy rampami przyspieszania i
zwalniania.
P04.2.06 (G) Predkos¢ przyrostu Wybrac warto$¢ predkosci, przy ktorej rozpoczyna sie przyrost Min=orpm
wartosci zadanej, jedli ustawiona zostata wartos¢ przyrostu. Max = P04.2.32
Domysinie = P04.2.31
P04.2.07 (G) Wartos¢ przyrostu liniowego ~ Wybra¢ warto$ liniowego przyrostu wartosci zadanej przy Min = 0%
maksymalnej predkosci obrotowej jako procent wartosci zadanej, Max = 200%
aby skompensowac straty spowodowane tarciem. Przyrostjest ~ Domysinie = 0%
liniowy, poczawszy od 0%, gdy silnik pracuje z predkoscia
przyrostows, az do wartosci przyrostu linfowego, gdy silnik pracuje
z predkoscia maksymalna.
P04.2.08 (G) Wartos¢ przyrostu Wybra¢ warto$¢ kwadratowego przyrostu wartosci zadanej przy ~ Min = 0%
(X+) kwadratowego maksymalnej predkosci obrotowej jako procent wartoéci zadanej, Max = 9999%
aby skompensowac straty spowodowane tarciem. Przyrostjest ~ Domyslnie = 50%
kwadratowy, poczawszy od 0%, gdy silnik pracuje z predkoscia
przyrostows, az do wartosci przyrostu linfowego, gdy silnik pracuje
z predkoscia maksymalna.
P04.2.11 (G) (zas narastania 1 Wybrac czas rampy szybkiego przyspieszenia. Min=1s
Ta rampa jest stosowana, gdy predkos¢ obrotowa silnika Max =999 s
przekracza predkosc minimalng, a wartos¢ zmierzona znajduje sie Domyélnie =
poza oknem regulagji. 55(P < 5.5kW)
105(5.5<P < 11kW)
155(P> 11 kW)
P04.2.12 (G) (zas narastania 2 Wybra¢ czas rampy szybkiego zwalniania. Min=1s
Ta rampa jest stosowana, gdy predkos¢ obrotowa silnika Max =999 s
przekracza predkosc minimalng, a wartos¢ zmierzona znajduje sie Domyélnie =
poza oknem regulagji. 55(P < 5.5kW)
10s(5.5<P < 11kW)
155(P> 11 kW)
P04.2.13 (G) (zas narastania 3 Wybra¢ czas rampy powolnego przyspieszenia. Min=1s
Ta rampa jest uzywana, gdy wartos¢ zmierzona znajduje sie w Max =999 s
oknie regulacji. Domyslnie =855
P04.2.14 (G) (zas narastania 4 Wybra¢ czas rampy powolnego zwalniania. Min=1s
Ta rampa jest uzywana, gdy wartos¢ zmierzona znajduje sie w Max =999
oknie regulacji. Domysinie = 85
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Parametr Typ Nazwa Opis Wartos¢
P04.2.15 (G) Minimalna predkos¢ rampy ~ Wybrac czas rampy przyspieszania ponizej predkosci minimalnej. Min=1s
przyspieszania Ta rampa jest stosowana, gdy predkos¢ silnika jest mniejszaniz~ Max =255
predkosc minimalna. Domysinie =
25(P<5.5kw)
4s(P>5,5kw)
P04.2.16 (G) Minimalna predkos¢ rampy ~ Wybrac czas rampy wyhamowywania ponizej predkosci Min=1s
wyhamowywania minimalnej. Ta rampa jest stosowana, gdy predkosc silnika jest ~ Max =255
mniejsza niz predkosc minimalna. Domyslnie =
25(P<5.5kWw)
4s(P>55kW)
P04.2.31 (G) Predko$¢ minimalna Wybra¢ predkos¢ minimalng. Min=0
Max = w zaleznosci od modelu
pompy elektryczne]
Domyslnie = w zaleznosci od
modelu pompy elektryczne]
P04.2.32 (G) Maksymalna nastawa predkosci Wybra¢ predkos¢ maksymalna. Min = predkos¢ minimalna
obrotowej (RPM, obr./min) Max = w zaleznosci od modelu
pompy elektryczne]
Domyslnie = w zaleznosci od
modelu pompy elektryczne]
P04.2.35 (G) (zas minimalnej predkosci Wybra¢ czas dziatania silnika z predkoscia minimalng przed Min=0s

catkowitym zatrzymaniem. Ten parametr jest aktywny tylko wtedy, Max =100
gdy parametr Konfiguracja predkosci minimalnejjest ustawiony  Domyslnie = 0's

na predkosc zerowg (Zero Speed))
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5.4.4 S04.3 progi

Parametr Typ Nazwa Opis Warto$é

P04.3.00 (G) Resetautomatyczny bledow  Wiybrac typ resetowania btedow. Domysnie = tak
0-Tak: Agregat automatycznie zresetuje btad, jesli bedzie to
mozliwe, maksymalnie 5 razy w ciggu 1 godziny.
1-Nie: w przypadku wystapienia btedu urzadzenie pozostanie
nieruchome, czekajac na zresetowanie btedu przez uzytkownika.

P04.3.01 (G) Cisnienie - Prég minimalny Wybra¢ minimalng wartoé¢ progowa dla regulacji cisnienia: jeéli -~ Min = P01.1.11
warto$¢ ta nie zostanie osiggnieta w czasie gpdZnienia progu Max = P01.1.12
minimalnego, agregat zatrzymuje sie z btedem "E22 Prog DomysInie = P01.1.11
minimalny". (wytgczone)

P04.3.02 (G) Przeptyw - Prég minimalny Wybra¢ minimalng wartoé¢ progowa dla regulacji przeptywu: jesli Min = P01.1.21

(X+) warto$¢ ta nie zostanie osiggnieta w czasie opdZnienia progu Max = P01.1.22
minimalnego, agregat zatrzymuje sie z btedem "E22 Prdg Domyslnie = P01.1.21
minimalny". (wytgczone)

P04.3.03 (G) Temperatura - Prdg minimalny ~ Wybra¢ minimalna wartos¢ progowa dla requlacji temperatury: -~ Min = P01.1.31

(X+) jedliwartosc ta nie zostanie osiagnieta w czasie opdZnienia progu Max = P01.1.32
minimalnego, agregat zatrzymuje sie z btedem "E22 Prdg Domyslnie = P01.1.31
minimalny". (wytaczone)

P04.3.04 (G) Poziom - Prég minimalny Wybra¢ minimalng wartos¢ progowa dla regulacji poziomu: jesli ~ Min = P01.1.41

(X+) warto$¢ ta nie zostanie osiggnieta w czasie gpdZnienia progu Max = P01.1.42
minimalnego, agregat zatrzymuje sie z btedem "E22 Prog Domysinie = P01.1.41
minimalny". (wytaczone)

P04.3.10 (G) Opdznienie Prog minimalny ~ Wybra¢ opdZnienie czasowe zabezpieczenia przed Min=1s
nieosiggnieciem wartosci progowej. Max =100
Opéinienie to jest czasem dawanym pompie elektrycznej na Domyslnie =15
osiagniecie minimalnej wartosci progowej: jesli nie zostanie ona
osiagnieta, urzadzenie zatrzymuje sie z bledem ,E22 prég
minimalny".

P04.3.11 (G) Opéznienie Brak wody Wybra¢ opéZnienie czasowe zabezpieczenia przed niedoborem ~ Min =15
wody (LOW). Max =100
Opéinienie to jest czasem, kidry uptywa pomiedzy otwarciem ~ Domyslnie = 1
wejscia cyfrowego LOW a faktycznym uaktywnieniem btedu "E21
brak wody (LOW)".

5.4.5 504.4 samotestowanie

Parametr Typ Nazwa Opis Warto$¢

P04.4.01 (G) Predkos¢ autotestu Wybra¢ predkos¢ obrotowa silnika podczas autotestu. Min=0rpm

Max = P04.2.32
DomysInie = P04.2.31
P04.4.02 (G) Odstep czasu miedzy Wybrac czas, ktéry musi uptyna¢ do rozpoczecia samotestowania.  Min=0h
autotestami Aby samotestowanie mogto sie rozpocza¢, pompa elektryczna~ Max =255h
musi by¢ nieruchoma przez czas ustawiony w tym parametrze. ~ DomysInie =100 h
Warunkiem mozliwosci przeprowadzenia samotestowania jest
zamkniecie zaciskéw START/STOP.
P04.4.03 (G) (zas trwania autotestu Wybrac czas trwania autotestu. Min=0s
Max =180
Domyslnie="5¢
P04.4.05 Polecenie autotestu Wybrac ON, aby natychmiast rozpocza¢ autotest.
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5.4.6 S04.6 napetnianie rur

Sprawdzi¢ napetnienie uktadu hydraulicznego, gdy nie znajduje sie on pod ci$nieniem, aby

unikna¢ uderzenia hydraulicznego.

Po wtgczeniu funkcja ta uruchamia sie, gdy zmierzone ci$nienie nie przekracza progu

napefnienia ruri wystepuje jeden z nastepujacych przypadkdw:

® Urzadzenie jest wigczone

e Styk start/stop przetacza sie z pozycji otwartej na zamknieta

e Ustawienie ON jest wybrane

e Btad jest resetowany.

Gdy ta funkcja jest aktywna, urzadzenie pracuje z predkoscig minimalng w kontekscie danego

czasu stabilizacji napefnienia rur, a ci$nienie jest monitorowane:

o Jezeli wtrakcie czasu stabilizacji cisnienie jest state, predkosc jest zwiekszana o wartos$c
przyrostu predkosci napetniania rur, a cisnienie jest ponownie monitorowane przez
kolejny czas stabilizacjiitd.

e  Jedli ci$nienie nie jest state, predkosé nie jest zwiekszana.

o Jedli prog napefnienia rurzostanie osiggniety przed uptywem czasu napetniania rur,
urzadzenie przetgcza sie na ustawione sterowanie standardowe.

Parametr funkcji napefniania rur umozliwia wytaczenie funkcji lub wybér stanu urzadzenia, jesli

prog napefniania rurnie zostanie osiggniety przed uptywem czasu napetniania rur.

Parametr Typ Nazwa Opis Warto$¢
P04.6.01 (G) Funkcjonowanie napet. rur Wytaczy¢ funkcje lub wybrac status urzadzenia, jesli prog DomysInie = Wytaczona
napetniania rur nie zostanie osiagniety przed uptywem czasu
napefniania rur.
0-Wytaczona (g 15): funkgja jest wytaczona.
1-Mlarm (RLR): awaria funkcji generuje alarm ,A29 Napetnianie
rur", a urzadzenie kontynuuje procedure.
Dopaki funkcja jest aktywna, warto$¢ progowa cisnienia
minimalnego jest wytaczona.
P04.6.03 (G) Prdg napet. rur Wybrac cisnienie, jakie musi osiggnac system, aby wyjs¢ z funkgii - Min = 0 bar
napefniania rur. Max = P04.1.11
Domysinie = P04.1.11- 1.5 bar
P04.6.05 (G) (zas napet. rur Wybrac czas, w jakim funkcja napetniania rur osiagnie prdg Min=0s
napetniania rur. Max =999 s
Domyslnie = 180
P04.6.06 (G) Liczba pomp do napetniania rur Wybrac liczbe pomp elektrycznych pracujacych jednoczesnie, gdy  Min =1
aktywna jest funkgja napetniania rur. Max = P06.0.02
Domyslnie = 1
P04.6.10 (G) (zas stabilizacji napetniania rur - Wybrac czas, jak agregat ma sprawdzenie, czy zmierzone ciénienie Min=1s
jest state. Cisnienie jest uwazane za state, jesli jego wartos¢ miesci Max = P04.6.05
sie w obliczonym oknie wartoéci zadanej, wysrodkowanymna ~ Domyslnie =55
cisnieniu zmierzonym na poczatku biezacego czasu stabilizacji.
P04.6.15 (G) Wzrost predkosci napetniania  Wybrac warto$¢ predkosci, jako procent predkosci maksymalnej,  Min = 5%

rur ktora agregat doda do biezacej predkosci, jesli zmierzone Max = 100%
cisnienie bedzie stabilne przez czas stabilizacji. Domyslnie = 10%
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5.5 MO5, ustawienia we/wy
Grupuje parametry do konfigurowania wejs¢ i wyjsé cyfrowych i analogowych.
5.5.1 S05.0 interwaty pomiarowe

Parametr Typ Nazwa Opis Wartos¢

P05.0.00

Pochodzenie kontrolowanej
wartosci

Wybrac typ wejscia dla sterowanej wartosci.
0-Al Auto (AUT;: biezaca warto$¢ jest automatycznie pobierana z
wejscia analogowego ustawionego na te sama wielkosc, co tryb

DomyéInie = Auto Al

sterowania.

1-Al Differential (d #): wartos¢ rzeczywista jest wartoscig
bezwzgledna wynikajaca z réznicy miedzy 2 wejsciami
analogowymi ustawionymi na te sama wielkos¢, co tryb
sterowania.

2-Al Auto - Minor (L3U): wartos¢ biezaca pobierana jest z
najnizszego z wejs¢ analogowych ustawionych na te sama
wielkos¢, co tryb sterowania.

3-Al Auto - Major (H 15): warto$¢ biezaca pobierana jest z
najwyzszego z wejs¢ analogowych ustawionych na te sama
wielkos¢, co tryb sterowania.

4-Selection DI (d #): wartos¢ analogowa wybierana jest za

posrednictwem stanu wejscia cyfrowego ustawionego na ,wybor

czujnika 1/2".
P05.0.01 Sitownik - Wartos¢ Zero Wybra¢ minimalng wartos¢ skali czujnika uzywanego jako Min =0 rpm
feedback, gdy agregat jest ustawiony w trybie sterowania Max = 9999 rpm
Sitownika. Domyslnie = 0 rpm
P05.0.02 Sitownik - Wartos¢ Maksymalna - Wybra¢ petna skale czujnika uzywanego jako feedback, gdy Min =0 rpm
agregat jest ustawiony w trybie sterowania Ogdinego. Max = 9999 rpm
DomysInie = 3600 rpm
P05.0.11 (G) Cisnienie - Warto$¢ Zero Wybra¢ minimalng wartoé¢ skali czujnika uzywanego jako Min = -5 bar
feedback, gdy agregat jest ustawiony na jeden z trybow Max = 10 bar
sterowania w opcji Cisnienie. Domyélnie = 0 bar
P05.0.12 (G) Cisnienie - Wartos¢ Maksymalna Wybra¢ petna skale czujnika uzywanego jako feedback, gdy Min = 0 bar
agregat jest ustawiony na jeden z tryhdw sterowania w opgji Max = 100 bar
Cisniente. DomysInie = w zaleznosci od
modelu pompy elektryczne]
P05.0.21 (G) Przeptyw - Wartos¢ Zero Wybra¢ minimalng wartoé¢ skali czujnika uzywanego jako Min =0 m3h
(X+) feedback, gdy agregat jest ustawiony w trybie sterowania Max = 9999 m’/h
Przeplywu, Domyslnie = 0 m3/h
P05.0.22 (G) Przeptyw - Wartos¢ Maksymalna Wybrac petng skale czujnika uzywanego jako feedback, gdy Min=0mh
(X+) agregat jest ustawiony w trybie sterowania Przepfywu. Max = 9999 m¥/h
Domysinie = 100 m¥h
P05.0.31 (G) Temperatura - Warto$¢ Zero Wybra¢ minimalng wartos¢ skali czujnika uzywanego jako Min =-100°C
(X+) feedback, gdy agregat jest ustawiony w trybie sterowania Max = 9999°C
Temperatury. Domysinie = 0°C
P05.0.32 (G) Temperatura - Wartos¢ Wybrac petng skale czujnika uzywanego jako feedback, gdy Min =-100°C
(X+) Maksymalna agregat jest ustawiony w trybie sterowania 7emperatury. Max = 9999°C
DomysInie = 100°C
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Parametr Typ Nazwa Opis Wartos¢
P05.0.41 (G) Poziom - Warto$¢ Zero Wybra¢ minimalng wartos¢ skali czujnika uzywanego jako Min=-999 m
(X+) feedback, gdy agregat jest ustawiony w trybie sterowania Max = 9999 m
Poziomu. DomysInie = 0 m
P05.0.42 (G) Poziom - Wartos¢ Maksymalna ~ Wybrac petna skale czujnika uzywanego jako feedback, gdy Min=-999m
(X+) agregat jest ustawiony w trybie sterowania Poziomu. Max = 9999 m

5.5.2 S05.1 wejscia analogowe

Parametr

Typ

Nazwa

Domyslnie = 10 m

Opis Wartoé¢

P05.1.01

Funkcja wejscia analogowego 1

Wybra¢ funkcje wejscia analogowego 1. Domyslnie = Cisnienie
0-Wyt. (3FF): wejscie analogowe jest wylaczone

1-Cisnienie (PrE): do wejécia analogowego podtaczony jest
czujnik cisnienia.

(X+) 2-Przeptyw: do wejscia analogowego podtaczony jest czujnik
przeptywu.

(X+) 3-Temperatura: do wejscia analogowego podtaczony jest
czujnik temperatury.

(X+) 4-Poziom: do wejécia analogowego podiaczony jest czujnik
poziomu.

5-Wartos¢ zadana (SEk): do wejscia analogowego podtaczona jest
warto$¢ zadana.

P05.1.02

Typ Al

Wybrac typ wejécia analogowego podtaczonego do wejscia DomyéInie = od 4 do 20 mA
analogowego 1.

0-0d 0 do 20 mA (320).

1-0d 4 do 20 mA (420).

2-0d0do 10V (8 13).

3-0d2do10V(213).

P05.1.11

Funkcja wejécia analogowego 2

Wybrac funkcje wejscia analogowego 2. Domyslnie = wytaczona
0-Wyt. (BFF): wejécie analogowe jest wytaczone.

1-Cisnienie (PrE): do wejécia analogowego podtaczony jest
czujnik cisnienia.

(X+) 2-Przeptyw: do wejscia analogowego podtaczony jest czujnik
przeptywu.

(X+) 3-Temperatura: do wejscia analogowego podtaczony jest
czujnik temperatury.

(X+) 4-Poziom: do wejscia analogowego podtaczony jest czujnik
poziomu.

5-Wartos¢ zadana (SEk): do wejscia analogowego podtaczona jest
warto$¢ zadana.

P05.1.12

TypAl2

Wybrac typ wejécia analogowego podtaczonego do wejscia DomyéInie = od 4 do 20 mA
analogowego 2.

0-od 0 do 20 mA (€20).
1-0d 4 do 20 mA (420).
2-0d 0do 10V (D
3-0d2do10V(2

i0).
i0).
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Parametr Typ Nazwa Opis Wartos¢
P05.1.21 (X+) Funkgja wejécia analogowego 3 Wybrac funkcje wejscia analogowego 3. Domyslnie = wytaczona
0-Wyt. (Off): wejécie analogowe jest wytaczone.
1-Cisnienie: do wejscia analogowego podtaczony jest czujnik
cisnienia.
2-Przeptyw: do wejscia analogowego podtaczony jest czujnik
przeptywu.
3-Temperatura: do wejscia analogowego podiaczony jest czujnik
temperatury.
4-Poziom: do wejécia analogowego podtaczony jest czujnik
poziomu.
5-Wartos¢ zadana: do wejécia analogowego podtaczona jest
warto$¢ zadana.
P05.1.22 (X+) TypAl3 Wybrac typ wejécia analogowego podtaczonego do wejscia Domyélnie = od 4 do 20 mA
analogowego 3.
0-0d 0 do 20 mA.
1-0d 4 do 20 mA.
2-0d0do 10V.
3-0d2do10V.
P05.1.31 (X+) Funkeja wejécia analogowego 4 Wybrac funkcje wejscia analogowego 4. Domyélnie = wytaczona
0-Wyt.: wejécie analogowe jest wytaczone
1-Cisnienie: do wejscia analogowego podtaczony jest czujnik
cisnienia
2-Przeptyw: do wejscia analogowego podfaczony jest czujnik
przeptywu
3-Temperatura: do wejscia analogowego podiaczony jest czujnik
temperatury
4-Poziom: do wejscia analogowego podiaczony jest czujnik
poziomu
5-Wartos¢ zadana: do wejscia analogowego podtaczona jest
warto$¢ zadana
P05.1.32 (X+) TypAl4 Wybrac typ wejécia analogowego podtaczonego do wejscia DomyéInie = od 4 do 20 mA
analogowego 4.
0-0d 0.do 20 mA
1-0d 4 do 20 mA
2-0d0do 10V
3-0d2do10V
P05.1.40 (X+) Krzywa czujnika Wybra¢ funkcje matematyczng (krzywa), ktdra okresla wartos¢ ~ Domyslnie = Liniowa
biezacq na podstawie sygnatu czujnika, gdy jest on ustawiony jako
czujnik przeptywu.
0-Liniowa: odpowiednia dla czujnikéw przeptywu z sygnatem
liniowo proporcjonalnym do mierzonego przeptywu. Przy tym
wyborze wszystkie wejécia analogowe ustawiane przez przeptyw
bedg uwazane za liniowe.
1-Kwadratowa: nadaje sie do pomiaru przeptywu poprzez
skalibrowany otwdr i czujnik ci$nienia réznicowego lub 2 czujniki
cisnienia, gdzie sygnat czujnika jest kwadratowo proporcjonalny
do przeptywu. Przy tym wyborze wszystkie wejscia analogowe
ustawiane przez przeptyw beda uwazane za kwadratowe.
P05.1.50 Typ sitownika analogowego ~ Wybrac typ profilu dla trybu sitownika w przypadku odniesienia ~ DomysInie = Hydrovar HVL
przez wejécie analogowe.
0-Hydrovar HVL (HUL): profil jest taki sam, jak stosowany w
Hydrovar HVL; patrz dedykowany schemat.
1-Reczny (RAn): profil mozna regulowa¢ za pomoca parametréw
konfiguracyjnych.
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5.5.3 S05.2 wejscia cyfrowe.

Parametr Typ  Nazwa Opis Wartos¢

P05.2.03 Funkcja DI 3 Wybrac funkcje wejécia cyfrowego 3. Domyslnie = Tylko praca
0- Wytaczone (d 1S): funkja nie jest uzywana.
1-Wybdr wartosci zadanej (SE5): wejscie cyfrowe stuzy do wyboru biezacej wartosci
zadanej.
2-Wybdr czujnika 1/2 (S 12): wejscie cyfrowe stuzy do przefaczania miedzy wejsciem
analogowym 1 a wejéciem analogowym 2.
3-Predkos¢ minimalna (7 in): zamkniecie wejécia cyfrowego wymusza prace silnika z
predkoscig minimalng.
4-Predkos¢ maksymalna (RH): zamkniecie wejscia cyfrowego wymusza prace silnika
z predkoscia maksymalng.
5-Praca samodzielna (G- ): zamkniecie wejscia cyfrowego wymusza prace silnika z
predkoscig maksymalng — nastepuje obejscie wigkszosci btedéw. Uwaga: silnik
bedzie pracowat, nawet jesli pompa elektryczna bedzie wytaczona lub jesli styki
Start/Stop lub LOW (braku wody) beda otwarte.
6-Reset btedu (-£5): zamkniecie wejscia cyfrowego resetuje stan btedu.
7-Blad zewnetrzny (EEC): otwarcie wejscia cyfrowego aktywuje biad ,E16 blad
zewnetrzny wejscia cyfrowego”.
8-Alarm zewnetrzny (ERC): otwarcie wejscia cyfrowego aktywuje bfad ,A16 alarm
zewnetrzny wejscia cyfrowego”.

P05.2.04 (X+)  FunkcaDI4 Wybrac funkcje wejscia cyfrowego 4. DomysInie = Wytaczona
0- Wytaczona: funkcja nie jest uzywana.
1-Wybor wartosci zadanej: wejscie cyfrowe stuzy do wyboru biezacej wartosci zadanej.
2-Wybdr czujnika 1/2: wejscie cyfrowe stuzy do przetaczania miedzy wejsciem
analogowym 1 a wejsciem analogowym 2.
3-Predkos¢ minimalna: zamkniecie wejscia cyfrowego wymusza prace silnika z
predkoscig minimalna.
4-Predkos¢ maksymalna: zamknigcie wejscia cyfrowego wymusza prace silnika z
predkoscig maksymalna.
5Tylko praca: zamkniecie wejscia cyfrowego wymusza prace silnika z predkoscia
maksymalna - nastepuje obejécie wiekszoéci btedow. Uwaga: silnik bedzie pracowat,
nawet jesli pompa elektryczna bedzie wytaczona lub jesi styki Start/Stop lub LOW
(braku wody) beda otwarte.
6-Reset btedu: zamkniecie wejscia cyfrowego resetuje stan btedu.
7-Btad zewnetrzny: otwarcie wejscia cyfrowego aktywuje bfad ,E16 btad zewnetrzny
wejscia cyfrowego"
8- Alarm zewnetrzny: otwarcie DI aktywuje alarm ,A16 alarm zewnetrzny wejscia
cyfrowego”.

P05.2.05 (X+)  FunkcaDI5 Wybrac funkcje wejécia cyfrowego 5. Domyslnie = Wylaczona
0- Wytaczona: funkcja nie jest uzywana.
1-Wybdr wartosci zadanej: wejécie cyfrowe stuzy do wyboru biezacej wartosci zadanej.
2-Wybdr czujnika 1/2: wejécie cyfrowe stuzy do przefaczania miedzy wejéciem
analogowym 1 a wejéciem analogowym 2.
3-Predkos¢ minimalna: zamkniecie wejscia cyfrowego wymusza prace silnika z
predkoscig minimalng.
4-Predkos¢ maksymalna: zamknigcie wejécia cyfrowego wymusza prace silnika z
predkoscia maksymalng.
5-Tylko praca: zamkniecie wejscia cyfrowego wymusza prace silnika z predkoscia
maksymalna - nastepuje obejécie wigkszosci bledow. UWAGA: silnik bedzie
pracowat, nawet jesli pompa elektryczna bedzie wytaczona lub jesli styki Start/Stop
lub LOW (braku wody) beda otwarte.
6-Reset bedu: zamkniecie wejscia cyfrowego resetuje stan btedu.
7-Btad zewnetrzny: otwarcie wyjécia cyfrowego aktywuje btad ,E16 btad zewnetrzny
wejscia cyfrowego".
8-Alarm zewnetrzny: otwarcie wejécia cyfrowego aktywuje btad ,A16 alarm
zewnetrzny wejscia cyfrowego”.
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5.5.4 S05.3 wyjscie analogowe

Parametr

Typ

Nazwa

Opis Warto$¢

P05.3.01

Funkcja wyjscia analogowego

Wybrac funkcje wyjscia analogowego. Domyslnie = predkos¢ silnika
0-Wartos¢ biezaca (UAL): wyjscie analogowe replikuje biezaca
wartos¢ zmierzong.

1-Rzeczywista warto$¢ wymagana (EFF): wyjécie analogowe
replikuje rzeczywisty wartos¢ wymagana.

2-Predkosc silnika (5Pd): wyjécie analogowe replikuje biezaca
predko$c silnika.

3-Mocsilnika (Pur): wyjscie analogowe replikuje biezaca moc
wejsciowa silnika.

4-Prad silnika (Cur ): wyjscie analogowe replikuje rzeczywisty prad
wejsciowy silnika.

5-Wartos¢ AN (R 1): wyjécie analogowe replikuje wartos¢
odczytang na wejsciu analogowym 1.

6-Warto$¢ AN2 (Rnc): wyjscie analogowe replikuje wartos¢
odczytang na wejsciu analogowym 2.

(X+) 7-Wartos¢ AN3: wyjécie analogowe replikuje wartos¢
odczytang na wejsciu analogowym 3.

(X+) 8-Wartos¢ AN4: wyjscie analogowe replikuje wartos¢
odczytang na wejsciu analogowym 4.

(X+) 9-Temperatura: wyjscie analogowe replikuje biezaca
zmierzong temperature cieczy.

(X+) 10-Szacowany przeptyw: wyjscie analogowe replikuje
hiezace szacowane natgzenie przeptywu.

(X+) 11-Przeptyw: wyjécie analogowe replikuje biezace zmierzone
natezenie przeptywu.

P05.3.02

Typ wyjscia analogowego

Wybrac typ sygnatu dla wyjécia analogowego. DomysInie = od 4 do 20 mA
0-od 0 do 20 mA (C20).

1-0d 4 do 20 mA (420).

2-0d0do 10V (2 10).

3-0d2do 10V(2 D).
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5.5.5 S05.4 wyjscia cyfrowe

Parametr Typ Nazwa Opis Wartos¢

P05.4.01 Funkgja przekaznika 1 Wybrac funkeje przekaznika 1. Domysinie = Blad
0-Wyt. (BFF): przekaznik jest wytaczony.
1-Zasilanie (Pur): przekaznik jest aktywny, gdy agregat jest
zasilany z sieci elektrycznej.
2-Praca (rUR): przekaznik jest aktywny, gdy silnik pracuije.
3-Ogrzewanie silnika ("HE): przekaznik jest aktywny, gdy aktywna
jest funkja ogrzewania silnika.
4-Btad (Err): przekaznik jest aktywny, gdy nie jest aktywny zaden
btad.
5-Alarm lub bad (RLR): przekaznik jest aktywny, gdy nie jest
aktywny zaden alarm ani btad.
6 - Whaczony (3n): przekaznik jest aktywny, gdy agregat jest
wlaczony (zatrzymany, ale gotowy do pracy).
7-Blad resetowania (-ES): przekaznik jest aktywny, gdy parametr
automatycznego resetowania btedu jest ustawiony na ,Tak" i
osiagnieto maksymalng liczbe automatycznych resetow.

P05.4.02 Funkgja przekaznika 2 Wybrac funkeje przekaznika 2. Domyslnie = Praca
0-Wyt. (BFF): przekaznik jest wytaczony.
1-Zasilanie (Pur): przekaznik jest aktywny, gdy agregat jest
zasilany z sieci elektrycznej.
2-Praca (rUR): przekaznik jest aktywny, gdy silnik pracuije.
3-Ogrzewanie silnika (MhE): przekaznik jest aktywny, gdy aktywna
jest funkcja ogrzewania silnika.
4-Blad (Err): przekaznik jest aktywny, gdy nie jest aktywny zaden
btad.
5-Alarm lub btad (RLR): przekaznik jest aktywny, gdy nie jest
aktywny zaden alarm ani bfad.
6 - Whaczony (n): przekaznik jest aktywny, gdy agregat jest
wlaczony (zatrzymany, ale gotowy do pracy).
7-Blad resetowania (-ES): przekaznik jest aktywny, gdy parametr
automatycznego resetowania btedu jest ustawiony na ,Tak" i
osiggnieto maksymalng liczbe automatycznych resetow.
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5.5.6 S05.8 kalibracje

Parametr Typ Nazwa Opis Wartos¢

P05.8.01 Offset Al Wybrac wartos¢ offsetu przy wartosci zerowej wejscia
analogowego 1.

P05.8.02 Gain A1 Wybra¢ wartoé¢ gain wejscia analogowego 1.

P05.8.11 Offset Al 2 Wybrac wartos¢ offsetu przy wartosci zerowej wejscia
analogowego 2.

P05.8.12 Gain Al 2 Wybrac wartos¢ gain wejscia analogowego 2.

P05.8.21 (X+) Offset Al 3 Wybra¢ wartos¢ offsetu przy wartosci zerowej wejscia
analogowego 3.

P05.8.22 (X+) Gain A3 Wybrac wartos¢ gain wejscia analogowego 3.

P05.8.31 (X+) Offset Al 4 Wybra¢ wartos¢ offsetu przy wartosci zerowej wejscia

analogowego 4.

P05.8.32 (X+) GainAl4 Wybrac wartos¢ gain wejscia analogowego 4.

5.6 M06, system wielopompowy

Grupuje parametry w celu skonfigurowania systemu wielopompowego.

5.6.1 S06.0 interwaty pomiarowe

Parametr Typ Nazwa Opis Wartos¢

P06.0.01 (G) Konfiguracja systemu Wybrac konfiguragje systemu Domyslnie = pojedyncza
0- Pojedyncza pompa elektryczna (5nG): agregat ustawiony jest — pompa elektryczna
na prace samodzielng, bez interakcji z innymi agregatami.
1- Kaskada szeregowa (NSE): w tej konfiguracji kilka agregatéw
dziata razem, potaczonych przez interfejs RS485. Tylko ostatni
uruchomiony agregat zmienia swoja predkos¢, podczas gdy
agregaty juz pracujace dziataja z petng predkoscia.
2- Kaskada synchroniczna (RSS): w tej konfiguracji kilka
agregatow dziata razem, polaczonych przez interfejs RS485.
Wszystkie pracujace agregaty pracujg z t3 sama zmienng

predkoscia.
P06.0.02 (G) Agregat max Wybra¢ maksymalng liczbe agregatow, ktore moga pracowa¢ Min=0
jednoczesnie w systemie wielopompowym. Max = 8 (X+), 4 (X)
Domysinie = 6 (X+),
3(X)
P06.0.03 Adres Systemu Wybra¢ adres pompy elektrycznej w systemie wielopompowym. ~ Min =1
Wielopompowego Kazdy agregat posiada unikalny adres, o wartoéci od 1 do 8. Max =8 (X+), 4 (X)
Domyslnie = 1
P06.0.04 (A) Mapa systemu Wyswietla mape podiaczonych agregatow w systemie
wielopompowego wielopompowym.
P06.0.05 Priorytet systemu Wyswietla priorytety agregatéw w systemie wielopompowym.

wielopompowego
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5.6.2 S06.1 regulacja

Parametr Typ Nazwa Opis Wartos¢
P06.1.11 (G) Cisnienie - Wzr. wartosci Wybra¢ warto$¢ przyrostu w systemie wielopompowym. Min = 0 bar
Wartos¢ ta, wraz z rzeczywista wartoéci spadku, stuzy do Max = P05.0.12
obliczenia rzeczywistej wartosci wymaganej w systemie DomysInie = 0,35 bar
wielopompowym.
P06.1.12 (G) Cisnienie - Zmn. wartosci Wybra¢ wartoé¢ spadku w systemie wielopompowym. Min = 0 bar
Warto$( ta, wraz z rzeczywist wartoscig przyrostu, stuzy do Max = P05.0.12
obliczenia rzeczywistej wartosci wymaganej w systemie DomysInie = 0,15 bar
wielopompowym.
P06.1.21 (G) Przeptyw - War. wartosci Wybra¢ warto$¢ przyrostu w systemie wielopompowym. Min=0m3/h
(X+) Warto$( ta, wraz z rzeczywistg wartoscig spadku, stuzy do Max = P05.0.22
obliczenia rzeczywistej wartosci wymaganej w systemie Domyslnie = 1,5m3/h
wielopompowym.
P06.1.22 (G) Przeptyw - Zmn. wartosci Wybrac wartoé¢ spadku w systemie wielopompowym. Min=0m3/h
(X+) Wartos¢ ta, wraz z rzeczywista wartoscig przyrostu, stuzy do Max = P05.0.22
obliczenia rzeczywistej wartosci wymaganej w systemie Domyslnie = 1,5m3/h
wielopompowym.
P06.1.31 (G) Temperatura- Wzr. wartosci -~ Wybra¢ warto$¢ przyrostu w systemie wielopompowym. Min = 0°C
(X+) Wartos¢ ta, wraz z rzeczywista wartoécia spadku, stuzy do Max = P05.0.32
obliczenia rzeczywistej wartosci wymaganej w systemie Domysinie = 1,5°C
wielopompowym.
P06.1.32 (G) Temperatura- Zmn. wartosci ~ Wybrac wartos¢ spadku w systemie wielopompowym. Min = 0°C
(X+) Warto$( ta, wraz z rzeczywist wartoscia przyrostu, stuzy do Max = P05.0.32
obliczenia rzeczywistej wartosci wymaganej w systemie Domysinie = 1,5°C
wielopompowym.
P06.1.41 (G) Poziom - Wazr. wartosci Wybra¢ warto$¢ przyrostu w systemie wielopompowym. Min=0m
(X+) Warto$( ta, wraz z rzeczywist wartoscig spadku, stuzy do Max = P05.0.42
obliczenia rzeczywistej wartosci wymaganej w systemie Domyslnie =0,15m
wielopompowym.
P06.1.42 (G) Poziom - Zmn. wartoci Wybra¢ warto$¢ spadku w systemie wielopompowym. Min=0m
(X+) Wartos¢ ta, wraz z rzeczywista wartoécig przyrostu, stuzy do Max = P05.0.42
obliczenia rzeczywistej wartosci wymaganej w systemie Domyslnie =0,15m
wielopompowym.
P06.1.61 (G) Predkos¢ uaktywnienie systemu Wybrac predko$¢ zataczania dla kolejnych pomp elektrycznych. — Min. = P04.2.31
wielopompowego Nastepna pompa elektryczna whacza sie, gdy spetnione s Maks. = P04.2.32
nastepujace warunki: DomysInie = w zaleznosci od
- predkos¢ silnika jest réwna co najmniej predkosci zataczenia ~ modelu pompy elektrycznej
systemu wielopompowego
- wartos¢ biezaca spada ponizej wartosci zadanej pomniejszonej o
wartos¢ spadku
P06.1.71 (G) Limit synchroniczny Wybrac predkos¢ graniczng dla trybu kaskady synchronicznej.  Min. = P04.2.31

Pompa elektryczna z priorytetem P2 wytacza sie, gdy jej predkosc

obrotowa spadnie ponizej tej wartosci.

Maks. = P04.2.32
DomysInie = w zaleznosci od
modelu pompy elektryczne]
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Parametr Typ Nazwa Opis Wartos¢
P06.1.72 (G) Okno synchroniczne Wybrac okno predkosci dla trybu kaskady synchroniczne. Min =0 rpm
Pompa elektryczna z priorytetem P3 wytacza si, gdy jej predkos¢  Max = P04.2.32

spada ponizej wartosci Limit Synchroniczny + Okno

Synchroniczne, pompa elektryczna z priorytetem P4, gdy jej
predkos¢ spada ponizej wartosci Limit Synchroniczny + 2 x Okno

Synchroniczne itd.

Domyslnie = 150 rpm

P06.1.81 (G) Przedziat wymiany

automatycznej

5.7 MO07, falownik

5.7.1 S07.0 ustawienia czestotliwosci

Wybra¢ przedziat czasowy dla przetczania automatycznego:
umozliwia automatyczne priorytetowe przetaczanie miedzy
gtéwna pompa elektryczng i pozostatymi pompami elektrycznymi.

Pod koniec tego przedziatu czasowego nastepna pompa

elektryczna zostaje pompg gtéwna, a zegar uruchamia sie
ponownie - pozwala to na réwnomierne roztozenie godzin pracy
na poszczegéine pompy elektryczne. Interwat przetaczania
automatycznego jest aktywny tylko wtedy, gdy gtéwna pompa

elektryczna nigdy sie nie zatrzymuie.

przetaczania

Min=0h
Max =250 h
Domysinie = 24 h

Parametr Typ Nazwa Opis Warto$¢
P07.0.01 Maksymalna czestotliwos¢ Wybra¢ maksymalng czestotliwos¢ przefaczania dla modulacji ~ Min = 2 kHz
przefaczania falownika. Max = 16 kHz
Zakres: Od 2 do 16 kHz Domyslnie =
16 kHz (P < 5.5 kW)

10kHz (5.5 <P < 11 kW)
8 kHz (P> 11 kW)

P07.0.02 Minima czest. Switching

Wybra¢ minimalna czestotliwo$¢ przetaczania. W przypadku
przegrzania urzadzenie automatycznie obniza czestotliwosc

przelaczania do tej wartosci.

5.7.2 S07.1 funkcja pomijania predkosci

Min = 2 kHz
Max = 16 kHz
Domyslnie = 2 kHz

Parametr Typ Nazwa Opis Warto$¢
P07.1.01 (G) Srodek skoku predkosci Wybrac srodek pasma predkosci, ktéry bedzie pomijany przez ~~ Min =0 rpm
silnik. Max = P04.2.32
DomysInie = 0 rpm (wytaczona)
P07.1.02 (G) Pasmo skoku predkosci Wybra¢ szerokos¢ pasma predkosci, ktéry bedzie pomijany przez - Min = 0 rpm
silnik. Max = 300 rpm

Domyslnie = 0 rpm
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5.7.3 S07.2 przegrzanie silnika

Parametr Typ Nazwa Opis Wartos¢

P07.2.01 (G) Funkcja ogrzewania silnika Wybrac aktywacje funkcji ogrzewania silnika. Strumien cieptego ~ Domysinie = wylaczona
powietrza jest kierowany do wnetrza silnika w celu zapobiezenia
kondensagji lub tworzeniu sie lodu. Strumien ten nie powoduje
obrotu silnika.
0-Wyt. (3FF): funkcja jest wylaczona
1-W. (8n): funkcja jest wiaczona i aktywuije sie, gdy silnik jest
zatrzymany, a temperatura falownika spada ponizej temperatury
ogrzewania silnika (P07.2.03).
2-Zawsze aktywna (RGn): funkcja jest zawsze aktywna, gdy silnik
jest zatrzymany, niezaleznie od temperatury falownika

P07.2.02 Prad ogrzewania silnika Wybrac prad, jako procent maksymalnego pradu silnika, ktory ~ Min=10%
bedzie wttaczany do silnika, gdy funkcja ogrzewania silnika jest ~ Max = 100 %
aktywna. Domyslnie = 50 %
P07.2.03 (G) Temperatura ogrzewania silnika Wybrac temperature, ponizej ktrej aktywna jest funkgja Min =-5°C

ogrzewania silnika. Parametr ten jest aktywny tylko wtedy, gdy ~ Max = 30°C
parametr Funkcja ogrzewania silnika (7.2.01) ustawiony jestna ~ DomysInie = 0°C
On.
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5.8 M08, komunikacja

5.8.1 S08.0 porty

Parametr Typ Nazwa

Opis

Warto$¢

P08.0.01 Funkcja COM 1

Wybra¢ funkcje Port komunikacyjny 1(RS 485.1).

0-Wytaczony (d 15): port komunikacyjny jest nieaktywny
1-Modbus RTU (R3d): wybrany protokét to Modbus RTU slave
2-BACnet MS/TP (AT ): wybrany protokét to BACnet MS/TP
3-Multi-pump (7P): wybrany protokét to hydrovar X multi-pump

Domyslnie = Multi-pump

P08.0.02 Funkcja COM 2

5.8.2 S08.1 Modbus RTU

Wybra¢ funkcje Port komunikacyjny 2 (RS 485.2).
0-Wytaczony (g 15): port komunikacyjny jest nieaktywny
1-Modbus RTU (R8d): wybrany protokdt to Modbus RTU slave
2-BACnet MS/TP (AL ): wybrany protokét to BACnet MS/TP

DomysInie = Modbus RTU

Parametr Typ Nazwa Opis Warto$¢
P08.1.01 Adres Modbus RTU Wybrac adres agregatu w sieci Modbus RTU. Min=0
Max =127
Domyslnie = 1
P08.1.02 Baudrate Modbus RTU Wybrac szybkos¢ transmisji odpowiadajacy szybkosci transmisji -~ Min = 1200 bps
agregatu Modbus Master Max = 115200 bps
Domyslnie = 115200 bps
P08.1.08 Format Modbus RTU Wybrac format sieci odpowiadajacy formatowi agregatu Modbus ~ Domyslnie = 8N1

5.8.3 S08.2 Bacnet MS/TP

Master

Parametr Typ Nazwa Opis Wartos¢
P08.2.01 MAC address BACnet MS/TP Wybrac adres agregatu w sieci RS 485. Min=0
Max = P08.2.05
Domysinie = 1
P08.2.02 Baudrate BACnet MS/TP Wybrac szybkos¢ transmisji odpowiadajacg szybkosci transmisji -~ Min = 1200 bps
innych urzadzen w sieci BACnet MS/TP Max = 115200 bps
Domysinie = 38400 bps
P08.2.03 Format BACnet MS/TP Wybrac format sieci odpowiadajacy formatowi innych agregatéw  Domysinie = 8N1
w sieci BACnet MS/TP
P08.2.04 Device ID BACnet MS/TP Wybrac device ID agregatu. Domyélnie = 84003
P08.2.05 Max master BACnet MS/TP Wybra¢ maksymalna liczbe masterdw w sieci BACnet MS/TP. Min=0
Max = 127
Domyélnie = 127
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5.8.4 S08.3 Funkcja komunikacji wireless

Parametr Typ Nazwa Opis Wartos¢

P08.3.01 Funkcja komunikacji wireless — Wybrac aktywacje komunikacji bezprzewodowej urzadzenia. DomysInie = W,
0-Wyt. (8FF): Komunikacja bezprzewodowa jest wyltaczona, a
urzadzenie nie moze potaczyc sie z urzadzeniem mobilnym
1-Wk. (3n): Komunikacja bezprzewodowa jest wiaczona, a
urzadzenie mobilne z uruchomiong aplikacja X moze taczyc sie z
urzadzeniem

5.9 M09, ogdlne
5.9.1 S09.0 lokalizacja

Parametr Typ Nazwa Opis Wartos¢

P09.0.01 (X+) Jezyk Wybrac jezyk wyswietlania. Domyslnie = angielski
P09.0.11 (X+) Data Wybrac date kalendarzowa dla agregatu.

P09.0.12 (X+) Godziny Ustawic zegar agregatu.

5.9.2 S09.1 wyswietlacz

Parametr Typ Nazwa Opis Wartos¢
P09.1.01 Oszczednosc¢ energetyczna Wybrac aktywacje funkcji oszczedzania energii wyswietlacza. Domyslnie = Wk (X+)
wyswietlacza 0-Wyt. (3FF): urzadzenie utrzymuje wyswietlacz zawsze wigczony Wyt (X)

1-Wk. (3n): urzadzenie wyltacza wyswietlacz po uptywie okresu
oszczedzania energii

P09.1.02 Przerwa oszczednosci Wybra¢ minuty, ktére musza uptyna¢ od ostatniego dziataniana ~ Min = 1 min
energetyczne klawiaturze, aby wyswietlacz sie wytaczyt Max = 999 min
DomysInie = 10 min
P09.1.10 Kierunek wyswietlacza Wybrac orientacje wyswietlacza. DomysInie = w zaleznosci od
0-Hours 6 (5): orientacja wySwietlacza nadaje sie do stosowania w modelu pompy elektryczne]
poziomej pompie elektryczne]
1-Hours 12 ( 12): orientacja wyéwietlacza nadaje sie do stosowania
w pionowej pompie elektrycznej
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6 Modbus RTU

6.1 Komunikacja

Urzadzenie wykorzystuje interfejs szeregowy RS485, ktéry definiuje:
e styki przytaczeniowe,

e okablowanie,

e poziomy sygnatéw

[ ]

[ ]

szybkosci transmisji danych,

kontrole parzystosci.
Sterowniki komunikuja sie z rozwigzaniem urzadzenie gtéwne-klient, w ktérym tylko urzadzenie
gtéwne moze zainicjowac transfer lub odpytywanie. Inne urzadzenia (klienty) odpowiadaja,
dostarczajgc urzadzeniu gtéwnemu zagdane dane lub konczac dziatanie wymagane w zapytaniu.

6.2 Transmisja

Funkcja nie jest obstugiwana.

6.3 Ochrona danych

Standardowe sieci szeregowe Modbus wykorzystuja dwa typy kontroli btedéw:

e kontrola parzystosci (parzysta lub nieparzysta), ktérag mozna opcjonalnie zastosowaé do
kazdego znaku;

e kontrola ramki (LRC lub CRC), stosowana do catego komunikatu.

Zaréwno kontrola parzystosci, jak i kontrola ramki sg generowane w urzadzeniu gtéwnym i

stosowane w odniesieniu do tresci komunikatu przed transmisja.

Urzadzenie klienckie sprawdza kazdy znak i catg ramke wiadomosci podczas odbioru.

6.4 Tryby transmisji protokotu

Dostep do danych zarzadzanych przez urzadzenie mozliwy jest z uwzglednieniem pamieci
wirtualnej Modbus, sktadajacej sie z rejestréw przechowujgcych wszystkie wartosci.
Podczas ustawiania parametréw menu S08.0 Porty dostepny jest tryb transmisji protokotu
Modbus RTU.

Parametry komunikacji portu szeregowego:

e P08.0.01 Adres

e P08.0.02 Szybkos¢ transmisji

e P08.0.08 Format

muszg zostaé wybrane zgodnie z konfiguracja sieci.

UWAGA:
Parametry trybu i szeregowe musza by¢ takie same dla wszystkich urzadzen w sieci Modbus.

Podczas ustawiania parametru P08.0.08 Format dostepne sg nastepujace tryby:
e 8N1 1 bit startu, 8 bitdw danych, 1 bit stopu, bez parzystosci

e 8N2 1 bit startu, 8 bitdw danych, 2 bity stopu, bez parzystosci

e 8E1 1 bit startu, 8 bitéw danych, 1 bit stopu, parzystos¢ parzysta

e 801 1 bit startu, 8 bitdw danych, 1 bit stopu, parzystos$¢ nieparzysta
Domyslna konfiguracja portu szeregowego to:

e P08.0.01 Adres=1

e P08.0.02 Szybkos$¢ transmisji=115200

e P08.0.08 Format=8N1.
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6.5 Kody obstugiwanych funkc;ji

W urzagdzeniu zaimplementowano nastepujace kody funkcji protokotu Modbus:

o Odczyt rejestrow przechowujacych (kod hex 0x03) w celu odczytania obu rejestréw
przechowujacych reprezentujgcych parametry i informacje

e Zapis wielu rejestrow (kod szesnastkowy 0x10) w celu zapisania rejestréw przechowujgcych
reprezentujgcych parametry.

6.5.1 Przyktad 1

0x03 Odczyt rejestréw przechowujacych - POLECENIE READ odczytuje binarng zawartosé
rejestréw przechowujgcych w kliencie.

Uwaga: Rejestry Modbus sg adresowane od zera, na przyktad rejestr przechowujacy
indeksowany jako 0xBBA musi by¢ adresowany jako 0XBB9.

Przyktad: Odczyt aktualnego ci$nienia

Zapytanie
Adres klienta 0x01
Funkcja 0x03 Odczyt rejestru przechowujacego
Adres poczatkowy Wysoki 0x0B
Adres poczatkowy Niski 0xB9 => 3001 DEC => Adres Modbus biezgcego cisnienia (FLOAT32)
Liczba punktéw Wysoki 0x00
Liczba punktéw Niski 0x02 Odczyt dwoch rejestrow jako FLOAt32

Kontrola btedéw CRC-Wysoki  0x17
Kontrola bteddw CRC-Niski  0xCA CRC-Wygenerowana suma kontrolna

Odpowiedz
Adres klienta 0x01
Funkgja 0x03
Liczba bajtéw 0x04
Dane Wysoki 0x40
Dane Niski 0xA0
Dane Wysoki 0x00
Dane Niski 0x00

Kontrola btedow CRC-Wysoki  OxEF => 0x40A00000 HEX = 5.2f FLOAT32 => Warto$¢ rzeczywista = 5,2 bar
Kontrola btedéw CRC-Niski ~ 0xD1 CRC-Wygenerowana suma kontrolna
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6.5.2 Przyktad 2

0x10 Zapis wielu rejestrow - POLECENIE WRITE zapisuje wartosci w bloku sagsiadujgcych

rejestréw

Uwaga: Rejestry Modbus sg adresowane od zera, na przyktad rejestr przechowujacy
indeksowany jako 0x1074 musi by¢ adresowany jako 0x1073.

Przyktad: ustaw Rampe 1 i Rampe 2 na 25s, a Rampe 3 i Rampe 4 na 100 s.

Zapytanie
Adres klienta 0x01
Funkcja 0x10 Zapis wielu rejestréw
Adres poczatkowy Wysoki 0x10
Adres poczatkowy Niski 0x74 => 4211 DEC => pierwszy rejestr to Rampa 1
los¢ rejestréw Wysoki 0x00

los¢ rejestréw Niski
Liczba bajtéw

0x04 facznie 4 rejestry (Rampa 1 do Rampy 4) do zapisania
0x08 2 * ilosc¢ rejestrow

Kontrola btedéw CRC-Niski

Wartos¢ rejestru Wysoki 0x00

Wartos¢ rejestru Niski 0x19 => 19 HEX = 25 DEC => ustaw rampe 1na 25s

Wartos¢ rejestru Wysoki 0x00

Wartos¢ rejestru Niski 0x19 => 19 HEX = 25 DEC => ustaw rampe 2na 25s

Wartos¢ rejestru Wysoki 0x00

Wartosc rejestru Niski 0x64 => 64 HEX = 100 DEC => ustaw rampe 3 na 100 s

Wartos¢ rejestru Wysoki 0x00

Wartosc rejestru Niski 0x64 => 64 HEX = 100 DEC => ustaw rampe 4 na 100 s

Kontrola btedéw CRC-Wysoki OxED

Kontrola btedéw CRC-Niski  0x6D CRC-Wygenerowana suma kontrolna
Odpowiedz

Adres klienta 0x01

Funkcja 0x10

Adres poczatkowy Wysoki 0x00

Adres poczatkowy Niski 0xCA

los¢ rejestréw Wysoki 0x00

los¢ rejestréw Niski 0x04 facznie 4 rejestry (Rampa 1 do Rampy 4) zapisane

Kontrola btedéw CRC-Wysoki  OxF4

0xE1 CRC-Wygenerowana suma kontrolna
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6.6 Zarzadzanie pofaczeniamii danymi, Modbus RTU

Szczegdtowe informacje na temat instalacji, okablowania i konfiguracji urzadzenia mozna

znalez¢ w ,Dodatkowej instrukcji montazu, obstugi i konserwacji”.

e Gdy komunikacja Modbus RTU miedzy sterownikiem a urzagdzeniem zewnetrznym jest
aktywna, na wyswietlaczu sterownika zapala sie kontrolka stanu potaczenia.

o Ustawic parametr P04.1.60 Ogranicz zapisywanie wartosci zadanejna Tak, aby wtaczyé
zapisywanie w obszarze pamieci ulotnej i przedtuzyé zywotnosé nieulotnej pamieci
EEPROM.

UWAGA:

Nie podtgczad zacisku (C) ptyty sterujacej do réznych potencjatéw napieciowych lub uziemienia
ochronnego.

Podtaczanie pojedynczej pompy elektrycznej do urzadzenia zewnetrznego

1. Zdjg¢ pokrywe sterownika i zapoznac sie ze znajdujgcymi sie wewnatrz schematami
elektrycznymi.

2. Podtaczyé zaciski 31 (B), 32 (A) i 33 (C) do urzadzenia zewnetrznego, na przyktad sterownika
PLC, systemu BMS itp.

Ext.

“ XM_MO018_A_sc

Podtaczanie systemu wielopompowego do urzadzenia zewnetrznego

Tryb wielu pomp umozliwia podtaczenie dwéch lub trzech sterownikéw silnikowych w

konfiguracji wielopompowej z wieloma urzadzeniami gtéwnymi.

o Kazdy agregat zestawu urzadzen wspomagajacych ma swdj unikalny adres Modbus i
dostarcza petna liste rejestréw do urzadzenia zewnetrznego.

e Adres parametru P08.1.01 musi by¢ ustawiony na unikalng warto$¢ dla kazdego z urzadzen
wchodzgcego w sktad zestawu urzgdzen wspomagajgcych. Adres parametru P08.1.01
sktada sie z numeru identyfikacyjnego urzadzenia w sieci Modbus.

e Zaciski 31 (B), 32 (A)i 33 (C) sg domyslnie uzywane do komunikacji z zewnetrznym
urzgdzeniem sterujgcym (np. sterownikiem PLC, systemem BMS itp.).

e W celu utatwienia kaskadowych potaczen sygnatéw portu RS485 zaciski dla kazdego portu
sg replikowane w dwdch rzedach ztgczy.

e Sygnaty portu RS485.2 sg replikowane zaréwno na kombinacji zaciskéow 31-31-33, jak i na
kombinacji zaciskéw 37-38-39.
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Ext.

» 34> 560 7—»8

XM_MOO019_A_sc

Poniewaz sterownik réwniez jest podtaczany w instalacji wielopompowej, nalezy zachowacd
szczegdlng ostroznos$é w przypadku, gdy urzadzenie zewnetrzne (za posrednictwem protokotu
Modbus) zgda odczytu i zapisu parametréw sterownika.

W szczegdlnosci:

o W instalacji wielopompowej w odpowiedzi na zadanie ,Odczytaj rejestry” na magistrali
Modbus kazde urzgdzenie zwraca do urzadzenia zewnetrznego tylko wtasne parametry, w
przeciwienstwie do parametréw innych podtgczonych sterownikdéw w zestawie urzadzen
wspomagajacych.

o W systemie wielopompowym zadania ,Zapisz rejestry” na magistrali Modbus musza by¢
wysytane z urzadzenia zewnetrznego do wszystkich podtaczonych urzadzen, nawet jesli
parametry, ktére nalezy zapisa¢, sg ,Globalne” (dla zestawu urzadzen wspomagajacych).
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6.7 Lista rejestrow

Adres  Id. menu Nazwa Wiasciwodci  Typ Jednostka min Maks

[Dec]

0 - Uruchomienie/zatrzymanie: RIW ENUM - 0 1

0-Stop
1-Start

1 - Polecenie resetowania bteddw RIW ENUM - 0 1

2001 P02.0.01 Blad 1 (ostatni) R UINT16 - - -

2002 - Btad 1- Data R UINT32

2004 - Btad 1 - Godzina R UINT32

2006 - Blad 1- Data koAcowa R UINT32

2008 - Blad 1- Godzina koricowa R UINT32

2010 - Dziennik: licznik btedéw R UINT16

2011 - Dziennik: Blad 1- pole hitowe R UINT32

2013 - Dziennik: Blad 2 - pole hitowe R UINT32

2015 - Dziennik: Alarm 1 - pole bitowe R UINT32

2017 - Dziennik: stan systemu R UINT32

2019 - Dziennik: Kod btedu R UINT32 -

2021 - Dziennik: Wydajnos¢ przeptywu R FLOAT32  P04.0.12 - jednostka natezenia
przeptywu

2023 - Dziennik: Glowica R FLOAT32  P04.0.11- jednostka cisnienia

2025 - Dziennik: Temperatura modutu zasilania R FLOAT32  P04.0.13 - jednostka
temperatury

2027 - Dziennik: Prad silnika R FLOAT32 A

2029 - Dziennik: Napiecie silnika R FLOAT32 v

2031 - Dziennik: Temp. Falownik R FLOAT32  P04.0.13 - jednostka
temperatury

2033 - Dziennik: Obciazenie silnika R FLOAT32 -

2035 - Dziennik: Napiecie DC Bus R FLOAT32 'V

2037 - Dziennik: Napiecie sieciowe R FLOAT32 'V

2039 P02.0.02 Btad 2 R UINT16

2040 - Btad 2 - Data R UINT32

2042 - Btad 2 - Godzina R UINT32

2044 - Blad 2 - Data koAcowa R UINT32

2046 - Blad 2 - Godzina koricowa R UINT32

2048 - Dziennik: licznik btedéw R UINT16

2049 - Dziennik: Blad 1- pole hitowe R UINT32

2051 - Dziennik: Btad 2 - pole bitowe R UINT32

2053 - Dziennik: Alarm 1 - pole bitowe R UINT32

2055 - Dziennik: stan systemu R UINT32

2057 - Dziennik: Kod bledu R UINT32 -

2059 - Dziennik: Wydajnosc przeptywu R FLOAT32  P04.0.12 - jednostka natezenia
przeptywu

2067 - Dziennik: Glowica R FLOAT32  P04.0.11- jednostka cisnienia

2063 - Dziennik: Temperatura modutu zasilania R FLOAT32  P04.0.13 - jednostka
temperatury

2065 - Dziennik: Prad silnika R FLOAT32 A

2067 - Dziennik: Napiecie silnika R FLOAT32 V

2069 - Dziennik: Temp. Falownik R FLOAT32  P04.0.13 - jednostka
temperatury

2071 - Dziennik: Obciazenie silnika R FLOAT32 -

2073 - Dziennik: Napiecie DC Bus R FLOAT32 'V

2075 - Dziennik: Napiecie sieciowe R FLOAT32 'V

2077 P02.0.03 Btad 3 R UINT16

2078 - Btad 3 - Data R UINT32

2080 - Blad 3- Godzina R UINT32
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2082 - Blad 3 - Data korcowa R UINT32

2084 - Blad 3 - Godzina kofcowa R UINT32

2086 - Dziennik: licznik btedéw R UINT16

2087 - Dziennik: Btad 1- pole bitowe R UINT32

2089 - Dziennik: Btad 2 - pole bitowe R UINT32

2091 - Dziennik: Alarm 1 - pole bitowe R UINT32

2093 - Dziennik: stan systemu R UINT32

2095 - Dziennik: Kod bledu R UINT32 -

2097 - Dziennik: Wydajnosc przeptywu R FLOAT32  P04.0.12 - jednostka natezenia
przeptywu

2099 - Dziennik: Glowica R FLOAT32 ~ P04.0.11- jednostka cisnienia

2107 - Dziennik: Temperatura modutu zasilania R FLOAT32 ~ P04.0.13 - jednostka
temperatury

2103 - Dziennik: Prad silnika R FLOAT32 A

2105 - Dziennik: Napiecie silnika R FLOAT32 V

2107 - Dziennik: Temp. Falownik R FLOAT32  P04.0.13 - jednostka
temperatury

2109 - Dziennik: Obciazenie silnika R FLOAT32 -

2111 - Dziennik: Napiecie DC Bus R FLOAT32 v

2113 - Dziennik: Napiecie sieciowe R FLOAT32 v

2115 P02.0.04 Blad4 R UINT16

2116 - Blad 4 - Data R UINT32

2118 - Blad 4 - Godzina R UINT32

2120 - Blad 4 - Data koficowa R UINT32

2122 - Blad 4 - Godzina koficowa R UINT32

2124 - Dziennik: licznik btedéw R UINT16

2125 - Dziennik: Btad 1- pole bitowe R UINT32

2127 - Dziennik: Btad 2 - pole bitowe R UINT32

2129 - Dziennik: Alarm 1 - pole bitowe R UINT32

2131 - Dziennik: stan systemu R UINT32

2133 - Dziennik: Kod btedu R UINT32 -

2135 - Dziennik: Wydajnos¢ przeptywu R FLOAT32 ~ P04.0.12 - jednostka natezenia
przeptywu

2137 - Dziennik: Glowica R FLOAT32  P04.0.11- jednostka cisnienia

2139 - Dziennik: Temperatura modutu zasilania R FLOAT32 ~ P04.0.13 - jednostka
temperatury

2141 - Dziennik: Prad silnika R FLOAT32 A

2143 - Dziennik: Napiecie silnika R FLOAT32 v

2145 - Dziennik: Temp. Falownik R FLOAT32  P04.0.13 - jednostka
temperatury

2147 - Dziennik: ObciaZenie silnika R FLOAT32 -

2149 - Dziennik: Napiecie DC Bus R FLOAT32 v

2151 - Dziennik: Napiecie sieciowe R FLOAT32 v

2153 P02.0.05 Btad5 R UINT16

2154 - Blad 5- Data R UINT32

2156 - Blad 5- Godzina R UINT32

2158 - Blad 5 - Data korcowa R UINT32

2160 - Blad 5 - Godzina koricowa R UINT32

2162 - Dziennik: licznik btedéw R UINT16

2163 - Dziennik: Blad 1- pole hitowe R UINT32

2165 - Dziennik: Blad 2 - pole hitowe R UINT32

2167 - Dziennik: Alarm 1 - pole bitowe R UINT32

2169 - Dziennik: stan systemu R UINT32

2171 - Dziennik: Kod btedu R UINT32 -

2173 - Dziennik: Wydajnos¢ przeptywu R FLOAT32  P04.0.12 - jednostka natezenia
przeptywu

2175 - Dziennik: Glowica R FLOAT32  P04.0.11- jednostka cisnienia
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2177 - Dziennik: Temperatura modutu zasilania R FLOAT32  P04.0.13 - jednostka
temperatury

2179 - Dziennik: Prad silnika R FLOAT32 A

2181 - Dziennik: Napiecie silnika R FLOAT32 v

2183 - Dziennik: Temp. Falownik R FLOAT32  P04.0.13 - jednostka
temperatury

2185 - Dziennik: ObciaZenie silnika R FLOAT32 -

2187 - Dziennik: Napiecie DC Bus R FLOAT32 V

2189 - Dziennik: Napiecie sieciowe R FLOAT32 'V

2191 P02.0.06 Blad 6 R UINT16

2192 - Btad 6 - Data R UINT32

2194 - Btad 6 - Godzina R UINT32

2196 - Blad 6 - Data koncowa R UINT32

2198 - Blad 6 - Godzina koricowa R UINT32

2200 - Dziennik: licznik btedéw R UINT16

2201 - Dziennik: Blad 1- pole hitowe R UINT32

2203 - Dziennik: Blad 2 - pole hitowe R UINT32

2205 - Dziennik: Alarm 1 - pole bitowe R UINT32

2207 - Dziennik: stan systemu R UINT32

2209 - Dziennik: Kod bledu R UINT32 -

2211 - Dziennik: Wydajnosc przeptywu R FLOAT32  P04.0.12 - jednostka natezenia
przeptywu

2213 - Dziennik: Glowica R FLOAT32  P04.0.11 - jednostka cisnienia

2215 - Dziennik: Temperatura modutu zasilania R FLOAT32  P04.0.13 - jednostka
temperatury

2217 - Dziennik: Prad silnika R FLOAT32 A

2219 - Dziennik: Napiecie silnika R FLOAT32 v

2221 - Dziennik: Temp. Falownik R FLOAT32  P04.0.13 - jednostka
temperatury

2223 - Dziennik: Moc silnika R FLOAT32 -

2225 - Dziennik: Napiecie DC Bus R FLOAT32 'V

2227 - Dziennik: Napiecie sieciowe R FLOAT32 'V

2229 P02.0.07 Btad7 R UINT16

2230 - Btad 7 - Data R UINT32

2232 - Btad 7 - Godzina R UINT32

2234 - Blad 7 - Data koAcowa R UINT32

2236 - Blad 7 - Godzina koricowa R UINT32

2238 - Dziennik: licznik btedéw R UINT16

2239 - Dziennik: Btad 1- pole bitowe R UINT32

2241 - Dziennik: Btad 2 - pole bitowe R UINT32

2243 - Dziennik: Alarm 1 - pole bitowe R UINT32

2245 - Dziennik: stan systemu R UINT32

2247 - Dziennik: Kod bledu R UINT32 -

2249 - Dziennik: Wydajnosc przeptywu R FLOAT32  P04.0.12 - jednostka natezenia
przeptywu

2251 - Dziennik: Glowica R FLOAT32  P04.0.11 - jednostka cisnienia

2253 - Dziennik: Temperatura modutu zasilania R FLOAT32  P04.0.13 - jednostka
temperatury

2255 - Dziennik: Prad silnika R FLOAT32 A

2257 - Dziennik: Napiecie silnika R FLOAT32 V

2259 - Dziennik: Temp. Falownik R FLOAT32  P04.0.13 - jednostka
temperatury

2261 - Dziennik: Moc silnika R FLOAT32 -

2263 - Dziennik: Napiecie DC Bus R FLOAT32 'V

2265 - Dziennik: Napiecie sieciowe R FLOAT32 'V

2267 P02.0.08 Blad8 R UINT16

2268 - Blad 8- Data R UINT32
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2270 - Blad 8- Godzina R UINT32

2272 - Blad 8- Data koficowa R UINT32

2274 - Blad 8 - Godzina koficowa R UINT32

2276 - Dziennik: licznik btedéw R UINT16

2277 - Dziennik: Btad 1- pole bitowe R UINT32

2279 - Dziennik: Btad 2 - pole bitowe R UINT32

2281 - Dziennik: Alarm 1 - pole bitowe R UINT32

2283 - Dziennik: stan systemu R UINT32

2285 - Dziennik: Kod bledu R UINT32 -

2287 - Dziennik: Wydajnosc przeptywu R FLOAT32  P04.0.12 - jednostka natezenia
przeptywu

2289 - Dziennik: Glowica R FLOAT32  P04.0.11- jednostka cisnienia

2291 - Dziennik: Temperatura modutu zasilania R FLOAT32 ~ P04.0.13 - jednostka
temperatury

2293 - Dziennik: Prad silnika R FLOAT32 A

2295 - Dziennik: Napiecie silnika R FLOAT32 V

2297 - Dziennik: Temp. Falownik R FLOAT32  P04.0.13 - jednostka
temperatury

2299 - Dziennik: Moc silnika R FLOAT32 -

2301 - Dziennik: Napiecie DC Bus R FLOAT32 v

2303 - Dziennik: Napiecie sieciowe R FLOAT32 V

2305 P02.0.09 Blad?9 R UINT16

2306 - Blad 9- Data R UINT32

2308 - Blad 9- Godzina R UINT32

2310 - Blad 9 - Data korcowa R UINT32

2312 - Blad 9 - Godzina koficowa R UINT32

2314 - Dziennik: licznik btedéw R UINT16

2315 - Dziennik: Btad 1- pole bitowe R UINT32

2317 - Dziennik: Btad 2 - pole bitowe R UINT32

2319 - Dziennik: Alarm 1 - pole bitowe R UINT32

2321 - Dziennik: stan systemu R UINT32

2323 - Dziennik: Kod btedu R UINT32 -

2325 - Dziennik: Wydajnos¢ przeptywu R FLOAT32  P04.0.12 - jednostka natezenia
przeptywu

2327 - Dziennik: Glowica R FLOAT32  P04.0.11- jednostka cisnienia

2329 - Dziennik: Temperatura modutu zasilania R FLOAT32  P04.0.13 - jednostka
temperatury

2331 - Dziennik: Prad silnika R FLOAT32 A

2333 - Dziennik: Napiecie silnika R FLOAT32 v

2335 - Dziennik: Temp. Falownik R FLOAT32  P04.0.13 - jednostka
temperatury

2337 - Dziennik: Moc silnika R FLOAT32 -

2339 - Dziennik: Napiecie DC Bus R FLOAT32 v

2341 - Dziennik: Napiecie sieciowe R FLOAT32 v

2343 P02.0.10 Btad 10 R UINT16

2344 - Blad 10- Data R UINT32

2346 - Blad 10 - Godzina R UINT32

2348 - Blad 10 - Data korficowa R UINT32

2350 - Blad 10 - Godzina koAcowa R UINT32

2352 - Dziennik: licznik btedéw R UINT16

2353 - Dziennik: Blad 1- pole hitowe R UINT32

2355 - Dziennik: Blad 2 - pole hitowe R UINT32

2357 - Dziennik: Alarm 1 - pole bitowe R UINT32

2359 - Dziennik: stan systemu R UINT32

2361 - Dziennik: Kod btedu R UINT32 -

2363 - Dziennik: Wydajnos¢ przeptywu R FLOAT32 ~ P04.0.12 - jednostka natezenia
przeptywu
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2365

Dziennik: Gtowica R

FLOAT32

P04.0.11 - jednostka ciénienia

2367

Dziennik: Temperatura modutu zasilania R

FLOAT32

P04.0.13 - jednostka
temperatury

2369

Dziennik: Prad silnika R

FLOAT32

A

2371

Dziennik: Napiecie silnika R

FLOAT32

v

2373

=0

Dziennik: Temp. Falownik

FLOAT32

P04.0.13 - jednostka
temperatury

2375

Dziennik: Moc silnika

FLOAT32

2377

Dziennik: Napiecie DC Bus

FLOAT32

v

2379

Dziennik: Napiecie sieciowe

FLOAT32

v

2381

Licznik btedéw ogdtem

UINT16

2382

Licznik alarméw ogdtem

UINT16

2383

Do |||

Pole bitowe Error 1:

0-Przegrzanie IGBT

1-Przegrzanie wewnetrzne IGBT
2-Przetezenie IGBT

3-Przetezenie silnika

4-Przepiecie szyny zbiorczej pradu statego
5-Podnapiecie szyny zbiorczej pradu statego
6-Btad uruchamiania silnika
7-Ogdlny btad oprogramowania
sprzetowego

8-Btad zewnetrznej pamieci flash
9-Btad zewnetrznej pamieci EEPROM
10-Przegrzanie silnika

11-Blad 121

12-PowerClassRestrict
13-Przegrzanie falownika
14-*Zarezerwowany

15-Podtaczenie silnika
16-*Zarezerwowany

17-Btad zewnetrzny

18-Btad czujnika 1

19-Btad czujnika 2

20-Blad czujnika 3

21-Blad czujnika 4

22-Blad wartosci zadanej 1

23-Btad wartosci zadanej 2

24-Blad wartosci zadanej 3

25-Btad wartosci zadanej 4
26-*Tastrzezony

27-Limit czasu magistrali wielopompowe;]
28-Komunikacja wewnetrzna MOC
29-Btad sprzetowy AOC
30-*Zarezerwowany
31-*Zarezerwowany

UINT32

2385

Pole hitowe Error2: R
0-*Zarezerwowany

1-Uptyw do uziemienia
2-*Zarezerwowany

3-Przepiecie sieci

4-Awaria zasilania

5-Prog minimalny

6-Brak wody

7-*Tarezerwowany

8-Brak plikéw konfiguracyjnych
9-Podnapiecie sieci

10-Nieprawidtowa konfiguracja sprzezenia

UINT32
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zwrotnego
11+31-*7arezerwowane

2387 Pole bitowe Alarm1: R UINT32
0-Ogélny alarm oprogramowania
sprzetowego
1-Alarm zewnetrzny
2-*Tarezerwowany
3-Utrata komunikagji systemu
wielopompowego 4-Konflikt adresow
systemu wielopompowego
5-Niekompatybilnos¢ systemu
wielopompowego
6-Komunikacja wewnetrzna MOC
7-Nieprawidtowa konfiguracja sprzezenia
zwrotnego
8-Nieprawidtowa konfiguracja wartosci
zadanej
9-Utrata komunikacji magistrali polowe;
10-Alarm napetniania rur
11-Temperatura IGBT poza zakresem
zZnamionowym
12-Komunikacja wew UI-AOC
13-Alarm Al
14-Alarm A2
15-Alarm AI3
16-Alarm Al4
17-Komunikacja wewnetrzna UI-BLE
18-Brak plikow fabrycznych w zewnetrznej
pamieci flash
3001 P03.0.01 Biezace ciSnienie R FLOAT32  P04.0.11- jednostka cisnienia
3003 P03.0.02  Aktualny przeptyw R FLOAT32  P04.0.12 - jednostka natezenia
przeptywu
3005 P03.0.03  Biezaca temperatura ptynu R FLOAT32  P04.0.13 - jednostka
[X+] temperatury
3007 P03.0.04  Aktualny poziom R FLOAT32  P04.0.14 - jednostka poziomu
[X+]
3009 P03.0.10 Wymagana warto$¢ skuteczna R FLOAT32
3011 P03.0.20 Wymagana warto$¢ R FLOAT32
3013 P03.0.30  Stan pompy R ENUM -
3101 P03.1.01 (Czaszasilania R UINT32  h
3103 P03.1.02  Czas pracy R UINT32  h
3105 P03.1.05 Licznik energii R FLOAT32  P04.0.16 - jednostka energii
3201 P03.2.01 Predkos¢ obrotowa silnika R UINT16  obr./min
3202 P03.2.02  Predkosésilnika % R FLOAT32 %
3204 P03.2.05 Pradsilnika R FLOAT32 A
3206 P03.2.06  Mocsilnika R FLOAT32  P04.0.15 - jednostka mocy
3208 P03.2.07 Napieciesilnika R FLOAT32 V
3210 P03.2.08 Napiecie sieciowe R UINT16 v
321 P03.2.09  Napiecie DCBus R UINTT6  V
3220 P03.2.20  Temperatura modutu zasilania R FLOAT32  P04.0.13 - jednostka
temperatury
3222 P03.2.21  Temp. Falownik R FLOAT32  P04.0.13 - jednostka
temperatury
3224 P03.2.22  PtcSilnika R FLOAT32 -
3301 P03.3.01 Stan I/0 Cyfrowych R UINTT6 -
3302 P03.3.11  Wartos¢ wejécia analogowego 1 R FLOAT32  P05.1.02 - Typ wejécia
analogowego 1
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3304 P03.3.12  Wartos¢ wejécia analogowego 2 R FLOAT32  P05.1.12 - Typ wejécia
analogowego 2

3306 P03.3.13  Wartos¢ wejécia analogowego 3 R FLOAT32  P05.1.22 - Typ wejécia
[X+] analogowego 3

3308 P03.3.14  Wartos¢ wejécia analogowego 4 R FLOAT32  P05.1.32 - Typ wejécia
[X+] analogowego 1

=0

3310 P03.3.20  Wartos¢ wyjscia analogowego FLOAT32  P05.3.02 - Typ wyjscia

analogowego

3401 P03.4.01  Kod produktu jednostki R UINT16

3402 P03.4.01  Kod produktu jednostki R UINT16

3403 P03.4.01  Kod produktu jednostki R UINT16

3404 P03.4.01  Kod produktu jednostki R UINT16

3405 P03.4.01  Kod produktu jednostki R UINT16

3406 P03.4.01  Kod produktu jednostki R UINT16

3407 P03.4.01  Kod produktu jednostki R UINT16

3408 P03.4.01  Kod produktu jednostki R UINT16

3409 P03.4.02  Data produkdji agregatu R UINT32

3411 P03.4.03  Numerseryjny agregatu R UINT16

3412 P03.4.03  Numerseryjny agregatu R UINT16

3413 P03.4.03  Numer seryjny agregatu R UINT16

3414 P03.4.03  Numerseryjny agregatu R UINT16

3415 P03.4.03  Numer seryjny agregatu R UINT16

3416 P03.4.03  Numer seryjny agregatu R UINT16

3417 P03.4.03  Numerseryjny agregatu R UINT16

3418 P03.4.03  Numer seryjny agregatu R UINT16

3419 P03.4.05  Data produkgji sterownika R UINT32

3421 P03.4.06  Numer seryjny sterownika R UINT16

3422 P03.4.06  Numer seryjny sterownika R UINT16

3423 P03.4.06  Numer seryjny sterownika R UINT16

3424 P03.4.06  Numer seryjny sterownika R UINT16

3425 P03.4.06  Numer seryjny sterownika R UINT16

3426 P03.4.06  Numer seryjny sterownika R UINT16

3427 P03.4.06  Numer seryjny sterownika R UINT16

3428 P03.4.06  Numer seryjny sterownika R UINT16

3429 P03.4.10  Wersja Firmware Wyswietlacza R UINT32

3431 P03.4.11  Wersja Firmware BT R UINT32

3433 P03.4.12  Wersja Firmware Zasilanie R UINT32

3435 P03.4.13  Wersja Firmware Kontrola R UINT32

3437 P03.4.14  Wersja Pliku Map R UINT32

3439 P03.4.15  Wersja Pliku Default R UINT32

3441 P03.4.16  Wersja Pliku Parametrdw R UINT32

3443 P03.4.17  Wersja Pliku Jezykéw R UINT32
[X+]

3445 P03.4.19  Wersja Firmware R UINT32

3447 - Typ sterownika R ENUM - -

4001 P04.0.01 Typ systemu RIW ENUM - 0

4002 P04.0.02  Tryb sterowania RIW ENUM - 0 7

4003 P04.0.03  Tryb regulacji RIW ENUM - 0 1
[X+]

4004 P04.0.05  Wartos¢ rozruchu RIW UINT16 % 0 100

4005 P04.0.06  Rozruch automatyczny RIW ENUM - 0 1

4006 P04.0.07 Konfiguracja predkosci minimalnej RIW ENUM 0 1

4007 P04.0.09  Wyhér jednostki miary RIW ENUM 0 1

4008 P04.0.11  Jednostka Cisnienia RIW ENUM 0 8

4009 P04.0.12  Jednostka Przeptywu RIW ENUM 0 4
(X+]
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4010 P04.0.13  Jednostka Temperatury RIW ENUM - 0 2
[X+]

4011 P04.0.14  Jednostka Poziomu RIW ENUM - 0 3
(X+]

4012 P04.0.15  Jednostka miary mocy RIW ENUM - 0 3
(X+]

4013 P04.0.16  Jednostka miary energii RIW ENUM - 0 5
(X+]

4014 P04.0.17  Jednostka miary energii wtasciwe] RIW ENUM - 0 4
(X+]

4021 P04.0.21  Wybdrwartoéci zadanej 1 RIW ENUM - 0 1

4022 P04.0.22  Wybdrwartosci zadanej 2 RIW ENUM - 0 2

4023 P04.0.23  Wybdrwartosci zadanej 3 RIW ENUM - 0 2
(X+]

4024 P04.0.24  Wybdrwartodci zadanej 4 RIW ENUM - 0 2
(X+]

4101 P04.1.01  Predkosc - Wartos¢ zadana 1 RIW UINT16  obr./min P04.2.31- P04.2.32-

Predkost Predko$¢
minimalna maksymalna
4102 P04.1.02  Predkos¢ - Wartos¢ zadana 2 RIW UINT16  obr/min P04.2.31- P04.2.32-
Predkost Predkos¢
minimalna maksymalna

4103 P04.1.03  Predkos¢ - Wartos¢ zadana 3 RIW UINT16  obr/min P04.2.31- P04.2.32-
[X+] Predkos¢ Predkos¢
minimalna maksymalna
4104 P04.1.04  Predkosc - Wartos¢ zadana 4 RIW UINT16  obr./min P04.2.31- P04.2.32-
[X+] Predkos¢ Predkos¢
minimalna maksymalna
an P04.1.11  Cisnienie-Wartos¢ zadana 1 RIW FLOAT32  P04.0.11-jednostka cisnienia ~ P05.0.11- P05.0.12-
Cignienie - Cisnienie -
Wartoé¢ zerowa  Pefna skala
4113 P04.1.12  Cisnienie-Wartos¢ zadana 2 RIW FLOAT32  P04.0.11-jednostka cisnienia ~ P05.0.11- P05.0.12-
Cignienie - Cisnienie -
Wartoé¢ zerowa Petna skala
4115 P04.1.13  Cisnienie-Wartos¢ zadana 3 RIW FLOAT32  P04.0.11-jednostka cisnienia ~ P05.0.11- P05.0.12-
[X+] Ciénienie - Ciénienie -
Wartoé¢ zerowa _Petna skala
n17 P04.1.14  Cisnienie-Wartos¢ zadana 4 RIW FLOAT32  P04.0.11-jednostka cisnienia ~ P05.0.11- P05.0.12-
[X+] Ciénienie - Ciénienie -
Wartoé¢ zerowa  Pefna skala
VAl P04.1.21  Przeptyw - Wartos¢ zadana 1 RIW FLOAT32  P04.0.12-jednostka natezenia ~ P05.0.21- P05.0.22-
[X+] przeptywu Przeptyw - Przeptyw -
Wartoé¢ zerowa  Pefna skala
4123 P04.1.22  Przeptyw - Wartos¢ zadana 2 RIW FLOAT32  P04.0.12-jednostka natezenia ~ P05.0.21- P05.0.22-
[X+] przeptywu Przeptyw - Przeptyw -
Wartoé¢ zerowa _Petna skala
4125 P04.1.23  Przeptyw - Wartos¢ zadana 3 RIW FLOAT32  P04.0.12-jednostka natezenia ~ P05.0.21- P05.0.22 -
[X+] przeptywu Przeptyw - Przeptyw -
Wartoé¢ zerowa _Petna skala
4127 P04.1.24  Przeplyw - Wartos¢ zadana 4 RIW FLOAT32  P04.0.12-jednostka natezenia ~ P05.0.21- P05.0.22-
[X+] przeptywu Przeptyw - Przeptyw -
Wartoé¢ zerowa  Pefna skala
131 P04.1.31  Temperatura-Wartos¢ zadana 1 RIW FLOAT32  P04.0.13 - jednostka P05.0.31- P05.0.32-
[X+] temperatury Temperatura-  Temperatura -
Wartoé¢ zerowa Petna skala
4133 P04.1.32  Temperatura-Warto$¢ zadana 2 RIW FLOAT32  P04.0.13-jednostka P05.0.31- P05.0.32-
[X+] temperatury Temperatura-  Temperatura -

Wartos¢ zerowa  Petna skala
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4135 P04.1.33  Temperatura-Warto$¢ zadana 3 RIW FLOAT32  P04.0.13-jednostka P05.0.31- P05.0.32-
[X+] temperatury Temperatura-  Temperatura -
Wartoé¢ zerowa Petna skala
4137 P04.1.34  Temperatura-Warto$¢ zadana 4 RIW FLOAT32  P04.0.13-jednostka P05.0.31- P05.0.32-
[X+] temperatury Temperatura-  Temperatura -
Wartoé¢ zerowa  Pefna skala
na P04.1.41  Poziom - Wartoé¢ zadana 1 RIW FLOAT32  PO0A4.0.14 - jednostka poziomu ~ P05.0.41- P05.0.42 -
[X+] Poziom - Poziom - Petna
Wartod¢ zerowa  skala
4143 P04.1.42  Poziom - Wartoé¢ zadana 2 RIW FLOAT32  PO0A4.0.14-jednostka poziomu  P05.0.41- P05.0.42 -
[X+] Poziom - Poziom - Petna
Wartoé¢ zerowa skala
4145 P04.1.43  Poziom - Warto$¢ zadana 3 RIW FLOAT32  P04.0.14-jednostka poziomu ~ P05.0.41- P05.0.42 -
[X+] Poziom - Poziom - Petna
Wartoé¢ zerowa skala
a7 P04.1.44  Poziom - Wartoé¢ zadana 4 RIW FLOAT32  PO0A4.0.14-jednostka poziomu  P05.0.41- P05.0.42 -
[X+] Poziom - Poziom - Petna
Wartod¢ zerowa skala
4155 P04.1.60  Ograniczenie zapisu wartosci zadanej RIW ENUM - 0 1
4201 P04.2.01  Okno RIW UINTT6 % 1 100
4202 P04.2.02 Histereza RIW UINTT6 % 1 100
4203 P04.2.06  Predkos¢ przyrostu RIW UINT16  obr/min P04.2.31- P04.2.32-
Predkost Predko$¢
minimalna maksymalna
4204 P04.2.07  Warto$¢ przyrostu liniowego RIW UNT16 % 0 200
4205 P04.2.08  Warto$¢ przyrostu kwadratowego RIW UNT16 % 0 999
(X+]
4211 P04.2.11  (Czas narastania 1 RIW UNT16 s 1 250
4212 P04.2.12  Czas narastania 2 RIW UNT16 s 1 250
4213 P04.2.13  Czas narastania 3 RIW UNT16 s 1 999
4214 P04.2.14  Czas narastania 4 RIW UNT16 s 1 999
4215 P04.2.15  Rampa przys. Minimalna predkos¢ RIW FLOAT32 s 0,1 25
4217 P04.2.16  Rampa zwol. Minimalna predkos¢ RIW FLOAT32 s 0,1 25
4231 P04.2.31  Predkos¢ minimalna RIW UINT16  obr/min 0 2000
4232 P04.2.32  Maksymalna nastawa predkosci obrotowej ~ RIW UINT16  obr/min 2000 4100
(RPM, obr./min)
4233 P04.2.35  Czas minimalnej predkosci RIW UNT16 s 0 100
4300 P04.3.00 Resetautomatyczny bteddw RIW ENUM - 0 1
4301 P04.3.01  Cisnienie - Prég minimalny RIW FLOAT32  PO04.0.11-jednostka cisnienia ~ P05.0.11- P05.0.12-
Cidnienie - Cisnienie -
Wartoé¢ zerowa _Petna skala
4303 P04.3.02  Przeptyw - Prég minimalny RIW FLOAT32  P04.0.12- jednostka natezenia ~ P05.0.21- P05.0.22 -
[X+] przeptywu Przeptyw - Przeptyw -
Wartoé¢ zerowa  Pefna skala
4305 P04.3.03  Temperatura- Prog minimalny RIW FLOAT32  P04.0.13 - jednostka P05.0.31- P05.0.32-
[X+] temperatury Temperatura-  Temperatura-
Wartoé¢ zerowa  Pefna skala
4307 P04.3.04  Poziom - Prdg minimalny RIW FLOAT32  PO0A4.0.14-jednostka poziomu  P05.0.41- P05.0.42 -
[X+] Poziom - Poziom - Petna
Wartoé¢ zerowa skala
4310 P04.3.10  Opéznienie Prég minimalny RIW UNT16 s 1 100
4311 P04.3.11  Opéinienie Brak wody RIW UNT16 s 1 100
4401 P04.4.01  Predkos¢ autotestu RIW UINT16  obr./min 0 P04.2.32-
Predko$¢
maksymalna
4402 P04.4.02  Odstep czasu miedzy autotestami RIW UINT16  h 0 255
4403 P04.4.03  (Czastrwania autotestu RIW UNT16 s 0 180
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4404 P04.4.05 Polecenie autotestu RIW ENUM 0 1
4601 P04.6.01  Funkcjonowanie napet. rur RIW ENUM 0 1
4602 P04.6.03  Prég napet. rur RIW FLOAT32  P04.0.11-jednostka ci$nienia ~ P05.0.11- P05.0.12-
Cidnienie - Cisnienie -
Wartoé¢ zerowa Petna skala
4604 P04.6.05  Czas napel. rur RIW UNT16 s 0 999
4605 P04.6.06  Liczba pomp napetn. rur RIW UINT16 1 P06.0.02 -
maks. agregatu
4606 P04.6.10  Czas stabilz. napet. rur RIW UINT16 s 1 P04.6.05 - Czas
napetniania rur
4607 P04.6.15  Warost predkosci napet. rur RIW UNT16 % 5 100
5000 P05.0.00  Pochodzenie kontrolowane] wartosci RIW ENUM - 0 5
5001 P05.0.01  Sitownik - Warto$¢ Zero RIW UINT16  obr/min 0 9999
5002 P05.0.02  Sitownik - Wartos¢ Maksymalna RIW UINT16  obr/min 0 9999
5003 P05.0.11  Cisnienie - Wartoé¢ Zero RIW FLOAT32  P04.0.11 - jednostka cisnienia 5 10
5005 P05.0.12  Cisnienie - Warto$¢ Maksymalna RIW FLOAT32  P04.0.11-jednostka cisnienia 0 100
5007 P05.0.21  Przeptyw - Wartos¢ Zero RIW FLOAT32  P04.0.12-jednostka natezenia 0 9999
[X+] przeptywu
5009 P05.0.22  Przeptyw - Wartos¢ Maksymalna RIW FLOAT32  P04.0.12-jednostka natezenia 0 9999
(X+] przeplywu
5011 P05.0.31  Temperatura - Warto$¢ Zero RIW FLOAT32  P04.0.13-jednostka -100 9999
[X+] temperatury
5013 P05.0.32  Temperatura - Wartos¢ Maksymalna RIW FLOAT32  P04.0.13 - jednostka -100 9999
[X+] temperatury
5015 P05.0.41  Poziom- Wartos¢ Zero RIW FLOAT32  PO0A4.0.14 - jednostka poziomu 999 9999
(X+]
5017 P05.0.42  Poziom - Warto$¢ Maksymalna RIW FLOAT32  P04.0.14-jednostka poziomu 999 9999
(X+]
5101 P05.1.01  Funkcja wejécia analogowego 1 RIW ENUM 0 5
5102 P05.1.02  TypAl1 RIW ENUM 0 3
5103 P05.1.11  Funkcja wejscia analogowego 2 RIW ENUM 0 5
5104 P05.1.12  TypAl2 RIW ENUM 0 3
5105 P05.1.21  Funkcja wejscia analogowego 3 RIW ENUM 0 5
(X+]
5106 P05.1.22 TypAl3 RIW ENUM 0 3
(X+]
5107 P05.1.31  Funkcja wejscia analogowego 4 RIW ENUM 0 5
(X+]
5108 P05.1.32  TypAlT RIW ENUM 0 3
(X+]
5109 P05.1.40  Krzywa czujnika RIW ENUM 0 1
(X+]
5110 P05.1.50  Typ sitownika analogowego RIW ENUM 0 1
5203 P05.2.03  Funkeja DI 3 RIW ENUM 0 8
5204 P05.2.04  Funkcja DI 4 RIW ENUM 0 8
(X+]
5205 P05.2.05  Funkeja DI'5 RIW ENUM 0 8
(X+]
5301 P05.3.01  Funkcja wyjscia analogowego RIW ENUM 0 12
5302 P05.3.02  Typ wyjscia analogowego RIW ENUM 0 3
5401 P05.4.01  Funkeja przekaznika 1 RIW ENUM 0 7
5402 P05.4.02  Funkga przekaznika 2 RIW ENUM 0 7
5801 P05.8.01  Offset wejscia analogowego 1 RIW FLOAT32 -10 10
5803 P05.8.02  Gain wejécia analogowego 1 RIW FLOAT32 0 1.5
5805 P05.8.11  Offset wejscia analogowego 2 RIW FLOAT32 -10 10
5807 P05.8.12  Gain wejécia analogowego 2 RIW FLOAT32 0 1.5
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5809 P05.8.21  Offset wejscia analogowego 3 RIW FLOAT32 - -10 10
(X+]
5811 P05.8.22  Gain wejscia analogowego 3 RIW FLOAT32 - 0 1.5
(X+]
5813 P05.8.31  Offset wejscia analogowego 4 RIW FLOAT32 - -10 10
(X+]
5815 P05.8.32  Gain wejscia analogowego 4 RIW FLOAT32 - 0 1.5
(X+]
6001 P06.0.01  Konfiguracja systemu RIW ENUM - 0 2
6002 P06.0.02  Agregat max RIW UINT16 - 1 -
6003 P06.0.03  Adres Systemu Wielopompowego RIW UNT16 - 1 8
6004 P06.0.04  Mapa systemu wielopompowego R UINT16 - - -
6005 P06.0.05  Priorytet systemu wielopompowego R UINT16 - - -
6111 P06.1.11  Cisnienie - Wzr. wartodci RIW FLOAT32 ~ P04.0.11-jednostka cisnienia 0 P05.0.12-
Cisnienie -
Petna skala
6113 P06.1.12  CiSnienie - Zmn. wartosci RIW FLOAT32  P04.0.11-jednostka cisnienia 0 P05.0.12-
Cisnienie -
Petna skala
6115 P06.1.21  Przeptyw - War. wartodci RIW FLOAT32 ~ PO04.0.12- jednostka natezenia 0 P05.0.22-
[X+] przeptywu Przeptyw -
Petna skala
6117 P06.1.22  Przeptyw - Zmn. wartodci RIW FLOAT32 ~ PO04.0.12- jednostka natezenia 0 P05.0.22-
[X+] przeptywu Przeptyw -
Petna skala
6119 P06.1.31  Temperatura - War. wartosci RIW FLOAT32  P04.0.13- jednostka 0 P05.0.32-
[X+] temperatury Temperatura -
Petna skala
6121 P06.1.32  Temperatura - Zmn. wartosci RIW FLOAT32  P04.0.13-jednostka 0 P05.0.32-
[X+] temperatury Temperatura -
Petna skala
6123 P06.1.41  Poziom- Wazr. wartosci RIW FLOAT32 ~ PO04.0.14- jednostka poziomu 0 P05.0.42 -
[X+] Poziom - Petna
skala
6125 P06.1.42  Poziom- Zmn. wartodci RIW FLOAT32  PO04.0.14- jednostka poziomu 0 P05.0.42 -
(X+] Poziom - Pefna
skala
6129 P06.1.61  Predkos¢ uaktywnienie systemu RIW UINT16  obr./min P04.2.31- P04.2.32-
wielopompowego Predkosc Predkosc
minimalna maksymalna
6130 P06.1.71  Limit synchroniczny RIW UINT16  obr/min 0 3600
6131 P06.1.72  Okno synchroniczne RIW UINT16  obr/min 0 P04.2.32-
Predkos¢
maksymalna
6132 P06.1.81  Przedziat wymiany automatycznej RIW UINT16  h 0 250
6133 - MultipumpDeviceEnable RIW UNT16 - 0 1
7001 P07.0.01  Czestotliwoé¢ przefaczania RIW ENUM - 0 5
7002 P07.0.02  Minima czest. Switching RIW ENUM - 0 5
7101 P07.1.01  Srodek skoku predkosci RIW UINT16  obr./min P04.2.31- P04.2.32-
Predkost Predko$¢
minimalna maksymalna
7102 P07.1.02 Pasmo skoku predkosci RIW UINT16  obr./min 0 300
7201 P07.2.01  Funkcja ogrzewania silnika RIW ENUM - 0 2
8001 P08.0.01  Funkcja COM 1 RIW ENUM 0 3
8002 P08.0.02  Funkcja COM 2 RIW ENUM 0 2
8101 P08.1.01  Adres Modbus RTU RIW UINT16 0 127
8102 P08.1.02  Baudrate Modbus RTU RIW ENUM 0 8
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8108 P08.1.08  Format Modbus RTU RIW ENUM - 0 3
8201 P08.2.017  MAC address BACnet MS/TP RIW UINT16 - 0 P08.2.05-
Maks.
urzadzenie
gtéwne BACnet
MS/TP
8202 P08.2.02  Baudrate BACnet MS/TP RIW ENUM - 0 8
8203 P08.2.03  FormatBACnet MS/TP RIW ENUM - 0 3
8204 P08.2.04  Device ID BACnet MS/TP RIW UINT32 - - 4194304
8206 P08.2.05 Maxmaster BACnet MS/TP RIW UINTT6 - P08.2.01- 127
Adres MAC
BACnet MS/TP
8210 - Informacje o ramce BACnet RIW UNT16 - 1 255
8211 - BACnet Reinit RIW ENUM - 0 1
8301 P08.3.01  Funkcja komunikacji wireless RIW ENUM - 0 1
9001 P09.0.01  Jezyk RIW ENUM . 0 7
[X+]
9011 P09.0.12  Godziny RIW UINT32
(X+]
9013 P09.0.11  Data RIW UINT32
(X+]
9201 P09.1.01  Oszczednod¢ energetyczna wydwietlacza RIW ENUM - 0 1
9202 P09.1.02  Przerwa oszczednosci energetyczne] RIW UNT16 s 60 999
9210 P09.1.10  Kierunek wyswietlacza RIW ENUM - 0 1
9211 P09.1.11  Maks. liczba cyfr po przecinku RIW UINT16 0 3
9301 P09.3.01 Resetlog bteddéw RIW ENUM 0 1
9302 P09.3.02  Reset godzin zasilania RIW ENUM 0 1
9303 P09.3.03  Resetgodzin pracy RIW ENUM 0 1
9304 P09.3.04  Resetlicznika energii RIW ENUM 0 1
9305 P09.3.05 Resetfabryczny RIW ENUM 0 1
9306 P09.3.06  Szybki start zakorczony RIW ENUM 0 1
9307 P09.3.07  Resetlisty urzadzen potaczonych RIW ENUM 0 1
9307- Zarezerwowany - nie uzywac
65535
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/ BACnet MS/TP

7.1 Oswiadczenie o zgodnosci wdrozenia protokotu (PICS)

Deklaracja zgodnosci

Date 29/03/2023
Vendor name XYLEM INC
Product name HYDROVAR X

Product model number

HVX, HVX+, HYDROVAR X, HYDROVAR X+

Application software version

01.00.00 (FW_PackVersion)

Firmware revision 01

BACnet protocol version 19

Standardowy profil urzadzenia BACnet (Zatacznik L)

O BACnet Advanced Workstation (B-AWS)

O BACnet Operator Workstation (B-OWS)

O BACnet Operator Display (B-OD)

O BACnet Building Controller (B-BC)

O BACnet Advanced Application Controller (B-AAC)

O BACnet Application Specific Controller (B-ASC)

O BACnet Smart Sensor (B-SS)

4] BACnet Smart Actuator (B-SA)
Bloki interoperacyjnosci BACnet (zatgcznik K)

O Data Sharing - Read Property-A DS-RP-A

4] Data Sharing - Read Property-B DS-RP-B

O Data Sharing - Read Property Multiple-A DS-RPM-A

O Data Sharing - Read Property Multiple-B DS-RPM-B

O Data Sharing - Write Property-A DS-WP-A

] Data Sharing - Write Property-B DS-WP-B

O Data Sharing - Write Property Multiple-A DS-WPM-A

O Data Sharing - Write Property Multiple-B DS-WPM-B

O Data Sharing - Change of Value-A DS-COV-A

| Data Sharing - Change of Value-B DS-COV-B

O Data Sharing - Change of Value Property-A DS-COVP-A

O Data Sharing - Change of Value Property-B DS-COVP-B

O Data Sharing - Change of Value Unsolicited-A DS-COVU-A

O Data Sharing - Change of Value Unsolicited-B DS-COVU-B

O Data Sharing - View-A DS-V-A

| Data Sharing - Advanced View-A DS-AV-A

O Data Sharing - Modify-A DS-M-A

O Data Sharing - Advanced Modify-A DS-AM-A
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Zarzadzanie urzadzeniami sieciowymi

a Device Management - Dynamic Device Binding-A DM-DDB-A

4] Device Management - Dynamic Device Binding-B DM-DDB-B

O Device Management - Dynamic Object Binding-A DM-DOB-A

4] Device Management - Dynamic Object Binding-B DM-DOB-B

| Device Management - Device Communication Control- | DM-DCC-A
A

O Device Management - Device Communication Control DM-DCC-B
-B
Device Management - Private Transfer-A DM-PT-A
Device Management - Private Transfer-B DM-PT-B
Device Management - Text Message-A DM-TM-A
Device Management - Text Message-B DM-TM-B
Device Management - Time Synchronization-A DM-TS-A
Device Management - Time Synchronization-B DM-TS-B

Device Management - UTC Time Synchronization-A ~ |DM-UTC-A

Device Management - UTC Time Synchronization-B |DM-UTC-B

Device Management - Reinitialize Device-A DM-RD-A
Device Management - Reinitialize Device-B DM-RD-B
Device Management - Backup and Restore-A DM-BR-A
Device Management - Backup and Restore-B DM-BR-B
Device Management - Restart-A DM-R-A

Device Management - Restart-B DM-R-B

Device Management - List Manipulation-A DM-LM-A
Device Management - List Manipulation-B DM-LM-B

Device Management - Object Creation and Deletion-A |DM-OCD-A

Device Management - Object Creation and Deletion-B |DM-OCD-B

Device Management - Virtual Terminal-A DM-VT-A

Device Management - Virtual Terminal-B DM-VT-B

Device Management - Automatic Network Mapping-A [DM-ANM-A

Device Management - Automatic Device Mapping-A  [DM-ADM-A

O|jojojo|jo|go|ojo|jojojg|jo|g|o|jo|jojoyo|o|jg|ojo|o

Device Management - Automatic Time DM-ATS-A
Synchronization-A

O

Device Management - Manual Time Synchronization-A [DM-MTS-A
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Obstugiwane obiekty standardowe

Obiekt Obstugiwany Tworzony / usuwany Obstugiwane wlasciwosci |Wiasciwosci zapisywania
dynamicznie opcjonalne

Analog Input | O

Analog Value | O Present_Value

Device ] a Max_Master, Object_Identifier
Max_Info_Frames

Network Port | O MAC_Address,
Max_Master,
Max_Info_Frames

CharacterStringValue |4 O

Poziom tacza danych

| BACnet IP, (Annex J)
O BACnet IP, (Annex J), Foreign Device
O IS0 8802-3, Ethernet (Clause 7)
O ANSI/ATA 878.1, 2,5 Mb ARCNET (Clause 8)
: ANSI/ATA 878.1, 2,5 Mb ARCNET (Clause 8), baud rate(s)
e} MS/TP master (Clause 9), baud rate(s) e 1200 (ograniczona funkcjonalnos¢, mozliwos¢
przekroczenia limitu czasu z powodu niskiej predkosci)
e 2400 (ograniczona funkcjonalnos¢, mozliwos¢
przekroczenia limitu czasu z powodu niskiej predkosci)
e 4800 (ograniczona funkcjonalnos¢, mozliwos¢
przekroczenia limitu czasu z powodu niskiej predkosci)
e 9600
e 19200
o 38400 (zalecane)
e 57600
e 76800
e 115200
O MS/TP slave (Clause 9), baud rate(s)
O Point-To-Point, EIA 232 (Clause 10), baud rate(s)
O Point-To-Point, modem (Clause 10), baud rate(s)
O LonTalk (Clause 11), medium
O Other

Ograniczenie adresu urzadzenia

Czy obstugiwane s3 urzadzenia z ograniczeniami statycznymi? O tak |M nie
Niezbedne do dwukierunkowej komunikacji z urzadzeniem podrzednym MS/TP i innymi
urzadzeniami.
Funkcje dodatkowe
e Opcje sieci: brak.
e Opcje bezpieczenstwa sieci: brak.
e Zestaw obstugiwanych znakdw: brak.
e Mozliwosci segmentac;ji: brak.
e Zarzadzanie siecia: brak.
e Zarzadzanie alarmami i zdarzeniami: brak.
e Harmonogramowanie i programowanie: brak.
e  Mozliwosc obstugi dziennikéw (tendencji): brak.
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7.2 Urzadzenie BACnet i identyfikator obiektu urzadzenia BACnet

HVX i HVX+ sg urzadzeniami BACnet, poniewaz obstugujg komunikacje cyfrowa przy uzyciu
protokotu BACnet.

Kazde urzadzenie BACnet obejmuje obiekt urzadzenia. Jest to standardowy obiekt z
wilasciwosciami reprezentujgcymi cechy widoczne z zewnatrz.

Urzadzenia podtaczone do lokalnej sieci MS/TP sg lokalizowane poprzez:

¢ identyfikator obiektu urzadzenia lub

e adres MAC.

identyfikator obiektu urzadzenia BACnet

Adres MAC.

Warto$¢ ustawiona fabrycznie to 84003.

Aby zmieni¢ te warto$c¢, nalezy uzy¢ ustugi Write Property we wtasciwosci Object_Identifier
obiektu Device Object lub dostepnego na wyswietlaczu okreslonego parametru P08.2.04
Device ID BACnet MS/TP.

Wartos¢ ustawiona fabrycznie to 1.
Sprawdzié, czy kazde urzadzenie podtagczone do sieci MS/TP oznaczone jest innym adresem w
parametrze P08.2.01 MAC address BACnet MS/TP.

7.3 Pofaczenia i zarzadzanie danymi, BACnet MS/TP

Szczegdtowe informacje na temat instalacji, okablowania i konfiguracji urzgdzenia mozna

znalez¢ w ,Dodatkowej instrukcji montazu, obstugi i konserwacji”.

e Gdy komunikacja BACnet MS/TP miedzy sterownikiem a urzgdzeniem zewnetrznym jest
aktywna, na wyswietlaczu sterownika $wieci sie kontrolka stanu potaczenia.

o Ustawic parametr P04.1.60 Ogranicz zapisywanie wartosci zadanejna Tak, aby wtaczyé
zapisywanie w obszarze pamieci ulotnej i przedtuzyé zywotnosé nieulotnej pamieci
EEPROM.

UWAGA:

Nie podtgczad zacisku (C) ptyty sterujacej do réznych potencjatéw napieciowych lub uziemienia
ochronnego.

Podtaczanie pojedynczej pompy elektrycznej do urzadzenia zewnetrznego

1. Zdja¢ pokrywe sterownika i zapoznac sie ze znajdujgcymi sie wewnatrz schematami
elektrycznymi.

2. Podtaczyc zaciski 31 (B), 32 (A) i 33 (C) do urzadzenia zewnetrznego, na przyktad sterownika
PLC, systemu BMS itp.

XM_MO018_A_sc
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7.4 Ciagi BACnet

Identyfikator Indeks  Opis Nazwa obiektu Typ
obiektu menu
0 P03.4.01 Kod produktu jednostki PARTNUMBER UINT16
1 P03.4.03 Numerseryjny agregatu SERIALFINISHED UINT16
2 P03.4.06 Numer seryjny sterownika SERIAL_DRIVE UINT16
7.5 Wejscia analogowe BACnet
Identyfikator Indeks  Opis Nazwa obiektu Typ Jednostka miary min  Maks
obiektu menu
0 P02.0.01 Bfad 1 (ostatni) ERRORTCODE UINT16
1 - Blad 1- Data ERROR1DATE UINT32
2 Blad 1 - Godzina ERRORTTIME UINT32
3 Blad 1 - Data kofcowa ERRORTENDDATE UINT32
4 Blad 1 - Godzina koricowa ERRORTENDTIME UINT32
5 Dziennik: licznik btedéw LOGERRORCOUN 1 UINT16
6 Dziennik: Btad 1 - pole bitowe LOGERROR1BF 1 UINT32
7 Dziennik: Btad 2 - pole bitowe LOGERROR2BF 1 UINT32
8 Dziennik: Alarm 1 - pole hitowe LOGALARM1BF 1 UINT32
9 Dziennik: stan systemu LOGSYSSTATUS 1 UINT32
10 Dziennik: Kod btedu LOGINTERNALC 1 UINT32 -
11 Dziennik: Wydajnos¢ przeptywu LOGFLOW 1 FLOAT32  P04.0.12 - jednostka natezenia
przeptywu
12 Dziennik: Gtowica LOGHEAD 1 FLOAT32  P04.0.11 - jednostka ci$nienia
13 Dziennik: Temperatura modutu zasilania  LOGIGBTTEMP 1 FLOAT32  P04.0.13 - jednostka temperatury
14 Dziennik: Prad silnika L0G_I_MQT1 FLOAT32 A
15 Dziennik: Napiecie silnika LOG_V_MQT1 FLOAT32 V
16 Dziennik: Temp. Falownik LOGINNERTEMP 1 FLOAT32  P04.0.13 - jednostka temperatury
17 Dziennik: Mocssilnika LOGTORQUE 1 FLOAT32 -
18 Dziennik: Napiecie DC Bus L0G_DC_BUSVO 1 FLOAT32 V
19 - Dziennik: Napiecie sieciowe LOGGRIDVOLTA 1 FLOAT32 V
20 P02.0.02 Bfad2 ERROR2CODE UINT16
21 - Blad 2 - Data ERROR2DATE UINT32
22 Blad 2 - Godzina ERROR2TIME UINT32
23 Blad 2 - Data kofcowa ERROR2ENDDATE UINT32
24 Blad 2 - Godzina koricowa ERROR2ENDTIME UINT32
25 Dziennik: licznik bledéw LOGERRORCOUN 2 UINT16
26 Dziennik: Btad 1 - pole bitowe LOGERROR1BF 2 UINT32
21 Dziennik: Btad 2 - pole bitowe LOGERROR2BF 2 UINT32
28 Dziennik: Alarm 1 - pole hitowe LOGALARM1BF 2 UINT32
29 Dziennik: stan systemu LOGSYSSTATUS 2 UINT32
30 Dziennik: Kod btedu LOGINTERNALC?2 UINT32 -
31 Dziennik: Wydajnos¢ przeptywu LOGFLOW 2 FLOAT32  P04.0.12 - jednostka natezenia
przeptywu
32 Dziennik: Glowica LOGHEAD 2 FLOAT32  P04.0.11 - jednostka ci$nienia
33 Dziennik: Temperatura modutu zasilania  LOGIGBTTEMP 2 FLOAT32  P04.0.13 - jednostka temperatury
34 Dziennik: Prad silnika LOG_I_MQT2 FLOAT32 A
35 Dziennik: Napiecie silnika L0G_V_MQT2 FLOAT32 V
36 Dziennik: Temp. Falownik LOGINNERTEMP 2 FLOAT32  P04.0.13 - jednostka temperatury
37 Dziennik: Mocssilnika LOGTORQUE 2 FLOAT32 -
38 Dziennik: Napiecie DC Bus L0G_DC_BUSVO 2 FLOAT32 V
39 - Dziennik: Napiecie sieciowe LOGGRIDVOLTA 2 FLOAT32 V
40 P02.0.03 Bfad3 ERROR3CODE UINT16
l - Blad 3- Data ERROR3DATE UINT32
42 Blad 3- Godzina ERROR3TIME UINT32
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43 Blad 3 - Data koAcowa ERROR3ENDDATE UINT32

44 Blad 3 - Godzina koficowa ERROR3ENDTIME UINT32

45 Dziennik: licznik btedéw LOGERRORCOUN 3 UINT16

46 Dziennik: Btad 1 - pole bitowe LOGERROR1BF 3 UINT32

47 Dziennik: Btad 2 - pole bitowe LOGERROR2BF 3 UINT32

48 Dziennik: Alarm 1 - pole hitowe LOGALARM1BF 3 UINT32

49 Dziennik: stan systemu LOGSYSSTATUS 3 UINT32

50 Dziennik: Kod btedu LOGINTERNALC 3 UINT32 -

51 Dziennik: Wydajnos¢ przeptywu LOGFLOW 3 FLOAT32  P04.0.12 - jednostka natezenia

przeptywu

52 Dziennik: Glowica LOGHEAD 3 FLOAT32  P04.0.11 - jednostka cinienia

53 Dziennik: Temperatura modutu zasilania ~ LOGIGBTTEMP 3 FLOAT32  P04.0.13 - jednostka temperatury
54 Dziennik: Prad silnika L0G_I_MQT3 FLOAT32 A

55 Dziennik: Napiecie silnika L0G_V_MOQT3 FLOAT32 V

56 Dziennik: Temp. Falownik LOGINNERTEMP 3 FLOAT32  P04.0.13 - jednostka temperatury
57 Dziennik: Mocssilnika LOGTORQUE 3 FLOAT32 -

58 Dziennik: Napiecie DC Bus L0G_DC_BUSVO 3 FLOAT32 V

59 - Dziennik: Napiecie sieciowe LOGGRIDVOLTA 3 FLOAT32 V

60 P02.0.04 Bfad4 ERROR4CODE UINT16

61 - Blad 4 - Data ERROR4DATE UINT32

62 Blad 4 - Godzina ERRORATIME UINT32

63 Blad 4 - Data kofcowa ERRORAENDDATE UINT32

64 Btad 4 - Godzina koncowa ERRORAENDTIME UINT32

65 Dziennik: licznik btedéw LOGERRORCOUN 4 UINT16

66 Dziennik: Btad 1 - pole bitowe LOGERROR1BF 4 UINT32

67 Dziennik: Btad 2 - pole bitowe LOGERROR2BF 4 UINT32

68 Dziennik: Alarm 1 - pole hitowe LOGALARM1BF 4 UINT32

69 Dziennik: stan systemu LOGSYSSTATUS 4 UINT32

70 Dziennik: Kod btedu LOGINTERNALC 4 UINT32 -

Al Dziennik: Wydajnosc¢ przeptywu LOGFLOW 4 FLOAT32  P04.0.12 - jednostka natezenia

przeptywu

72 Dziennik: Glowica LOGHEAD 4 FLOAT32  P04.0.11 - jednostka cinienia

73 Dziennik: Temperatura modutu zasilania  LOGIGBTTEMP 4 FLOAT32  P04.0.13 - jednostka temperatury
74 Dziennik: Prad silnika LOG_I_MOQT 4 FLOAT32 A

75 Dziennik: Napiecie silnika LOG_V_MOQT4 FLOAT32 V

76 Dziennik: Temp. Falownik LOGINNERTEMP 4 FLOAT32  P04.0.13 - jednostka temperatury
77 Dziennik: Mocssilnika LOGTORQUE 4 FLOAT32 -

78 Dziennik: Napiecie DC Bus L0G_DC_BUSVO 4 FLOAT32 V

79 - Dziennik: Napiecie sieciowe LOGGRIDVOLTA 4 FLOAT32 V

80 P02.0.05 Bfad5 ERRORSCODE UINT16

81 - Blad 5- Data ERRORSDATE UINT32

82 Blad 5 - Godzina ERRORSTIME UINT32

83 Blad 5 - Data kofcowa ERRORSENDDATE UINT32

84 Btad 5 - Godzina korcowa ERRORSENDTIME UINT32

85 Dziennik: licznik btedéw LOGERRORCOUN 5 UINT16

86 Dziennik: Btad 1 - pole bitowe LOGERROR1BF 5 UINT32

87 Dziennik: Btad 2 - pole bitowe LOGERROR2BF 5 UINT32

88 Dziennik: Alarm 1 - pole hitowe LOGALARM1BF 5 UINT32

89 Dziennik: stan systemu LOGSYSSTATUS 5 UINT32

90 Dziennik: Kod btedu LOGINTERNALC 5 UINT32 -

73 Dziennik: Temperatura modutu zasilania  LOGIGBTTEMP 4 FLOAT32  P04.0.13 - jednostka temperatury
74 Dziennik: Prad silnika LOG_I_MQT 4 FLOAT32 A

75 Dziennik: Napiecie silnika L0G_V_MQT 4 FLOAT32 V

76 Dziennik: Temp. Falownik LOGINNERTEMP 4 FLOAT32  P04.0.13 - jednostka temperatury
77 Dziennik: Obcigzenie silnika LOGTORQUE 4 FLOAT32 -

78 Dziennik: Napiecie DC Bus L0G_DC_BUSVO 4 FLOAT32 V

79 Dziennik: Napiecie sieciowe LOGGRIDVOLTA 4 FLOAT32 V
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80 P02.0.05 Bfad5 ERRORSCODE UINT16

81 - Blad 5- Data ERRORSDATE UINT32

82 Blad 5- Godzina ERRORSTIME UINT32

83 Btad 5 - Data koficowa ERRORSENDDATE UINT32

84 Btad 5 - Godzina korcowa ERRORSENDTIME UINT32

85 Dziennik: licznik btedéw LOGERRORCOUN 5 UINT16

86 Dziennik: Btad 1 - pole bitowe LOGERROR1BF 5 UINT32

87 Dziennik: Btad 2 - pole bitowe LOGERROR2BF 5 UINT32

88 Dziennik: Alarm 1 - pole hitowe LOGALARM1BF 5 UINT32

89 Dziennik: stan systemu LOGSYSSTATUS 5 UINT32

90 Dziennik: Kod btedu LOGINTERNALC 5 UINT32 -

91 Dziennik: Wydajnos¢ przeptywu LOGFLOW 5 FLOAT32  P04.0.12 - jednostka natezenia
przeptywu

92 Dziennik: Glowica LOGHEAD 5 FLOAT32  P04.0.11 - jednostka cinienia

93 Dziennik: Temperatura modutu zasilania ~ LOGIGBTTEMP 5 FLOAT32  P04.0.13 - jednostka temperatury

94 Dziennik: Prad silnika LOG_I_MQT5 FLOAT32 A

95 Dziennik: Napiecie silnika LOG_V_MQT5 FLOAT32 V

96 Dziennik: Temp. Falownik LOGINNERTEMP 5 FLOAT32  P04.0.13 - jednostka temperatury

97 Dziennik: Mocssilnika LOGTORQUE 5 FLOAT32 -

98 Dziennik: Napiecie DC Bus L0G_DC_BUSVO 5 FLOAT32 V

99 - Dziennik: Napiecie sieciowe LOGGRIDVOLTA 5 FLOAT32 V

100 P02.0.06 Blad 6 ERROR6CODE UINT16

101 - Blad 6 - Data ERRORGDATE UINT32

102 Blad 6 - Godzina ERRORG6TIME UINT32

103 Blad 6 - Data koAcowa ERRORGENDDATE UINT32

104 Btad 6 - Godzina korcowa ERRORGENDTIME UINT32

105 Dziennik: licznik btedéw LOGERRORCOUN 6 UINT16

106 Dziennik: Btad 1 - pole bitowe LOGERROR1BF 6 UINT32

107 Dziennik: Btad 2 - pole bitowe LOGERROR2BF 6 UINT32

108 Dziennik: Alarm 1 - pole hitowe LOGALARM1BF 6 UINT32

109 Dziennik: stan systemu LOGSYSSTATUS 6 UINT32

110 Dziennik: Kod btedu LOGINTERNALC 6 UINT32 -

m Dziennik: Wydajnosc¢ przeptywu LOGFLOW 6 FLOAT32  P04.0.12 - jednostka natezenia
przeptywu

112 Dziennik: Glowica LOGHEAD 6 FLOAT32  P04.0.11 - jednostka cinienia

113 Dziennik: Temperatura modutu zasilania  LOGIGBTTEMP 6 FLOAT32  P04.0.13 - jednostka temperatury

114 Dziennik: Prad silnika LOG_I_MOQT 6 FLOAT32 A

115 Dziennik: Napiecie silnika LOG_V_MQT 6 FLOAT32 V

116 Dziennik: Temp. Falownik LOGINNERTEMP 6 FLOAT32 ~ P04.0.13 - jednostka temperatury

117 Dziennik: Mocssilnika LOGTORQUE 6 FLOAT32 -

118 Dziennik: Napiecie DC Bus L0G_DC_BUSVO 6 FLOAT32 V

119 - Dziennik: Napiecie sieciowe LOGGRIDVOLTA 6 FLOAT32 V

120 P02.0.07 Blad7 ERROR7CODE UINT16

121 - Btad 7 - Data ERROR7DATE UINT32

122 Btad 7 - Godzina ERROR7TIME UINT32

123 Btad 7 - Data koficowa ERROR7ENDDATE UINT32

124 Blad 7 - Godzina koficowa ERROR7ENDTIME UINT32

125 Dziennik: licznik btedéw LOGERRORCOUN 7 UINT16

126 Dziennik: Btad 1 - pole bitowe LOGERROR1BF 7 UINT32

127 Dziennik: Btad 2 - pole bitowe LOGERROR2BF 7 UINT32

128 Dziennik: Alarm 1 - pole hitowe LOGALARM1BF 7 UINT32

129 Dziennik: stan systemu LOGSYSSTATUS 7 UINT32

130 Dziennik: Kod btedu LOGINTERNALC7 UINT32 -

131 Dziennik: Wydajnos¢ przeptywu LOGFLOW 7 FLOAT32  P04.0.12 - jednostka natezenia
przeptywu

132 Dziennik: Glowica LOGHEAD 7 FLOAT32  P04.0.11 - jednostka cinienia

133 Dziennik: Temperatura modutu zasilania ~ LOGIGBTTEMP 7 FLOAT32 ~ P04.0.13 - jednostka temperatury
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134 Dziennik: Prad silnika LOG_I_MOQT7 FLOAT32 A

135 Dziennik: Napiecie silnika LOG_V_MQr7 FLOAT32 V

136 Dziennik: Temp. Falownik LOGINNERTEMP 7 FLOAT32  P04.0.13 - jednostka temperatury

137 Dziennik: Moc silnika LOGTORQUE7 FLOAT32 -

138 Dziennik: Napiecie DC Bus L0G_DC_BUSVO7 FLOAT32 V

139 - Dziennik: Napiecie sieciowe LOGGRIDVOLTA7 FLOAT32 V

140 P02.0.08 Blad8 ERRORBCODE UINT16

141 - Btad 8 - Data ERRORBDATE UINT32

142 Btad 8 - Godzina ERRORSTIME UINT32

143 Btad 8 - Data koficowa ERRORBENDDATE UINT32

144 Blad 8 - Godzina koficowa ERRORSENDTIME UINT32

145 Dziennik: licznik bedéw LOGERRORCOUN 8 UINT16

146 Dziennik: Blad 1 - pole hitowe LOGERROR1BF 8 UINT32

147 Dziennik: Blad 2 - pole hitowe LOGERROR2BF 8 UINT32

148 Dziennik: Alarm 1 - pole bitowe LOGALARM1BF 8 UINT32

149 Dziennik: stan systemu LOGSYSSTATUS 8 UINT32

150 Dziennik: Kod bedu LOGINTERNALC8 UINT32 -

151 Dziennik: Wydajnos¢ przeptywu LOGFLOW 8 FLOAT32  P04.0.12 - jednostka natezenia
przeptywu

152 Dziennik: Glowica LOGHEAD 8 FLOAT32  P04.0.11 - jednostka cinienia

153 Dziennik: Temperatura modutu zasilania  LOGIGBTTEMP 8 FLOAT32 ~ P04.0.13 - jednostka temperatury

154 Dziennik: Prad silnika LOG_I_MOT8 FLOAT32 A

155 Dziennik: Napiecie silnika LOG_V_MQT 8 FLOAT32 V

156 Dziennik: Temp. Falownik LOGINNERTEMP 8 FLOAT32  P04.0.13 - jednostka temperatury

157 Dziennik: Moc silnika LOGTORQUE 8 FLOAT32 -

158 Dziennik: Napiecie DC Bus L0G_DC_BUSVO 8 FLOAT32 V

159 - Dziennik: Napiecie sieciowe LOGGRIDVOLTA 8 FLOAT32 V

160 P02.0.09 Blad9 ERROR9CODE UINT16

161 - Btad 9 - Data ERROR9DATE UINT32

162 Bad 9 - Godzina ERRORITIME UINT32

163 Btad 9 - Data koficowa ERROR9ENDDATE UINT32

164 Btad 9 - Godzina korcowa ERRORIENDTIME UINT32

165 Dziennik: licznik btedéw LOGERRORCOUN 9 UINT16

166 Dziennik: Blad 1 - pole bitowe LOGERRORTBF 9 UINT32

167 Dziennik: Blad 2 - pole hitowe LOGERROR2BF 9 UINT32

168 Dziennik: Alarm 1 - pole bitowe LOGALARM1BF 9 UINT32

169 Dziennik: stan systemu LOGSYSSTATUS 9 UINT32

170 Dziennik: Kod bedu LOGINTERNALC UINT32 -

171 Dziennik: Wydajnos¢ przeptywu LOGFLOW 9 FLOAT32  P04.0.12 - jednostka natezenia
przeptywu

172 Dziennik: Glowica LOGHEAD 9 FLOAT32  P04.0.11 - jednostka cinienia

173 Dziennik: Temperatura modutu zasilania  LOGIGBTTEMP 9 FLOAT32  P04.0.13 - jednostka temperatury

174 Dziennik: Prad silnika LOG_I_MQT?9 FLOAT32 A

175 Dziennik: Napiecie silnika LOG_V_MQT?9 FLOAT32 V

176 Dziennik: Temp. Falownik LOGINNERTEMP 9 FLOAT32  P04.0.13 - jednostka temperatury

177 Dziennik: Moc silnika LOGTORQUE 9 FLOAT32 -

178 Dziennik: Napiecie DC Bus L0G_DC_BUSVO 9 FLOAT32 V

179 - Dziennik: Napiecie sieciowe LOGGRIDVOLTA 9 FLOAT32 V

180 P02.0.10 Blad 10 ERROR10CODE UINT16

181 - Btad 10 - Data ERROR10DATE UINT32

182 Btad 10 - Godzina ERROR10TIME UINT32

183 Blad 10 - Data koficowa ERROR10ENDDATE UINT32

184 Btad 10 - Godzina koficowa ERROR10ENDTIME UINT32

185 Dziennik: licznik btedéw LOGERRORCOU 10 UINT16

186 Dziennik: Btad 1 - pole bitowe LOGERROR1BF 10 UINT32

187 Dziennik: Blad 2 - pole hitowe LOGERROR2BF 10 UINT32

188 Dziennik: Alarm 1 - pole bitowe LOGALARM1BF 10 UINT32
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189

Dziennik: stan systemu

LOGSYSSTATU 10

UINT32

190

Dziennik: Kod btedu

LOGINTERNAL 10

UINT32

191

Dziennik: Wydajno$¢ przeptywu

LOGFLOW 10

FLOAT32

P04.0.12 - jednostka natezenia
przeptywu

192

Dziennik: Gtowica

LOGHEAD 10

FLOAT32

P04.0.11 - jednostka ciénienia

193

Dziennik: Temperatura modutu zasilania

LOGIGBTTEMP 10

FLOAT32

P04.0.13 - jednostka temperatury

194

Dziennik: Prad silnika

LOG_I_MQT 10

FLOAT32

A

195

Dziennik: Napiecie silnika

LOG_V_MQT 10

FLOAT32

Vv

196

Dziennik: Temp. Falownik

LOGINNERTEM 10

FLOAT32

P04.0.13 - jednostka temperatury

197

Dziennik: Moc silnika

LOGTORQUE 10

FLOAT32

198

Dziennik: Napiecie DC Bus

LOG_DC_BUSV 10

FLOAT32

v

199

Dziennik: Napiecie sieciowe

LOGGRIDVOLT 10

FLOAT32

v

200

Licznik btedow ogdtem

TOTAL_ERRORS_C

UINT16

201

Licznik alarméw ogotem

TOTAL_ALARMS_C

UINT16

202

Pole bitowe Error 1:
0-Przegrzanie IGBT
1-Przegrzanie wewnetrzne IGBT
2-Przetezenie IGBT
3-Przetezenie silnika

4-Przepiecie szyny zhiorczej pradu stalego

5-Podnapiecie szyny zbiorczej pradu
statego

6-Btad uruchamiania silnika
7-0g6lny btad oprogramowania
sprzgtowego

8-Btad zewnetrznej pamieci flash
9-Btad zewnetrznej pamieci EEPROM
10-Przegrzanie silnika

11-Blad 121
12-PowerClassRestrict
13-Przegrzanie falownika
14-*Zarezerwowany
15-Podtaczenie silnika
16-*Zarezerwowany

17-Btad zewnetrzny

18-Btad czujnika 1

19-Btad czujnika 2

20-Btad czujnika 3

21-Btad czujnika 4

22-Btad wartoéci zadanej 1
23-Btad wartoéci zadanej 2
24-Blad wartoéci zadanej 3
25-Btad wartoéci zadanej 4
26-*[astrzezony

27-Limit czasu magistrali wielopompowej

28-Komunikacja wewnetrzna MOC
29-Btad sprzetowy AOC
30-*Zarezerwowany
31-*Zarezerwowany

ERROR1_BF

UINT32

203

Pole bitowe Error2:
0-*Zarezerwowany
1-Uptyw do uziemienia
2-*Zarezerwowany
3-Przepiecie sieci
4-Awaria zasilania
5-Prég minimalny
6-Brak wody
7-*Larezerwowany

ERROR2_BF

UINT32
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8-Brak plikéw konfiguracyjnych
9-Podnapiecie sieci

10-Nieprawidtowa konfiguracja sprzezenia

zwrotnego
11+31-*Zarezerwowane

204 Pole bitowe Alarm1: ALARM1_BF UINT32
0-Ogélny alarm oprogramowania
sprzgtowego
1-Alarm zewnetrzny
2-*Zarezerwowany
3-Utrata komunikacji systemu
wielopompowego 4-Konflikt adresow
systemu wielopompowego
5-Niekompatybilnos¢ systemu
wielopompowego
6-Komunikacja wewnetrzna MOC
7-Nieprawidtowa konfiguracja sprzezenia
zwrotnego
8-Nieprawidtowa konfiguracja wartosci
zadanej
9-Utrata komunikacji magistrali polowej
10-Alarm napetniania rur
11-Temperatura IGBT poza zakresem
znamionowym
12-Komunikacja wew UI-AOC
13-Alarm Al1
14-Alarm Al2
15-Alarm A3
16-Alarm Al4
17-Komunikacja wewnetrzna UI-BLE
18-Brak plikow fabrycznych w zewnetrznej
pamieci flash
205 P03.0.01 Biezace ciénienie HEAD FLOAT32  P04.0.11 - jednostka cinienia
206 P03.0.02  Aktualny przeplyw FLOW FLOAT32  P04.0.12 - jednostka natezenia
[X+] przeptywu
207 P03.0.03 Biezaca temperatura ptynu FLUIDTEMP FLOAT32  P04.0.13 - jednostka temperatury
[X+]
208 P03.0.04  Aktualny poziom ACTUALLEVEL FLOAT32  P04.0.14 - jednostka poziomu
[X+]
209 P03.0.10  Wymagana warto$¢ skuteczna EFFREQVAL FLOAT32
210 P03.0.20 Wymagana warto$¢ INITIALREQVAL FLOAT32
21 P03.0.30  Stan pompy PUMPDEVICESTAT ENUM -
212 P03.1.01 Czaszasilania POWERUPTIME UINT32  h
213 P03.1.02  Czas pracy MOTORRUNNINGTI UINT32  h
214 P03.1.05 Licznik energii ENERGYCOUNTER FLOAT32  P04.0.16 - jednostka energii
215 P03.2.01 Predkos¢ obrotowa silnika MOTOR_SPEED UINT16  obr./min
216 P03.2.02  Predkoé¢ silnika % MOTOR_SPEED_PE FLOAT32 %
217 P03.2.05 Pradsilnika OUTPUTCURRENT FLOAT32 A
218 P03.2.06 Mocsilnika OUTPUTPOWER FLOAT32  P04.0.15 - jednostka mocy
219 P03.2.07 Napiecie silnika OUTPUTVOLTAGE FLOAT32 vV
220 P03.2.08 Napiecie sieciowe GRIDVOLTAGE UINT16 V
221 P03.2.09 Napiecie DCBus DCLINKVOLTAGE UINT16  V
222 P03.2.20 Temperatura modutu zasilania INVERTERPOWERM FLOAT32  P04.0.13 - jednostka temperatury
223 P03.2.21 Temp. Falownik INVERTERCARDTE FLOAT32  P04.0.13 - jednostka temperatury
224 P03.2.22  PtcSilnika MOTORPTCVALUE FLOAT32 -
225 P03.3.01  Stan /0 Cyfrowych DIGITAL I0_STA UINT16 -
226 P03.3.11  Wartoé¢ wejscia analogowego 1 ANALOGVALUE1 FLOAT32 ~ P05.1.02 - Typ wejscia
analogowego 1
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227 P03.3.12  Wartoé¢ wejscia analogowego 2 ANALOGVALUE2 FLOAT32  P05.1.12 - Typ wejscia
analogowego 2
228 P03.3.13  Wartoé¢ wejscia analogowego 3 ANALOGVALUE3 FLOAT32  P05.1.22 - Typ wejscia
[X+] analogowego 3
229 P03.3.14  Wartoé¢ wejécia analogowego 4 ANALOGVALUE4 FLOAT32  P05.1.32 - Typ wejscia
[X+] analogowego 1
230 P03.3.20  Warto$¢ wyjécia analogowego ANALOGOUTVALUE FLOAT32  P05.3.02 - Typ wyjécia
analogowego
231 P03.4.02 Data produkcji agregatu DATE_SERIALFIN UINT32 -
232 P03.4.05 Data produkji sterownika PRODUCTIONDATE UINT32
233 - Typ sterownika DRIVETYPE ENUM
234 P06.0.04 Mapa systemu wielopompowego MULTIPUMPSMAP UINT16
235 P06.0.05 Priorytet systemu wielopompowego MPO_MYPUMPPRIO UINT16
236 P03.4.13  Wersja Firmware Kontrola AOC_VERSION UINT32
237 P03.4.12  Wersja Firmware Zasilanie MOC_VERSION UINT32
238 P03.4.10  Wersja Firmware Wyswietlacza UL_VERSION UINT32
239 P03.4.11  Wersja Firmware BT BTLE_VERSION UINT32
240 P03.4.14  Wersja Pliku Map MAPS_VERSION UINT32
241 P03.4.15  Wersja Pliku Default DEFAULT_VERSIO UINT32
242 P03.4.16  Wersja Pliku Parametréw LUT_PAR_VERSIO UINT32
243 P03.4.17  Wersja Pliku Jezykdw UI_LANGUAGES_V UINT32
[X+]
7.6 Wartosci analogowe BACnet
Identyfikator Indeks  Opis Nazwa obiektu Typ Jednostka miary min Maks
obiektu menu
0 Uruchomienie/zatrzymanie: SET_STARTSTOP ENUM 0 1
0-Stop
1-Start
1 - Polecenie resetowania btedow ~ ERRORRESTCMD ENUM 0 1
2 P04.0.01  Typsystemu SYSTEMTYPE ENUM 0 0
3 P04.0.02  Tryb sterowania SET_CONTROLMOD ENUM 0 7
4 P04.0.03  Tryb reguladji DIRECTION_OF_R ENUM - 0 1
5 P04.0.05  Wartoé¢ rozruchu SET_RESTARTVAL UNT16 % 0 100
6 P04.0.06  Rozruch automatyczny AUTOSTART ENUM 0 1
7 P04.0.07 Konfiguracja predkosci SET_MINSPEEDCO ENUM 0 1
minimalnej
8 P04.0.09  Wybdr jednostki miary UNITSELECTION ENUM 0 1
9 P04.0.11  Jednostka Cisnienia PRESSUREUNITSE ENUM 0 8
10 P04.0.12  Jednostka Przeptywu FLOWUNITSEL ENUM 0 4
[X+]
11 P04.0.13  Jednostka Temperatury TEMPUNITSEL ENUM 0 2
[X+]
12 P04.0.14  Jednostka Poziomu LEVELUNITSEL ENUM 0 3
[X+]
13 P04.0.15  Jednostka miary mocy POWERUNITSEL ENUM 0 3
[X+]
14 P04.0.16  Jednostka miary energii ENERGYUNITSEL ENUM 0 5
[X+]
15 P04.0.17  Jednostka miary energii SPENUNITSEL ENUM 0 4
[X+] whasciwej
16 P09.1.11  Maks. liczha cyfr po przecinku ~ MAXDECIMALS UINT16 0 3
17 P04.0.21  Wybdr wartosci zadanej 1 CONFSETP 1 ENUM 0 1
18 P04.0.22  Wybdr wartosci zadanej 2 CONFSETP 2 ENUM 0 2
19 P04.0.23  Wybdr wartosci zadanej 3 CONFSETP 3 ENUM 0 2
(X+]
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20 P04.0.24  Wybdr wartosci zadanej 4 CONFSETP 4 ENUM 0 2
[X+]

21 P04.1.01  Predkos¢ - Wartos¢ zadana 1 SETPOINTSPEED1 UINT16  obr./min P04.2.31- P04.2.32 -
Predkos¢ Predkoé¢
minimalna maksymalna

22 P04.1.02 Predkosc- Wartos¢ zadana2 ~ SETPOINTSPEED? UINT16  obr./min P04.2.31- P04.2.32 -
Predkos¢ Predkost
minimalna maksymalna

23 P04.1.03  Predkosc- Wartos¢ zadana3 ~ SETPOINTSPEED3 UINT16  obr./min P04.2.31- P04.2.32 -

[X+] Predkos¢ Predkost
minimalna maksymalna

24 P04.1.04  Predkos¢ - Wartos¢ zadana 4 SETPOINTSPEED4 UINT16  obr./min P04.2.31- P04.2.32 -

[X+] Predkos¢ Predkosc
minimalna maksymalna

25 P04.1.11  Cisnienie-Wartos¢ zadana 1 SETPOINTPRESS? FLOAT32  P04.0.11- jednostka P05.0.11- P05.0.12 -

cisnienia Cisnienie - Ciénienie -
Wartos¢ Petna skala
zerowa

26 P04.1.12  Cisnienie-Wartos¢ zadana 2 SETPOINTPRESS? FLOAT32  P04.0.11- jednostka P05.0.11 - P05.0.12 -

cisnienia Cisnienie - Ciénienie -
Wartos¢ Petna skala
zerowa

27 P04.1.13  Cisnienie-Wartos¢ zadana 3 SETPOINTPRESS3 FLOAT32  P04.0.11- jednostka P05.0.11- P05.0.12 -

[X+] ci$nienia Cinienie - Cignienie -
Wartos¢ Petna skala
zerowa

28 P04.1.14  Cisnienie-Wartos¢ zadana 4 SETPOINTPRESS4 FLOAT32  P04.0.11- jednostka P05.0.11 - P05.0.12 -

[X+] cisnienia Cisnienie - Cisnienie -
Wartos¢ Petna skala
zerowa

29 P04.1.21  Przeptyw - Wartos¢ zadana 1 SETPOINTFLOW1 FLOAT32  P04.0.12 - jednostka P05.0.21- P05.0.22 -

[X+] natezenia przeptywu Przeptyw - Przeptyw -
Wartos¢ Petna skala
zerowa

30 P04.1.22  Przeptyw - Wartos¢ zadana 2 SETPOINTFLOW2 FLOAT32  P04.0.12 - jednostka P05.0.21- P05.0.22 -

[X+] natezenia przeptywu Przeptyw - Przeptyw -
Wartos¢ Petna skala
zerowa

31 P04.1.23  Przeplyw- Wartos¢zadana3 ~ SETPOINTFLOW3 FLOAT32  P04.0.12 - jednostka P05.0.21 - P05.0.22 -

[X+] natezenia przeptywu Przeptyw - Przeptyw -
Wartos¢ Petna skala
zerowa

32 P04.1.24  Przeptyw - Wartos¢ zadana 4 SETPOINTFLOWA FLOAT32  P04.0.12 - jednostka P05.0.21- P05.0.22 -

[X+] natezenia przeptywu Przeptyw - Przeptyw -
Wartos¢ Petna skala
zerowa

33 P04.1.31 Temperatura-Warto$¢ zadana 1~ SETPOINTTEMP1 FLOAT32  P04.0.13- jednostka P05.0.31- P05.0.32 -

[X+] temperatury Temperatura-  Temperatura -
Wartos¢ Petna skala
zerowa

34 P04.1.32  Temperatura-Wartoé¢ zadana2 ~ SETPOINTTEMP2 FLOAT32  P04.0.13- jednostka P05.0.31- P05.0.32 -

[X+] temperatury Temperatura-  Temperatura -
Wartos¢ Petna skala
zerowa

35 P04.1.33  Temperatura-Warto$¢ zadana 3~ SETPOINTTEMP3 FLOAT32  P04.0.13- jednostka P05.0.31- P05.0.32 -

[X+] temperatury Temperatura-  Temperatura -
Wartos¢ Petna skala
zerowa
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36 P04.1.34  Temperatura-Warto$¢ zadana 4~ SETPOINTTEMP4 FLOAT32  P04.0.13- jednostka P05.0.31- P05.0.32 -
[X+] temperatury Temperatura-  Temperatura -
Wartos¢ Petna skala
zerowa
37 P04.1.41  Poziom - Warto$¢ zadana 1 SETPOINTLEVEL1 FLOAT32 ~ P04.0.14- jednostka P05.0.41- P05.0.42 -
[X+] poziomu Poziom - Poziom - Petna
Wartos¢ skala
zerowa
38 P04.1.42  Poziom - Warto$¢ zadana 2 SETPOINTLEVEL2 FLOAT32  P04.0.14- jednostka P05.0.41 - P05.0.42 -
[X+] poziomu Poziom - Poziom - Petna
Wartos¢ skala
zerowa
39 P04.1.43  Poziom - Wartos¢ zadana 3 SETPOINTLEVEL3 FLOAT32  P04.0.14- jednostka P05.0.41- P05.0.42 -
[X+] poziomu Poziom - Poziom - Petna
Wartos¢ skala
zerowa
40 P04.1.44  Poziom - Warto$¢ zadana 4 SETPOINTLEVEL4 FLOAT32  P04.0.14- jednostka P05.0.41 - P05.0.42 -
[X+] poziomu Poziom - Poziom - Petna
Wartos¢ skala
zerowa
45 P04.2.01 Okno SET_RPMWINDOW_ UNT16 % 1 100
46 P04.2.02 Histereza SET_RPMHYST_PE UNT16 % 1 100
47 P04.2.06  Predkos¢ przyrostu SPEEDLIFTKNEE UINT16  obr./min P04.2.31- P04.2.32 -
Predkos¢ Predkoét
minimalna maksymalna
48 P04.2.07 Wartoé¢ przyrostu liniowego ~ SPEEDLIFTAMOUN UNT16 % 0 200
49 P04.2.08  Warto$¢ przyrostu QUADRATICLIFTA UNT16 % 0 999
[X+] kwadratowego
50 P04.2.11  Czas narastania 1 RAMP1_SEC UINT16 s 1 250
51 P04.2.12  Czas narastania 2 RAMP2_SEC UINT16 s 1 250
52 P04.2.13  Czas narastania 3 RAMP3_SEC UINT16 s 1 999
53 P04.2.14  Czas narastania 4 RAMP4_SEC UINT16 s 1 999
54 P04.2.15  Rampa przys. Minimalna RAMPSPEEDMIN_A FLOAT32 s 0,1 25
predkoé¢
55 P04.2.16  Rampa zwol. Minimalna RAMPSPEEDMIN_D FLOAT32 s 0,1 25
predkoé¢
56 P04.2.31 Predkos¢ minimalna SET_MINRPM_RPM UINT16  obr./min 0 2000
57 P04.2.32  Maksymalna nastawa predkosci  SET_MAXRPM_RPM UINT16  obr./min 2000 4100
obrotowej (RPM, obr./min)
58 P04.2.35 Czas minimalnej predkosci MINSPEEDTIME UNT16 s 0 100
59 P04.3.00 Reset automatyczny btedéw AUTOMATICERROR ENUM - 0 1
60 P04.3.01  Cisnienie - Prég minimalny MINTHRESHPRESS FLOAT32  P04.0.11- jednostka P05.0.11 - P05.0.12 -
cisnienia Cisnienie - Ciénienie -
Wartos¢ Petna skala
zerowa
61 P04.3.02  Przeptyw - Prog minimalny MINTHRESHTEMP FLOAT32  P04.0.12 - jednostka P05.0.21 - P05.0.22 -
[X+] natezenia przeptywu Przeptyw - Przeptyw -
Wartos¢ Petna skala
zerowa
62 P04.3.03 Temperatura - Prog minimalny ~ MINTHRESHFLVL FLOAT32  P04.0.13- jednostka P05.0.31- P05.0.32 -
[X+] temperatury Temperatura-  Temperatura -
Wartos¢ Petna skala
zerowa
63 P04.3.04  Poziom - Prég minimalny MINTHRESHFLOW FLOAT32  P04.0.14- jednostka P05.0.41 - P05.0.42 -
[X+] poziomu Poziom - Poziom - Petna
Wartos¢ skala
zerowa
65 P04.3.10  Opdinienie Prég minimalny MINTHRESHDELAY UINT16 s 1 100
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66 P04.3.11  Opdinienie Brak wody LOW_DELAY UNT16 s 1 100
67 P04.4.01  Predkos¢ autotestu TESTRUNSPEED UINT16  obr./min 0 P04.2.32 -
Predkoé¢
maksymalna
68 P04.4.02  Odstep czasu miedzy TESTRUNTIMEOUT UINT16  h 0 255
autotestami
69 P04.4.03  Czas trwania autotestu TESTRUNTIME UINT16 s 0 180
70 P04.4.05 Polecenie autotestu TESTRUNCOMMAND ENUM 0 1
71 P04.6.01  Funkconowanie napet. rur SET_PIPEFILLIN ENUM 0 1
72 P04.6.03  Prég napet. rur PIPE_FILL_THRE FLOAT32  P04.0.11- jednostka P05.0.11 - P05.0.12 -
cisnienia Cisnienie - Ciénienie -
Wartos¢ Petna skala
zerowa
73 P04.6.05 Czas napet. rur SET_RAMP_PF_SE UINT16 s 0 999
74 P04.6.06 Liczba pomp napetn. rur MAXPIPEFILLING UINT16 1 P06.0.02 -
maks.
agregatu
75 P04.6.10  Czas stabilz. napet. rur SET_STEADYTIME UNT16 s 1 P04.6.05 -
(zas
napetniania
rur
76 P04.6.15  Wazrost predkosci napet. rur SET_RPMSTEPPF UNT16 % 5 100
77 P05.0.00 Pochodzenie kontrolowanej ACT_VAL_SOURCE ENUM 0 5
wartosci
78 P05.0.01 Sitownik - Warto$¢ Zero ACTUATOR_ZERO UINT16  obr./min 0 9999
79 P05.0.02  Sitownik - Warto$¢ Maksymalna  ACTUATOR_FULL UINT16  obr./min 0 9999
80 P05.0.11  Cisnienie - Wartos¢ Zero PRESS_ZERO_VAL FLOAT32  P04.0.11- jednostka -5 10
cisnienia
81 P05.0.12  Cisnienie - Wartos¢ PRESS_FULL FLOAT32  P04.0.11- jednostka 0 100
Maksymalna ciSnienia
82 P05.0.21  Przeptyw - Wartos¢ Zero FLOW_ZERO_VAL FLOAT32  P04.0.12 - jednostka 0 9999
[X+] natezenia przeplywu
83 P05.0.22  Przeptyw - Wartos¢ Maksymalna  FLOW_FULL FLOAT32  P04.0.12 - jednostka 0 9999
[X+] natezenia przeplywu
84 P05.0.31  Temperatura - Wartos¢ Zero TEMPE_ZERO_VAL FLOAT32  P04.0.13- jednostka -100 9999
[X+] temperatury
85 P05.0.32  Temperatura - Wartos¢ TEMP_FULL FLOAT32  P04.0.13- jednostka -100 9999
[X+] Maksymalna temperatury
86 P05.0.41  Poziom - Wartos¢ Zero LEVEL_ZERO_VAL FLOAT32  P04.0.14- jednostka -999 9999
[X+] poziomu
87 P05.0.42  Poziom- Warto$¢ Maksymalna ~ LEVEL_FULL FLOAT32  P04.0.14- jednostka -999 9999
[X+] poziomu
90 P05.1.01  Funkcja wejécia analogowego 1 ANALOG_IN1_FUN ENUM 0 5
9 P05.1.02 TypAl1 ANALOG_IN1_CFG ENUM 0 3
92 P05.1.11  Funkca wejscia analogowego 2 ANALOG_IN2_FUN ENUM 0 5
93 P05.1.12 TypAl2 ANALOG_IN2_CFG ENUM 0 3
94 P05.1.21  Funkcja wejécia analogowego 3 ANALOG_IN3_FUN ENUM 0 5
[X+]
95 P05.1.22 TypAI3 ANALOG_IN3_CFG ENUM 0 3
[X+]
96 P05.1.31  Funkcja wejécia analogowego 4 ANALOG_IN4_FUN ENUM 0 5
[X+]
97 P05.1.32 TypAl1 ANALOG_IN4_CFG ENUM 0 3
[X+]
98 P05.1.40  Krzywa czujnika LINEARQUADRATI ENUM 0 1
[X+]
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99 P05.1.50  Typ sitownika analogowego ANALOGACTUATOR ENUM 0 1
[X+]
100 P05.2.03 FunkcjaDI3 DIG_IN_3_FUN ENUM 0 8
101 P05.2.04 Funkcja DI 4 DIG_IN_4_FUN ENUM 0 8
[X+]
102 P05.2.05 FunkcjaDI5 DIG_IN_5_FUN ENUM 0 8
[X+]
103 P05.3.01 Funkcja wyjécia analogowego  ANALOG_OUTTFUN ENUM 0 12
104 P05.3.02  Typ wyjécia analogowego ANALOG_OUT1CFG ENUM 0 3
105 P05.4.01  Funkgja przekaznika 1 DIG_OUT_1_FUN ENUM 0 7
106 P05.4.02  Funkgja przekaznika 2 DIG_OUT_2_FUN ENUM 0 7
107 P05.8.01 Offset wejécia analogowego 1 AN_IN1_OFFSET FLOAT32 -10 10
108 P05.8.02  Gain wejscia analogowego 1 AN_IN1_GAIN FLOAT32 0 1,5
109 P05.8.11 Offset wejécia analogowego 2 AN_IN2_OFFSET FLOAT32 -10 10
110 P05.8.12  Gain wejscia analogowego 2 AN_IN2_GAIN FLOAT32 0 1,5
m P05.8.21 Offset wejscia analogowego 3 AN_IN3_OFFSET FLOAT32 -10 10
[X+]
12 P05.8.22 Gainwejsciaanalogowego 3 AN_IN3_GAIN FLOAT32 0 1,9
[X+]
13 P05.8.31 Offset wejécia analogowego 4~ AN_IN4_OFFSET FLOAT32 -10 10
[X+]
114 P05.8.32 Gainwejsciaanalogowego4 ~ AN_IN4_GAIN FLOAT32 0 1,9
[X+]
115 P06.0.01  Konfiguracja systemu MPCONTROLMODE ENUM 0 2
116 P06.0.02  Agregat max MAXPUMPNUMBER UINT16 1 -
17 P06.0.03  Adres Systemu BACNET_MAC_MP UINT16 1 8
Wielopompowego
118 P06.1.11  Cisnienie - Wzr. wartodci ACTVALINCPRESS FLOAT32  P04.0.11- jednostka 0 P05.0.12 -
cisnienia Ciénienie -
Petna skala
119 P06.1.12  Cinienie - Zmn. wartosci ACTVALDECPRESS FLOAT32  P04.0.11- jednostka 0 P05.0.12 -
cisnienia Ciénienie -
Petna skala
120 P06.1.21  Przeptyw - War. wartosci ACTVALINCFLOW FLOAT32  P04.0.12 - jednostka 0 P05.0.22 -
[X+] natezenia przeptywu Przeptyw -
Petna skala
121 P06.1.22  Przeptyw - Zmn. wartosci ACTVALDECFLOW FLOAT32  P04.0.12 - jednostka 0 P05.0.22 -
[X+] natezenia przeptywu Przeptyw -
Petna skala
122 P06.1.31  Temperatura - Wzr. wartosci ACTVALINCTEMP FLOAT32  P04.0.13- jednostka 0 P05.0.32 -
[X+] temperatury Temperatura -
Petna skala
123 P06.1.32 Temperatura-Zmn. wartosci ~ ACTVALDECTEMP FLOAT32  P04.0.13- jednostka 0 P05.0.32 -
[X+] temperatury Temperatura -
Petna skala
124 P06.1.41  Poziom - Wzr. wartosci ACTVALINCLVL FLOAT32  P04.0.14- jednostka 0 P05.0.42 -
[X+] poziomu Poziom - Petna
skala
125 P06.1.42  Poziom - Zmn. wartoci ACTVALDECLVL FLOAT32  P04.0.14- jednostka 0 P05.0.42 -
[X+] poziomu Poziom - Petna
skala
128 P06.1.61  Predkos¢ uaktywnienie systemu  MULTIPUMPENABL UINT16  obr./min P04.2.31- P04.2.32 -
wielopompowego Predkos¢ Predkos¢
minimalna maksymalna
129 P06.1.71 _ Limit synchroniczny SYNCHLIMSPEED UINT16  obr./min 0 3600
130 P06.1.72  Okno synchroniczne SYNCHSPEEDWIND UINT16  obr./min 0 P04.2.32-
Predkost
maksymalna
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131 P06.1.81  Przedziat wymiany SWITCHOVERINT UNT16  h 0 250
automatycznej
132 P07.0.01  Czestotliwos¢ przelaczania MAXSWITCHFREQ ENUM 0 5
133 P07.0.02  Minima czest. Switching MINSWITCHFREQ ENUM - 0 5
134 P07.1.01  Srodek skoku predkosci SKIPSPEEDCENTR UINT16  obr./min P04.2.31- P04.2.32 -
Predkos¢ Predkoét
minimalna maksymalna
135 P07.1.02  Pasmo skoku predkosci SKIPSPEEDBAND UINT16  obr./min 0 300
136 P07.2.01 Funkga ogrzewania silnika MOTORPREHEATHI ENUM 0 2
137 P08.0.01  Funkcja COM 1 COM_1_FUNC ENUM 0 3
138 P08.0.02  Funkcja COM 2 COM_2_FUNC ENUM 0 2
139 P08.1.01  Adres Modbus RTU MODBUSRTU_ADDR UINT16 0 127
140 P08.1.02  Baudrate Modbus RTU MODBUSRTU_BAUD ENUM 0 8
141 P08.1.08  Format Modbus RTU MODBUSRTU_FORM ENUM 0 3
142 P08.2.01 MACaddress BACnet MS/TP BACNET_MAC UINT16 0 P08.2.05-
Maks.
urzadzenie
gtéwne
BACnet MS/TP
143 P08.2.02 Baudrate BACnet MS/TP BACNET_BAUD ENUM 0 8
144 P08.2.03 Format BACnet MS/TP BACNET_FORMAT ENUM 0 3
145 P08.2.04 Device ID BACnet MS/TP BACNET_DEVID UINT32 - 4194304
146 P08.2.05 Max master BACnet MS/TP BACNET_MAXMAS UINT16 P08.2.01 - 127
Adres MAC
BACnet MS/TP
147 Informacje o ramce BACnet BACNET_INFOFRM UINT16 1 255
148 - BACnet Reinit BACNET_REINIT ENUM 0 1
149 P08.3.01 Funkcja komunikacji wireless  BLUETOOTHEN ENUM 0 1
150 P09.0.01 Jezyk LANGUAGE ENUM 0 7
[X+]
151 P09.0.12  Godziny CALENDARTIME UINT32
[X+]
152 P09.0.11 Data CALENDARDATE UINT32
[X+]
153 P09.1.01  Oszczednos¢ energetyczna EN_SAVING_EN ENUM 0 1
wyswietlacza
154 P09.1.02  Przerwa oszczednosci EN_SAVING_TIME UINT16 s 60 999
energetycznej
155 P09.1.10  Kierunek wyswietlacza DISPLAYORIENTA ENUM 0 1
156 P09.3.01 Reset log btedow ERRORLOGRESET ENUM 0 1
157 P09.3.02  Reset godzin zasilania OPERATINGTIMEC ENUM 0 1
158 P09.3.03  Reset godzin pracy MOTORRUNCOUNTE ENUM 0 1
159 P09.3.04 Reset licznika energii KWHCOUNTERRESE ENUM 0 1
160 P09.3.05 Reset fabryczny FACTORYRESTORE ENUM 0 1
161 P09.3.06  Szybki start zakoriczony FIRSTCOMMISSIO ENUM 0 1
162 P09.3.07 Reset listy urzadzen UNBONDDEVICE ENUM 0 1
potaczonych
163 P04.1.60  Ograniczenie zapisu wartosci ~ SKIPSPSAVING ENUM 0 1
zadanej
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8 Woykrywanie i usuwanie usterek

POUCZENIE:

Konserwacja musi by¢ wykonywana przez technika spetniajgcego wymogi techniczne i
zawodowe opisane w aktualnych przepisach.

POUCZENIE:

Jezeli usuniecie awarii nie bedzie mozliwe lub jesli awaria nie jest wymieniona w instrukgji,
skontaktuj sie z firmg Xylem lub autoryzowanym dystrybutorem.

8.1 Wykaz alarméw

Kod

Nazwa

Przyczyna

Rozwigzanie

A0S

Pamie¢ danych uszkodzona

Pliki konfiguracyjne nie sa
zgodne lub nie zostaty poprawnie
zaladowane.

1. Wytaczy¢ urzadzenie.
2. Poczekac 1 minute
3. Podtaczy¢ urzadzenie do zasilania

A08

Zmniejszanie aktywne

Czestotliwos¢ przefaczania zostata
zmniejszona ze wzgledu na
wysoka temperature otoczenia

o Oczysci¢ urzadzenie
o Sprawdzi¢ stan wentylatora silnika
o Sprawdzi¢ warunki srodowiskowe instalacji

AT

Alarm wejscia analogowego 1

Wartos¢ wejscia analogowego

A12

Alarm wejscia analogowego 2

jest zbyt wysoka lub zbyt niska

A13

Alarm wejscia analogowego 3

A14

Alarm wejscia analogowego 4

Sprawdzi¢:

o Dziatanie urzadzenia podtaczonego do wejscia
analogowego

e Prawidtowa konfiguracja wejscia analogowego

A15

Alarm czujnika
przeplywu/temperatury

Wbudowany czujnik
przeptywu/temperatury dziata
nieprawidtowo.

Sprawdzi¢ podtaczenie czujnikéw

A16

Alarm zewnetrznego wejscia
cyfrowego

Alarm wejscia cyfrowego jest
aktywny

Sprawdzi¢ dziatanie urzadzenia podtaczonego do
wejscia cyfrowego.

A7

Blad komunikacji wewnetrznej

Problem z komunikacja miedzy
ptytami sterownika

1. Wytaczy¢ urzadzenie.
2. Poczekac¢ 1 minute
3. Podtaczyc urzadzenie do zasilania

A18

Blad komunikacji wielu pomp

Urzadzenie jest skonfigurowane
jako system wielu pomp, ale nie
ma komunikacji zinnymi
urzadzeniami.

Sprawdzi¢:

e pofaczenia systemu z wieloma pompami,

o prawidtowa konfiguracje portow
komunikacyjnych,

A19

Konflikt adresow wielu pomp

Czy w systemie z wieloma
urzadzeniami znajdujg sie inne
urzadzenia o tym samym adresie

czy kazde urzadzenie ma unikatowy adres w systemie
wielu pomp.

A20

Niezgodno$¢ wielu pomp

Urzadzenia potaczone do
systemu wielu pomp maja
niekompatybilne funkcje lub
rézne protokoty komunikacji.

o Nie wybiera¢ niekompatybilnej funkgji, lub
o Ujednolici¢ wersje oprogramowania
sprzetowego we wszystkich urzadzeniach.
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Kod

Nazwa

Przyczyna

Rozwiazanie

A24

Nieprawidtowa konfiguracja
wartosci zadanej

Zadna z wybranych wartosci
zadanych nie odpowiada
wielkosci mierzonej w trybie
regulagji.

Sprawdzi¢ poprawnos$¢ konfiguracji parametrow menu
MO04 i MO5.

A28

Btad komunikacji magistrali
polowej

Przerwanie komunikagji
magistrali polowe] z urzadzeniem
zdalnym

Sprawdzi¢:

e stan podfaczonego urzadzenia,

o prawidtowa konfiguracje parametrow protokotu
komunikacyjnego.

A29

Alarm napetniania rur

Wartos¢ cisnienia wskazywana
przez parametr prdg napefnienia
rurnie zostata osiagnieta przed
uptywem czasu ustawionego w
parametrze czas napefnienia rur.

Sprawdzi¢:
e stansystemu,
o parametry funkcji napetniania rur,

A35

btad komunikacji interfejsu HMI,

btad komunikacji miedzy ptyta
interfejsu uzytkownika a ptyta
sterujaca.

. Wylgczy¢ urzadzenie.
Poczeka¢ 1 minute
Podtaczy¢ urzadzenie do zasilania

A36

Utrata komunikacji BTLE

Blad komunikacji miedzy ptyta
interfejsu uzytkownika a ptyta
komunikacji bezprzewodowej

Poczekac 1 minute

1
2
3
1. Wytaczy¢ urzadzenie.
2
3. Podfaczy¢ urzadzenie do zasilania

8.2 Lista btedéw

Kod Nazwa Przyczyna Rozwigzanie
E01 Przekroczenie predkosci Predkos¢ silnika powyzej 1. Wytaczy¢ urzadzenie.
zamierzonego limitu 2. Poczeka¢ 1 minute
3. Podtaczyc urzadzenie do zasilania
E02 Nadmierny prad Biezacy prad wejéciowy silnika | Sprawdzi¢:
przekracza limit e stansilnika,
¢ pofaczenie miedzy sterownikiem a silnikiem.
E03 Podnapiecie Napiecie ponizej limitu Sprawdzi¢, czy napiecie zasilania miesci sie w
minimalnego granicach, gdy pompa elektryczna pracuje z
maksymalng moca
E04 Wirnik zablokowany Wirnik jest zablokowanyinie  |Sprawdzi¢, czy pompa elektryczna jest wolna od brudu
moze sie obracac lub ciat obcych, ktore moglyby zablokowac wirnik.
E05 Pamie¢ danych uszkodzona (ze$¢ pamieci nie zostata 1. Wylaczy¢ urzadzenie.
poprawnie zainicjowana lub nie | 2. Poczekac 1 minute
dziata poprawnie. 3. Podtaczyc urzadzenie do zasilania
E06 Awaria fazy zasilania Brak podfaczenia jednej lub Sprawdzi¢:
wiece] faz sieci zasilajacej. o wystepowanie wszystkich faz,
e 7y napiecie zasilania miesci sie w ustalonych
granicach, gdy pompa elektryczna pracuje z
maksymalna moca.
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Kod Nazwa Przyazyna Rozwiazanie
E07 Przegrzanie silnika Temperatura silnika o Oczysci¢ urzadzenie
przekraczajaca limity robocze | o Sprawdzi¢ stan wentylatora silnika
o Sprawdzi¢ warunki srodowiskowe instalacji
E08 Przegrzany sterownik Temperatura wewnetrzna o Oczysci¢ urzadzenie
sterownika przekraczajacalimity | o Sprawdzi¢ stan wentylatora silnika
robocze o Sprawdzi¢ warunki $rodowiskowe instaladji
E09 Silnik odtaczony Potaczenie jednejlub kilkufaz | Sprawdzi¢:
silnika (pomiedzy napedema | o  czy impedancja faz silnika jest rowna dla
silnikiem) jest przerwane. wszystkich trzech faz.
e pofaczenie miedzy sterownikiem a silnikiem.
E11 Bfad czujnika nr 1 Wartos¢ wejécia analogowego | Sprawdzic:
12 Blad czujnika nr 2 jestzbytwysoka lub zbyt niska | e Dziatanie urzadzenia podfaczonego do wejscia
E13 Blad czujnika nr 3 analggowego o
o Prawidtowa konfiguracja wejécia analogowego
E14 Btad czujnika nr 4
E15 Bfad czujnika Czujnik przeptywu/temperatury | Sprawdzi¢ podtaczenie czujnikéw
przeplywu/temperatury dziata nieprawidtowo.
E16 Blad zewnetrznego wejécia Btad wejscia cyfrowego jest Sprawdzi¢ dziatanie urzadzenia podtaczonego do
cyfrowego aktywny. wejscia cyfrowego.
E17 Bfad komunikacji wewnetrznej  Problem z komunikacja miedzy | 1. Wylaczy¢ urzadzenie.
ptytami sterownika 2. Poczekac 1 minute
3. Podtaczyc urzadzenie do zasilania
E21 Brak wody (LOW) Styk na wejsciu cyfrowym LOW | Sprawd? stan urzadzenia zapobiegajacego niskiemu
otwarty poziomowi cieczy (ptywak lub sondy): jesli nie jest
uzywane, podtaczy¢ zworke do zaciskdw LOW.
£22 Prég minimalny Ustawiony prdg minimalny nie | Sprawdzi¢:
zostat osiggniety przed uptywem | o czy pompa elektryczna jest prawidtowo zalana,
czasu ustawionego w parametrze | e poprawno$¢ ustawien parametréw progu
opdznienie progu minimalnego. minimalnego.
£23 Nieprawidtowa konfiguracja Zadne wejscie analogowe nie jest| Sprawdzi¢, czy parametry menu MO5 sg prawidtowo
wejscia analogowego skonfigurowane dla mierzonej | skonfigurowane.
wielkosci trybu sterowania.
E25 Blad zasilania plyty sterujacej  |Problem z zasilaniem miedzy | 1. Wylaczy¢ urzadzenie.
plyta zasilajacg a piyta sterujacg | 2. Odfaczy¢ wszystkie przewody od phyty sterujacej.
3. Podfaczy¢ urzadzenie do zasilania
E26 Nieprawidtowa konfiguracja Nieprawidtowe pliki 1. Wytaczy¢ urzadzenie.
sprzetu konfiguracyjne silnik-sterownik | 2. Odtaczy¢ wszystkie przewody od pyty sterujace].
3. Podtaczy¢ urzadzenie do zasilania
Jesli problem bedzie nadal wystepowat, nalezy
skontaktowac sie z firma Xylem lub autoryzowanym
dystrybutorem.
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Kod Nazwa Przyazyna Rozwigzanie
E27 Uptyw pradu do masy Izolacja silnika od masy jest Sprawdzi¢:
uszkodzona. o aysilnikjest suchy,
o izolacje kaidej fazy silnika od masy.
E29 Bfad napetniania rur Wartos¢ cisnienia wskazywana | Sprawdzi¢:
przez parametr prdg napefnienia | o integralnosc instalaji.
rurnie zostata osiagnigta przed | o parametry funkgji napetniania rur,
uptywem czasu ustawionego w
parametrze czas napefnienia rur.
E30 Przeciazenie Silnik jest przeciagzony Sprawdzic, czy parametry thoczonej cieczy sa
odpowiednie dla pompy elektrycznej.
E31 Bfad odniesienia zewnetrznego 1 |Wartoé¢ wejscia analogowego | Sprawdzic:
32 Blad odniesienia zewnetrznego 2 [jest Zbytwysokalub zbytniska | e Dzialanie urzadzenia podigczonego do wejscia
£33 Blad odniesienia zewnetrznego 3 analggowego o
o Prawidtowa konfiguracja wejécia analogowego
E34 Blad odniesienia zewnetrznego 4
E36 Zbyt niskie napiecie zasilania  [Napiecie zasilania znajduje sie | Sprawdzi¢, czy napiecie zasilania miesci sie w
ponizej minimalnego dopuszczalnych limitach.
dopuszczalnego limitu
E43 Przepiecie Napiecie szyny pradu statego Sprawdzi¢, czy w systemie nie znajduja sie inne
przekracza maksymalny limit. pompy elektryczne, ktorych przeptyw mégthy
spowodowac regeneracje energii.
Ed6 Zbyt wysokie napiecie zasilania  [Napigcie zasilania przekracza Sprawdzic, czy napiecie zasilania miesci sie w

maksymalny limit.

dopuszczalnych limitach.
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9 Dane techniczne

9.1 Srodowisko eksploatacji

Atmosfera nieagresywna i niewybuchowa.
Temperatura

od -20 do 50°C (od -4 do 122°F)
Wilgotnosé wzgledna powietrza

< 50% przy 40°C (104°F).

UWAGA:

Jezeli wilgotno$c¢ przekracza podane limity, skontaktowa¢ sie z firma Xylem lub autoryzowanym
dystrybutorem.

Wysokosé
< 1000 m (3280 stép) nad poziomem morza.

UWAGA: Wyzwolenie zabezpieczenia termicznego falownika

Jesdli falownik zostanie narazony na dziatanie zbyt wysokich temperatur lub zainstalowany na
wysokosciach wyzszych od podanych, moze zadziata¢ wbudowana funkcja automatycznego
zabezpieczenia termicznego urzadzenia.

Jesli urzadzenie zainstalowane jest na wysokosci przekraczajgcej 2000 m (6600 stép) nad
poziomem morza, nalezy skontaktowac sie z firma Xylem lub autoryzowanym dystrybutorem.

9.2 Specyfikacje elektryczne
Patrz tabliczka znamionowa.
Dopuszczalne tolerancje napiecia zasilania

e 200-240V =10% 50/60 Hz
e 380-480V £10% 50/60 Hz.

Prad uptywu
<3.5mA(AC).
Stopien ochrony

IP 55.

9.3 Zgodnosé z przepisami dotyczacymi charakterystyki radiowej
EU/EEA

Cechy Opis

Technologia Technologia facznosci bezprzewodowej Bluetooth® Low Energy 5.2
Pasmo 2.4 GHz ISM

RF <4.5mW(6.5 dBm)
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U.S.A.

Kanada

HVX FCCID: 2AYCGXSI02
HVX+ FCC ID: 2AYCGXSIO03

Sterownik zmiennopredkosciowy jest zgodny z czesciag 15 przepiséw FCC (FCC 15.247).
Dziatanie podlega nastepujagcym dwdm warunkom:

1. To urzadzenie nie moze powodowac szkodliwych zaktdcen.

2. To urzadzenie musi by¢ odporne na wszelkie odbierane zaktécenia, w tym zaktécenia, ktdre
moga powodowac niepozadane dziatanie.

Sterownik zmiennopredkosciowy jest uwazany za urzadzenie mobilne i spetnia wymagania
bezpieczenstwa dotyczace ekspozycji na fale radiowe zgodnie z przepisami FCC cze$é 2.1093 i
KDB 447498 D01, jak wykazano w analizie ekspozycji na fale radiowe.

Instalatorzy muszg upewnic sie, ze (i) urzadzenie to nie bedzie mogto by¢ umieszczane ani
obstugiwane w potaczeniu z zadng inng anteng lub nadajnikiem, chyba Zze bedzie to zgodne z
procedurami FCC dotyczacymi produktéw z wieloma nadajnikami, (ii) w trakcie normalnego
uzytkowania zawsze zachowana zostanie minimalna odlegto$é wynoszaca przynajmniej 20 cm.

Ten sprzet zostat przetestowany i uznany za zgodny z ograniczeniami dla urzadzen cyfrowych
klasy A, zgodnie z czescig 15 przepiséw FCC. Ograniczenia te majg na celu zapewnienie
rozsgdnej ochrony przed szkodliwymi zaktéceniami podczas pracy urzadzenia w $rodowisku
komercyjnym.

Ten sprzet wytwarza, wykorzystuje i moze emitowad energie o czestotliwosci radiowej, a jesli
nie jest zainstalowany i uzywany zgodnie z instrukcja obstugi, moze powodowac szkodliwe
zaktécenia w komunikacji radiowej. Eksploatacja tego sprzetu w obszarze mieszkalnym moze
powodowac szkodliwe zaktécenia, w ktérym to przypadku uzytkownik bedzie zobowigzany do
usuniecia zaktécen na wiasny koszt.

Nieautoryzowane naprawy, zmiany lub modyfikacje mogg spowodowac trwate uszkodzenie
sprzetu i utrate gwarancji oraz uprawnien do obstugi tego urzadzenia zgodnie z czeécig 15
przepiséw FCC.

HVX ISED IC: 26881-XSI102
HVX+ ISED IC: 26881-XSI03

Sterownik zmiennopredkosciowy jest zgodny ze specyfikacjg RSS-247.

Dziatanie podlega nastepujgcym dwdm warunkom:

1. To urzadzenie nie moze powodowac szkodliwych zaktécen.

2. To urzadzenie musi by¢ odporne na wszelkie odbierane zaktécenia, w tym zaktécenia, ktdre
moga powodowac niepozadane dziatanie.

Sterownik zmiennopredkosciowy jest uwazany za urzadzenie mobilne i spetnia wymagania
bezpieczenstwa dotyczace ekspozycji na fale radiowe zgodnie ze specyfikacjg RSS-102,
wydanie 5.

Instalatorzy musza upewnic sie, ze podczas normalnego uzytkowania zawsze wystepuje
minimalna odlegto$¢ wynoszaca co najmniej 20 cm.

To urzadzenie jest zgodne ze specyfikacjami RSS zwolnionymi z licenc;ji ISED.

Zmiany lub modyfikacje tego urzadzenia, ktére nie zostaty wyraznie zatwierdzone przez strone
odpowiedzialng za zapewnienie zgodnosci z przepisami, moga uniewazni¢ uprawnienia
uzytkownika do obstugi tego sprzetu.
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9.4 Charakterystyka wejs¢ i wyjsé

Cechy

Opis

Porty komunikacyjne

2,RS-485

Wejscia cyfrowe

3w przypadku HVX, 5w przypadku HVX+:

o Styk plywajacy/NPN, kolektor/dren otwarty, do GND

o Polaryzacja wewnetrzna +24 VDC, prad ograniczony do 6 mA maks.
¢ Ochronaod-0,5VDCdo +30VDC, =15 mA maks.

Wejécia analogowe

2w przypadku HVX, 4 w przypadku HVX+:
o Konfigurowalny lub prad 0-20 mA, lub napiecie 0-10V
o Sygnat 24V do zasilania czujnika z ograniczeniem pradowym 60 mA

Wyjscie analogowe

Konfigurowalny lub sygnat pradowy 0-20 mA, lub sygnat napieciowy 0-10V

Przekaznik 2, 2 zestykiem przetgcznym NCi NO:
o Przekainik 1do 240VAC0,25A1ub30VDC2 A
o Przekainik 2 do 30 VAC0,25Alub 30 VDC2 A
POUCZENIE:

Jesli przekaznik 1 jest podtaczony do napiecia wyzszego niz 30 VAC, nalezy odtgczy¢
przekaznik 2 i nie uzywac jego zaciskéw.
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10 Utylizacja

10.1 Srodki ostroznosci

POUCZENIE:

Urzadzenie musi by¢ unieszkodliwiane przez zatwierdzone przedsiebiorstwa specjalizujgce sie
w identyfikacji roznych typdw materiatéw: stali, miedzi, litu, ferrytu itp.

POUCZENIE:

Zabrania sie zrzucania ptynéw smarujgcych oraz innych substancji niebezpiecznych do
$rodowiska.
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11 Gwarancja

Informacje dotyczace gwarancji mozna znalezé w dokumentacji handlowe;j.
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Lowara jest znakiem towarowym firmy Xylem Inc. lub jednej z jej spdtek zaleznych.

Hydrovar jest znakiem towarowym firmy Xylem Inc. lub jednej z jej spotek zaleznych.

Nazwa i logo Bluetooth® s3 zarejestrowanymi znakami towarowymi nalezgcymi do Bluetooth
SIG, Inc. i kazde uzycie tych znakdw towarowych przez Xylem Service ltalia S.r.l. jest objete
licencja.

Apple, logo Apple, App Store i iPhone sa znakami towarowymi firmy Apple Inc.

|OS® jest zastrzezonym znakiem towarowym firmy Cisco Systems, Inc. i/lub jej podmiotéw
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1) The tissue in plants that brings water upward from the roots;
2) A leading global water technology company.

We're a global team unified in a common purpose: creating innovative solutions to
meet our world’s water needs. Developing new technologies that will improve the
way water is used, conserved, and re-used in the future is central to our work. We
move, treat, analyze, and return water to the environment, and we help people use
water efficiently, in their homes, buildings, factories and farms. In more than 150
countries, we have strong, long-standing relationships with customers who know us
for our powerful combination of leading product brands and applications expertise,
backed by a legacy of innovation.

For more information on how Xylem can help you, go to www.xylem.com

Xylem Service Italia S.r.l.

XYle m Via Vittorio Lombardi 14

Let's Solve Water 36075 - Montecchio Maggiore (VI) - Italy
xylem.com
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