xylem

Let's Solve Water

Ek Kurulum, Kullanim ve Bakim Bilgileri

Smart Pump Range
e-LNEEE, e-LNESE, e-LNTEE, e-LNTSE

Ayrica asagida belirtilen kilavuzlara bakiniz: (((
@ e Hizli Baslatma Kilavuzu Q '-OWARA
e e-LNEE, e-LNES, e-LNTE, e-LNTS

Kurulum ve Kullanim Kilavuzu a xylem brand
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1 Giris ve Guvenlik

1.1 Giris

Bu kilavuzun amaci

Bu el kitabinin amaci agagidakiler icin gerekli bilgileri vermektir:
e Kurulum

o Kullanim

e Bakim

DIKKAT:

Ayrica Urunle birlikte tedarik edilen e-LNEE, e-LNES, e-LNTE ve e-LNTS pompalarinin “Hizl
Baslatma Kilavuzu’na ve “Kurulum, Kullanim ve Bakim Kilavuzu’na danigin.

Uriini kurmadan ve kullanmadan énce, bu kilavuzun tim bélimlerini okudugunuzdan ve tam
olarak anladiginizdan emin olun. Urliniin yanlis kullanimi kisisel yaralanmalara ve maddi hasara
yol agabilecegi gibi garantiyi de gecersiz hale getirebilir.

UYARI:

Bu kilavuz Grtindn ayrilmaz bir parcasidir. Her zaman kullanici igin hazir olmali, Grindn yakininda
saklanmali ve iyi muhafaza edilmelidir.

1.2 Guvenlik

1.2.1 Tehlike seviyeleri ve guvenlik sembolleri

Tehlike seviyeleri

Uriini kullanmadan énce ve asagidaki riskleri énlemek amaciyla, asagidaki tehlike uyarilarini
dikkatli bir sekilde okudugunuzdan, anladiginizdan ve bunlara uydugunuzdan emin olun;

e Yaralanmalar ve saglik tehlikeleri

e Uriiniin hasar gormesi

e Uriiniin arizalanmasi.

Tehlike seviyesi Belirti

TEHLIKE: Onlenmedigi takdirde ciddi yaralanmalara, hatta 6liime neden
olan tehlikeli bir durumu tanimlar.

iKAZ: Onlenmedigi takdirde ciddi yaralanmalara, hatta éliime neden
olabilecek tehlikeli bir durumu tanimlar.

DIKKAT: Onlenmedigi takdirde kiigiik veya orta seviyeli yaralanmalara
neden olabilecek tehlikeli bir durumu tanimlar.

UYARI: Onlenmedigi takdirde insanlara zarar vermeyen ancak maddi
hasara neden olabilecek bir durumu tanimlar.
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Ozel semboller

Bazi tehlike kategorileri, asagdidaki tabloda gosterildigi gibi 6zel sembollere sahiptir:

Sembol

Agiklama

Elektrik Tehlikesi

Manyetik tehlike

Sicak yiizey tehlikesi

iyonlastirici radyasyon tehlikesi

Potansiyel patlayici atmosfer tehlikesi (ATEX AB
Yoénetmeligi)

Kesilme ve aginma tehlikesi

D>

Ezilme tehlikesi (uzuvlar)

Diger semboller

Sembol

Aciklama

==l e

Kullanici
Urlndn kullanicilari igin spesifik bilgiler.

|

Yiikleyici / Bakim teknisyeni

Uriiniin sisteme (hidrolik ve/veya elektrik sistemi)
kurulumundan ya da bakim islemlerinden sorumlu personel
icin spesifik bilgiler.

1.2.2 Kullanici guvenligi

Mevcut saglik ve guivenlik dizenlemelerine kesinlikle uyulmalidir.

iKAZ:

Bu trtin sadece vasifli kullanicilar tarafindan kullaniimalidir.

Bu kilavuzun amaglari dogrultusunda, herhangi bir yerel ydnetmeligin hikkimlerine ek olarak,
vasifli personel, tecribeleri veya egitimleri sayesinde mevcut tehlikeleri anlayabilen ve Grindn
kurulumu, kullanimi ve bakimi sirasinda tehlikeleri 6nleyebilen kisileri ifade eder.
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Tecriibesiz kullanicilar

IKAZ:

AVRUPA BIRLIGI iGIN

e Bu cihaz, cihazin guvenli bir gekilde kullanimi ve cihaz kullanimiyla ilgili tehlikeler konusunda
bilgilendiriimemis ve gézetim altinda tutulmayan kigiler ile 8 yasindan kigik gocuklar ve
deneyimsiz veya bilgisiz kisiler tarafindan ya da fiziki, algilama veya mental dzellikleri
gelismemis kisiler tarafindan kullanilmamalidir.

e Cocuklar cihazla oynamamalidir.
Temizlik ve bakim igleri, yetiskin gozetimi altinda olmayan ¢ocuklar tarafindan yapilmamalidir.

DIGER ULKELER iGIN

e Bu cihaz, glvenliklerinden sorumlu olacak bir kisi tarafindan cihazi kullanimlari konusunda ve
sirasinda gbzetim altinda tutulmamalari halinde gocuklar dahil olmak Uzere deneyimsiz veya
bilgisiz kisiler tarafindan ya da fiziki, algilama veya mental dzellikleri gelismemis kigiler
tarafindan kullaniimamahdir.

¢ Cihaz ile oynamadiklarindan emin olunmasi agisindan ¢ocuklar gézetim altinda tutulmalidir.

1.2.3 Genel guvenlik kurallari

IKAZ:
e Calisma alanini daima temiz tutun.

e Calisma alaninda gaz ve buharlardan kaynaklanan risklere dikkat edin.
e Bogulma, elektrik kazalari ve yanik yaralanmalari riskini her zaman g6z 6niinde bulundurun.

TEHLIKE: Elektrik Tehlikesi

o TuUm elektrik tehlikelerini 6nleyin; elektrik carpmasi veya elektrik arklari riskine dikkat edin

e Motorlarin istem disi déntsu gerilim olusturur ve Uniteyi sarj edebilir, bu da 6lim, ciddi
yaralanma veya ekipman hasarina yol agabilir. istem disi déniisii &nlemek icin motorlarin
bloke oldugundan emin olun.

> >

Manyetik alanlar

Motor gévdesindeki rotorun sékilmesi veya montaji glicli bir manyetik alan olusturur.

TEHLIKE: Manyetik tehlike

Manyetik alan, kalp pili veya manyetik alanlara duyarli diger tibbi cihazlari kullananlar igin tehlikeli
olabilir.

>

NOT

Manyetik alan, rotor yizeyindeki metal kalintilarini gekerek rotor ylizeyinde hasara neden olabilir.

Elektrik baglantilan

TEHLIKE: Elektrik Tehlikesi

Elektrik gu¢ kaynagina baglanti, mevcut dizenlemelerde belirtilen teknik-mesleki gerekliliklere
sahip bir elektrik teknisyeni tarafindan tamamlanmalidir

>

Is dncesinde alinmasi gereken énlemler

IKAZ:

Calisma alani etrafina uygun bir bariyer, 6érnegin bir koruma rayi yerlestirin

Tdm glvelik korumalarinin yerinde ve givende oldugundan emin olun.

Geri gekilme igin agik bir yolunuz oldugundan emin olun.

Urtinn yuvarlanip devriimeyeceginden ve insanlari yaralamayacagindan veya maddi hasara
yol agmayacagindan emin olun.

Kaldirma ekipmaninin iyi durumda oldugundan emin olun.

o Gerektiginde kaldirma donanimi, givenlik hatti ve solunum cihazi kullanin.

>
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Tasimadan dnce tim pompa sistemi bilesenlerini sogumaya birakin

Uriinuin iyice temizlendiginden emin olun

Pompa bakimina baslamadan énce glcu kesin ve devre disi birakin.

Kaynak yapmadan veya elektrikli el aletlerini kullanmadan énce patlama riskini kontrol edin.

is sirasinda alinmasi gereken énlemler

IKAZ:

Hicbir zaman yalniz galismayin.

Her zaman kigisel koruyucu ekipman kullanin

Her zaman uygun is aletlerini kullanin

Uriini her zaman kendi kaldirma cihaziyla kaldirin.

Asili haldeki yUklerden uzak durun.

Su kontrolU harici kontagi (minimum basing basing salteri, seviye sensoru, vs.) eksikligine

bagli Grintn aniden baslama riskine dikkat edin.

Guclu olabilecek baslatma sarsintisina kargi dikkatli olun.

Pompay soktlkten sonra bilesenleri suyla yikayin.

Pompanin maksimum calisma basincini asmayin.

Sistem basing altindayken havalandirma veya bogaltma valfini agmayin veya fisleri

cikarmayin.

o Pompayl sbkmeden dnce unitenin sistemle baglantisinin kesildiginden ve tim basincin
serbest birakildigindan emin olun. Tahliye tapasini kullanarak Uniteyi bosaltin ve ardindan
Uniteyi boru tesisat sisteminden ayirin.

e Pompay! diizgiin monte edilmis bir kaplin korumasi olmadan asla ¢alistirmayin.

Kimyasal maddelere veya tehlikeli sivilara temas edilmesi durumunda

Gozlerinize veya cildinize temas eden kimyasallar veya tehlikeli sivilar icin su prosedurleri

uygulayin:

Durum Eylem

Gozlerde kimyasallar veya 1. Parmaklarinizla g6z kapaklarinizi gii¢ kullanarak ayirin.

tehlikeli sivilar 2. Gozleri en az 15 dakika boyunca goz yikama suyu veya akan su ile durulayin.
3. Tibbiyardim isteyin.

Ciltte kimyasallar veya tehlikeli 1. Kirlenen giysiyi ¢ikarin.

sivilar 2. Cildi en az 1 dakika boyunca sabun ve su ile yikayin.

3. Gerekirse tibbi yardim isteyin.

1.2.4 Cevrenin korunmasi
Ambalaj ve iiriiniin atilmasi

Siniflandirimig atiklarin atilmasina iliskin mevcut diizenlemelere uyun.

1.2.5 lyonlastirici radyasyona maruz kalan yerler

IKAZ: iyonlastirici radyasyon tehlikesi

Uriin iyonlastiric radyasyona maruz kalmissa, insanlarin korunmasi igin gerekli gtvenlik
tedbirlerini uygulayin. Urlintin sevkiyati gerekiyorsa, uygun guvenlik énlemlerinin alinabilmesi icin
tasiyici ve aliciyl bu dogrultuda bilgilendirin.

1.3 Yedek parcalar

Yedek pargalari www.lowara.com/spark adresindeki Uriin kodlariyla tanimlayin. Teknik bilgi
almak igin Xylem veya Yetkili Distribitorle iletisime gegin.

1.4 Urlin garantisi

Garanti ile ilgili bilgi icin satis s6zlesmesi belgelerine bakin.


http://www.lowara.com/spark
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2 Ellecleme ve Depolama

Ambalaj denetimi

1. Miktarin, agiklamalarin ve Urin kodlarinin siparisle eslestigini kontrol edin.
2. Ambalajda herhangi bir hasar veya eksik bilesen olup olmadigini kontrol edin.
3. Hemen tespit edilebilir hasar veya eksik par¢a olmasi durumunda:
e TUm bulgulari tasima belgesinde belirterek trlnleri sarth olarak kabul edin veya
o Gerekgeyi tasima belgesinde belirterek Urlnleri reddedin.
Her iki durumda da derhal Xylem'e veya Urtnin satin alindigi Yetkili Distribttére bagvurun.

Ambalajin aciimasi ve unitenin denetimi

1. Uriinden ambalaj malzemesini gikarin.
2. Takiimissa, vidalar ¢ikararak ve/veya seritleri keserek trlni serbest birakin.

DIKKAT: Kesilme ve aginma tehlikesi
& Her zaman kigisel koruyucu ekipman kullanin.

3. UriinG batanlik agisindan ve eksik bilesenler olmadigindan emin olmak igin kontrol edin.
4. Hasar veya eksik bilesenler varsa, derhal Xylem veya Yetkili Distribltorle irtibata gegin.

2.1 Uniteyi tagima

Unite, Sekil 1'de gosterildigi gibi kayislarla baglanip kaldiriimalidir.

ESM_MO0062_A_sc

Sekil 1: Kaldirma
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IKAZ: Ezilme tehlikesi (uzuvlar)

o Urlin ve bilesenleri agir olabilir: ezilme tehlikesi

e Her zaman kisisel koruyucu ekipman kullanin

e Uriinln ve bilesenlerinin manuel olarak taginmasi, omurga yaralanmasi riskine neden olan
olumsuz ergonomik kosullardan kaginmak i¢in " manuel yik tagima" ile ilgili mevcut
dizenlemelere uygun olmalidir.

o Mevcut diizenlemelerle uyumlu ve spesifik kullanima uygun vingler, halatlar, kaldirma
kayislari, kancalar ve kenetler kullanin

o Kayislarin dGniteye hasar vermediginden emin olun

o Kaldirma iglemleri sirasinda yukun dengesini tehlikeye atabilecek ani hareketlerden her
zaman kaginin

e Tasima sirasinda, insanlarin ve hayvanlarin yaralanmasinin ve/veya maddi zarar olusmasinin
Onlendiginden emin olun.

2.2 Depolama

Uriin séyle depolanmalidir:

o Kapali ve kuru bir yerde

Isi kaynaklarindan uzakta

Pislikten korunmus halde

Titresimlerden korunakli halde

-25°C ile +65°C (-13°F-149°F) arasindaki ortam sicakliginda ve %5 ile 95 arasindaki bagil
nemde.

UYARI:
e Uriinlin Gzerine agdir yiikler koymayin
e Urlinii garpismalardan koruyun.

10
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3 Teknik Aclklama

3.1 Tanim

Sabit miknatisli ve inverter motorlu tek kademeli hat ici elektrikli pompa. Elektrikli pompa, tek fazli
veya ug fazli gli¢ kaynadi olan bir ikiz pompa versiyonu (2 motor) veya tek bir pompa versiyonu

olabilir.

Standart konfiglirasyon Unitenin sensér olmadan (sensorsiiz) galismasini gerektirir.
Sensorli versiyon talep Gzerine temin edilebilir.

3.2 Veri plakalari

Veri plakasi sunlari gésteren bir etikettir:

e Ana Urin bilgileri
e Tanimlama kodu

Onay ve sertifikalar

Onaylar igin bkz. motor veri plakasi:

e vyalnizca C€
C€+ M

3.2.1 Motor

Motor veri plakasi

@@@@@@@PQQ

f'* X’LEMS \VICE ITALIA SRL

YIA LDME’ ARDI 14 36075 \ID ATECCEZD M. (V1) ITALY

MADE \N ALY

OO
N,

Reg No.

f fCode

SiN

KW

oV [eA OPF

hwl
HP

<
2

THERyALLY PROTECTED |Tamb:@

c #155(F) LW-155-1 [enc.
CODE : e
Duty : {S14 Continuous

m.ln_r
f[

I

TG638

e
=)

TG639

SB0n ..

Sekil 2: Motor veri plakasi

Tir tanim kodu
Anma gerilimi
Anma frekansi
Anma giicii [kW]
Anma giicii [HP]
Parga numarasi
izolasyon sinifi
Seri numarasi
Maksimum ortam sicakligi
. Glg faktori
. Anma akimi
. Motor tahrik verimliligi
. Tam gii¢ hiz araligi
. Kilitli rotor igin kod harfi

O oO~NOUE W

R e e
B WN RO

15.
16.
17.
18.
19.
20.
21
22.
23.
24,
25.
26.
27.

Gorev turu

Kabin tiirii (NEMA)
Agirhik

Koruma derecesi
Mil glicli

Gerilim

Akim

Par¢a numarasi
Seri numarasi

Glig faktorii

Hiz

Glig tahrik sistemi verimlilik sinifi (EN 50598-2'e gore)
Tam yik verimliligi

11
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Motor tipi tanim kodu

12
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ESM_M0032_A sc

Sekil 3: Motor tipi tanim kodu

1. Seri ESM
2. Motor gergevesi boyutu 90R: Biiyiik Boy Flang
80: Standart Flans

3. Mil uzantisi oo: Standart mil uzantisi
58: Ozel Mil uzantisi

4. Gig kaynag 1: tek fazli glic kaynag
3: Ug fazli glig kaynagl

5. Mil glicie10 [kW] 03: 0,37kW (0,50HP)

05: 0,55 kW (0,75 HP)
07: 0,75 kW (1,00 HP)
11: 1,10 kW (1,50 HP)
15: 1,50 kW (2,00 HP)
22: 2,20 kW (3,00 HP)

6. Motor sasi tertibati SVE: Tikagh deliklere sahip flans ve kama yuvasi olmayan mil
B14: Tikagh deliklere sahip flang
B5: Agik deliklere sahip flang
HMHA: 1+5 e-HME monolitik pompalar igin uygundur
HMHB: 1+5 e-HME mangonlu pompalar igin uygundur
HMVB: 1+5 VM pompalar igin uygundur
HMHC: 10+22 e-HME pompalar igin uygundur
HMVC: 10+22 VM pompalar igin uygundur
LNEE: Hat-i¢i pompalar igin uygundur
56J: NEMA 56 Jet standardina uygundur
56C: NEMA 56C standardina uygundur

7. Referans pazar oo: Standart

AB: Avrupa, Orta Dogu, Afrika

ABD: Kuzey Amerika

8. Gerilim 208-240: 208-240VAC 50/60Hz
380-460: 380-460VAC 50/60Hz
230/400: 208-240/380-460VAC 50/60Hz
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3.2.2 Pompa

e-LNEEE/e-LNESE/e-LNTEE/e-LNTSE veri plakasi

@@@

tH

OEOO  5O®

c\’w/ARA ﬂE(’NU U?SZUS’J%?C €\
TPEe \ |/ | S/NJ.
! PN¥ 1 / I Code
tmax‘f °C oF mm'l
/ t min P °C ol mm* O
i Qm3/h Hm Nenax 1/Min P2 kW oF MELyy,., = oT np%
y - »
11 \ T 1 1 .
mmz kgT HADEIN POLAND EGULAT\(.\HEU] No 547 ,DD g
o
s
=
i

Sekil 4: e-LNEEE/e-LNESE/e-LNTEE/e-LNTSE veri plakasi

coO U1 B~ WN K-

. Elektrikli pompa ayar tipi

. Seri numarasi (tarih+artan numara)

. Akis hizi araligi

. Tasinan sivinin minimum sicakligi

. Maksimum g¢alisma basinci

. 2900 dvr/dk’da minimum etkinlik endeksi
. Elektrikli pompa ayar kodu

e-LNEEE/e-LNESE/e-LNTEE/e-LNTSE tanimlama kodu

10.
11.
12.
13.
17.
18.
19.

En iyi verimlilik noktasindaki hidrolik verimlilik

Baslik araligi
Pompa anma guci
Tasinan sivinin maksimum sicaklig

Trimli pervane ¢api (yalnizca trimli pervaneler igin dahildir)

Pervane anma ¢api
Pompa kiitlesi

(LINE[S|EI4l0]- 1]2]s]/]

OO ®

ESM_MO0035_A_sc

Sekil 5: e-HME tip tanim kodu

1. Pompa tipi [LNE] = Hatta tekli
[LNT] = hat ici, ikili
2. Kuplaj [E]= Uzatilmig mil
[S] = Rijit mil
3. Motor ¢alismasi [E] = e-SM
4. Pompa boyutu Tahliye borusu ¢api - pervane anma gapi
5. Motor anma giici kW x 10
6. Ozel trimli pervane [A veya B] = Motor giicinii optimize etmeyen kisaltiimis ortalama ¢ap
[X] = Miisterilerin ihtiyaglarini karsilayan, kisaltiimis ortalama cap
7. Motor tiri [/E] = e-SM
8. Kutup sayisi [P] =e-SM
9. Elektrik gerilimi + [02] = 1x208-240V
frekans [04] = 3x380-460 V
[05] = 3x208-240/380-460 V
10. Pompa goévdesi [C] = D6kme demir
malzemesi
11. Pervane malzemesi [C] = Dokme demir

[S]=
(8]
(N] =
[R] =

Paslanmaz gelik

=Bronz

Dokiim paslanmaz gelik (1.4408)
Dupleks (1.4517)

13
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12. Mekanik kege + O- [4] = SiC/Karbon/EPDM
halka konfigiirasyonu  [2] = SiC/Karbon/FKM
[Z] = SiC/SiC/EPDM
[W] = SiC/SiC/FKM
[L..] = Tungsten Karbiir/Metal-emdirilmis Karbon/EPDM
[U..] = Tungsten Karbiir/Metal-emdirilmis Karbon/FKM

3.3 Motorun ve inverterin ana bilesenlerinin isimleri

Unite, uygulamanin gerektirdigi 6zelliklerle donatilabilir.

ESM_T0022_A_sc

ESM_MO0005_B_sc

Sekil 6: Ana bilesenler - Tek fazl ve (g fazli modeller

Tablo 1: Bilesenlerin agiklamasi

Konum Agllama Sikma torku +15%
numarasi [Nm] [inelbs]
1 Vida 1,4 12,4
2 Terminal Kutusu Kapagi - -

3 istege bagli seritli modiil - -

4 M12 1/0 kablo rakoru 2,0 17,7
5 Gli¢ besleme kablolari igin M20 kablo rakoru 2,7 23,9
6 M16 1/0 kablo rakoru 2,8 24,8
7 Tahrik (tek fazli model) - -

8 Motor - -

14
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9 Vida 6,0 53,1
10 Tahrik (Ug fazl model) - -
11 Ara halkasi - -

Onceden monte edilmis fabrika teslimi bilegenler

Tablo 2: Dabhil olan bilesenler

Par¢a Miktar | Notlar

M12 3
Kablo Rakoru igin Tapa M16 1

M20 1
Kablo rakoru ve kilit M12 3 3,7ila7,0 mm (0,145 - 0,275 ing)
somunu M16 1 Kablo Dis Gapt: 4,5ila 10,0 mm (0,177 - 0,394 ing)
Kablo Rakoru M20 1 7,0ila 13,0 mm (0,275 - 0,512 ing)

NOT:

ikiz pompali versiyonda, Unite zaten iki invertor arasinda bir iletisim kablosu ile donatiimistir.

istege bagh bilesenler

Tablo 3: istege bagli bilesenler

Parga Agiklama
. Asagidaki sensdrler Giniteyle birlikte kullanilabilir:
Sensorler i
e Basing sensorii
Adaptor M20 Metrik ile 1/2 "NPT Adaptor (6ge ABD pazarinda daima tedarik edilmektedir)

RS485 Modiilii

Coklu pompa sisteminin bir denetim sistemine kablo araciligiyla baglantisi i¢in (Modbus veya

BACnet MS/TP protokolii)

3.4 Kullanim amaci

Konutlarda su tedarik sistemi
Klima sistemleri

Su aritma sistemleri
Endustriyel sistemler

Evde kullanilan sicak su sirkilasyon sistemleri

3.5 Uygun olmayan kullanim

iKAZ:

Urtinlin nizami olmayan kullanimi tehlikeli durumlar yaratabilir ve yaralanmalara ve maddi hasara

yol acabilir.

Ayrica Urunle birlikte tedarik edilen e-LNEE, e-LNES, e-LNTE ve e-LNTS pompalarinin “Hizl
Baslatma Kilavuzu’na ve “Kurulum, Kullanim ve Bakim Kilavuzu’na danisin.

15
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4 Kurulum
4.1 Mekanik kurulum

Ayrica Urinle birlikte tedarik edilen e-LNEE, e-LNES, e-LNTE ve e-LNTS pompalarinin “Hizl
Baslatma Kilavuzu”na ve “Kurulum, Kullanim ve Bakim Kilavuzu”na danigin.

4.1.1 Kurulum alani

TEHLIKE: Potansiyel patlayici atmosfer tehlikesi

Unitenin potansiyel patlayici atmosferlerin veya yanici tozlarin (érnegin ahsap tozu, un, seker ve
tahillar) bulundugu ortamlarda galistiriimasi kesinlikle yasaktir.

iKAZ:

Her zaman kigisel koruyucu ekipman kullanin

Her zaman uygun is aletlerini kullanin

Kurulum yerini segerken ve Uniteyi hidrolik ve elektrik glic kaynaklarina baglarken, mevcut
diizenlemelere kesinlikle uyun.

Unitenin (IP 55, NEMA Tip 1) giris koruma standardinin kurulum ortami igin uygun oldugundan
emin olun.

DIKKAT:

Giris korumasi: IP55 (Nema tip 1) koruma indeksini saglamak icin cihazin dogru sekilde
kapatildigindan emin olun.

Terminal kutusu kapagdini agmadan énce Unitenin iginde sivi olmadidini kontrol edin.
Kullanilmayan tim kablo rakorlarinin ve kablo deliklerinin dogru sekilde kapatilmis oldugundan
emin olun

Plastik kapagin dogru sekilde kapatiimis oldugundan emin olun

Terminal kutusunu kapaksiz birakmayin: kirlilikten dolayi hasar gérme riski.

4.1.2 Unite kurulumu

16

Uniteyi Sekil 7'da gosterildigi gibi konumlandirin

Pompa goévdesindeki oklar akis ve donls yonunu belirtir

Basing sensorleriyle ¢calisma durumunda, bunlar emme ve bosaltma flanginda bulunan tapalar
yerine takiimahdir.
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"‘ﬁ@”

L

ESM_MO0011_B_sc

Sekil 7: Izin verilen pozisyonlar

4.1.3 Dig Unite kurulumu

Minimum arahk

Dis Unitenin kurulmasi durumunda, uygun sekilde kapatildigindan emin olun (Sekil 8'deki 6rnege
bakin).

Kapagin boyutu, motorun kar, yagmur veya dogrudan glines 1si§gina maruz kalmayacagi sekilde
olmaldir; Par. 9, Tablo 13'deki kilavuz ilkelere uyun.

ESM_MO0012_B_sc

Sekil 8: Dig kurulum

Alan e-SM Tahrik modeli Serbest Mesafe
Unitenin Gizerinde 103..105..107..111..115 >260mm (10,2 ing)
Pompa merkezi eksenini referans 103..105..107..111..115 >260mm (10,2 ing)
alarak iki tinite arasindaki minimum

mesafe 303..305..307..311..315..322 2300mm (11,8 ing)

17
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4.2 Elektrik Kurulumu

TEHLIKE: Elektrik Tehlikesi

Elektrik gli¢ kaynagina baglanti, mevcut dizenlemelerde belirtilen teknik-mesleki gerekliliklere
sahip bir elektrik teknisyeni tarafindan tamamlanmalidir.

4.2.1 Elektriksel gereksinimler
Yerel direktifler asagida belirtilen spesifik gerekliliklerden Gstin kabul edilir.
Elektrik baglantisi kontrol listesi

Asagidaki gereksinimlerin kargilanip karsilanmadigini kontrol edin:

o Elektrik telleri ylksek isl, titresim ve garpismalara karsi korumalidir.

¢ Ana glc¢ kaynadi akimi ve gerilimi Unitedeki veri plakasinda belirtilen 6zelliklere uygun
olmahdir

o Glg¢ kaynagi hatti agagidakileri igerir:
- Kontak araligi en az 3 mm olan bir ana sebeke izolatér anahtari.

o Topraklama hatasi devre kesicisi (GFCI) veya otomatik toprak kagagdi devre kesicileri (ELCD)
olarak da bilinen artik akim cihazlari (RCD); asagidakilere uyun:
- Tek fazl gug¢ kaynag versiyonlari igin, DC bilesenleri ile alternatif akimlari (AC) ve darbe

akimlarini tespit edebilen GFCI (RCD) cihazlar kullanin. Bu GFCI (RCD) cihazlar

asagidaki sembolle isaretlenmisgtir

- Ug fazli glic kaynag versiyonlari icin AC ve DC akimlarini tespit edebilen GFCI (RCD)
cihazlan kullanin. Bu GFCI (RCD) cihazlar asagidaki sembollerle isaretlenmistir (=]

- Gegcici toprak akimlarindan kaynaklanan problemleri 6nlemek icin, baslatma gecikmeli GFCI
(RCD) cihazlari kullanin.

- GFCI (RCD) cihazlarinin ebati sistem konfiglirasyonuna ve g¢evre kosullarina uygun
olmalidir.

UYARI:

Otomatik bir toprak kagagi devre kesicisi veya bir topraklama hatasi devre kesicisi segerken,
sistemin tim elektrikli cihazlarinin toplam toprak kagagi akimini dikkate aldiginizdan emin olun.

Elektrikli kontrol paneli kontrol listesi

UYARI:

Kontrol paneli, elektrikli pompa degerleriyle eslesmelidir. Uygun olmayan kombinasyonlar Gnitenin
korunmasini garanti etmez.

Asagidaki gereksinimlerin karsilanip karsilanmadigini kontrol edin:

e Kontrol paneli, pompayi kisa devreye kargl korumalidir. Pompayi korumak igin geciktirmeli bir
sigorta veya C tipi bir devre kesici (MCB) kullanilabilir.

o Pompa termal koruma ve asiri yiuk korumasi ile donatiimistir.

TEHLIKE: Elektrik Tehlikesi

¢ Herhangi bir elektrik baglantisini tamamlamadan 6nce, Unitenin ve elektrik panosunun guc
kaynagindan izole edildiginden ve calistirlamayacagindan emin olun.

o Elektrik bilesenlerine temas edilmesi, Unite kapatildiktan sonra dahi 6lime neden olabilir.

o Unite Uzerinde herhangi bir miidahaleden 6nce, sebeke gerilimi ve diger giris gerilimleri Tablo
9'da belirtilen minimum stre boyunca kesilmelidir.
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Topraklama

TEHLIKE: Elektrik Tehlikesi

o Diger elektrik baglantilarini yapmaya baglamadan 6nce her zaman harici koruma iletkenini
topraklama terminaline baglayin

e Pompanin tim elektrik aksesuarlarini ve motoru topraga baglayarak baglantilarin dogru
sekilde yapildigindan emin olun

o Koruma iletkeninin (toprak) faz iletkenlerinden daha uzun oldugunu kontrol edin; gi¢ besleme
iletkeninin baglantisinin kazayla kesilmesi halinde koruma iletkeni (toprak) kendisini
terminalden ayirmak igin sonuncu olmalidir.

Elektrik gurultistini azaltmak igin birgok teli olan bir kablo kullanin.

4.2.2 Tel turleri ve degerleri

e TUm kablolar kesit ve ortam sicakligi bakimindan yerel ve ulusal standartlara uygun olmalidir

e Minimum 1si direnci +70°C (158°F) olan kablolari kullanin; UL (Underwriters Laboratories)
dizenlemelerine uygunlugunu saglamak i¢in tim gic kaynagi baglantilari minimum direnci
+75°C olan asagidaki bakir kablo turleri kullanilarak tamamlanmalidir: THW, THWN

e Kablolar asla motor gévdesine, pompaya ve boru tesisatina temas etmemelidir.

e Glc¢ kaynagdi terminallerine baglanan teller ve ariza sinyali rélesi (NO, C) glclendirilmis
yalitimla digerlerinden ayriimalidir.

Tablo 4: Elektrik baglantisi kablolari

Elektrik besleme kablosu Sikma torku
(:i?;t:;:::g:) -I;(ellvr:kr:a;::(a::l Tel numaralan :&23? ll:::;ro‘;z Topraklama iletkeni
kesiti X Maks. AWG terminalleri
Tek faz 3x 3}23&53 riE?liare 3x15AWG Yayli konektorler Yayl konektorler
U; fazl 4x g,)((J(}éSS riTr:r;lZ(are 4x15AWG 7?’18|,k\)”|T:1 26?,’6N|rl:-in

Kontrol kablolari

Harici gerilimsiz kontaklar < 10 VDC anahtarlamaya uygun olmalidir.

UYARI:

e Kontrol kablolarini glii¢ kaynagi kablolarindan ve ariza sinyal rélesi kablosundan ayri takin
e Kontrol kablolarinin glic kaynagi kablosu veya ariza sinyal rélesine paralel olarak takiimasi
durumunda, kablolar arasindaki mesafe 200 mm'yi agsmalidir
e Giug kaynagi kablolarini birbiri Gzerinden gecirmeyin; gerekli olmasi durumunda, 90°lik kesisim
agisina izin verilir.

Tablo 5: Onerilen kontrol kablolari

e-SM Tahrik kontrol Sinyal/kontrol kablolari AWG Sikma torku
kablolan
" ) 0,75+1,5 mm? . 0,6 Nm
Tiim /O iletkenler 0,00012+0,0023 ing kare 18:16 AWG 5,4 Ib-in
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4.2.3 Gug kaynagi baglantisi

IKAZ: Elektrik Tehlikesi

Elektrik bilegsenlerine temas edilmesi, Unite kapatildiktan sonra dahi 6lime neden olabilir.
Unite Gzerinde herhangi bir midahaleden énce, sebeke gerilimi ve diger giris gerilimleri Tablo 9'da
belirtilen minimum siire boyunca kesilmelidir.

IKAZ:

Elektronik tahriki sadece Guvenli Ekstra DUsuk Gerilimli devrelere baglayin (SELV = ¢ok dusuk
glvenli gerilimi). Harici iletisim ve kontrol ekipmanlari igin kullanilan devreler, (nite iginde bulunan
tehlikeli bigimde baglantili devrelere karsi yalitim saglamak iizere tasarlanir. Unite icindeki iletisim
ve kontrol devreleri, kitleye gore hareketlidir ve SELV olarak siniflandiriimaktadir. Tim devrelerin
SELV sinirlari iginde tutulmasi ve kitle dongulerinin énlenmesi igin sadece diger SELV devrelerine
baglanmalidir. iletisim ve kontrol devreleri mutlaka inverterlerin hem iginde hem disinda, SELV
olarak siniflandiriimayan elektrik devrelerinden fiziksel ve elektriksel olarak ayriimalidir.

Tablo 6: Gug¢ kaynagi kablolama proseduri

Referans
1. Vidalari (1) gikararak terminal kutusu kapagini (2) agin. Sekil 6
2. Gig kablosunu M20 kablo rakoruna (5) takin
3. Kabloyu kablolama semasina gére baglayin.
4. Topraklama iletkenini (6bek) baglayin ve bu iletkenin faz iletkenlerinden daha uzun Sekil 9

olmadigindan emin olun.

5. Faz uglarini baglayin.
6. Kapagi (2) kapatin ve vidalari (1) sikin. Sekil 6
Tablo 7: 1/0 kablolama prosediri

Referans
1. Vidalari (1) gikararak terminal kutusu kapagini (2) agin. Sekil 6
2. Kabloyu kablolama semasina gére baglayin. Sekil 10
3. Kapagi (2) kapatin ve vidalari (1) sikin. Sekil 6

e

MCB - RCD @ ol |
| | @ INEE
MCB - RCD
T T~
|
+ |
208+240 Iix/‘ﬁﬂ_ﬂf 4 LA
380+460 | (
3 L2
Iix } U~ I
< | ~ 2 L3
—C— [] C B
@ ESM_M0007_D_sc

Sekil 9: Kablolama semasi
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ESM_MO0009_F_sc

Sekil 10: Baglanti etiketi

Tablo 8: I/O terminalleri

Oge Terminaller| Ref. |Agiklama Notlar
o C 4 |COM - hata durumu rélesi Kapali: hata
Ariza sinyali .
NO 5 |NO - Hata durumu rélesi Agik: hata yok veya Unite kapali
1~ -
B/ oo Gerilim 15V 6 |Vardimci gerilim kaynagi +15VDC  |15VDC, £ maks. 100 mA
Kaynagi
Analog giris P2IN/S+ 7 |Aktliator modu 0-10 V girisi 0+10VDC
0-10v P2C/s- 8 |0-10V giris igin GND GND, elektronik topraklama (S+ icin)
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Harici Basing P1+ 9 |Gig kaynag harici senséri +15 VDC |15VDC, £ maks. 100 mA
sensori [ayrica . j o ]
Diferansiyel] P1- 10 [Harici sensor 4-20 mA girisi 4+:20 mA
Harici BASLAT 11 |Harici AC”(/KAPAU giris referansi Varsay”an kisa devre Pompa
Baslat/Durdur DUR 12 |Harici ACIK/KAPALI girisi CALISTIR'a getirildi
. . DUSUK‘I‘ 13 |Giriste su ekSIk'Igl Varsay”an kisa devre
Harici Su Kithig T A o .
DUSUK- | 14 |Diisiik su referansi Su eksikligi tespiti: etkin
B1 15 |RS485yuvasi 1: RS485-1N B (-) ACT, HCS kontrol modu: Harici iletisim
ilotic : Al 16 |RS485 yuvasi 1: RS485-1P A (+) icin RS 485 yuvasi1
lletisim Veri Yolu . MSE, MSY kontrol modu: Coklu pompa
GND 17 |Elektronik GND sistemleri igin RS 485 yuvasi 1
RS485 yuvasi 2: RS485-2N B (-)
B2 18 |yalnizca istege bagh modiil ile
o . etkindir S
lletigim Veri Yolu - o RS485 yuvas! 2: Sadece istege bagl Harici iletisim igin RS 485 yuvasi2
modiil ile aktif RS485-2P (+)
GND 20 |Elektronik GND
C 25 |COM - hata durumu rélesi Gli¢ kablosu durumunda: M20 kablo
N rakorunu kullanin
Ariza sinyali L
NO | 24 |NO - Hata durumu rélesi Kapali: hata
Acik: hata yok veya Unite kapali
C 23 |Ortak kontak Gli¢ kablosu durumunda: M20 kablo
Motor ¢alisma rakorunu kullanin
sinyali NO | 22 [Normalde agik kontak Agik: motor caligiyor
Kapali: motor ¢alismiyor
Yardimai Gerilim |5y \ 51 lyardimer gerilim kaynagi +15VDC  |[15VDC, 3 maks. 100 mA
Kaynagi
Analog giris S+ 20 |Aktliatér modu 0-10V girisi 0+10VDC
0-10v S- 19 [0-10V giris icin GND GND, elektronik topraklama (S+ icin)
Harici Basing P1+ 18 |Gli¢ kaynagi harici sensérii +15 VDC |15VDC, ¥ maks. 100 mA
sensori [ayrica o . o )
Diferansiyel] P1- 17 |Harici sensor 4-20 mA girisi 4:20 mA
Harici basing P2+ 16 |Glg kaynagi harici sensérii +15 VDC |15VDC, £ maks. 100 mA
sensorl P2- | 15 |Sensor 4-20 mA girisi 4+20 mA
Harici Baslat | 14 |Harici ACIK/KAPALI girisi Varsayilan kisa devre Pompa CALISTIRa
Baslat/Durdur Dur | 13 |Harici ACIK/KAPALI giris referansi  |getirildi
Dlslk+ | 12 |Giriste su eksikligi ikligi iti:
Harici Su Kithg '.5 . ! § g Var‘sayllan kisa devre Su eksikligi tespiti:
Dislk- | 11 |Dusik su referansi etkin
RS485 yuvasi 2: RS485-2N B (-)
B2 10 |yalnizca istege bagh modiil ile
o . etkindir o
lletisim Veri Yolu » . RS485 yuvas! 2: Sadece istege bagl Harici iletisim icin RS 485 yuvasi2
modiil ile aktif RS485-2P (+)
GND 8 |Elektronik GND
B1 7 |RS485 yuvasi 1: RS485-1N B (-) ACT, HCS kontrol modu: Harici iletisim
ilotici ; Al | 6 |RS485yuvasi1: RS485-1P A (+) icin RS 485 yuvasi 1
lletisim Veri Yolu ' Kontrol modu MSE, MSY: Coklu pompa
GND 5 |Elektronik GND sistemleri icin RS 485 yuvasi 1
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5 Kullanim

Asagidaki kosullardan ikisi veya daha fazlasinin bir arada olmasi durumunda:

o yiksek ortam sicakligi

o Yiksek sivi sicakhgi

e (nite maksimum gicinde israr eden gorev noktalari

e ana sebeke geriliminin disik olmasi,

Unitenin dmrund tehlikeye atabilir ve/veya indirgeme meydana gelebilir: daha fazla bilgi icin
Xylem veya Yetkili Distribtorle irtibata gegin.

Ayrica Urunle birlikte tedarik edilen e-LNEE, e-LNES, e-LNTE ve e-LNTS pompalarinin “Hizl
Baslatma Kilavuzu”na ve “Kurulum, Kullanim ve Bakim Kilavuzu’na danisin.

5.1 Bekleme sureleri

iKAZ: Elektrik Tehlikesi

Elektrik bilegenlerine temas edilmesi, Unite kapatildiktan sonra dahi 6lime neden olabilir.
Unite Gzerinde herhangi bir midahaleden énce, sebeke gerilimi ve diger giris gerilimleri Tablo
9'da belirtilen minimum sure boyunca kesilmelidir.

Tablo 9: Bekleme siireleri

Mod (gii¢ kaynag) Minimum bekleme siireleri (dk.)
Tek faz 4
Ug fazli 5

IKAZ: Elektrik Tehlikesi

Frekans donusturtctiler, frekans donastirticiye gug verilmemis olsa bile sarjli kalabilen DC-

baglantisi kapasitorlerini igerir.

Elektrik tehlikelerini dnlemek igin:

e AC glc¢ kaynaginin baglantisini kesin

e Her turdeki kalici miknatisli motorlarin baglantisini kesin

e Batarya yedekleri, Kesintisiz Guli¢ Kaynagdi Uniteleri ve diger frekans donustirtculere DC-
baglantisi baglantilan dahil olmak tzere tim DC-baglantisi uzaktan glic kaynaklarinin
baglantisini kesin

e Herhangi bir bakim veya onarim yapmadan 6nce kapasitorlerin tamamen bosalmasini
bekleyin; bekleme sureleri igin Tablo 9'a bakin
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6 Programlama

Onlemler

UYARI:

¢ Programlama faaliyetlerine baslamadan 6nce, arizaya neden olabilecek yanlig ayarlari
onlemek i¢in agagidaki talimatlari dikkatli bir sekilde okuyun ve uygulayin.
e TUm degisiklikler vasifli teknisyenler tarafindan yapiimalidir.

6.1 Kontrol paneli

ESM_M0021_C sc

Sekil 11: Kontrol paneli

Tablo 10: Kontrol panelinin agiklamasi

nlt(xz:‘:r':m Agiklama Paragraf
1 Azaltma diigmesi 6.2
2 Artirma digmesi 6.2
3 BASLAT/DURDUR ve menti erisim diigmesi 6.2
4 GUC LED'i 6.3.1
5 Durum LED'i 6.3.2
6 Hiz LED'i qubugu 6.3.3
7 iletisim LED'i 6.3.4
8 Olgii birimi LED'leri 6.3.5
9 Ekran 6.4
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6.2 Dugmelerin agiklamasi

Tablo 11: Basmali digmelerin fonksiyonlari

Basmali diigme Fonksiyonu

o Anagoriiniim (bkz. Paragraf 6.4.1): secilen kontrol modu igin gerekli degeri azaltir

o Parametre menisii (bkz. Paragraf 6.4.2): goriintllenen parametre indeksini azaltir

e Parametre gériiniimii / diizenleme (bkz. Paragraf 6.4.2): gériintiilenen parametrenin
degerini azaltir

o Sifir basingli otomatik kalibrasyon (bkz. Paragraf 6.5, P44): basing sensoriiniin otomatik
kalibrasyonu.

O

o Anagoriiniim (bkz. Paragraf 6.4.1): secilen kontrol modu igin gerekli degeri arttirir

o Parametre menisi (bkz. Paragraf 6.4.2): goriintlilenen parametre indeksini arttirir

Parametre goriniimi / diizenleme (bkz. Paragraf 6.4.2): gorintilenen parametrenin

degerini arttinir

o Sifir basingli otomatik kalibrasyon (bkz. Paragraf 6.5, P44): basing sensoriiniin otomatik
kalibrasyonu.

@

Ana goriniim (bkz Paragraf 6.4.1): Pompayi BASLAT/DURDUR (START/STOP)
Parametre mendiisii (bkz. Paragraf 6.4.2): parametre goriinimii / diizenlemeye gegis yapar
e Parametre goriinimi / diizenleme (bkz. Paragraf 6.4.2): parametre degerini korur.

=)
€

Ana goriniim (bkz. Paragraf 6.4.2): parametre segimine gegis yapar
o Parametreler Meniisii: Ana Gorsellestirmeye gegis yapar

=)
€

c
N

un basma

ba
I\JI ve Ana goriintim: Hiz ve Baslik 6lgi birimleri arasinda degisir (bkz. Paragraf 6.4.1).

r\l Ana goriinlim: Hiz ve Baslik 6l¢l birimleri arasinda degisir, diigmelerin ¢alismasini devre disi
ve S birakir (START/STOP diigmeleri harig) (bkz. Paragraf 6.4.1).

6.3 LED’lerin agiklamasi

6.3.1 POWER (power supply) / GUC (gli¢c kaynagi)

ACIK (€J¥[®) konumdayken pompaya glg verilir ve elektronik cihazlar kullanima hazir
durumdadir.

6.3.2 DURUM (STATUS)

LED Durum

Kapali Elektrikli pompa durdu

Sabit yesil Elektrikli pompa calisiyor

Yanip sénen yesil ve Elektrikli pompa galisirken kilitlenmeyen alarm
turuncu

Sabit turuncu Elektrikli pompa durmusken kilitlenmeyen alarm
Sabit kirmizi Kilitleme hatasi, elektrikli pompa baslatilamiyor

6.3.3 SPEED (speed bar) / HIZ (hiz gubugu)

Her biri %10 ila %100 arasindaki ylzdelik basamaklarla, P27 parametresi (minimum hiz) ile P26
(maksimum hiz) parametresi arasindaki hiz araligini temsil eden 10 LED'den olusur.

LED gubugu Durum

On Motor ¢alisiyor; hiz, cubukta LED'ler ACIK (LEDs ON) ile gosterilen yiizde basamagina
karsilik gelir (6r.: 3 LED ACIK = hiz %30)

ilk LED yanip séniiyor Motor ¢alisiyor; hiz mutlak minimumdan daha diisiik, P27

Kapali Motor durmus
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6.3.4 COM (communication) / ILETISIM (iletisim)

Durum 1
e letisim veri yolu protokolii, Modbus RTU protokoliidiir; P50 parametresi Modbus degderine
ayarlanir
e Istege bagl iletisim modill kullaniimamistir.
LED Durum
Kapali Unite, iletisim veri yolu igin saglanan terminallerde herhangi bir gecerli Modbus
mesajl tespit edemez
Sabit yesil Unite, saglanan terminallerde bir iletisim veri yolu tespit etmis ve dogru adreslemeyi
tanimigtir
Yanip sdnen yesil 1gik Unite, saglanan terminallerde bir iletisim veri yolu tespit etmis ve dogru
adreslenmemigtir
Sabit yesilden kapaliya Unite, en az 5 saniye siireyle gegerli bir Modbus RTU mesaji tespit etmemistir
gegiyor
Sabit yesilden yanip sénen Unite en az 5 saniye siireyle dogru adreslenmemistir
yesile gegiyor
Durum 2
e letisim veri yolu protokolii BACnet MS/TP protokoliidiir; P50 parametresi BACnet dederine
ayarlanir
e Istege bagl iletisim modili kullaniimamistir.
LED Durum
Kapali Unite, diger BACnet MS/TP cihazlarindan en az 5 saniye siireyle gecerli bir talep
almamamistir
Surekli agik Unite, baska bir BACnet MS/TP cihaziyla bilgi alisverisinde bulunuyor
Durum 3

istege bagl iletisim moduili kullaniimistir.

LED

Durum

Kapali

RS485 veya kablosuz baglanti hatali veya eksik

Yanip sonlyor

Unite iletisim modiildi ile bilgi alisverisinde bulunuyor

6.3.5 Olgi birimi

LED acik Olgiim aktif Notlar

10xRPM Pervane donis hizi Ekranda hiz 10xRPM olarak gosterilir

BAR Hidrolik bashk Ekranda bashgin degeri bar olarak gosterilir
PSI Ekranda bashgin degeri psi olarak gosterilir
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6.4 Ekran

6.4.1 Ana gorsellestirme

Ekran

Mod

Agiklama

OFF

Kontaklar 11 ve 12 (bkz. Paragraf 5.4) kisa devre yapmazlar.
Not: STANDBY modundan daha dusiik ekran dnceligine sahiptir.

STOP
(DUR)

Pompa manuel olarak durdurulur.
P04 = KAPALI (bkz. Paragraf 6.5.1) olarak ayarlandiktan sonra pompa calistirilirsa,
motor ¢alismamasi igin durdurulur ve STP yanip séner (w —)@).
Pompayi manuel olarak durdurmak igin:
o Ornek A.
Baslangicta talep edilen 1,00 bar (Diisli) degeri ve minimum 0,5 bar degeriile
CPP/PPP kontrol modu:

—> @ bir kez a@ lizerine basin.
. Ornek B.
Gerekli baslangig degerl (hlz) 200 10xRPM olan ACT kontrol modu:

200 10x RP )V IESLEI IR a@ izerine basin.

ON

Pompa agik; motor segilen kontrol modunu takiben baslar.
Kontaklar 11 ve 12 (bkz. Paragraf 5.4) kisa devrede oldugunda ve pompa DURDUR
modunda olmadiginda birkag saniye goriniir.
Pompayi manuel olarak ACIK moduna ayarlamak igin:
o OrnekA.
Manuel durdurma sonrasi minimum 0,5 degerinden baslayarak talep edilen 1,00
bar degerine (basing) ulasan CPP/PPP kontrol modu:
S FENRY)
BARI
e OrnekB.

y

bir kez — BIK — Uzerine basin ve birkag saniye sonra... > @

Manuel durdurmadan sonra minimum deger olan 80 10xRPM degerinden
baslayarak, talep edilen deger (hiz) olan 200 10xRPM degerine ulasan ACT kontrol
modu:

/ bir kez %m —> lzerine basin ve birkag saniye sonra... = @

Pompa gallslrken Asil Baslk ve Asil Hiz goriintilenebilir:

e Ornek A
Gergek Dusii Degeri 1,00 bar ve buna karsilik gelen Asil Devir 352 10xDVR/DK ile
CPP/PPP kontrol modlarl'

OMN-- 10XRPM SN saniye sonra veya (©)

e OrnekB
Asil Hiz degeri 200 10xRPM ve buna karsilik gelen Asil Baslik degeri 2,37 bar olan
ACT kontrol modu:

Stand-by
(Bekleme)

Analog giri§ hiz ayari olarak konfigiire edilir (P40 = |[EI§ veya BE§), okunan deger
Bekleme bolgesinde ve P34 = STP'dir (bkz. paragraf 6.6.1)

Lock (Kilitleme)

Not: DURDUR modundan daha disiik ekran 6nceligine sahiptir

Kilitlemek igin * )+ butonuna 3 saniye siireyle basin; kilit asagida belirtilen
isaretin gecici gériinimi ile teyit edilecektir E

Bu, bir kilitteme proseduiirii tamamlandiktan sonra bir butona basilirsa )
butonu harig) gorlar.
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Not: START/STOP ile baglantili iglev @ her zaman devre disidir. Baglangicta butonlar,
onceki kapatmada kilitlenmis iseler, kilitli konumda bulunurlar

[l | Unblock (Kilidin
¢oziilmesi)

Varsayilan: kilit ¢dziilmis

s
I

Kilidi ¢6zmek igin Yo7 + . butonuna 3 saniye stireyle basin; kilit asagida belirtilen
isaretin gegici gfllimu ile teyit edilecektir

Not: baslangigta butonlar, 6nceki kapatmada ¢oziilmis iseler, kilidi ¢6ziilmis konumda
bulunurlar

Varsayilan: kilit ¢oziilmusg

6.4.2 Parametreler menusu gorsellestirmesi

Parametre menisu asagidakilere olanak tanir:
e tUm parametreleri segcmeye (bkz. Paragraf 6.5)
e Parametre Gorinim / Dlzenleme'ye erisime (bkz. Paragraf 6.2).

Parametre

Agiklama

Gii¢ acik (Power on)

ACIK konuma gegis yaptiktan sonra, Men(i Goriinlimii parametresine P23 =
ACIK ile erisilir, P20 yanip soner: @ - @
Parametreleri goriintiilemek ve degistirmek igin si girin.

Parola zaman agimi (Password P23 = ACIK oldugunda son parametre Menii Gorliniimii'nden 10 dakika

timeout)

stireyle herhangi bir diigmeye basilmazsa, parametrelerin gériinimi ve
diizenlenmesi devre digi kalir.
Parametreleri goriintiilemek ve degistirmek icin parolayi tekrar girin.

Parametreler Meniisii (Parameters P23 = KAPALI oldugunda veya parolayi (P20) girdikten sonra, parametreleri

Menu)

hem goriintileyebilir hem de diizenleyebilirsiniz. Parametre Meniisiine
erisirken, ekranda sunlar gosterilir:

%
%

RE - [

Yanip sénen parametre, se¢im olanagini belirtir.

Parametre

Diizenleme/Gorsellestirme

Bir parametrenin degeri digmeler veya Modbus ve BACnet iletisim
protokolleri kullanilarak degistirilebilir.

(Parameters Editing/Visualization) Parametre Menisiine dénildiglnde, gérintllenen parametre indeksi

otomatik olarak arttirilir. Daha fazla bilgi i¢in bkz. Paragraf 6.5.

e Ornek A (P20) 000 den 066'ya: ]
. B E

W
],

/istenilen degeri ayarlar.

%
o= -

e Ornek 2 (P26) 360’tan 300'e:

J |sten|Ien degeri ayarlar -

- -

6.4.3 Alarmlar ve hatalarin gorsellestiriimesi
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Parametre | Agiklama

Alarm Alarm durumunda, ilgili kod, ekranda Ana Gorliniim ile déniisimli olarak belirir.

Orneéin

Daha fazla bilgi icin bkz. Paragraf 6.7.

(or. BAR)
(6r. 10xRPM)

Error Hata durumunda, ilgili tanimlama kodu ekranda belirir.
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(Hata)

Ornegin:

Daha fazla bilgi iin bkz. Paragraf 6.7.

6.5 Yazilim parametreleri

Parametreler, tlrlerine bagl olarak kilavuzda farkli sekilde isaretlenmistir:

isaret Parametre tiirii
isaretsiz Tim Uniteler icin gegerli
= Salt okunur

6.5.1 Durum Parametreleri

No. | Parametre Olcii birimi | Agiklama
P01 | Required value (Gerekli deger) bar/psi/ Bu parametre, gerekli etkin degerin KAYNAGINI ve
rpmx10 DEGERINI gdsterir.
KAYNAK ve DEGER arasindaki gérsellestirme déngiileri
her 3 saniyede bir gergeklesir.
KAYNAKLAR:
o SP(SP): secilen kontrol moduyla ilgili gerekli dahili
Ayar Noktasi degeri
o VL (UL): 0-10V girisiyle ilgili harici gerekli hiz Ayar
Noktasi degeri.
DEGER, secilen kontrol moduna bagli olarak bir Hiz veya
Basligi belirtebilir:
Baslik durumunda, 6lgl birimi P41 parametresi ile
tanimlanir.
P05 | Operating time months (Calistirma P0O6'ya eklemek icin elektrik ana sebekesine baglantinin
siiresi aylar) ay olarak toplam siiresi.
P06 | Operating time hours (Calistirma h PO5’e eklemek icin elektrik ana sebekesine baglantinin
siiresi saatleri) saat olarak toplam siresi.
P07 | Motor Time Months (Motor Siiresi Bu parametre, P08'e eklenecek toplam c¢alistirma siiresi
Aylan) aylarini gosterir.
P08 | Motor time hours (Motor siiresi h Bu parametre, P07'ye eklenecek toplam galisma siiresi
saatleri) saatlerini gosterir.
P09 | 1sterror (Birinci hata) Bu parametre, meydana gelen son hatayi kronolojik
sirayla saklar.
Gosterilen bilgiler degerler arasinda degisir:
o (Exx): xx hata kodunu belirtir
o (Hyy): yy, Exx hatasi meydana geldiginde P05-P06'yi
referans alan saatlerin degeridir
o (Dww): ww, Exx hatasi meydana geldiginde P05-
P06'yi referans alan glinlerin degeridir
o (Uzz): zz, Exx hatasi meydana geldiginde P05-P06'y!
referans alan haftalarin degeridir
Gorsellestirme ornegi:
EiE - (N - EBE -
P10 | 2nd error (Birinci hata) Sondan bir dnceki hatayi kronolojik olarak kaydeder.
Diger ozellikler: P09 gibi.
P11 | 3rd error (Birinci hata) Sondan digiincti hatayi kronolojik olarak kaydeder.
Diger ozellikler: P09 gibi.
P12 | 4th error (Birinci hata) Sondan dérdiincii hatayi kronolojik olarak kaydeder.
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Diger dzellikler: P09 gibi.

P13 | Power Module Temperature (Giig °C Gli¢ modilliniin sicakligi.
Modiilii Sicakligi)

P14 | Inverter Current (invertor Akimi) A Bu parametre, frekans donistirici tarafindan saglanan
gercek akimi gosterir.

P15 | Inverter Voltage (invertér Gerilimi) | V Bu parametre, frekans donstiriciniin gergek
beklenen girig gerilimini gosterir.

P16 | Motor Speed (Motor Hizi) rpmx10 Bu parametre gergek motor doniis hizini gosterir.

P17 | Software version (Yazilim siiriimii) Bu parametre Kontrol Panosu yazilim sirimini
= gosterir.

6.5.2 Ayarlar Parametreleri

6.5.3 Tahrik Yapilandirma Parametreleri

No. | Parametre Agiklama
P20 | Password entering Kullanici tiim sistem parametrelerine erisim saglayan sistem parolasini girebilir: bu
(Parola girisi) [0+999] deger P22'de depolanan deger ile kargilastirilir.
Dogru parola girildiginde, sistemin kilidi 10 dakika boyunca agik kalir.
P21 | Jog Mode [MIN+MAX'] Unitenin dahili kontrolériini devre digi birakir ve gercek Kontrol Modunu (ACT)
(Jog Modu [MiN+MAKS]) | zorlar: motor calisir ve P21'in degeri gecici ACT ayar noktasi olur. Onaylamadan
sadece P21’de yeni bir deger girilerek degistirilebilir; aksi takdirde, gegici
kontrolden hemen ¢ikmaya neden olur.
P22 | System password Bu sistem parolasidir ve P20'de girilen parola ile ayni olmalidir.
(Sistem parolasi) [1+999] | Varsayilan: 66.
P23 | Lock Function [OFF, ON] | Kullanici bu fonksiyonu kullanarak ana meniideki parametre ayarini kilitleyebilir

(Kilit Fonksiyonu
[KAPALI, ACIK])

veya ayarin kilidini agabilir.
ACIK oldugunda, parametreleri degistirmek icin P20 parolasini girin.
Varsayilan: ACIK.

No.

Parametre Olgii Agiklama

birimi

P25

Control mode
(Kontrol modu) [0-2]

Bu parametre Kontrol Modunu ayarlar: ACT=0, CPP=1 ve PPP=2

ACT: Aktliatér modu.

NS i3

Tek bir pompa herhangi bir akis hizinda sabit bir hizi korur. ACT, hiz ayar
noktasi ile motorun gercek donus hizi arasindaki farki her zaman en aza

indirmeye calisacaktir.

CCP: Pl sabit basincl.

SN S

Pompa, debiden bagimsiz olarak sabit bir basing delta degerini (bosaltma
ve emis basinci arasindaki fark) korur.

Mutlak basing sensériine gerek yoktur. Kontrol algoritmasi sensérsiiz
modda ¢alisir. Her haliikarda alternatif olarak bir harici basing sensériiniin
kullaniimasi miimkiindiir (baglantilar i¢in P40’tan yapilandirilan paragraf
4.3.3’e bakin): CPP, basing ayar noktasi ile basing geri bildirim sinyali
arasindaki hatayi her zaman en aza indirmeye calisacaktir.

¥ Kullanilan pompanin tiiriine baghdir
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PPP: Pl oransal basing.

R

Bu, pompanin gerekli akistan bagimsiz olarak oransal bir basing delta
degerini (bosaltma ve emis basinci arasindaki fark) korudugu bir kontrol
modudur. Basing, akis ylkseldikce artar. Kontrol algoritmasi sensorsiiz
modda calisir. Her haliikarda alternatif olarak bir harici basing sensériniin
kullaniimasi miimkindiir (baglantilar i¢in P40’tan yapilandirilan paragraf
4.3.3'e bakin): PPP, basing ayar noktasi ile basing geri bildirim sinyali
arasindaki hatay her zaman en aza indirmeye ¢alisacaktir.

P26 | Max RPM set [ACT rpmx10 | Maksimum pompa hizi ayari.
set+Max] (Maks.
RPM ayari [ACT
ayari+Maks]) *

P27 | RPM set [Min"+ACT rpomx10 | Minimum pompa hizi ayari.
set] (Min RPM ayar
[Min*+ACT ayari])

6.5.4 Coklu pompa ikiz ayar konfiglirasyon parametreleri

Fabrika ayarlan, iki invertdr arasinda bir iletisim kablosuyla beslenen versiyona ragmen, ¢oklu
pompa ikiz tip calismasi igin ikiz tip pompa versiyonunun konfiglrasyonunu icermez.

ikiz pompalara ek olarak, bu mod, ayni olmalari (ayni kod) ve bir iletisim kablosuyla birbirine
baglanmis olmalari sartiyla, iki tek pompa igin de etkin kilinabilir

islevi etkin kilmak igin agagida belirtilenleri gerceklestirin

iki motorun glic kaynagiyla baglantisini kesin

3 telli iletisim kablosunu kontrol edin/ilgili iletisim kapilarina baglayin (tek fazl versiyon
icin 15-16-17 terminalleri; Ug fazl versiyon igin 5-6-7 terminalleri)

Her iki motora da gic¢ verin

Bir tiniteyi Master (Ana) olarak konfigiire edin (bkz. parametre P38). ikiz pompali
versiyonlarda, bosaltma tarafindan pompaya bakarken sagdaki motorun Master olarak
ayarlanmasini Oneririz.

Ana Unitede ikiz ayar modunu (bkz. parametre P39) ve kontrol modunu (bkz. parametre
P25) secin

Ana Unitenin konfiglire edilmesinden sonra, diger Unite otomatik olarak “Takipgci” olarak
konfigure edilir. Konfiglirasyonun olumlu sonucu COM LED'inin daima yesil oldugunu
gOsteren Takipgi ekrani tarafindan onaylanacaktir. Aksi takdirde ve A12 veya A13
alarmlari durumunda, Par. 8.1, tablo 14'e danisin

UYARI:

ikiz mod aktif oldugunda, kullanilan herhangi bir harici ACMA/KAPAMA kontag (tek fazli
versiyon icin 11-12 terminalleri ve (¢ fazl versiyon igin 13-14 terminalleri), polaritenin
dogru oldugundan emin olarak, her iki Unite tGzerinde de paralel olarak baglanmalidir.
Unite Taklpgl ve ikiz tip goklu pompa iletisimi olarak konfigire edildignde:
dogru calisir (A12 alarmi yok, bkz. Blim 8.1, tablo 14): digme 3'Un
START/STOP iglemi ve parametrelerin degistiriimesi (ayar noktasi dahil) devre
disl.

- Dogru CALISMAZ (A12 alarmi aktif, bkz. Bolim 8.1, tablo 14): digme 3'Un
START/STOP iglemi ve parametrelerin degistiriimesi (P21, P23, P38, P68) etkin
kilinmis.

Su eksikligi:

- Ikiz mod etkin kilindiginda, her iki (inite igin sadece tek bir su harici kontak

eksikligi kullaniliyorsa (tek fazli versiyon icin 13-14 terminalleri, Ug fazli versiyon

¥ Kullanilan pompanin tiiriine baghdir
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icin 11-12 terminalleri), 2 Gnitenin kontaklar arasindaki polariteye uygun
oldugundan emin olarak, iki diyot takilmalidir. Bakiniz resim 12.

2
2 (0

T

EEIO

AL

T

® | @k ©

Low Water Low Water

[ [ ]

2
25

L ESM_MO0063_A_sc

Sekil 12: Diyot

Tablo 12: Agiklama

adjustment mode (Coklu
pompa ikiz tip ayar

modu) [N, S, HEE
- P

No. Agiklama

1 Pompa invertérinin I/O terminalleri (bkz. Tablo 8)

2 Harici diyot

3 Su harici temasi eksikligi

No. | Parametre Olcii Aciklama

birimi
P38 | Adjustment type (Ayar Ayar tlri segimi:
tiirti) [m, m, m] o = tekli pompa ayari

. = ¢oklu pompa ikiz tip ayari, Ana pompa
. = ¢oklu pompa ikiz tip ayari, Takipgi pompa
Varsayilan:

P39 | Multi-pump twin Coklu pompa ikiz tip ayar modu segimi:

. m = Yedek: sadece Ana pompa ¢alisiyor. Takip¢i pompasi sadece
Ana pompa arizasi durumunda calisir

. m = Alternatif calisma: her seferinde sadece bir pompa calisiyor.

iki pompa arasindaki is yiikiini dengelemek igin pompanin ¢alismasi

diizenli olarak degisir (parametre P57).

. W = Paralel: her iki pompa da ayni anda ayni ayar noktasiyla
calisir. Ana pompa sistemin davranisini belirler ve ayar noktasinin
korunmasini saglarken ayni zamanda giic tiiketimini en aza

32




tr - Orijinal talimatlarin tercimesi

indirgemek igin, Takipgci pompanin basincini ve akigini temel alarak
baglatma ve durdurma emri vererek performansi optimize edebilir
. m =Zorunlu paralel: pompalar daima ayni anda ayni ve ayar
noktasiyla ¢aligir
Tim konfigirasyonlarda, iki kafa arasindaki iletisim
kayboldugunda, her ikisi de tekli pompalar gibi calismaya baslar

(P38 = )
Varsayilan:

6.5.5 Sensor Yapilandirma Parametreleri

No.

Parametre

Olgii birimi

Agiklama

P40

Sensor selection (Sensor segimi) [m,

@’ m’ m’ m]

Analog giris konfiglirasyon ayari:
= konfigiirasyon yok
= iki basing sensorii (bosaltma/emme)
= 4+20 mA diferansiyel sensor
= 4+20 mA girisi hiz referansi olarak
(bakiniz paragraf 6.6.1)

= 0+10V girisi hiz referansi olarak
(bakiniz paragraf 6.6.1)
Varsayilan:

P41

Pressure Sensor Unit Of Measure (Basing
Sensorii Ol¢ii Birimi) [BAR, PSI]

Bu parametre, basing sensorii igin 6lgl birimini

(Xl =l ayarlar. Baslik gorinimii LED

parametresini etkiler (bkz. Paragraf 6.3.4).
Varsayilan: bar.

P42

Full scale value for pressure Sensor 1
4+20mA (Tam odlgek basing degeri
Sensorii 1) [0,0+25,0BAR] / [0,0+363PSI]

bar/psi

Tek fazli versiyon igin 9 ve 10 analog girislerine ve
li¢ fazl versiyon igin 17 ve 18 girislerine bagli 4 +
20mA basing sensorii 1'in tam 6lgek degerinin
ayarlanmasi.

Varsayilan: pompa tlrine baghdir.

P43

Pressure sensor 2 full scale value (Basing
sensorii 2 tam olgek degeri)
[0.0+25.0BAR]/[0.0+363PSI]

bar/psi

Tek fazli versiyon igin 7 ve 8 analog girislerine ve
lic fazl versiyon igin 15 ve 16 girislerine bagli
basing sensorii 2'nin tam 6lgek degerinin
ayarlanmasi.

Varsayilan: pompa tlrlne baghdir.

P44

Zero Pressure Auto-Calibration (Sifir
Basingli Otomatik Kalibrasyon)

bar/psi

Bu parametre, kullanicinin basing sensériinin ilk
otomatik kalibrasyonunu gergeklestirmesini
saglar.

Sensoriin toleransindan kaynaklanan sifir

basingta sensoriin ofset sinyalini dengelemek igin

kullanilir.

Prosediir:

1. Hidrolik sistem, iceride su yokken veya
borularin basing sensoriiniin baglantis
kesikken 0 basingtaysa P44'e erisim saglayin:
gercek deger olan 0 basing goriintilenir.

2. Otomatik kalibrasyonu %2/ veya
diigmesine basarak baslatin (bkz. Paragraf
6.2).

3. Otomatik kalibrasyonun sonunda 0 (sifir)
basing gorlntilenir veya sensor sinyali izin
verilen toleransin disindaysa “---“ (---) mesaji
gorintilenir.

Pas

Lack of liquid input (Sivi girisi eksikligi)

Giriste sivi eksikligi yonetiminin devreye
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[DIS, ALR, ERR]

alinmasi/devre digi birakilmasi (bkz. paragraf

4.3.3, terminal 13 ve 14).

Su eksikligi girisi etkin ve salter agik

durumdayken Gnitenin davranigi tanimlar:

. m (DIS): inite, "sivi eksikligi" girisinden
gelen bilgileri yonetmez

3 m (ALr): Gnite, "sivi eksikligi" girisini (etkin)
okur ve devre kesici agildiktan sonra A06
doéner alarmi goriintiileyerek ve motorun
calismasini stirdlrerek tepki verir

3 E (Err): Onite, "sivi eksikligi" girisini (etkin)
okur ve devre kesici agildiktan sonra motoru
durdurarak ve ilgili E11 hatasini ireterek
tepki verir. Hata durumu, salter tekrar
kapatilip motor ¢alistirildiginda giderilir.

Varsayilan: ERR.

6.5.6 RS485 Arayuz Parametreleri

No. | Parametre Olgii Agiklama

birimi

P50 | Communication protocol [MOD, BAC] (iletisim Bu parametre iletisim kapisindaki belirli
protokolii [MOD, BAC]) protokolii seger:

. (MOD): Modbus RTU
. (BAC): BACnet MS/TP.
Varsayilan: MOD.

P51 | Communication protocol - Address Bu parametre, P50'de segilen protokole bagli
[1+247]/[0+127] (iletisim protokolii - Adres olarak, harici bir cihaza baglandiginda linite igin
[1+247]/[0+127]) istenen adresi ayarlar:

e MOD: 1+247 araliginda herhangi bir deger
e BAC: 0+127 araliginda herhangi bir deger.

P52 | Comm Protocol - BAUDRATE [4.8, 9.6, 14.4, kbps Bu parametre, iletisim kapisi igin istenen baud
19.2, 38.4, 56.0, 57.6 KBPS] (iletisim Protokolii hizini ayarlar.

- BAUDRATE) Varsayilan: 9,6 kbps.

P53 | BACnet Device ID Offset [0+999] (BACnet Cihaz Bu parametre BACnet Cihaz Kimliginin yiizler,
Kimligi Ofseti [0+999]) onlar ve birler basamagini ayarlar.

Varsayilan: 002.
Varsayilan cihaz kimligi: 84002.
P54 | Comm Protocol - Configuration (iletisim Bu parametre, veri bitlerinin uzunlugunu, esitligi

Protokolii — Yapilandirma) [m, m, m,
Eo i

ve DURDURMA bitlerinin uzunlugunu ayarlar.
Varsayilan: 8N1

6.5.7 Coklu pompa ikiz tip ayar modu konfigirasyon parametreleri
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No. | Parametre Olcii Aciklama
birimi
P57 | Switch interval saat Alternatif ayar modunda ¢aligirken pompanin zorunlu

(Anahtarlama araligi)

anahtarlama araliginin ayarlanmasi (P39 = [jili#)
Varsayilan: 24
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6.5.8 Calisma Testi Yapilandirma Parametreleri

Calisma Testi, bloke olmasini énlemek igin son durustan sonra pompayi galistiran bir

fonksiyondur.
No. | Parametre Olgii Agiklama
birimi
P65 | Test Run - Time Start (Calisma Testi - h Bu parametre, pompa son kez durduktan sonra
Bagslangic Zamani) [0+100] Galisma Testinin baslayacagi stireyi ayarlar.
Varsayilan: 100 saat.
P66 | Test Run - Speed [P27+-Max] (Calisma rpmx10 Bu parametre, Galisma Testi icin pompa déniis hizini
Testi — Hiz [P27+Maks]) ayarlar.
Min. ve Maks. hizlar pompa tirine baghdir.
Varsayilan: 200 rpmx10.
P67 | Test Run - Time Duration (Caligma Testi | s Bu parametre, Calisma Testi sliresini ayarlar.
- Siire) [0+180] Varsayilan: 10s.
6.5.9 Ozel Parametreler
No. | Parametre Olgii Aciklama
birimi
P68 | Default Values Reload [NO, YES] RES olarak ayarlanirsa, bu parametre onaylamanin
(varsayilan Degerleri Yeniden Yiikleme ardindan varsayilan parametre degerlerini yeniden
[HAYIR, EVET]) ylkleyen bir fabrika ayarlarina sifirlama islemi
gerceklestirir.
P69 | Parametreleri Sik Kaydetmekten Bu parametre, Ginitenin 6mrini uzatmak igin Gnitenin

Kaginin [HAYIR, EVET] (Avoid Frequent
Parameters Saving [NO, YES])

gerekli deger P02'yi EEPROM bellegine kaydetme sikligini
sinirlar.

Bu dzellikle, ince ayar amaciyla degerin sirekli degisimini
gerektiren BMS kontrol cihazlariyla yapilan
uygulamalarda yararl olabilir.

Varsayilan: NO.
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6.5.10Ornek: Analog girisli ACT kontrol modu

Grafik
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Sekil 13: ACT kontrol modu semasi

Tablo 13: Aciklama

No. Agiklama

1 SIFIR noktasi (0Vdc - 4mA) = minimum analog sinyal degeri
2 Avyar baslangi¢ noktasi

3 Bekleme noktasi (SBY) = histerezis alaninin 1/3'G

4 ACIK noktasi (ON) = histerezis alaninin 2/3'l

5 MAX noktasi (10Vdc - 2mA) = maksimum analog sinyal degeri
6 Motor minimum hizi (P27 parametresi)

7 Motor maksimum hizi (P26 parametresi)

8 Avyar alani

3-4-2 | Minimum hiz ¢alisma alani (P27 parametresi)

lila2 Histerezis alani

1-3-4 | Bekleme alani

Kontrol modu ve ACT ayar parametreleri hakkinda daha fazla bilgi igin 6.5.3. ve 6.5.5
paragraflarina bakin
Tablo 14: Hesaplama 6rnekleri

P40 icin ayar baslangi¢ noktasini e P27=900
hesaplama 6rnegi = ISP (4-20 mA e P26=3600
analog sinyal) e Ayarlama baslangi¢c noktasi degerinin hesaplanmasi =

(maksimum deger - sifir noktasi) x (P27/P26) + sifir noktasi
= (20-4) x (900/3600) + 4 = 8 mA

P40 icin ayar baslangi¢ noktasini e P27=900
hesaplama 6rnegi = VSP (0-10 Vdc e P26 =3600
analog sinyal) e Ayarlama baslangi¢ noktasi degerinin hesaplanmasi =

(maksimum deger - sifir noktasi) x (P27/P26) + sifir noktasi

(10-0) x (900/3600) + 0 = 2,5V
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7/ Bakim

Onlemler

TEHLIKE: Elektrik Tehlikesi

Uniteyi kullanmaya baglamadan énce, fisinin gekili oldugunu, pompa ve kontrol panelinin
istemeden olsa dahi tekrar calistiriimayacagini kontrol edin. Bu, pompanin yardimci kontrol
devresi i¢in de gecerlidir.

Cihaz Gzerinde herhangi bir midahaleden 6nce, sebeke glc kaynadi ve diger giris gerilimleri,
Tablo 9'da belirtilen minimum sureyle kesilmelidir (ara devre kapasitorleri yerlesik bosalma
direngleri tarafindan bosaltiimalidir).

N S

Sogdutma faninin ve havalandirma deliklerinin tozdan arindirilmis oldugundan emin olun.
Ortam sicakliginin Gnitenin limitlerine gére dogru oldugundan emin olun.

Unitenin tim modifikasyonlarinin vasifli personel tarafindan gergeklestirdiginden emin olun.
Herhangi bir galisma yapilmadan énce Unitenin gi¢ kaynagiyla baglantisinin kesildiginden
emin olun. Pompa ve motor talimatlarini daima g6z éninde bulundurun.

IKAZ: Manyetik alana maruz kalma tehlikesi

Rotor gikarilir veya motor gévdesine tekrar takilirsa, mevcut manyetik alan:

kalp pili ve tibbi implant takan kisiler icin tehlikeli olabilir
metal pargalari ¢ekerek, kisisel yaralanmalara ve yataklarda hasara neden olabilir.

Fonksiyon ve parametre kontrolu

Hidrolik sistemde degisiklik olmasi durumunda:

1.
2.
3.

Tum fonksiyonlarin ve parametrelerin dogru oldugundan emin olun

Gerekirse fonksiyonlari ve parametreleri ayarlayin.

Ayrica Urunle birlikte tedarik edilen e-LNEE, e-LNES, e-LNTE ve e-LNTS pompalarinin “Hizl
Baslatma Kilavuzu’na ve “Kurulum, Kullanim ve Bakim Kilavuzu’na danigin.
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8 Sorunlari giderme

Alarm veya hata durumunda, goésterge bir Kimlik kodu goriintiler ve DURUM LED'’i (STATUS
LED) acik konuma gelir (ayrica bkz. Paragraf 6.3.2).
Bircok alarm ve/veya hata durumunda, gdsterge baglica alarm veya hatayi géruntuler.

Alarmlar ve hatalar:

tarih ve saatle kaydedilir
Unite en az 1 dakika kapatilarak sifirlanabilir.

Hatalar, asadidaki terminal kutusu pimlerindeki durum rélesinin tetiklenmesine neden olur:

8.1 Alarma kodlari

38

Tablo 15: Alarma kodlari

tek fazli versiyon: pim 4 ve 5
uc fazl versiyon: pim 24 ve 25

Kod | Agiklama Sebep Coziim
A03 | indirgeme Gok yuksek sicakhk o Qda sicakligini diislrlin
o Susicakligini dislriin
o Yiki azaltin
AO05 | Veribellegialarmi | Bozuk veri bellegi 1. P68 parametresini kullanarak varsayilan
parametreleri sifirlayin
2. 10 saniye bekleyin
3. Pompayi yeniden galistirin
Sorun devam ederse, Xylem veya Yetkili Distribitorle
iletisime gegin
A06 | DUSUK alarmi Su eksikligi tespiti (P48= ALR Sistemdeki su seviyesini kontrol edin
oldugunda)
A12 | Goklu pompa ikiz Pompa iletisimi algilamiyor o iki pompanin 1 numarali kapilari arasindaki baglant:
tip iletisim alarmi kablolarinin durumunu kontrol edin
o Pompa Ana Pompa olarak konfigiire edilmigse
(P38 = m), Takipgi (P38 = m) olarak konfigiire
edilmis olan pompada RS485 arayiiz
parametrelerinin (Par. 6.5.5) asagidaki gibi
ayarlandigini kontrol edin:
P50 = [, P51 =1, P52 = 9.6, P54 = [Egl
o Pompa Takipgi olarak konfiglire edilmisse
(P38 =m), bagli diger pompanin Ana Pompa
olarak konfigiire edildigini kontrol edin
(38 - ()
A13 | Takipgi pompasina | Takipci pompasi bazi ayar o iki pompanin ayni oldugunu kontrol edin (ayni parca
dogru iletisim parametrelerinin yazilmasini numarasi)
alarmi kabul etmiyor
A15 | EEPROM yazma Hasarli veri bellegi Pompayi 5 dakika durdurup sonra yeniden ¢alistirin;
hatasi sorun devam ederse, Xylem veya Yetkili Distribiitorle
iletisime gegin
A20 | Dahilialarm Pompayi 5 dakika durdurup sonra yeniden ¢alistirin;
sorun devam ederse, Xylem veya Yetkili Distribiitorle
iletisime gegin
A41 | Sensor 1 alarmi Eksik basing sensori (ACT o Sensor 1 baglanti kablolarinin durumunu kontrol
modunda mevcut degil) edin
A42 | Sensor 2 alarmi Eksik basing sensori (ACT o Sensor 2 baglanti kablolarinin durumunu kontrol

modunda mevcut degil)

edin
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A43

Sensor 1 ve sensor
2 alarmi

Eksik basing sensorl (ACT
modunda mevcut degil)

o Her iki sensoriin de baglanti kablolarinin durumunu
kontrol edin

8.2 Hata kodlari

Tablo 16: Hata kodlari
Kod | Agiklama Sebep Coziim
E01 | Dahiliiletisim Dabhili iletigim kaybi Pompayi 5 dakika durdurup sonra yeniden galistirin;
hatasi sorun devam ederse, Xylem veya Yetkili Distribitorle
iletisime gegin
E02 | Motor asiriyik | e Yiiksek motor akimi Pompayi 5 dakika durdurup sonra yeniden galistirin;
hatasi e Motorun emdigi akim ¢ok sorun devam ederse, Xylem veya Yetkili Distribitorle
yiiksek iletisime gegin
E03 | DC-veriyolu o DC-veriyolu asiri gerilimi Sunlarr kontrol edin:
asin gerilim e Harici kosullar jeneratérdeki e sistem yapilandirmasi
hatasi pompanin ¢alismasina neden o cek valfin veya kanath vananin konumu ve
olur bitinlGgl
E04 | Bloke olmus o Motorun durmasi o Pompanin donlsini engelleyen herhangi bir
rotor e Rotorda senkronizasyon kaybi yabanci cisim olup olmadigini kontrol edin
veya harici materyallerle bloke | e Pompayi 5 dakika durdurup sonra yeniden ¢alistirin
olmus rotor Sorun devam ederse, Xylem veya Yetkili Distribitorle
iletisime gegin
EO5 | EEPROM Veri EEPROM Bozuk veri bellegi Pompayi 5 dakika durdurup sonra yeniden galistirin;
bellegi hatasi sorun devam ederse, Xylem veya Yetkili Distribiitorle
iletisime gegin
E06 | Sebeke gerilimi | Calisma araligi disindaki gerilim Sunlari kontrol edin:
hatasi beslemesi o voltaj
o elektrik sistemi baglantisi
EO7 | Motor sargisi Motor termal koruma atmasi e Pervane ve rotorun yanindaki kirleri kontrol edin.
sicaklik hatasi Gerekli olmasi halinde kirleri giderin
o Kurulum kosullari ile su ve hava sicakligini kontrol
edin
o Motorun sogumasini bekleyin
o Hata devam ederse, pompayi 5 dakika durdurup
sonra yeniden galistirin
Sorun devam ederse, Xylem veya Yetkili Distribitorle
iletisime gegin
E08 | Gl¢ moddli Frekans dondstirici termal Kurulum kosullarr ile hava sicakhgini kontrol edin
sicaklik hatasi koruma atmasi
E09 | Geneldonanim | Donanim hatasi Pompayi 5 dakika durdurup sonra yeniden ¢alistirin;
hatasi sorun devam ederse, Xylem veya Yetkili Distribiitorle
iletisime gegin
E10 | Kurucalisma Kuru calisma tespiti Sistemde kagak olup olmadigini kontrol edin ve sistemi
hatasi yeniden doldurun
E11 | DUSUK hatasi Su eksikligi tespiti (P48= ERR Sistemdeki su seviyesini kontrol edin
oldugunda)
E14 | Duslk basing Minimum esigin altindaki basing P45 ve P46 parametrelerinin ayarlarini kontrol edin
hatasi (ACT modunda mevcut degil)
E15 | Faz hatasikaybi | Ug giic kaynagi fazindan biri eksik | Gii¢ baglanti sebekesinin baglantisini kontrol edin
(sadece (g fazl versiyonlarda)
E41 | Basingsensorii | Basing sensorii 1 algilanmadi Sensor baglanti kablolarinin durumunu kontrol edin
hatasi 1
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40

E42 | Basingsensorli | Basing sensorii 2 algilanmadi Sensor baglanti kablolarinin durumunu kontrol edin
hatasi 2

E43 | Basing sensorli | Eksik basing sensori (ACT Sensor baglanti kablolarinin durumunu kontrol edin
hatasi modunda mevcut degil)

E44 | Giris sinyali Mevcut referans sinyali yok o Akim sinyal baglanti kablolarinin durumunu kontrol
hatasi edin (tek fazl versiyon igin 9-10 terminalleri, ii¢ fazli

versiyon igin 17-18 terminalleri)

Ayrica bkz. Paragraf 6.3.2 ve Paragraf 6.4.3.
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9 Teknik Bilgi

Tablo 17: Elektrik, Cevre ve Kurulum 6zellikleri

e-SM Tahrik modeli

103 | 105 | 107 | 111 | 115 | 303 | 305 | 307 | 311 | 315 | 322

Girig
Girig frekansi [Hz] 50/60 + 2
Ana kaynak LN L1L213
380+
Nominal giris gerilimi [V] 208+240 £ %10 208+240 / 380+460 £ %10 ‘t/ffoi

Kesintisiz hizmette (S1) emilen
maksimum akim (AC) [A]

Bkz. veri plakasi

PDS Verimlilik Sinifi IES2
Cikig

Min.+Maks. Hiz [rpm] 800ila 3600
Kagak Akimi [mA] <3,5
I/O yardimci + 15VDC giig Imaks < 40

kaynagi [mA]

Ariza sinyali rolesi

1 x NO Vmaks < 250 [VAC], Imaks < 2 [A] 1 x NO Vmaks < 250 [VAC], Imaks < 2 [A]

Motor durumu rélesi

1 x NO Vmaks < 250 [VAC], Imaks < 2 [A]

EMC (Elektromanyetik

Beyanlar Paragrafina bakiniz.
Kurulumlarin EMC dogru uygulama talimatlarina uygun olarak gergeklestirilmesi

Uyumluluk) gerekir (6rn., aktarim tarafinda "halkali civatalar"dan kaginarak)
Ses basinci LpA <62 @3000

[dB(A)] @ [dvr/dk] <66 @3600

izolasyon sinifi 155 F

Koruma sinifi

IP 55, Kabin Turii 1
Uriinii dogrudan giines isigindan ve yagmurdan koruyun

Bagil nem (depolama ve
calistirma)

%5 + %95 RH

Depolama sicakhig

-25:65 (-13+149)

[°C1/[°F]

Calistirma sicakhg

o o -20+50 (-4+122
(] /] L4+122)
Hava kirliligi Kirlilik Derecesi 2

Kurulum rakimi a.s.l. [m] / [ft]

<1000/ 3280
Daha yiiksek rakimlarda indirgeme meydana gelebilir
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9.1 Boyutlar ve agirliklar

42
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Tablo 18: Boyutlar ve agirliklar

Model Net agirlik (motor + tahrik) B1 Ba BS D3 E1 B2
[ke]
s | 11| s | | 5 o
107 307
ESM90R...LNEE 74 8,9 13 14,4 16 376 - 79 - -
ESM90RS8...LNEE 73 8,8 12,8 | 142 | 158 | 343 - 79 - -
ESM90R...B14-SVE 7,5 9 13,1 | 145 16 292 - 79 - -
ESM90R...B5 7,5 9 13,1 | 145 16 292 - 100 - -
ESM80...HMHA 80...HMHA US | 80..HMHA EU 7,5 9 13 14,5 16 263 90 79 100 125
ESM80...HMHB 80...HMHB US | 80..HMHB EU 7,6 9,2 13,2 | 146 | 16,1 | 268 90 80 M0 100 125
ESM80...HMVB 80...HMVB US | 80..HMVBEU 7,4 8,9 13 14,4 16 268 - 80 - -
ESM80...HMHC 80..HMHCUS | 80..HMHCEU 7,9 9,4 13,4 | 148 | 164 | 272 90 91 100 125
ESM80...HMVC 80...HMVC US 80...HMVCEU 7,6 9,1 13,2 | 146 | 16,2 | 272 - 91 - -
ESM80...BG 73 8,8 129 | 143 | 159 | 282 - 108 - -
ESMO0R...56) 7,5 91 13 14,5 | 16,1 | 307 89 83 NPT 76 124
ESM90R...56C 7,2 8,8 12,6 | 143 | 158 | 294 - 83 vz - -

...=103, 105, 107, 111, 115, 303, 305, 307, 311, 315, 322
- = motor ayagi bulunmadi
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10imha

10.1 Onlemler

IKAZ:
Unite, farkli tipteki malzemelerin (celik, bakir, plastik, vs.) belirlenmesinde uzman, onaylanmig
sirketler aracihgiyla imha edilmelidir.

IKAZ:
Yaglama sivilarinin ve diger tehlikeli maddelerin ¢evreye atilmasi yasaktir.
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11 Beyanlar

11.1 AT Uygunluk Beyani (Tercumesi)

Merkezi Via Vittorio Lombardi 14 - 36075 Montecchio Maggiore VI - Italy adresinde bulunan
Xylem Service ltalia S.r.l., igsbu belge ile

Basing ileticileri bulunan veya bulunmayan, entegre degisken hizda tahrikli hat ici elektrik
pompasi (anma degerleri plakasina bakin)

asagidaki Avrupa Direktiflerinin gegerli kosullarini kargilar:

o 2006/42/AT Makine Direktifi ve muteakip degisiklikler
(EK I - teknik dosyay! doldurmakla yetkilendiriimis gergek ya da tlzel kisi:
Xylem Service Italia S.r.l.)

o 2009/125/AT eko tasarim Direktifi ve mUteakip degisiklikler,
547/2012 Sayil (AB) Yonetmeligi (su pompasi) MEI igaretli ise

ayrica asagidaki teknik standartlara uygunlugunu beyan eder:
e EN 809:1998+A1:2009, EN 60204-1:2006+A1:2009
e EN 61800-9-1:2017, EN 61800-9-2:2017.

Montecchio Maggiore, 22/04/2020

Amedeo Valente / W
(Muhendislik ve Ar-Ge Y 6neticisi) /
rev.00

11.2 AB Uygunluk Beyani (n. 24)

1. (EMCD) Aparat/Uriin modeli:
LNE..E, LNT..E. (anma degerleri plakasina bakin)
(RoHS) EEE tek tanimlanmasi:
N.LNE..E, LNT..E.
2. Ureticinin isim ve adresi:
Xylem Service Italia S.r.l.
Via Vittorio Lombardi 14
36075 Montecchio Maggiore VI
Italy

3. Bu uygunluk taahhitnamesi Ureticinin yegane sorumlulugu altinda c¢ikariimistir.

4. Taahhutnamenin igerigi:

Basing ileticileri bulunan veya bulunmayan, entegre degisken hizda tahrikli hat ici elektrik
pompasi (anma degerleri plakasina bakin)

5. Yukarida aciklanan beyanin hedefi, ilgili Birlik
uyumlastirma mevzuati ile uyumludur:

e 26 Subat 2014 tarihli 2014/30/AB Direktifi (elektromanyetik uyumluluk) ve muteakip
degisiklikler

o 8 Haziran 2011 tarihli 2011/65/AB Direktifi (bazi tehlikeli maddelerin elektrikli ve elektronik
cihazlarda kullaniminin kisittanmasi) ve muteakip degisiklikler.

6. Kullanilan ilgili uyumlastiriimis standartlara
ya da diger teknik 6zelliklere yapilan atiflar,
uygunluk beyani ile uyumludur:

e EN 60730-1:2011, EN 61800-3:2004+A1:2012 (C2 Kategorisi), EN 55014-1:2006+A1:2009+
A2 :2011, EN 55014-2:1997+A1:2001 +A2 :2008, EN 55014-2:2015, EN 61000-6-2:2005, EN
61000-6-3:2007+A1:2011.

o EN 50581:2012.

7. Onaylanmis kurulus: -
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tr - orijinal talimatlarin tercimesi

8. Ek bilgiler:
RoHS - Ek lll - Kisittamalardan muaf uygulamalar: gelik, aliminyum, bakir alasimlarinda [6a),
6b), 6¢)], kaynaklarda ve elektrik/elektronik bilesenlerinde [7a), 7¢)-I, 7¢)-Il] baglayici unsur
olarak

Namina imzalanan: Xylem Service Italia S.r.l.

Montecchio Maggiore, 22/04/2020

Amedeo Valente / W
(Mihendislik ve Ar-Ge Ydneticisi) /
rev.00

Lowara, Xylem Inc. veya bagl kuruluslarindan birisinin ticari markasidir.
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Xylem |'zilam

1) The tissue in plants that brings water upward from the roots;
2) a leading global water technology company.

We're a global team unified in a common purpose: creating advanced
technology solutions to the world’s water challenges. Developing new
technologies that will improve the way water is used, conserved, and re-used in
the future is central to our work. Our products and services move, treat, analyze,
monitor and return water to the environment, in public utility, industrial,
residential and commercial building services settings. Xylem also provides a
leading portfolio of smart metering, network technologies and advanced
analytics solutions for water, electric and gas utilities. In more than 150 countries,
we have strong, long-standing relationships with customers who know us for our
powerful combination of leading product brands and applications expertise with
a strong focus on developing comprehensive,

sustainable solutions.

For more information on how Xylem can help you, go to www.xylem.com

Wle m Xylem Service Italia S.r.l.

Let's Solve Water Via Vittorio Lombardi 14
36075 - Montecchio Maggiore (VI) - Italy
Tel. +39 0444 707111

Fax +39 0444 492166
www.xyleminc.com/brands/lowara

Visit our Web site for the latest version of
this document and more information.

© 2018 Xylem Inc

Cod. 001080138TR rev.D ed.04/2020
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