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1 Uvod a bezpeénost

1.1 Uvod

Ucel tohto navodu

Ugelom tohto navodu je poskytnut potrebné informacie pre tieto tkony:
e [nStalacia

o Prevadzka

e Udrzba

UPOZORNENIE:

TieZ odkazujeme na ,Stru¢nu priru¢ku spustenia“ a ,Navod na instalaciu, prevadzku a udrzbu®
Cerpadiel e-LNEE, e-LNES, e-LNTE a e-LNTS dodané spolu s vyrobkom.

Pred inStalaciou a pouZzitim tohto vyrobku sa uistite o precitani a plnom pochopeni vSetkych €asti
tohto navodu. Nevhodné pouzivanie vyrobku moze spdsobit’ Uraz a Skodu na majetku a méze
mat’ za nasledok stratu platnosti zaruky.

POZNAMKA:

Tento navod je neoddelitelnou sucastou vyrobku. Vzdy musi byt poskytnuta pouzivatelovi
a uloZzena v blizkosti vyrobku a dobre udrziavana.

1.2 Bezpec€nost

1.2.1 Urovne nebezpe&enstva a bezpe&nostné symboly

Pred pouzitim tohto vyrobku a s ciefom zabranit nasledujucim rizikam si nezabudnite starostlivo
precitat, pochopit a dodrziavat nasledujuce upozornenia na nebezpecéenstvo:

e Poranenia a zdravotné rizika

e PoSkodenie vyrobku

e Porucha prevadzky vyrobku.

Urovne nebezpeéenstva

Uroveri nebezpetenstva Indikacia

NEBEZPECENSTVO:| !dentifikuje nebezpecné situdcie, ktoré, ak im nezabranite, spésobia
vazne zranenia alebo dokonca smrt.

VAROVANIE: Identifikuje nebezpecné situdcie, ktoré, ak im nezabranite, mézu
sposobit vazne zranenie alebo dokonca smrt.

UPOZORNENIE: Identifikuje nebezpecné situacie, ktoré, ak im nezabranite, mozu
sposobit malé alebo stredné drovne zranenia.

POZNAMKA: Identifikuje situaciu, ktora, ak jej nezabranite, moze spdsobit
poskodenie majetku, ale nie fudi.
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Specialne symboly

Niektoré kategorie nebezpecenstva reprezentuju Specifické symboly. Ich zobrazenie najdete v
nasledujucej tabulke.

Symbol Opis

Nebezpecenstvo urazu elektrickym pradom

Nebezpecéenstvo magnetickych uéinkov.

Nebezpeéenstvo horiuceho povrchu

Nebezpedenstvo ionizujiceho ziarenia

Nebezpecenstvo potencialne vybusnej atmosféry
(smernica ATEX EU)

Nebezpedenstvo porezania a oderu

Nebezpedenstvo rozdrvenia (kon¢atin)

D>

Iné symboly

Symbol Opis

Pouzivatel
Specifické informacie pre pouzivatelov vyrobku.

=)

Specifické informacie pre personal zodpovedny za
inStalaciu produktu v rdmci systému (hydraulicky a/alebo
elektricky systém) a pre Cinnost’ udrzby.

T ‘ Inétalatér/technik adrzby

1.2.2 Bezpecnost pouzivatela

Dodrziavajte strikiné zdravotné a bezpecnostné predpisy.

VAROVANIE:

Tento vyrobok smu pouzivat iba kvalifikovani pouzivatelia.

Na Ucely tejto prirucky okrem ustanoveni akychkolvek miestnych predpisov kvalifikovani
pracovnici znamenaju jednotlivcov, ktori su vdiaka svojej skusenosti alebo odbornej priprave
schopni rozpoznat akékolvek existujuce nebezpecenstva a vyhnut sa nebezpecenstvu potas
inStalacie, pouzivania a udrzby produktu.
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Neskuseni pouzivatelia

VAROVANIE:

PRE EUROPSKU UNU

e Toto zariadenie mézu pouzivat deti vo veku od 8 rokov a osoby s obmedzenymi fyzickymi,
zmyslovymi ¢i mentalnymi schopnostami €i nedostatkom skusenosti a znalosti, pokial st pod
dozorom, ¢&i pokial im boli poskytnuté pokyny tykajuce sa bezpe€ného pouzivania spotrebica,
a pokial chapu suvisiace rizika.

e Deti sa nesmu hrat’ so zariadenim.

« Cistenie a tdrzbu nesmu vykonavat deti bez dozoru.

PRE INE KRAJINY

e Toto zariadenie nie je ur€ené na pouZivanie osobami (vratane deti) s obmedzenymi fyzickymi,
zmyslovymi ¢i duSevnymi schopnostami &i s nedostatkom skusenosti a znalosti, pokial nie su
pod dozorom alebo pokial im neboli poskytnuté pokyny na pouzivanie zariadenia osobou
zodpovednou za och bezpecnost.

e Deti musia byt pod dozorom, aby bolo zabezpecené, Ze sa s tymto zariadenim nebudu hrat.

1.2.3 VSeobecné bezpeclnostné pravidla

VAROVANIE:

e Vzdy udrziavajte pracovnu plochu gistu.

¢ Venujte pozornost rizikam, ktoré predstavuje plyn a vypary v pracovnom priestore.

¢ Vzdy majte na paméti nebezpecenstvo mozného utopenia, zasahov elektrickym pridom a
popélenin.

NEBEZPECENSTVO: Nebezpeéenstvo trazu elektrickym pridom

¢ Vyhnite sa v8etkym elektrickym nebezpefenstvam a venujte pozornost riziku zasahu
elektrickym pradom alebo elektrickym oblikom.

o Neumyselné otaanie motorov vytvara napatie a moéze nabit jednotku, o mbéze mat za
nasledok smrt, vazne zranenie alebo poskodenie zariadenia. Uistite sa, Zze motory su
blokované, aby ste zabranili neimyselnému oto€eniu.

> P

Magnetické polia

Odstranenie alebo instalacia rotora v plasti motora vytvara silné magnetické pole.

NEBEZPECENSTVO: Nebezpeéenstvo magnetickych Géinkov.

Magnetické pole méze byt nebezpecéné pre kazdého, kto pouziva akékolvek zdravotnicke
pomadcky citlivé na magnetické pole.

>

POZNAMKA

Magnetické pole méze na povrchu rotora pritahovat kovové nedistoty, o spdsobi ich
poskodenie.

Elektrické zapojenia

NEBEZPECENSTVO: Nebezpeéenstvo trazu elektrickym pridom

Pripojenie k elektrickej sieti musi vykonat' elektrikar, ktory ma technické a odborné poziadavky
podfa sucasnych predpisov

>

Bezpecnostné opatrenia pred pracou

VAROVANIE:

Namontujte vhodnu bariéru okolo pracovného priestoru, napriklad ochrannu listu
Uistite sa, Ze vSetky bezpecnostné kryty su na mieste a zabezpecené.

Uistite sa, Zze mate prazdnu ustupovu cestu.

Uistite sa, Ze vyrobok sa neda prevratit, nespadne a neublizi ludom ani inak neposkodi

>
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majetok.

Zabezpecte, aby zdvihacie zariadenie bolo v dobrom stave.

Podla potreby pouzite zdvihaci postroj, bezpeénostnu 3nuru a dychacie zariadenie.

Pred manipulaciou nechajte vSetky komponenty ¢erpadla vychladnut.

Uistite sa, Ze vyrobok bol dékladne vy isteny.

Pred servisom Cerpadlo odpojte a vypnite napajanie.

Pred zvaranim alebo pouZivanim elektrického ruéného naradia skontrolujte riziko vybuchu.

Bezpeénostné opatrenia poc€as prace

VAROVANIE:

Nikdy nepracujte sami.

VZdy pouzivajte osobné ochranné pracovné prostriedky.

VzZdy pouzivajte vhodné pracovné nastroje.

Vzdy zdvihajte vyrobok s jeho zdvihacim zariadenim.

Nepouzivajte iné zavesené bremena.

Venujte pozornost riziku nahleho spustenia v pripade, ak je vyrobok pripojeny k vonkajSiemu

kontaktu na kontrolu nedostatku vody (tlakovy spina& minimélneho tlaku, snimac vysky

hladiny, atd’.)

Pozor na pociato€né Skibnutie, ktoré méze byt silné.

Po demontazi ¢erpadla vyplachnite komponenty vo vode.

Nepresahujte maximalny pracovny tlak Eerpadla.

Neotvarajte ziaden odvzdusiiovaci ventil ani odtokovy ventil, ani nevyberajte zatky, ked je

systém pod tlakom.

¢ Pred demontaZou ¢erpadla sa uistite o odpojeni jednotky od systému a Gplnom vypusteni
tlaku. Jednotku vyprazdnite pouzitim vypustacej zatky a potom ju odpojte z potrubného
systému.

¢ Nikdy nepouzivajte Cerpadlo bez spravne namontovaného krytu spojky.

V pripade kontaktu s chemickymi latkami alebo nebezpeénymi kvapalinami

Postupuijte podla tychto postupov pre chemikalie alebo nebezpecné tekutiny, ktoré prisli do
kontaktu s o€ami alebo pokozkou:

Podmienka Cinnost

Chemické latky alebo 1. Podrzte siviecka od seba prstami.

nebezpecné tekutiny v ociach 2. Odi vyplachujte tecicou vodou najmenej 15 mindt.
3. Vyhladajte lekarsku pomoc.

Chemikalie alebo nebezpecné 1. Odstrante kontaminovany odev.

tekutiny na pokozke 2. Kozu umyvajte mydlom a vodou najmenej 1 mindtu.

3. Vpripade potreby vyhladajte lekarsku pomoc.

1.2.4 Ochrana zivotného prostredia
Likvidacia obalov a vyrobku

Dodrzujte platné predpisy o likvidacii triedeného odpadu.

1.2.5 Miesta vystavené ionizujucemu Ziareniu

VAROVANIE: Nebezpecenstvo ionizujuceho ziarenia

Ak bol vyrobok vystaveny ionizujucemu ziareniu, vykonajte potrebné bezpecnostné opatrenia na
ochranu os6b. Ak sa vyrobok musi odoslat, informujte o tom dopravcu a prijemcu, aby mohli byt
zavedené prislusné bezpecnostné opatrenia.

1.3 Nahradné diely

Identifikujte nahradné diely s kddmi produktov priamo na stranke www.lowara.com/spark.
Obratte sa na spolo¢nost’ Xylem alebo autorizovaného distributora pre technické informacie.


http://www.lowara.com/spark
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1.4 Zaruka na produkt

Informécie o zaruke ngjdete v dokumentacii kiipnej zmluvy.
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2 Manipulacia a skladovanie

Kontrola balenia

1. Skontrolujte, ¢i mnozZstvo, popisy a kédy produktov zodpovedaju objednavke.
2. Skontrolujte poSkodenie alebo chybajuce komponenty.
3. V pripade okamZitého zistitelného poSkodenia alebo chybajucich ¢asti:
e prijmite tovar s vyhradou, pricom uvedte vSetky zistenia na prepravhom doklade alebo
¢ odmietnite tovar a uvedte dévod na prepravhom doklade.
V obidvoch pripadoch sa okamZite obratte spolocnost Xylem alebo autorizovaného distributora,
od ktorého bol produkt zakupeny.

Vybalenie a kontrola jednotky

/\

1. Odstrarite obalovy material z vyrobku.
2. Uvolnite vyrobok tym, Ze odstranite skrutky a/alebo odreZte popruhy, ak su namontované.

UPOZORNENIE: Nebezpeéenstvo porezania a oderu

VZdy pouzivajte osobné ochranné prostriedky.

3. Skontrolujte produkt, jeho celistvost a uistite sa, Ze nechybaju Ziadne sucasti.
4. V pripade poSkodenia alebo chybajlucich komponentov sa ihned obratte na spolo¢nost’ Xylem
alebo autorizovaného distribudtora.

2.1 Manipulacia s jednotkou

10

Zariadenie musi byt zostavené a zdvihnuté, ako je znazornené na obrazku 1.

ESM_MO0062_A_sc

Obrazok 1: Vlavo



sk - Preklad pévodného navodu na pouZitie

VAROVANIE: Nebezpecenstvo rozdrvenia (kon€atin)

Vyrobok a jeho su€asti mézu byt tazké: riziko pomliaZdenia.

VZdy pouZivajte osobné ochranné pracovné prostriedky.

Manuélna manipulacia s vyrobkom a jeho komponentmi musi byt v sulade s platnymi
predpismi o ,manualnej manipulacii s bremenami®, aby sa predislo nepriaznivym
ergonomickym chybam, ktoré spdsobuju poranenie chrbtice.

Pouzivajte Zeriavy, lana, zdvihacie pasy, hadiky a spony, ktoré spifiaju platné predpisy a st
vhodné na konkrétne pouZitie

Uistite sa, Ze opotrebovanie nepodkodzuje zariadenie.

Podas zdvihacich operacii sa vzdy vyhybajte nahlym pohybom, ktoré by mohli ohrozit' stabilitu
nakladu.

Pocas manipulacie sa ubezpedte, Ze nedoslo k poraneniu oséb a zvierat ani k poskodeniu
majetku.

2.2 Skladovanie

Vyrobok sa musi skladovat’

Na zastreSenom a suchom mieste

Dalej od zdrojov tepla

Chraneny pred Spinou

Chraneny pred vibraciami

Pri teplote okolia medzi —25°C a +65°C a relativhou vihkostou od 5 % do 95 %.

POZNAMKA:

Na vyrobok neumiestriujte ziadne predmety
Chrante vyrobok pred narazmi.

11
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3 Technicky opis

3.1 Oznacenie

Jednostupriové elektrické Cerpadlo zapojené v rade s permanentnym magnetom a invertorom.
Elektrické Cerpadlo méze mat’ dve verzie: verzia ¢erpadiel v pare (2 motory) alebo verzia s
jednym &erpadlom, s jednofazovym alebo trojffazovym napajanim.

Standardna konfiguracia si vyzaduje prevadzku jednotky bez snimada (sensorless).

Verzia so snimacémi je dostupna na pozZiadanie.

3.2 Stitok s Gdajmi

Stitok s dajmi uvadza:

¢ hlavné udaje vyrobku,

¢ identifikacny kéd,
schvalenie a certifikaciu.

Pre typové schvalenia sa uvadza stitok s Gdajmi motora:

C€iba
CE .+ Mis

3.2.1 Motor

Stitok s idajmi motora

@@@@@@@POQ@? 2

it X/LEM SEJVICE ITALIA [RL / EAE
Reg No. MADE\NI ALY Code: SIN: &

ViA LDME’ ARDI 14 35075 \no [TECCEA M. (Vi) ITALY
ew/ [ | foode: o N ¢ oKW [6V TeA e mm_r E
W 6 THERyALLY PROTECTED | Tamb:@ ; i
/ [13]
TG629

: c #155(F) LW-155-1 [enc.
P ,/:
AN Duty : {S14 Continuous
é @ ‘ é ‘ é:a ESM_MO0024_B_sc

TG638

CODE :

<
¢ s el

1k
=)

Obrézok 2: Stitok s idajmi motora

1. Kadd definicie typu 15. Druh sluzby

2. Menovité napatie 16. Typ krytu (NEMA)

3. Menovitd frekvencia 17. Hmotnost

4.  Menovity vykon [kW] 18. Stupen krytia

5. Menovity vykon [k.] 19. Vykon na hriadeli

6. Cislo casti 20. Napitie

7. lzolacna trieda 21. Prud

8. Vyrobné ¢islo 22. Cislo ¢asti

9. Maximalna vonkajsia teplota 23. Vyrobné Cislo

10. Ucinnik 24. Utinnik

11. Menovity prud 25. Rychlost

12. U¢innost pohonu motora 26. Trieda ucinnosti systému pohonu (podfa EN 50598-2)
13. Uplny rozsah rychlosti 27. Utinnost pri plnom zatazeni
14. Pismeno kodu pre uzamknuty rotor

12
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Kod definicie typu motora

D OOOD OO O

ESM_M0032_A sc

Obrazok 3: Kod definicie typu motora

1. Rad ESM

2. Rozmer rdmu motora 90R: Nadrozmerna priruba
80: Standardna priruba

3. Predizenie hriadela oo: Standardné predizenie hriadela
$8: Vlastné predizenie hriadela

4. Napdjanie 1: jednofazové napajanie

3: trojfazové napdjanie
5. Vykon hriadelae 10 [kW] 03: 0,37 kW (0,50 k)
05: 0,55 kW (0,75 k)
07: 0,75 kW (1,00 k)
11: 1,10 kW (1,50 k)
15: 1,50 kW (2,00 k)
22: 2,20 kW (3,00 k)
6. Usporiadanie rdmu motora SVE: Priruba so skosenymi otvormi a hriadel bez klinovej drazky
B14: Priruba so skosenymi otvormi
B5: Priruba s vofnymi otvormi
HMHA: Vhodné pre 1 + 5 monolitické ¢erpadlad e-HME
HMHB: Vhodné pre 1+ 5 e-HME s ru¢nymi Cerpadlami
HMVB: Vhodné pre Cerpadla 1+5VM
HMHC: Vhodné pre ¢erpadld 10 + 22 e-HME
HMVC: Vhodné pre Cerpadla 10 + 22 VM
LNEE: stol pre Cerpadld zapojené vrade
56J: V stlade s normou NEMA 56 Jet
56C: V stlade s normou NEMA 56C

7. Referencny trh oo: Norma
EU: EMEA
USA: Severna Amerika
8. Napitie 208-240: 208 - 240 VAC 50/60 Hz

380-460: 380 — 460 VAC 50/60 Hz
230/400: 208 - 240/380 — 460 VAC 50/60 Hz

13
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3.2.2 Cerpadlo

e-LNEEE/e-LNESE/e-LNTEE/e-LNTSE udajovy stitok
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Identifikaény kéd e-LNEEE/e-LNESE/e-LNTEE/e-LNTSE

Obrazok 4: e-LNEEE/e-LNESE/e-LNTEE/e-LNTSE udajovy Stitok

. Typ stpravy elektrického Cerpadla

. Vyrobné Cislo (datum + poradové Cislo)

. Rozsah prietokovej rychlosti

. Minimalna teplota manipulovanej kvapaliny
. Maximalny prevadzkovy tlak

. Minimalny index Gcinnosti pri 2 900 ot./min
. Kdd supravy elektrického cerpadla

W oo Ul B WN K-

. Hydraulickd aéinnost v najlepSom bode Ucinnosti

. Rozsah vytlaéného tlaku

. Menovity vykon Cerpadla

. Maximalna teplota manipulovanej kvapaliny

. Priemer skoseného obeZného kolesa (len pre redukované

obeZné kolesa)

. Menovity priemer obezného kolesa
. Hmotnost ¢erpadla

[LINE[SIEI4]o]- [1]2]s]/11]s A/ E|P]

OO ®

ESM_MO0035_A_sc

Obrazok 5: kad definicie typu e-HME

[LNE]
[LNT]

1. Typ Cerpadla

=vrade jednoduché
=vrade, v pare

2. Spojka

3. Prevadzka motora

4, Velkost ¢erpadla

5. Menovity vykon
motora

6. Specidlne upravené
obezné koleso

7. Typ motora

8. Pocet pdlov

9. Elektrické napatie +
frekvencia

10. Material tela erpadla

11. Material obezného
kolesa

14

[E] = rozSireny hriadel

[S] = pevny hriadel

[E] = e-SM

Priemer vypustacieho potrubia — menovity priemer obezného kolesa
kW x 10

[A alebo B] = skrateny priemerny priemer, ktory optimalizuje vykon motora
[X] = skrateny priemerny priemer, ktory zodpovedd potrebam zakaznikov
[/E] = e-SM

[P] = e-SM

[02] =1x208-240V

[04]=3x380-460V

[05] =3x 208 -240/380-460V

[C] = Liatina

[C] = Liatina

[S] = Nehrdzavejlca ocel

[B] =Bronz

[N] = odliatok z nehrdzavejlcej ocele (1.4408)
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[R] = Duplex (1.4517)

12. Mechanické tesnenie  [4] = SiC/karbon/EPDM
+ konfiguracia O- [2] = SiC/karbon/FKM

krazku

[Z] = SiC/SIiC/EPDM
[W] = SiC/SIC/FKM

[L..] = karbid wolframu/uhlikovo impregnovany uhlik/EPDM
[U..] = karbid wolframu/uhlikovo impregnovany uhlik/FKM

3.3 Nazvy hlavnych komponentov motora a invertora

Jednotka méZe byt vybavena funkciami, ktoré aplikacia vyZaduje.

ESM_T0022_A_sc

Obrazok 6: Hlavné komponenty — jednofazové a trojfazové modely

Tabulka 1: Opis komponentov

. Utahovaci moment +15%
Cislo pozicie Opis

[Nm] [inelbs]
1 Skrutka 1,4 12,4
2 Kryt svorkovnice - -
3 Volitefny modul s liStou - -
4 M12 I/0 kéblova priechodka 2,0 17,7
5 M20 kablova priechodka pre napajacie kable 2,7 23,9
6 M16 I/0 kéblova priechodka 2,8 24,8
7 Pohon (jednofazovy model) - -
8 Motor - -

15
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9 Skrutka 6,0 53,1
10 Pohon (trojfadzovy model) - -
11 Rozperka - -

Predmontované komponenty zo zavodu

Tabulka 2: Zahrnuté komponenty

Suciastka Mnoistvo | Poznamky
M12 3
Zastrcka pre kablovy Zlab M16 1
M20 1
Kablova priechodka a poistna | M12 3 . 3,7 a2 7,0 mm (0,145 - 0,275 palca)
. Vonkajsi priemer -
matica M16 1 Kabla: 4,5 az 10,0 mm (0,177 - 0,394 palca)
Kablova priechodka M20 1 ' 7,0 az 13,0 mm (0,275 - 0,512 palca)
POZNAMKA:

pri verzii Eerpadla v pére je uz jednotka vybavena komunikaénym kablom medzi dvoma
invertormi.

Volitel'né stcasti

Tabulka 3: Volitelné sucasti

Suciastka Opis

Nasledujtce snimace je mozné pouizit s jednotkou:

Senzor
y e Snimac tlaku

Adaptér Metrika M20 na 1/2“ NPT adaptér (polozka sa vidy doddva pre trh v USA)

Modul RS485 Na pripojenie systému s viacerymi ¢erpadlami k systému dohladu pomocou kabla (protokol
Modbus alebo BACnet MS/TP)

3.4 Ur€ené pouzivanie

Systém dodavky vody v obytnych budovéach
Klimatizaéné systémy

Systémy na Upravu vody

Priemyselné systémy

Systémy na obeh horlcej vody v doméacnostiach

3.5 Nevhodné pouzivanie

VAROVANIE:

Nevhodné pouzivanie produktu mdze vytvorit nebezpecné podmienky a spdsobit’ Uraz a Skodu
na majetku.

Tiez odkazujeme na ,Stru¢nu priruc¢ku spustenia“ a ,Navod na instalaciu, prevadzku a udrzbu®
Cerpadiel e-LNEE, e-LNES, e-LNTE a e-LNTS dodané spolu s vyrobkom.

16
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4 |nstalacia

4.1 Mechanicka montaz

Tiez odkazujeme na ,Struénu priru¢ku spustenia® a ,Navod na instalaciu, prevadzku a udrzbu®
Cerpadiel e-LNEE, e-LNES, e-LNTE a e-LNTS dodané spolu s vyrobkom.

4.1.1 Oblast inStalacie

NEBEZPECENSTVO: Nebezpeéenstvo potencialne vybusnej atmosféry

Prevadzka jednotky v prostredi s potencidlnym nebezpeéenstvom vybuchu plynu alebo s
horfavym plynom (napr. prach z dreva, mika, cukry a zrnd) je prisne zakézana.

VAROVANIE:

VZdy pouzivajte osobné ochranné pracovné prostriedky.

VzZdy pouzivajte vhodné pracovné nastroje.

Pri vybere miesta instalacie a pripojeni jednotky k hydraulickému a elektrickému napéajaciemu
zdroju striktne dodrZujte platné predpisy.

Presvedcte sa, Ze stupefi ochrany proti vstupu zariadenia (IP 55, typ NEMA 1) je vhodny pre
inStalacné prostredie.

UPOZORNENIE:

Ochrana vstupu: na zabezpecenie indexu ochrany IP55 (typ NEMA 1) sa uistite, Ze je jednotka
spravne zatvorena.

Pred otvorenim krytu svorkovnice skontrolujte, ¢€i v pristroji nie je tekutina.

Uistite sa, ze vSetky nepouzité kablové priechodky a kablové otvory su spravne zapec€atené
Uistite sa, ze plastovy kryt je spravne uzavrety

Nenechavajte svorkovnicu bez krytu: riziko poskodenia v désledku kontaminacie.

4.1.2 Instalacia jednotky

Umiestnite jednotku tak, ako je znazornené na obrazku 7

Sipky na telese &erpadla ukazuiju tok a smer otaéania

V pripade prevadzky so snimaémi tlaku musia byt tieto snima¢e namontované namiesto
zatok na sacej a vypustacej prirube.

ESM_MO0011_B_sc

Obrazok 7: Povolené pozicie

17
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4.1.3 InStalacia vonkajSej jednotky

V pripade montaze vonkajsej jednotky zabezpecte vhodny kryt (pozrite si priklad na obrazku 8).
Veflkost' krytu musi byt taka, aby motor nebol vystaveny snehu, dazdu ani priamemu slneénému
Ziareniu. dodrziavat pokyny ods. 9, tabulka 13.

ESM_MO0012_B_sc

Minimalny odstup

Obrazok 8: Instalacia vonku

Oblast

Model pohonu e-SM

Vzdialenost

Nad

103..105..107..111..115

>260 mm (10,2 palca)

18

Minimalna vzdialenost medzi
dvoma jednotkami, s ohfadom na
strednu os Cerpadla ako na
referenéné miesto

103..105..107..111..115

>260 mm (10,2 palca)

303..305..307..311..315..322

>300 mm (11,8 palca)
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4.2 Elektricka inStalacia

NEBEZPECENSTVO: Nebezpeéenstvo trazu elektrickym pridom

Pripojenie k elektrickej sieti musi dokoncit’ elektrikar, ktory ma technické a odborné poZiadavky
uvedené v suCasnych predpisoch.

4.2.1 PoZiadavky na elektrické pripojenie

Miestne smernice prevaZuju nad Specifickymi poZiadavkami uvedenymi niZ3ie.

Kontrolny zoznam pre elektrické pripojenie

Skontrolujte, &i su splnené nasledovné poZiadavky:
o Elektrické vodiCe su chranené pred vysokymi teplotami, vibraciami a koliziami.
e Hlavné napajanie prudu a napatia musi spifiat idaje uvedené na $titku s idajmi na jednotke
e Kabel napajania je vybaveny:
— Odpojovacom sietového napajania s aspofi 3 mm vzdialenostou medzi kontaktmi.
o Uzemrnovaci elektricky isti¢ (GFCI) alebo prudové chrani¢e (RCD), tiez zname ako
automatické zvodové prerusovade obvodu (ELCD), musia spifiat nasledujice podmienky:
- Prijednofazovej verzii napdjania pouzite isti¢e GFCI (RCD), ktoré su schopné
zaznamenavat striedavy prad (AC) a pulzny prud pri komponentoch s jednosmernym

A
prudom (DC). Tieto istice GFCI (RCD) su oznacené nasledujucim symbolom
- Pri trojfazovej verzii napdjania pouzite istice GFCI (RCD), ktoré su schopné zaznamenavat
striedavy prud (AC) a jednosmerny prud (DC). Tieto istice GFCI (RCD) su oznacené

nasledujdcimi symbolmi

- lIstice GFCI (RCD) pouzite s oneskorenim Startu, aby ste predisli problémom spdsobenym
prechodnymi zemnymi pradmi.

- Velkost isti¢ov GFCI (RCD) musi spifiat konfiguréaciu systému a podmienky prostredia.

POZNAMKA:
Pri vybere automatického zvodového preruSovaca obvodu alebo uzemriovacieho elektrického

isti¢a je nevyhnutné brat ohlad na celkovy zvodovy prud vSetkych elektrickych zariadeni
systému.

Kontrolny zoznam — elektricky ovladaci panel

POZNAMKA:

Ovladaci panel musi zodpovedat charakteristikam elektrického €erpadla. Nevhodné kombinacie
nezarucuju ochranu zariadenia.

Skontrolujte, €i su splnené nasledovné poziadavky:

e Ovladaci panel musi chranit ¢erpadlo pred skratom. Na ochranu Cerpadla je mozné pouzit
poistku s €asovym oneskorenim alebo isti¢ typu C (MCB).

o Cerpadlo je vybavené ochrannym prvkom proti prehriatiu a pretaZeniu.

NEBEZPECENSTVO: Nebezpeéenstvo trazu elektrickym pridom

o Pred vykonanim akéhokolvek elektrického pripojenia sa uistite, ¢i su jednotka a ovladaci
panel odpojené od napajania a ¢i nemoze déjst’ k ich nAhodnému zapnutiu.

o Kontakt s elektrickymi komponentmi mbze spdsobit smrt’ aj po vypnuti zariadenia.

o Pred kazdym zasahom na jednotke musi byt sietové napatie a akékolvek iné vstupné napatie
odpojené pocas minimalneho ¢asu uvedeného v tabulke 9.
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Uzemnenie

NEBEZPECENSTVO: Nebezpeéenstvo trazu elektrickym pradom

Pred pokusom o dalSie elektrické pripojenia vZdy pripojte k svorke uzemnenia vonkajsi
ochranny vodic.

Pripojte vSetko elektrické prislusenstvo Cerpadla a motora k zemi a dbajte na to, aby boli
pripojenia spravne ukoncené.

Skontrolujte, €i je ochranny vodi€ (zem) dlIhSi ako fazové vodiCe. V pripade nahodného
odpojenia vodi€a napajacieho zdroja musi byt ochranny vodi¢ (zem) posledny, aby sa odpgjil
od svorky.

PouZite kabel s niekolkymi pramefmi na zniZenie elektrického Sumu.

4.2.2 Typy a kategorie drotov

V&etky kable musia spifiat miestne a narodné normy z hladiska teploty &asti a okolitého
prostredia.

Pouzivajte kable s minimalnou tepelnou odolnostou + 70°C (158°F); aby sa zabezpedila
zhoda s predpismi UL (Underwriters Laboratories), v8etky pripojenia napajania musia byt
ukon&ené pomocou nasledujucich typov medenych kablov s minimalnym odporom + 75°C:
THW, THWN

Kable nesmu nikdy prist do kontaktu s telesom motora, ¢erpadlom a potrubim.

Droéty pripojené na svorky napajacieho zdroja a relé poruchového signalu (NO, C) musia byt
oddelené od ostatnych pomocou vystuzenej izolacie.

Tabulka 4: Elektrické pripojné kable

Ovladacie kable

20

Kabel elektrického napajania Utahovaci moment
Model jednotky Pocet drotov
(napjanie) X max. medend Pocet drotov Svorky vodicov a Uzemiiovaci vodi¢
tast X max. AWG kablov motora
3x L5 mm’ Pruzinové
Jednofazové 3x0,0023 3x15AWG Pruzinové konektory konektor
Stvorcového palca y
4x1,5mm? 0,8 Nm 3Nm
Trojfazové 4 x0,0023 4 x 15 AWG 7,1 Stvorcového 26.6 Ib-in
Stvorcového palca palca ’

Externé bezpotencialové kontakty musia byt vhodné na prepinanie <10 VDC.

POZNAMKA:

Namontuijte riadiace kable oddelene od kdblov napajania a kabla relé signalu porich

Ak su riadiace kable inStalované paralelne s napajacim kablom alebo relé signalu poruch,

vzdialenost medzi kablami musi byt vacsia ako 200 mm.
o Nepretinajte kdble napdjacieho zdroja. Ak je to potrebné, je povoleny uhol prieniku 90°.

Tabulka 5: Odporuc¢ané ovladacie kable

OvladaCIeek;l\)/:e pohonu Signalové/ovladacie kable AWG Utahovaci moment
0,75+ 1,5 mm?2 0.6 Nm
Vsetky 1/0 vodice 0,00012 +0,0023 18+16 AWG S
Y , 5,4 Ib-in
Stvorcového palca
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4.2.3 Pripojte napajanie

VAROVANIE: Nebezpecenstvo urazu elektrickym pradom

Kontakt s elektrickymi komponentmi mézZe spbsobit smrt' aj po vypnuti zariadenia.
Pred kazdym zdsahom na jednotke musi byt sietové napétie a akékolvek iné vstupné napéatie
odpojené pogas minimalneho ¢asu uvedeného v tabulke 9.

VAROVANIE:

Elektronicky pohon pripdjajte len k bezpecnostnym obvodom s mimoriadne nizkym napatim (SELV
= velmi nizke bezpe€nostné napatie). Obvody uréené na pouZitie s externym komunikaénym a
ovladacim zariadenim su navrhnuté tak, aby zabezpedili izolaciu od nebezpecnych prilahlych
obvodov vnutri jednotky. Komunikagné a riadiace obvody vnutri jednotky plavaju vzhfadom na
hmotnost a su klasifikované ako SELV. Musia byt pripojené iba k inym SELV obvodom, aby sa
udrzali v8etky obvody v ramci SELV limitov a aby sa zabranilo vytvoreniu hromadnych sluciek.
Fyzické a elektrické oddelenie komunikacnych a riadiacich obvodov od elektrickych obvodov, ktoré
nie su sucastou systému SELV, sa musi udrziavat vnutri i mimo menicov.

Tabulka 6: Postup zapojenia napajacieho zdroja

Referencia
1. Otvorte kryt svorkovnice (2) odskrutkovanim skrutiek (1). Obr. 6
2. Vloite napajaci kabel do kablovej priechodky M20 (5). '
3. Pripojte kabel podla schémy zapojenia.
4. Pripojte uzemnovaci vodi¢ (hromadny) a skontrolujte, Ci je dIhsi ako fazové vodice. Obr. 9
5. Pripojte fazové vodice.
6. Zatvorte kryt (2) a utiahnite skrutky (1). Obr. 6
Tabulka 7: 1/0 zapojenie

Referencia
1. Otvorte kryt svorkovnice (2) odskrutkovanim skrutiek (1). Obr. 6
2. Pripojte kabel podla schémy zapojenia. Obr. 10
3. Zatvorte kryt (2) a utiahnite skrutky (1). Obr. 6
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Obrazok 9: Schéma elektrického zapojenia
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Obrazok 10: Pripojenie Stitku
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Tabulka 8: Svorky 1/0

Polozka Svorky | Ref. |Opis Poznamky
C 4 |COM -relé stavu chyb Zatvoreny: chyba
Signél poruchy ) ) Otvoreny: Ziadna chyba alebo jednotka
NIE 5 |NIE —relé stavu chyb vypnut
PomOEZZ;‘t?EaJaC'e 15V | 6 |Pomocny napéjaci zdroj +15VDC  |15VDC, = max. 100 mA
Ana|ég0vy vstup P2IN/S+| 7 |Reiim pohonu 0-10V 0+10VDC
0-10v P2C/S- | 8 |GNDprevstup0-10V GND, elektronické uzemnenie (pre S+)
Napajaci zdroj externého snimaca
Externy snima¢ P1+ 9 +1!§VJDC ) 15VDC, £ max. 100 mA
tlaku [tiez - —
diferencialny] Pl 10 Vstup externého snimaca 4 - 20 4:20 mA
mA
Referencia pre vstup externého
Externy START | 11 ZAP.JVYP. P P Predvolené skratované gerpadlo ma
Start/Stop - povoleny CHOD.
STOP | 12 |Vstup externého ZAP./VYP.
Externy nedostatok | LOW+ | 13 |Vstup nedostatku vody Standardne skratované
vody LOW- | 14 |Referencia nizkej hladiny vody Zistovanie nedostatku vody: povolené
B1 15 [RS485 port 1: RS485-1N B (-) ACT, reZim kontroly HCS: RS 485 port 1
Komunikacna Al 16 [RS485 port 1: RS485-1P A (+) pre externd komunikaciu
zbernica — MSE, rezim kontroly MSY: RS 485 port 1
GND | 17 |Elektronické GND pre systémy s viacerymi ¢erpadlami
RS485 port 2: RS485-2N B (-) je
B2 18 , o
o aktivny len s volitelnym modulom
Komunlkacna RS485 port 2: RS485-2P (+) aktivny |RS 485 port 2 pre externd komunikaciu
zbernica A2 19 |. o
iba s volitelnym modulom
GND | 20 |Elektronické GND
C 25 |COM - relé stavu chyb V pripade napdjacich kablov: pouzite
kdblovu priechodku M20
Signal poruchy ) ’ Zatvoreny: chyba
NIE 24 |NIE - relé stavu chyb Otvoreny: Ziadna chyba alebo jednotka
vypnuta
C 23 |Spolocny kontakt V pripade napdjacich kablov: pouzite
Signél chodu kdblovu priechodku M20
motora NIE 22 |Zvycajne otvoreny kontakt Otvoreny: motor v prevadzke
Zatvoreny: motor nie je v prevadzke
Pomoar;igt?zajac'e 15V | 21 |Pomocny napajaci zdroj +15VDC  [15VDC, 3 max. 100 mA
Analdgovy vstup S+ 20 |Rezim pohonu0-10V 0+10VDC
0-10v S- 19 |GND pre vstup 0— 10V GND, elektronické uzemnenie (pre S+)
Externy Sr!ir?a(; P+ | 18 Napédjaci zdroj externého snimaca 15VDC, 5 max. 100 mA
tlaku [tieZ +15VDC
diferencidlny] P1- | 17 |Vstup externého snimata 4 — 20 mA|4+20 mA
. Napajaci zdroj externého snimaca
Exter;\lyksmmac P2+ 16 +15VDC 15VDC, 2 max. 100 mA
aku
P2- 15 |Vstup snimaca 4 — 20 mA 4:20 mA
Start | 14 |Vstup externého ZAP./VYP. . . )
Externy tart/Stop Referencia pre vstup externého Predvolené skratované ¢erpadlo ma
ovoleny CHOD.
Stop | 13 17ap puvp. povoleny
Externy nedostatok | LoW+ | 12 |Vstup nedostatku vody Predvolend skratovana moznost
vody Low- | 11 |Referencia nizkej hladiny vody Nedostatok detekcie vody: povolena
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24

RS485 port 2: RS485-2N B (-) je

o B2 10 aktivny len s volitefnym modulom
Komunllfacna RS485 port 2: RS485-2P (+) aktivny [RS 485 port 2 pre externi komunikéciu
zbernica A2 9 | o
iba s volitefnym modulom
GND 8 |Elektronické GND
B1 7 |RS485 port 1: RS485-1N B (-) ACT, rezim kontroly HCS: RS 485 port 1
Komunikacnd | a1 | 6 |Rs485 port 1: RS485-1P A (+) pre externd komunikéciu
zbernica Ovladaci rezim MSE, MSY: RS 485 port 1
GND 5 |Elektronické GND

pre systémy s viacerymi Cerpadlami
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5 Prevadzku

V pripade koexistencie dvoch alebo viacerych z tychto podmienok:

vysoka teplota prostredia

Vysoka teplota kvapaliny

pracovné body vyZadujuce maximalny vykon jednotky
pretrvavajuce podpétie siete,

moze ohrozit' Zivotnost jednotky a/alebo méze déjst k jeho zniZeniu: pre dalSie informacie sa
obratte na spolo¢nost Xylem alebo autorizovaného distributora.

TieZ odkazujeme na ,Stru¢nu priru¢ku spustenia“ a ,Navod na instalaciu, prevadzku a udrzbu®
Cerpadiel e-LNEE, e-LNES, e-LNTE a e-LNTS dodané spolu s vyrobkom.

5.1 Casy ¢akania

VAROVANIE: Nebezpeéenstvo urazu elektrickym pridom

Kontakt s elektrickymi komponentmi méze spdsobit smrt’ aj po vypnuti zariadenia.
Pred kazdym zasahom na jednotke musi byt sietové napétie a akékolvek iné vstupné napatie
odpojené pocas minimalneho ¢asu uvedeného v tabulke 9.

Tabulka 9: Casy &akania

Model (napdjanie) Minimalne ¢asy ¢akacia (min)
Jednofézové 4
Trojfazové 5

VAROVANIE: Nebezpeéenstvo urazu elektrickym priadom

Frekvenéné menice obsahuju kondenzatory DC-link, ktoré mézu zostat’ nabité aj vtedy, ked
frekvencny menic nie je napajany.
Aby ste zabranili vzniku nebezpecéenstva zasahu elektrickym prudom:

Odpoijte sietovy zdroj

Odpojte vsetky druhy motorov s permanentnymi magnetmi

Odpojte vsetky napajacie zdroje DC-link vratane zalohovania batérii, jednotiek nepreruseného
napdajania a pripojenia DC-link k inym frekvenénym meni¢om

Pockajte na uplné vybitie kondenzatorov pred vykonanim udrzby alebo oprav, pozrite si asy
Cakania v tabulke 9.
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6 Programovanie

Bezpecnostné opatrenia

POZNAMKA:

e Pred spustenim programovacich aktivit si starostlivo precitajte a dodrZujte nasledujtce
pokyny, aby ste sa vyhli chybnym nastaveniam, ktoré mézu spbsobit poruchy.
o VSetky Upravy musia vykonat kvalifikovani technici.

6.1 Riadiaci panel

ESM_M0021_C sc

Obrazok 11: Riadiaci panel

Tabulka 10: Popis ovladacieho panelu

pf)lzsilge Opis ods.
1 Tlagidlo zniZenia 6.2
2 Tladidlo zvySenia 6.2
3 Tlacidlo START/STOP a tlacidlo pristupu k menu 6.2
4 KONTROLKA LED NAJANIA 6.1.3
5 Kontrolka stavu 6.2.3
6 Lista kontroliek LED rychlosti 6.3.3
7 LED komunikacie 6.4.3
8 LED mernych jednotiek 6.5.3
9 Displej 6.4
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6.2 Opis tlacidiel

Tabulka 11: Funkcie tlacidiel

Tlacidlo Funkcia

0

Hlavné zobrazenie (pozrite si ods. 6.4.1): znizuje poZadovanu hodnotu pre zvoleny rezim
ovladania

Parameter menu (pozrite si ods. 6.4.2): zniZuje zobrazeny index parametra
Zobrazenie/editacia parametrov (pozrite si ods. 6.4.2): znizuje hodnotu zobrazeného
parametra

Automaticka kalibracia nulového tlaku (pozrite si ods. 6.5, P44): automaticka kalibracia
snimaca tlaku.

®

Hlavné zobrazenie (pozrite si ods. 6.4.1): zvySuje pozadovanu hodnotu pre zvoleny rezim
ovladania

Parameter menu (pozrite si ods. 6.4.2): zvySuje index zobrazeného parametra
Zobrazenie/Uprava parametrov (pozrite si ods. 6.4.2): ZvySuje hodnotu zobrazeného
parametra

Automaticka kalibracia nulového tlaku (pozrite si ods. 6.5, P44): automaticka kalibrécia
snimaca tlaku.

=D
<

Hlavné zobrazenie (pozrite si ods. 6.4.1): START/STOP ¢erpadla
Parameter menu (pozrite si ods. 6.4.2): prepne na zobrazenie/(pravu parametra
Zobrazenie/Uprava parametrov (pozrite si ods. 6.4.2): ulozi hodnotu parametra.

=)
€

dlhé stlacenie

Hlavné zobrazenie (pozrite si ods. 6.4.2): prepne na vyber parametrov
Menu parametrov: prepina na hlavnu vizualizaciu

If\l Hlavny pohlad: striedavo sa meni medzi mernou jednotkou Rychlost a Vytlaény tlak (pozrite
T a ods. 6.4.1).

If\l Hlavny pohlad: striedavo sa meni medzi mernou jednotkou Rychlost a Vytlacny tlak, deaktivuje
PR =/ prevadzku tlacidiel (okrem START/STOP) (pozrite si Ods. 6.4.1).

6.3 Opis kontroliek LED

6.3.1 POWER (power supply) / NAPAJANIE (nap&janie)
Ked je zapnuté¢ (NXRESIMIE). cerpadio je napajané a elektronické zariadenia su v prevadzke.

6.3.2 STATUS (STAV)

LED Stav

Vypnuta Elektrické cerpadlo je zastavené

Neprerusované zelené Elektrické cerpadlo je v prevadzke

svetlo

Blika zelené a oranzové Neblokovaci alarm s elektrickym ¢erpadlom v prevadzke
svetlo

OranZové neprerusované Nezablokovany alarm so zastavenym elektrickym ¢erpadlom
svetlo

Cervené neprerusované Chyba zablokovania, elektrické ¢erpadlo nie je mozné spustit
svetlo
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6.3.3 SPEED (speed bar) / RYCHLOSTI (lista rychlosti)

Pozostava z 10 LED kontroliek, z ktorych kazdy predstavuje v percentach medzi 10 a 100 %
rozsah rychlosti medzi parametrom P27 (minimalna rychlost) a parametrom P26 (maximalna

rychlost).

LiSta LED Stav

Zapnuté Motor v prevédzke; rychlost zodpoveda percentualnemu kroku, ktory LED diddy
zaznamenaju na liste (napr.: 3 LED zapnuté = rychlost 30 %)

Prvé LED blika Motor v prevadzke; rychlost je nizsia ako absolutne minimum P27

Vypnuta Motor sa zastavil

6.3.4 COM (communication) / (KOM (komuniké&cia))
Podmienka 1

o Protokol komunikacnej zbernice je protokol Modbus RTU; parameter P50 je nastaveny na
hodnotu Modbus
e Ziadny volitelny komunikaény modul sa pouZiva.

LED Stav

Vypnutd Jednotka nedokaze rozpoznat Ziadne platné spravy Modbus na svorkach uvedené
pre komunikaénu zbernicu

Neprerusované zelené Jednotka zistila komunikaénu zbernicu na poskytnutych svorkdch a rozpoznala

svetlo spravne adresovanie

Blikajuce zelené svetlo Jednotka zistila komunikaénu zbernicu na poskytnutych svorkach a nebola spravne
adresovana

Prechod Zariadenie neidentifikovalo platnu spravu Modbus RTU najmenej 5 sekind

z neprerusovaného
zeleného svetla do
vypnutého stavu

Prechod Jednotka nebola spravne adresovana minimalne 5 sekdnd
z neprerusovaného
zeleného svetla na blikanie

Podmienka 2

e Protokol komunikacénej zbernice je protokol BACnet MS/TP; parameter P50 je nastaveny na
hodnotu BACnet

¢ Ziadny volitelny komunikaény modul sa pouziva.

LED Stav

Vypnuta Jednotka nedostala Ziadne platné Ziadosti od inych zariadeni BACnet MS/TP najmengj
5 sekdnd

Zapnuté neprerusovane Jednotka si vymieria informacie s inym zariadenim BACnet MS/TP

Podmienka 3

Pouziva sa volitelny komunikaény modul.

LED Stav
Vypnuta RS485 alebo bezdrotové pripojenie je chybné alebo chyba
Blikanie Jednotka si vymiena informacie s komunikacnym modulom

6.3.5 Merna jednotka

LED svieti Meranie je aktivne Poznamky
10 x RPM Rychlost otacania obeiného Na displeji sa zobrazi rychlost 10 x RPM
kolesa
MUF Hydraulicky vytlacny tlak Na displeji sa zobrazi hodnota vytlacného tlaku
vyjadrena v jednotke bar
BSP Na displeji sa zobrazi hodnota vytlacného tlaku
vyjadrena v jednotke psi
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6.4 Displej

6.4.1 Hlavna vizualizacia

Displej

Reiim

Opis

OFF

Kontakty 11 a 12 (pozrite si odsek 5.4) nie su skratované.
Poznamka: Ma nizsiu prioritu zobrazenia neZ rezim SBY.

STOP

Cerpadlo sa zastavilo ru¢ne.
Ak Cerpadlo je zapnuty po nastaveni P04 = OFF (pozrite si ods. 6.5.1), zastavi sa tak, ze
motor nie je v prevadzke a blikd STP (m —)E).
Rucné zastavenie Cerpadla:
o Priklad A.
Rezim riadenia CPP/PPP s pociato¢nou pozadovanou hodnotou (vytlaény tlak)
1,00 bar a mlnlmalnou hodnotou 0,5 bar:

- (¢ Jstlatte— @ raz.
. Pr|klad B.
ReZim ACT s pociatocnou pozadovanou hodnotou (rychlostou) 200 10 x RPM:

200 10xRP VIS (U) R %@raz

ON

Cerpadlo zapnuté; motor sa spusti po zvolenom reZime riadenia.
Zobrazi sa na niekolko sekind, ked' st kontakty 11 a 12 (pozrite si ods. 5.4) skratované
a Cerpadlo nie je vreZzime STOP.
Ruéné nastavenie ¢erpadla do rezimu ON:
o Priklad A.
Rezim riadenia CPP/PPP dosiahne pozadovanu hodnotu (tlak) 1,00 bar pocinajic
mlnlmalnou hodnotou 0,5 baru po manualnom zastaveni:

) stlacte — M — raz a po niekolkych sekundach... — greiA=TAAR].

o Priklad B.
Rezim ACT, ktory dosiahne pozadovanu hodnotu (rychlost) 200 10 x RPM
pocCinajic minimalnou hodnotou 80 10 x RPM po ru¢nom zastaveni:

— raz a po niekolkych sekundach... -

Pri prevadzke Cerpadla je moiné zobrazit skutoény vytlacny tlak a aktualnu rychlost:
o Priklad A
Rezim riadenia CPP/PPP so skutoénym vytlaénym tlakom 1,00 bar a prislusnou
aktudlnou rychlostou 352 10 x ot./min:

e |7= ' BARES j - ST OV ARV 5 o 10 sekundéch alebo :

o Priklad B
ACT reZim riadenia so skutoénou rychlostou 200 10 x RPM a zodpovedajtcim
skutocnym vytlanym tlakom v hodnote 2,37 bar:

— po 10 sekundach alebo

Stand-by
(Pohotovostny
reim)

Analdgovy vstup je nakonfigurovany ako nastavenie rychlosti (P40 = m alebo m),
nacitana hodnota je v Pohotovostnej oblasti a P34 = STP (pozrite si ods. 6.6.1)

Lock
(Zablokovanie)

Poznamka: ma nizsiu prlorltu zobrazenia nez rezim STOP.

Na zablokovanie stlacte % 9) #na 3 sekundy; zablokovanie bude potvrdené
docasnym zobrazenim symbolu [gEg

Vyskytuje sa v pripade stlacenia tlacidla (okrem ’ 4\ po dokonceni postupu

spojenom so zablokovanim.

Poznémka: funkcia spojena so START/STOP neustale deaktivovana. Ak boli

tlacidla pri predchadzajicom vypnuti zablokované, pri spusteni zostanu zablokované
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Implicitné nastavenie: odblokované

| S Unblock
(Odblokovanie)

Na odblokovanie stlacte |
dogasnym zobrazenim |l

Poznamka: ak boli tlacidld pri predchadzajicom vypnuti odblokované, pri spusteni
zostanu odblokované

Implicitné nastavenie: odblokované

= na tri sekundy; odblokovanie bude potvrdené

6.4.2 Zobrazenie ponuky parametrov

Ponuka parametrov poskytuje moznost'.
e vybrat vSetky parametre (pozrite si ods. 6.5)
e prejst k zobrazeniu/Uprave parametrov (pozrite si ods. 6.2).

Parameter

Opis

Power on (Zapnuté)

Ak je po zapnuti pristupovy parameter zobrazeny s P23 = ZAP, blika
P20: m -
Zadajte heslo pre zobrazenie a zmenu parametrov.

Password timeout
(Platnost hesla sa skoncila)

Ak je pri P23 = ON Ziadne tlacidlo nie je stlacené viac ako 10 minut od
posledného parametra Zobrazenie ponuky, nahlad aj Upravy parametrov sa
vypnd.

Znova zadajte heslo, aby ste zobrazili a zmenili parametre.

Parameters Menu
(Menu parametrov)

Pri P23 = OFF alebo po zadani hesla (P20) je mozné zobrazit aj upravit
parametre. Pri pristupe k ponuke parametrov sa na displeji zobrazi:

%
%

R - @

Blikajuci parameter oznacujuci moznost vyberu.

Parameters Editing/Visualization
(Upravy/vizualizicia parametrov)

Hodnotu parametra mozno zmenit pomocou tladidiel alebo komunikaénych
protokolov Modbus a BACnet.

Pri navrate do ponuky parametrov sa index zobrazenych parametrov
automaticky zvy$i. Dalsie informacie najdete v ods. 6.5.

o Priklad A (P20) od 000 do 066: _7
/...aczdo.. > @ - @

.

BB © a0 S EiE
\

IN(Y) nastaw poZadovanu hodnotu —

- [ - .

6.4.3 Zobrazenie alarmov a chyb

Parameter

Opis

Alarm

V pripade alarmu sa na displeji striedavo zobrazi prislusny kéd v hlavnom
zobrazeni.
Napriklad:

- (ex. BARU)
- (ex. 10 x RPM)

Daliie informacie najdete v ods. 6.7.

Error (Chyba)

V pripade chyby sa na displeji zobrazi prislusny identifikacny kod.
Napriklad:
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Dalsie informacie néjdete v ods. 6.7.

6.5 Parametre softvéru

Parametre su v prirucke oznacené odliSne v zavislosti od ich typu:

Znacka Typ parametra
Ziadna znacka Uplatriuje sa na vsetky jednotky.
Iba na ¢itanie
6.5.1 Stav parametrov
C. | Parameter Mernd Opis
jednotka
P01 | Required value baru/psi/ Tento parameter ukazuje ZDROJ a HODNOTU aktivnej
(Pozadovana hodnota) rpmx10 pozadovanej hodnoty.
Vizualizacia cyklov medzi ZDROJOM a HODNOTOU sa
zobrazi kazdé 3 sekundy.
ZDROJE:
o SP(SP): pozadovana vnutorna hodnota nastavenia
stvisiaca so zvolenym rezimom ovladania
o VL (UL): pozadovana vonkajsia nastavovacia
hodnota rychlosti sivisiaca so vstupom 0-10V.
HODNOTA moze vyjadrovat Rychlost alebo Vytlaény
tlak v zavislosti od zvoleného ovladacieho rezimu:
v pripade, Ze je to Vytlacny tlak, jednotka merania je
definovand parametrom P41.
P05 | Operating time months Celkovy pocet mesiacov pripojenia k elektrickej sieti,
(Prevadzkova doba v mesiacoch) ktoré sa maju pripocitat k P06.
P06 | Operating time hours (Prevadzkovy | h Celkovy pocet hodin pripojenia k elektricke;j sieti, ktoré
¢as v hodindch) sa maju pripogitat k POS.
P07 | Motor Time Months (Cas prevadzky Tento parameter zobrazuje celkové doby prevadzky,
motora v mesiacoch) ktoré sa maju pripocitat k P08.
P08 | Motor time hours h Tento parameter zobrazuje celkové prevadzkové
(Motorové hodiny) hodiny, ktoré sa maju pripocitat k P07.
P09 | 1sterror (1. chyba) Tento parameter uklada poslednt chybu v
chronologickom poradi.
Zobrazené informacie sa prepinaju medzi hodnotami:
o (Exx): xx oznacuje kod chyby
o (Hyy): yy je hodnota hodin uvedenych v P05-P06,
ked'sa vyskytla chyba Exx
o (Dww): ww je hodnota dni uvedenych na P05-P06,
ked'sa vyskytla chyba Exx
o (Uzz): zzje hodnota tyzdrov uvedenych na P05-
P06, ked' sa vyskytla chyba Exx
Priklad zobrazenia:
EiE - GHE - EBE - EiS
P10 | 2nd error (2. chyba) UloZi sa predposledna chyba v chronologickom stave.
Ostatné charakteristiky: ako P09.
P11 | 3rd error (3. chyba) UloZi sa tretia posledna chyba v chronologickom doslo.
Ostatné charakteristiky: ako P09.
P12 | 4th error (4. chyba) UloZi sa Stvrtd poslednd chyba v chronologickom doslo.
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Ostatné charakteristiky: ako P09.

P13 | Power Module Temperature °C Teplota modulu napdjania.
(Teplota vykonového modulu)

P14 | Inverter Current (Prid meniéa) A Tento parameter zobrazuje skutocny prid dodany

frekvenénym meni¢om.

P15 | Inverter Voltage (Napatie menica) v Tento parameter zobrazuje skutocné a odhadované
vstupné napitie frekvenéného menica.

P16 | Motor Speed rpmx10 Tento parameter zobrazuje skuto¢nd rychlost otacania
(Pocet otacok motora) motora.

P17 | Software version Tento parameter zobrazuje verziu softvéru ovladacej

(Verzia softvéru)

dosky.

6.5.2 Parametre nastavenia

C. Parameter Opis

P20 | Password entering Tu moze pouZivatel zadat systémové heslo, ktoré umoznuje pristup k vsetkym
(Zadanie hesla) [0+999] | systémovym parametrom: tato hodnota sa porovnava s hodnotou uloZenou v P22.

Po zadani spravneho hesla systém zostane odomknuty10 mindt.

P21 | Jog Mode [MIN:MAX] Deaktivuje vnUtorny regulator jednotky a vynuti aktudlny reZim riadenia (ACT):
(ReZim postrkovania motor sa spusti a hodnota P21 sa stava docasne nastavenou pozadovanou
[MIN+MAX]) hodnotou ACT. MdZe sa zmenit pomocou zadania novej hodnoty na P21 bez

potvrdenia; inak sposobuje okamzity odchod z docasnej kontroly.

P22 | System password Toto je systémové heslo a musi byt rovnaké ako heslo zadané v P20.
(Systémové heslo) Predvolené: 66.

[1+999]
P23 | Lock Function [OFF, ON] | Pouzitim tejto funkcie moze pouzivatel uzamknut alebo odomknit nastavenie

(Funkcia je uzamknuta
[VYP, ZAP])

parametrov v hlavnhom menu.
Ked'je funkcia zapnuta, zadajte heslo P20 na zmenu parametrov.
Predvolené: ZAP.

6.5.3 Parametre na konfiguraciu jednotky

C.

Parameter

Merna Opis
jednotka

P25

Control mode (ReZim
riadenia) [0-2]

Tento parameter nastavuje rezim ovladania: ACT=0, CPP=1aPPP=2

ACT: Rezim pohonu.

Jedno ¢erpadlo udrZuje pevnu rychlost pri akomkolvek prietoku. ACT sa
vzdy pokUsi minimalizovat rozdiel medzi pozadovanou hodnotou otacok
a skuto¢nou rychlostou ota¢ania motora.

CCP: Konstantny tlak PI.

COlCEr

Cerpadlo si udrziava konstantny tlak delta (rozdiel medzi vystupnym
tlakom a tlakom nasavania) bez ohladu na prietok.

Nie je potrebny senzor absolitneho tlaku. Riadiaci algoritmus bude
pracovat v reZime bez snimaca. V Ziadnom pripade, ako alternativa bude
mozné pouzit externy snimac tlaku (pre pripojenia pozrite odsek 4.3.3,
nakonfigurovany z P40): CPP sa vidy pokusi zniZit na minimalnu hodnotu
chyby medzi Ziadanou hodnotou tlaku a signalom spatnej vazby tlaku.

¥ V zavislosti od typu pouzitého Eerpadla
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PPP: Proporcionalny tlak PI.

RS

Ide o rezim ovlddania, pocas ktorého Cerpadlo udrziava proporcionalny
tlak delta (rozdiel medzi vystupnym tlakom a tlakom nasavania) bez
ohladu na potrebny prietok. Tlak stupa s narastom prietoku. Riadiaci
algoritmus bude pracovat v rezime bez snimaca. V ziadnom pripade, ako
alternativa bude mozné pouzit externy snimac tlaku (pre pripojenia
pozrite odsek 4.3.3, nakonfigurovany z P40): PPP sa vidy pokusi zniZit na
minimalnu hodnotu chyby medzi Ziadanou hodnotou tlaku a signdlom
spatnej vazby tlaku.

[Min*+ACT set]
(Nastavenie min.
RPM [min*+ nast.
ACT])

P26 | Max RPM set [ACT rpmx10 Nastavenie maximalnej rychlosti ¢erpadla.
set+Max’] (Max.
ot./min)[nast. ACT +
Max]

P27 | Min RPM set rpmx10 Nastavenie minimalnej rychlosti ¢erpadla.

6.5.4 Konfiguratné parametre nastavenia pri viacerych ¢erpadlach v pare

Nastavenia zo zavodu nezahffiaju konfiguraciu verzie Eerpadla v pare pri prevadzke s viacerymi
Cerpadlami v pare, naopak verzia je dodavana s komunikacnym kablom medzi dvoma invertormi.

Ako doplnok k Eerpadlam v pare, tento rezim sa da aktivovat aj pri dvoch samostatnych
Cerpadlach, za podmienky, Zze su rovnakeé (ten isty kéd) a su navzajom prepojené
prostrednictvom komunika&ného kabla

Pri aktivacii funkcie postupujte takto

Odpojte napajanie dvoch motorov

Skontrolujte/pripojte 3-drétovy komunikaény kabel k prislusnému komunikaénému portu
(svorky 15-16-17 pri jednofazovej verzii; svorky 5-6-7 pri trojfazovej verzii)

Zapojte oba motory

Nakonfigurujte jednu jednotku ako hlavni (Master) (pozrite si parameter P38). V pripade
verzii Cerpadla v pare odporu¢ame, aby bol motor na pravej strane pri pohlade na
Cerpadlo zo strany vytlaku, nastaveny ako hlavny (Master).

Na hlavnej jednotke (Master) si zvolte rezim nastavenia v pare (pozrite si parameter
P39) a rezim ovladania (pozrite si parameter P25)

Po nakonfigurovani hlavnej jednotky (Master) sa druha jednotka automaticky
nakonfiguruje ako nasledujuca (Follower). Kladny vysledok konfiguracie bude potvrdeny
prostrednictvom displeja nasledujucej jednotky (Follower), ktory bude uvadzat COM LED
stalou zelenou farbou. V opacnom pripade a v pripade alarmov A12 alebo A13, pozrite si
0ds.8.1, tabulku 14

POZNAMKA:

Ked je aktivny rezim Cerpadla v pare, akékolvek pouzité vonkajsie kontakty ON/OFF

(svorky 11-12 pri jednofézovej verzii, a svorky 13-14 pri trojfazovej verzii) musia byt

zapojené subezne na oboch jednotkach, aby bola zaistena spravna polarita.

Ked je jednotka nakonfigurovana ako nasledujuca (Follower) a komunikacia viacerych

Cerpadiel v pare:

- funguje spravne (ziadny alarm A12, pozrite si ods. 8.1, tabulka 14): funkcia

START/STORP tlacidla 3 a uprava parametrov (vratane nastavovacej hodnoty) je
deaktivovana.

¥ V zavislosti od typu pouzitého Eerpadla
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- Nefunguje spravne (aktivny alarm A12, pozrite si ods. 8.1, tabulka 14): funkcia
START/STOP tlacidla 3 a uprava parametrov (P21, P23, P38, P68) je
aktivovana.

o Nedostatok vody:

- Ked je aktivovany rezim €erpadla v pare a pouZiva sa iba jeden samostatny
vonkajsi kontakt nedostatku vody na oboch jednotkach (svorky 13-14 pri
jednofazovej verzii, svorky 11-12 pri trojfazovej verzii), dve diédy musia byt
zasunuté, aby bolo zaistené splnenie polarity medzi kontaktmi 2 jednotiek. Pozri
obrazok 12.

T
L1 0]

RO

3)

Low Water

[ ]

2

AL

TR

2l 3)
Low Water

[ ]

2
25

J_ ESM_MO0063_A_sc

Obrazok 12: Di6da

Tabulka 12: Opis

(o Opis

1 Svorky /O invertora ¢erpadla (pozrite si Tabulku 8)
2 Vonkajsia didda

3 Vonkajsi kontakt nedostatku vody

€. | parameter Merna jednotka | Opis

P38 | Adjustment type
(Typ nastavenia)

(R, G

Volba typu nastavenia:

. E = nastavenie jedného Cerpadla

. = nastavenie viacerych Cerpadiel v pare, hlavné
Cerpadlo Master

o m = nastavenie viacerych ¢erpadiel v pére,
nasledujuce Cerpadlo Follower

Predvolené: EIgl
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P39 | Multi-pump twin
adjustment mode

(ReZim nastavenia
viacerych cerpadiel v pare)

[mr mr WI W]

Volba rezimu nastavenia viacerych ¢erpadiel v pare:

. m = Backup (zalohovanie): v prevadzke je len
hlavné Cerpadlo (Master). Nasledujlce ¢erpadlo
(Follower) sa uvédza do prevadzky len v pripade
poruchy hlavného Cerpadla (Master)

. m =Striedava prevadzka: v prevadzke je striedavo
len jedno cerpadlo.

Prevadzka Cerpadla sa prepina pravidelne (parameter

P57) za UCelom vyvazenia pracovného zatazenia medzi

dvoma Cerpadlami.

. m = SlbeZna prevadzka: obe ¢erpadla su
prevadzkované v tom istom Case naraz pri rovnakej
nastavovacej hodnote. Hlavné Cerpadlo (Master)
urcuje spravanie systému a je schopné optimalizovat
vykon zadanim spustenia a zastavenia prevadzky
nasledujuceho Cerpadla (Follower) podia tlaku a
prietoku, za G¢elom zachovania nastavovacej
hodnoty, pricom zarover je minimalizovand spotreba
vykonu

. W = NUtend subezna prevadzka: obe Cerpadla su
prevadzkované vidy v tom istom case a pri rovnakej
nastavovacej hodnote

Vo vSetkych konfiguraciach, ked dojde k strate

komunikacie medzi dvoma vytlacnymi tlakmi, obe spustia

prg&flzku tak, ako keby iSlo 0 samostatné cerpadla (P38
= Eigs)

Predvolené: m

6.5.5 Parametre konfiguracie senzora

value (Snimac tlaku 2 v
plnom rozsahu stupnice)
[0.0+25.0BAR]/[0.0+363PSI]

C. Parameter Merna jednotka Opis
P40 | Sensor selection Nastavenie konfiguracie analdgového vstupu:
(Volba snimaca) . = Ziadna konfigurécia
[m, E, m, m, m] . = dva tlakové snimace (vystupny/nasavanie)
. =4+20 mA diferencialny snimac
. = 4+20 mA vstup ako referencia pre rychlost
(pozrite si ods. 6.6.1)
. m = 0+10V vstup ako referencia pre rychlost
(pozrite si ods. 6.6.1)
Predvolené: m

P41 | Pressure Sensor Unit Of Tento parameter nastavuje meraciu jednotku (m,
Measure [BAR, PSI] m) pre snimac tlaku. Ovplyviuje parameter LED
(Jednotka merania snimaca zobrazenia vytlacného tlaku (pozrite si ods. 6.3.4).
tlaku [BARU, PSI]) Predvolend hodnota: bar.

P42 | Full scale value for pressure | bar/psi Nastavenie plného rozsahu snimaca tlaku 1 v hodnote
Sensor 4:20mA napojeného k analégovym vstupom 9 a 10 pri
(Hodnota pIného rozsahu jednofazovej verzii, a vstupom 17 a 18 pri trojfazovej
pre tlak snimaca) verzii.
14:20mA[0,0+25.0 Predvolené: v zavislosti od typu cerpadla.
bar]/[0.0 + 363 psi]

P43 | Pressure sensor 2 full scale | bar/psi Nastavenie plného rozsahu snimaca tlaku 2 napojeného k

analégovym vstupom 7 a 8 pri jednofazovej verzii, a
vstupom 15 a 16 pri trojfazovej verzii.
Predvolené: v zavislosti od typu cerpadla.
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P44

Zero Pressure Auto-
Calibration (Autokalibracia
s nulovym tlakom)

baru/psi

Tento parameter umoznuje pouzivatelovi vykonat

pociatocnu automaticky kalibraciu snimaca tlaku.

PouZiva sa na kompenzaciu posunu signalu snimaca pri

nulovom tlaku spdsobenom toleranciou samotného

snimaca.

Postup

1. Pristupujte P44, ked je hydraulicky systém na 0, bez
tekutiny vnutri alebo s odpojenym tlakovym
snimaCom od potrubia: zobrazi sa aktualna hodnota
tlaku 0.

2. Spustite automaticku kalibraciu stlacenim tlacidlatZ)

alebo'\S/(pozrite si ods. 6.2).

3. Na konci automatickej kalibracie sa zobrazi 0 (nula)
tlak alebo sprava ,,---“ (---), ak je signal snimaca mimo
povolenej tolerancie.

P48

Lack of liquid input
(Nedostatok vstupnej
kvapaliny) [DIS, ALR, ERR]

Povolenie/zablokovanie riadenia nedostatku kvapaliny na

vstupe (pozrite odsek 4.3.3, svorky 13 a 14).

Definuje spravanie jednotky, ked je povoleny nedostatok

vody a vypinac je otvoreny:

. m (DIS): jednotka neriadi informacie zo vstupu
,nedostatku kvapaliny”

. m (ALr): jednotka cita vstup ,nedostatok
kvapaliny” (povoleny) a po otvoreni vypinaca reaguje
zobrazenim rotacného alarmu A06 a udrziavanim
motora v prevadzke

. E (Err): Jednotka precita vstup ,nedostatok
kvapaliny” (povoleny) a po otvoreni vypinaca reaguje
zastavenim motora a generovanim zodpovedajucej
chyby E11. Chybovy stav sa odstrani, ked sa spinac¢
znovu zatvori a motor sa spusti.

Predvolené: ERR.

6.5.6 Parametre rozhrania RS485
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C. Parameter Merna jednotka | Opis

P50 | Communication Tento parameter vyberie Specificky protokol na
protocol (Komunikacny komunika¢nom porte:
protokol) [MOD, BAC] . (MOD): Modbus RTU

. (BAC): BACnet MS/TP.
Predvolené: MOD.

P51 | Communication Tento parameter nastavuje poZadovanu adresu pre
protocol - Address jednotku pri pripojeni k externému zariadeniu v
(Komunikaény protokol zavislosti od protokolu zvoleného v P50:

— Adresa) o MODEL: vietky hodnoty v rozsahu 1+247
[1+247]/[0+127]) o BAC: lubovolna hodnota v rozsahu 0 =+ 127.
P52 | Comm Protocol - kbps Tento parameter nastavi pozadovanu prenosovu

BAUDRATE
(Komunikacny protokol
— BAUDRATE)
[4.8,9.6,14.4,19.2,38.4,
56.0, 57.6 KBPS]

rychlost pre komunikaény port.
Predvolené: 9,6 kbps.
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Configuration
(Komunikaény protokol
- konfiguracia)

(EEK EXE 5 CEN)

P53 | BACnet Device ID Offset Tento parameter nastavuje stovky, desiatky a
(Zoradenie ID zariadenia jednotky ID zariadenia BACnet.
BACnet) [0 +999] Predvolené: 002.
Predvolené ID zariadenia: 84002.
P54 | Comm Protocol — Tento parameter nastavuje dizku datovych bitov,

paritu a dizku bitov STOP.
Predvolené: 8N1

6.5.7 Konfiguratné parametre reZimu nastavenia viacerych Cerpadiel v pare

C. Parameter

Merna jednotka

Opis

P57 | Switch interval (Interval

prepinania)

hodiny

Nastavenie nuteného intervalu prepinania Cerpadla pri
prevadzke v striedavom rezime nastavenia

(39 = {R)

Predvolené: 24

6.5.8 Parametre konfiguracie testu chodu

Skusobny chod je funkcia, ktora spusta Cerpadlo po poslednom zastaveni, aby sa zabranilo jeho

blokovaniu.

¢. Parameter Merna jednotka Opis

P65 | Test Run - Time Start h Tento parameter nastavuje ¢as, po ktorom po poslednom
(Skusobny chod - ¢as zastaveni Cerpadla zacne testovanie.
Startu) [0-100] Predvolené: 100 h

P66 | Test Run - Speed rpmx10 Tento parameter nastavuje rychlost otécania ¢erpadla pre
(Skusobny chod - rychlost) skusobny chod.
[P27 - Max] Rychlosti Min a Max zavisia od typu Cerpadla.

Predvolené: 200 rpmx10.

P67 | Test Run - Time Duration s Tento parameter nastavuje dizku testovania.
(Skusobny chod - ¢as Predvolené: 10 s.
trvania)
[0-180]

6.5.9 Specialne parametre
¢. Parameter Merna jednotka Opis

Saving [NO, YES] (Vyhnite
sa Castym parametrom
Ukladanie [NIE, ANO])

P68 | Default Values Reload [NO, Ak je nastavené na RES, po potvrdeni tento parameter
RES] (Naéitat predvolené vykona tovarensky restart, ktory opatovne nacita
hodnoty) [NIE, RES] predvolené hodnoty parametrov.

P69 | Avoid Frequent Parameters Tento parameter obmedzuje frekvenciu, ktorou jednotka

uchovava pozadovanu hodnotu P02 v pamati EEPROM,
aby sa prediZila jej Zivotnost.

To by mohlo byt obzvlast uzitocné v aplikaciach s
riadiacimi zariadeniami BMS, ktoré vyZaduju nepretrzitd
zmenu hodnoty pre jemné ladenie.

Predvolené: C.
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6.5.10 Priklad: Ovladaci rezim ACT s analégovym vstupom

Graf

S [rpm] @
SB

©

Y

| 10Vde
20mA

Obrazok 13: Rezim riadenia rezimu ACT

Tabulka 13: Opis

Opis

NULOVY bod (0Vdc - 4mA) = minimé&lna hodnota analégového signalu

Vychodzi bod nastavenia

Bod pohotovostného rezimu (SBY) = 1-3 oblasti hysterézie

Bod ON (ZAP) = 2-3 oblasti hysterézie

MAX bod (10Vdc - 2mA) = maximalna hodnota analégového signalu

Minimalna rychlost motora (Parameter P27)

Maximalna rychlost motora (Parameter P26)

OIN|O UTH|WIN|F|OX

Oblast nastavenia

w
'

H
'

N

Oblast prevadzky minimalnej rychlosti (Parameter P27)

[
Q

N¢
N

Oblast hysterézie

[
'
w
'
H

Oblast pohotovostného rezimu

Dalsie informécie o reZime ovladania a parametroch ovladacieho reZzimu ACT, pozrite si ods.
6.5.3.a6.5.5

Tabulka 14: Priklady vypoctu

Priklad vypoctu vychodzieho bodu e P27=900

nastavenia pre P40 = ISP (4-20 mA e P26=3600

analdégovy signal) e Vypocet hodnoty vychodzieho bodu nastavenia =
(maximalna hodnota - nulovy bod) x (P27/P26) + nulovy
bod = (20-4) x (900/3600) + 4 = 8 mA

Priklad vypoctu vychodzieho bodu e P27=900

nastavenia pre P40 = VSP (0-10 Vdc e P26=3600

anal6govy signal) e Vypocet hodnoty vychodzieho bodu nastavenia =
(maximalna hodnota - nulovy bod) x (P27/P26) + nulovy
bod =
(10-0) x (900/3600) +0 = 2,5V
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7 Udrzba

Bezpecnostné opatrenia

NEBEZPECENSTVO: Nebezpeéenstvo trazu elektrickym pradom

Predtym, neZ sa pokusite pouzit zariadenie, skontrolujte, &i je odpojené a &i sa Cerpadlo ani
ovladaci panel nemézu restartovat ani neiumyselne. Toto plati aj pre pomocny riadiaci obvod
Cerpadla.

Pred kazdym zasahom na jednotke musi byt sietovy zdroj a akékolvek iné vstupné napatie
odpojené pocas minimalneho &asu uvedeného v tabulke 9 (kondenzatory medziprudového
okruhu musia byt vyvedené pomocou zabudovanych vybojovych odporov).

N S

Uistite sa, Ze chladiaci ventilator a vetracie otvory neobsahuju prach.

Uistite sa, Ze teplota okolia je spravna v zavislosti od limitov jednotky.

Uistite sa, Ze kvalifikovany personal vykona vSetky Upravy jednotky.

Pred vykonanim akejkolvek prace sa uistite, Ze je jednotka odpojena od napajania. VZdy
berte do Uvahy pokyny pre ¢erpadlo a motor.

VAROVANIE: Nebezpeéenstvo vystavenia magnetickému pol'u

V pripade vybratia alebo opatovného vloZenia do telesa motora mdze existujuce magneticke
pole:

byt nebezpecné pre ludi s kardiostimulatorom a lekarskymi implantatmi
v dosledku pritahovania kovovych €asti, a spdsobit’ zranenia a poskodit loziska.

Ovladanie funkcii a parametrov

V pripade zmien hydraulického systému:

1
2.
3.

Uistite sa, ze vSetky funkcie a parametre su spravne

V pripade potreby upravte funkcie a parametre.

Tiez odkazujeme na ,Stru¢nu priru€ku spustenia“ a ,Navod na instalaciu, prevadzku
a udrzbu® Cerpadiel e-LNEE, e-LNES, e-LNTE a e-LNTS dodané spolu s vyrobkom.
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8 Riesenie problémov

V pripade poplachu alebo chyby sa na displeji zobrazi kod ID a rozsvieti sa LED STATUS

(pozrite si tiez odsek 6.3.2).

V pripade viacerych alarmov a/alebo chyb sa na displeji zobrazi hlavny alarm.

Alarmy a chyby:

e sU uloZzené s datumom a ¢asom,
e mozno ich vynulovat vypnutim jednotky aspori na 1 minutu.

Chyby spbsobuji spustenie stavového relé na nasledujucich kolikoch svorkovnice:
e jednofdzova verzia: koliky 4 a 5
o trojfadzové verzia: koliky 24 a 25.

8.1 Kody alarmu

40

Tabulka 15: Kédy alarmu

Kéd | Opis

Pri¢ina

RiesSenie

A03 | Spomalenie

Prilis vysoka teplota

o ZniZte priestorovu teplotu
o Znizte teplotu vody
o 7niite zataZenie

A05 | Alarm datovej pamate

Paméatova pamat je poskodend

1. Obnovte predvolené parametre pomocou
parametra P68

2. Pockajte 10's

3. Znovu nastartujte ¢erpadlo

Ak problém pretrvava, obratte sa na spolo¢nost

Xylem alebo autorizovaného distributora

AO06 | Alarm NiZKEJ hladiny

Nedostatok detekcie vody (ak
je P48 = ALR)

Skontrolujte hladinu vody v systéme

A12 | Alarm komunikacie
viacerych cerpadiel v
pare

Cerpadlo nezaznamenéva
komunikaciu

o Qverte stav spojovacich kdblov medzi
portami 1 na oboch Cerpadlach

o Ak je Cerpadlo nakonfigurované ako hlavné
(Master)
(P38 = m), na Cerpadle, ktoré je
nakonfigurované ako nasledujuce (Follower)
(P38 = m) overte, Ci st parametre
rozhrania RS485 (ods. 6.5.5) nastavené
takto:
P50 = [HfE, P51 =1, P52=9.6, P54 = Elgl

o Ak je Cerpadlo nakonfigurované ako
nasledujuce (Follower)
(P38 = m), overte, Ci druhé pripojené
cerpadlo je nakonfigurované ako hlavné
(Master)

(P33 - JER)

A13 | Alarm komunikacie
smerom k nasledujucemu
cerpadlu (Follower)

Nasledujuce cerpadlo
(Follower) neakceptuje
zapisanie niektorych
parametrov nastavenia

o Qverte, Ci su obe Cerpadla rovnaké (rovnaké
Cislo dielu)

A15 | Chyba zépisu EEPROM

Udajova pamit je poskodend

Vlypnite ¢erpadlo na 5 minut a potom ho znova
zapnite; ak problém pretrvéva, obratte sa na
spolo¢nost Xylem alebo autorizovaného
distribdtora
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A20

Interny alarm

Vypnite ¢erpadlo na 5 mintt a potom ho
znova zapnite; ak problém pretrvava, obratte
sa na spolocnost Xylem alebo autorizovaného
distribatora

A41

Alarm snimaca 1

Chybajuci snimac tlaku (nie je
pritomny v rezime ACT)

o Overte stav spojovacich kdblov snimaca 1

A42

Alarm snimaca 2

Chybajuci snimac tlaku (nie je
pritomny v rezime ACT)

o Qverte stav spojovacich kablov snimaca 2

A43

Alarm snimacala
snimaca 2

Chybajuci snimac tlaku (nie je
pritomny v rezime ACT)

o Qverte stav spojovacich kablov oboch
snimacov

8.2 Kody chyb

Tabulka 16: Kédy chyb

Kod

Opis

Pri¢ina

Riesenie

EO1

Vnatorna komunikacna
chyba

Vnutornd komunikdcia stratena

Vypnite ¢erpadlo na 5 mintt a potom ho
znova zapnite; ak problém pretrvava, obratte
sa na spolocnost Xylem alebo autorizovaného
distributora

E02

Chyba pri pretazeni
motora

o Vysoky prud motora
o Prud prijimany motorom je
prilis vysoky

Vypnite ¢erpadlo na 5 minGt a potom ho
znova zapnite; ak problém pretrvava, obrétte
sa na spolocnost Xylem alebo autorizovaného
distributora

EO3

Chyba prepdtia zbernice
DC-Bus

o Prepdtie DC-Bus

o Vonkajsie podmienky
sposobuju prevadzku
Cerpadla z generdtora

Kontrola:

o konfigurdciu systému

e poloha a neporusenost spatného ventilu
alebo klapkového ventilu

E04

Zablokovany rotor

e Zastavenie motora

o Strata synchronizicie rotora
alebo rotor zablokovany
vonkajsimi materialmi

o Skontrolujte, ¢i otacaniu Cerpadla
nezabranuju Ziadne cudzie telesa

o Zastavte Cerpadlo na 5 minut a potom ho
znova spustite

Ak problém pretrvava, obratte sa na

spolocnost Xylem alebo autorizovaného

distribdtora

EO5

Chyba paméate EEPROM

Paméat EEPROM je poskodena

Vypnite ¢erpadlo na 5 minGt a potom ho
znova zapnite; ak problém pretrvava, obrétte
sa na spolocnost Xylem alebo autorizovaného
distribdtora

E06

Chyba sietového napitia

Napdjanie z prevadzky

Kontrola:
o napdtie
o pripojenie elektrického systému

EO7

Chyba teploty vinutia
motora

Vlypnutie tepelnej ochrany
motora

o Skontrolujte necistoty v blizkosti obezného
kolesa a rotora. V pripade potreby ich
odstrante

o Skontrolujte podmienky instaldcie a teplotu
vody a vzduchu

o Pockajte, kym motor vychladne

o Ak chyba pretrvava, zastavte Cerpadlo na 5
mindt a potom ho znova spustite

Ak problém pretrvava, obrétte sa na

spolo¢nost Xylem alebo autorizovaného

distribdtora
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E08 | Chyba teploty modulu Prerusenie tepelnej ochrany Overte stav inStalacie a teplotu vzduchu
napéjania frekvencného menica
E09 | Generickd chyba hardvéru | Chyba hardvéru Vypnite ¢erpadlo na 5 mintt a potom ho
znova zapnite; ak problém pretrvava, obratte
sa na spolocnost Xylem alebo autorizovaného
distributora
E10 | Chyba suchého chodu Detekcia suchého chodu Skontrolujte, ¢i su v systéme nejaké netesnosti
a systém naplite
E11 | Chyba nizkej hladiny Nedostatok detekcie vody (ak Skontrolujte hladinu vody v systéme
je P48 =ERR)
E14 | Chyba nizkeho tlaku Tlak pod miniméalnym prahom Skontrolujte nastavenia parametrov P45 a P46
(nie je pritomny v rezime ACT)
E15 | Chyba straty fazy Jedna z troch faz napajania Skontrolujte zapojenie do napajacej siete
chyba (len pre trojfazové
verzie)
E41 | Chyba snimaca tlaku 1 Nie je detegovany Ziadny Skontrolujte stav pripajacich kablov snimaca
tlakovy snimac 1
E42 | Chyba snimaca tlaku 2 Nie je detegovany Ziadny Skontrolujte stav pripajacich kablov snimaca
tlakovy snimac 2
E43 | Chyba snimaca tlaku Chybajuci snimac tlaku (nie je Skontrolujte stav pripdjacich kablov snimaca
pritomny v rezime ACT)
E44 | Chyba vstupného signalu Ziadny referenény prudovy o Skontrolujte stav komunikacnych kdblov

signal

prudového signalu (svorky 9-10 pri
jednofazovej verzii; svorky 17-18 pri
trojfazovej verzii)

Pozrite si tiez ods. 6.3.2 a ods. 6.4.3.
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O Technické Informacie

Tabulka 17: Elektrické, environmentalne a instalacné Specifikacie

Model pohonu e-SM

103 | 105 | 107 | 111 | 115 | 303 | 305 | 307 | 311 | 315 | 322

Vstup
Vstupna frekvencia [Hz] 50/60 + 2
Hlavné napadjanie LN L1123
380 +
Menovité vstupné napatie [V] 208+240+10 % 208 +240/380+ 460+ 10 % 4;%0%:;

Maximalny absorbovany prud

(AC) v nepretrzitej prevadzke Pozrite si Stitok s Gdajmi

(S1) [A]

Trieda Uinnosti PDS IES2

Vystup

Min. + Max. rychlost [ot./min] 800 a7 3600

Zvodovy prud [mA] <35

[0 e

Relé signdlu poruchy 1 x NO Vmax <250 [VAC], Imax <2 [A] 1 x NO Vmax <250 [VAC], Imax <2 [A]
Relé stavu motora - 1x NO Vmax <250 [VAC], Imax <2 [A]

Pozrite si ods. Vyhlasenia.

Elektromagnetickd v 14 . . C .
& Instaldcie sa musia vykonavat v stlade so smernicami EMC osvedéenych postupov

k tibilit . , L.
ompatibiirta (napr. Vyhnite sa okdm so zavitom na strane prenosu)
Akusticky tlak LpA <62 @3000
[dB (A)] pri [ot./min] <66 @3600
Izola¢nad trieda 155 F

IP 55, typ puzdra 1

Trieda och v . e -
rieda ochrany Chrénte vyrobok pred priamym slnecnym Ziarenim a dazdom

Relativna vlhkost vzduchu

o/ = 0,
(skladovanie a prevadzka) > %95 %RH

Skladovacia teplota -25:65 (-13:149)

[°C1/[°F]

Prevadzkova teplota

o o -20+50 (-4+122

)/ L4+122)

Znecistenie vzduchu Stupen znecistenia 2

Nadmorska vyska instalacie <1000/ 3280

[m]/[ft] Vo vy$sich nadmorskych vyskach méze dojst k spomaleniu
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9.1 Rozmery a hmotnosti
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Obrazok 14: Rozmery

44




sk - Preklad pévodného navodu na pouZitie

Tabulka 18: Rozmery a hmotnosti

Model Cista hmotnos;’k(gn;otor + pohon) B1 Ba BS D3 E1 B2
s | 11| s | | 5 o
107 307
ESM90R...LNEE 74 8,9 13 14,4 16 376 - 79 - -
ESM90RS8...LNEE 73 8,8 12,8 | 142 | 158 | 343 - 79 - -
ESM90R...B14-SVE 7,5 9 13,1 | 145 16 292 - 79 - -
ESM90R...B5 7,5 9 13,1 | 145 16 292 - 100 - -
ESM80...HMHA 80..HMHA US | 80..HMHA EU 7,5 9 13 14,5 16 263 90 79 100 125
ESM80...HMHB 80...HMHB US | 80..HMHB EU 7,6 9,2 13,2 | 146 | 16,1 | 268 90 80 M0 100 125
ESM80...HMVB 80...HMVB US | 80..HMVBEU 7,4 8,9 13 14,4 16 268 - 80 - -
ESM80...HMHC 80..HMHCUS | 80..HMHCEU 7,9 9,4 13,4 | 148 | 164 | 272 90 91 100 125
ESM80...HMVC 80...HMVC US 80...HMVCEU 7,6 91 13,2 | 146 | 16,2 | 272 - 91 - -
ESM80...BG 73 88 | 129 | 143 | 159 | 282 - 108 - -
ESM90R...56) 75 9,1 13 | 145 | 16,1 | 307 89 83 neT | 76 124
ESM90R...56C 7,2 88 | 12,6 | 143 | 158 | 294 - 83 vz - -

...=103, 105, 107, 111, 115, 303, 305, 307, 311, 315, 322
- =nenasla sa noha motora
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10Likvidacia

10.1 Bezpecnostné opatrenia

VAROVANIE:

Jednotka musi byt zlikvidovana prostrednictvom autorizovanych firiem $pecializovanych na
identifikaciu réznych typov materidlov (ocel, med, plast, atd.)

VAROVANIE:
Je zakazané likvidovat mazacie kvapaliny a iné nebezpedné latky v zivotnom prostredi.

10.2 WEEE 2012/19/EU (50 Hz)

(IE) (MT) (GB) - INFORMACIE PRE UZIVATELOV v silade s &l. 14 smernice Eurépskeho
parlamentu a Rady 2012/19/EU zo 4. jula 2012 o odpade z elektrickych a elektronickych
zariadeni (OEEZ).

hi¢

Preskrtnuty symbol ko$a na zariadeni alebo jeho obale uvadza, ze vyrobok musi byt na konci
svojej Zivotnosti zbierany samostatne a nesmie byt zneSkodneny spolu s netriedenym
komunalnym odpadom. Adekvéatny triedeny zber pre nasledujicu recyklaciu, Upravu a
zneskodnenie respektujlce Zivotné prostredie prispieva k predchadzaniu moznych
negativnych vplyvov na Zivotné prostredie a zdravie, a podporuje opatovné pouzitie a/alebo
recyklaciu materiélov, z ktorych je zariadenie vyrobené.

Profesionéalnych OEEZ': Triedeny zber tohto zariadenia na konci jeho Zivotnosti je
organizovany a riadeny vyrobcom. UZivatel, ktory sa chce zbavit tohto zariadenia, méze preto
kontaktovat vyrobcu a riadit sa systémom, ktory vyrobca prijal na umoznenie triedeného zberu
zariadenia na konci zivotnosti, alebo si sdm vybrat autorizovany retazec riadenia odpadu.

Vyrobca elektrickych a elektronickych zariadeni v stlade so smernicou 2012/19/EU:

(SK)

1 Klasifikacia podra typu vyrobku, pouzitia a miestnych nariadeni
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11 Hlasenia
11.1 ES vyhlasenie o zhode (original)

Spolo¢nost Xylem Service ltalia S.r.l. so sidlom vo Via Vittorio Lombardi 14 - 36075 Montecchio
Maggiore VI, Taliansko tymto vyhlasuje, Ze vyrobok:

Elektrické Cerpadlo zapojené v rade s integrovanym pohonom s premenlivou rychlostou, s
tlakovymi snimacmi alebo bez nich (pozrite si vykonnostny &titok)

spifiaju prisluné ustanovenia nasledujlcich eurépskych smernic:

e Smernica 2006/42/ES o strojovych zariadeniach a jej nasledujice zmeny a doplnenia
(PRILOHA Il —fyzicka alebo pravnicka osoba opravnena zostavenim technického stboru:
Xylem Service Italia S.r.l.)

e Smernica 2009/125/ES na stanovenie poZiadaviek na ekodizajn energeticky vyznamnych
vyrobkov a jej nasledujice zmeny a doplnenia, nariadenie (EU) &. 547/2012 (vodné &erpadlo),
ak je oznacené MEI

a nasledujuce technické normy:
e EN 809:1998+A1:2009, EN 60204-1:2006+A1:2009
e EN 61800-9-1:2017, EN 61800-9-2:2017.

Montecchio Maggiore, 22.04.2020

Amedeo Valente / W
(Riaditel inZinierstva, vyskumu a rozvoja) /4
rev.00

11.2 ES Vyhlasenie o zhode (€. 24)

1. Model zariadenia/vyrobku (EMC):
LNE..E, LNT..E. (pozrite si vykonnostny §titok)
(RoHS) Osobitné identifikacné Cislo EEZ:
N.LNE..E, LNT..E.
2. Nazov a adresa vyrobcu:
Xylem Service Italia S.r.l.
Via Vittorio Lombardi 14
36075 Montecchio Maggiore VI
Italy

3. Toto vyhlasenie o zhode je vydané na vyhradnu zodpovednost vyrobcu.

4. Predmet vyhlasenia:

Elektrické €erpadlo zapojené v rade s integrovanym pohonom s premenlivou rychlostou, s
tlakovymi snimacmi alebo bez nich (pozrite si vykonnostny Stitok)

5. Predmetom vyhlasenia uvedeného vysSie je zhoda s prislusnymi
harmonizovanymi nariadeniami Unie:

e Smernica 2014/30/EU z 26. februéara 2014 (elektromagneticka kompatibilita) a jej nasledujtice
zmeny a doplnenia.

e Smernica 2011/65/EU z 8.juna 2011 (obmedzenie pouzivania urgitych nebezpeénych latok v
elektrickych a elektronickych zariadeniach) a nasledujlce zmeny a doplnenia.

6. Odkazy na iné prislusné harmonizované normy
alebo na iné technické Specifikacie,
na zéklade ktorych sa vyhlasuje sulad:

e EN 60730-1:2011, EN 61800-3:2004+A1:2012 (Kateg6ria C2), EN 55014-1:2006+A1:2009+
A2 :2011, EN 55014-2:1997+A1:2001 +A2 :2008, EN 55014-2:2015, EN 61000-6-2:2005, EN
61000-6-3:2007+A1:2011.

e EN 50581:2012.

7. Obozndmeny orgén: -
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8. Dopliujuce informacie:
RoHS - Priloha Il - Pouzitia vynaté z obmedzenia: olovo ako legujuci prvok v oceli, hlinika,
legovanej medi [6a), 6b), 6¢)], vo zvaroch a elektrickych/elektronickych komponentoch [7a),
7c)-1, 7c)-11]

Podpisané v mene: Xylem Service ltalia S.r.l.

Montecchio Maggiore, 22.04.2020

Amedeo Valente / W
(Riaditel inZinierstva, vyskumu a rozvoja) /

rev.00

Lowara is a trademark of Xylem Inc. or one of its subsidiaries.
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Xylem |'zilam

1) The tissue in plants that brings water upward from the roots;
2) a leading global water technology company.

We're a global team unified in a common purpose: creating advanced
technology solutions to the world’s water challenges. Developing new
technologies that will improve the way water is used, conserved, and re-used in
the future is central to our work. Our products and services move, treat, analyze,
monitor and return water to the environment, in public utility, industrial,
residential and commercial building services settings. Xylem also provides a
leading portfolio of smart metering, network technologies and advanced
analytics solutions for water, electric and gas utilities. In more than 150 countries,
we have strong, long-standing relationships with customers who know us for our
powerful combination of leading product brands and applications expertise with
a strong focus on developing comprehensive,

sustainable solutions.

For more information on how Xylem can help you, go to www.xylem.com

Wle m Xylem Service Italia S.r.l.

Let's Solve Water Via Vittorio Lombardi 14
36075 - Montecchio Maggiore (VI) - Italy
Tel. +39 0444 707111

Fax +39 0444 492166
www.xyleminc.com/brands/lowara

Visit our Web site for the latest version of
this document and more information.

© 2018 Xylem Inc

Cod. 001080138SK rev.D ed.04/2020
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