xylem

Let's Solve Water

Dodatkowa instrukcja montazu, obstugi i
konserwacji

Smart Pump Range
e-LNEEE, e-LNESE, e-LNTEE, e-LNTSE

Patrz réwniez:
@ ¢ Instrukcja szybkiego uruchamiania (((@ '-OWARA

¢ Instrukcja instalacji i obstugi
e-LNEE, e-LNES, e-LNTE, e-LNTS a xylem brand
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1 Wstep | bezpieczenstwo

1.1 Wprowadzenie

Cel niniejszej instrukcji
Niniejsza instrukcja ma dostarczy¢ niezbednych informacji dotyczgcych nastepujgcych
czynno$ci:
e Montaz
o Eksploatacja
e Konserwacja

PRZESTROGA:

Patrz réwniez dostarczane z produktem ,Instrukcja szybkiego uruchamiania” oraz ,Instrukcje
instalacji, obstugi i konserwacji” pomp e-LNEE, e-LNES, e-LNTE i e-LNTS.

Przed przystgpieniem do montazu i eksploatacji produktu nalezy zapoznaé sie ze zrozumieniem z
wszystkimi czesciami niniejszej instrukcji. Niezgodne z przeznaczeniem uzycie produktu moze
spowodowac obrazenia i uszkodzenia ciata oraz skutkowac¢ utratg gwaranciji.

UWAGA:

Niniejsza instrukcja stanowi integralng czes¢ produktu. Musi ona by¢ zawsze dostepna dla
uzytkownika oraz przechowywana w poblizu produktu w dobrym stanie.

1.2 Bezpieczenstwo

1.2.1 Poziomy zagrozen oraz symbole bezpieczenstwa

Przed przystgpieniem do eksploatacji produktu w celu unikniecia wymienionych ponizej zagrozen
nalezy doktadnie zapoznac¢ sie, ze zrozumieniem, z wymienionymi ponizej ostrzezeniami o
niebezpieczenstwie, a takze zastosowac sie do nich:

e Obrazenia ciata i zagrozenia dla zdrowia

e Uszkodzenia produktu

e Awaria produktu.

Poziomy niebezpieczenstwa

Poziom niebezpieczeristwa Oznaczenie

NIEBEZPIECZEN- To stowo oznacza niebezpieczng sytuacje, ktéra doprowadzi do
STWO: powaznych obrazen, a nawet smierci, jesli nie uda sie jej unikngc.

OSTRZEZENIE: To stowo oznacza niebezpieczng sytuacje, ktéra moze doprowadzi¢ do
powaznych obrazen, a nawet smierci, jesli nie uda sie jej uniknac.

PRZESTROGA: To stowo oznacza niebezpieczng sytuacje, ktéra moze doprowadzi¢ do
niewielkich lub umiarkowanie powaznych obrazen, jesli nie uda sie jej
uniknad.

UWAGA: To stowo oznacza sytuacje, ktéra moze doprowadzic¢ do szkdd
materialnych, ale nie obrazen u ludzi, jesli nie uda sie jej uniknac.
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Symbole specjalne

Niektérym kategoriom zagrozen przypisano okreslone symbole; patrz tabela ponizej:

Symbol Opis

Niebezpieczenstwo porazenia pradem elektrycznym

Zagrozenia magnetyczne

Niebezpieczenstwo kontaktu z goraca powierzchniag

Niebezpieczenstwo zwigzane z promieniowaniem
jonizujacym

Zagrozenie potencjalnie wybuchowg atmosfera
(Dyrektywa UE ATEX)

Zagrozenie skaleczeniem lub otarciem

Zagrozenie zmiazdzeniem (konczyn)

D>

Pozostate symbole
Symbol Opis
2 Uzytkownik
w Informacje przeznaczone specjalnie dla uzytkownikow
produktu.
Instalator / konserwator
Konkretne informacje przeznaczone dla personelu
odpowiedzialnego za instalacje produktu w uktadzie

(hydraulicznym i/lub elektrycznym), a takze zwigzane z
konserwacja.

1.2.2 Bezpieczenstwo uzytkownika

Nalezy bezwzglednie przestrzega¢ obowigzujacych przepisow BHP.

OSTRZEZENIE:

Ten produkt moze by¢ uzytkowany wytgcznie przez wykwalifikowanych uzytkownikow.

Dla celéw niniejszej instrukcji, niezaleznie od postanowien wszelkich przepisow lokalnych, przez
wykwalifikowany personel rozumie sie wszystkie osoby, ktére ze wzgledu na zdobyte
dosdwiadczenie lub otrzymane przeszkolenie sg w stanie rozpoznawac istniejgce zagrozenia w
celu unikniecia niebezpieczenstwa w trakcie instalacji, uzytkowania oraz konserwacji produktu.
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Niedoswiadczeni uzytkownicy

OSTRZEZENIE:

DOTYCZY UNIl EUROPEJSKIEJ

e To urzgdzenie moze by¢ uzywane przez dzieci w wieku od 8 lat i osoby o ograniczonych
zdolnosciach fizycznych, zmystowych lub umystowych bgdz nieposiadajgce doswiadczenia lub
wiedzy, jesli zostang one poddane nadzorowi lub otrzymajg instrukcje dotyczace uzytkowania
urzgdzenia w sposob bezpieczny, a takze zrozumiejg wystepujace zagrozenia.

o Dzieci nie mogg bawi¢ sie urzgdzeniem.

e (Czyszczenie i prace konserwacyjne prowadzone przez uzytkownika nie mogg byc¢
wykonywane przez dzieci bez nadzoru.

DOTYCZY POZOSTALYCH KRAJOW

e To urzadzenie nie moze by¢ uzywane przez osoby (w tym dzieci) o ograniczonych
zdolnosciach fizycznych, zmystowych lub umystowych badz nieposiadajgce doswiadczenia lub
wiedzy, jesli nie zostang one poddane nadzorowi lub nie otrzymajg instrukcji dotyczacych
uzytkowania urzgdzenia w sposéb bezpieczny, a takze jesli nie zrozumiejg wystepujgcych
zagrozen.

e Dzieci nalezy nadzorowac, aby nie bawity sie produktem.

1.2.3 Ogolne zasady bezpieczenstwa

OSTRZEZENIE:

o Utrzymywac stanowisko pracy w czystosci.
e Zwracac uwage na ryzyko gazéw i oparéw na stanowisku pracy.
e Zawsze pamietac o ryzyku utoniecia, wypadkach porazen prgdem i oparzen.

NIEBEZPIECZENSTWO: Niebezpieczenstwo porazenia pradem elektrycznym

o Nalezy unika¢ wszelkich zagrozen zwigzanych z elektrycznoscia, w tym poprzez zwracanie
uwagi na ryzyko porazenia prgdem lub tukiem elektrycznym.

o Niezamierzone obroty silnikéw tworzg napiecia, a ponadto mogg tworzy¢ tadunki elektryczne,
ktére mogg spowodowac $mieré lub powazne obrazenia ciata oraz uszkodzenia sprzetu. Aby
zapobiec niezamierzonym obrotom silnikdw, nalezy zablokowa¢ ich wirniki.

> >

Pola magnetyczne

Demontaz bgdz montaz wirnika w obudowie silnika powoduje powstawanie silnego pola magnetycznego.

NIEBEZPIECZENSTWO: Zagrozenia magnetyczne

Wystepujgce pole magnetyczne moze by¢ niebezpieczne dla oséb posiadajgcych rozruszniki
serca lub jakiekolwiek inne urzgdzenia medyczne wrazliwe na pola magnetyczne.

>

UWAGA

Pole magnetyczne moze przycigga¢ mate metalowe elementy do powierzchni wirnika, co moze
spowodowac jej uszkodzenie.

Potaczenia elektryczne

NIEBEZPIECZENSTWO: Niebezpieczenstwo porazenia pradem elektrycznym

Podtgczenie do zrodta energii elektrycznej musi zosta¢ wykonane przez elektryka spetniajgcego
wymogi techniczne i zawodowe opisane w aktualnych przepisach.

>

Srodki ostroznosci przed rozpoczeciem pracy

OSTRZEZENIE:

o Wokot stanowiska pracy nalezy zapewnic¢ stosowne bariery, np porecze.
o Upewni¢ sie, ze wszystkie ostony bezpieczenstwa sg na miejscu i dobrze zamocowane.
e Zapewni¢ sobie bezpieczng droge ucieczki.

>
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Upewnic¢ sie, ze urzgdzenie sie nie przewrdci, nie przygniecie oséb, ani nie zniszczy mienia.
Upewnic¢ sie, ze sprzet do podnoszenia jest w dobrym stanie.

Korzysta¢ z uprzezy do podnoszenia, bezpiecznej liny oraz aparatu oddechowego, wg
wymagan.

Przed przystgpieniem do obstugi komponentéw systemu pompy upewnij sie, ze nie sg gorace.
Upewnij sie, Ze sprzet zostat doktadnie oczyszczony.

Odtgcz i zablokuj zasilanie, zanim rozpoczniesz serwis pompy.

Przed rozpoczeciem spawania lub obstugi urzgdzen elektrycznych, sprawdz czy istnieje
ryzyko eksploz;ji.

Srodki ostroznosci w trakcie pracy

OSTRZEZENIE:

Nigdy nie pracuj sam.

Zawsze uzywaj srodkéw ochrony osobiste;.

Zawsze stosuj odpowiednie narzedzia robocze.

Zawsze mocuj produkt za pomoca jego uchwytéw mocowania.

Trzymaj sie z dala od zawieszonych cigzarow.

Nalezy zwrdci¢ uwage na ryzyko nagtego uruchomienia w przypadku produktu podtgczonego
do zewnetrznego styku czujnika braku wody (przetgcznika z czujnikiem cisnienia minimalnego,
czujnika poziomu itp.).

Przed rozpoczeciem pracy sprawdz, czy urzgdzenie nie jest pod napieciem.

Po rozmontowaniu pompy umyj czesci w wodzie.

Nie przekraczaj maksymalnego cisnienia pompy.

Nie otwieraj zadnych zaworéw spustowych ani zatyczek, kiedy system jest pod cisnieniem.
Przed demontazem pompy nalezy upewni¢ sie, ze urzgdzenie jest odigczone od instalaciji i
catkowicie zdekompresowane. Oprézni¢ urzgdzenie za pomocg korka spustowego, a
nastepnie odtgczy¢ je od instalacji rurowe;j.

Nigdy nie uruchamiaj pompy bez wtasciwie zainstalowanej ostony sprzegta.

W przypadku kontaktu z substancjami chemicznymi lub niebezpiecznymi ptynami

Korzystaj z tej procedury w przypadku kontaktu z chemikaliami:

Warunki Dziatania

Chemikalia lub grozne ptyny w 1. Powieke gorng i dolng rozewrzyj palcami.

kontakcie z okiem 2. Przemywaj gatke oczng ptynem do oczu lub biezgcg wodg przez 15 minut.
3. Uda;j sie do lekarza.

Chemikalia lub grozne ptyny w 1. Usun zanieczyszczone ubranie.

kontakcie ze skorg 2. Przemywaj skére wodg z mydtem przez przynajmniej 1 min.

3. Jesli to konieczne, udaj sie do lekarza.

1.2.4 Ochrona srodowiska

Usuwanie opakowania i produktu

Nalezy przestrzega¢ obowigzujgcych przepiséw dotyczgcych usuwania odpadow
segregowanych.

1.2.5 Miejsca narazone na promieniowanie jonizujgce

OSTRZEZENIE: Niebezpieczenstwo zwigzane z promieniowaniem jonizujagcym

Jesli produkt zostat narazony na promieniowanie jonizujgce, nalezy wdrozy¢ niezbedne srodki
bezpieczenstwa w celu ochrony ludnosci. Jesli produkt musi zosta¢ wystany, nalezy przekazac
odpowiednie powiadomienie przewoznikowi i odbiorcy, tak by mozliwe byto wdrozenie
odpowiednich srodkéw bezpieczenstwa.
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1.3 Czesci zamienne

Zidentyfikuj czesci zamienne za pomocg kodéw produktéw bezposrednio na stronie
www.lowara.com/spark. Aby uzyskaé informacje techniczne, skontaktowac sie z firmg Xylem lub
autoryzowanym dystrybutorem.

1.4 Gwarancja produktu

Informacje dotyczgce gwarancji mozna znalez¢ w umowie sprzedazy.


http://www.lowara.com/spark
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2 Przemieszczanie | przechowywanie

Inspekcja opakowania

1. Nalezy sprawdzié, czy ilosci, opisy i kody produktow sg zgodne z zamowieniem.
2. Nalezy sprawdzi¢ opakowanie pod katem uszkodzen lub brakujgcych komponentow.
3. W przypadku uszkodzen lub braku czesci, ktére mozna wykry¢ natychmiast:

e przyjac towar z zastrzezeniem, zamieszczajgc opis obserwacji w dokumencie

transportowym; bgdz

e odmowic przyjecia towaru, podajgc powdd na dokumencie transportowym.
W obydwu przypadkach nalezy bezzwtocznie skontaktowac sie z firmg Xylem lub
autoryzowanym dystrybutorem, o ktérego zakupiono produkt.

Rozpakowywanie i inspekcja urzadzenia

1. Usung¢ z produktu wszystkie elementy opakowania.
2. Wyja¢ produkt po wykreceniu $rub i/lub rozcieciu paskéw, jesli je zamontowano.

PRZESTROGA: Zagrozenie skaleczeniem lub otarciem
& Zawsze stosowac srodki ochrony osobiste;.

3. Sprawdz integralnos¢ produktu, aby upewnic sie, ze nie brakuje zadnych komponentéw.
4. W przypadku uszkodzenia lub braku komponentéw bezzwtocznie skontaktowaé sie z firmag
Xylem lub autoryzowanym dystrybutorem.

2.1 Manipulowanie produktem

Pompa musi zawsze by¢ umieszczana w uprzezy i podnoszona w sposob przedstawiony na
Rysunku 1.

ESM_MO0062_A_sc

Rysunek 1: Podnoszenie

10
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OSTRZEZENIE: Zagrozenie zmiazdzeniem (konczyn)

e Produkt i jego komponenty mogg byc¢ ciezkie: wystepuje zagrozenie zmiazdzeniem.

e Zawsze uzywaj srodkéw ochrony osobiste;.

¢ Reczne manipulowanie produktem oraz jego komponentami musi by¢ zgodne z aktualnymi
przepisami dotyczgcymi recznego przenoszenia ciezarow, tak by mozna byto unikngé
niekorzystnych warunkéw ergonomicznych powodujacych ryzyko urazéw plecow i kregostupa.

o Nalezy stosowaé wytgcznie dzwigi, liny, zawiesia, haki i klamry zgodne z aktualnymi
przepisami oraz zdatne do okreslonego zastosowania.

o Nalezy upewni¢ sie, ze uprzaz nie uszkadza produktu.

e W trakcie podnoszenia nalezy zawsze unika¢ nagtych ruchow, ktére mogtyby zagrozi¢
stabilnosci fadunku.

o W trakcie manipulowania produktem nalezy zapobiega¢ obrazeniom ludzi i zwierzat oraz
uszkodzeniom majatku.

2.2 Przechowywanie

Produkt musi by¢ przechowywany:

e W miejscu suchym i zadaszonym

z dala od zrédet ciepta

w miejscu chronionym przed pytem

w miejscu chronionym przed wibracjami

w temperaturze otoczenia miedzy -25°C i +65°C (-13°F i 149°F) przy wilgotnosci wzglednej
od 5% do 95%.

UWAGA:
¢ Nie kfas¢ ciezkich obiektdw na produkcie.
e Chroni¢ produkt przed kolizjami.

11
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3 Opis techniczny

3.1 Oznaczenie

Jednostopniowa rzedowa pompa elektryczna z magnesem trwatym i silnikiem inwerterowym.
Pompa elektryczna moze by¢ dostarczana w wersji dwupompowej (2 silniki) lub jednopompowej,

z zasilaniem jednofazowym lub trojfazowym.

Konfiguracja standardowa wymaga pracy urzgdzenia bez czujnika.
Wersja z czujnikami jest dostepna na zamowienie.

3.2 Tabliczki znamionowe

Tabliczka znamionowa to etykieta podajgca:
e najwazniejsze dane produktu;
o kod identyfikacyjny.

Aprobaty i certyfikaty

3.2.1 Silnik

Liste aprobat zamieszczono na tabliczce znamionowe;j silnika:

ce
C€+ M

Tabliczka znamionowa silnika

@@@@@@@PQQ
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Rysunek 2: Tabliczka znamionowa silnika

Kod definicji typu
Napiecie znamionowe
Czestotliwos¢ znamionowa
Moc znamionowa [kW]
Moc znamionowa [HP]
Numer elementu
Klasa izolacji
Numer seryjny
Maksymalna temperatura otoczenia

. Czynnik mocy

. Natezenie znamionowe

. Wydajnos¢ napedu

. Zakres mocy maksymalnej

. Litera kodu blokady wirnika

O oO~NOURE WM

Rl
B WN RO

15.
16.
17.
18.
19.
20.
21
22.
23.
24,
25.
26.
27.

Typ zywotnosci

Typ obudowy (NEMA)

Ciezar

Stopien ochrony

Moc watu

Napiecie

Natezenie

Numer elementu

Numer seryjny

Czynnik mocy

Predkos¢

Klasa wydajnosci napedu (wg EN 50598-2)
Wydajnos¢ przy petnym obcigzeniu
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Kod definicji typu silnika

D OOOD OO O

ESM_M0032_A sc

Rysunek 3: Kod definicji typu silnika

1. Serie
2. Wymiary obramowania silnika

3. Przedtuzenie watu
4. Zasilanie

5. Moc watka®10 [kW]

6. Uktad obramowania silnika

7. Rynek zastosowan

8. Napiecie

ESM

90R: Kotnierz XL

80: Standardowy kotnierz

oo: Standardowe przedtuzenie watu

S8: Niestandardowe przedtuzenie watu

1: jednofazowe

3: tréjfazowe

03: 0,37kW (0,50HP)

05: 0,55 kW (0,75 HP)

07: 0,75 kW (1,00 HP)

11: 1,10 kW (1,50 HP)

15: 1,50 kW (2,00 HP)

22: 2,20 kW (3,00 HP)

SVE: Kotnierz z gwintowanymi otworami i watkiem w otworze watu
B14: Kotnierz z gwintowanymi otworami

B5: Kotnierz z niegwintowanymi otworami

HMHA: stosowny dla pomp monolitycznych 1+5 e-HME
HMHB: stosowny dla pomp kotnierzowych 1+5 e-HME
HMVB: Stosowny dla pomp 1+5 VM

HMHC: stosowny dla pomp 10+22 e-HME

HMVC: Stosowny dla pomp 10+22 VM

LNEE: Stosowny dla pomp In-Line

56J: Zgodny ze standardem NEMA 56 Jet

56C: Zgodny ze standardem NEMA 56C

oo: Standard

EU: EMEA

US: Ameryka Pdtnocna

208-240: 208-240 VAC 50/60 Hz

380-460: 380-460 VAC 50/60 Hz

230/400: 208-240/380-460VAC 50/60Hz

13
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3.2.2 Pompa
Tabliczka znamionowa e-LNEEE/e-LNESE/e-LNTEE/e-LNTSE
/ Nu 07520564967, \
@ rowara (
TPEe \ |/ f S/NJ.
[ens | [ kea Code
tmax‘f °C oF mm'l
/ t min P °C ol mm* O
i Q m3/h Hm Nenax 1/Min P2 kW oF MELyy,., = oT np%
1 T 1 1 '
\3.7 kgT HADEIN POLAND EGULAT\(.\HEU] No 547, ,DD $
<
é
w
Rysunek 4: tabliczka znamionowa e-LNEEE/e-LNESE/e-LNTEE/e-LNTSE
1. Typ pompy elektrycznej 10. Sprawno$¢ hydrauliczna w optymalnym punkcie pracy
2. Numer seryjny (data+kolejny numer) 11. Zakres wysokosci podnoszenia
3. Zakres natezenia przeptywu 12. Moc znamionowa pompy
4. Minimalna temperatura ttoczonej cieczy 13. Maksymalna temperatura ttoczonej cieczy
5. Maksymalne cisnienie robocze 17. Catkowita $rednica wirnika zredukowanego (podawana tylko
8. Minimalny wskaznik efektywnosci przy 2900 w przypadku wirnikow zredukowanych)
obr./min 18. Znamionowa srednica wirnika
9. Kod pompy elektrycznej 19. Masa pompy

Kod identyfikacyjny e-LNEEE/e-LNESE/e-LNTEE/e-LNTSE

ESM_MO0035_A_sc

Rysunek 5: Kod definicji typu e-HME

1. Typ pompy [LNE] = pojedyncza, rzedowa
[LNT] = podwdjna, rzedowa
2. Sprzegto [E] = wat przedtuzony
[S] = wat sztywny
3. Pracasilnika [E] = e-SM
4. Wielkos¢ pompy Srednica rury wylotowej - $rednica znamionowa wirnika
5. Moc znamionowa kW x 10
silnika
6. Specjalny wirnik [A lub B] = skrécona sSrednia Srednica, ktora nie optymalizuje mocy silnika
zredukowany [X] = srednia srednica skrécona w celu spetnienia potrzeb klientow
7. Typsilnika [/E] = e-SM
8. Liczba biegunow [P] =e-SM
9. Napiecie elektryczne + [02] = 1x208-240V
czestotliwos¢ [04] = 3x380-460 V
[05] = 3x208-240/380-460 V
10. Materiat korpusu [C] = zeliwo
pompy
11. Materiat wirnika [C] = zeliwo
[S] = stal nierdzewna
[B] = braz

14
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[N] = stal nierdzewna odlewana (1.4408)
[R] = stal typu dupleks (1.4517)

12. Uszczelnienie [4] = weglik krzemu/wegiel/EPDM
mechaniczne + [2] = weglik krzemu/wegiel /[FKM
zestawienie pierscieni  [Z] = weglik krzemu/weglik krzemu/EPDM
uszczelniajacych [W] = weglik krzemu/weglik krzemu/FKM

[L..] = weglik wolframu/wegiel impregnowany metalem/EPDM
[U..] = weglik wolframu/wegiel impregnowany metalem/FKM

3.3 Nazwy gtdwnych komponentow silnika i falownika

Urzadzenie moze by¢ wyposazone w dodatki wg wymogow réznych zastosowan.

|
| E\
=
i
Rysunek 6: Gtdwne podzespoty - modele jedno- i tréjfazowe
Tabela 1: Opis komponentéw
Numer opis Docisk +15%
elementu [Nm] [inelbs]
1 Sruba 1,4 12,4
2 Pokrywa skrzynki rozdzielczej - -
3 Modut alternatywny z tasma - -
4 Dtawik kabli we/wy M12 2,0 17,7
5 Dtawik kabli zasilajacych M20 2,7 23,9
6 Dtawik kabli we/wy M16 2,8 24,8
7 Naped (model jednofazowy) - -

15
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8 Silnik - -
9 Sruba 6,0 53,1
10 Naped (model tréjfazowy) - -
11 Element dystansowy - .

Fabrycznie zmontowane elementy

Tabela 2: Komponenty zatgczone

Komponent llo$¢ | Uwagi

M12 3
Wtyczka do dfawika kablowego M16 1

M20 1
Dtawik kablowy z nakretka M12 | 3 Zewnetrzna érednica 3,7 do 7,0 mm (0,145 - 0,275 cala)
zabezpieczajaca M16 1 kabla: 4,5 do 10,0 mm (0,177 - 0,394 cala)
Wigzka okablowania M20 1 7,0 do 13,0 mm (0,275 - 0,512 cala)

UWAGA:

w wersji podwojnej urzadzenie jest juz wyposazone w kabel komunikacyjny pomiedzy dwoma

falownikami.

Komponenty opcjonalne

Tabela 3: Komponenty opcjonalne

Komponent Opis

Czujniki

Nastepujace czujniki mogg by¢ stosowane przy urzadzeniu:
e Czujnik cisnienia

Przetwornica P
amerykanski)

Przetwornica M20 Metric to 1/2" NPT (zawsze dotgczona do produktu produkowanego na rynek

BACnet MS/TP)

Modut RS485 Do podtaczania zespotu wielu pomp do systemu nadzoru za pomoca kabla (protokét Modbus lub

3.4 Przeznaczenie

Klimatyzacja

Instalacje przemystowe

3.5 Niewlasciwe uzycie

Instalacje uzdatniania wody

Instalacje wodociggowe w budynkach mieszkalnych

Instalacje cieptej wody do gospodarstw domowych z cyrkulacjg

OSTRZEZENIE:

Nieprawidtowe uzycie produktu moze stwarza¢ warunki niebezpieczne oraz powodowaé

obrazenia ciata i uszkodzenia mienia

Patrz rowniez dostarczane z produktem ,Instrukcja szybkiego uruchamiania” oraz ,Instrukcje
instalaciji, obstugi i konserwacji” pomp e-LNEE, e-LNES, e-LNTE i e-LNTS.

16
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4 Montaz

4.1 Montaz mechaniczny

Patrz rowniez dostarczane z produktem ,Instrukcja szybkiego uruchamiania” oraz ,Instrukcje
instalacji, obstugi i konserwacji” pomp e-LNEE, e-LNES, e-LNTE i e-LNTS.

4.1.1 Miejsce instalaciji

NIEBEZPIECZENSTWO: Zagrozenie zwigzane z potencjalnie wybuchowa atmosfera

Eksploatacja produktu w srodowiskach o potencjalnie wybuchowych atmosferach lub w
obecnosci palnego pytu (np. z trocin, maki, cukru lub zbdz) jest bezwzglednie zabroniona.

OSTRZEZENIE:

Zawsze uzywaj srodkéw ochrony osobiste;.

Zawsze stosuj odpowiednie narzedzia robocze.

W trakcie wyboru miejsca instalacji oraz podtgczania produktu do zrédet zasilania
hydraulicznego i elektrycznego nalezy bezwzglednie przestrzegac lokalnych przepisow.
Nalezy zapewni¢ stosowng klase ochrony wejscia urzgdzenia (IP 55, NEMA typ 1) w
Srodowisku instalaciji.

PRZESTROGA:

Ochrona wejscia: aby zapewni¢ indeks ochrony IP55 (NEMA typ 1), nalezy zadbac o to, aby
produkt zostat wlasciwe zamkniety.

Przed otwarciem pokrywy skrzynki zaciskowej nalezy upewnic sie, ze w produkcie nie ma
ptynu.

Upewnij sie, ze wszystkie nieuzywane dtawnice kablowe i otwory na kable sg prawidtowo
uszczelnione.

Upewnij sie, ze pokrywa z tworzywa sztucznego jest prawidtowo zamknieta.

Nie pozostawiaj skrzynki zaciskowej bez pokrywy: wystepuje ryzyko uszkodzenia z powodu
zanieczyszczenia.

4.1.2 Instalacja urzadzenia

Ustaw urzgdzenie tak, jak na Rysunku 7.

Strzatki na korpusie pompy oznaczajg kierunek przeptywu i obrotéw.

W przypadku pracy z czujnikami cisnienia muszg one by¢ zainstalowane zamiast korkéw
znajdujgcych sie na kotnierzu ssgcym i ttoczgcym.

17
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ESM_MO0011_B_sc

Rysunek 7: Dozwolone potozenia

4.1.3 Instalacja zewnetrzna

W przypadku montazu na zewnatrz zapewni¢ odpowiednig ostone (patrz: przyktad na Rysunku
8).

Rozmiar ostony musi byé¢ na tyle duzy, by silnik nie byt narazony na $nieg, deszcz lub
bezposrednie dziatanie promieni stonecznych — nalezy przestrzega¢ wytycznych
zamieszczonych w punkcie 9, Tabela 13.

ESM_MO0012_B_sc

Rysunek 8: Instalacje zewnetrzne

Minimalny odstep

Obszar Model napedu e-SM Minimalne odstepy
Nad urzadzeniem 103..105..107..111..115 >260 mm (10,2 cala)
Minimalna odlegtos¢ miedzy dwoma 103..105..107..111..115 >260 mm (10,2 cala)
jednostkami, przyjmujac za punkt

odniesienia o¢ centralng pompy 303..305..307..311..315..322 2300 mm (11,8 cala)

18
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4.2 Instalacja elektryczna

NIEBEZPIECZENSTWO: Niebezpieczenstwo porazenia pradem elektrycznym

Podtgczenie do Zrédta energii elektrycznej musi zostaé wykonane przez elektryka spetniajgcego
wymogi techniczne i zawodowe opisane w aktualnych przepisach.

4.2.1 Wymogi elektryczne
Przepisy lokalne majg pierwszenstwo przed podanymi ponizej wymaganiami szczegolnymi.
Lista kontrolna potaczen elektrycznych

Sprawdzi¢, czy zostaty spetnione nastepujace wymogi:
e Przewody elektryczne powinny by¢ chronione przed wysokimi temperaturami, wibracjami i
kolizja.
o Natezenie i napiecie pradu gtéwnego zrédta zasilania muszg by¢ zgodne ze specyfikacjami
podanymi na tabliczce znamionowej urzadzenia.
¢ Linia zasilania energig elektryczng jest wyposazona w:
- wylgcznik sieciowy z przerwg stykowg co najmniej 3 mm.
o Whylgczniki réznicowoprgdowe GFCI, RCD lub ELCD spetniajg nastepujace wymagania:
- W przypadku wersji jednofazowych nalezy stosowac wytgczniki GFCI (RCD), ktore sg
zdolne do wykrywania prgdoéw przemiennych (AC) i pulsujgcych z komponentami
statopragdowymi (DC). Takie wytaczniki GFCI (RCD) oznaczone sg nastepujgcym

Y
symbolem:

- W przypadku wersji tréjffazowych nalezy stosowac wytgczniki GFCI (RCD), ktore sg zdolne
do wykrywania pradoéw przemiennych (AC) i statych (DC). Takie wytgczniki GFCI (RCD)

oznaczone sg hastepujgcymi symbolami: =]

- Stosowac wytgczniki GFCI (RCD) z opdznieniem rozruchu, aby unikng¢ problemow
zwigzanych z przejsciowymi prgdami doziemnymi.

- Wielkos¢ wytgcznika GFCI (RCD) musi by¢ zgodna z konfiguracjg instalacji i warunkami
srodowiskowymi.

UWAGA:

Przy wyborze wytgcznika ELCD lub GFCI nalezy uwzgledni¢ catkowity prad uptywowy wszystkich
urzadzen elektrycznych systemu.

Wykaz czynnosci kontrolnych tablicy potaczen elektrycznych

UWAGA:

Tablica potgczen elektrycznych musi odpowiadaé parametrom znamionowym pompy
elektrycznej. Niewtasciwe kombinacje potagczen nie gwarantujg bezpieczehstwa zespotu.

Sprawdzi¢, czy zostaty spetnione nastepujgce wymogi:

o Panel sterowania musi chroni¢ pompe przed zwarciami. Do zabezpieczenia pompy mozna
uzy¢ bezpiecznika opoznionej reakgji lub wytgcznika typu C (MCB).

e Pompa jest wyposazona w zabezpieczenie termiczne i przeciwprzecigzeniowe.

NIEBEZPIECZENSTWO: Niebezpieczenstwo porazenia pradem elektrycznym

o Przed rozpoczeciem pracy przy potgczeniach elekirycznych nalezy sprawdzi¢, czy jednostka i
panel sterowania sg odciete od zrédia zasilania i nie mozna dostarcza¢ do nich mocy.

o Kontakt z komponentami elektrycznymi, nawet po wytgczeniu produktu, moze spowodowac
Smierc.

e Przed podjeciem jakichkolwiek interwencji w obrebie produktu napiecie sieciowe oraz wszelkie
pozostate napiecia wejSciowe muszg zosta¢ odtgczone na minimalny okres podany w Tabeli
9.
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Uziemienie (masa)

NIEBEZPIECZENSTWO: Niebezpieczenstwo porazenia pradem elektrycznym

Zawsze przylgczac przewod zewnetrznego zabezpieczenia do zacisku uziemienia (masy),
zanim zostang wykonane inne potgczenia elektryczne.

Podigczy¢ wszystkie akcesoria elektryczne pompy i silnika do uziemienia, upewniajgc sie, ze
wszystkie zostang prawidtowo wykonane.

Sprawdzi¢, czy przewdd ochronny (uziemienie) jest duzszy niz przewody fazowe. W
przypadku niezamierzonego odtgczenia przewodu zasilajgcego przewdd ochronny
(uziemienie) musi odtgczy¢ sie od przytgcza jako ostatni.

Stosowac kabel wielozytowy w celu ograniczenia zakidcen elektrycznych.

4.2.2 Typy i parametry znamionowe kabli

Wszelkie przewody muszg spetniaé przepisy lokalne i panstwowe dotyczace zalecanych
przekrojow i temperatur otoczenia.

Stosowac kable o minimalnej termoodpornosci +70°C (158°F). W celu zapewnienia zgodnosci
z przepisami UL (Underwriters Laboratories) wszystkie przewody zasilajgce muszg zostaé
wykonane za pomocg nastepujgcych typdw miedzianych kabli o minimalnej termoodpornosci
+75°C: THW, THWN.

Kable nigdy nie mogg stykac¢ sie z korpusem silnika, pompg ani rurami.

Przewody podtgczone do koncéwek zasilania i przekaznika sygnatu btedu (NO,C) muszg by¢
odizolowane od pozostatych wzmocniong izolacja.

Tabela 4: Elektryczne kable potgczeniowe

Elektryczny przewdd zasilajacy Docisk
Tryb pracy Liczba Zasilanie
urzadzenia przewodow Liczba przewodow bezpiecznikéw e
(zasilanie) x Maks. rozmlar « Max. AWG gléwnych oraz Przewdd uziemienia
pr.zew.odmka zaciskow silnika
miedziowego
3x1,5mm?
Jednofazowa 3x0.0023 cala 3x15AWG Ztacza sprezynowe Ztycza sprezynowe
kwadratowego
4x1,5mm?
! 0,8N 3N
Tréjfazowa 4x0.0023 cala 4% 15AWG o m m
7,1 funt-cal 26,6 funt-cal
kwadratowego

Przewody sterowania

Dla przekazywania < 10 VDC, nalezy stosowac zewnetrzne zaciski bez-napieciowe.

UWAGA:

Kable sterujgce nalezy instalowac osobno w stosunku do kabli zasilajgcych oraz kabla
przekaznika sygnatu awarii.

Jezeli kable sterujgce zostang zainstalowane réwnolegle do kabla zasilajgcego lub
przekaznika sygnatu awarii, odlegto$¢ miedzy kablami musi przekracza¢ 200 mm.

Przewody zasilania nie powinny sie przecinaé. Jesli okaze sie to konieczne, dopuszczalne jest
przecinanie sie ich pod katem prostym (90°).

Tabela 5: Zalecane przewody sterowania

Przewody sterowania e- Przewody . AWG Docisk
SM sygnatowe/sterujace
) . 0,75+1,5 mm? ) 0,6 Nm
Wszelkie przewodniki /0 0,000120,0023 cala kw, 18+16 AWG 5,4 funt-cal
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4.2.3 Podtgczenia zasilania

OSTRZEZENIE: Niebezpieczenstwo porazenia pradem elektrycznym

Kontakt z komponentami elektrycznymi, nawet po wytgczeniu produktu, moze spowodowac $mierc.
Przed podjeciem jakichkolwiek interwencji w obrebie produktu napiecie sieciowe oraz wszelkie
pozostate napiecia wejsciowe muszg zosta¢ odtgczone na minimalny okres podany w Tabeli 9.

OSTRZEZENIE:

Naped elektroniczny podtgczac wytgcznie do obwoddéw o bardzo niskim napieciu znamionowym
(ang. Safety Extra Low Voltage, SELV). Obwody przeznaczone do komunikacji zewnetrzne;j

i urzgdzen sterujgcych majg zapewniaé izolacje od sasiednich niebezpiecznych obwodéw
wewnatrz urzgdzenia. Obwody komunikacyjne i sterujgce wewnatrz urzgdzenia nie majg
potagczenia z masg i sg sklasyfikowane jako SELV. Moga one by¢ podtgczane wytgcznie do innych
obwodow SELV w sposéb pozwalajacy utrzymac limity SELV i zapobiegajgcy powstawaniu petli
zwarciowych doziemnych. Nalezy zadbac o fizyczne i elektryczne oddzielenie obwodow
komunikacyjnych i sterujgcych od obwodow elektrycznych niesklasyfikowanych jako SELV
zardbwno wewnatrz, jak i na zewnatrz falownikéw.

Tabela 6: Procedura podigczania przewodow zasilania

llustracja
1. Otworz pokrywe skrzynki zaciskowej (2), usuwajac wkrety (1). Rvs. 6
2. Wiz przewdd zasilajacy w dtawik kablowy M20 (5) ys:
3. Podfacz przewody wg schematu okablowania.
4. Podtacz przewdd uziemiajgcy (mase), upewniajac sie, ze jest on dtuzszy od Rvs. 9

przewoddw fazowych. ¥s.

5. Przytgczyc przewody fazowe.
6. Zamknij pokrywe (2) i dokre¢ wkrety (1). Rys. 6
Tabela 7: Procedura okablowania I/O

llustracja
1. Otworz pokrywe skrzynki zaciskowej (2), usuwajac wkrety (1). Rys. 6
2. Podfacz przewody wg schematu okablowania. Rys. 10
3. Zamknij pokrywe (2) i dokre¢ wkrety (1). Rys. 6

1~ IS

MCB - RCD 0] |
| | @ INRE
MCB - RCD
\
+ \ ,
208+240 Iixfﬂ_ﬂj 4 LA
380+460 | (
3 L2
Iix } U~ I
< | ~ 2 L3
—— [ @)%
@ ESM_MO0007_D_sc

Rysunek 9: Schemat okablowania
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Rysunek 10: Etykieta potgczenia

Tabela 8: Zaciski I/O

Element Zaciski |Ref. |Opis Uwagi
C 4 |COM - przekaznik statusu btedu Zamkniete: btad
Sygnat btedu o Otwarte: brak btedu lub
NO 5 [NO - przekaznik statusu btedu urzadzenie wytaczone
Dodatkowe napiecie 15V 6 Zasilanie pomocnicze czujnika 15V orad statv. 3 maks. 100 mA
zasilania +15V DC r Pracstaty, '
Wejscie analogowe P2IN/S+| 7 [Wejscie 0-10V trybu sitownika 0+10VDC
0-10Vv P2C/S- | 8 |GND (uziemienie) dla wejscia GND, Uziemienie elektroniczne




pl — Ttumaczenie oryginalnej instrukcji

0-10V

(dla S+)

Zewnetrzny czujnik zasilania +15V

Zelz\,Nr.\et.rznylczuj.ni.k P1+ 9 DC (prad staly) 15V, prad staty, £ maks. 100 mA
cisnienia [rowniez Weiéde 4-20 mA cauinik
réznicowy] p1- | 10 | epCIeS-eumACZUNKA 4:20 mA
zewnetrznego
Zewnetrzne wejscie odniesienia
Zewnetrzne START | 11 Wt/\A?YL ) Domyslnie pompa zwarta moze
uruchomienie/zatrzymanie " DZIALAC
STOP | 12 |Zewnetrzne wejscie Wt/WYt
LOW+ | 13 |Wejscie braku wody . ,
Zewnetrzny brak wody — - Zwarcie domysine
[ang. Lack of Water (Low)]| Low- | 14 |Niski poziom wody (poziom Wykrywacz braku wody: aktywny
odniesienia)
B1 15 [RS485 port 1: RS485-1N B (-) Tryb sterowania ACT, HCS: RS 485
Al 16 [RS485 port 1: RS485-1P A (+) portl dla komunikacji zewnetrznej
Magistrala komunikacyjna Tryb sterowania MSE, MSY: RS
GND | 17 |GND (uziemienie) elektroniki 485 —port 1 w systemach wielu
pomp
RS485 port 2: RS485-2N B (-)
B2 18 |aktywny tylko z modutem
opcjonalnym
. N 2 ikacji
Magistrala komunikacyjna RS485 port 2: RS485-2P A (+) fsvj:Stfzon:' dla komunikadji
A2 19 |aktywny tylko z modutem ¢ )
opcjonalnym
GND | 20 |GND (uziemienie) elektroniki
C 25 |COM - przekaznik statusu btedu W przypadku przewodow
zasilania: wykorzystaj dtawik
Sygnat btedu . kablowy M20
NO 24 |NO - przekaznik statusu btedu Zamknigte: btad
Otwarte: brak btedu lub
urzadzenie wytgczone
C 23 |Styk wspolny W przypadku przewodow
zasilania: wykorzystaj dtawik
Sygnat pracy silnika o kablowy M20
NO 22 |Stycznik zwierny Otwarty: pracujacy silnik
Zamkniety: silnik nie pracuje
Dodatkowe napiecie Zasilanie pomocnicze czujnika 15V, prad staty, Z maks. 100
- 15V 21
zasilania +15V DC mA
. S+ 20 |Wejscie 0-10V trybu sitownika 0+10VDC
Wejscie analogowe oND. Uziermien
0-10V S- 19 |GND (uziemienie) dla wejécia 0-10 V| >\~ “Zemienie
elektroniczne (dla S+)
o P14 18 Zewnetrzny czujnik zasilania +15V |15V, prad staty, I maks. 100
Zg\lNr.met‘rznylczw'm‘k DC (prad staty) mA
cisnienia [rowniez Weidcie 4-20 mA czuinik
réinicowy] p1- 17 |Weiscie 4-20 mA czujnika 4:20 mA
zewnetrznego
o P+ 16 Zewnetrzny czujnik zasilania +15V |15V, prad staty, Z maks. 100
Czujnik cisnienia DC (prad staty) mA
zewnetrznego — —
P2- 15 [Wejscie 4- 20 mA czujnika 420 mA
Uruchomienie| 14 |Zewnetrzne wejscie Wt/WYt o
Zewnetrzne 7 : <cie odniesient DomysInie pompa zwarta
uruchomienie/zatrzymanie i EWNELIZNE WEJSCIE odniesienta moze DZIALAC
/ Yy Zatrzymanie | 13 WE/WYE
LoW+ 12 Wejécie braku WOdy Domys'|nie zwarty —
Zewngtrzny brak wody iski pozi i wykrywanie braku wody:
[ang. Lack of Water (LoW)] LoW- 1 NISk.I poziom wody (poziom yKry y:
odniesienia) wiaczony
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RS485 port 2: RS485-2N B (-)

B2 10 |aktywny tylko z modutem
opcjonalnym i acii
Magistrala komunikacyjna RS485 port 2: RS485-2P A (+) 5:\:55&?2.2 dia komunikacji
A2 9 |aktywny tylko z modutem & )
opcjonalnym
GND 8 |GND (uziemienie) elektroniki
B1 7 |RS485 port 1: RS485-1N B (-) Tryb sterowania ACT, HCS:
Al RS485 port 1: RS485-1P A (+) RS 485 port 1 do komunikacji
Magistrala k ikacvi zewnetrznej
aglstrala komunikacyjna Tryb sterowania MSE, MSY:
GND 5 |GND (uziemienie) elektroniki

RS 485 — port 1 w systemach
wielu pomp
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5 Eksploatacja

W przypadku wspotwystepowania dwu lub wiecej ponizszych warunkéw:

e wysoka temperatura otoczenia

o Wysoka temperatura pompowanego ptynu

o kilku czynnikéw wymagajgcych maksymalnej mocy

e utrzymujgce sie wysokie napiecie z sieci,

zywotnos¢é pompy moze ulec skroceniu, a ponadto moze nastgpic¢ obnizenie wartosci
znamionowych — w celu uzyskania dodatkowych informacji nalezy skontaktowac sie z firma
Xylem lub autoryzowanym dystrybutorem.

Patrz réwniez dostarczane z produktem ,Instrukcja szybkiego uruchamiania” oraz ,Instrukcje
instalacji, obstugi i konserwacji” pomp e-LNEE, e-LNES, e-LNTE i e-LNTS.

5.1 Czasy oczekiwania

OSTRZEZENIE: Niebezpieczenstwo porazenia pradem elektrycznym

Kontakt z komponentami elektrycznymi, nawet po wytgczeniu produktu, moze spowodowac
Smier¢.

Przed podjeciem jakichkolwiek interwencji w obrebie produktu napiecie sieciowe oraz wszelkie
pozostate napiecia wejsciowe muszg zosta¢ odtgczone na minimalny okres podany w Tabeli 9.

Tabela 9: Czasy oczekiwania

Tryb (zasilanie) Minimalne czasy oczekiwania (min)
Jednofazowa 4
Tréjfazowa 5

OSTRZEZENIE: Niebezpieczenstwo porazenia pradem elektrycznym

Kondensatory konwertoréow czestotliwosci DC-link mogg pozostaé natadowane nawet przy braku

zasilana.

Aby uniknaé¢ zagrozenh elektrycznych:

e odigcz zasilanie pragdem przemiennym (AC);

e odigcz wszelkiego rodzaju silniki z magnesami statymi;

e odigcz wszystkie zdalne zrodta zasilania z obwodem posrednim, w tym akumulatory
rezerwowe, zasilacze UPS oraz potgczenia z obwodami posrednimi podtgczanymi do innych
przetwornikéw czestotliwosci;

e przed przystgpieniem do jakichkolwiek prac konserwacyjnych lub naprawczych poczekaj na
catkowite roztadowanie kondensatorow; okresy oczekiwania podano w Tabeli 9.
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6 Programowanie

Srodki ostroznosci

UWAGA:

e Przed rozpoczeciem programowania nalezy dokfadnie zapoznac sie z ponizszymi instrukcjami
w celu unikniecia nieprawidtowych ustawien, ktére mogg spowodowac niewtasciwe
funkcjonowanie.

o Wszelkie modyfikacje powinien wykona¢ kwalifikowany technik.

6.1 Panel sterowania

ESM_M0021_C sc

Rysunek 11: Panel sterowania

Tabela 10: Opis panelu sterowania

eI': ;n;::u Opis Punkt
1 Przycisk zmniejszania 6.2
2 Przycisk zwiekszania 6.2
3 Przycisk URUCHAMIANIA/ZATRZYMYWANIA i dostepu do menu 6.2
4 DIODA LED ZASILANIA 6.3.1
5 LED Status 6.3.2
6 Zespot diod LED obrotow 6.3.3
7 LED Communication 6.3.4
8 Diody LED jednostek pomiardw 6.3.5
9 Wyswietlacz 6.4
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6.2 Opis przyciskow

Tabela 11: Funkcje i przyciski

Przycisk Funkcja

0

Widok gtéwny (patrz punkt 6.4.1): zmniejszenie wymaganej wartosci dla wybranego trybu
sterowania.

Menu parametréw (patrz punkt 6.4.2): zmniejszenie indeksu wyswietlanego parametru
Widok/edycja parametréw (patrz punkt 6.4.2): zmniejsza warto$¢ wyswietlanego
parametru

Autokalibracja ci$nienia zerowego (patrz punkt 6.5, P44): automatyczna kalibracja czujnika
ci$nienia.

®

Widok gtdwny (patrz punkt 6.4.1): zwiekszenie wymaganej wartosci dla wybranego trybu
sterowania

Menu parametréw (patrz punkt 6.4.2): zwiekszenie indeksu wyswietlanego parametru
Widok/edycja parametréw (patrz punkt 6.4.2): zwieksza wartos¢ wyswietlanego
parametru

Autokalibracja ci$nienia zerowego (patrz punkt 6.5, P44): automatyczna kalibracja czujnika
ci$nienia.

=D
<

Widok gtéwny (patrz punkt 6.4.1): URUCHOMIENIE/ZATRZYMANIE pompy
Menu parametréw (patrz punkt 6.4.2): przetacza na widok/edycje parametréw
Widok/edycja parametréw (patrz punkt 6.4.2): zapisuje warto$¢ parametru.

=)
€

WcisngcCi o
przytrzymac

Widok gtéwny (patrz punkt 6.4.2): przetacza na wybdr parametréw
Menu parametréw: przetaczenie na widok gtéwny

r\l Widok gtéwny: przetagcza pomiedzy jednostkami miary predkosci obrotowe;j i cisnienia
= podnoszenia (patrz punkt 6.4.1).

If.\l Widok gtéwny: na przemian jednostki miary predkosci i wysokosci ttoczenia, wytgcza dziatanie
A= przyciskdw (z wyjatkiem START/STOP) (patrz punkt 6.4.1).

6.3 Opis diod LED

6.3.1 POWER (power supply) / (zasilanie)
Gdy diody sg WLACZONE (FeMER). pompa jest zasilana, a urzadzenia elektroniczne dziataja.

6.3.2 STATUS (STAN)

Dioda LED

Stan

Nie swieci

Pompa elektryczna zatrzymana

Swieci na zielono, nie miga

Pompa elektryczna pracuje

Miga na zielono i

Alarm bez zablokowania w trakcie pracy pompy elektrycznej

pomaranczowo

Swieci na pomarariczowo, Alarm bez zablokowania w trakcie spoczynku pompy elektrycznej

nie miga

Swieci na czerwono, nie Btad — pompa elektryczna zablokowana bez mozliwosci uruchomienia
miga
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6.3.3 SPEED (speed bar) / PREDKOSC (pasek predkoéci obrotowej)
Pasek ten sktada sie z 10 diod LED oznaczajgcych krokowy wzrost predkosci obrotowej od 10 do

100%, przy czym zakres
(predko$¢ maksymalna).

predkosci okreslajg parametry P27 (predkos¢ minimalna) oraz P26

Zespot diod LED

Stan

Swieci

Silnik dziata: predkos¢ odpowiada krokowi procentowemu odpowiadajacemu liczbie
diod LED zapalonych na pasku (na przyktad 3 zapalone diody LED = 30% maksymalnej
predkosci obrotowej)

Pierwsza dioda LED miga

Silnik pracuje; predkos¢ jest mniejsza od absolutnego minimum, P27.

Nie swieci

Silnik zatrzymany.

6.3.4 COM (komunikacja)

Warunek 1

Warunek 2

Warunek 3

e Jako protokét magistrali komunikacyjnej wykorzystywany jest protokét Modbus RTU; parametr
P50 ma wartos¢ Modbus.
¢ Nie jest uzywany zaden opcjonalny modut komunikacyjny.

Dioda LED

Stan

Nie swieci

Urzadzenie nie jest w stanie wykry¢ zadnych prawidtowych komunikatéw Modbus na
koricdwkach przeznaczonych dla magistrali komunikacyjnej.

Swieci na zielono, nie miga

Urzadzenie wykryto magistrale komunikacyjna na wyznaczonych kocéwkach, a
ponadto rozpoznato prawidtowe adresowanie.

Miga na zielono

Urzadzenie wykryto magistrale komunikacyjng na wyznaczonych koficéwkach, ale nie
rozpoznato prawidtowego adresowania.

0d zielonego Swiatta
ciggtego do wytaczenia

Urzadzenie nie wykryto prawidtowego komunikatu Modbus RTU przez co najmniej 5
sekund.

0d zielonego Swiatta
ciggtego do migania

Urzadzenie nie zostato prawidtowo zaadresowane przez co najmniej 5 sekund.

e Jako protokét magistrali komunikacyjnej wykorzystywany jest protokoét BACnet MS/TP;
parametr P50 ma warto$¢ BACnet.
¢ Nie jest uzywany zaden opcjonalny modut komunikacyjny.

Dioda LED

Stan

Nie swieci

Urzadzenie nie otrzymato zadnych prawidtowych zgdan od innych urzadzen BACnet
MS/TP przez co najmniej 5 sekund.

Swieci $wiattem ciagtym

Urzadzenie wymienia informacje z innym urzadzeniem BACnet MS/TP.

Kiedy opcjonalny modut komunikacyjny jest uzywany.

Dioda LED Stan
Nie Swieci Awaria lub brak potaczenia RS485 badz bezprzewodowego.
Miga Urzadzenie wymienia informacje z modutem komunikacyjnym.

6.3.5 Jednostka miary
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Dioda LED wtaczona Pomiar aktywny Uwagi

10xRPM Predkos¢ obrotowa wirnika Predkos¢ na wyswietlaczu podawana jest w
10xRPM

BAR Cisnienie hydrauliczne Wyswietlacz podaje wartos¢ cisnienia
podnoszenia w barach (bar)

PSI Wyswietlacz podaje wartos¢ cisnienia
podnoszenia w funtach na cal kwadratowy (psi)




pl — Ttumaczenie oryginalnej instrukcji

6.4 Wyswietlacz
6.4.1 Widok gtowny

Wyswietlacz | Tryb Opis
U OFF Styki 1112 (patrz punkt 5.4) nie sg zwarte.

(WYL.) Uwaga: tryb wytgczenia OFF ma nizszy priorytet niz tryb SBY.

5t STOP Pompa zatrzymana recznie.

(Zatrzymanie) Jesli pompa zostanie wtgczona po ustawieniu P04 = OFF (patrz punkt 6.5.1),
zostanie zatrzymana, tak by silnik nie pracowat — miga¢ bedzie wéwczas
wartos¢ STP (@ - @).

Aby zatrzymac pompe recznie:

o Przyktad A.
Dotyczy trybu sterowania CPP/PPP przy wymaganej wartosci wstepnej
(asmema podnoszema) 1,00 bar i minimalnej wartosci 0,5 bar:
—> -\_-3 nacisng¢ — @Jednokrotme

. Przykfad B.
Dotyczy trybu sterowania ACT przy wymaganej wartosci wstepnej
(predkosci) 200 10xRPM:
200 10X RP |V [ES(E) PRI @jednokrotnie.

K ON Pompa wtaczona; silnik zaczyna pracowac wedtug wybranego trybu
(Wt.) sterowania.
Wskazanie to pojawia sie na kilka sekund, gdy styki 11i 12 (patrz punkt 5.4) sg
zwarte, a pompa nie znajduje sie w trybie STOP.
Aby recznie ustawi¢ pompe w trybie ON (wtaczona):
o Przyktad A.
Dotyczy trybu sterowania CPP/PPP przy osiggnietej zadanej wartosci
(ci$nienia) 1,00 bar i uruchomieniu z minimalng wartoscig 0,5 bar, po
recznym zatrzymaniu:
O @ — jednokrotnie, a po kilku sekundach... -
. Przyk’fad B.
Dotyczy trybu sterowania ACT przy osiggnietej zadanej wartosci (predkosci
obrotowej) 200 [10xRPM] i uruchomieniu z minimalng wartoscig 80
[10xRPM], po recznym zatrzymaniu:
@) — jednokrotnie, a po kilku sekundach... —»
Gdy pompa dziata, mozliwe jest wyswietlanie rzeczywistego cisnienia
podnoszenia oraz rzeczywistej predkosci obrotowej:
o Przyktad A
Dotyczy trybu sterowania CPP/PPP, z rzeczywistg wartoscig cisnienia
podnoszenia 1,00 bar i odpowiednio predkosci obrotowej 352 [10xRPM]:
4D BARENAOIA @' Rt OV ARIZAWE > 1o 10 sekundach lub
=)+ ', : —>
o Przyktad B
Dotyczy trybu sterowania ACT przy rzeczywistej wartosci predkosci
obrotowej 200 [10xRPM] i odpowiednio rzeczywistej wartosci cisnienia
podnoszenia 2,37 bar: )
EEE Stand-by Wejscie analogowe jest skonfigurowane jako nastawiona predkosc¢ (P40 = m

(Tryb gotowosci)

lub W), wartos¢ odczytu znajduje sie w strefie czuwania, a P34 = STP (patrz
punkt 6.6.1)
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Uwaga: tryb wytaczenia OFF ma nlzszy prlorytet niz tryb zatrzymania STOP
Rt I‘OICkk W celu zablokowania nacisng¢ IWIRS przez 3 sekundy; blokada zostanie
(Blokada) potwierdzona tymczasowym wyswietleniem symbol%
Pojawia sie on po nacisnieciu przycisku (z wyjatkiem ) po zakorczeniu
procedury blokowania.
Uwaga: funkcja zwiazana z przyciskiem START/STOP L& jest zawsze
wytgczona. Podczas uruchamiania przyciski sg zablokowane, jesli byty
zablokowane przy poprzednim wytgczeniu.
DomysInie: brak blokady
L U"blfc:: . W celu odblokowania nacisng¢ £ przez 3 sekundy; odblokowanie
(Odblokowanie) zostanie potwie[ifflije tymczasowym wyswietleniem symbolu
Uwaga: podczas uruchamiania przyciski sg odblokowane, jesli byty
odblokowane przy poprzednim wyfgczeniu.
DomysInie: brak blokady

6.4.2 Widok menu parametrow

30

Menu parametréw daje mozliwos$¢:
e wyboru wszystkich parametrow (patrz punkt 6.5);
e uzyskania dostepu do widoku/edycji parametrow (patrz punkt 6.2).

Parametru

Opis

Power on (Zasilanie wiaczone)

Jesli po wigczeniu pompy i uzyskaniu dostepu do widoku menu przy
wartosci P23 = ON, P20 miga: [l >
Whprowadzi¢ hasto, aby wyswietla¢ i zmienia¢ parametry.

Password timeout (Czas na
wprowadzenie hasta)

Jesli przy wartosci P23 = ON przez ponad 10 minut nie zostanie nacisniety
zaden przycisk z widoku menu ostatniego parametru, zaréwno widok, jak i
edycja parametrow zostang wytaczone.

Wprowadzi¢ hasto ponownie, aby wyswietlac i zmienia¢ parametry.

Parameters Menu (Menu
parametrow)

Przy wartosci P23 = OFF lub po wprowadzeniu hasta (P20) mozliwe beda
zardwno wyswietlanie, jak i edycja parametrow. W trakcie uzyskiwania
dostepu do menu parametréw wyswietlacz cyfrowy pokazuje:

_)

-

EE - [EE

Migajacy parametr oznacza mozliwo$¢ wyboru.

Parameters Editing/Visualization
(Edycja / Wyswietlanie parametréw)

Warto$¢ parametru moze by¢ zmieniana za pomocg parametréw lub
protokotéw komunikacji Modbus i BACnet.

W momencie powrotu do menu parametréw wyswietlany indeks parametru
jest automatycznie zwiekszany. Dodatkowe informacje zamieszczono na
Rysunku 6.5.

o Przyktad A (P20) od 000 do 066:

B

J uzyskamy pozadang wartos¢ —>

- - R
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6.4.3 Wyswietlanie btedéw i alarméw

Parametru

Opis

Alarm

W przypadku alarmu odpowiadajgcy mu kod pojawia sie na wyswietlaczu na zmiane z widokiem
gtéwnym.
Na przyktad:

- (np. BAR)
- (np. 10xRPM)

Dodatkowe informacje zamieszczono na Rysunku 6.7.

Error
(Btad)

W przypadku btedu na wyswietlaczu pojawi sie odpowiedni kod identyfikacyjny.
Na przykfad:

Dodatkowe informacje zamieszczono na Rysunku 6.7.

6.5 Parametry oprogramowania

W zalezno$ci od typu parametry oznaczone sg w niniejszej instrukcji réznymi symbolami:

Oznaczenie Typ parametru
Brak oznaczenia Dotyczy wszystkich produktéw
< Tylko do odczytu
6.5.1 Parametry statusu
Liczba | Parametru Jednostka Opis
miary
P01 Required value (Wartos¢ bar/psi/ Warto$¢é wymagana — parametr ten oznacza ZRODtO
wymagana) rpmx10 oraz WARTOSC aktywnej wartosci wymaganej.
Cykle wy$wietlet ZRODLA | WARTOSCI trwaja 3
sekundy.
ZRODEA:
o SP(SP): wymagana wewnetrzna wartos¢ zadana
zwigzana z wybranym trybem sterowania
o VL (UL): zewnetrzna wymagana wartosc¢ zadana
predkosci, odnoszgca sie do wejscia 0-10V.
WARTOSC moze dotyczy¢ predkosci obrotowej lub
cisnienia podnoszenia, w zaleznosci od wybranego
trybu sterowania:
w przypadku cisnienia podnoszenia jednostke miary
okresla parametr P41.
P05 Operating time months (Czas taczna liczba miesiecy podtaczenia do sieci
pracy w miesigcach) elektrycznej, do dodania do P06.
P06 Operating time hours (Czas pracy h taczna liczba miesiecy podtaczenia do sieci
w godzinach) elektrycznej, do dodania do PO5.
P07 Motor Time Months (Czas pracy Parametr ten pokazuje ilos¢ miesiecy czasu
silnika w miesigcach) operacyjnego, ktore majg zostac¢ dodane do P08.
P08 Motor time hours (Czas pracy h Parametr ten pokazuje ilos¢ godzin czasu
silnika w godzinach) operacyjnego, ktore majg zostac¢ dodane do P07.
P09 1st error (1. Bfad) Pierwszy btad — ten parametr przechowuje ostatni
btad, ktory wystapit, w kolejnosci chronologiczne;j.
Wyswietlana informacja podaje wartosci:
o (Exx): xx podaje kod btedu
o (Hyy): yy stanowi ilo$¢ godzin wspomnianych w

31




pl — Ttumaczenie Oryginalnej Instrukcji

P05-P06 kiedy zdarzyt sie btad Exx
o (Dww): ww stanowi ilos¢ dni zawartg w
parametrach P05-P06, kiedy wystapit btad Exx
o (Uzz):zz stanowi ilo$¢ tygodni wspomnianych w
P05-P06, kiedy zdarzyt sie btad Exx
Przyktadowe wskazanie:

i > G > EBE - NE

P10 2nd error (2. biad) Drugi btgd — zapisuje przedostatni btad w kolejnosci
chronologicznej.
Inne charakterystyki: jak P09.
P11 3rd error (3. btad) Trzeci btad — zapisuje trzeci od korica btagd w
kolejnosci chronologiczne;j.
Inne charakterystyki: jak P09.
P12 4th error (4. btad) Czwarty btad — zapisuje czwarty od korica btad w
kolejnosci chronologicznej.
Inne charakterystyki: jak P09.
P13 Power Module Temperature °C Temperatura modutu zasilania.
(Temperatura modutu zasilania)
P14 Inverter Current (Natezenie pradu | A Parametr ten wskazuje aktualne natezenie pradu
inwertera) doprowadzanego z przetwornika czestotliwosci.
P15 Inverter Voltage (Napiecie v Parametr ten wskazuje aktualne, szacowane napiecie
inwertera) wejscia przetwornika czestotliwosci.
P16 Motor Speed (Predkos¢ obrotowa | rpmx10 Parametr ten wskazuje aktualng predkos¢ obrotowa
silnika) silnika.
P17 Software version (Wersja Parametr ten stanowi wersje oprogramowania Panelu

.\ e
oprogramowania)

Sterowania.

6.5.2 Parametry ustawien

Liczba | Parametru Opis

P20 Password entering Tutaj uzytkownik moze wprowadzi¢ hasto systemowe, ktdre umozliwia dostep do
(Wprowadzanie parametréw systemowych: wartos¢ tego pola poréwnywana jest z zapisem P22.
hasta) [0-999] Po wprowadzeniu nieprawidtowego hasta system pozostaje zablokowany przez 10

minut.

P21 Jog Mode (Tryb Tryb impulsowania — powoduje dezaktywacje wewnetrznego sterownika
impulsowania) urzadzenia i wymuszenie trybu sterowania rzeczywistego (ACT): silnik uruchamia
[MIN+MAX'] sie, a warto$¢ parametru P21 staje sie tymczasowg nastawg ACT. Aby jg zmienic,

wystarczy wprowadzi¢ nowg warto$¢ parametru P21 bez potwierdzania go; w
przeciwnym przypadku nastgpi natychmiastowe opuszczenie trybu sterowania
tymczasowego.

P22 System password Jest to hasto systemowe, ktére musi by¢ takie samo, jak hasto wprowadzone jako
(Hasto systemowe) warto$¢ parametru P20.

[1+999] Domyslnie: 66.
P23 Lock Function Funkcja blokowania — funkcja ta umozliwia uzytkownikowi blokowanie i

(Funkcja blokowania)
[OFF, ON]

odblokowywania ustawienia parametru w menu gtéwnym.

Gdy parametr ten ma warto$¢ ON (wtgczona), nalezy wprowadzic¢ hasto stanowigce
wartos¢ parametru P20, aby zmieni¢ parametry.

Domyslnie: ON.

¥ W zaleznosci od typu stosowanej pompy
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6.5.3 Parametry konfiguracji napedu

Liczba | Parametru Jednostka | Opis
miary
P25 Control mode (Tryb Parametr ten ustawia tryb sterowania: ACT=0, CPP=1i PPP=2
sterowania) [0-2] ACT: Tryb sitownika.
(NS i3
Pojedyncza pompa utrzymuje statg predkos¢ obrotowg niezaleznie od
natezenia przeptywu. ACT zawsze minimalizuje réznice pomiedzy
nastawa predkosci obrotowej a aktualng wartoscia predkosci
obrotowe;j silnika.
CCP: Cisnienie state PI
SN M
Pompa utrzymuje statg réznice cisnienia miedzy strong ttoczng i
strong ssawng niezaleznie od natezenia przeptywu.
Czujnik cisnienia bezwzglednego nie jest wymagany. Algorytm
regulacji bedzie dziata¢ bez czujnika. Zawsze mozliwe bedzie tez
jednak zastosowanie czujnik ci$nienia zewnetrznego (potaczenia
przedstawiono w punkcie 4.3.3, a do konfiguracji stuzy ustawienie
P40): CPP zawsze probuje zminimalizowac réznice pomiedzy nastawa
cisnienia a wartoscig zwrotng sygnatu cisnienia.
PPP: Cisnienie proporcjonalne PI.
Jest to tryb sterowania, w ktérym pompa utrzymuje proporcjonaling
roznice cisnienia miedzy strong tfoczng i strong ssawng niezaleznie
od natezenia przeptywu. Cisnienie wzrasta w miare wzrostu
natezenia przeptywu. Algorytm regulacji bedzie dziata¢ bez czujnika.
Zawsze mozliwe bedzie tez jednak zastosowanie czujnik cisnienia
zewnetrznego (potaczenia przedstawiono w punkcie 4.3.3, a do
konfiguracji stuzy ustawienie P40): PPP zawsze probuje
zminimalizowac réznice pomiedzy nastawg cisnienia a wartoscia
zwrotng sygnatu cisnienia.
P26 Max RPM set rpmx10 Konfiguracja maksymalnej predkosci obrotowej pompy.
(Maksymalna
nastawa predkosci
obrotowej) [ACT
set+Max']
P27 Min RPM set rpmx10 Konfiguracja minimalnej predkosci obrotowej pompy.
(Minimalna nastawa
predkosci
obrotowej)
[Min"+ACT set]

6.5.4 Parametry konfiguracyjne regulacji wielu pomp

Ustawienia fabryczne nie obejmujg konfiguracji pompy podwojnej do pracy z wieloma pompami,
pomimo tego ze wersja ta jest dostarczana z kablem komunikacyjnym pomiedzy dwoma
falownikami.

Oprécz pompy podwajnej tryb ten moze by¢ réwniez aktywowany dla dwoch pomp
pojedynczych, pod warunkiem ze sg one takie same (ten sam kod) i ze sg one potgczone
przewodem komunikacyjnym.

Aby aktywowac te funkcje, nalezy zastosowac sie do ponizszych instrukcji.

¥ W zaleznosci od typu stosowanej pompy
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Odtgczy¢ zasilanie od dwoch silnikow.

Sprawdzi¢/podtaczy¢ 3-zytowy kabel komunikacyjny do odpowiednich portéw
komunikacyjnych (zaciski 15-16-17 dla wersji jednofazowej; zaciski 5-6-7 dla wers;ji
trojfazowej).

Podtgczy¢ zasilanie do obydwu silnikow.

Skonfigurowac jedno urzgdzenie jako gtéwne (patrz parametr P38). W przypadku pomp
podwadjnych zalecamy, aby silnik znajdujacy sie po prawej stronie, patrzgc na pompe od
strony ttocznej, byt ustawiony jako gtéwny.

W jednostce gtéwnej wybrac tryb regulacji podwojnej (patrz parametr P39) i tryb
sterowania (patrz parametr P25).

Po skonfigurowaniu jednostki gtéwnej druga jednostka jest automatycznie konfigurowana
jako ,podazajgca”. Pozytywny wynik konfiguracji zostanie potwierdzony na wyswietlaczu
urzagdzenia podagzajgcego, na ktérym dioda COM $wieci sie zawsze na zielono.

W przeciwnym razie, a takze w przypadku alarméw A12 lub A13, nalezy zapoznac¢ sie z
punktem 8.1, tabela 14.

UWAGA:

Gdy aktywny jest tryb podwodjny, wszystkie uzywane zewnetrzne styki ON/OFF (zaciski
11-12 w przypadku wersji jednofazowej i 13-14 w przypadku wersji trojfazowej) muszg
by¢ podtaczone réwnolegle do obu urzadzeh — nalezy takze upewni¢ sie, ze
biegunowos¢ jest prawidtowa.

Gdy jednostka jest skonfigurowana jako podazajgca, a komunikacja pomiedzy pompami:

- dziata prawidtowo (brak alarmu A12, patrz punkt 8.1, tabela 14): zablokowane sg
dziatanie START/STOP przycisku 3 oraz modyfikacja parametréw (w tym
warto$ci zadanej).

- NIE dziata prawidtowo (alarm A12 aktywny, patrz punkt 8.1, tabela 14): aktywne
sg dziatanie START/STOP przycisku nr 3 i modyfikacja parametrow (P21, P23,
P38, P68).

Brak wody:

- Przy wigczonym trybie pompy podwadjnej, jesli dla obu urzgdzeh stosowany jest
tylko jeden styk zewnetrzny braku wody (zaciski 13-14 w przypadku wersji
jednofazowej, zaciski 11-12 w przypadku wers;ji tréjffazowej), nalezy wtozy¢ dwie
diody, zwracajgc uwage na zachowanie biegunowosci pomiedzy stykami obu
jednostek. Patrz rysunek 12.
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Rysunek 12: Dioda

Tabela 12: Opis

Liczba Opis
1 Zaciski 1/0 falownika pompy (patrz Tabela 8)
2 Dioda zewnetrzna
3 Styk zewnetrzny braku wody
Liczba | Parametru Jednostka | Opis
miary
P38 | Adjustment type (Typ Wybdr typu regulacji:
regulacji) [m, m, . =regulacja pompy pojedynczej
m] . =regulacja pompy podwaojnej, pompa gtéwna
. =regulacja pompy podwajnej, pompa podazajaca
Domyslinie:
P39 Multi-pump twin Wybor trybu regulacji pompy podwajnej:
adjustment mode . =rezerwa: pracuje tylko pompa gtéwna. Pompa
(Tryb regulacji pompy podazajaca uruchamia sie tylko w przypadku awarii pompy
podwajnej) [ , gtéwnej.

RS, G, A

. m = praca naprzemienna: w danym momencie pracuje tylko
jedna pompa.

Praca pompy przetacza sie regularnie (parametr P57) w celu

zréwnowazenia obcigzenia roboczego pomiedzy dwoma pompami.

. W = praca réwnolegta: obydwie pompy pracujg jednoczesnie
przy tej samej wartosci zadanej. Pompa gtéwna okresla
zachowanie sie systemu i moze optymalizowa¢ wydajnosc¢

poprzez przesytanie polecenia uruchomienia i zatrzymania

35




pl — Ttumaczenie Oryginalnej Instrukcji

pompy podazajacej w zaleznosci od cisnienia i natezenia
przeptywu, tak by zapewni¢ utrzymanie wartosci zadanej przy
jednoczesnym minimalnym zuzyciu energii.

. W = wymuszona praca rownolegta: pompy zawsze pracuja
jednoczesnie i przy tej samej wartosci zadanej

We wszystkich konfiguracjach po utracie komunikacji pomiedzy

dwoma jednostkami obie zaczynaja dziatac tak, jakby byty

pojedynczymi pompami (P38 = m)

Domyslinie:

6.5.5 Parametry konfiguracji czujnika

36

Liczba | Parametru Jednostka Opis

miary

P40 Sensor selection (Wybor Konfiguracja wejscia analogowego:
czujnika) [, @, m, o = brak konfiguracji
W, I . = dwa czujniki ci$nienia (ttoczenie/ssanie)

. = czujnik réznicowy 4-20 mA

. = wejscie 4-20 mA jako odniesienie predkosci
(patrz punkt 6.6.1)

. = wejscie 0-10V jako odniesienie predkosci
(patrz punkt 6.6.1)

Domyslnie:

P41 Pressure Sensor Unit Of Ten parametr stuzy do ustawiania jednostki miary (W,
Measure (Jednostka miary m) dla czujnika cisnienia. Wptywa on na wartos¢
czujnika cisnienia) [BAR, PSI] wyswietlang na korpusie pompy za posrednictwem diod

LED (patrz punkty 6.3.4).
Wartos$¢ domysina: bar.

P42 Full scale value for pressure bar/psi Ustawienie petnej wartosci skali czujnika cisnienia nr 1, 4—
Sensor 1 (Wartos$¢ petnej skali 20 mA, podtaczonego do wejs¢ analogowych 9i 10 w
dla czujnika ciSnienia nr 1) przypadku wersji jednofazowej oraz wejs¢ 17 18 w
4+20mA [0.0+25.0BAR] / przypadku wersji tréjfazowej.

[0.0+363PSI] Wartos$¢ domysina: w zaleznosci od typu stosowanej
pompy.

P43 Pressure sensor 2 full scale bar/psi Ustawienie petnej wartosci skali czujnika cisnienia nr 2
value (Wartos¢ petnej skali podtaczonego do wejs¢ analogowych 71 8 w przypadku
czujnika cisnienia nr 2) [0,0- wersji jednofazowej oraz 15 i 16 w przypadku wersji
25,0 BAR]/[0,0-363 PSI] trojfazowe;.

Wartos$¢ domysina: w zaleznosci od typu stosowane;j
pompy.

P44 Zero Pressure Auto- bar/psi Ten parametr umozliwia uzytkownikowi przeprowadzenie
Calibration (Automatyczna poczatkowej autokalibracji czujnika cisnienia.
kalibracja ci$nienia zerowego) Jej celem jest kompensacja przesuniecia sygnatu czujnika

przy cisnieniu zerowym spowodowanego tolerancja

samego czujnika.

Procedura:

1. Nalezy wejs¢ do P44, kiedy uktad hydrauliczny
wykazuje zerowe cisnienie (bez cieczy w obwodach)
lub kiedy czujnik ci$nienia jest wymontowany z
obwodu: wyswietlana jest rzeczywista, zerowa
wartos¢ cisnienia.

2. Uruchom autokalibracje, naciskajac przycisk %=/ lub

— (patrz punkt 6.2).
3. Pod koniec autokalibracji wyswietlane jest cisnienie 0
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(lub powiadomienie ,,---" (---), jesli sygnat czujnika jest
poza dozwolong tolerancjg).

P4s

Lack Of Water Switch Input
[DIS, ALR, ERR] (Wejécie
przefacznika ,brak wody”
[WYLACZONY, ALARM, BtAD])

Aktywacja/dezaktywacja uwzgledniania braku cieczy na

wejsciu (patrz punkt 4.3.3, kodcowki 13 i 14).

Definiuje on zachowanie pompy w przypadku gdy wejscie

Lbrak wody” jest aktywne, a przetacznik jest otwarty:

. m (DIS): pompa nie uwzglednia informacji z wejscia
Jbrak cieczy”

. m (ALr): pompa odczytuje wejscie , brak cieczy”
(aktywne) i reaguje w momencie otwarcia
przetacznika, wyswietlajac alarm obrotdw A06 oraz
utrzymujac wtaczony silnik

. E (Err): Pompa odczytuje wejscie , brak wody”
(aktywne) i reaguje w momencie otwarcia
przetacznika, zatrzymujac silnik i generujac
odpowiedni btad E11. Stan btedu zostaje anulowany w
momencie ponownego zamkniecia przetacznika i
uruchomienia silnika.

Domysinie: ERR.

6.5.6 Parametry interfejsu RS485

Liczba | Parametru Jednostka | Opis

miary

P50 Communication protocol (Protokét Protokot komunikacji — parametr ten stuzy do
komunikacji) [MOD, BAC] wyboru okreslonego protokotu na porcie

komunikacyjnym:

. (MOD): Modbus RTU
. (BAC): BACnet MS/TP.
DomysInie: MOD.

P51 Communication protocol — Address Protokot komunikacji - adres: parametr ten
(Protokot komunikacji — adres) ustawia wymagany adres pompy, gdy jest ona
[1+247]/[0+127] podtaczona do urzadzenia zewnetrznego, w

zaleznosci do protokotu ustawionego w P50:
e MOD: dowolna wartos¢ z zakresu 1+247.
o BAC: dowolna wartos¢ z zakresu 0+127.

P52 Comm Protocol - BAUDRATE (Protokét | kbps Ten parametr stuzy do ustawiania pozadanej
komunikacji — szybkos$¢ transmisji w szybkosci transmisji dla portu komunikacyjnego.
bodach) [4.8, 9.6, 14.4, 19.2, 38.4, Domyslnie: 9,6 kbps.

56.0, 57.6 KBPS]

P53 BACnet Device ID Offset (Przesunigcie Parametr ten ustawia setki, dziesigtki i jednostki

identyfikatora urzadzenia BACnet) urzadzenia BACnet Device ID.
[0+999] Domyslnie: 002.
Domyslny identyfikator urzadzenia: 84002.

P54 Comm Protocol — Configuration Protokot komunikacji - konfiguracja: parametr ten
(Protokot komunikacji — konfiguracja) ustawia dtugos¢ ciggu bitdw danych, a takze
[m, m, m, m] parzystos¢ i dtugosc ciggu bitow stopu.

Domyslnie: 8N1
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6.5.7 Parametry konfiguracji trybu regulacji wielu pomp

6.5.8

6.5.9

38

przefaczania)

Liczba | Parametru Jednostka Opis
miary
P57 Switch interval (Interwat | godziny Ustawienie wymuszonego interwatu przetgczania pompy

podczas pracy w trybie regulacji naprzemiennej (P39 = m)

DomysInie: 24

Uruchomienie testujgce Parametry Konfiguraciji

Przebieg prébny jest funkcja, ktéra uruchamia pompy po ostatnim zatrzymaniu, aby nie dopusci¢

do ich zablokowania.

Liczba | Parametru Jednostka Opis
miary
P65 Test Run - Time Start (Przebieg h Przebieg probny — czas rozpoczecia: parametr ten
testowy - czas uruchomienia) [0- podaje czas od ostatniego zatrzymania, po ktérym
100] uruchomiony zostanie przebieg prébny.
Domyslnie: 100 h.
P66 Test Run - Speed (Przebieg rpmx10 Przebieg probny — predkos¢ obrotowa: parametr ten
testowy — predkosc) [P27-Max] ustawia predko$¢ obrotowa pompy w trakcie przebiegu
prébnego.
Predko$¢ minimalna (Min) i maksymalna (Max) zalezg
od typu pompy.
Domyslnie: 200 rpmx10.
P67 Test Run - Time Duration s Przebieg probny - czas trwania: parametr ten ustawia
(Przebieg testowy - czas czas trwania przebiegu prébnego.
trwania)[0-180] Domyslnie: 10s.
Parametry Specjalne
Liczba | Parametru Jednostka Opis
miary
P68 Default Values Reload Ustawienie wartosci RES skutkuje, po potwierdzeniu,
(Ponowne zatadowanie wykonaniem resetu do ustawien fabrycznych
wartosci domysinych) [NO, oznaczajgcego ponowne zatadowanie domysinych wartosci
RES] parametrow.
P69 Avoid Frequent Parameters Unikaj czestego zapisywania parametrow [NIE, TAK] — Ten

Saving (Unikaj czestego
zapisywania parametrow)
[NO, YES]

parametr ogranicza czestotliwos¢ zapisywania przez
pompe wymaganej wartosci P02 w pamieci EEPROM w
celu zwiekszenia jej zywotnosci.

Moze to okazac sie szczegdlnie przydatne w
zastosowaniach z urzadzeniami sterujgcymi BMS, ktore
wymagajg ciggtego modyfikowania wartosci dla celow
precyzyjnego dostrajania.

Domyslnie: NO.
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6.5.10Przyktad: Tryb sterowania ACT z wejsciem analogowym
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Rysunek 13: Schemat trybu sterowania ACT

Tabela 13:

Opis

Liczba

Opis

Punkt ZERO (0 V dc - 4 mA) = minimalna wartos¢ sygnatu analogowego

Punkt poczatkowy regulacji

Punkt czuwania (SBY) = 1/3 strefy histerezy

Punkt WEACZENIA (ON) = 2/3 strefy histerezy

Punkt MAKSYMALNY (10 V dc - 2 mA) = maksymalna wartos¢ sygnatu analogowego

Predkos$¢ minimalna silnika (parametr P27)

Predkos¢ maksymalna silnika (parametr P26)

NGO H(WIN|F

Strefa regulacji

w
'

H
'

N

Strefa pracy z minimalng predkoscig obrotowa (parametr P27)

[
Q
o

N

Strefa histerezy

[
'

w
'

H

Strefa czuwania

Wiecej informaciji na temat trybu sterowania i parametréw regulacji ACT mozna znalez¢ w
punktach 6.5.3 oraz 6.5.5.

Tabela 14:

Przyktady obliczen

Przyktad obliczenia punktu
poczatkowego regulacji dla P40 = ISP
(analogowy sygnat 4-20 mA)

P27 =900

P26 =3600

Obliczanie wartosci punktu poczgtkowego regulacji =
(wartos¢ maksymalna - punkt zerowy) x (P27/P26) + punkt
zerowy = (20-4) x (900/3600) + 4 = 8 mA

Przyktad obliczenia punktu
poczatkowego regulacji dla P40 = VSP
(sygnat analogowy 0-10 V dc)

P27 =900

P26 = 3600

Obliczanie wartosci punktu poczgtkowego regulacji =
(warto$¢ maksymalna - punkt zerowy) x (P27/P26) + punkt
zerowy = (10-0) x (900/3600) + 0=2,5V
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/ Konserwacja

Srodki ostroznosci

NIEBEZPIECZENSTWO: Niebezpieczenstwo porazenia pradem elektrycznym

Przed podjeciem proby przystgpienia do eksploatacji pompy nalezy sprawdzi¢, czy jest ona
odtgczona od zasilania, jak rowniez, ze pompy i panelu sterowania nie mozna uruchomic
ponownie, nawet w sposéb niezamierzony. Dotyczy to réwniez pomocniczego ukfadu
sterowania pompy.

Przed podjeciem jakichkolwiek interwencji zwigzanych z pompg konieczne jest odtgczenie
zasilacza sieciowego oraz wszystkich pozostatych napieé wejsciowych na okres minimalny
podany w Tabeli 9 (kondensatory obwodu posredniego muszg zostaé roztadowane przez
wbudowane rezystory roztadowujace).

PR

Upewnij sie, ze wentylator i jego otwory sg wolne od kurzu.

Upewnij sie, ze temperatura otoczenia jest poprawna i zgodna z limitem urzgdzenia.

Upewnij sie, ze wszelkie modyfikacje zostaty wykonane przez kwalifikowany personel.
Upewnij sie, ze urzgdzenie jest odtgczone od zasilania, zanim podejmiesz jakiekolwiek prace.
Zawsze stosuj instrukcje dot. pompy i silnika.

OSTRZEZENIE: Niebezpieczenstwo narazenia na dziatanie pola magnetycznego

W trakcie wyjmowania wirnika z korpusu silnika lub ponownego umieszczania go w korpusie
silnika istniejgce pole magnetyczne moze:

by¢ niebezpieczne dla 0séb z rozrusznikami serca i implantami medycznymi,
powodowacé obrazenia ciata i uszkodzenie fozysk poprzez przycigganie czesci metalowych.

Sterowanie funkcjami i parametrami

W przypadku zmian w uktadzie hydraulicznym:

1
2.
3.

40

Upewnij sie, ze funkcje i parametry sg poprawne

Wyreguluj funkcije i parametry, jesli to konieczne.

Patrz réwniez dostarczane z produktem ,Instrukcja szybkiego uruchamiania” oraz ,Instrukcje
instalacji, obstugi i konserwacji” pomp e-LNEE, e-LNES, e-LNTE i e-LNTS.
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8 Wykrywanie | usuwanie usterek

W przypadku alarmu lub btedu na wyswietlaczu znajdowac sie bedzie kod identyfikacyjny, a
dioda LED ,STATUS” zapali sie (patrz réwniez punkt 6.3.2).
W przypadku wystgpienia kilku alarmow i/lub btedéw na wyswietlaczu podany zostanie gtéwny.

Alarmy i btedy:

e sg zapisywane z datg i godzing;
e mog3 by¢ resetowane poprzez wytgczenie urzadzenia na co najmniej 1 minute.

Btedy powodujg wyzwalanie przekaznika statusu na nastepujgcych wtykach skrzynki zaciskowej:
e wersja jednofazowa: wtyki 4i 5
e wersja trojfazowa: wtyki 24 i 25

8.1 Kody alarmow

Tabela 15: Kody alarmoéw

Kod | Opis

Przyczyna

Rozwigzanie

A03 | Obnizenie wartosci
znamionowych

Temperatura zbyt wysoka

o Qbnizy¢ temperature pomieszczenia
o QObniz temperature wody.
o QObniz obcigzenie.

A05 | Alarm pamieci danych

Pamiec danych uszkodzona

1. Zresetowac parametry domysine za pomoca
parametru P68

2. Poczeka¢ 10's

3. Uruchomi¢ pompe ponownie

Jesli problem bedzie nadal wystepowac, nalezy

skontaktowac sie z firmg Xylem lub autoryzowanym

dystrybutorem.

A06 | Alarm NISKICH Wykryto brak wody (if P48 = | Sprawdzi¢ poziom wody w instalacji
poziomoéw ALR)

A12 | Alarm komunikacji w Pompa nie wykrywa o Sprawdzi¢ stan kabli pofgczeniowych miedzy
trybie wielu pomp komunikacji portami nr 1 dwéch pomp

o Jesli pompa jest skonfigurowana jako gtéwna
(P38 = m), na pompie skonfigurowanej jako
podazajgca (P38 = m) nalezy sprawdzic, czy
parametry interfejsu RS485 (punkt 6.5.5) sg
ustawione w nastepujacy sposob:

P50 = [, P51 =1, P52 = 9.6, P54 = [Egl

o Jesli pompa jest skonfigurowana jako podgzajaca
(P38 = m), nalezy sprawdzié, czy druga
podtgczona pompa jest skonfigurowana jako
gtéwna (P38 =m)

A13 | Alarm komunikacyjny
wysytany do pompy
podazajacej

Pompa podazajaca nie
akceptuje zapisu niektorych
parametréw regulacyjnych.

o Sprawdzi¢, czy dwie pompy sg takie same (ten
sam numer czesci).

A15 | Awaria zapisu w
EEPROM

Pamiec danych uszkodzona

Zatrzymac pompe na 5 minut, a nastepnie
uruchomic jg ponownie; jesli problem bedzie nadal
wystepowac, nalezy skontaktowac sie z firmag Xylem
lub autoryzowanym dystrybutorem.

A20 | Alarm wewnetrzny

Zatrzymac pompe na 5 minut, a nastepnie
uruchomic jg ponownie; jesli problem bedzie nadal
wystepowac, nalezy skontaktowac sie z firmag Xylem
lub autoryzowanym dystrybutorem.

A41 | Alarm czujnika nr1

Brak czujnika cisnienia
(nieobecny w trybie ACT)

o Sprawdzic¢ stan kabli potgczeniowych czujnika nr 1
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A42 | Alarm czujnika nr 2

Brak czujnika ci$nienia

(nieobecny w trybie ACT)

o Sprawdzic stan kabli potaczeniowych czujnika nr 2

A43 | Alarm czujnika nr 1i

Brak czujnika ci$nienia

o Sprawdzic¢ stan kabli potagczeniowych obydwu

8.2 Kody btedow

42

czujnika nr 2 (nieobecny w trybie ACT) czujnikéw
Tabela 16: Kody btedow
Kod | Opis Przyczyna Rozwiazanie

E01 | Btad komunikacji
wewnetrznej

Utrata komunikacji
wewnetrznej

Zatrzymac pompe na 5 minut, a nastepnie uruchomic ja
ponownie; jesli problem bedzie nadal wystepowac,
nalezy skontaktowac sie z firma Xylem lub
autoryzowanym dystrybutorem.

E02 | Btad przecigzenia
silnika

o Wysokie natezenie silnika

o Natezenie pradu
pobieranego przez silnik
jest zbyt wysokie.

Zatrzymac pompe na 5 minut, a nastepnie uruchomic jg
ponownie; jesli problem bedzie nadal wystepowac,
nalezy skontaktowac sie z firmg Xylem lub
autoryzowanym dystrybutorem.

E03 | Btad nadmiaru

o Nadmierne napiecie DC-

Sprawdzi¢:

napiecia w DC- bus o konfiguracje systemu;
bus o Warunki zewnetrzne o potozenie i integralnos¢ zaworu zwrotnego lub zaworu
powodujg, ze pompa jest klapowego.
zasilana przez generator.
E04 | Wirnik o Silnik zablokowany o Sprawdzi¢, czy zadne ciata obce nie utrudniajg

zablokowany

o Utrata synchronizacji
wirnika lub wirnik
zablokowany przez ciata
obce.

obrotow pompy.
o Zatrzymac pompe na 5 minut, a nastepnie uruchomié
ja ponownie.
Jesli problem bedzie nadal wystepowac, nalezy
skontaktowac sie z firmg Xylem lub autoryzowanym
dystrybutorem.

E05 | Btad pamieci
danych EEPROM

Pamiec¢ danych EEPROM
uszkodzona

Zatrzymac pompe na 5 minut, a nastepnie uruchomié ja
ponownie; jesli problem bedzie nadal wystepowad,
nalezy skontaktowac sie z firmg Xylem lub
autoryzowanym dystrybutorem.

E06 | Btad napiecia
sieci

Napiecie zasilania poza
zakresem nominalnego

Sprawdzic:
® napiecie;
o pofaczenie instalacji elektryczne;.

E07 | Btad uzwojenia
silnika

Wytaczenie bezpiecznika
temperatury silnika

o Sprawdz, czy w poblizu Sruby i wirnika nie wystepuja
zanieczyszczenia. W razie potrzeby usun je.

o Sprawdz warunki instalacji oraz temperature wody i
powietrza

o Poczekaj, az silnik ostygnie.

o Jesli btad bedzie nadal wystepowac, zatrzymac pompe
na 5 minut, a nastepnie uruchomic jg ponownie.

Jesli problem bedzie nadal wystepowac, nalezy

skontaktowac sie z firma Xylem lub autoryzowanym

dystrybutorem.

E08 | Btad przegrzania
modutu zasilania

Wytaczenie bezpiecznika
przetwornika czestotliwosci

Sprawdzi¢ warunki instalacji oraz temperature wody i
powietrza

E09 | Rodzajowy btad
sprzetowy

Btad sprzetowy

Zatrzymac pompe na 5 minut, a nastepnie uruchomic jg
ponownie; jesli problem bedzie nadal wystepowac,
nalezy skontaktowac sie z firmg Xylem lub
autoryzowanym dystrybutorem.

E10 | Btad pracy ,na

Wykryto prace ,,na sucho”

Sprawdzi¢, czy wystepujg jakiekolwiek wycieki z instalacji,
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sucho” i ponownie napetni¢ instalacje

E11 | Btad NISKICH Wykryto brak wody (if P48 = | Sprawdzi¢ poziom wody w instalacji
pozioméw ERR)

E14 | Btad niskiego Ci$nienie ponizej progu Sprawdzi¢ ustawienia parametréw P45 i P46
ci$nienia minimum (nie wystepuje w

trybie ACT)

E15 | Btad utraty fazy Brakuje jednej z trzech faz

zasilania (tylko wersje

Sprawdzi¢ potaczenie z siecig zasilajaca.

tréjfazowe)
E41 | Btad czujnika Nie wykryto czujnika Sprawdzic stan kabli potgczeniowych czujnika.
ci$nienia 1 ci$nienia 1
E42 | Btad czujnika Nie wykryto czujnika Sprawdzic stan kabli pofaczeniowych czujnika.
ci$nienia 2 ci$nienia 2
E43 | Btad czujnika Brak czujnika cisnienia Sprawdzi¢ stan kabli potaczeniowych czujnika.
ciSnienia (nieobecny w trybie ACT)

E44 | Btad sygnatu
wejsciowego

Brak sygnatu referencyjnego
natezenia pradu

o Sprawdzic¢ stan przewoddw przytaczeniowych
sygnatéw pradowych (zaciski 9-10 w przypadku wersji
jednofazowej, zaciski 17-18 w przypadku wersji
tréjfazowej)

Patrz rowniez punkty 6.3.21 6.4.3.
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9 Informacje techniczne

Tabela 17: Specyfikacje elektryczne, srodowiskowe i instalacyjne
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Model napedu e-SM

103 | 105 | 107 | 111 | 115 | 303 | 305 | 307 | 311 | 315 | 322

Wejscie
Czestotliwos¢ wejscia [Hz] 50/60 + 2
Zasilanie gtdwne LN L1123
380+
Nominalne napiecie wejscia [V] 208+240 £10% 208+240 / 380+460 £10% ;g(;

Maksymalne natezenie pradu
(przemiennego) pobieranego w
trakcie pracy ciggtej (S1) [A]

Patrz tabliczka znamionowa

Klasa wydajnosci PDS IES2
Wyjscie

Predkos.c min. + maks. 800 do 3600
[obr./min]

Prad uptywu [mA] <3,5
I/O dodatkowe + zasilanie | maks. < 40

15VDC [mA]

Przekaznik sygnatu btedu

1 xNO Vmax < 250 [VAC], Imax < 2 [A] 1 xNO Vmax < 250 [VAC], Imax <2 [A]

Przekaznik stanu silnika

1 xNO Vmax < 250 [VAC], Imax < 2 [A]

EMC (Kompatyhilnos¢
elektromagnetyczna)

Patrz punkt Deklaracje.
Instalacja musi by¢ przeprowadzana zgodnie z wytycznymi dotyczacymi dobrych
praktyk w zakresie kompatybilnosci elektromagnetycznej (np. nalezy unikac srub
oczkowych po stronie nadajnikow).

Natezenie dzwieku LpA <62 @3000
[dB(A)] @ [obr./min] <66 @3600
Klasa izolacji 155 F

IP 55, Typ obudowy 1

Stopien ochrony

Chroni¢ przed bezposrednim dziataniem promieni stonecznych i opadami deszczu

Wilgotnos¢ wzgledna
(sktadowania i dziatania)

5% +95% RH

Temperatura sktadowania

[°C1 /[°F]

-25:65 (-13+149)

Temperatura operacyjna

[°C] /[°F]

-20:50 (-4+122)

Zanieczyszczenie powietrza

Stopien zanieczyszczenia 2

Wysokos$¢ montazu n.p.m. [m]/
[ft]

<1000/ 3280
Na wiekszych wysoko$¢ moze nastgpic utrata wartosci znamionowych
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9.1 Wymiary | Masy
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Rysunek 14: Wymiary
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Tabela 18: Wymiary | Masy

Model Masa netto (silnik + naped) B1 Ba BS D3 E1 B2
[kl
303
s | 11| s | | 5 o
107 307
ESMOI0R...LNEE 74 8,9 13 14,4 16 376 . 79 - -
ESM90RS8...LNEE 73 8,8 12,8 | 142 | 15,8 343 . 79 - -
ESM90R...B14-SVE 7,5 9 13,1 | 145 16 292 . 79 - -
ESM90R...B5 7,5 9 13,1 | 145 16 292 . 100 - -
ESM80...HMHA 80...HMHA US | 80..HMHA EU 7,5 9 13 14,5 16 263 90 79 100 125
ESM80...HMHB 80...HMHB US 80...HMHB EU 7,6 9,2 13,2 | 146 | 16,1 268 90 80 M0 100 125
ESM80...HMVB 80...HMVB US 80...HMVB EU 74 89 13 14,4 16 268 - 80 - -
ESM80...HMHC 80...HMHC US 80...HMHCEU 79 9,4 13,4 | 148 | 16,4 272 90 91 100 125
ESM80...HMVC 80...HMVC US 80...HMVCEU 7,6 9,1 13,2 | 146 | 16,2 272 - 91 - -
ESM80...8G 7,3 88 | 129 | 143 | 159 | 282 - 108 - -
ESMI0R...56) 7,5 9,1 13 14,5 | 16,1 | 307 89 83 NPT 76 124
ESMI0R...56C 7.2 88 | 126 | 143 | 158 | 294 - 83 vz - -
...=103, 105, 107, 111, 115, 303, 305, 307, 311, 315, 322
- = nie znaleziono stopy silnika
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10Utylizacja

10.1 Srodki ostroznosci

OSTRZEZENIE:

Urzgdzenie musi by¢ unieszkodliwiane przez zatwierdzone przedsiebiorstwa specjalizujace sie
w identyfikacji réznych typdw materiatéw (stal, miedz, tworzywo sztuczne itp.).

OSTRZEZENIE:

Zabrania sie zrzucania ptynéw smarujacych oraz innych substancji niebezpiecznych do
$rodowiska.

10.2 WEEE 2012/19/EU (50 Hz)

INFORMACJE DLA UZYTKOWNIKOW na podstawie art. 14 Dyrektywy 2012/19/UE Parlamentu
Europejskiego i Rady z 4 lipca 2012 w sprawie zuzytego sprzetu elektrycznego i
elektronicznego (WEEE).

hi¢

Symbol przekreslonego kosza na $mieci umieszczony na urzadzeniu lub jego opakowaniu
oznacza, ze na koniec okresu uzytkowania urzadzenia nalezy je zutylizowac odrebnie od
odpaddéw komunalnych. Powyzsze obowigzki ustawowe wprowadzone zostaty w celu
ograniczenia ilo$ci odpaddw powstatych ze zuzytego sprzetu elektrycznego i elektronicznego
oraz zapewnienia odpowiedniego poziomu zbierania, odzysku i recyklingu zuzytego sprzetu.
Prawidtowa realizacja tych obowigzkéw ma znaczenie zwtaszcza w przypadku, gdy w zuzytym
sprzecie znajduja sie sktadniki niebezpieczne, ktére majg szczegdlnie negatywny wptyw na
$rodowisko i zdrowie ludzi.

WEEE odnoénie sprzetu profesjonalnego’: Za selektywng zbidrke niniejszego urzgdzenia na
koniec okresu uzytkowania jest odpowiedzialny producent. Uzytkownik, ktéry zamierza sie
pozbyc sie tego produktu, zobowigzany jest do oddania go do punktu zbierania zuzytego
sprzetu, np. sprzedawcy w/w sprzetu lub innej jednostki prowadzacej zbieranie odpaddéw tego
typu.

Producent EEE na podstawie dyrektywy 2012/19/UE:
Xylem Water Solutions Polska Sp. z 0.0. - ul. Warszawska 49 - 05-090 Raszyn

! Klasyfikacja wedtug rodzaju produktu, stosowania i obowiazujacych przepiséw lokalnych
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11 Deklaracje

11.1 Deklaracja zgodnosci EC (Ttumaczenie)

Firma Xylem Service Italia S.r.l. z siedzibg przy Via Vittorio Lombardi 14 — 36075 Montecchio
Maggiore VI — Italy (Wiochy) oswiadcza

Rzedowa pompa elektryczna ze zintegrowanym napedem bezstopniowym, z przekaznikami
ci$nienia lub bez (patrz tabliczka znamionowa)

spetnia odpowiednie wymogi nastepujgcych dyrektyw europejskich:

o Dyrektywa w sprawie maszyn 2006/42/WE z pdzniejszymi zmianami
(ZALACZNIK II - osoba fizyczna lub prawna uprawniona do tworzenia dokumentaciji
technicznej:
Xylem Service Italia S.r.l.)

o Dyrektywa w sprawie ekoprojektu 2009/125/WE z pdzniejszymi zmianami,
Rozporzadzenie (UE) nr 547/2012 (Pompa wodna), jesli ma oznaczenie MEI

oraz nastepujgce normy techniczne:
e EN 809:1998+A1:2009, EN 60204-1:2006+A1:2009
e EN 61800-9-1:2017, EN 61800-9-2:2017.

Montecchio Maggiore, 22/04/2020

Amedeo Valente / W
(dyrektor ds. inzynierii, badan i rozwoju) /4

Wer. 00

11.2 Deklaracja zgodnosci UE (nr 24)
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1. (EMCD) Model urzgdzenia/produktu:
LNE..E, LNT..E. (patrz tabliczka znamionowa)
(RoHS) Niepowtarzalny identyfikator EEE:
N.LNE..E, LNT..E.
2. Nazwa i adres producenta:
Xylem Service Italia S.r.l.
Via Vittorio Lombardi 14
36075 Montecchio Maggiore VI
Italy

3. Niniejsza deklaracja zgodnosci wydana zostaje na wytgczng odpowiedzialnos¢ producenta.

4. Przedmiot deklaracji:

Rzedowa pompa elektryczna ze zintegrowanym napedem bezstopniowym, z przekaznikami
cisnienia lub bez (patrz tabliczka znamionowa)

5. Przedmiot deklaracji jest zgodny ze stosownymi
przepisami harmonizacji unijnych:

o Dyrektywa 2014/30/UE z 26 lutego 2014 r. (kompatybilnos¢ elektromagnetyczna) z
poézniejszymi zmianami.

e Dyrektywa 2011/65/UE z dnia 8 czerwca 2011 r. (ograniczenie stosowania niektérych
niebezpiecznych substancji w sprzecie elektrycznym i elektronicznym) z pozniejszymi
Zmianami.

6. Odniesienia do odpowiednich zastosowanych
norm sharmonizowanych oraz odniesienia do innych
danych technicznych, wzgledem ktérych
deklarowana jest zgodnosc:

e EN 60730-1:2011, EN 61800-3:2004+A1:2012 (Kategoria C2), EN 55014-1:2006+A1:2009+
A2 :2011, EN 55014-2:1997+A1:2001 +A2 :2008, EN 55014-2:2015, EN 61000-6-2:2005, EN
61000-6-3:2007+A1:2011.

o EN 50581:2012.

7. Jednostka notyfikowana: -
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8. Informacje dodatkowe:
RoHS - Zatgcznik Il - Zastosowania zwolnione z ograniczen: otdw jako pierwiastek stopowy w
stali, aluminium i stopach miedzi [6a), 6b), 6c)], w stopach lutowniczych i komponentach
elektrycznych/elektronicznych [7a), 7¢)-I, 7c)-11]

Podpisano w imieniu: Xylem Service Italia S.r.l.

Montecchio Maggiore, 22/04/2020

Amedeo Valente / W
(dyrektor ds. inzynierii, badan i rozwoju) /
Wer. 00

Lowara jest znakiem towarowym firmy Xylem Inc. lub jednej z jej spotek zaleznych.
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Xylem |'zilam

1) The tissue in plants that brings water upward from the roots;
2) a leading global water technology company.

We're a global team unified in a common purpose: creating advanced
technology solutions to the world’s water challenges. Developing new
technologies that will improve the way water is used, conserved, and re-used in
the future is central to our work. Our products and services move, treat, analyze,
monitor and return water to the environment, in public utility, industrial,
residential and commercial building services settings. Xylem also provides a
leading portfolio of smart metering, network technologies and advanced
analytics solutions for water, electric and gas utilities. In more than 150 countries,
we have strong, long-standing relationships with customers who know us for our
powerful combination of leading product brands and applications expertise with
a strong focus on developing comprehensive,

sustainable solutions.

For more information on how Xylem can help you, go to www.xylem.com

Wle m Xylem Service Italia S.r.l.

Let's Solve Water Via Vittorio Lombardi 14
36075 - Montecchio Maggiore (VI) - Italy
Tel. +39 0444 707111

Fax +39 0444 492166
www.xyleminc.com/brands/lowara

Visit our Web site for the latest version of
this document and more information.

© 2018 Xylem Inc

Cod. 001080138PL rev.D ed.04/2020
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