xylem

Let's Solve Water

Paigaldamise, kaitamise ja hooldamise
lisajuhised

Smart Pump Range
e-LNEEE, e-LNESE, e-LNTEE, e-LNTSE

E Eugﬁi?jirlf:njirgmisijuhendeid (((@ '.OWARA

e Pumpade e-LNEE, e-LNES, e-LNTE,
e-LNTS paigaldus- ja kaitamisjuhend a xylem brand
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1 Juhised ja ohutus

1.1 Sissejuhatus

Kasutusjuhendi eesmérk

Kasutusjuhendi eesmérgiks on anda vajalikku teavet jargmistel teemadel.
e Paigaldus

e TOO

e Hooldus

ETTEVAATUST:

Lugege ka tootega kaasasolevat kiirjuhendit ning pumpade e-LNEE, e-LNES, e-LNTE ja e-LNTS
paigaldus-, kditamis- ja hooldusjuhendit.

Enne toote paigaldamist ja kasutamist veenduge, et oleksite kasutusjuhendi labi lugenud ja
saaksite selle kdikidest osadest taielikult aru. Toote ebadige kasutamine vdib pdhjustada
kehavigastusi ja tekitada varalist kahju, samuti garantii kehtivuse |6petada.

MARKUS:

Kéesolev juhend on toote lahutamatu osa. See peab alati olema kasutajale kattesaadav ja toote
laheduses hasti hoitud.

1.2 Ohutus

1.2.1 Ohutustasemed ja ohutustéahised

Enne toote kasutamist veenduge, et oleksite jargnevate ohtude valtimiseks hoolikalt lugenud
edasisi hoiatusi, saaksite neist aru ja peaksite neist kinni.

¢ Vigastused ja terviseriskid

e Toote kahjustamine

e Toote rike

Ohutustasemed

Ohutustase N&it

OHT: See margib ohtlikku olukorda, mis pdhjustab tosiseid vigastusi voi isegi
surma, kui seda ara ei hoita.

HOIATUS: See margib ohtlikku olukorda, mis vdib pShjustada tdsiseid vigastusi vdi
isegi surma, kui seda ara ei hoita.

ETTEVAATUST: See margib ohtlikku olukorda, mis v8ib pShjustada kergeid v6i keskmise
astme vigastusi, kui seda ara ei hoita.

MARKUS: See margib olukorda, mis vdib pdhjustada kahju varale, kuid mitte
inimestele, kui seda &ra ei hoita.
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Erisimbolid

M@oned ohukategooriad on téhistatud erisimbolitega, mille leiate jargnevast tabelist.

Siimbol

Kirjeldus

Elektril66gi oht

Magnetohud

Kuuma pinna oht

loniseeriva kiirguse oht

Véimaliku plahvatuskeskkonna oht (EU ATEX-direktiiv)

Sisseldike- ja marrastusoht

D>

Muljumisoht (jasemed)

Muud simbolid

Siimbol

Kirjeldus

==l e

Kasutaja
Uksikasjalik teave toote kasutajatele.

|

Paigaldaja / hooldustehnik

Uksikasjalik teave toote siisteemi paigaldamise eest
vastutavale personalile (hldraulika- ja/vdi elektrisiisteem) ja
hooldustoiminguteks.

1.2.2 Kasutaja ohutus

Jargige rangelt kehtivaid tervise- ja ohutuseeskirju.

HOIATUS:

Seda toodet tohivad kasutada vaid valjabppinud kasutajad.

Lisaks muude kohalike eeskirjade satetele on véaljadppinud personal kédesoleva juhendi
tahenduses isikud, kes oma kogemuse vdi valjabppe tbttu on vBimelised ara tundma mis tahes
riske ja véltima ohte toote paigaldamise, kasutamise ja hooldamise ajal.
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Kogenematud kasutajad

HOIATUS:

EUROOPA LIIDUS

e Seda seadet tohivad kasutada lapsed alates 8. eluaastast ning vahenenud fuusiliste,
sensoorsete vdi vaimsete vdimetega isikud, samuti isikud, kellel puuduvad kogemused voi
teadmised, kui neil on jarelevalve v6i neid juhendatakse seadet ohutul viisil kasutama ja nad
madistavad kaasnevaid ohte.

e Lapsed ei tohi selle seadmega méangida.

¢ lIma jarelevalveta ei tohi lapsed teostada puhastust ja kasutajahooldust.

TEISTES RIIKIDES

e See seade ei ole mBeldud kasutamiseks lastele ega vahenenud flitsiliste, sensoorsete voi
vaimsete vBimetega voi puuduvate kogemuste ja teadmistega isikutele, vélja arvatud juhul, kui
neil on jarelevalve v6i juhendab neid seadme kasutamisel nende ohutuse eest vastutav isik.

e Lapsi tuleb valvata tagamaks, et nad ei méngi tootega.

1.2.3 Uldised ohutuseeskirjad

HOIATUS:

¢ Hoidke t6opiirkond alati puhas.
e Osutage téhelepanu toopiirkonnas gaasist ja aurudest tekkivatele ohtudele.
e Arvestage alati uppumise, elektribnnetuste ja pdletusvigastuste ohuga.

OHT: Elektril66gi oht

o Valtige koiki elektrilisi ohte; arvestage elektrilddgi ja kaarlahenduse ohuga.

e Mootorite tahtmatu podrlemine tekitab pinget ja vBib seadmele laengu anda, pdhjustades
surma, tdsiseid vigastusi v8i seadmestiku kahjustusi. Veenduge, et tahtmatu podrlemise
valtimiseks oleksid mootorid blokeeritud.

> P>

Magnetvaljad

Rootori eemaldamine ja paigaldamine mootori kestas tekitab tugeva magnetvilja.

OHT: Magnetohud

Magnetvali vBib olla ohtlik k&ikidele, kes kannavad stimulaatoreid v8i muid magnetvéljadele
tundlikke meditsiiniseadmeid.

>

MARKUS

Magnetvali vBib tdmmata rootori pinnale metalliprahti, p6hjustades sellele kahjustusi.

Elektrilhendused

OHT: Elektril66gi oht

Vooluvérku ihendamise peab teostama elektrik, kes vastab kehtivates eeskirjades toodud
tehnilistele-professionaalsetele nduetele.

>

Ettevaatusabindud enne t66d

HOIATUS:

Paigaldage tdopiirkonna imber sobilik tke, néiteks kaitsepiire.

Veenduge, et kdik ohutuspiirded oleks kohal ja kinnitatud.

Veenduge, et teil oleks taandumiseks vaba tee.

Veenduge, et toode ei saaks veereda voi imber kukkuda ega vigastada inimesi vdi kahjustada
vara.

Veenduge, et tBsteseadmestik oleks heas korras.

Vajaduse korral kasutage tdsterakist, turvatrossi ja hingamisseadet.

e Enne pumbasiisteemi komponentide kasitsemist laske neil kdigil jahtuda.

>
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e Veenduge, et toode oleks pdhjalikult puhastatud.
e Enne pumba hooldamist tuleb elektritoide lahti ihendada ja blokeerida.
e Enne keevitamist voi elektriliste kasitodriistade kasutamist kontrollige plahvatusohtu.

Ettevaatusabinfud t60 ajal

HOIATUS:

Arge kunagi tootage UKsi.

Kandke alati isikukaitsevahendeid.

Kasutage alati sobilikke todriistu.

Tdstke toodet alati selle tdsteseadisest.

Hoidke eemale rippuvatest raskustest.

Olge ettevaatlik ootamatu kéivitumise ohu suhtes, kui toode on tihendatud veepuuduse

juhtimise vélise kontaktiga (minimaalse réhu lUliti, tasemeandur jne).

Hoiduge kaivitusjBnksatuse eest, mis vaib olla jéuline.

Pumba lahtivGtmise jarel loputage komponendid vees.

Arge uletage pumba maksimaalset t66rohku.

Kui stisteem on rdhu all, arge avage mis tahes 6hutus- v8i aravooluklappi ega eemaldage

korke.

e Enne pumba lahtivétmist veenduge, et seade oleks slisteemist lahti Uhendatud ja kogu réhk
oleks vélja lastud. Tuhjendage seade tihjenduskorgi kaudu ja seejarel ihendage seade
torustiku kiljest lahti.

o Arge kunagi kaitage pumpa ilma korralikult paigaldatud sidestuse Kaitseta.

Kokkupuute korral keemiliste ainete v8i ohtlike vedelikega

Jargige neid protseduure kemikaalide v&i ohtlike vedelike sattumisel silma v&i nahale.

Seisund Tegevus

Kemikaalid voi ohtlikud 1. Hoidke oma silmalauge srmedega jéuga avatuna.

vedelikud silmades 2. Loputage silmi silmadussi voi voolava veega vahemalt 15 minutit.
3. Poorduge arsti poole.

Kemikaalid voi ohtlikud 1. Eemaldage saastunud riided.

vedelikud nahal 2. Peske nahka seebija veega vahemalt 1 minut.

3. Vajaduse korral péérduge arsti poole.

1.2.4 Keskkonnakaitse
Pakendi ja toote kasutuselt kdrvaldamine

Jargige sorditud jaatmete kasutuselt kdrvaldamist puudutavaid kehtivaid seaduseid.

1.2.5 loniseerivast kiirgusest méjutatud kohad

HOIATUS: loniseeriva kiirguse oht

Kui toode on ioniseerivast kiirgusest mgjutatud, rakendage inimeste kaitseks vajalikke
ohutusmeetmeid. Kui toodet on vaja edasi saata, teavitage vastavalt vedajat ja vastuvdtjat, et
sobilikud ohutusmeetmed saaks kasutusele véetud.

1.3 Varuosad

Leidke varuosad tootekoodide abil otse veebisaidil www.lowara.com/spark. Tehnilise teabe
saamiseks pddrduge Xylemi vai volitatud edasimiija poole.

1.4 Toote garantii

Teavet garantii kohta vaadake ostu-mitgilepingu dokumentatsioonist.


http://www.lowara.com/spark
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2 Kasitsemine ja hoiustamine

Pakendi kontrollimine

1. Kontrollige, et kogus, kirjeldused ja tootekoodid vastaks tellimusele.

2. Kontrollige pakendit kahjustuste ja puuduvate komponentide osas.

3. Koheselt avastatavate kahjustuste ja puuduvate osade korral:
o votke kaup vastu tingimuslikult, markides mis tahes puudused veodokumentatsioonile voi
e Aarge votke kaupa vastu, mérkides p6hjuse veodokumentatsioonile.

Mé&lemal juhul vétke kohe thendust Xylemi v&i volitatud edasimuijaga, kellelt toode osteti.

Seadme lahtipakkimine ja tGlevaatus

1. Eemaldage tootelt pakkematerjalid.
2. Eemaldage tootelt kinnituskruvid ja/vdi I8igake lahti rihmad, kui need on paigaldatud.

ETTEVAATUST: Sisselbike- ja marrastusoht
& Kandke alati isikukaitsevahendeid.

3. Kontrollige toote terviklikkust veendumaks, et poleks puuduvaid komponente.
4. Kahjustuste vdi puuduvate komponentide korral votke kohe thendust Xylemi vdi volitatud

edasimuijaga.

2.1 Seadme kasitsemine

Seadet tuleb rakmesse panna ja tdsta, nagu naidatud joonisel 1.

ESM_MO0062_A_sc

Joonis 1: tdstmine
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HOIATUS: Muljumisoht (jAsemed)

Toode ja selle komponendid vdivad olla rasked, esineb muljumise oht.

Kandke alati isikukaitsevahendeid.

Toote ja selle komponentide kasitsi laadimine peab vastama ,koorma kasitsi laadimisele”
kehtivatele eeskirjadele, et valtida selgoo vigastusohtu pdhjustavaid ebasoovitavaid
ergonoomilisi olukordi.

Kasutage kraanasid, kdisi, tdsterihmu, konkse ja klambreid, mis vastavad kehtivatele
eeskirjadele ja on kasutusotstarbeks sobilikud.

Veenduge, et rakmed ei kahjustaks seadet.

Tdstetoimingute ajal valtige alati akilisi liigutusi, mis vdivad koorma stabiilsust méjutada.
Kasitsemise ajal valtige inimeste ja loomade vigastamist ja/vdi vara kahjustamist.

2.2 Hoiustamine
Toodet tuleb hoida:

kaetud ja kuivas kohas;

eemal soojusallikatest;

kaitstuna mustuse eest;

kaitstuna vibratsiooni eest;

Umbritseval temperatuuril vahemikus —25°C kuni +65°C (—13°F kuni 149°F) ja suhtelises
niiskuses 5% kuni 95%.

MARKUS:
e Arge asetage tootele raskeid esemeid

Kaitske toodet kokkupdrgete eest.

10
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3 Tehniline kirjeldus

3.1 Nimetus

Pisimagneti ja invertermootoriga Uheetapiline elektriline ridapump. Elektripump v&ib olla tihe- voi
kolmefaasilise toiteallikaga kaksikpumba versioon (kaks mootorit) v8i Uksikpumba versioon.
Standardse konfiguratsiooni korral tuleb seadet kasutada ilma andurita.

Anduritega versioon on saadaval nudmisel.

3.2 Andmesildid

Andmesilt on margis, mis naitab:
e toote peamisi Uksikasju;
¢ identifitseerimiskoodi.

Taubikinnitus ja sertifikaadid

Tuubikinnitusi vaadake mootori andmesildilt:

. vaidce
CE€+cNhus

3.2.1 Mootor

Mootori andmesilt

@@@@@@@POQ@? 2

it X/'LEM SEJ.VICE ITALIA RL
YIA LOMEARDI 14 36075 \ID ATECCEZD M. (V1) ITALY
/Req. No. (/1520560967 MADE\NI ALY Code:

Typei/ / ”Code sN: & oKW [V [eA o PE ES Tfm
Ve ‘ THERN’ALLY PROTECTED m? @
f

Tamb: @ J' 1

He: 50/60 {
|

|

A
PF

e

TG638

TG639

cl 155(F) LW-155-1 |enc.

CODE P/

Duty : (S1e Continuous

‘é : @ ‘é‘é@ ESM_MO0024_B_sc

Joonis 2: Mootori andmesilt

1. Tilbi méaratluse kood 15. Talitlustitp

2. Nimipinge 16. Kaitsekesta tilp (NEMA)
3. Nimisagedus 17. Mass

4. NimivOimsus [kW] 18. Kaitseklass

5. Nimivoimsus [HP] 19. EfektiivvOoimsus

6. Osanumber 20. Pinge

7. lIsolatsiooniklass 21. Vool

8. Seerianumber 22. Osa number

9. Maksimaalne iimbritsev temperatuur 23. Seerianumber

10. VOimsustegur 24. Voimsustegur

11. Nimivool 25. Kiirus

12. Mootori ajami kasutegur 26. JOuajami siisteemi efektiivsusklass (EN 50598-2)
13. TaisvOimsuse kiirusvahemik 27. Efektiivsus tdiskoormusel
14. Lukustatud mootori koodikiri

11
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Mootori tlitibi maaratluse kood

12

> 0O00 60 o

ESM_M0032_A sc

Joonis 3: Mootori tilibi méaaratluse kood

1. Seeria ESM
2. Mootoriraami méotmed 90R: Glemddduline darik
80: standardne aarik

3. Volli pikendus oo: standardne vdlli pikendus
S$8: kohandatud volli pikendus
4. Toiteallikas 1: Ghefaasiline toiteallikas

3: kolmefaasiline toiteallikas
5. Efektiivvéimsuse10 [kW] 03: 0,37 kW (0,50 hj)
05: 0,55 kW (0,75 hj)
07: 0,75 kW (1,00 hj)
11: 1,10 kW (1,50 hj)
15: 1,50 kW (2,00 hj)
22: 2,20 kW (3,00 hj)
6. Mootoriraami seadistus SVE: aarik keermestatud avadega ja volli liistusoonega
B14: darik keermestatud avadega
B5: darik keermeta avadega
HMHA: sobilik 1+5 e-HME monoliitpumpadele
HMHB: sobilik 1+5 e-HME w/muhviga pumpadele
HMVB: sobilik 1+5 VM pumpadele
HMHC: sobilik 10+22 e-HME pumpadele
HMVC: sobilik 10+22 VM pumpadele
LNEE: sobilik ridapumpadele
56J: vastab NEMA 56 reaktiivstandardile
56C: vastab NEMA 56C standardile

7. Vordlusturg oo: standard
EU: EMEA
US: Pohja-Ameerika
8. Pinge 208-240: 208-240V AC, 50/60 Hz

380-460: 380-460V AC, 50/60 Hz
230/400: 208-240/380-460 V AC, 50/60 Hz
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3.2.2 Pump

e-LNEEE/e-LNESE/e-LNTEE/e-LNTSE andmesilt

DO

?@@

HEOE

@N$WRA thg
TPEe \ |/ | S/NJ.
[Pt [ ke I oo
tmax‘f °C oF mm'l
/ tmin ¢ °C oT mm# O
|_amm HM e 1/MinP2 KW oF MELy,, 2 oT np%

. »
m—\— (- g
N MADEIN POLAND Eauummcgu; e ) g

o
2
=
&

o

Joonis 4: e-LNEEE/e-LNESE/e-LNTEE/e-LNTSE andmesilt

. Elektripumba komplekti tliiip

. Seerianumber (kuupéev + jooksev number)

. Vooluhulga vahemik

. Kéideldava vedeliku minimaalne temperatuur
. Maksimaalne t66rdhk

. Minimaalne t8hususindeks kiirusel 2900 p/min
9. Elektripumba komplekti kood

coO U1 B~ WN K-

e-LNEEE/e-LNESE/e-LNTEE/e-LNTSE identifitseerimiskood

10.
11.
. Pumba nimivdimsus

. Kaideldava vedeliku maksimaalne temperatuur

. Tiiviku karbitud labimo6t (ainult kdrbitud tiivikute puhul)
. Tiiviku nimilabim&ot

. Pumba mass

Hudrauliline t8husus parima téhususega punktis
Surukdrguse vahemik

[LINE]S]

OO ®

El4lo]-[1]21s 4 ]s]al/]ElPlol2lclsel | | | | ||

ESM_MO0035_A_sc

Joonis 5: e-HME tlldbi maaratluse kood

[LNE] = reas Uhe tiivikuga
[LNT] = reas kahe tiivikuga

1. Pumba titp

2. Uhenduslili [E]= pikendatud v3ll
[S] = jaik vall

3. Mootori talitlus [E] = e-SM

4. Pumba suurus

5. Mootori nimivéimsus kW x 10

6. Spetsiaalne karbitud  [A vGiB] =

tiivik [X] =

7. Mootori tlip [/E] = e-SM

8. Pooluste arv [P] =e-SM

9. Elektripinge + sagedus [02] = 1x208-240V
[04] = 3x380-460 V
[05] = 3x208-240/380-460 V

10. Pumbakere materjal  [C] = Malm

11. Tiiviku materjal [C] = Malm
[S] = Roostevaba teras
[B] =Pronks

Survepoole torude |abima6t — tiiviku nimilabimodt

lihendatud keskmine |abim36t, mis ei optimeeri mootori véimsust
Iihendatud keskmine |abim&6t, mis vastab klientide vajadustele

[N] = roostevaba valuteras (1.4408)

[R] = Dupleks (1.4517)

12. Mehaanilise tihendi + [4] = SiC/suisinik/EPDM

13




et — Originaaljuhendi t6lge

rongastihendi [2] = SiC/slsinik/FKM

konfiguratsioon [Z] = SiC/SiC/EPDM
[W] = SiC/SiC/FKM
[L..] = volframkarbiid / metalliga immutatud siisinik/EPDM
[U..] = volframkarbiid / metalliga immutatud sisinik/FKM

3.3 Mootori ja inverteri péhikomponentide nimed

14

Seadmele saab paigaldada detailid vastavalt kasutusotstarbele.

|
| E\
=
i
Joonis 6: P6hikomponendid — tihe- ja kolmefaasilised mudelid
Tabel 1: Komponentide kirjeldus
Asukoha Pingutusmoment +15%
Kirjeldus
number [Nm] [inelbs]
1 Kruvi 1,4 12,4
2 Klemmikarbi kaas - -
3 Valikuline moodul plaadiga - -
4 M12 sisendi/valjundi labiviiktihend 2,0 17,7
5 M20 ldbiviiktihend toitekaablitele 2,7 23,9
6 M16 sisendi/valjundi labiviiktihend 2,8 24,8
7 Ajam (Ghefaasiline mudel) - -
8 Mootor - -
9 Kruvi 6,0 53,1
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10 Ajam (kolmefaasiline mudel) - -

11 Vaherdngas - -

Eelkomplekteeritud komponendid tehasest

Tabel 2: Kaasasolevad komponendid

Komponent Kogus | Markused

M12 3
Labiviiktihendi kork M16 1

M20 1
Labiviiktihend ja M12 3 3,7-7,0 mm (0,145 - 0,275 tolli)
kontramutter M16 1 Kaabli valisdiameeter | 4,5-10,0 mm (0,177 - 0,394 tolli)
Labiviiktihend M20 1 7,0-13,0 mm (0,275 - 0,512 tolli)
MARKUS:

kaksikpumba versiooni korral on seadmel kahe inverteri vahel juba sidekaabel olemas.

Valikulised komponendid

Tabel 3: Valikulised komponendid

Komponent Kirjeldus
Andurid Seadrrjega saab kasutada jargmisi andureid.
e R&huandur
Adapter Adapter M20 meeterm&ddustikust 1/2" NPT (toode tarnitakse alati USA turule)

Mitme pumba siisteemi thendamiseks kaabli abil jarelevalveststeemiga (Modbusi véi BACnet

R$485 moodul MS/TP protokoll)

3.4 Sihtotstarve

Elamuhoonete veevarustussiisteem
Kliimaseadmesulsteemid
Veetdotlussiisteemid

Too6stuslikud siisteemid

Kodused kuumaveesiisteemid

3.5 Sobhimatu kasutus

HOIATUS:

Toote sobimatu kasutus vdib pdhjustada ohuolukordi ning tuua kaasa kehavigastusi ja varalist
kahju.

Lugege ka tootega kaasasolevat kiirjuhendit ning pumpade e-LNEE, e-LNES, e-LNTE ja e-LNTS
paigaldus-, kditamis- ja hooldusjuhendit.

15
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4 Paigaldus

4.1 Mehaaniline paigaldus
Lugege ka tootega kaasasolevat kiirjuhendit ning pumpade e-LNEE, e-LNES, e-LNTE ja e-LNTS
paigaldus-, kditamis- ja hooldusjuhendit.

4.1.1 Paigaldamise ala

OHT: V6imaliku plahvatuskeskkonna oht

Seadme kaitamine vdimalikus plahvatuskeskkonnas voi sittivate tolmudega oludes (nt puidutolm,
jahu, suhkrud ja teraviljad) on rangelt keelatud.

HOIATUS:

o Kandke alati isikukaitsevahendeid.

e Kasutage alati sobilikke tooriistu.

e Valides paigaldamise ala ja Uhendades seadet hidraulilise ja elektritoite allikatesse, jargige
rangelt vastavaid eeskirju.

¢ Veenduge, et seadme sisendi kaitsetase (IP 55, NEMA tulp 1) sobiks paigalduskeskkonda.

ETTEVAATUST:

e Sisendi kaitse: kaitseindeksi IP55 (NEMA tlilp 1) tagamiseks veenduge, et seade oleks
digesti suletud.

Enne klemmikarbi kaane avamist veenduge, et seadmes poleks vedelikku.

Veenduge, et kdik kasutamata labiviiktihendid ja kaabliavad oleks &igesti tihendatud.
Veenduge, et plastkate oleks digesti suletud.

Arge jatke klemmikarpi katteta, sest tekib oht kahjustusteks saastumise téttu.

4.1.2 Seadme paigaldamine

e Paigutage seade vastavalt joonisele 7.

e Nooled pumba korpusel margivad voolu- ja pdérlemise suunda.
Réhuandurite kasutamise korral tuleb need imi- ja surveaarikul olevate korkide asemele
paigaldada.

16
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ESM_MO0011_B_sc

Joonis 7: Lubatud paigutused

4.1.3 Seadme paigaldamine vélistingimustesse

Seadme paigaldamisel vélistingimustesse tagage sobilik kate (vaadake naidet joonisel 8).
Katte suurus peab olema piisav, et kaitsta mootorit lume, vihma ja otsese péaikesevalguse eest,
jargige juhiseid punkti 9 tabelis 13.

ESM_MO0012 B _sc

Joonis 8: valistingimustesse paigaldamine

Minimaalne vahekaugus

Ala e-SM ajamiga mudel Vaba ruum

Seadme kohal 103..105..107..111..115 >260 mm (10,2 tolli)
Kahe seadme minimaalne 103..105..107..111..115 >260 mm (10,2 tolli)
vahekaugus pumba keskteljest 303..305..307..311..315..322 >300 mm (11,8 tolli)

17
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4.2 Elektriline paigaldus

OHT: Elektril6dgi oht

Uhenduse vooluvdrku peab teostama elektrik, kes vastab kehtivates eeskirjades toodud
tehnilistele-professionaalsetele nduetele.

4.2.1 Elektrinbuded

Kohalikud eeskirjad on jargnevalt toodud nduete suhtes Glimuslikud.
Elektrithenduste kontrollkaart

Veenduge, et jargmised tingimused on taidetud.
e Elektrijuhtmed on kaitstud krgete temperatuuride, vibratsioonide ja pdrkumiste eest.
o Toiteallika vool ja pinge peavad vastama seadme andmesildile méargitud spetsifikatsioonidele
e Toiteallikal on kaasas:
- vooluv@rgu isoleerliliti véhemalt 3 mm kontaktivahega.
o Maandusrikke kaitseluliti (GFCI) v6i jadkvooluseadmed (RCD), mida nimetatakse ka
automaatseteks maanduslekke kaitselllititeks (ELCD), vastavad jargmistele tingimustele.
- Uhefaasiliste toiteallikate korral kasutage GFCI-sid (RCD), mis on véimelised tuvastama
vahelduvvoolusid ja pulseerivaid voolusid alalisvoolukomponentide puhul. Need GFCI-d

(RCD) on mérgistatud jargmise sumboliga

- Kolmefaasiliste toiteallikate korral kasutage GFCI-sid (RCD), mis on vdimelised tuvastama
vahelduv- ja alalisvoolusid. Need GFCI-d (RCD) on mérgistatud jargmiste simbolitega
=]

- Kasutage kaivitusviitega GFCI-sid (RCD), et véltida transient-maandusvooludest tingitud
probleeme.

- GFCI (RCD) suurus peab vastama siisteemi konfiguratsioonile ja keskkonnatingimustele.

MARKUS:

Automaatse maanduslekke kaitsellliti v6i maandusrikke kaitseldliti valimise korral arvestage
kindlasti stisteemi kdigi elektriseadmete kogu maanduslekkevooluga.

Elektrilise juhtpaneeli kontrollkaart

MARKUS:

Juhtpaneel peab séilitama elektripumba nimiandmed. Mittesobivad kombinatsioonid ei taga
seadme kaitset.

Veenduge, et jargmised tingimused on taidetud.

e Juhtpaneel peab kaitsma pumpa lthilhenduse eest. Pumba kaitsmiseks v8ib kasutada
viiteajaga sulavkaitset v6i C-tllpi kaitselulitit (MCB).

e Pumbale on paigaldatud Ulekuumenemis- ja tlekoormuskaitse.

OHT: Elektril66gi oht

e Enne elektrilihenduste loomist veenduge, et seade ja elektripaneel oleks toiteallikast lahutatud
ning neid ei saaks pingestada.

e Elektrikomponentidega kokkupuude v8ib p&hjustada surma isegi parast seadme
valjalllitamist.

e Enne mis tahes tegevusi seadme juures tuleb vBérgupinge ja muud sisendpinged lahti
Uhendada minimaalseks ajaks vastavalt tabelile 9.

18
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Maandus

OHT: Elektril6dgi oht

e Enne mis tahes muude elektritihenduste loomist Ghendage alati valine kaitsejuht
maandusklemmiga.

¢ Uhendage kdik pumba ja mootori elektrilised tarvikud maandusega, veendudes, et iihendused

oleks Bigesti I6petatud.
o Kontrollige, et kaitsejuhe (maandus) oleks pikem kui faasijuhtmed; toitejuhtme tahtmatul
lahtilhendamisel peab kaitsejuhe (maandus) olema viimane, mis klemmist lahti tuleb.

Elektrilise mira vahendamiseks kasutage mitmekiulist kaablit.

4.2.2 Traatide tiubid ja nimiandmed

Juhtkaablid

o KOdik kaablid peavad vastama kohalikele ja riiklikele standarditele 1&bilGike ja Umbritseva
temperatuuri osas.
o Kasutage kaableid, mille minimaalne kuumuskindlus on +70°C (158°F), et tagada vastavus

UL-i (Underwriters Laboratories) eeskirjadele, kdik toiteallika ihendused peavad olema I6pule

viidud jargmiste vaskkaablite tlitipidega, mille minimaalne kindlus on +75°C: THW, THWN.
o Kaablid ei tohi kunagi sattuda kontakti mootori korpusega, pumbaga ja torustikuga.
¢ Toiteallika klemmidele ja rikkesignaali releega Uihendatud juhtmed (NO, C) peavad olema
teistest tugevdatud isolatsiooniga eraldatud.

Tabel 4: Elektrithenduse kaablid

Toitekaabel Pingutusmoment
Seadme reiiim : : T
(toide) Traadi numbrid Traadi numbrid Vooluvs)rgUJa. '
X max vase xmax AWG mootori kaabli Maandusjuht
labiloige klemmid
. . 3x1,5mm? o _—
Uhefaasiline 3% 0,0023 ruuttoll 3x15AWG Vedrupistmik Vedrupistmik
4x1,5mm? 0,8Nm 3Nm
ili ! . 4x15AWG ' , .
Kolmefaasiline 4 x 0,0023 ruuttolli X 7,1 naeltolli 26,6 lb-in

Vélised voldita kontaktid peavad sobima lUlituseks < 10 V alalisvooluga.

MARKUS:

e Paigaldage juhtkaablid eraldi toiteallika kaablitest ja rikkesignaali relee kaablist.

e Kui juhtkaablid on paigaldatud paralleelselt toiteallika kaabli vi rikkesignaali releega, peab
vahemaa kaablite vahel Gletama 200 mm.

o Arge laske toiteallika kaablitel 16ikuda, vajaduse korral on lubatud 90° I6ikenurk.

Tabel 5: Soovitatavad juhtkaablid

e-SM ajami juhtkaablid Signaal-/juhtkaablid AWG Pingutusmoment
Kdik 1/0 (sisend/valjund) 0,75 + 1,5 mm? . 0,6 Nm
juhid 0,00012 + 0,0023 ruuttolli 18+ 16 AWG 5,4 lb-in

4.2.3 Toiteallika Uhendus

HOIATUS: Elektril66gi oht

Elektrikomponentidega kokkupuude vdib pdhjustada surma isegi parast seadme véaljalilitamist.
Enne mis tahes tegevusi seadme juures tuleb vdrgupinge ja muud sisendpinged lahti Ghendada
minimaalseks ajaks vastavalt tabelile 9.
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HOIATUS:

Uhendage elektrooniline ajam ainult ohutute eriti madala pingega ahelatega (SELV =
kaitsevaikepinge). Vélisside ja juhtseadmestikuga kasutamiseks m&eldud ahelate ehitus on selline,
et oleks tagatud isoleeritus seadmes selle Iahedal olevatest ohtlikest ahelatest. Seadmes olevad
side- ja juhtahelad ei ole korpuse kiilge maandatud ning liigituvad kaitsevéaikepinge (SELV)
stisteemideks. Neid tohib Gihendada ainult teiste kaitsevéaikepinge (SELV) ahelatega, et kdik ahelad
jaéksid kaitsevaikepinge (SELV) piiridesse ja valditaks korpuseahelaid. Side- ja juhtahelad tuleb
hoida mitte-SELV elektriahelatest flusiliselt eraldatuna nii inverterite sees kui neist véljaspool.

Tabel 6: Toiteallika kaabelduse protseduur

Viide
1. Avage klemmikarbi kaas (2), eemaldades kruvid (1). Joonis 6
2. Viige toitekaabel ldbi M20 labiviiktihendi (5).
3. Uhendage kaabel vastavalt juhtmestiku skeemile.
4. Uhendage maandusjuhe (mass), jilgides, et see oleks faasijuhtmetest pikem. Joonis 9
5. Uhendage faasijuhtmed.
6. Sulgege kate (2) ja keerake kruvid (1) kinni. Joonis 6
Tabel 7: 1/0 kaabelduse protseduur

Viide
1. Avage klemmikarbi kaas (2), eemaldades kruvid (1). Joonis 6
2. Uhendage kaabel vastavalt juhtmestiku skeemile. Joonis 10
3. Sulgege kate (2) ja keerake kruvid (1) kinni. Joonis 6

1~ IE]

MCB - RCD @ Il I
\ ‘ @ E 3
e T
MCB - RCD
|
. |
208+240 %rﬂﬂf 4 L1
380+460 . } T 3 L2
H‘\ﬁﬂﬂ\ 1 2 13
—C |l 4
@ ESM_M0007_D_sc

Joonis 9: juhtmestiku skeem
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Joonis 10: tihenduse silt

Tabel 8: 1/0O klemmid

Komponent Klemmid |Viide|Kirjeldus Mairkused
C 4 |COM - veaseisundi relee Suletud: viga
Rikkesignaal . ) Avatud: viga pole v0i seade on vilja
NO 5 |NO - veaseisundi relee lilitatud
1~
[7-] Taiendav 15V | 6 [Taiendav toitepinge +15V DC 15VDC, ¥ max. 100 mA
toitepinge
. P2IN/S+| 7 |KaivitireZiim 0-10V sisend 0+10vDC
Analoogsisend Maandus. elek " Y=
0-10v P2C/S- | 8 |maandus0-10V sisendile jaSI?sr; s, elektroonika maandus S+
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Véline réhuandur P1+ 9 |Toiteallika valine andur +15V DC  |15VDC, £ max. 100 mA
[samuti
diferentsiaal] P1- 10 |Valine anduri 4-20 mA sisend 4:20mA
Vilise ON/OFF (sisse/valja) sisendi
Viline START | 11 | e ( ia) Vaikimisi liihihendatud Pump
Start/Stopp — - —— deblokeeritud, reziimis RUN (tootab)
STOP | 12 |Viline ON/OFF (sisse/vilja) sisend
. LOW+ | 13 |Veepuuduse sisend Vaikimisi lihiiihendatud
Vdline veepuudus . .
LOW- | 14 |Vihese vee viide Veepuuduse tuvastamine: deblokeeritud
B1 15 [RS485 port 1: RS485-1N B (-) ACT, HCS juhtreZiim: RS 485 port 1
0 i Al | 16 |RS485 port 1: RS485-1P A (+) valiseks sideks
Uhendussiin d MSE, MSY juhtregiim: RS 485 port 1
GND 17 Elektroonika maandus mitme pumba SuSteem”e
RS485 port 2: RS485-2N B (-)
B2 18 . . - .
aktiivne ainult valikulise mooduliga
Uhendussiin A 19 RS485 port 2: RS485-2P A (+) RS 485 port 2 valiseks sideks
aktiivne ainult valikulise mooduliga
GND | 20 |Elektroonika maandus
C 25 |COM —veaseisundi relee Toitekaablite puhul: kasutage M20
labiviiktihendit
Rikkesignaal ) ) Suletud: viga
NO | 24 |NO - veaseisundirelee Avatud: viga pole v3i seade on vilja
[Glitatud
C 23 |Uhine kontakt Toitekaablite puhul: kasutage M20
Mootori tddsignaal labiviiktihendit
NO | 22 |[Tavaliselt avatud kontakt Avatud: mootor tdtab
Suletud: mootor ei té6ta
Taiendav 15V | 21 [Taiendav toitepinge +15 V DC 15VDC, T max. 100 mA
toitepinge
) S+ 20 |[Kaivitireziim 0-10V sisend 0+10VDC
Analoogsisend -
0-10V S 19 |maandus 0-10 V sisendile Maandus, elektroonika maandus (S+
jaoks)
Viline réhuandur P1+ 18 |Toiteallika valine andur +15V DC  |15VDC, £ max. 100 mA
[samuti . ) ) )
diferentsiaal] P1- 17 |Viline anduri 4-20 mA sisend 4+20mA
L P2+ 16 |Toiteallika véline andur +15V DC  |15VDC,  max. 100 mA
Véline réhuandur - -
P2- 15 |Anduri 4-20 mA sisend 4+20mA
Start | 14 |[Véline ON/OFF (sisse/valja) sisend L
Valine Start/Stopp Valise ON/OFF (i lia) sisendi Vaikimisi lihithendatud Pump
Stop | 13 .ai1d|se /OFF (sisse/valja) sisendi deblokeeritud, reziimis RUN (t6otab)
viide
ar Low+ | 12 |Veepuuduse sisend Vaikimisi liihitihendatud Veepuuduse
Viline veepuudus - - . .
LoW- | 11 |Vihese vee viide tuvastamine: deblokeeritud
RS485 port 2: RS485-2N B (-)
B2 10 .. . - .
aktiivne ainult valikulise mooduliga
Uhendussiin A2 9 RS485 port 2: RS485-2P A (+) RS 485 port 2 valiseks sideks
aktiivne ainult valikulise mooduliga
GND 8 |Elektroonika maandus
Bl 7 |RS485 port 1: RS485-1N B (-) ACT, HCS juhtreziim: RS 485 port 1
1 i Al | 6 |RS485 port 1: RS485-1P A (+) valiseks sideks
Uhendussiin Juhtimismoodus MSE, MSY: RS 485 port 1
GND 5 |Elektroonika maandus

mitme pumba siisteemile
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5 TOO

Kahe vdi enama jargneva tingimuse koosesinemine:

kérge Umbritsev temperatuur;

Vedeliku kdrge temperatuur

kaitus vajab seadme maksimaalset vGimsust;
toitevdrgu pusiv alavool;

vdib seadme tdoiga ohustada ja/vdi nimiandmed vaheneda: tdiendavaks teabeks vétke tihendust
Xylemi vai volitatud edasimuitjaga.

Lugege ka tootega kaasasolevat kiirjuhendit ning pumpade e-LNEE, e-LNES, e-LNTE ja e-LNTS
paigaldus-, kditamis- ja hooldusjuhendit.

5.1 Ooteajad

HOIATUS: Elektril6dgi oht

Elektrikomponentidega kokkupuude vdib pdhjustada surma isegi parast seadme valjalllitamist.

Enne mis tahes tegevusi seadme juures tuleb v8rgupinge ja muud sisendpinged lahti ihendada
minimaalseks ajaks vastavalt tabelile 9.

Tabel 9: Ooteajad

Reiiim (toide) Minimaalsed ooteajad (min)
Uhefaasiline 4
Kolmefaasiline 5

HOIATUS: Elektril66gi oht

Sagedusmuundurid sisaldavad alalisvoolutihendusega kondensaatoreid, mis jadvad pinge alla
isegi siis, kui sagedusmuundur ei saa toidet.
Elektriohtude valtimiseks tehke jargmist.

Uhendage lahti vahelduvvoolu allikas.

Uhendage lahti igat tiilipi piisimagnetiga mootorid.

Uhendage lahti kdik alalisvooluiinendusega kaugtoiteallikad, kaasa arvatud akureservid,
katkematud toiteallikad ja alalisvoolulihendused teistesse sagedusmuunduritesse.

Enne mis tahes hoolduse v&i remondi teostamist oodake kondensaatorite taieliku
tihjakslaadimiseni, ooteaegu vaadake tabelis 9.
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6 Programmeerimine

Ettevaatusabindud

MARKUS:

e Enne programmeerimistegevustega alustamist lugege ja jargige hoolikalt edasisi juhised, et
véltida térkeid pbhjustavaid ebadigeid seadistusi.
e Ko&ik muudatused peavad tegema kvalifitseeritud tehnikud.

6.1 Juhtpaneel

ESM_M0021_C sc

Joonis 11: Juhtpaneel

Tabel 10: Juhtpaneeli kirjeldus

?1:::323 Kirjeldus Punkt
1 Vahendamise nupp 6.2
2 Suurendamise nupp 6.2
3 START/STOP (Kaivitamine/seiskamine) ja mendilsse juurdepaasu nupp 6.2
4 LED-ndidik POWER (Toide) 6.3.1
5 LED-naidik Status (Olek) 6.3.2
6 LED-tulp Speed (Kiirus) 6.3.3
7 LED-ndidik COM (Side) 6.3.4
8 MOoétiihikute LED-ide plokk 6.3.5
9 Kuva 6.4

24



et — Originaaljuhiste tdlge

6.2 Nuppude kirjeldus

Tabel 11: Surunuppude funktsioonid

Surunupp

Funktsioon

Peavaade (vt punkti 6.4.1): vahendab valitud juhtimismooduse ndutud vaartust.
Parameetrite menii (vt punkti 6.4.2): vahendab kuvatud parameetri nditajat.
Parameetri vaade / muutmine (vt punkti 6.4.2): vahendab kuvatud parameetri vaartust.
Nullréhu automaatne kalibreerimine (vt punkti 6.5, P44): réhuanduri automaatne
kalibreerimine.

®

Peavaade (vt punkti 6.4.1): suurendab valitud juhtimismooduse ndutud vaartust.
Parameetrite mendiili (vt punkti 6.4.2): suurendab kuvatud parameetri néitajat.
Parameetri vaade / muutmine (vt punkti 6.4.2): suurendab kuvatud parameetri vdartust.
Nullréhu automaatne kalibreerimine (vt punkti 6.5, P44): r6huanduri automaatne
kalibreerimine.

=)
€

Peavaade (vt punkti 6.4.1): pumba START/STOP (K&ivitamine/seiskamine).
Parameetrite menui (vt punkti 6.4.2): vahetab parameetri vaade/muutmine vahel.
Parameetri vaade/muutmine (vt punkti 6.4.2): salvestab parameetri vaartuse.

=)
€

=]
=

k vajutus

Peavaade (vt punkti 6.4.2): ltlitab parameetri valikule.
Parameetrite meniii: lilitab peamisele visualiseerimisele.

7=
€
@

Peavaade: vaheldub kiiruse ja surukdrguse mootihikute vahel (vt punkti 6.4.1).

0
7~
€

Peavaade: vaheldub kiiruse ja surukdrguse mdadtiihikute vahel, blokeerib nuppude kasutamise
(v.a nupu START/STOP (Kaivitamine/seiskamine)) (vt punkti 6.4.1).

6.3 LED-i kirjeldus

6.3.1 POWER (power supply) / (toide)
Kui (FOIIER) (Toide) ON (Sisseliilitatud), siis on pump elektriga varustatud ja elektroonilised

seadmed toimivad.

6.3.2 STATUS (Olek)

LED

Olek

Viljas

Elektripump seisatud

Pisiv roheline

Elektripump t66s

Vilkuv roheline ja oranz

Mittelukustav alarm, elektripump t66s

Plsiv oranz

Mittelukustav alarm, elektripump seisatud

Plsiv punane

Lukustuse torge, elektripumpa ei saa kaivitada

6.3.3 SPEED (Speed bar) / KIIRUS (kiiruse tulp)

See koosneb 10st LED-ist, millest igatiks margib protsendiastmetega vahemikus 10 kuni 100%
kiirusvahemikku parameetri P27 (minimaalne kiirus) ja parameetri P26 (maksimaalne kiirus)

vahel.
LED-tulp Olek
On (Sees) Mootor t66tab; kiirus vastab tulbal sisselilitatud LED-ide protsendiastmele (nt 3 LED-i

sisselllitatud = kiirus 30%)

Esimene LED vilgub

Mootor t66tab; kiirus on madalam kui absoluutne miinimum, P27

Viljas

Mootor seisatud
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6.3.4 COM (side)

Seisund 1

Seisund 2

Seisund 3

6.3.5 MOootuhik

26

e Uhendussiini protokoll on Modbusi RTU protokoll; P50 parameeter on seatud Modbusi

vaartusele
e Taiendavat sidemoodulit ei kasutata.
LED Olek
Viljas Seade ei tuvasta kehtivaid Modbusi teateid ithendussiini klemmidelt

Piisiv roheline

Seade on tuvastanud ihendussiini ettendhtud klemmidel ja tundnud &ra dige
adresseerimise

Tuli vilgub roheliselt.

Seade on tuvastanud ihendussiini ettendhtud klemmidel ja sellele pole digesti
adresseeritud

Plsivast rohelisest
valjalilitamiseni

Seade pole tuvastanud kehtivat Modbusi RTU teadet vahemalt 5 sekundit

Plsivast rohelisest
vilkuvani

Seadmele pole vahemalt 5 sekundit digesti adresseeritud

e Uhendussiini protokoll on BACnet MS/TP protokoll; P50 parameeter on seatud BACnet

vaartusele
e Taiendavat sidemoodulit ei kasutata.
LED Olek
Viljas Seade ei ole saanud Ghtegi kehtivat paringut teiselt BACnet MS/TP seadmelt vahemalt

5 sekundit

Pisivalt sees

Seade vahetab teavet teise BACnet MS/TP seadmega

Kasutatakse taiendavat sidemoodulit

LED Olek
Viljas RS485 voi traadita (ihendus on vigane voi puudub
Vilgub Seade vahetab teavet sidemooduliga

LED sisseliilitatud

Aktiivne mo6tmine Maérkused

10xRPM Tiiviku poorlemiskiirus Kuva néitab kiirust 10xRPM (p/min)
BAR Hidrauliline surukdrgus Kuva néditab surukorguse vaartust baarides
PSI Kuva néditab surukorguse vaartust psi-s
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6.4 Kuva

6.4.1 Peamine visualiseerimine

Kuva | ReiZiim Kirjeldus
HEE | orF Kontaktid 11 ja 12 (vt punkti 5.4) ei ole liihistatud.
Markus: sellel on madalam kuva prioriteet kui SBY-olekul.
E=E | stopr Pump on seisatud kasitsi.
(Seiskamine) Kui pump lulitatakse sisse parast seadet P04 = OFF (vélja) (vt punkti 6.5.1), seisatakse
see nii, et mootor ei td6ta ja STP vilgub (@ %w).
Pumba kasitsi seiskamiseks:
o Naide A.
CPP/PPP juhtimismoodus algse ndutud vaartusega (surukdrgus) 1,00 baarija
minimaalse véértga 0,5 baari:
—> (@) vajutage %@ iiks kord.
. Na|de B.
ACT-juhtreziim algse ndutud vaartusega (kiirus) 200 10 x p/min:
SRR — " vajutage %@ iiks kord.
L ] ON Pump sisselilitatud; mootor hakkab jargima valitud juhtimismoodust.
See iimub moneks sekundiks, kui kontaktid 11 ja 12 (vt punkti 5.4) lihistatakse ja pump
ei ole reziimis STOP (seiskamine).
Pumba kasitsi reZiimi ON (sees) seadmine
o Naide A.
CPP/PPP juhtimismoodus, mis jduab ndutud vaartuseni (réhk) 1,00 baari, alustab
parast kaS|t5| seiskamist minimaalse vdartusega 0,5 baari:
&) vajutage %@ —> (iks kord ja mdne sekundi parast... —> pisEISYAYRY
o NaideB.
ACT juhtimismoodus, mis jduab ndutud vaartuseni (kiirus) 200 10xp/min, alustab
parast kasitsi seiskamist minimaalse vaartusega 80 10xp/min:
J vajutage %@ — (iks kord ja mdne sekundi parast... a@
Kui pump to6tab, on vdimalik kuvada tegelik surukdrgus ja tegelik kiirus
o Naide A.
CPP/PP juhtimismoodus tegeliku surukdrgusega 1,00 baari ja vastava tegeliku
kiirusega 352 10xpmin:
o Naide B.
ACT juhtimismoodus tegeliku kiirusega 200 10xp/min ja vastava tegeliku
surukdrgusega 2,37 baari: )
- — 10 sekundi pérast voi ‘
Stand-by Analoogsisend konfigureeritakse maaratud kiirusena (P40 = | Ei§ o BElR),
(Ootereiiim) registreeritud vaartus on ootereziimi vahemikus ja P34 = STP (vt punkti 6.6.1).
Markus: sellel on madalam kuva prioriteet kUI STOP-olekul.
B | Lock Lukustamiseks vajutage 3 sekundit nuppe :\‘ 27 + 5. Lukustuse kinnituseks kuvatakse
(Lukk) ajutiselt [l
Skuvatakse, kui pérast lukustustoimingut vajutatakse ménda nuppu (v.a nuppu
Markus. Nupuga START/STOP (Kaivitamine/seiskamine) % } seotud funktsioon on
alati blokeeritud. Kaivitamisel on nupud lukustatud, kui need olid eelmise
valjaltlitamise ajal lukustatud.
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Vaikeseade: lukust avatud

[l | Unblock (Lukust
avamine) kuvatakse ajutisfilJili

e
il

Lukust avamiseks vajutage 3 sekundit nuppe ‘=

/. Lukust avamise kinnituseks

Markus. Kaivitamisel on nupud lukust avatud, kui need olid eelmise valjaliilitamise ajal
lukust avatud.
Vaikeseade: lukust avatud

6.4.2 Parameetrite menu visualiseerimine

6.4.3 Alarmide

28

Parameetrite mentu véimaldab:
o valida k8iki parameetreid (vt punkti 6.5);
e juurdepéédsu parameetri vaatele / muutmisele (vt punkti 6.2).

Parameeter

Kirjeldus

Power on (toide sees) Kui ON (sees) vajutamise jarel sisenetakse parameetri meniiiivaatesse ja

P23 = ON (sees), vilgub P20: @ %@.

Sisestage kuva parool ja muutke parameetreid.

Password timeout (parooli ajalopp) Kui P23 = ON (sees) ei vajutata viimase parameetri meniilivaatest ile 10

minuti (ihtegi nuppu, blokeeritakse nii parameetrite vaade kui muutmine.
Parameetrite kuvamiseks ja muutmiseks sisestage parool uuesti.

meniidi)

Parameters Menu (parameetrite P23 = OFF (valjas) vGi parooli sisestamise jarel (P20) on véimalik nii kuvada

kui muuta parameetreid. Parameetrite meniiisse sisenemisel nditab kuva:
_)
_)

R - [

Vilkuv parameeter nditab valikuvdimalust.

(parameetrite

Parameters Editing/Visualization Parameetri vaartust saab muuta nuppude abil voi Modbusija BACnet

sideprotokollidega.

muutmine/visualiseerimine) Parameetrite meniilisse naasmisel suurendatakse kuvatud parameetri

indeksit automaatselt. Tdiendavat teavet vaadake punktist 6.5.
o Naide A (P20) 000 kun| 066:

moE.O
- seab soovitud vaartuse
%
= -
o Naide 2 (P26) 360 kni 300:
of . .- i

—> = seab soovitud vaartuse —

- R

%

ja vigade visualiseerimine

Parameeter | Kirjeldus
Alarm Alarmi korral ilmub vastav kood kuval vaheldumisi peavaatega.
Naiteks:
—> Ete (nt BAR);
- (nt 10xp/min).
Taiendavat teavet vaadake punktist 6.7.
Error Vea korral ilmub kuvale vastav identifitseerimiskood.
(Viga) Naiteks:
Taiendavat teavet vaadake punktist 6.7.
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6.5 Tarkvara parameetrid

Parameetrid on juhendis olenevalt nende titbist erinevalt mérgitud.

Margis Parameetri tiilip
Margiseta Kehtib kdikide seadmete puhul
Kirjutuskaitstud
6.5.1 Oleku parameetrid
Nr | Parameeter Maotiihik Kirjeldus
P01 | Required value (ndutav véarus) baari / psi / See parameeter nditab aktiivse ndutava vaartuse
p/minx10 allikat (SOURCE) ja vaartust (VALUE).
Visualiseerimise tstklid allika (SOURCE) ja vaartuse
(VALUE) vahel toimuvad iga 3 sekundi jarel.
SOURCES (allikad):
e SP(SP): sisemine nButav seadepunkti vaartus,
mis on seotud valitud juhtreZiimiga.
o VL (UL): valimine ndutav kiiruse seadepunkti
vadrtus, mis on seotud 0-10 V sisendiga.
VALUE (vaartus) voib kujutada kiirust voi surukorgust
olenevalt valitud juhtimismoodusest:
surukdrguse puhul maarab maotihiku parameeter
P41.
P05 | Operating time months Toiteallikaga Gihendatud olek kokku kuudes, mis
(talitlusaeg kuudes) lisatakse P06-le.
P06 | Operating time hours (talitlusaeg h Toiteallikaga Gihendatud olek kokku tundides, mis
tundides) lisatakse P0O5-le.
P07 | Motor Time Months (mootori aeg See parameeter naitab talitlusaja k&iki kuusid, mis
kuudes) lisatakse P08-le.
P08 | Motor time hours (mootori aeg h See parameeter naitab talitlusaja kdiki tunde, mis
tundides) lisatakse PO7-le.
P09 | 1sterror (1. viga) See parameeter salvestab viimase toimunud vea
kronoloogilises jarjekorras.
Kuvatav teave liilitub jargmiste vaartuste vahel.
o (Exx): xx margib veakoodi
o (Hyy): yy on tundide véartus viidatuna P05-P06-
le, kui tekkis viga Exx
o (Dww): ww on pdevade vaartus viidatuna P05-
P06-le, kui tekkis viga Exx
o (Uzz): zz on nadalate vaartus viidatuna P05-P06-
le, kui tekkis viga Exx
Visualiseerimise ndide:
EEE -GN - EBE - iE
P10 | 2nd error (2. viga) Salvestab eelviimase vea kronoloogilises ilmnemises.
Muud omadused: nagu P09.
P11 | 3rd error (3. Viga) Salvestab tagant kolmanda vea kronoloogilises
ilmnemises.
Muud omadused: nagu P09.
P12 | 4th error (4. Viga) Salvestab tagant neljanda vea kronoloogilises
ilmnemises.
Muud omadused: nagu P09.
P13 | Power Module Temperature °C Toitemooduli temperatuur.
(toitemooduli temperatuur)
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P14 | Inverter Current (vaheldi vool) A See parameeter naitab sagedusmuunduri edastatavat
tegelikku voolu.
P15 | Inverter Voltage (vaheldi pinge) v See parameeter nditab sagedusmuunduri tegelikku
hinnangulist sisendpinget.
P16 | Motor Speed (mootori kiirus) p/min x 10 See parameeter naitab mootori tegelikku
poorlemissagedust.
P17 | Software version (tarkvara See parameeter naitab juhtimiskilbi tarkvara
versioon) versiooni.
6.5.2 Seadete parameetrid
Nr | Parameeter Kirjeldus
P20 | Password entering [0+999] Kasutaja saab siia sisestada siisteemi parooli, mis annab juurdepaasu
(parooli sisestamine [0+999]) sisteemi kdikidele parameetritele: seda vaartust vorreldakse P22-s
salvestatuga.
Oige parooli sisestamisel jaab siisteem deblokeerituks 10 minuti jooksul.
P21 | Jog Mode (toukereZiim) See inaktiveerib seadme sisemise kontrollerija sunnib tegelikku
[MIN+MAX] juhtimismoodust (ACT): mootor kaivitub ja P21 vaartusest saab ajutine ACT
sattepunkt. Seda saab muuta uue vaartuse sisestamisega P21-s seda
kinnitamata; muidu p&hjustab see kohese vdljumise ajutisest
juhtimismoodusest.
P22 | System password (slisteemi See on slisteemi parool ja see peab olema sama P20-s sisestatud parooliga.
parool) [1+999] Vaikimisi: 66.
P23 | Lock Function [OFF, ON] Selle funktsiooni kasutamisel saab kasutaja peameniiiis blokeerida ja
(blokeerimisfunktsioon) [véljas, | deblokeerida parameetri seadistust.
sees] Kui sisselUlitatud (ON), sisestage parameetrite muutmiseks P20 parool.
Vaikimisi: ON (sees).

6.5.3 Ajami konfiguratsiooni parameetrid

Nr Parameeter

Maootiihik

Kirjeldus

P25 | Control mode

(juhtimismoodus) [0-2]

See parameeter seab juhtimismooduse: ACT=0, CPP=1 ja PPP=2

ACT: kaivitireZiim.

NS . i3

Uksik pump sailitab pisiva kiiruse mis tahes voolukiirusel. ACT
pliiab alati vahendada erinevust kiiruse sattepunkti ja mootori
tegeliku poorlemissageduse vahel.

CCP: Pl pidev surve

ol

Pump hoiab pidevat réhkude suhet (erinevus surve- ja imiréhu
vahel) olenemata vooluhulgast.

Absoluutréhu andur pole vajalik. Juhtalgoritm t66tab anduriteta
reziimil. Sellegipoolest on alternatiivina véimalik kasutada valist
r6huandurit (teavet Ghenduste kohta vt punkti 4.3.3 alt,
konfigureeritud P40 pohjal): CPP piiliab alati vdhendada
minimaalset viga surve sattepunkti ja surve tagasisidesignaali vahel.

*
Olenevalt kasutatava pumba tlubist
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PPP: Pl proportsionaalne surve

Rl

See on juhtreZiim, mille puhul pump hoiab proportsionaalset
réhkude suhet (erinevus surve- ja imirdhu vahel) olenemata
vajalikust vooluhulgast. RGhk kasvab koos voolukiiruse kasvamisega.
Juhtalgoritm to6tab anduriteta reZiimil. Sellegipoolest on
alternatiivina vimalik kasutada vélist réhuandurit (teavet
Uhenduste kohta vt punkti 4.3.3 alt, konfigureeritud P40 pohjal):
PPP plitiab alati vahendada minimaalset viga surve sattepunkti ja
surve tagasisidesignaali vahel.

p/min [minimaalne
seatud +ACT])

P26 | Max RPM set [ACT p/min x Pumba maksimaalse kiiruse seadistus.
set+Max’] (maksimaalne | 10
seatud p/min [ACT
seatud +Max])

P27 | Min RPM set [Min*+ACT | p/min x Pumba minimaalse kiiruse seadistus.
set] (minimaalne seatud | 10

6.5.4 Mitme pumba kaksikreguleerimise konfiguratsiooni parameetrid

Tehaseseaded ei hdlma kaksikpumba versiooni konfiguratsiooni mitme pumba kaksikt6d puhul,
olenemata sellest, et sellel versioonil on kahe inverteri vahel sidekaabel juba olemas.

Peale kaksikpumpade saab selle reziimi aktiveerida ka kahe Uksikpumba korral, kui need on
Uhesugused (sama koodiga) ja sidekaabliga omavahel Ghendatud.

Funktsiooni aktiveerimiseks toimige jargmiselt.

Uhendage toiteallikas kahe mootori kiiljest lahti.

Kontrollige kolme juhtmega sidekaablit ja ihendage see vastavate sideportidega
(Uhefaasilise versiooni puhul klemmid 15-17 ja kolmefaasilise versiooni puhul klemmid

5-7).

Kaivitage m8lemad mootorid.

Konfigureerige Uks seade pdhiseadmena (vt parameetrit P38). Kaksikpumba versioonide
korral soovitame seada p&hiseadmeks pumba survepoolelt vaadates parempoolse

mootori.

Valige pohiseadmel kaksikreguleerimise reziim (vt parameetrit P39) ja juhtreziim (vt

parameetrit P25).

Parast p6hiseadme konfigureerimist, seatakse teine seade automaatselt alamseadmeks.
Konfiguratsiooni dnnestumisest annab marku alamseadme ekraanil pisivalt sittiv
roheline COM LED-tuli. Muudel juhtudel ja alarmide A12 v&i A13 korral vt punkti 8.1

tabelit 14.

MARKUS:

Kui kaksikreziim on aktiveeritud, tuleb kdik kasutatud valised ON/OFF (sisse/vélja)
kontaktid (Uhefaasilise versiooni puhul klemmid 11-12 ja kolmefaasilise versiooni puhul
klemmid 13-14) mdlemal seadmel paralleelselt ihendada, veendudes, et polaarsus oleks

dige.

Kui seade on alamseadmena konfigureeritud ja mitme pumba kaksikreziim:

- tootab korralikult (alarm A12 ei ole aktiveerunud, vt punkti 8.1 tabelit 14): nupu 3
funktsioon START/STOP (Kéivitamine/seiskamine) ja parameetrite (sh
seadepunkti) muutmine on blokeeritud.

- ei toota korralikult (alarm A12 on aktiveerunud, vt punkti 8.1 tabelit 14): nupu 3
funktsioon START/STOP (Kaivitamine/seiskamine) ja parameetrite (P21, P23,

*
Olenevalt kasutatava pumba tlubist
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P38, P68) muutmine on deblokeeritud.

Veepuudus.

- Kui kaksikreZiim on deblokeeritud ja mélema seadme puhul kasutatakse thte
veepuuduse vaélist kontakti (ihefaasilise versiooni puhul klemmid 13-14 ja
kolmefaasilise versiooni puhul klemmid 11-12), tuleb sisestada kaks dioodi,
veendudes, et kahe seadme kontaktide polaarsus oleks dige. Vt joonist 12.

(2
0o (1)

T

EERO

-

L

® @ | e

Low Water Low Water

[ [

09 @

L ESM_MO0063_A sc

Joonis 12: Diood

Tabel 12: Kirjeldus

Nr Kirjeldus
1 Pumba inverteri /O klemmid (vt tabelit 8)
2 Vélimine diood
3 Veepuuduse vélimine kontakt
Nr | Parameeter Maootiihik | Kirjeldus
P38 | Adjustment type Reguleerimise tiiiibi valimine
(Reguleerimise tiilip) [m, . = (ihe pumba reguleerimine
mr m] . = mitme pumba kaksikreguleerimine, pdhipump
. = mitme pumba kaksikreguleerimine, alampump
Vaikimisi:
P39 | Multi-pump twin adjustment Mitme pumba kaksikreguleerimise reziimi valimine

mode (Mitme pumba
kaksikreguleerimise reziim)

(S, NS (S,

. m = varu: ainult pShipump té6tab. Alampump lilitub
sisse ainult pohipumba rikke korral.

. m = vahelduv t66: korraga t6dtab ainult Gks pump.

Pumpade t66 lilitub regulaarselt (parameeter P57), et kahe

pumba tookoormust tasakaalustada.
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« [l - paralleelne t66: mdlemad pumbad tostavad
samaaegselt sama seadepunktiga. Phipump
reguleerib siisteemi t66d ning on véimeline jdudlust
optimeerima, juhtides réhu ja vooluhulga pdhjal
alampumba sisse- ja valjaliilitust, et tagada seadepunkti
sdilitamine ning minimeerida samal ajal energiatarvet.

o W= sunnitud paralleelne t66: pumbad té6tavad
alati samaaegselt ja sama seadepunktiga.

Kdigi konfiguratsioonide puhul, kui kahe pumba vaheline

side katkeb, kéivituvad mdlemad, nagu oleks need

iiksikpumbad (P38 = Elgll).

Vaikimisi:

6.5.5 Anduri konfiguratsiooni parameetrid

Nr

Parameeter

Maotiihik Kirjeldus

P40

Sensor selection (Anduri valimine) [m,

@’ m’ m’ m]

Analoogsisendi konfiguratsiooni seadistamine

= konfiguratsioon puudub

= kaks réhuandurit (surve-/imirghk)

= 4-20 mA diferentsiaaliandur

=4-20 mA sisend kiiruse etalonina
(vt punkti 6.6.1)

o m = 0+10V sisend kiiruse etalonina (vt
punkti 6.6.1)

Vaikimisi: [

Pa1

Pressure Sensor Unit Of Measure [BAR, PSI]
(rohuanduri mootihik [baar, psi])

See parameeter seab réhuanduri mod&tiihiku

IR, B see majutab surukdrguse vaate
LED-i parameetrit (vt punkti 6.3.4).

Vaikimisi: baarid.

P42

Full scale value for pressure Sensor 1
4+20mA [0.0+25.0BAR] / [0.0+363PSI]
(tdisskaalavaartus rohuandurile 1 4:20 mA
[0,0+25,0 baari] / [0,0+363 psi])

baar/psi Uhefaasilise versiooni puhul
analoogsisenditega 9 ja 10 ning kolmefaasilise
versiooni puhul analoogsisenditega 17 ja 18
thendatud 4-20 mA r&huanduri 1 téisskaala
vadrtuse seadistamine.

Vaikimisi: olenevalt pumba tiitbist.

P43

Pressure sensor 2 full scale value
[0.0:25.0BAR]/[0.0+363PSI] (RGhuanduri 2
tdisskaala vaartus)[0,0-25,0 baari] / [0,0-
363 psi]

baar/psi Uhefaasilise versiooni puhul
analoogsisenditega 7 ja 8 ning kolmefaasilise
versiooni puhul analoogsisenditega 15 ja 16
Uihendatud réhuanduri 2 taisskaala vaartuse
seadistamine.

Vaikimisi: olenevalt pumba tibist.

P44

Zero Pressure Auto-Calibration (nullrGhu
automaatne kalibreerimine)

baar/psi See parameeter voimaldab kasutajal teostada

réhuanduri algse automaatse kalibreerimise.

Seda kasutatakse anduri nullrdhul halbiva

signaali kompenseerimiseks, mida p&hjustab

anduri enda tolerants.

Toimige jargmiselt.

1. Sisenege P44-e, kui hiidroslisteem on 0
rohul (sees ei ole vedelikku) voi kui
rohuandur on torustikust lahtilhendatud:
kuvatakse tegelik 0 réhk.

2. Alustage automaatset kalibreerimist,

vajutades %/ vOi (vt punkti 6.2).
3. Automaatse kalibreerimise 16pus
kuvatakse 0 (null) réhk voi teade “---“ (---),
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kui anduri signaal on lubatud tolerantsist
véljas.

P4s

Lack of liquid input [DIS, ALR, ERR]
(vedeliku puudumise sisend [DIS, ALR, ERR])

Liilitab vedeliku puudumise sisendi haldamise

sisse/valja (vt punkti 4.3.3, klemmid 13 ja 14).

See maaratleb seadme toimimise, kui

veepuuduse sisend on deblokeeritud ja luliti

avatud:

. m (DIS): seade ei halda teavet, mis
tuleb ,vedeliku puudumise” sisendist

. W (ALr): seade loeb ,,vedeliku
puudumise“ sisendit (sisse lilitatud) ja
kaitseliiliti avanemisel kuvatakse A06
rootorialarm ning mootor t66tab edasi

. m (Err): Seade loeb ,vedeliku
puudumise“ sisendit (sisse lilitatud) ja
kaitseliiliti avanemisel mootor seisatakse
ning antakse vastav E11 viga. Veaseisund
eemaldatakse, kui luliti taas sulgub ja
mootor kdivitatakse.

6.5.6 RSA485 liidese parameetrid

Vaikimisi: ERR.
Nr | Parameeter Maootiihik | Kirjeldus
P50 | Communication protocol (sideprotokoll) See parameeter valib kindla protokolli
[MOD, BAC] sidepordil.
. (MOD): Modbus RTU
. (BAC): BACnet MS/TP.
Vaikimisi: MOD.
P51 | Communication protocol - Address See parameeter paneb seadmele valise
(sideprotokoll — aadress) [1+247]/[0+127] seadmega iihendamisel soovitud aadressi,
olenevalt P50-s valitud protokollist.
e MOD: mis tahes vaartus vahemikus 1+247
o BAC: mis tahes vdartus vahemikus 0+127.
P52 | Comm Protocol (sideprotokoll) - BAUDRATE kbit/s See parameeter seab sidepordile soovitud
(edastuskiirus) [4.8, 9.6, 14.4, 19.2, 38.4, 56.0, edastuskiiruse.
57.6 KBPS] Vaikimisi: 9,6 kbit/s.
P53 | BACnet Device ID Offset (BACnet seadme ID See parameeter seab BACnet seadme ID sajad,
nihe) [0+999] kiimned ja Ghikud.
Vaikimisi: 002.
Seadme ID vaikimisi: 84002.
P54 | Comm Protocol — Configuration (sideprotokoll See parameeter seab andmebittide pikkuse,

- konfiguratsioon) (S, EIEE, EIEE, EEE)

STOP-bittide paarsuse ja pikkuse.
Vaikimisi: 8N1

6.5.7 Mitme pumba kaksikreguleerimise reziimi konfiguratsiooni parameetrid
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Nr

Parameeter Maootiihik | Kirjeldus

P57

Liilitusintervall | Tunnid

Vaikimisi: 24

Tootava pumba sunnitud lilitusintervalli seadistamine vahelduvas
reguleerimisreziimis (P39 =

HLE]
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6.5.8 Katsekaituse konfiguratsiooni parameetrid

Katsekaitus on funktsioon, mis kaivitab pumba péarast viimast seiskamist, et takistada selle

blokeerumine.

(katsekditus — kestuse aeg) [0-180]

Nr | Parameeter MGootiihik | Kirjeldus
P65 | Test Run - Time Start (katsekditus - | h See parameeter seab aja, mille méédumisel pumba
kaivituse aeg) [0+100] viimase seiskamise jarel kdivitub katsekaitus.
Vaikimisi: 100 h.
P66 | Test Run - Speed (katsekaitus — p/min x See parameeter seab pumba p6drlemissageduse
kiirus) [P27+Max] 10 katsekaituseks.
Min ja max kiirused olenevad pumba tiilbist.
Vaikimisi: 200 p/min x 10.
P67 | Test Run - Time Duration s See parameeter seab katsekaituse kestuse.

Vaikimisi: 10's.

6.5.9 Erilised parameetrid

Nr Parameeter

Maotiihik | Kirjeldus

P68 | Default Values Reload [NO, RES]
(vaikimisi vaartuste imberlaadimine
[EI/JAH])

Kui on seatud RES, siis parast kinnitamist teostab see
parameeter algldhtestamise, mis laadib iimber
vaikimisi parameetri vaartused.

YES] (véldi sagedaste parameetrite
salvestamist [EI/JAH])

P69 | Avoid Frequent Parameters Saving [NO,

See parameeter piirab sagedust, millega seade
salvestab nGutava vaartuse P02 mélus EEPROM, et
pikendada selle kasutusiga.

See voib olla eriti kasulik rakendustes BMS-
juhtimisseadmetega, mis nduavad vaartuse pidevat
varieerumist peenhdaalestuseks.

Vaikimisi: NO (ei).

6.5.10Naide: ACT-juhtreziim analoogsisendiga
Graafik

S [rpm] @ @
SB' ON

Y

10Vvdc

20mA

Joonis 13: ACT juhtimismooduse diagramm

Tabel 13: Kirjeldus

Nr Kirjeldus

1 Nullpunkt (0 V DC alalisvool — 4 mA) = analoogsignaali miinimumvaartus
2 Alguspunkti reguleerimine

3 OotereZiimi punkt (SBY) = 1/3 hiistereesi vahemikust
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4 Sisselllituspunkt (ON) = 2/3 histereesi vahemikust

5 Maksimaalne punkt (MAX) (10 V DC alalisvool — 2 mA) = analoogsignaali maksimumvaartus
6 Mootori miinimumkiirus (parameeter P27)

7 Mootori maksimumkiirus (parameeter P26)

8 Reguleerimisvahemik

3-4-2 | Miinimumkiiruse toévahemik (parameeter P27)

1 kuni 2 | Histereesi vahemik

1-3-4 | OoterezZiimi vahemik

Lisateavet juhtreZiimi ja ACT reguleerimise parameetrite kohta vt punktist 6.5.3. ja 6.5.5.
Tabel 14: Arvutamise néited

P40 = ISP (4-20 mA analoogsignaali) e P27=900
reguleerimise alguspunkti arvutamise e P26 =3600

ndide e Reguleerimise alguspunkti vaartuse arvutamine =
(maksimaalne vaartus — nullpunkt) x (P27/P26) + nullpunkt
=(20-4) x (900/3600) + 4 = 8 mA

P40 = VSP (0-10 V alalisvoolu e P27=900

analoogsignaali) reguleerimise e P26=3600

alguspunkti arvutamise ndide e Reguleerimise alguspunkti vaartuse arvutamine =

(maksimaalne vaartus — nullpunkt) x (P27/P26) + nullpunkt
=(10-0) x (900/3600) +0=2,5V
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7 Hooldus

Ettevaatusabindud

OHT: Elektril66gi oht

Enne seadme kasutamist kontrollige, et see oleks lahti tihendatud ja pump ning juhtpaneel ei
saaks isegi tahtmatult taaskaivituda. See kehtib ka pumba abijuhtimisahela kohta.

Enne mis tahes sekkumist seadme juures peavad vorgutoide ja muud sisendpinged olema
lahtiihendatud minimaalseks ajaks vastavalt tabelile 9 (vahevooluringi kondensaatorid peavad
tiihjendama sisseehitatud tiihjendustakistid).

N .

Veenduge, et jahutusventilaator ja 6hukanalid oleks tolmuvabad.

Veenduge, et imbritsev temperatuur oleks dige vastavalt seadme piirmaéaradele.
Veenduge, et seadme kbik muudatused teeks kvalifitseeritud personal.

Veenduge, et enne mis tahes tddde teostamist oleks seade vdrgutoitest lahti ihendatud.
Arvestage alati pumba ja mootori juhenditega.

HOIATUS: Magnetvéljaga kokkupuuteoht!

Mootori kerest rootori eemaldamisel v6i sinna paigaldamisel vdib esinev magnetvali:

olla sidamestimulaatoreid ja meditsiinilisi implantaate kasutatavatele inimestele ohtlik;
metallesemeid ligi tdmmates kehavigastusi tekitada ja laagreid kahjustada.

Funktsioonide ja parameetrite kontrollimine

Hidrosuisteemis tehtud muudatuste puhul
1. Veenduge, et kdik funktsioonid ja parameetrid oleks Giged.

2.

Vajaduse korral seadistage funktsioone ja parameetreid.

3. Lugege ka tootega kaasasolevat kiirjuhendit ning pumpade e-LNEE, e-LNES, e-LNTE ja e-

LNTS paigaldus-, kditamis- ja hooldusjuhendit.
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8 Rikkeotsing

Alarmi voi vea korral kuvatakse ekraanil ID-kood ja sttib LED-tuli STATUS (Olek) (vt ka punkti

6.3.2).

Mitme alarmi ja/v8i vea korral kuvatakse ekraanil nendest tahtsaim.

Alarmid ja vead:

e salvestatakse kuupéeva ja kellaajaga;
e saab lahtestada, lllitades seadme vahemalt tiheks minutiks vélja.

Vead pdhjustavad jargmiste klemmikarbi kontaktide oleku relee rakendumist.
e Uhefaasiline versioon: kontaktid 4 ja 5

o Kolmefaasiline versioon: kontaktid 24 ja 25

8.1 Alarmi koodid

Tabel 15: Alarmi koodid

Kood | Kirjeldus Pohjus Lahendus
A03 | Nimiandmete Temperatuur liiga korge o langetage ruumitemperatuuri
vdhenemine e Langetage veetemperatuuri
o Vihendage koormust
A05 | Andmemalu alarm Andmemadlu on rikutud 1. Lahtestage vaikeparameetrid parameetriga P68
2. Oodake 10's
3. Taaskaivitage pump
Probleemi pisimisel po6érduge Xylemi vai volitatud
edasimiilija poole
A06 | LOW-alarm Veepuuduse tuvastamine Kontrollige stisteemi veetaset
(kui P48 = ALR)
A12 | Mitme pumba Pump ei tuvasta Ghendust | e Kontrollige kahe pumba portidega 1 tihendatud
kaksikreziimi alarm | teise pumbaga Ghenduskaablite seisukorda.
o Kui pump on konfigureeritud pShipumbana
(P38 =m), kontrollige alampumbana
konfigureeritud pumbal (P38 = m), et RS485-liidese
parameetrid (punkt 6.5.5) oleks seadistatud
jargmiselt.
P50 = [, P51 =1, P52 = 9,6, P54 = [Egl
¢ Kui pump on konfigureeritud alampumbana
(P38 =m), kontrollige, et teine Gihendatud pump
oleks konfigureeritud pohipumbana
(38 - EER)
A13 | Uhenduse alarm Alampump ei tunnista o Kontrollige, kas mdlemad pumbad on iihesugused
alampumba poolel | mdne reguleeritava (sama tootekood)
parameetri vaartust
A15 | EEPROM-i Andmemalu on Seisake pump 5 minutiks ja seejarel taaskaivitage.
kirjutamise torge kahjustatud Probleemi piisimisel po6érduge Xylemi vGi volitatud
edasimiilija poole
A20 | Sisemine alarm Seisake pump 5 minutiks ja seejarel taaskaivitage.
Probleemi piisimisel podrduge Xylemi vai volitatud
edasimiilija poole
A41 | Andurilalarm R&huandur puudub (eiole | e Kontrollige anduri 1 iihenduskaablite seisukorda
ACT-reziimis)
A42 | Anduri2alarm R&huandur puudub (eiole | o Kontrollige anduri 2 iihenduskaablite seisukorda
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ACT-reziimis)

A43 | Anduriljaanduri2 | R8huandur puudub (eiole | e Kontrollige mdlema anduri iihenduskaablite
alarm ACT-reiZiimis) seisukorda
8.2 Veakoodid
Tabel 16: Veakoodid
Kood | Kirjeldus Po6hjus Lahendus
EO01 Sisemise side viga Sisemine side kadunud Seisake pump 5 minutiks ja seejdrel taaskaivitage.
Probleemi piisimisel po6rduge Xylemi vi
volitatud edasimiilija poole
E02 Mootori o Mootori korge vool Seisake pump 5 minutiks ja seejdrel taaskaivitage.
lekoormuse viga ¢ Mootori voolutarve on liiga Probleemi pusimisel pé6érduge Xylemi voi
kérge volitatud edasimiilija poole
E03 | Alalisvoolusiini o Alalisvoolusiini ilekoormus Kontrollige:
tlekoormuse viga | o Vilised tingimused e siisteemi konfiguratsiooni;
pbhjustavad pumba t66tamist | e tagasiloogiklapi asendit ning kahjustuste
generaatori toitel puudumist.
E04 | Rootor tdkestatud | e Mootori seiskumine e Kontrollige, et vodrkehad ei takistaks pumba
e Rootor on siinkroonist viljas poorlemist
v@i valiste materjalide poolt o Seisake pump 5 minutiks ja seejarel kaivitage
tokestatud uuesti
Probleemi pisimisel po6rduge Xylemi vai
volitatud edasimiilija poole
E05 EEPROM-i EEPROM-i andmemalu rikutud Seisake pump 5 minutiks ja seejarel taaskdivitage.
andmemalu viga Probleemi pisimisel po6rduge Xylemi vai
volitatud edasimiilija poole
E06 | Vorgupinge viga Toitepinge kaditamisvahemikust Kontrollige:
valjas e pinget;
o elektrisisteemi ihendust.
EO7 | Mootori mahise Mootori termokaitse o Kontrollige tiiviku ja rootori imbrust
temperatuuri viga vabastamine saasteainete osas. Vajaduse korral eemaldage
need
o Kontrollige paigaldustingimusi ning vee- ja
Shutemperatuuri
o Qodake, kuni mootor jahtub
o Vea piisimisel seisake pump 5 minutiks ja
seejarel kdivitage uuesti
Probleemi pisimisel po6rduge Xylemi vGi
volitatud edasimiilija poole
E08 | Toitemooduli Sagedusmuunduri termokaitse Kontrollige paigaldustingimusi ja 6hutemperatuuri
temperatuuri viga vabastamine
E09 Uldine riistvara Tarkvara viga Seisake pump 5 minutiks ja seejarel taaskaivitage.
viga Probleemi pisimisel po6rduge Xylemi vGi
volitatud edasimiilija poole
E10 Kuivalt tootamise Kuivalt too6tamise tuvastamine Kontrollige, kas siisteemis esineb lekkeid ja lisage
viga sisteemi vedelikku
E11l LOW-viga Veepuuduse tuvastamine (kui Kontrollige sisteemi veetaset
P48 = ERR)
E14 Madala réhu viga Rohk alla minimaalse lavivaartuse | Kontrollige parameetrite P45 ja P46 seadeid
(ei ole ACT-reziimis)
E15 Faasi puudumise Uks kolmest toiteallika faasidest Kontrollige tihendust vooluvorguga
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viga

on puudu (ainult kolmefaasilised
versioonid)

E41

R&huanduri viga 1

Rohuandurit 1 ei tuvastatud

Kontrollige anduri Ghenduskaablite seisukorda

E42

R&huanduri viga 2

R6huandurit 2 ei tuvastatud

Kontrollige anduri Ghenduskaablite seisukorda

E43

R&huanduri viga

RShuandur puudub (ei ole ACT-
reziimis)

Kontrollige anduri Ghenduskaablite seisukorda

E44

Sisendsignaali viga

Voolu etalonsignaal puudub

o Kontrollige voolusignaali ihenduskaablite
(Uhefaasilise versiooni puhul klemmid 9-10 ja
kolmefaasilise versiooni puhul klemmid 17-18)
seisukorda

Vt ka punkte 6.3.2 ja 6.4.3.
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O Tehniline teave

Tabel 17: Elektrilised, keskkonna ja paigalduse spetsifikatsioonid

e-SM ajamiga mudel

103 | 105 | 107 | 111 | 115 | 303 | 305 | 307 | 311 | 315 | 322

Sisend
Sisendi sagedus [Hz] 50/60 + 2
Peatoide LN L1213
380+
Nimisisendpinge [V] 208+240 £10% 208+240 / 380+460 +10% ;g(;

Maksimaalne voolutarve
(vahelduvvool) pideva t66 Vt andmesilti
korral (S1) [A]

PDS-i efektiivsusklass IES2

Viljund

Min+Max kiirus [p/min] 800 kuni 3600

Lekkevool [mA] <3,5

ot 19V

Rikkesignaali relee 1xNO Vmax < 250 [VAC], Imax < 2 [A] 1x NO Vmax < 250 [VAC], Imax < 2 [A]
Mootori oleku relee - 1x NO Vmax < 250 [VAC], Imax < 2 [A]

Vit punkti Deklaratsioonid.

EMC (elekt tili . -
(elektromagnetiline Paigaldused tuleb teostada vastavalt EMC hea tava juhistele (nt valtimaks

Ghilduvus) JtOsteaasu” iilekande poolel)
Heliréhk LpA <62 @3000

[dB(A)] / [p/min] <66 @3600
Isolatsiooniklass 155F

Kaitseklass IP 55, kaitsekesta tlitip 1

Kaitske toodet otsese paikesevalguse ja vihma eest

Suhteline niiskus (hoiustamine

e 5% +95% RH
jatéotamine)

Hoiustamistemperatuur -25:65 (-13+149)

[°C1/[°F]

Té6temperatuur

o ° -20+50 (-4+122

() /[ L4122)

Ohusaaste Saasteaste 2

Paigalduskdrgus merepinnast Alla 1000/3280

[m]/[jalga] Suurematel kdrgustel vivad nimiandmed viaheneda
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9.1 M606tmed ja massid

42
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Tabel 18: M&6tmed ja massid

Mudel Netomass (mootor + ajam) B1 Ba BS D3 E1 B2
[ke]
s | 11| s | | 5 o
107 307
ESM90R...LNEE 74 8,9 13 14,4 16 376 - 79 - -
ESM90RS8...LNEE 73 8,8 12,8 | 142 | 158 | 343 - 79 - -
ESM90R...B14-SVE 7,5 9 13,1 | 145 16 292 - 79 - -
ESM90R...B5 7,5 9 13,1 | 145 16 292 - 100 - -
ESM80...HMHA 80...HMHA US | 80..HMHA EU 7,5 9 13 14,5 16 263 90 79 100 125
ESM80...HMHB 80...HMHB US | 80..HMHB EU 7,6 9,2 13,2 | 146 | 16,1 | 268 90 80 M0 100 125
ESM80...HMVB 80...HMVB US | 80..HMVBEU 7,4 8,9 13 14,4 16 268 - 80 - -
ESM80...HMHC 80..HMHCUS | 80..HMHCEU 7,9 9,4 13,4 | 148 | 164 | 272 90 91 100 125
ESM80...HMVC 80...HMVC US 80...HMVCEU 7,6 9,1 13,2 | 146 | 16,2 | 272 - 91 - -
ESM80...BG 73 88 | 129 | 143 | 159 | 282 - 108 - -
ESM90R...56) 75 9,1 13 | 145 | 16,1 | 307 89 83 neT | 76 124
ESM90R...56C 7,2 88 | 12,6 | 143 | 158 | 294 - 83 vz - -

...=103, 105, 107, 111, 115, 303, 305, 307, 311, 315, 322
- = mootori tugijalga ei leitud
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10Kasutuselt korvaldamine

10.1 Ettevaatusabindud

HOIATUS:

Seade tuleb kérvaldada kasutuselt selleks ettendhtud ettevétete kaudu, mis tegelevad
erinevate materjalide (teras, vask, plast jne) sorteerimise ja kaitlemisega.

HOIATUS:
on keelatud maérdevedelike ja muude kahjulike ainete kasutuselt kérvaldamine keskkonda.

10.2 WEEE 2012/19/EL (50 Hz)

(ET) - TEAVE KASUTAJATELE kooskdlas Euroopa Parlamendi ja Néukogu elektri- ja
elektroonikaseadmetest tekkinud jagtmete (WEEE) direktiivi 2012/19/EL (4. juuli 2012) 14.
Artikliga.

hi¢

Labikriipsutatud ratastega prigikasti simbol seadmel v&i selle pakendil viitab, et toode tuleb
selle kasutusea I6ppedes eraldi kdrvaldada ning seda ei tohi visata sorteerimata olmejéétmete
hulka. Kasutuselt kdrvaldatud seadme nduetekohane eraldi kogumine edasiseks
Umbertddtlemiseks, kaitlemiseks ja keskkonnasdébralikuks kérvaldamiseks aitab valtida
negatiivseid mjusid tervisele ja keskkonnale ning soodustab seadme koostematerjalide
taaskasutamist ja/véi imbertdotlemist.

Professionaalselt elektri- ja elektroonikaseadmetest tekkinud jaatmete ': Seadme eraldi
kogumise selle kasutusea Idppedes korraldab tootja. Kasutaja, kes soovib selle seadme
kasutuselt kdrvaldada, saab votta ihendust tootjaga ning jargida tootja rakendatud slisteemi
seadme eraldi kogumiseks selle kasutusea |6ppedes véi valida iseseisvalt jadtmekaitlusahela.

Elektri- ja elektroonikaseadme tootja vastavalt direktiivile 2012/19/EL:
(EE)

1

44

Klassifikatsioon toote tiitibi, kasutusviisi ja kohalike seaduste alusel



et — Originaaljuhiste tdlge

11 Deklaratsioonid

11.1 EU vastavusdeklaratsioon (t6lge)

Xylem Service Italia S.r.l., peakontoriga aadressil Via Vittorio Lombardi 14 - 36075 Montecchio
Maggiore VI - Italy, kinnitab siin, et toode

Integreeritud reguleeritava kiirusega ajamiga elektriline ridapump, réhuanduritega véi ilma (vt
andmesilti)

vastavad jargmiste Euroopa direktiivide asjakohastele tingimustele.

e Masinadirektiiv 2006/42/EU ja selle hilisemad muudatused (I LISA: fusiline v6i juriidiline isik,
kes on volitatud tehnilist dokumentatsiooni koostama:
Xylem Service Italia S.r.l.)

e Okodisain 2009/125/EU ja selle hilisemad muudatused, mé&arus (EL) nr 547/2012 (veepump),
kui kannab MEI-margist

ja jargmised tehnilised standardid:
e EN 809:1998+A1:2009, EN 60204-1:2006+A1:2009
e EN 61800-9-1:2017, EN 61800-9-2:2017.

Montecchio Maggiore, 22/04/2020

Amedeo Valente /
(Uurimis- ja arendusdirektor) / &Z/Z
rev.00

11.2 EL-i vastavusdeklaratsioon (n. 24)

1. (EMCD) seadmef/toote mudel:
LNE..E, LNT..E. (vt andmesilti)
(RoHS) elektri-/elektroonikaseadme ainulaadne identifikaator:
N.LNE..E, LNT..E.
2. Tootja nimi ja aadress:
Xylem Service Italia S.r.l.
Via Vittorio Lombardi 14
36075 Montecchio Maggiore VI
Itaalia

3. Kéesolev vastavusdeklaratsioon on véalja antud tootja vastutusel.

4. Deklareeritav toode:
integreeritud reguleeritava kiirusega ajamiga elektriline ridapump, r6huanduritega véi ilma (vt
andmesilti)

5. Eespool kirjeldatud deklaratsiooni objekt on vastavuses
asjakohase Liidu thtlustamise 8igusaktidega:

e 26. veebruari 2014 direktiiv 2014/30/EL (elektromagnetiline thilduvus) ja edasised
muudatused

e 8. juuni 2011 direktiiv 2011/65/EL (teatud ohtlike ainete kasutamise piiramine elektri- ja
elektroonikaseadmetes) ja edasised muudatused

6. Viited kasutatud asjakohastele thtlustatud
standarditele vai viited muudele tehnilistele
spetsifikatsioonidele seoses esitatud
vastavusega:

e EN 60730-1:2011, EN 61800-3:2004+A1:2012 (kategooria C2), EN 55014-1:2006+A1:2009+
A2 :2011, EN 55014-2:1997+A1:2001 +A2 :2008, EN 55014-2:2015, EN 61000-6-2:2005, EN
61000-6-3:2007+A1:2011.

e EN 50581:2012.

7. Teavitatud asutus: -
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8. Taiendav teave:
RoHS - lisa Il — rakendused, mis ei kuulu piirangute alla: plii terast, alumiiniumi, vaske
sulamites siduva elemendina [6a), 6b), 6¢)], keevisliidetes ja elekitri-
/elektroonikakomponentides [7a), 7¢)-1, 7c)-I]

Allkirjastanud: Xylem Service lItalia S.r.l.

Montecchio Maggiore, 22/04/2020

Amedeo Valente /
(Uurimis- ja arendusdirektor) / W
rev.00

Lowara on ettevdtte Xylem Inc. v8i méne selle titarettevotte kaubamark.
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Xylem |'zilam

1) The tissue in plants that brings water upward from the roots;
2) a leading global water technology company.

We're a global team unified in a common purpose: creating advanced
technology solutions to the world’s water challenges. Developing new
technologies that will improve the way water is used, conserved, and re-used in
the future is central to our work. Our products and services move, treat, analyze,
monitor and return water to the environment, in public utility, industrial,
residential and commercial building services settings. Xylem also provides a
leading portfolio of smart metering, network technologies and advanced
analytics solutions for water, electric and gas utilities. In more than 150 countries,
we have strong, long-standing relationships with customers who know us for our
powerful combination of leading product brands and applications expertise with
a strong focus on developing comprehensive,

sustainable solutions.

For more information on how Xylem can help you, go to www.xylem.com

Wle m Xylem Service Italia S.r.l.

Let's Solve Water Via Vittorio Lombardi 14
36075 - Montecchio Maggiore (VI) - Italy
Tel. +39 0444 707111

Fax +39 0444 492166
www.xyleminc.com/brands/lowara

Visit our Web site for the latest version of
this document and more information.

© 2018 Xylem Inc
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