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1 Uvod a bezpeénost
1.1 Uvod

Ucel tohoto navodu

Ugelem tohoto navodu je poskytnout potfebné informace pro tyto Gkony:
e |Instalace

e Provoz

e Udrzba

VAROVANI:

Odkazujeme také na ,Pravodce rychlym spusténim® a ,Navod k instalaci, provozu a udrzbé*
Cerpadel e-LNEE, e-LNES, e-LNTE a e-LNTS dodané s vyrobkem.

Pfed instalaci a pouzivanim tohoto vyrobku si pfe¢téte viechny €asti tohoto navodu a ujistéte se,
zda jste jim porozuméli. Nespravné pouziti vyrobku mize vést k Urazu a Skodam na majetku

a mohlo by mit za nasledek zruSeni platnosti zaruky.

OZNAMENI:

Tento navod tvofi nedilnou soucast vyrobku. Uzivatel jej musi mit neustale k dispozici, musi byt
proto uloZen v blizkosti vyrobku a dobfe udrzovany.

1.2 Bezpeclnost

1.2.1 Urovné nebezpedi a bezpednostni symboly

Pfred pouzivanim vyrobku a kvuli zabranéni nasledujicim rizikim si musite dikladné precist
nasledujici varovani pfed nebezpe&im, musite jim porozumét a dodrzovat je:

e Zranéni a zdravotni rizika

e PoSkozeni vyrobku

e Porucha vyrobku

Urovné nebezpeéi

Uroveri nebezpeéi Sdéleni

NEBEZPECi: Oznacuje nebezpecnou situaci, kterd zplsobi vainé poranéni, nebo
dokonce smrt, pokud ji nezabranite.

UPOZORNEN:I: Oznaduje nebezpecnou situaci, kterd mize zpisobit vazné poranéni,
nebo dokonce smrt, pokud ji nezabranite.

VAROVANI: Oznacuje nebezpecnou situaci, kterd mize zpGsobit drobné nebo
stredné zavazné poranéni, nebo dokonce smrt, pokud ji nezabranite.

OZNAMENI: Oznaduije situaci, ktera mlze zpUsobit Skody na majetku, ale ne poranéni
osob, pokud ji nezabranite.
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Speciéalni symboly

V rdmci neékterych kategorii rizik se pouzivaji specifické symboly, které jsou uvedeny v
néasledujici tabulce:

Symbol Popis

Nebezpedi urazu elektrickym proudem

Nebezpeéné magnetické pole

Nebezpedi horkého povrchu

Nebezpedi ionizujiciho zareni

Prostiedi s potencialné vybusnym ovzdusim (smérnice
EU ATEX)

Nebezpedi porezani a odéru

Nebezpedi rozdrceni (konéetiny)

D>

Ostatni symboly

Symbol Popis

Uzivatel
Specifické informace pro uzivatele vyrobku.

=)

Specifické informace pro osoby zodpovédné za instalaci
vyrobku v ramci systému (hydraulického a/nebo
elektrického systému) a za operace udrzby.

T ‘ Technik provadéjici instalaci/adrzbu

1.2.2 Bezpecnost uzivatele

Je nutné pfisné dodrzovat platné predpisy tykajici se zdravi a bezpecnosti.

UPOZORNENI:

Tento vyrobek smi pouzivat pouze kvalifikovani uzivatelé.

Pro ucely tohoto navodu znamenaji kvalifikovani pracovnici navic k ustanovenim pfipadnych
mistnich pfedpist vSechny jednotlivce, ktefi jsou diky svym zkuSenostem nebo Skoleni schopni
rozpoznat stavajici rizika a zabranit nebezpe¢im béhem instalace, pouzivani a udrzby produktu.
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Nezkuseni uzivatelé

UPOZORNEN:I:

PRO EVROPSKOU UNII

o Déti od 8 let véku a osoby s omezenymi fyzickymi, smyslovymi nebo mentalnimi schopnostmi,
pfipadné s nedostatkem zkuSenosti a znalosti, smi zafizeni pouzivat pouze pod dohledem
nebo podle pokyn(l osoby, ktera mize zarucit bezpecné pouziti a zna souvisejici rizika.

. Nenechévejte déti, aby si se zafizenim hraly.
Cisténi a udrzbu zajistovanou uzivatelem nesmi provadét déti bez dozoru.

PRO OSTATNIi ZEME

e Toto zafizeni neni ur€eno k pouzivani osobami (v&etné déti) s omezenymi fyzickymi,
smyslovymi nebo mentalnimi schopnostmi s vyjimkou pfipad(, kdy jsou pod dozorem nebo
byly informovany o pouZivani vyrobku osobou odpovédnou za jejich bezpe&nost.

o Déti musi byt pod dohledem, aby si s timto vyrobkem nehraly.

1.2.3 Obecna bezpec€nostni pravidla

UPOZORNEN:I:

e Pracovni oblast vzdy udrzujte Gistou.
¢ Vénujte pozornost rizikim plisobenym plyny a vypary v pracovni oblasti.
¢ Vzdy méjte na paméti nebezpedi utonuti, Urazu elektrickym proudem a popaleni.

NEBEZPECI: Nebezpeéi Grazu elektrickym proudem

¢ Vyhybejte se vdem nebezpelim urazu elektrickym proudem; vénujte pozornost nebezpeci
Urazu elektrickym proudem nebo vzniku elektrického oblouku.

o Nezamyslené protaceni motor( vytvarfi napéti a mize do jednotky vyslat elektricky naboj, coz
mu0ze mit za nasledek smrt, vazné poranéni nebo poskozeni vybaveni. Motory musi byt
zablokovany, aby nedoslo k jejich nezamyslenému protaceni.

> >

Magnetick& pole

Demontaz nebo montaz rotoru v pouzdru motoru vytvafi silné magnetické pole.

NEBEZPECI: Nebezpeéné magnetické pole

Magnetické pole muze byt nebezpe&né pro osoby s kardiostimulatory nebo jina Iékarska zafizeni
citliva na magnetické pole.

>

POZNAMKA

Magnetické pole muze k povrchu rotoru pfitahnout kovové nedistoty a zpUsobit tak poSkozeni
rotoru.

Elektricka pfipojeni

NEBEZPECI: Nebezpeéi Grazu elektrickym proudem

PFipojeni ke zdroji elektrického napajeni musi byt provedeno elektrikafem splfiujicim technicke
a odborné pozadavky vyzadované platnymi predpisy.

>

Bezpecnostni opatieni pred zahajenim prace

UPOZORNENI:

Kolem pracovni oblasti nemontujte vhodnou bariéru, napfiklad bezpe€nostni zabradli.
Dbejte na to, aby byly v8echny bezpec€nostni kryty bezpecné na svém misté.

Dbejte na to, abyste méli volnou ustupovou cestu.

Dbejte na to, aby se vyrobek nemohl pfevazit nebo spadnout a zpUsobit tak poranéni osob
nebo Skody na majetku.

Ujistéte se, Ze je veSkeré zdvihaci vybaveni v dobrém stavu.

e Je nezbytné pouZivat zdvihaci popruhy, bezpe€nostni vedeni a dychaci pfistroj.

>
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Pfed manipulaci nechcete vSechny soucasti systému €erpadla vychladnout.

Zajistéte, aby byl vyrobek dikladné vycistén.

Pfed provadénim servisnich praci na Cerpadle vyrobek odpojte od zdroje napajeni a zajistéte,
aby nemohl byt pfipojen.

Pfed svafovanim nebo pouzivanim elektrického nafadi ovéfte nebezpeci vybuchu.

Bezpecnostni opatieni béhem prace

uUpP

OZORNENI:

Nikdy nepracujte sami.

Vzdy pouzivejte osobni ochranné pomdcky.

VZdy pouzivejte vhodné pracovni nastroje.

Vzdy vyrobek zdvihejte pomoci zdvihaciho zafizeni.

Nevstupujte pod zavésené naklady.

Vénujte pozornost riziku nahlého spusténi v pfipadé pfipojeni vyrobku k vnéjSimu kontaktu pro
kontrolu nedostatku vody (tlakovy spina¢ minimalniho tlaku, hladinovy snimac, atd.)
Daveijte si pozor na Skubnuti pfi spusténi, které maze byt silné.

AZ Cerpadlo rozeberete, oplachnéte souéasti ve vodé.

Neprekracujte maximalni pracovni tlak ¢erpadla.

Neotvirejte Zadné otvory a vypoustéci ventily ani neodstranujte zatky, pokud je systém
natlakovany.

Pfed demontazi Cerpadla se ujistéte o odpojeni jednotky od systému a uplném vypusténi
tlaku. Jednotku vyprazdnéte pouzitim vypoustéci zatky a poté ji odpojte od potrubniho
systému.

Nikdy nespoustéjte Cerpadlo bez spravné nainstalovaného krytu spojky.

V pfipadé kontaktu s chemickymi latkami nebo nebezpeénymi kapalinami

Ridte se témito postupy pro chemikalie nebo nebezpeéné kapaliny, které vam piisly do kontaktu
s o€ima nebo pokozkou:

Stav Cinnost
Chemikalie nebo nebezpecné 1. Silou si prsty pridrzte vicka od sebe.
kapaliny v ocich 2. Proplachujte si o€i ocnimi kapkami nebo tekouci vodou po dobu alespori
15 minut.
3. Vyhledejte pomoc lékare.
Chemikalie nebo nebezpecné 1. Svléknéte si zneciSténé obleceni.
kapaliny na pokozce 2. Pokozku si oplachujte mydlem a vodou po dobu alespor 1 minuty.
3. Vpripadé potreby vyhledejte pomoc Iékare.

1.2.4 Ochrana zivo

Likvidace obalu a vyro

tniho prostredi
bku

Dodrzujte platné predpisy tykajici se likvidace tfidéného odpadu.

1.2.5 Mista vystavena ionizujicimu zafeni

UPOZORNENI: Nebezpeéi ionizujiciho zareni

Pokud byl vyrobek vystaven ionizujicimu zafeni, pouzijte nezbytna bezpecnostni opatfeni za
ucelem ochrany osob. Pokud je tfeba vyrobek odeslat, informujte o této skutecnosti dopravce

i pf

ijemce, aby mohli pouZzit potfebna bezpecnostni opatfeni:

1.3 Nahradni d

ily

Nahradni dily identifikujte pomoci kédu vyrobkl pfimo na strankach www.lowara.com/spark. S
zadostmi o technické informace kontaktujte spoleénost Xylem nebo autorizovaného prodejce.


http://www.lowara.com/spark
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1.4 Zaruka na vyrobek

Informace o zaruce naleznete v dokumentaci ke smlouvé o prodeji.
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2 Manipulace a skladovani

Kontrola baleni

1. Zkontrolujte, zda mnozstvi, popis a kody vyrobku odpovidaji objednavce.
2. Zkontrolujte, zda nebyl obal poSkozen nebo zda nechybéji néjaké polozky.
3. V pripadé okamzité zjistitelného poSkozeni nebo chybéjicich dilu:
e pfijméte zboZi s vyhradou a uvedte zjisténé skute€nosti do pfepravniho dokumentu nebo
e odmitnéte zbozi a do pfepravniho dokumentu uvedte divod.
V obou pfipadech rychle kontaktujte spole¢nost Xylem nebo autorizovaného prodejce, od néhoz
jste vyrobek zakoupili.

Vybaleni a kontrola jednotky

/\

1. Odstrarite z vyrobku obalovy materidl.
2. Vyrobek uvolnéte demontovanim Sroubl a/nebo prefiznutim popruht, pokud byly pouZity.

VAROVANI: Nebezpeéi pofezani a odéru

VZdy noste osobni ochranné prostredky.

3. Zkontrolujte celistvost vyrobku a ujistéte se, Ze Zadné soucasti nechybi.
4. V pfipadé poSkozeni nebo chybéjicich soucasti neprodlené kontaktujte spole€¢nost Xylem
nebo autorizovaného prodejce.

2.1 Manipulace s jednotkou

10

Jednotka musi byt uvazana a zdvihana, jak je uvedeno na obrazku 1.

ESM_MO0062_A_sc

Obréazek 1: Zdvihani
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UPOZORNEN:I: Nebezpeéi rozdrceni (konéetiny)

e Vyrobek a jeho sou€asti mohou byt t&éZké: nebezpedi rozdrceni

e Vzdy pouzivejte osobni ochranné pomducky.

e Ruéni manipulace s vyrobkem a jeho sou¢astmi musi probihat v souladu s platnymi pfedpisy
tykajicimi se ,ru¢ni manipulace s naklady“, aby nedochazelo ke vzniku nezadoucich
ergonomickych stav, které by mohly zpusobit riziko poranéni patere.

e PouzZivejte jefaby, lana, zdvihaci popruhy, haky a pfezky, které splfiuji platné predpisy a které
jsou vhodné pro toto konkrétni pouZiti.

o Dbejte na to, aby pfi uvazovani nedoslo k poskozeni jednotky.

e Beéhem zdvihani se vzdy vyvarujte nahlych pohybu, které by mohly ohrozit stabilitu nakladu.

o Beéhem manipulace zajistéte, aby nemohlo dojit k poranéni osob a zvifat a/nebo ke S8kodam na
majetku.

2.2 Skladovani

Vyrobek musi byt skladovan:

¢ Na krytém a suchém misté

Mimo zdroje tepla

Chranénou pfed necistotami

Chranénou pfed vibracemi

PFi okolni teploté mezi -25°C a +65°C (-13°F a 149°F) a relativni vihkosti mezi 5 % a 95 %.

OZNAMENI:
o Nepokladejte na vyrobek tézké naklady.
e Chrarite vyrobek pfed narazy.

11
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3 Technicky popis

3.1 Oznaceni

Jednostupriové fadové elektrické Cerpadlo s permanentnim magnetem a invertorem. Elektrické
¢erpadlo mlze mit dvé verze: dvojité Cerpadlo (2 motory) nebo jednoduché, s jednofazovym

nebo tfifazovym napajenim.

Standardni konfigurace pozaduje provoz jednotky bez snimace (sensorless).
Verze se snimaci je dostupna na vyzadani.

3.2 Datové stitky

Datovy Stitek je Stitek s nasledujicimi informacemi:

¢ Hlavni informace o vyrobku
o |dentifikalni kdd

Schvaleni a certifikaty

3.2.1 Motor

Schvaleni naleznete na datovém Stitku motoru:

e Pouze C €

C€ .+ Mhus

Datovy Stitek motoru

@@@@@@@PQQ

12
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Obrazek 2: Datovy Stitek motoru

Kod definice typu
Jmenovité napéti
Jmenovita frekvence
Jmenovity vykon [kW]
Jmenovity vykon [HP]
Cislo dilu
Ttida izolace
Sériové Cislo
Maximalni teplota okoli
. Utinik
. Jmenovity proud
. Udinnost pohonu motoru
. Rozsah otacek na plny vykon
. Kédové pismeno zajisténého motoru

O oO~NOUE W

R e e
B WN RO

15.
16.
17.
18.
19.
20.
21
22.
23.
24,
25.
26.

27.

Typ pracovniho cyklu

Typ pouzdra (NEMA)

Vaha

Stupen kryti

Viykon na hrideli

Napéti

Proud

Cislo dilu

Sériové Cislo

Utinik

Rychlost

Trida dcinnosti systému elektrického pohonu (podle
EN 50598-2)

Ucinnost pii plném zatizeni
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Kod definice typu motoru

> 0O00 60 o

ESM_M0032_A sc

Obrazek 3: Kéd definice typu motoru

1. Série
2. Rozmér ramu motoru

3. Prodlouzeni hridele
4. Zdroj napajeni

5. Vykon na hfidelie10 [kW]

6. Usporadani ramu motoru

7. Referencnitrh

8. Napéti

ESM

90R: Pfiruba nadmérné velikosti
80: Standardni pfiruba

oo: Standardni prodlouZeni hfidele
S8: Vlastni prodlouzeni hfidele
1: jednofazovy zdroj napajeni

3: tfifazovy zdroj napajeni

03: 0,37kW (0,50HP)

05: 0.55 kW (0,75 HP)

07: 0.75 kW (1,00 HP)

11: 1.10 kW (1,50 HP)

15: 1.50 kW (2,00 HP)

22: 2.20 kW (3,00 HP)

SVE: Pfiruba s otvory se zavitem a hfidel bez klinové drazky

B14: Pfiruba s otvory se zavitem
B5: Pfiruba s volnymi otvory

HMHA: Vhodné pro monoliticka cerpadla 1+5 e-HME
HMHB: Vhodné pro Cerpadla 1+5 e-HME s pouzdrem
HMVB: Vhodné pro ¢erpadla 1+5 VM

HMHC: Vhodné pro ¢erpadla 10+22 e-HME

HMVC: Vhodné pro Cerpadla 10+22 VM

LNEE: Vhodné pro ¢erpadla v fadé
56J: Vyhovuje normé NEMA 56 Jet
56C: Vyhovuje normé NEMA 56C
oo: Norma

EU: EMEA

USA: Severni Amerika

208-240: 208-240VAC 50/60Hz
380-460: 380-460VAC 50/60Hz

230/400: 208-240/380-460VAC 50/60Hz

13
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3.2.2 Cerpadlo

Datovy stitek e-LNEEE/e-LNESE/e-LNTEE/e-LNTSE

DO

o0

@
]

HEOO _ 5O®

’@VW@M MWTg
TPEe \ |/ | S/NJ.
[PNe | [ kea I oo
tmax‘f °C oF mm'l
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Obrazek 4: Datovy Stitek e-LNEEE/e-LNESE/e-LNTEE/e-LNTSE

. Typ sady elektrického ¢erpadla

. Sériové Cislo (datum + poradové ¢islo)

. Rozsah priatokové rychlosti

. Minimalni teplota pouzité kapaliny

. Maximalni provozni tlak

. Minimalni koeficient G¢innosti pfi 2900 ot/min
. Kdd sady elektrického Cerpadla

W oo Ul B WN K-

Identifikacni kéd e-LNEEE/e-LNESE/e-LNTEE/e-LNTSE

10. Hydraulickd uéinnost v nejlepsim misté d¢innosti
11. Rozsah vytlaéného tlaku

12. Jmenovity vykon cerpadla

13. Maximalni teplota pouzité kapaliny

17. Primeér redukovaného obézného kola (plati pouze pro

redukovana obézna kola)
18. Jmenovity primér obéiného kola
19. Hmotnost ¢erpadla

[LINE[SIEI4]o]- [1]2]s]/11]s A/ E|P]

OO ©®

ESM_MO0035_A_sc
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Obrazek 5: Kod definice typu e-HME

1. Typ Cerpadla
[LNT] = fadové dvojité

[LNE] = fadové jednoduché

Primér vypoustéciho potrubi — jmenovity primér obéiného kola

= Zkraceny prdmérny primér, ktery neoptimalizuje vykon motoru
= Zkraceny prdmérny pramér, ktery spliuje potfeby zakaznika

2. Spojka [E] = Prodlouzeny hfidel
[S] = Pevny hfidel
3. Provoz motoru [E] = e-SM
4. Velikost ¢erpadla
5. Jmenovity vykon kW x 10
motoru
6. Specialniredukované [A nebo B]
obéiné kolo [X]
7. Typ motoru [/E] = e-SM
8. Pocet pdll [P] =e-SM
9. Elektrické napéti + [02] = 1x208-240 V
frekvence [04] = 3x380-460 V
[05] = 3x208-240/380-460 V
10. Material télesa [C] = Litina
cerpadla
11. Material obézného [C] = Litina
kola [S] = Nerezova ocel
[B] =Bronz
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[N] = Litd nerezova ocel (1.4408)
[R] = Duplex (1.4517)

12. Konfigurace [4] = SiC/Uhlik/EPDM
mechanického tésnéni [2] = SiC/Uhlik/FKM
+ O-krouzku [Z] = SiC/SiC/EPDM

[W] = SiC/SiC/FKM
[L..] = Karbid wolframu/kovem impregnovany uhlik/EPDM
[U..] = Karbid wolframu/kovem impregnovany uhlik/FKM

3.3 Nazvy hlavnich komponentl motoru a invertoru

Jednotku |Ize namontovat s funkcemi, které dana aplikace vyZaduije.

ESM_T0022_A_sc

Obrazek 6: Hlavni souc¢asti — jednofazové a tfifazové modely

Tabulka 1: Popis soucasti

. Utahovaci moment £15%
Cislo pozice Popis

[Nm] [inelbs]
1 Sroub 1,4 12,4
2 Kryt svorkovnice - -
3 Volitelny rezim s paskem - -
4 Prichodka 1/0 kabelu M12 2,0 17,7
5 Priichodka kabelu M20 pro kabely elektrického napajeni 2,7 23,9
6 Prichodka 1/0 kabelu M16 2,8 24,8
7 Pohon (jednofazovy model) - -

15
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8 Motor - -
9 Sroub 6,0 53,1
10 Pohon (tfifazovy model) - -
11 MéFi¢ vzdélenosti - -

Soucastky predem smontované ve vyrobnim zavodu

Tabulka 2: Dodané soucastky

Soucastka Mnoistvi | Poznamky
M12 3
Zatka prichodky kabelu M16 1
M20 1
Priichodka kabelu a pojistna M12 3 s 3,7 a2 7,0 mm (0,145 - 0,275 palc0)

. Vnejsi prumer " s
matice M16 1 kabelu: 4,5 az 10,0 mm (0,177 - 0,394 palct)
Priichodka kabelu M20 1 ' 7,0 a7 13,0 mm (0,275 - 0,512 palcd)
POZNAMKA:

u verze dvojitého Cerpadla je jiz jednotka vybavena komunika&nim kabelem mezi dvéma
invertory.

Volitelné soucéastky

Tabulka 3: Volitelné soucastky

Soucastka Popis
L S jednotkou lze pouZit nasledujici snimace:
Snimace L
o Snimac tlaku
Adaptér M20 metricky na adaptér 1/2" NPT (pro trh v USA je polozka dodavana vidy)

Modul RS485 K pfipojeni systému s vice Cerpadly k dohledovému systému pomoci kabelu (protokol Modbus
nebo BACnet MS/TP)

3.4 Predpokladané pouziti

Systém zasobovani vodou v obytnych budovach
Klimatizaéni systémy

Systémy pro Upravu vody

Priimyslové systémy

Systémy pro obéh teplé uzitkové vody

3.5 Nespravné pouziti

UPOZORNENI:

Nespravny produkt mize vytvofit nebezpecné podminky a zplsobit poranéni osob a Skody na
majetku

Odkazujeme také na ,Pravodce rychlym spusténim® a ,Navod k instalaci, provozu a udrzbé*
Cerpadel e-LNEE, e-LNES, e-LNTE a e-LNTS dodané s vyrobkem.

16



cs - Preklad plvodniho navodu k pouzivani

4 Instalace

4.1 Mechanicka instalace
Odkazujeme také na ,Pravodce rychlym spusténim® a ,Navod k instalaci, provozu a udrzbé*
Cerpadel e-LNEE, e-LNES, e-LNTE a e-LNTS dodané s vyrobkem.

4.1.1 Prostor instalace

NEBEZPECI: Prostfedi s potencialné vybusnym ovzdusim

Pouzivani této jednotky v prostfedi s potencialné vybudnym ovzdusim nebo s hoflavym prachem
(napf. jemné piliny, mouka, cukry a obiloviny) je pfisné zakazano.

UPOZORNEN:I:

Vzdy pouzivejte osobni ochranné pomdcky.

Vzdy pouzivejte vhodné pracovni nastroje.

PFi volbé mista instalace a pfipojovani jednotky k hydraulickému systému a ke zdroji elektrické
energie dusledné dodrzujte platné predpisy.

Dbejte, aby bylo hodnoceni kryti vstupu jednotky (IP 55 NEMA typ 1) vhodné pro prostiedi
instalace.

VAROVANI:

Ochrana vstupu: k zajisténi typu kryti IP55 (nema typ 1) dbejte, aby byla jednotka spravné
uzaviena.

Pred otevienim krytu svorkovnice zkontrolujte, zda se v jednotce nenachazi kapalina
Dbejte na to, aby byly vSechny nepouzité kabelové prlichodky a otvory na kabely fadné
utésnény.

Dbejte na to, aby byl plastovy kryt fadné uzavien.

Nenechavejte svorkovnici bez krytu; nebezpeci poskozeni z dlivodu znedisténi.

4.1.2 Instalace jednotky

Umistéte jednotku, jak je zobrazeno na Obrazku 7

o Sipky na télese erpadla oznaduji smér pratoku a otaceni.

V pfipadé provozu se snimaci tlaku museji tyto snimace byt instalované misto zatek na saci a
vypoustéci pfirubé.

17
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ESM_MO0011_B_sc

Obréazek 7: Povolené polohy

4.1.3 Instalace jednotky venku

V pfipadé instalace jednotky venku zajistéte vhodny kryt (viz pfiklad na Obrazku 8).
Velikost krytu musi byt takova, aby nebyl motor vystaven pusobeni snéhu, desté ani pfimého
slune¢niho svétla; dodrzujte pokyny v odst. 9 tab. 13.

ESM_MO0012 B _sc

Obrazek 8: Venkovni instalace

Minimalni vzdalenost

Oblast

Model pohonu e-SM

Volna vzdalenost

Nad jednotkou

103..105..107..111..115

>260 mm (10,2 in)

Minimalni vzdalenost mezi dvéma
jednotkami, s ohledem na stfedni
osu cerpadla jako referencniho
bodu

103..105..107..111..115

>260 mm (10,2 in)

303..305..307..311..315..322

>300 mm (11,8 in)

18
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4.2 Elektricka instalace

NEBEZPECI: Nebezpeéi Grazu elektrickym proudem

Pfipojeni ke zdroji elektrického napajeni musi byt provedeno elektrikafem splfiujicim technické
a odborné poZadavky vyZadované platnymi pfedpisy.

4.2.1 Elektrické pozadavky
Mistni smérnice maji pfednost pfed konkrétnimi poZadavky uvedenymi niZe.
Kontrolni seznam pro elektrické zapojeni

Zkontrolujte, zda jsou splnény nasledujici pozadavky:

o Elektrické vedeni je chranéno pred vysokymi teplotami, vibracemi a narazy.

¢ Hlavni napajeni proudu a napéti musi splfiovat udaje uvedené na datovém Stitku jednotky

e Zdroj napéjeni je vybaven:
- Odpojovacem sitového napajeni se vzdalenosti mezi kontakty o Sifce alespori 3 mm.

e Zemnici elektricky jisti¢ (GFCI) nebo proudovy chrani¢ (RCD), rovnéz znamé jako
automatické jistice svodovych proudt (ELCD), museji splhovat nasledujici podminky:
- U jednofazovych verzi napajeni pouzijte GFCI (RCD), ktera jsou schopna zaznamenavat

stfidavy proud (AC) a pulzni proud u komponentt s jednosmérnym proudem (DC). Tyto

GFCI (RCD) jistiCe jsou oznacena nasledujicim symbolem
- U tfifazovych verzi napajeni pouzijte GFCI (RCD) jistiCe, ktera jsou schopna
zaznamenavat stfidavy (AC) a jednosmérny proud (DC). Tyto GFCI (RCD) jistiCe jsou
. . o
oznacena nasledujicimi symboly (]
- GFCI (RCD) jisti¢e pouzijte se zpozdénim startu, abyste predesli problémim zplsobenym
pfechodnymi zemnimi proudy.
- Velikost GFCI (RCD) jisti€t musi splfiovat konfiguraci systému a podminky prostredi.

OZNAMENI:

Pri volbé automatického jisti¢e svodovych proudd nebo zemniciho elektrického jisti¢e je nezbytné
brat v ivahu celkovy svodovy proud veSkerych elektrickych zafizeni systému.

Kontrolni seznam pro elektricky ovladaci panel

OZNAMENI:

Ovléadaci panel musi odpovidat jmenovitému vykonu elektrického Eerpadla. Nevhodné kombinace
nezarucuji ochranu jednotky.

Zkontrolujte, zda jsou splnény nasledujici pozadavky:

e Ovladaci panel musi chranit ¢erpadlo pfed zkratem. K ochrané €erpadla Ize pouzit pojistku s
¢asovym zpozdénim nebo jisti¢ typu C (MCB).

o Cerpadlo je vybaveno ochrannym prvkem proti pfehfati a pretizeni.

NEBEZPECI: Nebezpeéi Grazu elektrickym proudem

o Nez zacnete provadét jakékoliv elektrické pfipojeni, ujistéte se, zZe jednotka a elektricky panel
jsou odpojené od napdjeni a nemohou se zapnout.

o Kontakt s elektrickymi sou€astmi mize zplsobit smrt, a to i po vypnuti jednotky.

o Pred jakymkoliv zasahem do jednotky je také nutné odpojit napéti ze sité i dalSi vstupni
napéti, a to na minimalni dobu uvedenou v tabulce 9.
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Uzemnéni

NEBEZPECI: Nebezpeéi Grazu elektrickym proudem

o NezZ zacnete vytvaret dalSi elektricka pfipojeni, vzdy nejprve pfipojte vnéjsi ochranny vodic k
zemnici svorce.

o Pripojte v8echna elektricka pfisludenstvi ¢erpadla a motoru ke kostfe, dbejte pfitom na to, aby
byla pfipojeni fadné dokoncéena.

e Zkontrolujte, zda je ochranny vodi¢ (zemnici) delSi nez fazové vodice; v pfipadé nadhodného
odpojeni napajeciho vodi€e musi byt ochranny vodi€ (zemnici) posledni, ktery se od
svorkovnice odpoji.

PouZijte kabel s nékolika Zilami, abyste omezili elektricky Sum.

4.2.2 Typy vodicu a jejich znaceni

¢ VSechny kabely musi splfiovat vS§echny mistni a narodni standardy s ohledem na sv(j priifez
a okolni teplotu.

e Pouzivejte kabely s minimalnim tepelnym odporem +70°C (158°F); abyste zajistili soulad s
predpisy UL (Underwriters Laboratories), musi byt vdechna napajeci pfipojeni vytvorena
pomoci nasledujicich typd médénych kabell s minimalnim odporem +75°C: THW, THWN

o Kabely se nesmi nikdy dostat do kontaktu s télesem motoru, ¢erpadlem a potrubim.

¢ Vodice pfipojené ke konektorm napajeni a relé chybového signalu (NO, C) musi byt od
ostatnich oddéleny prostfednictvim zesilené izolace.

Tabulka 4: Kabely elektrického pfipojeni

Kabel elektrického napajeni Utahovaci moment
Model jednotky p ixo v
(napdjeni) Pocet voc‘ljlvcu Pocet voditl Kor’u?ktory pFipojeni .
X Max. priiez Max. AWG k siti a motorového Uzemnéni
médi X viax. kabelu

o 3x1.5mm? . PruZinové

Jednofazova 3%0.0023 sq.in 3x15AWG Pruzinové konektory konektory
e 4x1.5mm? 0.8Nm 3Nm
Trifézova 4%0.0023 sq.in x15AWG 7.1 Ib-in 26.6 Ib-in

Ovléadaci kabely

Externi beznapétové kontakty musi byt vhodné pro spinani < 10 V DC.

OZNAMENI:

¢ Nainstalujte ovladaci kabely oddélené od napajecich kabell a kabelu relé chybového signalu.

e Pokud jsou ovladaci kabely nainstalovany paralelné s napajecim kabelem nebo s kabelem
relé chybového signalu, musi byt vzdalenost mezi kabely vétsi nez 200 mm.

o Napajeci kabely se nesmi kfizit; pokud je to nezbytné, je povolen uhel kfizeni 90°.

Tabulka 5: Doporucené ovladaci kabely

Ovladaci kabely pohonu Signalové/Ovladaci AWG Utahovaci moment
e-SM kabely

Vsechny vstupni/vystupni 0.75+1.5 mm? . 0,6 Nm
vodice 0.00012+0.0023 sq.in 18:16 AWG 5.4 Ib-in

4.2.3 Pfipojeni napajeni

UPOZORNENI: Nebezpeéi irazu elektrickym proudem

Kontakt s elektrickymi soucastmi mize zplsobit smrt, a to i po vypnuti jednotky.
Pfed jakymkoliv zasahem do jednotky je také nutné odpojit napéti ze sité i dalSi vstupni napéti, a to
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na minimalni dobu uvedenou v tabulce 9.

UPOZORNEN:I:

Elektronicky pohon pfipojujte pouze k obvodim s bezpe¢nym velmi malym napétim (SELV).
Obvody uréené k pouziti pro externi komunikaci a s ovladacim vybavenim jsou konstruovéany tak,
aby zajistily izolaci pfed nebezpe€nymi okolnimi obvody uvnitf jednotky. Obvody pro komunikaci
a ovladani uvnitf jednotky jsou plovouci ve vztahu k hmoté a klasifikovany jako SELV. Aby byly
v8echny obvody zachovany v ramci SELV a aby nedochazelo ke smy&kam v hmoté. Fyzické a
elektrické oddéleni komunikaénich a ovladacich obvodl od elektrickych okruhd, které nejsou
SELV, musi byt zachovano uvnitf i vné invertord.

Tabulka 6: Postup zapojovani zdroje napéjeni

Odkaz

VySroubujte Srouby (1) a otevrete kryt svorkovnice (2).

Kabelovou priichodkou M20 (5) protdhnéte kabel elektrického napajeni Obr. 6

Pfipojte kabel podle schématu zapojeni.
Pfipojte zemnici vodic (kostra), dbejte pfitom, aby byl delsi nez fazové vodice. Obr. 9
Pfipojte fazové vodice.

DR W

Uzavrete kryt (2) a utdhnéte Srouby (1). Obr. 6

Tabulka 7: Postup zapojovani vstupu/vystupu

Odkaz
1. VySroubujte Srouby (1) a oteviete kryt svorkovnice (2). Obr. 6
2. Pripojte kabel podle schématu zapojeni. Obr. 10
3. Uzavrete kryt (2) a utahnéte Srouby (1). Obr. 6
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Obrazek 9: Schéma zapojeni
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Obréazek 10: Stitek pripojeni

Tabulka 8: Vstupni/vystupni konektory

Polozka Konektory | Ref. [Popis Poznamky
C 4 |COM - relé chybového stavu Zavieny: chyba
Chybovy signal ) . Otevreny: Zadna chyba nebo jednotka
NO 5 [NO - relé chybového stavu vypnuta
P°m°;’;igt?pajec' 15V | 6 |Pomocné napéjeci napéti +15V DC |15V DC, 3 max. 100 mA
Analogovy vstup | P2IN/S+ | 7 |ReZim reguldtoru, vstup 0- 10V 0+10VDC
0-10v P2C/S- | 8 |GNDprovstup0-10V GND, elektronické zemnéni (pro S+)
Externi snimac P1+ 9 [Napajeni externiho snimace 15V DC, 2 max. 100 mA
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tlaku [také +15V DC
diferenciaini] P1- 10 |Externisnimag, vstup4-20mA  [4:20 mA
Reference externiho vstupu
Externi START | 11 ZAP/VYP P Vychozi zkratované gerpadlo je
spusténi/zastaveni - — aktivovéno na CHOD
STOP 12 |Vstup externiho vypinace
Externi snimag LOW+ | 13 |Vstup nedostatku vody Ve vychozim nastaveni zkratovany
nedostatku vody LOW- 14 |0dkaz na nizkou hladinu vody Rozpoznani nedostatku vody: povoleno
B1 15 |port 1 RS485: RS485-1N B (-) Ovladaci rezim ACT, HCS: Port 1RS 485
Komunikacni Al 16 |port 1 RS485; RS485-1P A (+) pro komunikaci s vnéjsim prostredim
sbérnice Ovladaci rezim MSE, MSY: Port 1 RS 485
GND 17 Uzemnénl’ elektroniky GND pro systémy S Vice éerpad|y
port 2 RS485: RS485-2N B (-),
B2 18 |aktivni pouze s volitelnym
o modulem o
Kosn;grnriliicm port 2 RS485: RS485-2P A (+), PsgthFeRdSi:]SS pro komunikaci s vnéjsim
A2 19 |aktivni pouze s volitelnym P
modulem
GND 20 [Uzemnéni elektroniky GND
C 25 |COM - relé chybového stavu V pfipadé napajecich kabell: pouZivejte
kabelovou prGchodku M20
Chybovy signal ) ) Zavieny: chyba
NO | 24 NO-relé chybového stavu Otevieny: 7adna chyba nebo jednotka
vypnuta
C 23 |Spoleény kontakt V pfipadé napajecich kabell: pouZivejte
Signal spusténi kabelovou prichodku M20
motoru NO 22 |Normiélné otevieny kontakt Otevieny: motor v provozu
Zavieny: motor neni v provozu
P°m°;r;‘;g;pajec' 15V | 21 |Pomocné napéjeci napéti +15V DC |15V DC, ¥ max. 100 mA
Analogovy vstup S+ 20 |ReZim regulatoru, vstup 0- 10V 0+10VDC
0-10v S- 19 |GND pro vstup 0- 10V GND, elektronické zemnéni (pro S+)
Externi Snimla(: P14 18 Napajeni externiho snimace 15V DC, 3 max. 100 mA
tlaku [také +15V DC
diferencialni] P1- | 17 |Externi snimad, vstup 4 - 20 mA 420 mA
Snimat externiho | P2+ | 16 [Napaieni externiho snimace 15V DC, ¥ max. 100 mA
lak +15V DC
aku
P2- 15 |Snimac, vstup 4-20 mA 4:20 mA
, Start | 14 |Vstup externiho vypinace ) . . )
Externi Ref rerntho vt Vlychozi zkratované Cerpadlo je
vy . eference externiho vstupu R
spusteni/zastaveni aktivovano na CHOD
p / Stop | 13 |,\p YP
Externi snima¢ | LoW+ | 12 |Vstup nedostatku vody Vychozi zkratovany obvod, detekce
nedostatku vody | Low- | 11 |Odkaz na nizkou hladinu vody nedostatku vody: povoleno
port 2 RS485: RS485-2N B (-),
B2 10 Lo, . ,
o aktivni pouze s volitelnym modulem o o
Komtmllfacnl port 2 RS485: RS485-2P A (+), Port 2 RS, 485 pro komunikaci s vnéjsim
shérnice A2 9 o o prostiedim
aktivni pouze s volitelnym modulem
GND 8 [Uzemnéni elektroniky GND
Bl 7 |port 1 RS485: RS485-1N B (-) Ovladaci rezim ACT, HCS: RS 485 port 1
Komunikacni Al 6 |port 1RS485;: RS485-1P A (+) pro externi komunikaci
sbérnice ReZim ovladani MSE, MSY: Port 1 RS 485
GND 5 [Uzemnéni elektroniky GND pro systémy s vice erpadly
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5 Provoz

V pfipadé soucasné platnosti dvou nebo vice nasledujicich podminek:

o vysoka teplota okoli,

¢ Vysoka teplota kapaliny

e Casti pracovniho cyklu vyZadujici maximalni vykon,

e trvalé podpéti v rozvodné siti,

muZze dojit ke zkraceni zivotnosti jednotky a/nebo ke snizeni vykonu, dalSi informace si vyzadejte
od spole€nosti Xylem nebo od autorizovaného distributora.

Odkazujeme také na ,Pravodce rychlym spusténim” a ,Navod k instalaci, provozu a udrzbé*
Cerpadel e-LNEE, e-LNES, e-LNTE a e-LNTS dodané s vyrobkem.

5.1 Cekaci asy

24

UPOZORNENI: Nebezpeéi urazu elektrickym proudem

Kontakt s elektrickymi souc¢astmi mlze zplsobit smrt, a to i po vypnuti jednotky.
Pfed jakymkoliv zasahem do jednotky je také nutné odpojit napéti ze sité i dalSi vstupni napéti, a
to na minimalni dobu uvedenou v tabulce 9.

Tabulka 9: Cekaci &asy

Model (napajeni) Minimalni cekaci casy (min.)
Jednofézova 4
Trifazova 5

UPOZORNENI: Nebezpeéi trazu elektrickym proudem

Frekvenéni ménice obsahuji kondenzatory stejnosmérného meziobvodu, které mohou zlstat pod

napétim, i kdyz samotny frekvenéni ménic¢ napajen neni.

Abyste zabranili nebezpeci urazu elektrickym proudem:

e Odpojte zdroj napajeni stfidavym proudem

e Odpojte v&echny typy motorli s permanentnimi magnety:

e Odpojte vSechny vzdalené zdroje napajeni stejnosmérného meziobvodu véetné zaloznich
akumulatorq, jednotek UPS a pfipojek stejnosmérného meziobvodu k ostatnim frekvenénim
ménicim.

e Pred provadénim udrzby nebo oprav pockejte, az zcela zmizi elektricky naboj; viz tabulku 9,
kde naleznete doby ¢ekani.
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6 Programovani

Bezpecnostni opatieni

OZNAMENI:

o NezZ zahdjite programovani, pozorné si pfectéte nasledujici pokyny a fidte se jimi; zabranite
tak situaci, kdy by nespravna nastaveni vedla k zavadé.
e VS8echny upravy musi byt provadény kvalifikovanymi techniky.

6.1 Ovladaci panel

ESM_M0021_C sc

Obrazek 11: Ovladaci panel

Tabulka 10: Popis ovladaciho panelu

pcc:;ilcc:)e Popis Odst.
1 Tlacitko snizeni hodnoty 6.2
2 Tlacitko zvy3eni hodnoty 6.2
3 START/STOP a tladitko pro pristup do nabidky 6.2
4 LED kontrolka POWER (Napajeni) 6.3.1
5 Stavovd LED kontrolka 6.3.2
6 LED ukazatel otacek 6.3.3
7 LED kontrolka komunikace 6.3.4
8 LED kontrolky mérnych jednotek 6.3.5
9 Displej 6.4
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6.2 Popis tlaCitek

Tabulka 11: Funkce tlagitek

Tlacitko

Funkce

Hlavni zobrazeni (viz odst. 6.4.1): sniZi poZadovanou hodnotu pro zvoleny ovladaci rezim
Nabidka parametr( (viz odst. 6.4.2): snizi index zobrazeného parametru
Zobrazeni/Uprava parametru (viz odst. 6.4.2): snizi hodnotu zobrazeného parametru
Automaticka kalibrace nulového tlaku (viz odst. 6.5, P44): automatickd kalibrace snimace
tlaku

Hlavni zobrazeni (viz odst. 6.4.1): zvysi pozadovanou hodnotu pro zvoleny ovladaci rezim
Nabidka parametr( (viz odst. 6.4.2): zvysi index zobrazeného parametru
Zobrazeni/Uprava parametru (viz odst. 6.4.2): zvy$i hodnotu zobrazeného parametru
Automaticka kalibrace nulového tlaku (viz odst. 6.5, P44): automaticka kalibrace snimace
tlaku

Hlavni zobrazeni (viz odst. 6.4.1): START/STOP (Spusténi/zastaveni) ¢erpadla
Nabidka parametrd (viz odst. 6.4.2): pfepina na moznost zobrazeni/Gpravy parametru
Zobrazeni/Uprava parametru (viz odst. 6.4.2): ulozi hodnotu parametru

dl uhe stisknuti

Hlavni zobrazeni (viz odst. 6.4.2): pfepne na vybér parametru
Nabidka parametr(: pfepne na hlavni zobrazeni

@).®
a

Hlavni zobrazeni: pfepind mezi mérnymi jednotkami pro otacky a vytlacny tlak (viz odst. 6.4.1).

.0

Hlavni zobrazeni: stfida se mezi mérnymi jednotkami Rychlost a Vytlacny tlak, deaktivuje
provoz tladitek (kromé START/STOP) (viz odst. 6.4.1).

6.3 Popis LED kontrolek

6.3.1 POWER (power supply) / (elektrické napajeni)

Kdyz kontrolka (EeXIER (Napajeni) sviti, je cerpadlo pod napétim a elektronicka zaFizeni jsou v

provozu.

6.3.2 STATUS (Stav)

LED

Stav

Nesviti

Elektrické Cerpadlo zastaveno

Sviti zelené

Elektrické cerpadlo v provozu

Blika zelené a oranzové

Neblokujici alarm pfi elektrickém cerpadle v provozu

Sviti oranZoveé

Neblokujici alarm pfi zastaveném elektrickém cerpadle

Sviti Cervené

Blokujici chyba, elektrické cerpadlo nelze spustit

6.3.3 SPEED (Speed bar) (Ukazatel otacek)

Sestava z 10 LED kontrolek, pfi¢emz kazda predstavuje rozsah otacek mezi parametrem P27
(minimalni otacky) a parametrem P26 (maximalni otacky) procentualnich krocich mezi 10

a 100 %.

LED ukazatel

Stav

Sviti

Motor v provozu; otacky odpovidaji procentudlnimu kroku reprezentovanému sviticim
LED na ukazateli (napf.: 3 LED kontrolky sviti = otacky 30 %)

Prvni LED kontrolka blika

Motor je v provozu; otacky jsou nizsi nez absolutni minimum, P27

Nesviti

Motor je zastaven
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6.3.4 COM (Komunikace)

Stav 1

Stav 2

Stav 3

o Protokol komunikacni sbérnice je protokol Modbus RTU; parametr P50 je nastaven na

hodnotu Modbus

o Neni pouzit Zadny volitelny komunikacni modul.

LED Stav

Nesviti Jednotka nedokazZe rozpoznat Zadné platné zpravy Modbus na konektorech
poskytnutych komunikaéni sbérnici

Sviti zelené Jednotka na poskytnutych konektorech rozpoznala komunikacni shérnici zjistila
spravné adresovani

Blika zelené Jednotka na poskytnutych konektorech rozpoznala komunikaéni sbérnici, nebyla viak

spravné adresovana

Sviti zelené, pak zhasne

Jednotka nezachytila platnou zpravu Modbus RTU po dobu alespon 5 sekund

Sviti zelené, pak zacne
blikat

Jednotka nebyla spravné adresovana po dobu alespon 5 sekund

o Protokol komunikacni sbérnice je protokol BACnet MS/TP; parametr P50 je nastaven na

hodnotu BACnet

e Neni pouzit zadny volitelny komunika¢ni modul.

LED

Stav

Nesviti

Jednotka neobdrzela zadné platné pozadavky od ostatnich zafizeni BACnet MS/TP po
dobu alespon 5 sekund.

Sviti nepferusované

Jednotka si vymériuje informace s jinym zafizenim BACnet MS/TP

Je pouzit volitelny komunikaéni modul.

LED Stav
Nesviti Pfipojeni RS485 nebo bezdratové pripojeni je vadné nebo chybi
Blika Jednotka si vyménuje informace s komunikaénim modulem

6.3.5 Mérna jednotka

LED kontrolka sviti

Méreni je aktivni Poznamky

10xRPM Otacky obéiného kola Displej zobrazuje otacky v 10xRPM

BAR Hydraulicky vytlacny tlak Na displeji se zobrazuje hodnota vytlacného tlaku
v barech

PSI Na displeji se zobrazuje hodnota vytlacného tlaku
v psi
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6.4 Displej

6.4.1 Hlavni zobrazeni

28

Displej | Rezim Popis
L] OFF Kontakty 11 a 12 (viz odst. 5.4) nejsou zkratovény.
(VYPNUTO) Poznamka: Ma nizsi prioritu zobrazeni nez rezim SBY.
5t STOP Cerpadlo bylo zastaveno ru¢né.
(ZASTAVENI) Pokud je ¢erpadlo zapnuto po nastaveni P04 = VYPNUTO (viz odst. 6.5.1), zastavi
se, aby nebyl motor v chodu, a STP zacne blikat (@ —)@).
Rucni zastaveni ¢erpadla:
e Priklad A.
Ovladaci rezim CPP/PPP s vychozi pozadovanou hodnotou (vytlaénym tlakem)
1,00 bar a minimdIni hodnotou 0,5 bar:
—> O stisknate - @jednou.
. Pr|klad B.
Ovladaci rezim ACT s vychou pozadovanou hodnotou (rychlost) 200 10xRPM:
SRR — (O stisknéte %@Jednou
L ] ON Cerpadlo zapnuto; motor se za¢ne Fidit zvolenym ovladacim rezimem.
(ZAPNUTO) Objevi se na nékolik sekund, pokud jsou kontakty 11 a 12 (viz odst. 5.4) zkratovany
a Cerpadlo se nenachazi v rezimu STOP.
Ruéni prepnuti cerpadla do reZimu ZAPNUTO:
o Pfiklad A.
Ovladaci rezim CPP/PPP, dosazeni pozadované hodnoty (tlaku) 1,00 bar
pocinaje minimalni hodnotou 0,5 bar po manudlnim zastaveni:
(© — jednou, po nékolika sekundach... —
o Pfiklad B.
Ovladaci reZim ACT, které dosahnou poZadované hodnoty (otacek) 200
10xRPM, ocmaje minimalni hodnotou 80 10xRPM po ru¢nim zastaveni:
ey W stisknate aﬁ —> jednou, po nékolika sekundach... —
U0 10xRPMI
Kdyz je Cerpadlo v chodu, je mozné zobrazit aktualni vytlacny tlak a aktualni
otacky:
o Priklad A
Ovladaci rezim CPP/PPP s aktudlnim vytlaénym tlakem 1,00 bar a
odpovidajicimi aktualnimi otackami 352 10xRPM:
HCUBARES v..--‘} Rt NOP ARV > o 10 sekundach nebo
. Prlklad B
Ovladaci rezim ACT s odpovidajicimi aktualnimi otackami 200 10xRPM a
aktudlnim vytlaénym tlakem 27 bar: .
DN - — po 10 sekundach \0)
B Stand-by Analogovy vstup je konfigurovany podle nastavenych otacek (P40 = m nebo
(Pohotovostni rezim) m), nactend hodnota je v oblasti Pohotovostniho rezimu a P34 = STP (viz odst.
6.6.1)
Poznamka: ma nizsi prioritu zobrazeni nez rezim STOP.
LU Lock Pro zablokovani stisknéte “==s + = na dobu 3 sekund; zablokovani bude

(Zablokovani)

potvrzeno docasnym zobrazenim iy

Dochazi k nému po ukonceni postupu zablokovani a stisknuti tlacitka (kromé %
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6.4.2 Zobrazeni nabidky parametrt

6.4.3 Alarmy a

Pozndmka: funkce napojena na START/STOP neustale deaktivovana. Doslo-
li k zablokovani tlacitek pfi pfedchozim vypnuti, pfi spusténi jsou zablokovéna

Vychozi: odblokovana

| S Unblock

(Odblokovani)

Pro odblokovani stisknéte = — po dobu tii sekund; odblokovéni bude
potvrzeno docafifjiijzobrazenim
Poznamka: Doslo-li k odblokovani tlaitek pfi predchozim vypnuti, pfi spusténi jsou
odblokovana

Vychozi: odblokovana

Nabidka parametrd vam umoznuje:
e vybrat vSechny parametry (viz odst. 6.5)
e otevfit moznost zobrazeni/Upravy parametr( (viz odst. 6.2).

Parametr

Popis

Power on (Zapnuto)

Po zapnuti oteviete parametr Zobrazeni nabidky pomoci P23 = ZAPNUTO,

P20 blika: [E — [Rem

Zadejte heslo pro zobrazeni a zménu parametr(.

Password timeout (Vyprseni ¢asu pro | Pokud je P23 = ZAPNUTO a zZadné tlacitko nebude stisknuto po dobu delsi

dadani hesla)

nez 10 minut od zaddni posledniho parametru Zobrazeni nabidky, budou
zobrazeni i Uprava parametru zakazany.
Znovu zadejte heslo pro zobrazeni a zménu parametra.

Parameters Menu (Nabidka

parametrd)

KdyZ je P23 = VYPNUTO nebo poté, co probéhne zadani hesla (P20), je
mozZné parametry zobrazovat i upravovat. Pfi otevieni Nabidky parametr
se na displeji zobrazi:

%
%

RE - [

Blikajici parametr oznacuje moznost vybéru.

Parameters Editing/Visualization
(Uprava/zobrazeni parametrii)

Hodnotu parametru Ize zménit pomoci tlacitek nebo pomoci komunikacnich
protokolt Modbus a BACnet.

Pfi navratu do Nabidky parametri se zobrazeny index parametru
automaticky zvysi. Pro dalSi informace viz odst. 6.5.

o Pfiklad A (P20) od 000 do 066:

E.m.c

- nastavi poZzadovanou hodnotu

%
RN - =N
o Priklad 2 (P26) od 360 do 300:

BB O o
\

= nastaw poZadovanou hodnotu —

- -

-

zobrazeni chyb
Parametr | Popis
Vystraha V pripadé alarmu se na displeji zobrazi odpovidajici kdd, ktery se bude stfidat s hlavnim zobrazenim.
Napiiklad:
- (ex. BAR)
- (ex. 10xRPM)
Pro dalsi informace viz odst. 6.7.
Chyba V pripadé chyby se na displeji zobrazi odpovidajici identifikacni kod.
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Naptiklad:

Pro dalsi informace viz odst. 6.7.

6.5 Softwarove parametry

Parametry jsou v ndvodu vyznaceny rozdilné podle svého typu:

Znacka Typ parametru
Beze znacky Plati pro vSechny jednotky
ke Pouze pro Cteni

6.5.1 Stavové parametry

C. Parametr Mérna Popis
jednotka
P01 | Required value (PoZzadovana bar/psi/ Tento parametr zobrazuje ZDROJ a HODNOTU aktivni
hodnota) rpmx10 pozadované hodnoty.
Zobrazeni se mezi ZDROJEM a HODNOTOU pfrepina
kazdé 3 sekundy.
ZDROJE:

o SP(SP): interni poZadovana nastavena hodnota
souvisejici s vybranym ovladacim rezimem

o VL (UL): vnéjsi poZzadovana nastavena hodnota
rychlosti, vztahujici se ke vstupu 0-10V.

HODNOTA mUze v zavislosti na zvoleném ovladacim

rezimu predstavovat otacky nebo vytlacny tlak:

v pfipadé vytlacného tlaku je mérna jednotka

definovéna parametrem P41.

P05 | Operating time months (Provozni Celkovy pocet mésicl pripojeni k elektrické siti, nutno
doba v mésicich) pfidat do POS.

P06 | Operating time hours (Provozni h Celkovy pocet hodin pfipojeni k elektrické siti, nutno
doba v hodinach) pfidat do POS.

P07 | Motor Time Months (Motohodiny v Tento parametr zobrazuje celkovou provozni dobu v
mésicich) mésicich, ktera bude pridana k P08.

P08 | Motor Time Hours (Motohodiny v h Tento parametr zobrazuje celkovou provozni dobu v
hodinach) hodindch, ktera bude pfidana k P07.

P09 | 1sterror (1. chyba) Tento parametr uklada nejnovéjsi chyby, ke kterym

doslo, v chronologickém poradi.

Zobrazené informace se prepinaji mezi nasledujicimi

hodnotami:

o (Exx): xx oznacuje kod chyby

o (Hyy): yy je hodnota hodin podle P05-P06, ktera
oznacuje, kdy k chybé Exx doslo

o (Dww): ww je hodnota dne podle P05-P06, ktera
oznacuje, kdy k chybé Exx doslo

o (Uzz): zzje hodnota tydne podle P05-P06, ktera
oznacuje, kdy k chybé Exx doslo

PFiklad zobrazeni:

iR G - EE - HiE

P10 | 2nd error (2. chyba) Zobrazi predposledni chybu v chronologickém poradi.
Ostatni vlastnosti: stejné jako P09.

P11 | 3rd error (3. chyba) Zobrazi tfeti z nejnovéjsich chyb v chronologickém
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poradi.
Ostatni vlastnosti: stejné jako P09.

P12 | 4th error (4. chyba)

Zobrazi Ctvrtou z nejnovéjsich chyb v chronologickém
poradi.
Ostatni vlastnosti: stejné jako P09.

P13 | Power Module Temperature °C
(Teplota napajeciho modulu)

Teplota napéjeciho modulu.

=
=

P14 | Inverter Current (Proud invertoru) A

Tento parametr zobrazuje aktualni proud dodavany
frekvenénim ménicem.

P15 | Inverter Voltage (Napéti invertoru) | V

Tento parametr zobrazuje aktudini odhadované vstupni
napéti frekvenéniho ménice.

P16 | Motor Speed (Otacky motoru)

rpmx10 Tento parametr zobrazuje aktuaini otdcky motoru.

p—

P17 | Software version (Verze softwaru)

Tento parametr zobrazuje verzi softwaru fidici desky.

6.5.2 Parametry nastaveni

C. Parametr

Popis

P20 | Zadani hesla [0+999]

Zde mulzZe uZivatel zadat systémové heslo, které mu poskytne pristup ke vsem
systémovym parametrim: tato hodnota je porovnavana s hodnotou uloZzenou
v P22

Kdyz je zaddno spravné heslo, zlstane systém odemceny po dobu 10 minut.

P21 | Jog Mode (Krokovy
rezim) [MIN+MAX] *

Deaktivujte vnitini ovladac jednotky a nucené aktivuje aktudlni ovladaci rezimu
(ACT): motor se spusti a hodnota P21 se stane doCasnou nastavenou hodnotou
ACT. Lze ji zadat pouhym zadanim nové hodnoty do P21 bez jejiho potvrzeni; jinak
dojde k okamzitému ukonceni doc¢asného ovladani.

P22 | System password
(Systémové heslo)
[1+999]

Toto je systémové heslo, které musi byt stejné jako heslo zadané v parametru P20.
Vychozi: 66.

P23 | Lock Function [OFF, ON]
(Funkce zamku
[VYPNUTO, ZAPNUTO])

Pomoci této funkce midze uZivatel zamykat nebo odemykat nastaveni parametrl v
hlavni nabidce.

Kdyz je nastavena moznost Zapnuto, zadejte heslo pro zménu parametrd heslo
P20.

Vychozi: ZAPNUTO.

6.5.3 Parametry konfigurace pohonu

C. Parametr

Mérna
jednotka

Popis

P25 | Ovladaci rezim [0-
2]

Tento parametr nastavuje ovladaci rezim: ACT=0, CPP=1 a PPP=2

ACT: Rezim regulatoru.

Jedno ¢erpadlo se zachovava pevné dané otacky pti libovolném pritoku.
ACT se bude vzdy snazit minimalizovat rozdil mezi nastavenymi otdckami a
stavajicimi otackami motoru.

%Kﬁntnitlak PI.

Cerpadlo si udriuje konstantni tlak delta (rozdil mezi vystupnim tlakem a
tlakem sani) bez ohledu na pratok.

Neni zapotiebi snimac absolutniho tlaku. Ovladaci algoritmus bude
fungovat v rezimu bez snimace. V kazdém pfipadé bude moiné jako
alternativu pouzit externi snimac tlaku (pro informace o pfipojeni viz odst.

"V zavislosti na typu pouZitého Gerpadia
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4.3.3, konfigurovano z P40): CPP se bude vzdy snaZit omezit rozdil mezi
nastavenym tlakem a signalem zpétné vazby tlaku na minimum.

PPP: Proporcionalni tlak PI.

REE EE

Toto je ovladaci rezim, ve kterém Cerpadlo udrzuje proporcionalni tlak
delta (rozdil mezi vystupnim tlakem a tlakem sani) bez ohledu na potiebny
pratok. Tlak se zvySuje se zvySenim pratoku. Ovladaci algoritmus bude
fungovat v rezimu bez snimace. V kazdém pfipadé bude mozné jako
alternativu pouZzit externi snimac tlaku (pro informace o pfipojeni viz odst.
4.3.3, konfigurovano z P40): PPP se bude vidy snaZit omezit rozdil mezi
nastavenym tlakem a signalem zpétné vazby tlaku na minimum.

P26 | Max RPM set [ACT | rpmx10 Nastaveni maximalnich otécek Cerpadla.
set:Max] (Max.
nast. otacky [nast.
ACT+Max]) *

P27 | Min RPM set (Min. | rpmx10 Nastaveni minimalnich otacek cerpadla.

nast. otacky)
[Min*+ACT set]

6.5.4 Parametry konfigurace nastaveni u nékolika dvojitych Cerpadel

Nastaveni ze zavodu nezahrnuji konfiguraci verze dvojitého Cerpadla u provozu nékolika
dvojitych Cerpadel, naopak verze je dodavana s komunikacnim kabelem mezi dvéma invertory.

Tento rezim Ize u dvojitych Cerpadel aktivovat pro dvé samostatna Cerpadla za podminky, Ze jsou
stejna (stejny kdd) a jsou vzajemné propojena komunikacnim kabelem

Pro aktivaci funkce postupujte nasledovné

Odpojte napajeni od dvou motor(

Zkontrolujte/pfipojte 3-dratovy komunikacni kabel k pfisluSnému komunikaénimu portu
(svorky 15-16-17 u jednofazové verze; svorky 5-6-7 u tfifazové verze)

Zapojte oba motory
Nakonfigurujte jednu jednotku jako hlavni (Master) (viz parametr P38). V pfipadé verze
dvojitého Cerpadla doporu€ujeme, aby motor na pravé strané pfi pohledu na ¢erpadlo ze
strany vytlaku, byl nastaven jako hlavni (Master).

Na jednotce Master si zvolte rezim nastaveni dvojitého ¢erpadla (viz parametr P39) a
ovladaci rezim (viz parametr P25)

Po nakonfigurovani hlavni jednotky (Master) se dalSi jednotka automaticky nastavi jako
nasledujici (Follower). Kladny vysledek konfigurace bude potvrzen na displeji nasledujici
jednotky (Follower) uvedenim COM LED stalym rozsvicenim zelené barvy. V opaéném
pfipadé a v pfipadé alarmu A12 nebo A13 viz odst. 8.1, tabulka 14

OZNAMENI:

Kdyz je aktivni rezim dvojitého Cerpadla, jakykoliv pouzity vnéjsi kontakt ON/OFF (svorky
11-12 u jednofézoveé verze, svorky 13-14 u tfifazové verze) museji byt pfipojeny
soubé&zné na obou jednotkach, aby byla zajiSténa spravna polarita.

Kdyz je jednotka nastavena jako nasledujici (Follower) a komunikace nékolika Cerpadel,

dvojitych:

funguje spravné (zadny alarm A12, viz odst. 8.1, tabulka 14): funkce

START/STORP tlacitka 3 a uprava parametrd (v€etné nastavovaci hodnoty) jsou
deaktivované.
- Nefunguje spravné (aktivni alarm A12, viz odst. 8.1, tabulka 14): funkce
START/STORP tlac¢itka 3 a uprava parametrti (P21, P23, P38, P68) jsou

* V zavislosti na typu pouzitého cerpadia
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aktivované.
o Nedostatek vody:

- Kdyz je aktivovany reZim dvojitého Cerpadla a u obou jednotek se pouziva pouze
jeden vnéjsi kontakt pro nedostatek vody (svorky 13-14 u jednofazové verze,
svorky 11-12 u tfifazové verze), dvé diody musi byt zasunuté, aby byla zajisténa
spravna polarita mezi kontakty 2 jednotek. Viz obrazek 12.

I T

EFIO EEIO
OlE: G | @k )

Low Water Low Water

[ [

@ZS @ZS
0@ A

1 L

ESM_MO0063_A sc

Obrazek 12: Dioda

Tabulka 12: Popis

¢. Popis
1 Svorky 1/0 invertoru ¢erpadla (viz Tab. 8)
2 Vnéjsi dioda
3 Vnéjsi kontakt nedostatku vody
€. | parametr Mérna Popis
jednotka
P38 | Typ nastaveni Volba typu nastaveni:
[m, m, m] o = nastaveni jednoho Cerpadla
. = nastaveni nékolika dvojitych Cerpadel, hlavni Cerpadlo (Master)
. = nastaveni nékolika dvojitych ¢erpadel, nasledujici ¢erpadlo
(Follower)
Vychozi: m
P39 | ReZim nastaveni Volba rezimu nastaveni nékolika dvojitych ¢erpadel:
nékolika dvojitych . m = Backup (zadlohovani): pouze hlavni Cerpadlo Master) je v
Cerpadel [ ) provozu. Nasledujici ¢erpadlo (Follower) se uvadi do provozu pouze v
m, ) I pfipadé selhani hlavniho cerpadla (Master)
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o m = Stfidavy provoz: v provozu je stfidavé pouze jedno ¢erpadlo.
Provoz Cerpadla se pravidelné piepina (parametr P57) za ucelem vyvazeni
pracovniho zatizeni mezi dvéma cerpadly.

. m = Soubéziny provoz: obé Cerpadla jsou provozovana ve stejném

Case pfi stejné nastavovaci hodnoté. Hlavni ¢erpadlo (Master) uréuje
chovani systému a dokaZe optimalizovat vykon zadénim spusténi a
zastaveni provozu nasledujiciho ¢erpadla (Follower) podle tlaku a
pritoku, za Gcelem zachovéni nastavovaci hodnoty, pficemz zérover je
minimalizovéna spotieba vykonu

= Nuceny soubéiny provoz: obé Cerpadla jsou vidy provozovana
ve stejném Case pfi stejné nastavovaci hodnoté

U v$ech konfiguraci, kdyZz dojde ke ztraté komunikace mezi obéma
vytlaénymi tlaky, obé Cerpadla spusti provoz tak, jako by Slo o samostatna
Cerpadla (P38 =m)

Vychozi: [§ie

6.5.5 Parametry konfigurace snimace

34

€. | Parametr Mérnd Popis

jednotka

P40 | Sensor selection (Volba snimace) Nastaveni konfigurace analogového vstupu:
g EE KBS B . = 74dn4 konfigurace

o = dva snimace tlaku (vystupni/sani)

. = 4+20 mA diferencidlni snimac

. =4+20 mA vstup jako reference pro
rychlost (viz odst. 6.6.1)

. m = 0+10 mA vstup jako reference pro
rychlost (viz odst. 6.6.1)

Vlychozi: m

P41 | Pressure Sensor Unit Of Measure Tento parametr nastavuje mérnou jednotku (W,
(Mérna jednotka snimace tlaku) [BAR, m) snimace tlaku. Ovliviiuje parametr zobrazeni
PSI] LED vytlacného tlaku (viz odst. 6.3.4).

Vychozi: bar.

P42 | Plny vychylka snimace tlaku 1 bar/psi Nastaveni plného rozsahu snimace tlaku 1 v
4+20 mA [0.0+25.0BAR] / [0.0+363PSI] hodnoté 4+20mA napojeného k analogovym

vstuptim 9 a 10 u jednofazové verze, a vstuplim 17

a 18 u tfifazové verze.

Viychozi: zavisi na typu Cerpadla.

P43 | Pressure sensor 2 full scale value (PIny | bar/psi Nastaveni plného rozsahu snimace tlaku 2
rozsah snimace tlaku napojeného k analogovym vstupim 7a 8u
2)[0.0+25.0BAR]/[0.0+363PSI] jednofazové verze, a vstuplim 15 a 16 u tfifazové

verze.

Viychozi: zavisi na typu Cerpadla.

P44 | Zero Pressure Auto-Calibration bar/psi Tento parametr uZivateli umoznuje provadét
(Automaticka kalibrace nulového vychozi automatickou kalibraci snimace tlaku.
tlaku) Slouzi ke kompenzaci posunutého signalu snimace

pfi nulovém tlaku, co? je zplsobeno toleranci

samotného snimace.

Postup:

1. Oteviete P44, kdyi je tlak v hydraulické
soustavé 0 bez kapaliny uvnitf nebo kdyz je
snimac tlaku odpojen od potrubi: zobrazi se
skute¢nd hodnota tlaku 0.

2. Spustte automatickou kalibraci stisknutim
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nebo & (viz odst. 6.2).

3. Na konci automatické kalibrace se zobrazi tlak 0
(nula) nebo zprava ,---“ (---), pokud je signal
snimace mimo povoleny rozsah.

tlatitka L&)

P48

Lack of liquid input (Nedostatek
kapaliny na vstupu) [DIS, ALR, ERR]

Aktivace/deaktivace Fizeni nedostatku kapaliny na

vstupu (viz. 4.3.3, konektory 13 a 14).

Definuje chovani jednotky, pokud je vstup

nedostatek vody povolen a spinac rozpojen:

3 m (DIS): jednotka nespravuje informace ze
vstupu ,nedostatek kapaliny”

3 m (ALr): jednotka nacte vstup ,nedostatek
kapaliny” (povoleno) a pfi rozpojeném jistici
reaguje zobrazenim rotujici vystrahy A06 a
zachovanim chodu motoru

. m (Err): Jednotka nacte vstup ,nedostatek
kapaliny” (povoleno) a pfi rozpojeném jistici
reaguje zastavenim motoru a generovanim
odpovidajici chyby E11. Chybovy stav bude
odstranén, pokud bude spina¢ znovu sepnut a
motor spustén.

Viychozi: ERR.
6.5.6 Parametry rozhrani RS485

€. | parametr Mérna Popis

jednotka

P50 | Communication protocol (Komunikacni Tento parametr vybird konkrétni protokol
protokol) [MOD, BAC] komunikaéniho portu:

. (MOD): Modbus RTU
. (BAC): BACnet MS/TP.
Vychozi: MOD.

P51 | Communication protocol - Address tento parametr nastavuje pozadovanou adresu
(Komunikaéni protokol - Adresa) jednotky pfi pfipojeni k externimu zafizeni v
[1+247]/[0+127] zavislosti na protokolu vybraném v adrese P50:

e MOD: libovolnd hodnota v rozsahu 1+247
e BAC: libovolnd hodnota v rozsahu 0+127

P52 | Comm Protocol - BAUDRATE (Komunikaéni | kb/s tento parametr nastavuje pozadovanou
protokol - modulaéni rychlost) [4.8, 9.6, modulacni rychlost pro komunikacni port.
14.4,19.2, 38.4, 56.0, 57.6 KBPS] Vychozi: 9,6 kb/s

P53 | BACnet Device ID Offset (Kompenzace ID Tento parametr nastavuje stovky, desitky
zafizeni BACnet) [0+999] a jednotky ID zafizeni BACnet.

Vychozi: 002.
Vlychozi ID zafizeni: 84002.

P54 | Comm Protocol — Configuration Tento parametr nastavuje délku datovych bitd,
(Komunikaéni protokol - konfigurace) paritu a délku STOP bit(.

EHE CRE, R 5= Vychozi: 8N1

6.5.7 Parametry konfigurace rezimu nastaveni nékolika dvojitych ¢erpadel

€. | parametr Mérna Popis
jednotka
P57 | Interval hodiny Nastaveni nuceného intervalu pfepinani cerpadla provozovaného v
prepinani stfidavém rezimu nastaveni (P39 = m)
Viychozi: 24
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6.5.8 Parametry konfigurace zkuSebniho chodu

Zkus$ebni chod je funkce, ktera spusti ¢erpadlo po poslednim zastaveni, aby nedoslo k jeho

zablokovani.

- otacky) [P27 - Max]

C. Parametr Mérna Popis
jednotka
P65 | Test Run - Time Start (ZkuSebni h Tento parametr nastavuje dobu, po jejimZ uplynuti bude
chod - ¢as zahdjeni) [0 - 100] po poslednim zastavenim Cerpadla spustén zkusebni
chod.
Vychozi: 100 h.
P66 | Test Run —Speed (ZkuSebnichod | rpmx10 Tento parametr nastavuje otacky pro zkusebni chod.

Minimalni a maximalni otacky zaviseji na typu Cerpadla.
Vychozi: 200 rpmx10.

P67 | Test Run - Time Duration
(Zkusebni chod - délka trvani) [0-
180]

Tento parametr nastavuje délku trvani zkusebniho chodu.
Vychozi: 10 s

6.5.9 Specialni parametry

6.5.10 PFiklad: Ovladaci rezim ACT s analogovym vstupem

C. Parametr

Mérna
jednotka

Popis

P68 | Default Values Reload [NO, RES]
(Opétovni nacteni vychozich
hodnot) [Ne, Resetovat]

Pokud nastavite moznost RES, bude po potvrzeni tohoto
parametru proveden reset na vyrobni nastaveni, ktery
znovu nacte vychozi hodnoty parametra.

P69 | Avoid Frequent Parameters Saving
[NO, YES] (Zakaz ¢astého ukladani
parametri) [NE, ANO]

Tento parametr omezuje Cetnost, se kterou jednotka
ukladd pozadovanou hodnotu P02 do paméti EEPROM
kvali prodlouzeni jeji Zivotnosti.

To mizZe byt uZiteCné zejména pfi pouZiti s ovladacimi
zafizenimi BMS, ktera vyzaduji neustdlé zmény hodnoty
pro ucely jemného dolad'ovani.

Viychozi: NE.
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Obréazek 13: Schéma ovladaciho rezim ACT

Tabulka 13: Popis

C. Popis

1 NULOVY bod (0Vdc - 4mA) = miniméalni hodnota analogového signalu
2 Vychozi bod nastaveni

3 Bod pohotovostniho rezimu (SBY) = 1/3 oblasti hystereze

4 Bod ON (ZAP) = 2/3 oblasti hystereze

5 MAX bod (10Vdc - 2mA) = maximalni hodnota analogového signalu
6 Minimalni otacky motoru (Parametr P27)

7 Maximalni otacky motoru (Parametr P26)

8 Oblast nastaveni

3-4-2 | Oblast provozu minimalnich otacek (Parametr P27)

lazi2 Oblast hystereze

1-3-4 | Oblast pohotovostniho rezimu

Pro dalsi informace o ovladacim rezimu a parametrech regulace ACT viz odst. 6.5.3. a 6.5.5
Tabulka 14: Pfiklady vypoctu

Pfiklad vypoctu vychoziho bodu e P27=900
nastaveni pro P40 = ISP (4-20 mA e P26=3600
analogovy signal) e Vypocet hodnoty vychoziho bodu nastaveni = (maximalni

hodnota - nulovy bod) x (P27/P26) + nulovy bod = (20-4) x
(900/3600) + 4 = 8 mA

Priklad vypoctu vychoziho bodu e P27=900
nastaveni pro P40 = VSP (0-10 Vdc e P26 =3600
analogovy signal) e Vypocet hodnoty vychoziho bodu nastaveni = (maximalni

hodnota - nulovy bod) x (P27/P26) + nulovy bod = (10-0) x
(900/3600) + 0=2.5V
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7 Udrzba

Bezpecnostni opatieni

NEBEZPECI: Nebezpeéi Grazu elektrickym proudem

NezZ zalnete tuto jednotku pouzivat, zkontrolujte, zda je odpojena a zde se €erpadlo ani
ovladaci panel nemohou restartovat, a to ani nezamyslené. To plati i pro pomocny ovladaci
obvod ¢erpadla.

Pfed provadénim jakychkoliv zasaht do jednotky je tfeba odpaijit sitové napajeni a ostatni
vstupni napéti na minimalni dobu uvedenou v tabulce 9 (kondenzatory mezilehlého obvodu je
tfeba vybijet pomoci integrovanych vybijecich odporu).

N S

Dbejte na to, aby byly chladici ventilator a vétraci otvory zbaveny prachu.

Ujistéte se, Ze je okolni teplota spravna podle limita jednotky.

Veskeré upravy jednotky musi provadét kvalifikovani pracovnici.

Pfed provadénim jakychkoliv praci se ujistéte, zda je jednotka odpojena od zdroje napajeni.
VZdy dodrzujte pokyny k Cerpadlu a motoru.

UPOZORNENI: Nebezpeéi expozice magnetickym polim

V pfipadé vyjmuti nebo opétovného vlozeni do trupu motoru maze pfitomné magnetické pole:

byt nebezpelné pro osoby s kardiostimulatorem a |ékaiskymi implantaty
v dusledku pfitahovani kovovych ¢asti, a zplsobit poranéni a poskodit loZiska.

Ovladéani funkci a parametrii

V pfipadé zmén hydraulické soustavy:

1.
2.
3.
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Ujistéte se, zda jsou vSechny funkce a parametry spravné

V pfipadé potfeby funkce a parametry upravte.

Odkazujeme také na ,Pravodce rychlym spusténim” a ,Navod k instalaci, provozu a udrzbé"
Cerpadel e-LNEE, e-LNES, e-LNTE a e-LNTS dodané s vyrobkem.
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8 Reseni problém

V ptipadé alarmu nebo chyby zobrazi displej ID kéd a rozsviti se STAVOVA KONTROLKA LED
(viz také odst. 6.3.2).

Alarmy a chyby:

e ukladaji se s datem a asem;

o |ze je resetovat vypnutim jednotky na nejméné 1 minutu.

Chyby zpusobuji spousténi stavového relé na nasledujicich kolicich svorkovnice:
e jednofézova verze: kontakty 4 a 5
o tfifazova verze: kontakty 24 a 25

8.1 Kody alarmu

Tabulka 15: Kédy alarmu

Kod

Popis

Pficina

Reseni

A03

Snizeni vykonu

Pilis vysoka teplota

o SniZte teplotu v mistnosti
o Snizte teplotu vody
o Snizte zatizeni

A05

Alarm datové paméti

Datova pamét byla poskozena

1. Vynulujte vychozi parametry pomoci
parametru P68

2. Pockejte 10 sekund

3. Spustte znovu ¢erpadlo

Pokud problém pretrvava, kontaktujte

spolecnost Xylem nebo autorizovaného

prodejce

A06

Alarm nizké hodnoty

Rozpoznani nedostatku vody
(pokud P48 = ALR)

Zkontrolujte hladinu vody v systému

Al12

Alarm komunikace
nékolika dvojitych
cerpadel

Cerpadlo nezaznamenava
komunikaci

o Qvérte stav pripojovacich kabell mezi porty
1 obou cerpadel

o Je-li ¢erpadlo nastaveno jako hlavni (Master)
(P38 = m), na Cerpadle nastaveném jako
nasledujicim (Follower) (P38 = m) ovérte,
zda jsou parametry rozhrani RS485 (odst.
6.5.5) nastaveny jako:
P50 = [, P51=1,P52=9.6, P54 = i

o Je-li Cerpadlo nastaveno jako nasledujici
(Follower)
(P38 = m), ovérte, zda dalsi pfipojené
Cerpadlo je nastaveno jako hlavni (Master)

(p3s =)

A13

Alarm komunikace
smérem k nasledujicimu
cerpadlu (Follower)

Nasleduijici cerpadlo (Follower)
neakceptuje zapsani nékterych
parametr( nastaveni

o Qvérte, jsou-li obé cerpadla stejna (stejné
Cislo dilu)

A15

Chyba zapisu do EEPROM

Datova pamét je poskozend

Cerpadlo vypnéte na 5 minut a opét ho
zapnéte; pokud problém pretrvavd, kontaktujte
spolecnost Xylem nebo autorizovaného
prodejce

A20

Interni alarm

Cerpadlo vypnéte na 5 minut a opét ho
zapnéte; pokud problém pretrvavd, kontaktujte
spolecnost Xylem nebo autorizovaného
prodejce

A41

Alarm snimace 1

Chybéjici snimac tlaku (neni

o QOvérte stav pripojovacich kabel snimace 1
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pfitomen v rezimu ACT)

A42 | Alarm snimace 2

Chybéjici snimac tlaku (neni
pfitomen v rezimu ACT)

o Qvéfte stav pfipojovacich kabelli snimace 2

A43 | Alarmsnimace la

Chybéjici snimac tlaku (neni

o Qvérte stav pfipojovacich kabell obou

8.2 Chybové kody

40

snimace 2 pfitomen v rezimu ACT) snimacd
Tabulka 16: Chybové kody
Kéd | Popis P¥icina Reseni

E01 | Chyba komunikaces
vnéjsim prostiedim

Ztrata komunikace s vnéjsim
prostiedim

Cerpadlo vypnéte na 5 minut a opét ho zapnéte;
pokud problém pretrvava, kontaktujte spolecnost
Xylem nebo autorizovaného prodejce

E02 | Chyba pretizeni
motoru

o Vysoky proud motoru
o Proud spotfebovavany
motorem je pfilis vysoky

Cerpadlo vypnéte na 5 minut a opét ho zapnéte;
pokud problém pretrvava, kontaktujte spolecnost
Xylem nebo autorizovaného prodejce

E03 | Chyba prepéti
stejnosmérné
shérnice

o Prepétistejnosmérné
shérnice

o Provoz Cerpadla ovliviuji
externi podminky z
generatoru

Zkontrolujte:

o konfiguraci systému

o poloha a neporusenost zpétného ventilu nebo
klapkového ventilu

E04 | Zablokovany rotor

e Zastaveni motoru

e Ztrata synchronizace motoru
nebo rotor zablokovan
vnéjsimi predméty

o Zkontrolujte, Ze se v ¢erpadle nevyskytuji zadna
cizi télesa, ktera by branila erpadlu v otaceni

o Zastavte Cerpadlo na 5 minut a poté ho spustte
znovu

Pokud problém pretrvava, kontaktujte spolec¢nost

Xylem nebo autorizovaného prodejce

E05 | Chyba datové paméti
EEPROM

Datova pamét EEPROM byla
poskozena

Cerpadlo vypnéte na 5 minut a opét ho zapnéte;
pokud problém pretrvava, kontaktujte spolecnost
Xylem nebo autorizovaného prodejce

E06 | Chyba sitového
napéti

Napdjeci napéti je mimo
provozni rozsah

Zkontrolujte:
o napéti
o pripojeni elektrického okruhu

E07 | Chyba teploty vinuti
motoru

Sepnuti tepelné ochrany motoru

o Zkontrolujte, zda se v blizkosti obézného kola a
rotoru nevyskytuji necistoty. Je-li to tfeba,
odstrante je

o Zkontrolujte podminky instalace a teplotu vody
a vzduchu

o Pockejte, az vychladne motor.

o Jestlize chyba pretrvava, zastavte Cerpadlo na 5
minut a poté ho spustte znovu

Pokud problém pretrvava, kontaktujte spolec¢nost

Xylem nebo autorizovaného prodejce

E08 | Chyba teploty
napajeciho modulu

Sepnuti tepelné ochrany motoru
frekvenéniho ménice

Ovérte podminky instalace a teplotu vzduchu

E09 | Obecna chyba
hardwaru

Chyba hardwaru

Cerpadlo vypnéte na 5 minut a opét ho zapnéte;
pokud problém pretrvava, kontaktujte spolecnost
Xylem nebo autorizovaného prodejce

E10 | Chyba chodu na
sucho

Byl rozpoznan chod na sucho

Zkontrolujte, zda v systému dochazi k Unikim, a
doplite systém

E11l | Chyba nizké hodnoty

Rozpoznani nedostatku vody
(pokud P48 = ERR)

Zkontrolujte hladinu vody v systému
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E14 | Chyba nizkého tlaku | Tlak pod minimélni prahovou Zkontrolujte nastaveni parametrd P45 a P46
hodnotou (neni pfitomno v
rezimu ACT)
E15 | Chyba ztraty faze Chybi jedna ze tfi fazi Zkontrolujte pripojeni sité elektrického napéjeni.
elektrického napdjeni (jen
trifazové verze)
E41 | Chybasnimace tlaku | Nebyl rozpoznan zadny snimac Zkontrolujte stav pripojovacich kabeld snimace
1 tlaku 1
E42 | Chybasnimace tlaku | Nebyl rozpoznan zadny snimac Zkontrolujte stav pripojovacich kabeld snimace
2 tlaku 2
E43 | Chybasnimace tlaku | Chybéjici snimac tlaku (neni Zkontrolujte stav pripojovacich kabeld snimace
pfitomen v rezimu ACT)
E44 | Chyba vstupniho Zadny referenéni proudovy o Zkontrolujte stav pfipojovacich kabeld

signalu

signal

proudového signalu (svorky 9-10 u jednofazové
verze; svorky 17-18 u trifazové verze)

Viz také odst. 6.3.2 a odst. 6.4.3.
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O Technické Informace

Tabulka 17: Elektrické, enviromentalni a instalacni specifikace

Model pohonu e-SM

103 | 105 | 107 | 111 | 115 | 303 | 305 | 307 | 311 | 315 | 322

Vstup
Vstupni frekvence [Hz] 50/60 + 2
Hlavni napéjeni LN L1123
380+
Jmenovité vstupni napéti [V] 208+240 £10% 208+240 / 380+460 £10% ;g(;

Maximalni spotiebovany proud

(AC) v trvalém reZimu provozu Viz datovy Stitek motoru

(S1) [A]

Trida Gcinnosti PDS [ES2

Vystup

Min. + max. otacky [ot/min] 800 a7 3600

Svodovy proud [mA] <3,5

ey e

Relé chybového signélu 1xNO Vmax < 250 [VAC], Imax < 2 [A] 1x NO Vmax < 250 [VAC], Imax < 2 [A]
Stavové relé motoru - 1x NO Vmax < 250 [VAC], Imax < 2 [A]

Viz odst. Prohldseni.
Instalace musi byt provedeny v souladu se spravnymi postupy EMC (na strané
prenosu se naptiklad nesmi pouZivat ,Srouby s okem®)

EMC (Elektromagneticka
kompatibilita)

Akusticky tlak LpA <62 @3000
[dB(A)] pfi [ot./min] <66 @3600
Ttida izolace 155 F

IP 55, typ pouzdra 1

Trida och L, Y NV vy
rida ochrany Chrante vyrobek pred pfimym slunecnim svétlem a destém

Relativni vlhkost (skladovani a

5% + 95 % relativni vihkosti
provoz)

Skladovaci teplota -25:65 (-13:149)

[°C1/[°F]

Provozni teplota

o o -20+50 (-4+122

[l /[ L4+122)

Znedistovani ovzdusi Stupen znecisténi 2

Nadmofrska vyska instalace <1000/ 3280

n.h.m. [m] / [ft] P¥i vy$8ich nadmofrskych vyskach mize klesat vykon
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9.1 Rozméry a hmotnosti
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Obrazek 14: Rozméry
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Tabulka 18: Rozméry a hmotnosti

Model Cista hmotnos;k(gn]\otor + pohon) B1 Ba BS D3 E1 B2
s | 11| s | | 5 o
107 307
ESM90R...LNEE 74 8,9 13 14,4 16 376 - 79 - -
ESM90RS8...LNEE 73 8,8 12,8 | 142 | 158 | 343 - 79 - -
ESM90R...B14-SVE 7,5 9 13,1 | 145 16 292 - 79 - -
ESM90R...B5 7,5 9 13,1 | 145 16 292 - 100 - -
ESM80...HMHA 80...HMHA US | 80..HMHA EU 7,5 9 13 14,5 16 263 90 79 100 125
ESM80...HMHB 80...HMHB US | 80..HMHB EU 7,6 9,2 13,2 | 146 | 16,1 | 268 90 80 M0 100 125
ESM80...HMVB 80...HMVB US | 80..HMVBEU 7,4 8,9 13 14,4 16 268 - 80 - -
ESM80...HMHC 80..HMHCUS | 80..HMHCEU 7,9 9,4 13,4 | 148 | 164 | 272 90 91 100 125
ESM80...HMVC 80...HMVC US 80...HMVCEU 7,6 9,1 13,2 | 146 | 16,2 | 272 - 91 - -
ESM80...BG 73 88 | 129 | 143 | 159 | 282 - 108 - -
ESM90R...56) 75 9,1 13 | 145 | 16,1 | 307 89 83 neT | 76 124
ESM90R...56C 7,2 88 | 12,6 | 143 | 158 | 294 - 83 vz - -

...=103, 105, 107, 111, 115, 303, 305, 307, 311, 315, 322

- = pata motoru nenalezena
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10Likvidace

10.1 Bezpecnostni opatreni

UPOZORNENI:

Jednotku musi likvidovat autorizovana firma specializovana na identifikaci rdznych typu
material (ocel, méd, plast, atd.).

UPOZORNEN!I:
Je zakdzano vypoustét kapalnad maziva a dalsi nebezpedné latky do Zivotniho prostredi.

10.2 OEEZ 2012/19/EU (50 Hz)

(CZ) - INFORMACE PRO UZIVATELE v souladu s &l. 14 smérnice Evropského parlamentu a
Rady 2012/19/EU ze dne 4. ¢ervence 2012 o odpadnich elektrickych a elektronickych
zarfizenich (OEEZ).

hi¢

Symbol preskrtnuté popelnice na zafizeni nebo jeho obalu uvédi, Ze vyrobek musi byt po
ukondeni své Zivotnosti oddélené sebrany a nesmi byt vyhozen s netfidénym komunalnim
odpadem. . Adekvatni tfidény sbér pro nasledujici odeslani vyfazeného zafizeni k recyklaci,
Upravé nebo odstranéni respektujici Zivotni prostredi pfispiva k pfedchdzeni moznych
negativnich vlivii na Zivotni prostfedi a zdravi, a podporuje opétovné pouZziti a/nebo recyklaci
materialQ, z nichz je zafizeni vyrobeno.

Profesionalnich OEEZ': Tridény sbér tohoto zafizeni na konci své Zivotnosti je organizovan a
fizen vyrobcem. UZivatel, ktery se che zbavit tohoto zafizeni, mGze proto kontaktovat vyrobce a
fidit se systémem, jenz vyrobce pfijal pro umoznéni tfidéného sbéru zafizeni na konci
Zivotnosti, anebo si sdm zvolit autorizovany fetézec fizeni odpadu.

Vyrobce elektrickych a elektronickych zafizeni v souladu se smérnici 2012/19/EU:

(C2)

1 Klasifikace podle typu vyrobku, pouziti a platnych mistnich pravnich pfedpis
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11 Prohlaseni
11.1 ES Prohlaseni o shodé (Pfeklad)

Spole¢nost Xylem Service ltalia S.r.l. s hlavnim sidlem v Via Vittorio Lombardi 14 - 36075
Montecchio Maggiore VI - Italie timto prohlasuje, Ze vyrobek:

Radové elektrické &erpadio s integrovanym pohonem s proménlivymi otaékami, se snimadi tlaku
nebo bez nich
(viz datovy Stitek)

Splfuje pfislusna ustanoveni nasledujicich evropskych smérnic:

e Smérnice 2006/42/ES o strojnich zafizenich ve znéni pozdéjsich predpisti (PRILOHA Il -
fyzicka nebo pravnicka osoba povéfena sestavenim technické dokumentace:
Xylem Service Italia S.r.l.);

e Smérnice 2009/125/ES stanoveni ramce pro ureni pozadavkl na ekodesign vyrobku
spojenych se spotfebou energie ve znéni pozdéjsich predpisu, nafizeni (EU) ¢.547/2012
(vodni Eerpadlo) v pfipadé oznaeni MEI

a nasledujicich technickych norem:
e EN 809:1998+A1:2009, EN 60204-1:2006+A1:2009
e EN 61800-9-1:2017, EN 61800-9-2:2017.

Montecchio Maggiore, 22/04/2020

Amedeo Valente / W
(Technicky Feditel a feditel vyzkumu a /4
vyvoje)

rev.00

11.2 EU Prohlaseni o shodé (€. 24)
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1. (EMC) Model zafizeni/vyrobku:
LNE..E, LNT..E. (viz datovy §titek)
(RoHS) Jednoznac¢na identifikace EEZ:
N.LNE..E, LNT..E.

2. Nazev a adresa vyrobce:

Xylem Service Italia S.r.l.

Via Vittorio Lombardi 14

36075 Montecchio Maggiore VI
Itélie

3. Toto prohlaseni o shodé je vydano na vyhradni odpovédnost vyrobce.

4. Predmét prohlaseni:

Radové elektrické &erpadio s integrovanym pohonem s promé&nlivymi otaékami, se snimadi
tlaku nebo bez nich
(viz datovy Stitek)

5. Pfedmét vySe uvedeného prohlaseni je ve shodé s
pFisluSnymi harmoniza€nimi pravnimi pfedpisy Evropské unie:

o Smeérnice 2014/30/EU z 26. unora 2014 (elektromagneticka kompatibilita) a nasledujici
doplnéni.

o Smeérnice 2011/65/EU z 8. €ervna 2011 (omezeni pouzivani nékterych nebezpecnych latek v
elektrickych a elektronickych zafizenich) a nasledujici doplnéni.

6. Odkazy na pfislusné harmonizované normy
nebo na jiné technické specifikace, na jejichz zakladé
se shoda prohladuje:

e EN 60730-1:2011, EN 61800-3:2004+A1:2012 (Kategorie C2), EN 55014-1:2006+A1:2009+
A2 :2011, EN 55014-2:1997+A1:2001 +A2 :2008, EN 55014-2:2015, EN 61000-6-2:2005, EN
61000-6-3:2007+A1:2011.

o EN 50581:2012.

7. Notifikovany subjekt: -
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8. Doplnujici informace:
RoHS - Pfiloha Il — PouZiti vyiiatd z omezeni: olovo jako legujici prvek v oceli, slitinach
hliniku, slitinach médi [6a), 6b), 6¢)], ve svarech a elektrickych/elektronickych komponentech
[7a), 7c)-I, 7c)-1]

Podepséan a v zastoupeni: Xylem Service Italia S.r.l.
Montecchio Maggiore, 22/04/2020

Amedeo Valente / W
(Technicky Feditel a feditel vyzkumu a /
vyvoje)

rev.00

Lowara je ochranna znamka spoleénosti Xylem Inc., nebo nékteré z jejich pobocek.
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Xylem |'zilam

1) The tissue in plants that brings water upward from the roots;
2) a leading global water technology company.

We're a global team unified in a common purpose: creating advanced
technology solutions to the world’s water challenges. Developing new
technologies that will improve the way water is used, conserved, and re-used in
the future is central to our work. Our products and services move, treat, analyze,
monitor and return water to the environment, in public utility, industrial,
residential and commercial building services settings. Xylem also provides a
leading portfolio of smart metering, network technologies and advanced
analytics solutions for water, electric and gas utilities. In more than 150 countries,
we have strong, long-standing relationships with customers who know us for our
powerful combination of leading product brands and applications expertise with
a strong focus on developing comprehensive,

sustainable solutions.

For more information on how Xylem can help you, go to www.xylem.com

Wle m Xylem Service Italia S.r.l.

Let's Solve Water Via Vittorio Lombardi 14
36075 - Montecchio Maggiore (VI) - Italy
Tel. +39 0444 707111

Fax +39 0444 492166
www.xyleminc.com/brands/lowara

Visit our Web site for the latest version of
this document and more information.

© 2018 Xylem Inc

Cod. 001080138CS rev.D ed.04/2020
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