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1 Giris ve Guvenlik

1.1 Girig

isbu kilavuzun amaci
isbu kilavuz asagidaki islemlerin dogru sekilde gergeklestiriimesi igin gerekli bilgileri saglama
amaci tagir:
o Kurulum
e Calisma
e Bakim

DIKKAT:

Uriini kurmadan ve kullanmadan once, bu kilavuzun tim bolumlerini okudugunuzdan ve tam
olarak anladiginizdan emin olun. Uriintn yanhs kullanimi kigisel yaralanmalara ve maddi hasara
yol agabilecegi gibi garantiyi de gecersiz hale getirebilir.

NOT:

Bu kilavuz arinin ayrilmaz bir pargasidir. Her zaman kullanici igin hazir olmali, Grindn yakininda
saklanmali ve iyi muhafaza edilmelidir.

1.2 Guvenlik

UriinG kullanmadan énce ve asagdidaki riskleri 5nlemek amaciyla, asagidaki tehlike uyarilarini
dikkatli bir sekilde okudugunuzdan, anladiginizdan ve bunlara uydugunuzdan emin olun:

e Yaralanmalar ve saglik tehlikeleri

e Urliniin hasar gérmesi

e Urliniin arizalanmasi.

Tehlike seviyeleri

Tehlike seviyesi Gosterge

TEHLIKE: Onlenmedigi takdirde ciddi yaralanmalara, hatta 6lime neden olan
tehlikeli bir durumu tanimlar.

UYARI: Onlenmedigi takdirde ciddi yaralanmalara, hatta 6lime neden
olabilecek tehlikeli bir durumu tanimlar.

DIKKAT: Onlenmedigi takdirde kiigiik veya orta seviyeli yaralanmalara neden
olabilecek tehlikeli bir durumu tanimlar.

NOT: Onlenmedigi takdirde insanlara zarar vermeyen ancak maddi hasara
neden olabilecek bir durumu tanimlar.
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Ozel semboller

Bazi tehlike kategorileri, agsagidaki tabloda gosterildigi gibi 6zel sembollere sahiptir:

Sembol Aciklama

Elektrik Tehlikesi

Manyetik tehlike

Sicak yiizeyler tehlikesi

iyonlagtirici radyasyon tehlikesi

Potansiyel patlayici atmosfer tehlikesi (ATEX AB Yonetmeligi)

Kesilme ve aginma tehlikesi

Ezilme tehlikesi (uzuvlar)

>R

1.2.2 Kullanici glvenligi

Mevcut saglik ve guvenlik dizenlemelerine kesinlikle uyulmalidir.

UYARI:

Bu Uriin sadece vasifli kullanicilar tarafindan kullaniimalidir.

Bu kilavuzun amaglari dogrultusunda, herhangi bir yerel ydonetmeligin hikimlerine ek olarak,
vasifli personel, tecriibeleri veya egitimleri sayesinde mevcut tehlikeleri anlayabilen ve Urinin
kurulumu, kullanimi ve bakimi sirasinda tehlikeleri 6nleyebilen kisileri ifade eder.
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Uzman olmayan kullanicilar

UYARI:

AVRUPA BIRLIGI iCIN

¢ Bu cihaz, cihazin guvenli bir sekilde kullanimi ve cihaz kullanimiyla ilgili tehlikeler konusunda
bilgilendiriimemis ve gbzetim altinda tutulmayan kisiler ile 8 yasindan kiguk gocuklar ve
deneyimsiz veya bilgisiz Kisiler tarafindan ya da fiziki, algilama veya mental 6zellikleri
gelismemis kisiler tarafindan kullaniimamalidir.

e Cocuklar cihazla oynamamalidir.
Temizlik ve bakim isleri, yetiskin gézetimi altinda olmayan ¢ocuklar tarafindan yapilmamalidir.

DIGER ULKELER iGiN

e Bu cihaz, givenliklerinden sorumlu olacak bir kisi tarafindan cihazi kullanimlari konusunda ve
sirasinda goézetim altinda tutulmamalari halinde ¢ocuklar dahil olmak izere deneyimsiz veya
bilgisiz kisiler tarafindan ya da fiziki, algilama veya mental 6zellikleri gelismemis kisiler
tarafindan kullaniilmamahdir.

e Cihaz ile oynamadiklarindan emin olunmasi agisindan ¢ocuklar gdzetim altinda tutulmahdir.

1.2.3 Genel guvenlik kurallar

UYARI:

e (Calisma alanini daima temiz tutun
e Calisma alaninda gaz ve buharlardan kaynaklanan risklere dikkat edin
o Bogulma, elektrik kazalari ve yanik yaralanmalari riskini her zaman g6z énidnde bulundurun.

TEHLIKE: Elektrik Tehlikesi

o TUm elektrik tehlikelerini dnleyin; elektrik garpmasi veya elektrik arklari riskine dikkat edin

e Motorlarin istem disi donlsu gerilim olusturur ve Uniteyi sarj edebilir, bu da 6lum, ciddi
yaralanma veya ekipman hasarina yol agabilir. istem dis1 déniisii &nlemek igin motorlarin
bloke oldugundan emin olun.

> >

Manyetik alanlar

Motor gdvdesindeki rotorun sokulmesi veya montaji gugli bir manyetik alan olusturur.

TEHLIKE: Manyetik tehlike

Manyetik alan, kalp pili veya manyetik alanlara duyarl diger tibbi cihazlari kullananlar igin tehlikeli
olabilir.

>

NOT:

Manyetik alan, rotor ylzeyindeki metal kalintilarini gekerek rotor ylizeyinde hasara neden olabilir.

Elektrik baglantilari

TEHLIKE: Elektrik Tehlikesi

o Elektrik gli¢ kaynagina baglanti, mevcut duzenlemelerde belirtilen teknik-mesleki gerekliliklere
sahip bir elektrik teknisyeni tarafindan tamamlanmahdir

>

is 6ncesinde alinmasi gereken énlemler

UYARI:

Calisma alani etrafina uygun bir bariyer, 6rnegin bir koruma ray! yerlestirin

Tdm givelik korumalarinin yerinde ve guvende oldugundan emin olun

Geri gekilme igin agik bir yolunuz oldugundan emin olun

Uriiniin yuvarlanip devrilmeyeceginden ve insanlari yaralamayacagindan veya maddi hasara
yol agmayacagindan emin olun

o Kaldirma ekipmaninin iyi durumda oldugundan emin olun

>

»
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Gerektiginde kaldirma donanimi, givenlik hatti ve solunum cihazi kullanin

Tasimadan énce tim pompa sistemi bilesenlerini sogumaya birakin

Uriindin iyice temizlendiginden emin olun

Pompa bakimina baglamadan dnce glcu kesin ve devre disi birakin

Kaynak yapmadan veya elektrikli el aletlerini kullanmadan énce patlama riskini kontrol edin.

is sirasinda alinmasi gereken énlemler

UYARI:

Higbir zaman yalniz ¢alismayin

Her zaman kisisel koruyucu ekipman kullanin

Her zaman uygun is aletlerini kullanin

Uriini her zaman kendi kaldirma cihaziyla kaldirin

Asili haldeki yuklerden uzak durun

Uriintin otomatik seviye kontroli ile kullaniimasi durumunda, ani bir baglatma riskine karsi
dikkatli olun

Siddetli olabilecek baglatma sarsintisina karsi dikkatli olun

Pompayi soktukten sonra bilesenleri suyla yikayin

Pompanin maksimum ¢alisma basincini agsmayin

Sistem basing altindayken havalandirma veya bosaltma valfini agmayin

Pompanin sistemden ayrildigindan ve pompayi sékmeden, tapalari ¢ikarmadan veya boru
baglantisini kesmeden dnce tim basincin salindigindan emin olun.

o Pompay! dizgin monte edilmis bir kaplin korumasi olmadan asla ¢aligtirmayin.

Kimyasal maddelere veya tehlikeli sivilara temas edilmesi durumunda

Gozlerinize veya cildinize temas eden kimyasallar veya tehlikeli sivilar igin su prosedurleri

uygulayin:

Durum Eylem

Gozlerde kimyasallar veya 1. Parmaklarinizla gz kapaklarinizi glic kullanarak ayirin.

tehlikeli sivilar 2. Gozleri en az 15 dakika boyunca goz yikama suyu veya akan su ile durulayin.
3. Tibbiyardim isteyin.

Ciltte kimyasallar veya tehlikeli 1. Kirlenen giysiyi ¢ikarin.

sivilar 2. Cildi en az 1 dakika boyunca sabun ve su ile yikayin.
3. Gerekirse tibbi yardim isteyin.

1.2.4 Cevrenin korunmasi
Ambalaj ve lriiniin atilmasi

Siniflandirilmis atiklarin atilmasina iligkin mevcut kanunlara uyun

1.2.5 liyonlastirici radyasyona maruz kalan yerler

UYARI: iyonlastirici radyasyon tehlikesi

Uriin iyonlagtiric radyasyona maruz kalmissa, insanlarin korunmasi igin gerekli glvenlik
tedbirlerini uygulayin. Urinun sevkiyati gerekiyorsa, uygun givenlik édnlemlerinin alinabilmesi igin
tasiyici ve aliclyl bu dogrultuda bilgilendirin.

1.3 Yedek parcalar

Yedek parcalari www.lowara.com/spark adresindeki Grin kodlariyla tanimlayin. Teknik bilgi
almak i¢in Xylem veya Yetkili DistribUtorle iletisime gegin.

1.4 Urlin garantisi

Garanti ile ilgili bilgi igin satis s6zlesmesi belgelerine bakin.
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2 Ellecleme ve Depolama

Ambalaj denetimi

1. Miktarin, agiklamalarin ve Urtn kodlarinin siparigle eslestigini kontrol edin.
2. Ambalajda herhangi bir hasar veya eksik bilesen olup olmadigini kontrol edin.
3. Hemen tespit edilebilir hasar veya eksik par¢a olmasi durumunda:
e Tum bulgulari tagima belgesinde belirterek Grtinleri sartli olarak kabul edin veya
o Gerekgeyi tasima belgesinde belirterek Grtinleri reddedin.
Her iki durumda da derhal Xylem'e veya UrGnin satin alindigi Yetkili Distribltore bagvurun.

Ambalajin agilmasi ve linitenin denetimi

/\

1. Urlinden ambalaj malzemesini ¢ikarin.
2. Takilmigsa, vidalari ¢ikararak ve/veya seritleri keserek triin serbest birakin.

DIKKAT: Kesilme ve asinma tehlikesi

Her zaman kisisel koruyucu ekipman kullanin.

3. Urlini bitiinliik agisindan ve eksik bilesenler olmadigindan emin olmak igin kontrol edin.
4. Hasar veya eksik bilesenler varsa, derhal Xylem veya Yetkili DistribUtorle irtibata gegin.

2.1 Uniteyi tagsima

Unite, sekilde gdsterildigi gibi kancalarla baglanip kaldiriimalidir.

UYARI: Ezilme tehlikesi (uzuvlar)

e Uriin ve bilesenleri agir olabilir: ezilme tehlikesi

e Her zaman kigisel koruyucu ekipman kullanin

e Uriinln ve bilesenlerinin manuel olarak taginmasi, omurga yaralanmasi riskine neden olan
olumsuz ergonomik kosullardan kaginmak igin " manuel yik tagsima" ile ilgili mevcut
duzenlemelere uygun olmalidir.

o Mevcut diizenlemelerle uyumlu ve spesifik kullanima uygun vingler, halatlar, kaldirma
kayislari, kancalar ve kenetler kullanin
Kayislarin Gniteye hasar vermediginden emin olun
Kaldirma islemleri sirasinda yukin dengesini tehlikeye atabilecek ani hareketlerden her
zaman kaginin

e Tasima sirasinda, insanlarin ve hayvanlarin yaralanmasinin ve/veya maddi zarar olugsmasinin
onlendiginden emin olun.
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2.2 Depolama

Uriin sdyle depolanmalidir:

e Kapall ve kuru bir yerde

Isi kaynaklarindan uzakta

Pislikten korunmus halde

Titresimlerden korunakli halde

-25°C ile +65°C (-13°F-149°F) arasindaki ortam sicakliginda ve %5 ile 95 arasindaki bagil
nemde.

NOT:
e Uriinin Gzerine agir yikler koymayin
e Uriini carpismalardan koruyun.

10
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3 Teknik Aciklama

3.1 Tanim

Degisken hiza sahip pompa Unitesi, dikey/yatay, cok kademeli, kendi havalandirmasi olmayan.

3.2 Veri plakalari

Veri plakasi sunlari gésteren bir etikettir:
¢ Ana Urun bilgileri
¢ Tanimlama kodu

Onay ve sertifikalar
Onaylar igin bkz. motor veri plakasi:
e vyalnizca ce

CE€+cNis
3.2.1 Motor

Veri plakasi

@@@@@@@99?@@

9 @ ®
l‘* 3((LEM SEJLVICE ITALIA RL / / E E
1A LOMB ARDI 14 36075MO/TECCHE/O M. (VI) ITALY
Reg No. /1520560967 MADEINI ALY Code: SIN: c
Typek/ / ]{coae | s é [CkW oV [eA e [eliits
R THERyALLY PROTECTED | Tamb: . | / ’I \\ @
50/80 HP c #155(F) LW-155-1 ENC a / | \ [jz]

CODE : 2 |

Duty : ISMContlnuous ,’ TGe39

6@ BOOEEOD GO ...

1. Tir tanim kodu 15. Gorev tiri

2. Gerilim degeri 16. Kabin tiirii (NEMA)
3. Anma frekansi 17. Agirhk

4.  Anma giicii [kW] 18. Koruma sinifi

5. Anma giicli [HP] 19. Mil glict

6. Par¢a numarasi 20. Gerilim

7. izolasyon sinifi 21. Akim

8. Serinumarasi 22. Parga numarasi

9. Maksimum ortam sicaklig 23. Seri numarasi

10. Gug faktori 24. Glc faktori

11. Akim derecesi 25. Doénis hizi

12. Motor tahrik verimliligi 26. Giig tahrik sistemi verimlilik sinifi (EN 50598-2'ye gore)
13. Tam gii¢ hiz araligi 27. Tam yik verimliligi
14. Kilitli rotor igin kod harfi

Tanimlama kodu

HNE BN R'N BN BERNE N Enm

O ©0OO O ®

ESM_MO0032_A_sc

11



tr - Orijinal talimatlarin tercimesi

1.

Seri ESM

2. Motor cergevesi boyutu 90R: Biiyiik Boy Flang

7.

8.

80: Standart Flang

Mil uzantisi oo: Standart mil uzantisi
58: Ozel Mil uzantisi
Gli¢ kaynag 1: tek fazli gli¢ kaynag
3: ¢ fazli glic kaynag
Mil glicie10 [kW] 03: 0,37kW (0,50HP)

05: 0,55 kW (0,75 HP)
07:0,75 kW (1,00 HP)
11:1,10 kW (1,50 HP)
15: 1,50 kW (2,00 HP)
22: 2,20 kW (3,00 HP)
Motor sasi tertibati SVE: Tikagh deliklere sahip flans ve kama yuvasi olmayan mil
B14: Tikagh deliklere sahip flang
B5: Agik deliklere sahip flang
HMHA:1+5 e-HME monolitik pompalar igin uygundur
HMHB: 1+5 e-HME kilifi pompalar igin uygundur
HMVB:1+5 VM pompalar i¢in uygundur
HMHC:10+22 e-HME pompalar icin uygundur
HMVC:10+22 VM pompalar i¢in uygundur
LNEE: Hat-i¢i pompalar igin uygundur
56J: NEMA 56 Jet standardina uygundur
56C: NEMA 56C standardina uygundur
Referans pazar oo: Standart
AB: Avrupa, Orta Dogu, Afrika
ABD: Kuzey Amerika
Gerilim 208-240 : 208-240VAC 50/60Hz
380-460 : 380-460VAC 50/60Hz
230/400: 208-240/380-460VAC 50/60Hz

3.2.2 e-HME ve VME pompalari

Veri plakasi

12

00 @@ 9?______@ ©
LS 1 o™

'___‘A/'___‘YV 120° C
Hmin e Sm P1._ HEY JA/.__JYA
tIan_,Ctam/ 1'C Py T_,kPa E__,

5T 66 BB ©

O NV AE WD

Baslik aralig 9. Maksimum galisma ortam sicakligi
Akis hizi aralig 10. Minimum bashk (EN 60335-2-41)
Pompa/elektrik pompasi tnitesi tip tanim kodu 11. Maksimum galisma basinci

Koruma sinifi 12. Elektrik pompasi tnitesi agirhg
Frekans 13. Elektrik pompasi tnitesi emilen glic
Seri numarasi (tarih+artan numara) 14. Elektrik verileri

Elektrik pompasi (initesi/pompa parca numarasi 15. Maksimum ¢alisma sivisi sicakligi
Maksimum calisma sivisi sicakhg (EN 60335-2-41'den farkli kullanimlar)

(EN 60335-2-41 gibi kullanimlar)
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e-HME tip tanim kodu

1o HimIElolals ]smlolalviBlEl XXXl ||| [ || | | ||

EOOO ® @

ESM_MO0026_A_sc

Anma akis hizi
Seri adi

Motor calismasi
Pervane sayisi
Malzeme pompasi
Motor anma giicu
Faz

Nowuhkwn e

®

Gii¢ Kaynagi Gerilimi

9. Dénen parga
10. Sabit parga

11. Elastomerler

12. Genel ozellikler
13. Genel ozellikler
14. Baglantilar

15.

VME tip tanim kodu

[10] = m¥/sa

[(HM]

[E] = e-SM

[03] =3 pervane

[S] = Paslanmaz celik (AISI 304)
kW x 10

[M] = Tek fazh

[T] = Ug fazh

e-SM Gli¢ kaynagl

02 = 1x208-240 V

04 =3x380-460 V

05 = 3x208-240/380-460 V

[Q] = Silikon Karbiir (Qi)

[V] =Altiminyum oksit (Seramik)
[Q] = Silikon Karbiir (Qi)

[B] = Emprenye karbon reginesi
[E] = EPDM

[V] = FPM

[K] = FFPM (Kairez®)

Bos = Yok

Z=diger

Bos = Yok

Bos = Disli

Gegersiz veya Uretici tarafindan atanmig harf

1 [olvImElolzlPlalmlolalvielel | [ | | | | [ | [ [ || |

8606000

ESM_MO0030_B_sc

Anma akis hizi
Seri adi

Motor ¢alismasi
Pervane sayisi
Malzeme pompasi
Motor anma giicl
Faz

Nowukswn e

Gui¢ Kaynagi Gerilimi

9. Doénen parga
10. Sabit pargalar
11. Elastomerler

[10] = m¥/sa

(VM]

[E] = e-SM

[02] = 2 pervane

[P] = Noryl™ pervaneli paslanmaz ¢elik AlSI 304
kW x 10

[M] = Tek fazh elektrik pompasi
[T] = Ug fazl elektrik pompasi
[2] = 1x208-240V

[4] = 3x380-460 V

[5] = 3x208-240/380-460 V

[V] =Alliminyum oksit (Seramik)
Emprenye karbon reginesi

[E] = EPDM

13
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3.2.3 e- SVE pompasi

Veri plakasi

e )

6 Xy

XYLEM SERVICE ITALIASRL
VIAVITTORIO LOMBARDL A

36075 MONTECCHIO MAGGIZAE (VIHTALY

Rog. No. 07520560967 .~ MADE IN ITALY

®Pump |

unit

Code

j%\?

= m

=

[®Motor ~ H IP o]

g
|
8

SOeEEEE

QOO00

Ve

ESM_MO0031_B_sc

1. Pompa / elektrik pompasi Unitesi tipi 10. Mekanik conta malzemesi tanimlama kodu
2. Seri numarasi (tarih+artan numara) 11. Baslik arahg

3. Akis hizi aralig 12. Motor anma giicl

4. Minimum bashk (EN 60335-2-41) 13. Maksimum ¢alisma sivisi sicaklig

5. Maksimum galisma basinci (EN 60335-2-41 gibi kullanimlar)

6. Anma gerilimi aralig 14. Koruma sinifi

7. Frekans 15. Akim

8. Minimum etkinlik endeksi 16. Elektrik pompasi (initesi emilen gii¢

9. Elektrik pompasi linitesi/pompa parca numarasi 17. Maksimum calisma sivisi sicakhigi

(EN 60335-2-41'den farkli kullanimlar)

Tanimlama kodu

HHH?? 2[F| d]slelomly 2] | | ||

ESM_M0029_A_sc

1. Anma akis hizi [22] = m3/sa

2. Seriadi [SV]

3. Motor ¢alismasi [E] =e-SM

4. Pervane sayisl [02] = 2 pervane

5. Malzeme pompasi  [F] = Paslanmaz celik AlISI 304, yuvarlak flanglar (PN 25)

[T] = Paslanmaz gelik AISI 304, oval flanslar (PN 16)
[R] = Paslanmaz celik AlSI 304, tahliye yuvasi istiinden emis, yuvarlak flanslar (PN 25)
[N] = Paslanmaz celik AlSI 316, yuvarlak flanglar (PN 25)

6. Sirlim Bos = standart slirlim
7. Motor anma giici. kW x 10

8. Kutup sayisi [P] =e-SM

9. Frekans [0] =e-SM

10. Faz Bog = pompa

[M] = Tek fazh elektrik pompasi

[T] = Ug fazl elektrik pompasi
11. Gli¢ Kaynagi Gerilimi [2] = 1x208-240 V

[4] = 3x380-460 V

[5] = 3x208-240/380-460 V

14
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3.2.4 e-SVIE pompasi

1, 3, 5SVI (E) - 1~ modellerinin veri plakasi

in H{® .
_}v[fjuz P1® kW |P£[_j P2 {8 kW
7,

[ |

PN[i::]kPa [if.'} kg (MEr2 (o]

i e

SVI_M0019_A_sc

1. Pompa veya elektrik pompasi tipi 9. Minimum sivi ¢alisma sicakhg
2. Akis hizi araligs 10. Maksimum sivi calisma sicakligi
3. Bagslkaralig 11. Frekans
4. Minimum bashk 12. Maksimum ¢alisma basinci
5. Seri numarasi + imalat tarihi 13. Pompa anma glicii
6. Uriin kodu 14. Agirhk
7. Mekanik conta ve O-halka malzemesi tanimlama 15. Koruma sinifi
kodlari 16. Minimum etkinlik endeksi

8. Anma gerilimi araligi 17. Elektrik pompasi (initesi emilen gii¢

1,3,5SVI(E)-3~/1, 3,5, 10, 15, 22SVI (C, M) modellerinin veri plakasi

N

~

&

11
Type & |
Code &
@\:Imn °C o« o« |
tmax °C
PN kPa M /‘@
Qe m3h P2 e kw
He m_Hmin e m
@”l n_e fimin__ MEI2 e
Motor ~ P1 ® kW P &
No/Date -
, \
& @
SVI_M0020_A_sc

LN~ WD

pompasi tipi

Pompa veya elektrik

Minimum sivi calisma sicaklig
Maksimum sivi ¢alisma sicakligi
Maksimum calisma basinci
Akis hizi aralig

Baslik aralig

Donls hizi

Pompa anma giici
Agirlik

10. Uriin kodu

11. Mekanik conta malzemesi tanimlama kodu
12. O-halka malzemesi tanimlama kodu

13. Elektrik pompasi (initesi emilen gli¢

14. Minimum baslk

15. Minimum etkinlik endeksi

16. Koruma sinifi

17. Seri numarasi + imalat tarihi

15




tr - Orijinal talimatlarin tercimesi

33, 46, 55, 92 (S, N) modellerinin veri plakasi

CPRYPY

1,3,5,10, 15 ve 22 modelleri igin tanimlama kodu

105 1S IV LIE 06 - 06.CLGL0 )5 5 [T L5 RLQIOLE |||

16

Pumpe ) | ]l \

m¥h n

1«1
Cod.[&” P2[e | [kW
DQl_ Tt/min C /@
\H/l'—lm tl_.\l'C_,

o7

Wotor[p]~Jo

|@® __ Imn pmox[®__JkPa Hmun@ /@

?

Date No

=

o A

@M

SVI_M0021_A_sc

Nouhswn e

Elektrikli pompa tipi
Uriin kodu
Akis hizi aralig

Mekanik conta malzemesi tanimlama kodu

Elektrik pompasi nitesi emilen glic
Donls hizi
0-halka malzemesi tanimlama kodu

8. Bagslk aralig

9 -

10. Motor tirt

11. imalar tarihi + seri numarasi
12. Maksimum sivi calisma sicakligi
13. Minimum bagshk

14. Maksimum calisma basinci

b

ESM_MO0040_A_sc

LNk W

m3/sa cinsinden akis hizi
Seri adi

e-SM Tahriki [E] iceren standart asenkron motor

Pervane sayisi
Kademe sayisi

Uzatilmis mil [E], kartus kege [C], standart [M] veya 6zel [X] kece iceren siiriim
Malzeme: AISI 304 [G] veya AlSI 316 [N]
kWx10 degerinde nominal motor giicii
2 kutuplu [2], 4 kutuplu [4] veya e-SM Tahriki [P] iceren motor
10 Tek fazli motor [M], Ui¢ fazh motor [T] veya ¢iplak milli pompa [ ]
11. e-SM Tahriki ile gii¢ kaynag voltaji: 1x208-240 V [02], 3x380-460 V [04] veya 3x208-240/380-460 V [05]

12. Mekanik conta ve elastomerler

13. Diger bilgiler: standart [ ], PTC [P], motor isiticisi [S], UL onayli (cURus) [U], diger teknik 6zellikler [Z]
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33, 46, 66 ve 92 modelleri i¢in tanimlama kodu

0d & &

SVl e L6l Lol9l L2l Jojos 3ol L

O OO .

Seri adi

m3/sa cinsinden akis hizi

Pervane sayisi

Kademe sayisi

Kaplin [S] igeren versiyon veya kaplin iceren AISI 316 [N]

kWx10 degerinde nominal motor giicii

2 kutuplu [ ] veya 4 kutuplu [4] motor

Tek fazli motor [M], ¢ fazli motor [T] veya ¢iplak milli pompa [ ]
Diger bilgiler

O ~NOUE W

3.3 Tasarim ve yerlegsim

Unite, uygulamanin gerektirdigi dzelliklerle donatilabilir.

ESM_T0022_A_sc

17
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Konum - Stkma torku +15%
numarasi [Nm] [inelbs]
1 Vida 1,4 12,4
2 Terminal Kutusu Kapagl - -
3 istege bagli seritli modiil - -
4 M12 1/0 kablo rakoru 2,0 17,7
5 Gli¢ besleme kablolari icin M20 kablo rakoru 2,7 23,9
6 M16 1/0 kablo rakoru 2,8 24,8
7 Tahrik (tek fazli model) - -
8 Motor - -
9 Vida 6,0 53,1
10 Tahrik (Gg fazh model) - -
11 Ara halkasi - -

Onceden monte edilmig fabrika teslimi bilesenler

Parga Miktar | Notlar

M12 3
Kablo Rakoru i¢in Tapa M16 1

M20 1
Kablo rakoru ve kilit M12 3 3,7ila 7,0 mm (0,145 - 0,275 ing)
somunu M16 1 Kablo Dis Capi: 4,5ila 10,0 mm (0,177 - 0,394 ing)
Kablo Rakoru M20 1 7,0ila 13,0 mm (0,275 - 0,512 ing)

istege bagh bilesenler

18

Par¢a Agiklama
. Asagidaki sensorler niteyle birlikte kullanilabilir:
Sensorler . .
e Seviye sensori
RS485 Coklu pompa sisteminin bir denetim sistemine kablo aracilifiyla baglantisi icin (Modbus veya
Moduli BACnet MS/TP protokolii)
Adaptor M20 Metrik ile 1/2 "NPT Adaptor (6ge ABD pazarinda daima tedarik edilmektedir)
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3.4 Ongorilen kullanim

Uriin sunlari pompalamak igin kullanilabilir:
e Soguk su
e Sicak su

Pompa tasarimi ézellikleri igin standart Kurulum, Calisma ve Bakim Kilavuzuna bakin.

Degisken hiza sahip pompa Uniteleri agsagidaki uygulamalar igin Gretilmigtir:
e Basing, seviye ve akis diizenlemesi (agik devre sistemler)
o Tek veya ¢ok pompall sulama sistemleri.

3.4.1 Uygulama alternatifleri

Aktliator (sabit hiz)

Unite hiz ayar noktasina gére bir aktiiatér olarak galigir; bu, kullanici arayiizd, ilgili analog giris
veya iletisim veri yolu vasitasiyla gerceklestirilir.

Kontrolor (sabit basing)

Bu mod, varsayilan ¢alisma modu olarak ayarlanmistir ve tek pompali ¢galisma Uniteleri igin
kullanihr.

Kaskat seri / Senkron kaskat

Uniteler RS485 aray(izii lizerinden baglanir ve saglanan protokol araciligiyla iletisim kurar.

Cok pompali bir sistemde kullanilan farkh Gnitelerin kombinasyonu, sistem gereksinimlerine
baghdir.

TUm pompalari kaskat seri modunda ve senkron kaskat modunda galistirmak da mimkadndar. Bir
Unite arizalanirsa, sistemin her pompasi ana pompa haline gelebilir ve kontrol alabilir.

3.5 Uygun olmayan kullanim

UYARI:

Uriiniin nizami olmayan kullanimi tehlikeli durumlar yaratabilir ve yaralanmalara ve maddi hasara
yol agabilir.

Ayrica urlnle birlikte tedarik edilen e-SVE, VME, e-HME ve e-SVIE pompalarinin “Hizli Baslatma
Kilavuzu’na ve “Kurulum, Kullanim ve Bakim Kilavuzu’na danigin.

19
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4 Kurulum
4.1 Mekanik kurulum

Ayrica urlnle birlikte tedarik edilen e-SVE, VME, e-HME ve e-SVIE pompalarinin “Hizli Baslatma
Kilavuzu’na ve “Kurulum, Kullanim ve Bakim Kilavuzu’na danisin.

4.1.1 Kurulum alani

TEHLIKE: Potansiyel patlayici atmosfer tehlikesi

Unitenin potansiyel patlayici atmosferlerin veya yanici tozlarin (érnegin ahsap tozu, un, seker ve
tahillar) bulundugu ortamlarda galistiriimasi kesinlikle yasaktir.

UYARI:

Her zaman kigisel koruyucu ekipman kullanin

Her zaman uygun is aletlerini kullanin

Kurulum yerini segerken ve Uniteyi hidrolik ve elektrik gli¢ kaynaklarina baglarken, mevcut
dizenlemelere kesinlikle uyun.

Unitenin (IP 55, NEMA Tip 1) giris koruma standardinin kurulum ortami igin uygun oldugundan
emin olun.

DIKKAT:

Giris korumasi: IP55 (Nema tip 1) koruma indeksini saglamak igin cihazin dogru sekilde
kapatildigindan emin olun.

Terminal kutusu kapagini agmadan 6nce Unitenin icinde su olmadigindan emin olun
Kullanilmayan tiim kablo rakorlarinin ve kablo deliklerinin dogru sekilde kapatiimis oldugundan
emin olun

Plastik kapagin dogru sekilde kapatilmis oldugundan emin olun

Terminal kutusunu kapaksiz birakmayin: Kirlilikten dolayi hasar gérme riski.

4.1.2 Unite kurulumu

20

Hizh Baglatma Kilavuzu talimatlarina bakin (kod 001080128)

Uniteyi, sekilde gésterildigi gibi konumlandirin.

Uniteyi sistem sivi akisina gére kurun

Pompa gbvdesindeki oklar akis ve dénls yonunu belirtir

Standart donls yénU saat yénundedir (fan kapagina bakildiginda)
Tahliye tarafina her zaman bir ¢ek valfi takin

Basing sensoriini her zaman tahliye tarafina, ¢ek valfinden sonra takin.
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ESM_MO0011_B_sc

4.1.3 Dig Unite kurulumu

Dis Unitenin kurulmasi durumunda, uygun sekilde kapatildiindan emin olun, asagidaki sekle
bakin. Kapagin boyutu, motorun kar, yagmur veya dogrudan giines i1sigina maruz kalmayacag
sekilde olmalidir; ayrica sayfa 49'deki Teknik Bilgi (Teknik bilgi) kismina bakin.

ESM_M0012_B_sc

Minimum aralik

Alan e-SM Tahrik modeli Serbest Mesafe

Unitenin tizerinde 103..105..107..111..115 >260mm (10,2 ing)
Uniteler arasindaki merkez mesafe 103..105..107..111..115 >260mm (10,2 ing)
(kablolama alani saglamak icin) 303..305..307..311..315..322 >300mm (11,8 ing)

21
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4.2 Hidrolik kurulum

Sekillerde, tek pompa ve ¢oklu pompa sistemi gosterilmektedir.

NOT:

Sistem dogrudan su sebekesine bagliysa, emme tarafina bir minimum basing anahtari takin.

__________________

ESM_M0022_A_th

X

D>

4 5 4 ESM_M0023_A th
1. e-SM Motor Tahrikli Pompa 4. Agma kapama valfi 7. Basing olglim aleti
2. Diyaframli basing tanki 5. Kontrol valfi 8. Basing sensori
3. Kontrol paneli 6. Distk su kontrolu 9. Tahliye muslugu

Diyaframli basing tanki

Pompa iletim tarafinda, sistem kullaniimadiginda boru tesisatindaki basincin korunmasina olanak
taniyan bir membran genlesme kabi vardir. Unite, pompanin sifir talep durumunda galismaya
devam etmesini durdurur ve besleme amaciyla gerekli olan tankin boyutunu kugultdr.

Sistem basincli igin uygun bir kap segin ve Hizli Baslatma Kilavuzunda (kod 001080128) belirtilen
degerlere gbre dnceden ylkleyin.

22
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4.3 Elektrik Kurulumu

TEHLIKE: Elektrik Tehlikesi

Elektrik gu¢ kaynagdina baglanti, mevcut dizenlemelerde belirtilen teknik-mesleki gerekliliklere
sahip bir elektrik teknisyeni tarafindan tamamlanmahdir.

4.3.1 Elektriksel gereksinimler
Yerel direktifler asagida belirtilen spesifik gerekliliklerden Ustiin kabul edilir.
Elektrik baglantisi kontrol listesi

Asagidaki gereksinimlerin karsilanip karsilanmadigini kontrol edin:

o Elektrik telleri ylksek 1s1, titresim ve ¢carpismalara kargi korumalidir

¢ Ana gug kaynagi akimi ve gerilimi Gnitedeki veri plakasinda belirtilen 6zelliklere uygun
olmalidir

e Glg¢ kaynagi hatti asagidakileri igerir:
- Kontak araligi en az 3 mm olan bir ana sebeke izolatdr anahtari.

o Topraklama hatasi devre kesicisi (GFCI) veya otomatik toprak kagagdi devre kesicileri (ELCD)
olarak da bilinen artik akim cihazlari (RCD); asagidakilere uyun:
- Tek fazh gl¢ kaynagi versiyonlari i¢in, DC bilesenleri ile alternatif akimlari (AC) ve darbe

akimlarini tespit edebilen GFCI (RCD) cihazlari kullanin. Bu GFCI (RCD) cihazlari

o
asagidaki sembolle isaretlenmistir
- Ug fazli glic kaynag versiyonlari icin AC ve DC akimlarini tespit edebilen GFCI (RCD)

cihazlari kullanin. Bu GFCI (RCD) cihazlari asagidaki sembollerle isaretlenmistir (=]
- Gegici toprak akimlarindan kaynaklanan problemleri dnlemek igin, baslatma gecikmeli GFCI
(RCD) cihazlari kullanin.
- GFCI (RCD) cihazlarinin ebati sistem konfiglirasyonuna ve g¢evre kosullarina uygun
olmalidir.

NOT:

Otomatik bir toprak kagagi devre kesicisi veya bir topraklama hatasi devre kesicisi segerken,
sistemin tim elektrikli cihazlarinin toplam toprak kagagi akimini dikkate aldiginizdan emin olun.

Elektrikli kontrol paneli kontrol listesi

NOT:

Kontrol paneli, elektrikli pompa degerleriyle eslesmelidir. Uygun olmayan kombinasyonlar tnitenin
korunmasini garanti etmez.

Asagidaki gereksinimlerin karsilanip karsilanmadigini kontrol edin:

o Kontrol paneli, pompay! kisa devreye karsi korumalidir. Pompayi korumak igin geciktirmeli bir
sigorta veya C tipi bir devre kesici (MCB) kullanilabilir.

e Pompa termal koruma ve asiri yik korumasi ile donatiimigtir.

TEHLIKE: Elektrik Tehlikesi

o Herhangi bir elektrik baglantisini tamamlamadan énce, Unitenin ve elektrik panosunun gig
kaynagindan izole edildiginden ve ¢alistirlamayacagindan emin olun.

o Elektrik bilesenlerine temas edilmesi, Unite kapatildiktan sonra dahi 6lime neden olabilir.

¢ Unite lizerinde herhangi bir miidahaleden énce, sebeke gerilimi ve diger giris gerilimleri sayfa
29'da Bekleme siireleri (Bekleme stireleri) kisminda belirtilen minimum siire boyunca
kesilmelidir.

23
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Topraklama

TEHLIKE: Elektrik Tehlikesi

Diger elektrik baglantilarini yapmaya baglamadan 6nce her zaman harici koruma iletkenini
topraklama terminaline baglayin

Pompanin tim elektrik aksesuarlarini ve motoru topraga baglayarak baglantilarin dogru
sekilde yapildigindan emin olun

Koruma iletkeninin (toprak) faz iletkenlerinden daha uzun oldugunu kontrol edin; gi¢ besleme
iletkeninin baglantisinin kazayla kesilmesi halinde koruma iletkeni (toprak) kendisini
terminalden ayirmak igin sonuncu olmalidir.

Elektrik guriltislni azaltmak igin birgok teli olan bir kablo kullanin.

4.3.2 Tel turleri ve degerleri

Tum kablolar kesit ve ortam sicakligi bakimindan yerel ve ulusal standartlara uygun olmahdir
Minimum 1s1 direnci +70°C (158°F) olan kablolari kullanin; UL (Underwriters Laboratories)
dizenlemelerine uygunlugunu saglamak icin tim gi¢ kaynagdi baglantilari minimum direnci
+75°C olan agagidaki bakir kablo turleri kullanilarak tamamlanmalidir: THW, THWN

Kablolar asla motor gévdesine, pompaya ve boru tesisatina temas etmemelidir.

Gulg kaynagdi terminallerine baglanan teller ve ariza sinyali rélesi (NO, C) glgclendiriimis
yalitimla digerlerinden ayrilmalidir.

Gii¢ kaynag giris kablosu + PE Sikma torku
e-SM Tahrfk Tel numaralari Tel numaralan Ana sebeke ve _
modelleri x Maks. bakir motor kablosu Topraklama iletkeni
" x Maks. AWG . X
kesiti terminalleri
103, 105, 107, 111, 3x1,5 mm? . .
115 3%0.0023 ing kare 3x15AWG Yayl konektorler Yayl konektorler
303, 305, 307, 311, 4x1,5mm? 0,8 Nm 3Nm
315, 322 4 x0.0023 ing kare 4x15AWG 7,1 lb-in 26,6 lb-in

Kontrol kablolari

Harici gerilimsiz kontaklar < 10 VDC anahtarlamaya uygun olmalidir.

NOT:

Kontrol kablolarini gti¢ kaynagi kablolarindan ve ariza sinyal rélesi kablosundan ayri takin
Kontrol kablolarinin gii¢ kaynadi kablosu veya ariza sinyal rdlesine paralel olarak takilmasi
durumunda, kablolar arasindaki mesafe 200 mm'yi agmalidir
Gug¢ kaynagi kablolarini birbiri Gzerinden gegirmeyin; gerekli olmasi durumunda, 90°lik kesisim

acisina izin verilir.

e-SM Tahrik kontrol Tel numarasi
kablolari X Maks. bakir Kesiti AWG Stkma torku
; ) 0,75+1,5 mm? ) 0,6 Nm
Tim 1/O iletkenler 0,00012+0,0023 ing kare 18:16 AWG 5,4 Ib-in
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4.3.3 Gug kaynagi baglantisi

UYARI: Elektrik Tehlikesi

Elektrik bilesenlerine temas edilmesi, Unite kapatildiktan sonra dahi 6lime neden olabilir.
Unite Uzerinde herhangi bir midahaleden énce, sebeke gerilimi ve diger giris gerilimleri sayfa 29’da
Bekleme sureleri (Bekleme sireleri) kisminda belirtilen minimum siire boyunca kesilmelidir.

UYARI:

Elektronik tahriki sadece Guvenli Ekstra Dusuk Gerilimli devrelere baglayin (SELV = ¢ok dugsuk
guvenli gerilimi). Harici iletisim ve kontrol ekipmanlari i¢in kullanilan devreler, tnite icinde bulunan
tehlikeli bicimde baglantili devrelere kargi yalitim saglamak (izere tasarlanir. Unite igindeki iletigim
ve kontrol devreleri, kitleye gére hareketlidir ve SELV olarak siniflandirilmaktadir. TGm devrelerin
SELV sinirlari iginde tutulmasi ve kitle déngdlerinin dnlenmesi icin sadece diger SELV devrelerine
baglanmalidir. iletisim ve kontrol devreleri mutlaka inverterlerin hem iginde hem disinda, SELV
olarak siniflandiriimayan elektrik devrelerinden fiziksel ve elektriksel olarak ayriimalidir.

Gii¢ kaynagi kablolama prosediirii
Ayrica, sayfa 17’deki Tasarim ve yerlesim (Tasarim ve yerlesim) kismina bakin.

1. Terminal kutusu kapagini agin, vidalari ¢ikarin.

2. Giug kablosunu M20 kablo rakoruna takin.

3. Kabloyu kablolama semasina goére baglayin. Asagdidaki sekle bakin.

4. Topraklama iletkenini (6bek) baglayin ve bu iletkenin faz iletkenlerinden daha uzun
olmadigindan emin olun.

5. Faz uclarini baglayin.
6. Kapagi kapatin ve vidalari sikin.
&
MCB - RCD @ ml |
T T~ 10 |
| | @ M |s
Nﬁ‘jﬁﬂﬁﬁ\o
MCB - RCD
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+ \
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/0 kablolama prosediirii
Ayrica, sayfa 17’deki Tasarim ve yerlesim (Tasarim ve yerlesim) kismina bakin.

1. Terminal kutusu kapagini agin, vidalari ¢ikarin.
2. Kabloyu kablolama semasina gére baglayin. Asagidaki sekle bakin.
3. Kapagi kapatin ve vidalari sikin.
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Oge Terminaller| Ref. |Agiklama Notlar
Ariza sinyali C 4 |COM - hata durumu rélesi Kapali: hata
NO 5 |NO - Hata durumu rélesi Acik: hata yok veya Unite kapal
Yardima Gerilim | 0y | 6 yardimer gerilim kaynag +15 VDC  |15VDC, 3 maks. 100 mA
Kaynagi
Analog giris P2IN/S+ Aktliatér modu 0-10 V girisi 0+10VDC
0-10v P2C/s- 8 |0-10V giris icin GND GND, elektronik topraklama (S+ igin)
Harici Basing P1+ 9 |Glg kaynagi harici sensori +15 VDC|15VDC, £ maks. 100 mA
sensori [ayrica o j o ]
Diferansiyel] P1- 10 |Harici sensér 4-20 mA girisi 420 mA
Harici START 11 |Harici ACIK/KAPALI giris ref
and arici ACIK/ glris referans Varsayilan kisa devre. Pompa
Baslat/Durdur R o
STOP | 12 |Harici ACIK/KAPALI girisi CALISTIRa getirildi
Harici Su Kithgr | DUSUK+ | 13 |Giriste su eksikligi Varsayilan kisa devre.
DUSUK- | 14 |Disiik su referansi Su eksikligi tespiti: etkin
B1 15 |RS485 yuvasi 1: RS485-1N B (-) ACT, HCS kontrol modu: Harici iletisim
lletisim Veri Yolu Al 16 |RS485 yuvasi 1: RS485-1P A (+) icin RS 485 yuvasil
. MSE, MSY kontrol modu: Coklu
GND 17 |Elektronik GND pompa sistemleri icin RS 485 yuvasi 1
RS485 yuvasi 2: RS485-2N B (-)
B2 18 |yalnizca istege bagh modiil ile
iletisim Veri Yolu etkindir o
A2 19 RS485 yuvasi 2: Sadece istege bagli Harici iletisim icin RS 485 yuvasi2
moduil ile aktif RS485-2P (+)
GND 20 |Elektronik GND
C 25 |COM - hata durumu rolesi Kapali: hata
_ Agik: hata yok veya Unite kapali
Anza sinyali NO 24 INO - Hata durumu rolesi Gui¢ kablosu durumunda: M20 kablo
rakorunu kullanin
C 23 |Ortak kontak Kapali: motor calisiyor
Motor ¢alisma Agik: motor ¢alismiyor
sinyali NO 22 |Normalde acik kontak Gii¢ kablosu durumunda: M20 kablo
rakorunu kullanin
Yardg&fg"'m 15V | 21 |Yardimai gerilim kaynagi +15 VDC  |15VDC, § maks. 100 mA
Analog giris S+ 20 |Aktlator modu 0-10V girisi 0+10VDC
0-10V S- 19 |0-10V giris icin GND GND, elektronik topraklama (S+ icin)
Harici Basing P1+ 18 |Gli¢ kaynag harici sensorii +15 VDC [15VDC, 2 maks. 100 mA
sensori [ayrica . . . )
Diferansiyel] P1- 17 |Harici sensor 4-20 mA girisi 4:20 mA
Harici basing P2+ 16 |Gli¢ kaynag harici sensorii +15 VDC [15VDC, 2 maks. 100 mA
sensort pP2- 15 |Sensor 4-20 mA girisi 4+20 mA
Baslat 14 |Harici ACIK/KAPALI girisi
Harici Varsayilan kisa devre. Pompa
Baglat/Durdur CALISTIR'a getirildi
Dur 13 [Harici ACIK/KAPALI giris referansi
- . Digiik+ | 12 |Giriste su eksikligi Varsayilan kisa devre. Su eksikligi
Harici Su Kithg — — s
Diistik- 11 |Disiik su referansi tespiti: etkin
RS485 yuvasi 2: RS485-2N B (-)
iletisim Veri Yolu B2 10 |yalnizca istege bagl modiil ile Harici iletisim icin RS 485 yuvasi2

etkindir
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28

RS485 yuvasi 2: Sadece istege bagli

A2 9 modiil ile aktif RS485-2P (+)
GND 8 |Elektronik GND
B1 7 |RS485 yuvasi 1: RS485-1N B (-) ACT, HCS kontrol modu: Harici iletisim
ilotici ; Al 6 |RS485 yuvasi 1: RS485-1P A (+) icin RS 485 yuvasi 1
lletisim Veri Yolu Kontrol modu MSE, MSY: Coklu
GND 5 |Elektronik GND

pompa sistemleri icin RS 485 yuvasi 1
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5Calisma

Asagidaki kosullardan ikisi veya daha fazlasinin bir arada olmasi durumunda:

o ylksek ortam sicakhgi

o ylksek su sicakligi

¢ Unite maksimum guclnde israr eden gorev noktalari

e ana sebeke geriliminin disik olmasi,

Unitenin dmrind tehlikeye atabilir ve/veya indirgeme meydana gelebilir: daha fazla bilgi igin
Xylem veya Yetkili Distributorle irtibata gegin.

5.1 Bekleme sureleri

UYARI: Elektrik Tehlikesi

Elektrik bilesenlerine temas edilmesi, Unite kapatildiktan sonra dahi 6lime neden olabilir.
Unite tzerinde herhangi bir midahaleden énce, sebeke gerilimi ve diger giris gerilimleri tabloda
belirtilen minimum sire boyunca kesilmelidir.

Mod (gii¢ kaynagi) Minimum bekleme siireleri (dk.)
Tek faz 4
Ug fazli 5

UYARI: Elektrik Tehlikesi

Frekans donustirtcdler, frekans donlstiriclye glg verilmemis olsa bile sarjli kalabilen DC-

baglantisi kapasitérlerini igerir.

Elektrik tehlikelerini dnlemek igin:

e AC guc kaynaginin baglantisini kesin

o Her turdeki kalici miknatisli motorlarin baglantisini kesin

e Batarya yedekleri, Kesintisiz Gli¢ Kaynagi Uniteleri ve diger frekans donustiricullere DC-
baglantisi baglantilari dahil olmak Gzere tim DC-baglantisi uzaktan gig¢ kaynaklarinin
baglantisini kesin

e Herhangi bir bakim veya onarim yapmadan 6nce kapasitdrlerin tamamen bosalmasini
bekleyin; bekleme sireleri igin yukaridaki tabloya bakin
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6 Programlama

Onlemler

NOT:

e Programlama faaliyetlerine baglamadan 6nce, arizaya neden olabilecek yanlis ayarlari
onlemek icin asagidaki talimatlari dikkatli bir sekilde okuyun ve uygulayin.
o Tum degisiklikler vasifli teknisyenler tarafindan yapilmalidir.

6.1 Kontrol paneli

e ESM_M0021_C_sc

n'::al:_r:ﬂ Agiklama Paragraf
1 Azaltma digmesi 6.2
2 Artirma digmesi 6.2
3 BASLAT/DURDUR ve mendi erisim digmesi 6.2
4 GUG LED'i 6.3.1
5 Durum LED'i 6.3.2
6 Hiz LED'i qubugu 6.3.3
7 iletisim LED'i 6.3.4
8 Olgii birimi LED'leri 6.3.5
9 Ekran 6.4
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6.2 Dugmelerin agiklamasi

Basmali diigme Fonksiyonu

e Anagoriiniim (bkz. Paragraf 6.4.1): secilen kontrol modu icin gerekli degeri azaltir

e Parametre menisii (bkz. Paragraf 6.4.2): goriintiilenen parametre indeksini azaltir

Parametre goriinimi / dizenleme (bkz. Paragraf 6.4.2): goriintiilenen parametrenin

degerini azaltir

o Sifir basingh otomatik kalibrasyon (bkz. Paragraf 6.5, P44): basing sensoriiniin otomatik
kalibrasyonu.

0

e Anagoriinim (bkz. Paragraf 6.4.1): secilen kontrol modu icin gerekli degeri arttirir

e Parametre menisii (bkz. Paragraf 6.4.2): goriintiilenen parametre indeksini arttirir

Parametre goriinimii / dizenleme (bkz. Paragraf 6.4.2): goriintiilenen parametrenin

degerini arttirir

o Sifir basingh otomatik kalibrasyon (bkz. Paragraf 6.5, P44): basing sensoriiniin otomatik
kalibrasyonu.

®

e Ana gorinim (bkz Paragraf 6.4.1): Pompayi BASLAT/DURDUR (START/STOP)
Parametre mensi (bkz. Paragraf 6.4.2): parametre gorinimii / diizenlemeye gegcis
yapar

e Parametre goriinimii / dizenleme (bkz. Paragraf 6.4.2): parametre degerini korur.

=)
€

Ana goriinlim (bkz. Paragraf 6.4.2): parametre segimine gegis yapar
e Parametreler Meniisl: Ana Gorsellestirmeye gegis yapar

7=
€

uzunb

Q

sSma

7=
&

Ana goriinlim: Hiz ve Baslik 6l¢l birimleri arasinda degisir (bkz. Paragraf 6.4.1).

O

<
(¢]

Ana goriiniim: Hiz ve Baslik 6l¢l birimleri arasinda degisir (bkz. Paragraf 6.4.1).

7=
€

6.3 LED’lerin agiklamasi

6.3.1 GUC (giic kaynag)
ACIK ([]i]8}) konumdayken pompaya giig verilir ve elektronik cihazlar kullanima hazir

durumdadir.
6.3.2 DURUM (STATUS)
LED Durum
Kapali Elektrikli pompa durdu
Sabit yesil Elektrikli pompa calisiyor
Yanip sonen yesil ve turuncu | Elektrikli pompa calisirken kilitlenmeyen alarm
Sabit turuncu Elektrikli pompa durmusken kilitlenmeyen alarm
Sabit kirmizi Kilitleme hatasi, elektrikli pompa baslatilamiyor

6.3.3 HIZ (hiz gubugu) (SPEED (speed bar))

Her biri %10 ila %100 arasindaki ylzdelik basamaklarla, P27 parametresi (minimum hiz) ile P26
(maksimum hiz) parametresi arasindaki hiz araligini temsil eden 10 LED'den olusur.
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LED cubugu

Durum

On

Motor calisiyor; hiz, cubuktaki LED’ler ACIK ile temsil edilen ylizdelik basamaga karsilik
gelir (6rn.: 3 LED ACIK = hiz %30)

ilk LED yanip soniiyor

Motor calisiyor; hiz mutlak minimumdan daha disik, P27

Kapali

Motor durmus

6.3.4 ILETISIM (iletisim ) COM (communication)

Durum 1
e lletisim veri yolu protokolii, Modbus RTU protokoliidiir; P50 parametresi Modbus degerine
ayarlanir
o [stege bagli iletisim modalu kullaniimamistir.
LED Durum
Kapali Unite, iletisim veri yolu icin saglanan terminallerde herhangi bir gegerli Modbus
mesajl tespit edemez
Sabit yesil Unite, saglanan terminallerde bir iletisim veri yolu tespit etmis ve dogru adreslemeyi
tanimigtir
Yanip sonen yesil isik Unite, saglanan terminallerde bir iletisim veri yolu tespit etmis ve dogru
adreslenmemistir
Sabit yesilden kapaliya Unite, en az 5 saniye siireyle gecerli bir Modbus RTU mesaji tespit etmemistir
gegciyor
Sabit yesilden yanip sénen Unite en az 5 saniye siireyle dogru adreslenmemistir
yesile gegiyor
Durum 2
e lletisim veri yolu protokolii BACnet MS/TP protokoliidiir; P50 parametresi BACnet degerine
ayarlanir
o [stege bagli iletisim modalu kullaniimamistir.
LED Durum
Kapali Unite, diger BACnet MS/TP cihazlarindan en az 5 saniye siireyle gegerli bir talep
almamamistir
Surekli agik Unite, baska bir BACnet MS/TP cihaziyla bilgi alisverisinde bulunuyor
Durum 3
e Cok pompali kontrol modu segilmis (6r. MSE veya MSY)
o Istege bagl iletisim moduli kullanilmamistir.
LED Durum
Kapali Unite, cok pompali VERI YOLU vasitasiyla diger pompalardan en az 5 saniye siireyle
gecerli bir talep almadi
Sirekli agtk Unite cok pompali VERI YOLU vasitasiyla baska bir pompayla bilgi alisverisinde
bulunuyor
Durum 4

istege bagli iletisim moduli kullaniimistir.

LED

Durum

Kapali

RS485 veya kablosuz baglanti hatali veya eksik

Yanip sontiyor

Unite iletisim modiilii ile bilgi alisverisinde bulunuyor

6.3.5 Olgl birimi

LED agik Olgiim aktif Notlar

10xRPM Pervane donis hizi Ekranda hiz 10xRPM olarak gosterilir

BAR Hidrolik bashk Ekranda basligin degeri bar olarak gosterilir
PSI Ekranda baslhgin degeri psi olarak gosterilir
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6.4 Ekran

6.4.1 Ana gorsellestirme

Ekran | Mod Agiklama
M | orF Kontaklar 11 ve 12 (tek fazli versiyon) veya 13 ve 14 (li¢ fazl versiyon) kisa devre yapmaz.
Not: STOP modundan daha disiik ekran énceligine sahiptir.
ERE | stop Pompa manuel olarak durdurulur.
P04 = KAPALI (bkz. Paragraf 6.5.1) olarak ayarlandiktan sonra pompa ¢alistirilirsa, motor
¢alismamasi igin durdurulur ve STP yanip soner (W -
Pompayi manuel olarak durdurmak igin:
o Ornek A
Baslangicta gerekli degeri (baslik) olan 4,20 bar ve minimum degeri 0,5 bar olan HCS,
MES, MSY kontrol modlari:
()
@ - bir kez —» @ lizerine basin.
e OrnekB.
Baslangicta gerekli degeri (hiz) 200 10xRPM ve minimum degeri 80 10xRPM olan ACT
kontrol modu:
()
m m - bir kez — @ izerine basin.
L ON Pompa agik; motor segilen kontrol modunu takiben baglar.
Kontaklar 11 ve 12 (tek fazl versiyon) veya 13 ve 14 (li¢ fazli versiyon) kisa devre oldugunda
ve pompa STOP modunda olmadiginda birkag saniye gordliir.
Pompayi manuel olarak ACIK moduna ayarlamak igin:
o Ornek A
Manuel durdurmadan sonra minimum deger olan 0,5 bar’dan baslayarak, gerekli deger
(baslik) olan 4,20 bar’a ulasan HCS, MES, MSY kontrol modlari:
@ = blr kez - m — Uzerine basin ve birkag saniye sonra... — @-
e OrnekB.
Manuel durdurmadan sonra minimum deger olan 80 10xRPM degerinden bagslayarak,
talep edllen deger (hi1z) olan 200 10xRPM degerine ulasan ACT kontrol modu:
@ - \/ bir kez - m — Uzerine basin ve birkag saniye sonra... — @ m
Pompa calisirken, Asil Baslik ve Asil Hiz gériintllenebilir:
e Ornek A
Asil Baslik degeri 4,20 bar ve buna karsilik gelen Asil Hiz degeri 352 10xRPM olan HCS,
MES, MSY kontrol modlari:
(™) (=) . (™) &
BARES + & - BRI — 10 saniye sonra veya + —>
BAR}
e OrnekB
Asil Hiz degeri 200 10xRPM ve buna karsilik gelen Asil Baslik degeri 2,37 bar olan ACT
kontrol modu:
10xRPVIN@ON . — —» 10 saniye sonra veya ) + . -
10xRPM
BEE | stand-by | Analog giris hiz ayari olarak konfigiire edilir (P40 = [EI§ veya BE§), okunan deger
(Bekleme) | Bekleme bolgesinde ve P34 = STP'dir (bkz. paragraf 6.6.1)

Not: STOP modundan daha disiik ekran énceligine sahiptir
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- WA
IR | «ilitleme Kilitlemekigin+

gecici gorinimii ile teyit edilecektir m

butonuna 3 saniye siireyle basin; kilit asagida belirtilen isaretin

®)
Bu, bir kilitleme prosediirii tamamlandiktan sonra bir butona basilirsa ( butonu harig)
goralar.
©
Not: START/STOP ile baglantili islev her zaman devre disidir. Baslangigta butonlar, 6nceki

kapatmada kilitlenmis iseler, kilitli konumda bulunurlar
Varsayilan: kilit ¢ozilmus

¢ozlilmesi

o ) (= . -
Kilidin Kilidi g6zmek igin + butonuna 3 saniye slreyle basin; kilit, asagida belirtilen

isaretinin gecici goriinimi ile teyit edilecektir

Not: Baslangicta butonlar, dnceki kapatmada ¢ozilmis iseler, kilidi ¢oziilmis konumda
bulunurlar

Varsayilan: kilit ¢6zlilmiis

6.4.2 Parametreler menusu gorsellestirmesi

Parametre menlsU asagidakilere olanak tanir:
e tim parametreleri segcmeye (bkz. Paragraf 6.5)
e Parametre Goriinimi / Dizenleme'ye erisime (bkz. Paragraf 6.2).

Parametre

Aciklama

Giig acik (Power on)

ACIK konuma gegis yaptiktan sonra, Meni Goriinlim{i parametresine P23 = ACIK ile
erigilir, P20 yanip soner: -
Parametreleri goriintiilemek ve degistirmek igin si girin.

Parola zaman agimi
(Password timeout)

P23 = ACIK oldugunda son parametre Meni Goriinimii’'nden 10 dakika stireyle
herhangi bir digmeye basilmazsa, parametrelerin goériinimi ve diizenlenmesi devre
disi kalir.

Parametreleri gorlntilemek ve degistirmek igin parolayi tekrar girin.

Parametreler Meniisii
(Parameters Menu)

P23 = KAPALI oldugunda veya parolayi (P20) girdikten sonra, parametreleri hem
goriintlleyebilir hem de diizenleyebilirsiniz. Parametre Menisline erisirken,
ekranda sunlar gosterilir:

_)
_)

I -

Yanip s6nen parametre, se¢cim olanagini belirtir.

Parametre
Diizenleme/Gorsellestirme
(Parameters
Editing/Visualization)

Bir parametrenin degeri diigmeler veya Modbus ve BACnet iletisim protokolleri
kullanilarak degistirilebilir.

Parametre Menl(siine déndldiglinde, goriintilenen parametre indeksi otomatik
olarak arttirihr. Daha fazla bilgi igin bkz. Paragraf 6,5.

o Ornek A (P20) 000'den 066'ya:

EECEEGC BEREO

istenilen degeri ayarlar.
%
R -
o Ornek 2 (P26) 360"tan 300e:

EECEEOC . EEO

istenilen degeri ayarlar —
— —
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6.4.3 Alarmlar ve hatalarin gorsellestirimesi

Parametre

Agiklama

Alarmlar

Ornegin:

—» BEIH (6r. BAR)
—» (AR (6r. 10xRPM)

Alarm durumunda, ilgili kod, ekranda Ana Goriiniim ile donlsiimli olarak belirir.

Hata

Ornegin:

Hata durumunda, ilgili tanimlama kodu ekranda belirir.

6.5 Yazilim parametreleri

Parametreler, tirlerine bagli olarak kilavuzda farkli sekilde isaretlenmigtir:

isaret Parametre tiirii

isaretsiz | Tiim Uniteler icin gecerli

Ayni ¢cok pompali sistemdeki tim pompalar tarafindan paylasilan genel parametre

Salt okunur

6.5.1 Durum Parametreleri

No. | Parametre Olgii birimi | Agiklama

P01 | Required value (Gerekli bar/psi/ Bu parametre, gerekli etkin degerin KAYNAGINI ve DEGERINi
deger) rpmx10 gosterir.

KAYNAK ve DEGER arasindaki gorsellestirme dongiileri her 3

saniyede bir gerceklesir.

KAYNAKLAR:

o SP(SP): segilen kontrol modu ile ilgili dahili gerekli deger
Ayar Noktasl.

e VL (UL): 0-10V girisi ile ilgili harici gerekli hiz degeri Ayar
Noktas.

DEGER, secilen kontrol moduna bagli olarak bir Hiz veya Basligi

belirtebilir: Baslk durumunda, 6l¢l birimi P41 parametresi ile

tanimlanir.

P02 | Etkin Gerekli Deger bar/psi Gerekli etkin deger, P58 ve P59 parametreleri temel alinarak
(Effective Required Value) hesaplanir.

Bu parametre sadece MSE veya MSY kontrol modunda etkindir.
P02'nin hesaplanmasina iliskin daha fazla bilgi icin bkz.
Paragraf 6.6.3.

P03 | Diizenleme Yeniden % Pompanin durmasindan sonraki baslangi¢ degerini P01
Baglatma Degeri [0+100] degerinin ylizdesi olarak tanimlar. Gerekli degere ulasilir ve
(Regulation Restart Value daha fazla tiiketim olmazsa, pompa durur. Basing P03'lin altina
[0+100]) distiiglinde pompa tekrar galisir.

P03 su durumlarda gegcerlidir:

o %100'den farkh (%100=kapali) oldugunda

o Kontrol modu HCS, MSE veya MSY oldugunda.
Varsayilan: 100%.

P04 | Otomatik baglatma P04 = ACIK ise, pompa bir gli¢ kaynaginin baglantisi kesildikten
[KAPALI-AGIK] (Auto-start sonra otomatik olarak ¢alisir.

[OFF-ON]) P04 = KAPALI (bkz. Paragraf 6.5.1) olarak ayarlandiktan sonra
pompa calistirilirsa, motor galismamasi igin durdurulur ve STP
yanip soner ( %m).
Varsayilan: ON.
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6.5.2 Ayarlar Pa

P05 | Operating time P06'ya eklemek icin elektrik ana sebekesine baglantinin ay olarak
months (Calistirma toplam siiresi.
sliresi aylari)
P06 | Operating time hours | h P0O5’e eklemek igin elektrik ana sebekesine baglantinin saat olarak
(Caligtirma siiresi toplam siiresi.
saatleri)
P07 | Motor Time Months Bu parametre, P08'e eklenecek toplam galistirma siiresi aylarini
(Motor Siiresi Aylan) gosterir.
P08 | Motor time hours h Bu parametre, P07'ye eklenecek toplam ¢alisma siresi saatlerini
(Motor siiresi saatleri) gosterir.
P09 | 1st error (Birinci hata) Bu parametre, meydana gelen son hatayi kronolojik sirayla saklar.
= Gosterilen bilgiler degerler arasinda degisir:
o (Exx): xx hata kodunu belirtir
o (Hyy): yy, Exx hatasi meydana geldiginde PO5-P06'yi referans
alan saatlerin degeridir
e (Dww): ww, Exx hatasi meydana geldiginde P05-P06'y!
referans alan giinlerin degeridir
o (Uzz): zz, Exx hatasi meydana geldiginde PO5-P06'yi referans
alan haftalarin degeridir
Gorsellestirme 6rnegi:
B - 2N - EE - BE
P10 | 2nd error (Birinci Sondan bir 6nceki hatayi kronolojik olarak kaydeder.
hata) Diger ozellikler: P09 gibi.
P11 | 3rd error (Birinci Sondan Uglincli hatayi kronolojik olarak kaydeder.
hata) Diger ozellikler: P09 gibi.
P12 | 4th error (Birinci Sondan dérdiinci hatayi kronolojik olarak kaydeder.
hata) Diger ozellikler: P09 gibi.
P13 | Power Module °C Gli¢ modilinin sicakhg.
Temperature (Giig
Modiilii Sicakhgi)
P14 | Inverter Current A Bu parametre, frekans donUstiriici tarafindan saglanan gergek
(invertdr Akimi) akimi gosterir.
P15 | Inverter Voltage v Bu parametre, frekans don(stiriciiniin gercek beklenen giris
(invertor Gerilimi) gerilimini gosterir.
P16 | Motor Speed (Motor | rpmx10 Bu parametre gercek motor dénis hizini gosterir.
Hizi)
P17 | Software version Bu parametre Kontrol Panosu yazilim slirimiini gosterir.
(Yazihm stiriimii)
rametreleri
No. | Parametre Agiklama
P20 | Password entering Kullanici tlim sistem parametrelerine erisim saglayan sistem parolasini girebilir:
(parola girisi) [0+999] bu deger P22'de depolanan deger ile karsilastirilir.
Dogru parola girildiginde, sistemin kilidi 10 dakika boyunca agik kalr.
P21 | Jog Mode (Jog Modu) Unitenin dahili kontrolériinii devre digi birakir ve gergek Kontrol Modunu (ACT)
[MIN+MAX] zorlar: motor galisir ve P21'in degeri gegici ACT ayar noktasi olur. Onaylamadan
sadece P21'de yeni bir deger girilerek degistirilebilir; aksi takdirde, gegici
kontrolden hemen ¢ikmaya neden olur.

" Kullanilan pompanin tiiriine baghdir
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P22

System password
(Sistem parolasi)
[1+999]

Bu sistem parolasidir ve P20'de girilen parola ile ayni olmalidir.
Varsayilan: 66.

P23

Lock Function [OFF,
ON] (Kilit Fonksiyonu
[KAPALI, ACIK])

Kullanici bu fonksiyonu kullanarak ana mentideki parametre ayarini kilitleyebilir
veya ayarin kilidini agabilir.

ACIK oldugunda, parametreleri degistirmek icin P20 parolasini girin.

Varsayilan: ON.

6.5.3 Tahrik Yapilandirma Parametreleri

No.

Parametre

Olgii birimi Agiklama

P25

Control mode [ACT,
HCS, MSE, MSY]
(Kontrol modu [ACT,
HCS, MSE, MSY])

Bu parametre Kontrol Modunu ayarlar (varsayilan deger: HCS)

ACT: Aktiiator modu.

Tek bir pompa herhangi bir akis hizinda sabit bir hizi korur. ACT, hiz
ayar noktasl ile motorun gergek doniis hizi arasindaki farki her
zaman en aza indirmeye c¢alisacaktir.

HCS: Tek pompa igin Hydrovar® Kontrolér modu.

Pompa, herhangi bir akis hizinda sabit bir basinci korur: P26'dan
P37'ye kadar olan parametreler dizisini temel alan Hydrovar®
algoritmasi uygulanir (6.5.3 paragrafina bakin).

HCS modu, Giniteye basing geri bildirim sinyali veren hidrolik
devreye kurulmus bir mutlak okuma basinci sensoéri kullanilarak
birlikte ayarlanmalidir: HCS, basing ayar noktasi ile basing geri
bildirim sinyali arasindaki farki her zaman en aza indirmeye
calisacaktir.

MSE: Kaskat Serisi coklu pompalar igin Hydrovar® Kontrolér modu.
Pompalar seri olarak yonetilir: yalnizca en son etkinlestirilen
pompa ayarlanan basinci korumak igin hizi degistirir, calisan diger
tlim pompalar ise maksimum hizda déner.

Coklu pompa protokolii araciligiyla birbirine baglanan pompa seti,
herhangi bir akis hizinda sabit bir basinci korur: P26'dan P37'ye
kadar olan parametreler dizisini temel alan Hydrovar® algoritmasi
uygulanir (6.5.3 paragrafina bakin).

MSE modu, her pompa igin bir tane olmak iizere basing geri
bildirim sinyalini ayara besleyen mutlak okuma basinci sensérleri
kullanilarak birlikte ayarlanmalidir: MSE, basing ayar noktasi ile
basing geri bildirim sinyali arasindaki farki her zaman en aza
indirmeye calisacaktir.

Coklu pompa protokoli kullanilarak timi ayni tirde ve ayni glice
sahip en az fazla 3 pompa birbirine baglanabilir.

MSY: Senkron Kaskat halinde ¢oklu pompalar igin Hydrovar®
Kontrolér modu.

Pompalar senkronizedir: hepsi ayarlanan basinci korur ve ayni
hizda galigir.

Diger 6zellikler: MSE modunda oldugu gibi.

P26

Max RPM set [ACT
set+Max’] (Maks.
RPM ayari [ACT
ayari+Maks"]) *

rpmx10 Maksimum pompa hizi ayari.

" Kullanilan pompanin tiiriine baghdir
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P27 | RPM set [Min"+ACT | rpmx10 Minimum pompa hizi ayari.
set] (Min RPM ayari
[Min*+ACT ayari])
P28 | Ramp 1 [1+250] s Bu parametre hizli hizlanma siiresini ayarlar.
(Rampa 1 [1+250]) HCS, MSE ve MSY kontrol modlari igin pompanin kontrollni etkiler
(ayrica bkz. Paragraf 6.6.2).
Varsayilan: 3s.
P29 | Ramp 2 [1+250] s Bu parametre hizli yavaslama siresini ayarlar
(Rampa 2 [1+250]) HCS, MSE ve MSY kontrol modlari igin pompanin kontrollni etkiler
(ayrica bkz. Paragraf 6.6.2).
Varsayilan: 3s.
P30 | Ramp 3 [1+999] s Bu parametre yavas hizlanma siresini ayarlar.
(Rampa 3 [1+999]) Sunlari belirler:
o Kk akis hizi farkhiliklari olmasi durumunda ayar hizi

o Sabit ¢ikan basing.

Rampa, kontrol edilen sisteme baglidir ve HCS, MSE ve MSY

modlarinda pompanin kontroliinii etkiler (ayrica bkz. Paragraf 6.6.2).

Varsayilan: 35s.

P31 | Ramp 4[1+999] s Yavas yavaslama siresinin ayarlanmasi (ayrica bkz. Paragraf 6.6.2).
(Rampa 4 [1+999]) Diger ozellikler: Rampa 3’te oldugu gibi.

P32 | Ramp Speed Min s Bu parametre hizli hizlanma siiresini ayarlar.
Acceleration Pompanin minimum hizina ulasilana kadar kontrolor tarafindan
[2.0+25.0] (Rampa kullanilan hizlandirma rampasini temsil eder (P27).
Hizi Min Hizlanma HCS, MSE ve MSY kontrol modlari igin pompanin kontrollni etkiler
[2,0+25,0]) (ayrica bkz. Paragraf 6.6.2).

Varsayilan: 2,0 s.

P33 | Ramp Speed Min s Bu parametre hizli yavaslama siiresini ayarlar.
Deceleration Pompanin minimum hizina ulasildiginda durdurulmasi igin
[2.0+25.0] (Rampa kontrolor tarafindan kullanilan yavaslatma rampasini temsil eder
Hizi Min Yavaglama (P27).
[2,0+25,0]) HCS, MSE ve MSY kontrol modlari igin pompanin kontroliinii etkiler

(ayrica bkz. Paragraf 6.6.2).

Varsayilan: 2,0 s.

P34 | Speed Min Bu parametre, P27 pompasinin minimum hizina ulasildiginda
Configuration [STP, kontroloriin ¢alismasini tanimlar:
SMI] (Hiz Min ) (STP): gerekli basinca ulasildiginda ve baska bir talepte
Yapilandirmasi [STP, bulunulmadiginda, pompa hizi P27 degerine azalir: pompa,
SMmij) segili zaman araligi (P35) boyunca ¢alismaya devam eder ve
ardindan otomatik olarak durur.

o m (SMI): gerekli basinca ulasildiginda ve bagska bir talepte
bulunulmadiginda, pompa hizi segili P27 degerine azalir:
pompa, ayni hizda ¢alismaya devam eder. Bu parametre, HCS,
MSE ve MSY kontrol modlariicin pompanin kontroliinii etkiler.

Varsayilan: STP

P35 | Smin time [0+100] s Bu parametre, P27'nin altinda bir durdurma meydana gelmeden
(Smin siiresi once zaman gecikmesini ayarlar.
[0+100]) Yalnizca P34 = STP ise kullanilir.
HCS, MSE ve MSY kontrol modlari icin pompanin kontroliinii etkiler.
Varsayilan: O's.
P36 | Window [0+100] % Bu parametre rampa kontrol araligini basing ayar noktasinin

(Pencere [0+100])

ylzdesi olarak ayarlar.
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Pompanin hizli hizlandirma ve yavaslatma rampalari yerine yavas
olan rampalari kullandig ayar noktasi etrafindaki basing araliklarini
tanimlamak icin kullanihir.

HCS, MSE ve MSY kontrol modlari igin pompanin kontroliinii etkiler
(ayrica bkz. Paragraf 6.6.2).

Varsayilan: 10%.

(Artig Miktar
[0200])

P37 | Hysteresis [0+100] % Bu parametre yavas rampa histerezisini P36'nin yiizdesi olarak
(Histerezis [0+100]) ayarlar.

Pompanin yavas hizlandirma rampasindan (P28) yavas yavaslatma
rampasina (P29) gectigi ayar noktasi etrafindaki basing araligini
tanimlamaya yardimci olur.

Bu parametre, HCS, MSE ve MSY kontrol modlari igin pompanin
kontrollini etkiler (ayrica bkz. Paragraf 6.6.2).
Varsayilan: 80%.

P38 | Speed Lift rpmx10 Bu parametre, maksimum hizdaki (P26) toplam artisa (P39) kadar gerekli
[0+MAX*] (Hiz Artisi gercek degerin dogrusal artisinin bagladigi (P02) hiz sinirini ayarlar.
[0+MAKS*]) Varsayilan: P27.

P39 | Lift Amount [0+200] | % Bu parametre, gerekli gercek degerin (P02) artis hizini, gerekli

degerin (P01) ylzdesi olarak 6lglilen maksimum hizda (P26) ayarlar.
Yiksek akis hizlarinda akis direncini dengelemek igin yararli olan
gerekli basing ayarinin artisini belirler.

Varsayilan: 0.
6.5.4 Sensor Yapilandirma Parametreleri
No. | Parametre Olcii Agiklama
birimi
P40 | Sensor selection [ﬂ, , Analog giris konfiglirasyon ayart:
] (Sensor segimi ([, m mutlak okuma basinci sensori
, m]) - ISP 4-20 mA girisi hiz referansi olarak
- USP 0-10 V girisi hiz referansi olarak
Varsayilan: H

P41 | Pressure Sensor Unit Of Bu parametre, basing sensérii igin él¢ii birimini (w, m)
Measure (Basing Sensorii ayarlar.

Ol¢ii Birimi) [BAR, PSI] Baslik goriinimu LED parametresini etkiler (bkz. Paragraf 6.3.4).
Varsayilan: bar.

P42 | Full scale value for bar/psi | Tek fazli versiyon icin 9 ve 10 analog girislerine ve g fazli
pressure Sensor 1 4:20mA versiyon icin 17 ve 18 girislerine bagh 4 + 20mA basing sensorii
[0.0+25.0BAR] / 1'in tam 6lgek degerinin ayarlanmasi.

[0.0+363PSI] (Tam 6lgek Varsayilan: pompa tlriine bagldir.
basing degeri Sensorii 1
4+20maA [0,0+25,0BAR] /
[0,0:363PSI])
P44 | Zero Pressure Auto- bar/psi Bu parametre, kullanicinin basing sensériiniin ilk otomatik

Calibration (Sifir Basingh
Otomatik Kalibrasyon)

kalibrasyonunu gergeklestirmesini saglar.

Sensoriin toleransindan kaynaklanan sifir basingta sensoriin ofset

sinyalini dengelemek igin kullanihr.

Prosediir:

1. Hidrolik sistemi 0 basingtayken (iceride su bulunmuyorsa)
veya basing sensoriiniin boruyla baglantisi kesildiginde P44'e
erisim saglayin: gercek deger olan 0 basing goriintilenir.

" Kullanilan pompanin tiiriine baghdir
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6.5.5 RS485 Arayuz
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2. Otomatik kalibrasyonu veya diigmesine basarak

baslatin (bkz. Paragraf 6.2).

3. Otomatik kalibrasyonun sonunda 0 (sifir) basing gorintilenir
veya sensor sinyali izin verilen toleransin disindaysa “--- (---)
mesajl gorintllenir.

P45 | Pressure Minimum bar/psi Minimum basing esigini ayarlama.
Threshold [0+42] Sistem basinci, P46'da ayarlanan siire boyunca bu esigin altina
(Minimum Basing Esigi diiserse, distik basing hatasi E14 olusur.
[0+42]) Varsayilan: 0 bar.
P46 | Pressure Minimum s Zaman gecikmesi ayari.
Threshold - Delay Time Bu parametre, Unitenin diisiik basing hatasi E14 (iretmeden 6nce
[1+100] (Minimum Basing P45'in altinda bir sistem basinciyla bosta kaldigi zaman
Esigi - Gecikme Siiresi gecikmesini ayarlar.
[1+100]) Varsayilan: 2 s.
P47 | Pressure Minimum Distik basing hatasi durumunda otomatik Ginite denemelerini
Threshold — Automatic etkinlestirme/devre disi birakma.
Error Reset [OFF, ON] Varsayilan: ON.
(Minimum Basing Esigi -
Otomatik Hata Sifirlama
[KAPALI, ACIK])
P48 | Lack Of Water Switch Input Bu parametre, giriste su eksikligi yonetimini etkinlestirir/devre disi

[DIS, ALR, ERR] (Su Eksikligi
Salter Girisi [DIS, ALR,
ERR])

birakir (tek fazli versiyon igin, 4.3.3 paragrafina, 13 ve 14

terminallerine, g fazl versiyon igin ise 11 ve 12 terminallerine

bakin).

Su eksikligi girisi etkin ve salter agik durumdayken (initenin

davranigi tanimlar:

) (DIS): Gnite "su eksikligi" girisinden gelen bilgileri yonetmez

) (ALr): Gnite "su eksikligi" Girisini (etkin) okur ve salter
acildiginda ilgili alarmi AO6 ekranda goriintileyip motoru calisir
halde tutarak tepki verir

) m (Err): Err, Gnite Su Eksikligi Girisini (etkin) okur ve salter
aclldiginda motoru durdurup ilgili hatayi E11 Greterek tepki
verir. Hata durumu, salter tekrar kapatilip motor
calistirildiginda giderilir.

Varsayilan: ERR.

Parametreleri

No. | Parametre Olgii birimi | Agiklama

P50 | Communication protocol [MOD, BAC] (iletisim Bu parametre iletisim kapisindaki belirli
protokolii [MOD, BAC]) protokolii seger:

. (MOD): Modbus RTU
. (BAC): BACnet MS/TP.
Varsayilan: MOD.

P51 | Communication protocol - Address Bu parametre, P50'de segilen protokole
[1+247]/[0+127] (iletisim protokolii - Adres bagli olarak, harici bir cihaza baglandiginda
[1+247]/[0+127]) Unite icin istenen adresi ayarlar:

o MOD: 1+247 araliginda herhangi bir
deger

o BAC: 0+127 araliginda herhangi bir
deger.

P52 | Comm Protocol - BAUDRATE [4.8, 9.6, 14.4, kbps Bu parametre, iletisim kapisi igin istenen

19.2, 38.4, 56.0, 57.6 KBPS (iletisim Protokolii -
BAUDRATE [4,8, 9,6, 14,4, 19,2, 38,4, 56,0, 57,6

KBPS])

baud hizini ayarlar.
Varsayilan: 9,6 kbps.
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P53

BACnet Device ID Offset [0+999] (BACnet Cihaz

Kimligi Ofseti [0+999])

Bu parametre BACnet Cihaz Kimliginin
ylzler, onlar ve birler basamagini ayarlar.
Varsayilan: 002.

Varsayilan cihaz kimligi: 84002.

P54

Comm Protocol - Configuration [m, m,
m, m] (iletigim Protokolii - Yapilandirma)

Bu parametre, veri bitlerinin uzunlugunu,
esitligi ve DURDURMA bitlerinin
uzunlugunu ayarlar.

6.5.6 Coklu pompa yapilandirma parametreleri

Bu parametrelerin timi MSE ve MSY kontrol modlarini etkiler.

No. | Parametre Olii Agiklama

birimi

P55 | Multipump — Address [1+3] Bu parametre, asagidaki kriterler temelinde her pompanin
(Coklu Pompa - Adres [1+3]) adresini ayarlar:

e Her pompa ayri bir pompa adresine (1+3) gereksinim
duyar

o Her adres yalnizca bir kez kullanilabilir.

Varsayilan: 1.

P56 | Multipump — Max Units [1+3] Bu parametre, ayni anda galisan maksimum pompa sayisini
(Coklu Pompa - Maks. Uniteler ayarlar.

[1+3]) Varsayilan: 3.

P57 | Multipump - Switch Interval h Ana pompa zorlamali anahtar aralig ayar noktasi.

[0+250] (Goklu Pompa - Bu slreye ulagilana kadar 1. dncelige sahip pompa kesintisiz
Anahtar Araligi [0+250]) modda ¢aligirsa, bu pompa ile sonraki pompa arasindaki
anahtar zorlanir. Diger yandan, ayar noktasina ulasiimasi
nedeniyle sistem tamamen durursa, sonraki ¢alistirmayla,
tiim pompalarin ¢alisma saatlerinin esit dagilimini saglayacak
sekilde 6ncelik 1 atanacaktir.
Varsayilan: 24 saat.

P58 | Multipump — Actual Value bar/psi | Bu parametre, paragraf 6.6.3'te aciklandigi gibi Coklu Pompa
Increase [0.0+25.0BAR] / kontrollind iyilestirmek icin PO2'nin hesaplanmasini etkiler.
[0.0+363PSI] (Coklu Pompa - Varsayilan: 0,35 bar.

Gercek Deger Artisi
[0,0+25,0BAR] / [0,0+36PSI])

P59 | Multipump - Actual Value bar/psi | Bu parametre, paragraf 6.6.3'te agiklandigi gibi coklu pompa
Increase [0.0+25.0BAR] / kontrollind iyilestirmek icin PO2'nin hesaplanmasini etkiler.
[0.0+363PSI] (Coklu Pompa - Varsayilan: 0,15 bar.

Gergek Deger Azaligi
[0,0+25,0BAR] / [0,0+36PSI])

P60 | Multipump - Enable Speed rpmx10 | Bu parametre, P02 ve P59 arasindaki farkin altinda bir sistem
[P27+P26] (Coklu Pompa - basinci dlsiisiinden sonra bir pompanin bir sonraki yardimci
Etkin Hiz [P27+P26]) pompa calistirlmadan énce ulagmasi gereken hizi ayarlar.

Varsayilan: pompa tiriine baghdir.

P61 | Multipump Synchronous - rpmx10 | Bu parametre, birinci yardimci pompanin altina diistiigiinde
Speed Limit [P27+P26] durdugu hiz limitini ayarlar.

(Senkron Coklu Pompa - Hiz Varsayilan: pompa tirlne bagldir.
Limiti [P27:P26])

P62 | Multipump Synchronous - rpmx10 | Bu parametre, bir sonraki yardimci pompanin durmasi igin hiz
Window [0+100] (Senkron limitini belirler.

Coklu Pompa - Pencere Varsayilan: 150 rpmx10.
[0+100])

41




tr - Orijinal talimatlarin tercimesi

P63

Multipump - Priority (Coklu
Pompa - Oncelik)

Bu parametre, ¢oklu pompa seti icindeki pompa éncelik

degerini gosterir.

Bu parametre asagidaki bilgileri gortintiler:

B (Pr1) . [ (Pr3) veya [g (Pr0)

burada:

e Prl..PR3, pompanin diger pompalarla iletisim
kurdugunu, dncelik sirasini ve gorsellestirilmis sayiya esit
oldugunu belirtir.

e Pr0, pompanin diger pompalarla olan iletisimi
algilamadigini ve ¢oklu pompa veri yolunda yalniz kabul
edildigini belirtir.

P64

Multipump - Revision (Coklu
Pompa - Revizyon)

Bu parametre, kullanilan ¢oklu pompa protokol revizyon
degerini gosterir.

6.5.7 Calisma Testi Yapilandirma Parametreleri

Calisma Testi, bloke olmasini 6nlemek i¢in son durustan sonra pompayi ¢alistiran bir

fonksiyondur.
No. | Parametre Olgii Agiklama
birimi
P65 | Test Run - Time Start (Caligma Testi - h Bu parametre, pompa son kez durduktan sonra
Baglangi¢ Zamani) [0+100] Galisma Testinin baglayacagi siireyi ayarlar.
Varsayilan: 100 saat.
P66 | Test Run - Speed [Min+Max] (Calisma rpmx10 Bu parametre, Calisma Testi icin pompa donis
Testi -— Hiz [Min+Maks]) hizini ayarlar.
Min. ve Maks. hizlar pompa tiirline baghdir.
Varsayilan: 200 rpmx10.
P67 | Test Run - Time Duration (Caligma Testi | s Bu parametre, Calisma Testi siiresini ayarlar.
- Siire) [0+180] Varsayilan: 10s.
6.5.8 Ozel Parametreler
No. | Parametre Olgii Agiklama
birimi
P68 | Default Values Reload [m, @] RES olarak ayarlanirsa, bu parametre onaylamanin
(Varsayilan Degerleri Yeniden ardindan varsayilan parametre degerlerini yeniden
Yiikleme [HAYIR, EVET]) ylikleyen bir fabrika ayarlarina sifirlama islemi
gergeklestirir.
P69 | Avoid Frequent Parameters Saving Bu parametre, linitenin dmriini uzatmak igin Unitenin

[NO, YES] (Parametreleri Sik
Kaydetmekten Kaginin [HAYIR, EVET])

gerekli deger P02'yi EEPROM bellegine kaydetme
sikligini sinirlar.

Bu 6zellikle, ince ayar amaciyla degerin sirekli
degisimini gerektiren BMS kontrol cihazlariyla yapilan
uygulamalarda yararli olabilir.

Varsayilan: NO.
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6.6 Teknik referanslar
6.6.1 Ornek: Analog girisli ACT kontrol modu

ACT kontrol modunun semasi sekilde gosterilmistir.

S [rpm] @ @
SB ON

Y

10Vdc
20mA

No. Agiklama

1 SIFIR noktasi (OVdc - 4mA) = minimum analog sinyal degeri
2 Ayar baslangi¢ noktasi

3 Bekleme noktasi (SBY) = histerezis alaninin 1/3'i

4 ACIK noktasi (ON) = histerezis alaninin 2/3'

5 MAX noktasi (10Vdc - 2mA) = maksimum analog sinyal degeri
6 Motor minimum hizi (P27 parametresi)

7 Motor maksimum hizi (P26 parametresi)

8 Ayar alani

3-4-2 Minimum hiz ¢alisma alani (P27 parametresi)

lila2 Histerezis alani

1-3-4 Bekleme alani

Kontrol modu ve ACT ayar parametreleri hakkinda daha fazla bilgi igin 6.5.3. ve 6.5.5

paragraflarina bakin

Ornekler:
P40 igin ayar baslangi¢ noktasinin e P27=900
hesaplanmasi = ISP (4-20 mA analog sinyal) | ¢ P26 = 3600

Ayarlama baslangic noktasi degerinin hesaplanmasi = (maksimum
deger - sifir noktasi) x (P27/P26) + sifir noktasi = (20-4) x
(900/3600) + 4 = 8 mA

P40 igin ayar baglangi¢ noktasinin .
hesaplanmasi = VSP (0-10 Vdc analog sinyal) |

P27 =900

P26 = 3600

Ayarlama baslangig noktasi degerinin hesaplanmasi =
(maksimum deger - sifir noktasi) x (P27/P26) + sifir noktasi =
(10-0) x (900/3600) +0=2,5V
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6.6.2 Ornek: Rampa Ayarlari

Sekil, rampa ayarlarini géstermektedir.

H [bar]

ESM_MO0028_A_sc

No. Agiklama

P01 (Gerekli Deger)

P36'nin (Ayarlama penceresi) ylizdesi olarak P37 (Ayarlama histerezisi)

P01'in ylizdesi olarak (Gerekli Deger) P36 (Ayarlama penceresi)

P27 (Minimum hiz)

— Gergek Baslik

1
2
3
4 P35 (Minimum hiz - Siire)
5
6
7

—Gergek Hiz
RA — P32 (Baslatmada hizlandirma rampasi)
RB — P32 (Kapatmada yavaslatma rampasi)
R1 — P28 (Rampa 1) - Hizl rampa hizi artisi
R2 — P29 (Rampa 2) - Hizli rampa hizi azalisi
R3 — P30 (Rampa 3) - Yavas rampa hizi artisi
R4 — P31 (Rampa 4) - Yavas rampa hizi azalisi

Rampalarin ayarlanmasi hakkinda daha fazla bilgi i¢in bkz. Paragraf 6.5.3.

6.6.3 Ornek: Gerekli Etkin Deger

Kaskat modlarinda pompa aktivasyonu:
1. Ana pompa P60'a ulasir (Etkin Hiz).
2. Gergek deger 1. yardimci pompanin devreye sokma degerine duser.
1. yardimci pompa otomatik olarak baslatilir. (Devreye sokma degeri = PO1 (Gerekli Deger) -
P59 (Gergek Deger Azalisi))
3. Yeni bir gerekli deger, P02 (Gerekli Etkin Deger) baslatmadan sonra hesaplanir.

Kaskat Seride (MSE) Gerekli Etkin Degeri Hesaplama:
K = etkin pompa sayisi
Pr = pompa onceligi
P02 (Gerekli Gergek Deger) = P01 (Gerekli Deger) + (K - 1) * P58 (Gergek Deger Artisi) - (Pr-1)
* P59 (Gergek Deger Azalisi)

Kaskat Senkronda (MSY) Gerekli Etkin Degeri Hesaplama:
K = etkin pompa sayisi (K = Pr)
P02 (Gerekli Gergek Deger) = P01 (Gerekli Deger) + (K- 1) * (P58 - P59)
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P58 Davranisi (Gergek Deger Artisi) ve P59 (Gergek Deger Azalisi):
o P58 (Gergek Deger Artisi) = P59 (Gergek Deger Azalisi) — Kag adet pompanin calistigindan
bagimsiz olarak sabit basing.
o P58 (Gergek Deger Artisi) > P59 (Gergek Deger Azalisi) — Yardimci pompa agildiginda
basing yukselir.
o P58 (Gergek Deger Artisi) < P59 (Gergcek Deger Azalisi) — Yardimci pompa acildiginda
basing duser.
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/ Bakim

Onlemler

TEHLIKE: Elektrik Tehlikesi

Uniteyi kullanmaya baslamadan énce, fisinin gekili oldugunu, pompa ve kontrol panelinin
istemeden olsa dahi tekrar ¢alistirilmayacagini kontrol edin. Bu, pompanin yardimci kontrol
devresi i¢in de gegerlidir.

Cihaz Gizerinde herhangi bir miidahaleden 6nce, sebeke gli¢ kaynagi ve diger giris gerilimleri,
Tablo 9'da belirtilen minimum siireyle kesilmelidir (ara devre kapasitorleri yerlesik bosalma
direncleri tarafindan bosaltiimahdir).

PN~

Sogutma faninin ve havalandirma deliklerinin tozdan arindirilmis oldugundan emin olun.
Ortam sicakliginin tnitenin limitlerine gére dogru oldugundan emin olun.

Unitenin tiim modifikasyonlarinin vasifli personel tarafindan gergeklestirdiginden emin olun.
Herhangi bir galisma yapilmadan énce Unitenin gu¢ kaynagiyla baglantisinin kesildiginden
emin olun. Pompa ve motor talimatlarini daima g6z éniinde bulundurun.

UYARI: Manyetik alana maruz kalma tehlikesi

Rotor ¢ikarilir veya motor gévdesine tekrar takilirsa, mevcut manyetik alan:

kalp pili ve tibbi implant takan kisiler i¢in tehlikeli olabilir
metal pargalari ¢gekerek, kisisel yaralanmalara ve yataklarda hasara neden olabilir.

Fonksiyon ve parametre kontrolii

Hidrolik sistemde degisiklik olmasi durumunda:

1.
2.
3.

46

Tum fonksiyonlarin ve parametrelerin dogru oldugundan emin olun.

Gerekirse fonksiyonlari ve parametreleri ayarlayin.

Ayrica urlnle birlikte tedarik edilen e-SVE, e-HME, VME ve e-SVIE pompalarinin “Hizli
Baslatma Kilavuzu’na ve “Kurulum, Kullanim ve Bakim Kilavuzu’na danigin.
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8 Sorunlari Giderme

Alarm veya hata durumunda, gdsterge bir Kimlik kodu gérintiler ve DURUM LED’i (STATUS
LED) acik konuma gelir (ayrica bkz. Paragraf 6.3.2).

Birgok alarm ve/veya hata durumunda, gdsterge baglica alarm veya hatayi goruntiler.
Alarmlar ve hatalar:
o tarih ve saatle kaydedilir
o (nite en az 1 dakika kapatilarak sifirlanabilir.

Hatalar, asagidaki terminal kutusu pimlerindeki durum rdlesinin tetiklenmesine neden olur:
o tek fazli versiyon: pim 4 ve 5

o (g fazli versiyon: pim 24 ve 25

8.1 Alarma kodlari

Kod | Aciklama Sebep Coziim
A03 | indirgeme Cok yiiksek sicakhk o QOda sicakligini diistirlin
o Susicakhgini dislriin
o Yiki azaltin
AO05 | Veribellegi alarmi | Bozuk veri bellegi 1. P68 parametresini kullanarak varsayilan parametreleri
sifirlayin
2. 10 saniye bekleyin
3. Pompayi yeniden galistirin
Sorun devam ederse, Xylem veya Yetkili Distribitorle
iletisime gegin
A06 | DUSUK alarmi Su eksikligi tespiti Tankin icindeki su seviyesini kontrol edin
(P48= ALR oldugunda)
A15 | EEPROM yazma Hasarli veri bellegi Pompay! 5 dakika durdurup sonra yeniden ¢alistirin; sorun
hatasi devam ederse, Xylem veya Yetkili Distribltorle iletisime
gegin
A20 | Dahilialarm Pompayi 5 dakika durdurup sonra yeniden ¢alistirin; sorun
devam ederse, Xylem veya Yetkili Distribltorle iletisime
gecin
A30 | Coklu pompa Bozuk ¢oklu pompa o Baglanti kablolarinin durumunu kontrol edin
baglanti alarmi baglantisi e Adres farklari olup olmadigini kontrol edin
A31 | Coklu pompa Coklu pompa baglantisi | Baglanti kablolarinin durumunu kontrol edin
baglantisi kaybi kaybi

8.2 Hata kodlari

hatasi

e Motorun emdigi
akim ¢ok yiiksek

Kod | Agiklama Sebep Coziim

EO1 | Dahiliiletisim Dahili iletisim kaybi Pompay! 5 dakika durdurup sonra yeniden galistirin; sorun
hatasi devam ederse, Xylem veya Yetkili Distribiitorle iletisime gegin

E02 | Motor agiri yik | e Asiri motor akimi Pompayi 5 dakika durdurup sonra yeniden galistirin; sorun

devam ederse, Xylem veya Yetkili Distribitorle iletisime gegin
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48

Kod | Aciklama Sebep Coziim
E03 | DC-veriyolu o DC-veri yolu asiri gerilimi Sunlari kontrol edin:
agiri gerilim o Harici kosullar jeneratordeki o sistem yapilandirmasi
hatasi pompanin ¢alismasina neden o geri donlssiiz valflerin konumu ve bitlnliga
olur
E04 | Bloke olmus e Motorun durmasi o Pompanin doniisiini engelleyen herhangi bir
rotor ¢ Rotorda senkronizasyon kaybi yabanci cisim olup olmadigini kontrol edin
veya harici materyallerle bloke o Pompay!i 5 dakika durdurup sonra yeniden
olmus rotor calistirin
Sorun devam ederse, Xylem veya Yetkili
Distribtorle iletisime gegin
EO5 | EEPROM Veri EEPROM Bozuk veri bellegi Pompayi 5 dakika durdurup sonra yeniden
bellegi hatasi calistirin; sorun devam ederse, Xylem veya Yetkili
Distribitorle iletisime gegin
E06 | Sebeke gerilimi | Calisma araligi disindaki gerilim Sunlari kontrol edin:
hatasi beslemesi o voltaj
o elektrik sistemi baglantisi
EO7 | Motor sargisi Motor termal koruma atmasi o Pervane ve rotorun yanindaki kirleri kontrol
sicaklik hatasi edin. Gerekli olmasi halinde kirleri giderin
o Kurulum kosullari ile su ve hava sicakligini
kontrol edin
o Motorun sogumasini bekleyin
o Hata devam ederse, pompay!i 5 dakika
durdurup sonra yeniden ¢alistirin
Sorun devam ederse, Xylem veya Yetkili
Distribtorle iletisime gegin
E08 | Gili¢ modiill Frekans dontstlrici termal Kurulum kosullari ile hava sicakligini kontrol edin
sicaklik hatasi koruma atmasi
E09 | Genel donanim | Donanim hatasi Pompayi 5 dakika durdurup sonra yeniden
hatasi calistirin; sorun devam ederse, Xylem veya Yetkili
Distribtorle iletisime gegin
E11 | DUSUK hatas! Su eksikligi tespiti (P48= ERR Tankin igindeki su seviyesini kontrol edin
oldugunda)
E12 | Basing sensori Eksik basing sensorii (ACT modunda | Sensor baglanti kablolarinin durumunu kontrol
hatasi mevcut degil) edin
E14 | Disiik basing Minimum esigin altindaki basing P45 ve P46 parametrelerinin ayarlarini kontrol
hatasi (ACT modunda mevcut degil) edin
E15 | Faz hatasikaybi | Ug giic kaynagi fazindan biri eksik Gli¢ baglanti sebekesinin baglantisini kontrol edin
(sadece Ug fazli versiyonlarda)
E30 | Coklu pompa Uygun olmayan ¢oklu pompa Tim Uniteleri ayni aygit yazilimi sriimiine getirin
protokolii hatasi | protokoli
E44 | Harici analog Harici analog sinyali eksik veya Sunlari kontrol edin:

referans hatasi

aralik disinda (P40 = ISP ise)

o P40 parametre ayari

o Harici analog sinyal kaynagi ve kablolai (tek
fazli versiyon igin 9-10 terminalleri, tg fazh
versiyon icin 17-18 terminalleri)

Ayrica bkz. Paragraf 6.3.2 ve Paragraf 6.4.3.
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9 Teknik Bilgi

e-SM Tahrik modeli
103 | 105 | 107 | 111 | 115 | 303 | 305 | 307 | 311 | 315 322
Giris
Giris frekansi [Hz] 50/60 +2
Ana kaynak LN L1213
Nominal giris gerilimi 380+460
208+240 £109 208+240 / 380+460 +10%
V] % / % +10%
Kesintisiz hizmette (51)
emilen maksimum akim Bkz. veri plakasi
(AC) [A]
PDS Verimlilik Sinifi IES2
Cikis
Min.+Maks. Hiz [rpm] 800 ila 3600
Kagak Akimi [mA] <3,5
I/O yardlmuu +15VDC Imaks < 40
glic kaynagi [mA]
Ariza sinyali rolesi 1 x NO Vmaks < 250 [VAC], Imaks < 2 [A] 1 x NO Vmaks < 250 [VAC] , Imaks < 2 [A]
Motor durumu rolesi - 1x NO Vmaks < 250 [VAC] , Imaks < 2 [A]
EMC (Elektromanyetik . Bkz. P.aragraf Beyanlar. S .
Kurulumlarin EMC dogru uygulama talimatlarina uygun olarak gergeklestiriimesi gerekir
Uyumluluk) R " "
(6rn., aktarim tarafinda "halkali civatalar"dan kaginarak)
Ses basinci LpA [dB(A)] <62 @3000
@ [rpm] <66 @3600
izolasyon sinifi 155 F
IP 55, Kabin Tiird 1
Koruma sinifi

Uriinii dogrudan giines 1sigindan ve yagmurdan koruyun

Bagil nem (depolama ve

%5+%95 UR
calistirma)

Depolama sicakhigi [°C] 22565 / -13+149

/ [°F]

Calistirma sicakligi

o1 fro -20+50 / -4+122

[°CI/[°F]

Hava kirliligi Kirlilik Derecesi 2

Kurulum rakimi a.s.l. <1000/ 3280

[m] [/ [ft] Daha yiiksek rakimlarda indirgeme meydana gelebilir
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9.1 Boyutlar ve agirliklar

e-SVE, VME ve e-HME
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[ 1/ \\ 4 o
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70 74 §
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_ 155 ]
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i
\
i
\
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~
2 1
is o
I B B 1 - — AII-L
E T
P 2 \@

ESM_T0025_A_sc
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Model Net agirlik (motor + tahrik) B1 Ba BS D3 E1 £2
[kgl
s | 30| s | 3| 5 o
107 307
ESMI0R...LNEE 74 | 89 | 13 | 144 | 16 [ 376 | - | 79 - -
ESMIORSS...LNEE 73 | 88 | 128 | 142 | 158 [ 343 | - | 79 - -
ESMI0R...B14-SVE 75 | 9 | 131|145 16 [ 292 | - | 79 - -
ESMI0R...B5 75 | 9 | 131|145 16 [ 292 | - | 100 - -
ESM80..HMHA | 80..HMHAUS | 80.HMHAEU | 75 | 9 | 13 | 145 | 16 | 263 | 90 | 79 100 | 125
ESM8O..HMHB | 80..HMHBUS | 80..HMHBEU | 7,6 | 92 | 132 | 146 | 161 | 268 | 90 | 80 e | s
ESM80..HMVB | 80..HMVBUS | 80.HMVBEU | 7,4 | 89 | 13 | 144 | 16 | 268 | - | 80 - |-
ESM8O0..HMHC | 80..HMHCUS | 80.HMHCEU | 7,9 | 94 | 134 | 148 | 164 | 272 | 90 | 91 100 | 125
ESM8O..HMVC | 80..HMVCUS | 80..HMVCEU | 7,6 | 91 | 132 | 146 | 162 | 272 | - | 91 - -
ESM&0...BG 73 | 88 | 129 | 143|159 | 282 | - | 108 - -
ESMI0R. .56/ 75 | 91 | 13 | 145 161 | 307 | 89 | 83 | oo | 76 | 124
ESMOOR...56C 70 | 88 | 126 | 143|158 | 204 | - | &3 |YZ| .| .

...=103, 105, 107, 111, 115, 303, 305, 307, 311, 315, 322
- = motor ayagl bulunmadi
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e-SVIE
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Model Net agirlik (motor + tahrik) D
[kel
103 303
105 ii; 305 ;i; 322
107 307
ESMS0...SVIE IEC 118 | 133 | 174 | 188 | - Rp 3/4”
ESMS0...SVIE NEMA 118 | 133 | 174 | 188 | - NPT 3/4”

...=103, 105, 107, 111, 115, 303, 305, 307, 311, 315, 322
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10Imha

10.1 Onlemler

IKAZ:
Unite, farkl tipteki malzemelerin (gelik, bakir, plastik, vs.) belirlenmesinde uzman, onaylanmis

sirketler araciliiyla imha edilmelidir.

IKAZ:
Yaglama sivilarinin ve diger tehlikeli maddelerin gevreye atilmasi yasaktir.
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11Beyanlar

Uriinde bulunan 6zel isaret taahhiitnamesine bagvurun.

11.1 AT Uygunluk Beyani (Tercumesi)

Merkez ofisi Via Vittorio Lombardi 14 - 36075 Montecchio Maggiore VI - ltaly adresinde bulunan
Xylem Service ltalia S.r.l., isbu belge ile Griiniin asagidaki teknik standartlara uygunlugunu beyan
eder:

Entegre degisken hizda tahrik elektrik pompasi, basing ileticileri bulunan veya bulunmayan ve
ilgili kablo (anma degerleri plakasina bakin)

asagidaki Avrupa Direktiflerinin gegerli kosullarini karsilar

e 2006/42/AT Makine Direktifi ve miteakip degisiklikler (EK II - teknik dosyayi doldurmakla
yetkilendirilmis gercek ya da tiizel kisi: Xylem Service ltalia S.r.l.)

o 2009/125/AT eko tasarim Direktifi ve muteakip degisiklikler, 547/2012 Sayili (AB) Yonetmeligi
ve muteakip degisiklikler (su pompasi) MEl isaretli ise,

ve teknik standartlar:

e EN 809:1998+A1:2009, EN 60335-1:2012+A11: 2014 +A13:2017, EN 60335-2-41:2003+
A1:2004+A2:2010, EN 62233:2008

o EN61800-9-1:2017, EN 61800-9-2:2017.

Montecchio Maggiore, 28/09/2021

Marco Ferretti
Yoénetim Kurulu Bagkani

rev.00

11.2 AB Uygunluk Beyani (n. 19)
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1. EMC - Aparat/Uriin modeli:

anma degerleri plakasina bakin

RoHS - 6zgun EEE tanimlanmasi:

HME, VME, SVE, SVIE.

2. Ureticinin isim ve adresi:

Xylem Service ltalia S.r.l.

Via Vittorio Lombardi 14

36075 Montecchio Maggiore VI

Italy.

3. Bu uygunluk taahhitnamesi ureticinin yegane sorumlulugu altinda gikariimistir.
4. Taahhdtnamenin igerigi:

Entegre dedisken hizda tahrik elektrik pompasi, basing ileticileri bulunan veya bulunmayan ve

ilgili kablo (anma degerleri plakasina bakin).

5. Yukarida agiklanan beyanin hedefi, ilgili Birlik uyumlastirma mevzuati ile uyumludur:

o Direktif 2014/30/AB, 26 Subat 2014 ve muteakip degisiklikler (elektromanyetik uyumluluk)

e (AB) 2015/863 Direktifi dahil olmak Gzere 8 Haziran 2011 tarihli 2011/65/AB Direktifi ve
muteakip degisiklikler (bazi tehlikeli maddelerin elektrikli ve elektronik cihazlarda
kullaniminin kisitlanmasi).

6. Kullanilan ilgili uyumlastiriimis standartlara ya da diger teknik 6zelliklere yapilan atiflar,
uygunluk beyani ile uyumludur:

e EN60730-1:2011, EN 61800-3:2004+A1:2012 (C2 Kategorisi), EN 55014-
1:2006+A1:2009+ A2:2011, EN 55014-2:1997+A1:2001+A2:2008, EN 61000-6-2:2005, EN
61000-6-3:2007+A1:2011.

e EN IEC 63000:2018.

7. Onaylanmis kurulus: -.
8. Ek bilgiler:

RoHS - Ek IlI - Kisitlamalardan muaf uygulamalar: gelik, bakir alagsimlarinda [6(a), 6(c)], ve

elektrik/elektronik bilesenlerinde [7(a), 7(c)-1] baglayici unsur olarak.
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Namina imzalanan: Xylem Service ltalia S.r.I.
Montecchio Maggiore, 28/09/2021

Marco Ferretti
Yénetim Kurulu Bagkani

rev.00

Lowara, Xylem Inc. veya bagli kuruluslarindan birisinin ticari markasidir.
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Xylem |'zllam|

1) The tissue in plants that brings water upward from the roots;
2) A leading global water technology company.

We're a global team unified in a common purpose: creating innovative solutions to
meet our world’s water needs. Developing new technologies that will improve the
way water is used, conserved, and re-used in the future is central to our work. We
move, treat, analyze, and return water to the environment, and we help people use
water efficiently, in their homes, buildings, factories and farms. In more than 150
countries, we have strong, long-standing relationships with customers who know us
for our powerful combination of leading product brands and applications expertise,
backed by a legacy of innovation.

For more information on how Xylem can help you, go to www.xylem.com

Xylem Service ltalia S.r.l.

Via Vittorio Lombardi 14

36075 - Montecchio Maggiore (VI) - Italy
xylem.com/lowara

Lowara is a trademark of Xylem Inc. or one of its subsidiaries.
© 2018 Xylem, Inc. Cod.001080136TR rev.E ed.12/2021



	1 Giriş ve Güvenlik
	1.1 Giriş
	1.2 Güvenlik
	1.2.1 Tehlike seviyeleri ve güvenlik sembolleri
	1.2.2 Kullanıcı güvenliği
	1.2.3 Genel güvenlik kuralları
	1.2.4 Çevrenin korunması
	1.2.5 İyonlaştırıcı radyasyona maruz kalan yerler

	1.3 Yedek parçalar
	1.4 Ürün garantisi

	2 Elleçleme ve Depolama
	2.1 Üniteyi taşıma
	2.2 Depolama

	3 Teknik Açıklama
	3.1 Tanım
	3.2 Veri plakaları
	3.2.1 Motor
	3.2.2 e-HME ve VME pompaları
	3.2.3 e- SVE pompası
	3.2.4 e-SVIE pompası

	3.3 Tasarım ve yerleşim
	3.4 Öngörülen kullanım
	3.4.1 Uygulama alternatifleri

	3.5 Uygun olmayan kullanım

	4 Kurulum
	4.1 Mekanik kurulum
	4.1.1 Kurulum alanı
	4.1.2 Ünite kurulumu
	4.1.3 Dış ünite kurulumu

	4.2 Hidrolik kurulum
	4.3 Elektrik Kurulumu
	4.3.1 Elektriksel gereksinimler
	4.3.2 Tel türleri ve değerleri
	4.3.3 Güç kaynağı bağlantısı


	5 Çalışma
	5.1 Bekleme süreleri

	6  Programlama
	6.1 Kontrol paneli
	6.2 Düğmelerin açıklaması
	6.3 LED’lerin açıklaması
	6.3.1 GÜÇ (güç kaynağı)
	6.3.2 DURUM (STATUS)
	6.3.3 HIZ (hız çubuğu) (SPEED (speed bar))
	6.3.4 İLETİŞİM (iletişim ) COM (communication)
	6.3.5 Ölçü birimi

	6.4 Ekran
	6.4.1 Ana görselleştirme
	6.4.2 Parametreler menüsü görselleştirmesi
	6.4.3 Alarmlar ve hataların görselleştirilmesi

	6.5 Yazılım parametreleri
	6.5.1 Durum Parametreleri
	6.5.2 Ayarlar Parametreleri
	6.5.3 Tahrik Yapılandırma Parametreleri
	6.5.4 Sensör Yapılandırma Parametreleri
	6.5.5 RS485 Arayüz Parametreleri
	6.5.6 Çoklu pompa yapılandırma parametreleri
	6.5.7 Çalışma Testi Yapılandırma Parametreleri
	6.5.8 Özel Parametreler

	6.6 Teknik referanslar
	6.6.1 Örnek: Analog girişli ACT kontrol modu
	6.6.2 Örnek: Rampa Ayarları
	6.6.3 Örnek: Gerekli Etkin Değer


	7 Bakım
	8 Sorunları Giderme
	8.1 Alarma kodları
	8.2 Hata kodları

	9 Teknik Bilgi
	9.1 Boyutlar ve ağırlıklar

	10 İmha
	10.1 Önlemler

	11 Beyanlar
	11.1 AT Uygunluk Beyanı (Tercümesi)
	11.2 AB Uygunluk Beyanı (n. 19)


