xylem

Let's Solve Water

Extra Installations-, Drifts- och
Underhallsanvisning

Smart Pump Range
e-SVE, VME, e-HME, e-SVIE

@ osesr\::tr)]é)startguide ((((‘r LOWARA

e e-SVE, VME, e-HME, e-SVIE
Installations- och driftanvisning a xylem brand




sv — Oversattning av bruksanvisning i original

Innehall

T INtroduktion OCH SEKEINET........oiiiiei ettt e e e et e e e e e bt e e e e e nbte e e e annteeeeanneeeeennnes 4
1.1 110 T 144 o SRR 4
1.2 T2 S 4 0 T SRS 4

1.2.1  Risknivaer 0ch SAKErhetSSYMDOIET ..........oooiiiiiiie e e e e e e e e s e raaeeeaeeas 4
LA A N 01V g Lo F= 1= 1T o g =Y SRR 5
1.2.3  AlIMANNEa SEKEINELSIEGIET ...ttt e aab e e e aabae e e e eanes 6
1.2.4  SKyddande @V MlJON ........cooiiiiiiiie e e et e e e e e et e e e e e e s e et eeeeeaeeeaa et —reeeeaaeaeaanrrreeeaeeeaaaannraraaaaaean 7
1.2.5 Platser utsatta for joniserande StralNINGAr...........c..uviiiiii i e e e e e e e eea e 7
1.3 TS Yo (== | SRR 7
1.4 [ reTo (U] (e =T = o) PSPPSR 7

22 o =1 aY (=TT o oo o TN o V7= T [T SRS 8
2.1 g T TCY S =T ] (=Y [T PP 8
22 o] Y= 14T IO PP PRSI 10

I =T g 5] g = 1= (1Y oo T I PP PP PP 11
3.1 Bt CKNING ... ———— 11
3.2 D= = o] F= | 2= | PRSP 11

G 7200t N 1Y oo USRS 11
3.2.2  €-HME- OCHh VIME-DUMPAL ...ttt ettt e e e e e e e e et e e e e e e e neneeeeaaaeaaannneeeeeeaeeeaaannnnneeaaaeean 12
I B - e AV o 14 o o] o PRSPPI 14
I S - A | o101 ] o PRSP 15
3.3 DESIGN OCK [AYOUL ...ttt e e s et e e e ra b et e e e aabe e e e e b be e e e e aabeeeeeanbeeeeaans 17
3.4 F VLYo [o BT a1 V=T oo 110 o FO PRSP TPPR 19
G T o B 11 =T T o T e 1= =1 (=Y o g F= L RSP RPRPRI 19
3.5 L= =TT =T V7= 1 o | 1 o T PRt 19

N |15 7= 1= 11 T o SO 20

4.1 V1Y e Va1 QT 15 =11 =1 o o SRR 20
g I T [ o 1S3 o= 1 = o =] o T = To [ SRR 20
4.1.2  ENREtSINSTAIAtIoN ... e e e e e e nee s 20
4.1.3 Enhetsinstallation ULOMRNUS ... et e e e e e e e e e e e e e e e e e nenneeas 21

4.2 Hydraulisk INSTAIIALION .......oooi ettt e e st e e e e rabe e e e s aabeeeeeae 22

4.3 =TS} e= 1| F= Ao o I TP PPPT RO PPPRP 23
4.3 EIeKICHEISKIAV .. ... e e e e e e e e e e s e e e e e e e e e br e s 23
R T I - To 1A o YT ol et T 4 =T o =1 - USSR 24
4.3.3  StroMfOrsOrNiNGSANSIULNING ... ..oeiiiiiiii ettt e b s e e e e e nes 25

ST I 4 1 1 SRR 29
5.1 [V £= 101 (= o (=] S PP PO TPPPRRPPE 29

I o o7 | =10 104 1= T4 T T PP P P PPR PP 30
6.1 11/ E= T Lo Y= 4 o =T o T SRR 30
6.2 BesKrivning av KNaPParna.........ccooo oottt 31



sv — Overséttning av bruksanvisning i original

6.3 LEDS-DESKIIVINING ... ettt sttt ettt e e bttt e s b et e e e e bttt e e aabb e e e e e abbe e e e anneee s 31
6.3.1  STROM (SrOMFOIrSOMNING) «...ecveeeeieeeeeeee et et e et e e te e ee e e eeeste e e eteeee s e e esesseeteseeeteete s eneaneeeeeaeateseeenennneas 31
LR 202 17 U 1 SRR 31
6.3.3 SPEED (speed bar) (HASTIGHET (hastighetsstapel)) ... 31
6.3.4  COM (KOMMUNIKAEION) ...ttt ettt s bt e e e ab e e e s ab b e e e e aabbe e e e eanae e e e annes 32
LR 2R T 1V = Y1 (Y o Y SRR 32
6.4 D11 ] - 7SSOSRt 33
6.4.1  HUvUASAKIIG VISUAIISEIING ...ccoutiiiiiiiiie ettt e e s e e e s aab e e e e aabae e e e annes 33
6.4.2  ViSNING @V PAramMetEIMENYIN .....coiiiiiiiiiiiiiee ettt e bt e e e b e e e e b et e s e abbe e e e aabbe e e e aanbe e e e annes 34
6.4.3  Alarm och felaktighetsViSUAIISEIING ..........ooiiiiiiiiee e e e e e eeaa e 35
6.5 LU 2= TR 8T o X = 411 1 -1 PSPPSRt 35
B.5.1  ParameterStatus .......ooooi oot e e e e e e e e e e e e eee e e e e e neneeeaaeeeaaannneeeaaaaean 35
6.5.2  ParameterinSIAIININGAT .......oooi et e s e s b 36
6.5.3 Drivenhetens konfigurationSParametrar............c..uviiiiii i e e e e a e e 37
6.5.4 Sensorns KonfiguratioNSPAramMELrar............cooiiiiiiiiie e e e e e e e e e e e e e e e e s e rraaaeeas 39
6.5.5 RS485-granssnittSParamEtrar . ..........oii i e 40
6.5.6 Konfigurationsparametrar fOr flera PUMPAT ....... ... e 41
6.5.7 TestkOrning konfiguratioNSParamMEtrar ...........cccuvuiiiiii e e e e e e e aaa e 42
B.5.8  SPECIAIPATAMEIIA .......ci ittt e et e e e e e s e e e e e e e e e e e ae et ——eeeae e e e e e aarareaaaeeeaananrraaaaaaaaan 42
6.6 LI QTS = T (= 1= Y TS USSR 43
6.6.1 Exempel: ACT-kontrollage med analog iNGANG .........coiiiiiiiiiiiie e e e e e e e snnraaeeeae s 43
(SIS TP = =Y aa] o 1= il =T 4] o] 1 5 = 11T T T F- T SRR PRPPPRP 44
6.6.3 Exempel: Faktiskt erforderligt VErde...........coo i 44
LT [T o | STRR 46
=] =T )1 T 47
8.1 N E= 0 4] o Lo = PP PP PPPURPPNE 47
8.2 =T =T (o 1= F= g o =T o SRR 47
S T =Y d g L] Q) oy 4= 111 RSO 49
9.1 1Y = o Yo TRV 14 (=Y SO 50
10 7o) 1 = 1= Lo = SRR 53
(O RS T 1 T4 1= = (o =T o Y SR 53
10,2 WEEE (BEU/JEES) ...ttt ettt e ettt e sttt e e s st e e e sa et e e ettt e e e an s st e e e ansaeeeeansseeeeanssaeeeanssaneeansnneens 53
11 =] (E=T = (o] [ SO P UPPP PP PPPPROt 54
111 EG-forsadkran om dverensstammelse (OVErSAtNING).......c.ooeveoeieieee e e st eee e eeenens 54

11.2  EU-férsakran om OverensstammelSe (MM 19) ... oo 54



sv — Oversattning av bruksanvisning i original

1 Introduktion och Sakerhet
1.1 Introduktion

Bruksanvisningens @ndamal

Bruksanvisningens andamal ar att ge nédvandig information for att utféra féljande moment
korrekt:

¢ Installation

o Drift

e Underhall

FORSIKTIG:

Se till att ha Iast och forstatt alla delar av denna manual innan installation och anvandning av
produkten. Felaktig anvandning av produkten kan orsaka personskador och egendomsskador
samt upphava garantin.

OBS:

Denna bruksanvisning ar en integrerad del av produkten. Den ska alltid finnas tillgénglig for
anvandaren, lagras nara produkten och vara i gott skick.

1.2 Sakerhet

Faronivaer

Innan anvandning av produkten och for att undvika foljande risker, se till att noggrant lasa, forsta
och ratta dig efter féljande varningar:

e Skador och halsorisker

e Produktskada

e Fel pa produkten.

Faroniva Anvisning

FARA: Identifierar en farlig situation som, om den inte undviks, orsakar allvarlig
personskada eller till och med dodsfall.

VARNING: Identifierar en farlig situation som, om den inte undviks, kan orsaka
allvarlig personskada eller till och med dodsfall.

FORSIKTIG: Identifierar en farlig situation som, om den inte undviks, kan orsaka
mindre eller mattliga personskador.

OBS: Identifierar en situation som, om den inte undviks, kan orsaka sakskada
men inte personskada.
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Specialsymboler

Vissa farokategorier har specifika symboler som visas i nedanstdende tabell:

Symbol Beskrivning

Elektrisk fara

Magnetisk fara

Fara for varma ytor

Fara for joniserande stralning

Fara for potentiellt explosiv atmosfar (ATEX EU-direktiv)

Fara for snitt och slitning

Fara for krosskador (ben)

> >R

1.2.2 Anvandarsakerhet

Folj gallande halso- och sakerhetsbestdmmelser noggrant.

VARNING:

Denna produkt far endast anvandas av kvalificerade anvandare.

| den har bruksanvisningen, utdver bestdmmelserna i lokala féreskrifter, innebar kvalificerad
personal individer som, pa grund av deras erfarenhet och utbildning, kan kanna igen befintliga
faror och undvika faror nar produkten installeras, anvands och servas.
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Lekman

VARNING:

FOR EUROPEISKA UNIONEN

e Produkten kan anvandas av barn fran 8 ar och uppat och av personer med férsamrad fysisk,
sensorisk eller mental formaga eller brist pa erfarenhet eller kunskap om de halls under
uppsikt eller instruerats i hur produkten anvands pa ett sakert satt sa att de forstar riskerna det
innebar.

e Barn skall inte leka med produkten.
Rengdring och underhall skall inte utféras av barn utan uppsikt.

FOR OVRIGA LANDER

e Den har anordningen ar ej avsedd att anvandas av personer (daribland barn), med begransad
fysisk, mental eller sensoriskt férmaga, eller bristande erfarenhet och kunskap, om inte denne
person ar under uppsyn eller fatt instruktioner om anordningens anvandning av en person som
ar ansvarig for den forre personens sakerhet.

e Barn bor hallas under uppsyn sa de ej kan leka med anordningen.

1.2.3 Allmanna sakerhetsregler

VARNING:

o Hall alltid arbetsytan ren
e Var uppmarksam pa riskerna som medfoljer bensin och angor i arbetsutrymmet
e Ha alltid risken fér drunkning, elektriska olyckor och brannskador i atanke.

FARA: Elektrisk fara

e Undvik alla elektriska faror; uppmarksamma riskerna for elchocker eller bagurladdning

o Oavsiktlig motorrotation skapar spanning och kan ladda enheten, vilket resulterar i dédsfall,
seridsa skador, eller skador pa utrustning. Sakerstall att motorerna ar blockerade for att
forhindra oavsiktlig rotation.

> >

Magnetfalt

Borttagningen eller installationen av rotorn i motorhdljet genererar ett kraftigt magnetiskt falt.

FARA: Magnetisk fara

Magnetfaltet kan vara farligt for ndgon som bar pacemaker eller annan medicinsk enhet som ar
kanslig fér magnetiska falt.

>

OBS

Magnetfaltet kan dra till sig metallskrot pa rotorytan och orsaka skador pa den.

Elektriska anslutningar

FARA: Elektrisk fara

e Anslutningen till elférsorjningen maste slutféras av en elektriker som innehar de tekniska och
professionella forutsattningarna som namns i géllande bestammelser

>

Forsiktighetsatgarder innan arbete

VARNING:

Installera en [amplig barriar runt arbetsytan, t.ex. ett skyddsracke

Se till att alla sdkerhetsskydd ar pa plats och sakra

Se till att du har en tydlig flyktvag

Sakerstall att produkten inte kan rulla ivag eller tippa éver och skada manniskor eller
egendom.

o Sakerstall att lyftutrustningen ar i bra skick.

>

»
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Anvand en lyftsele, sékerhetslina och andningsapparat om sa behovs.

Lat pumpsystemets komponenter svalna innan du hanterar dem

Sakerstall att produkten har rengjorts noga

Koppla ifran och stang av strdmmen innan du utdr service pa pumpen

Kontrollera explosionsrisken innan du svetsar eller anvander elektriska handverktyg.

Forsiktighetsatgarder under arbetet

VARNING:

Arbeta aldrig ensam

Bar alltid personlig skyddsutrustning

Anvand alltid Idmpliga arbetsverktyg

Lyft alltid produkten genom dess lyftanordning

Hall dig pa avstand fran hangande laster

Akta dig for risken for en plotslig igdngsattning om produkten anvands med automatisk

nivakontroll

Akta dig for startknycket som kan vara kraftfullt

Skolj komponenterna i vatten efter att ha nedmonterat pumpen

Overskrid inte pumpens maximala arbetstryck

Oppna inte nagra ventiler eller draneringsventiler och avlagsna inga pluggar medan systemet

ar trycksatt.

o Sakerstall att pumpen ar isolerad fran systemet och att allt tryck slapps innan nedmonteringen
av pumpen, avlagsnandet av pluggar, eller frankopplande av rérledningar

o Kor aldrig pumpen utan att ett kopplingsskydd ar korrekt installerat.

Vid eventuell kontakt med kemiska substanser eller farliga vatskor

Folj dessa procedurer for kemiska eller riskfyllda vatskor som har kommit i kontakt med dina
ogon eller din hud:

Villkor Rtgird

Kemiska eller riskfyllda vatskori | 1. Hall med tvang isar dina 6gonlock med dina fingrar.
ogon 2. Skolj 6gonen med 6gonbad eller rinnande vatten under minst 15 min.
3. Uppsok medicinsk vard.

Kemiska eller riskfyllda vatskor 1. Tagav fororenade klader.
pa hud 2. Tvatta huden med tval och vatten i minst 1 min.
Upps6k medicinsk vard om nédvandigt.

1.2.4 Skyddande av miljon
Bortskaffande av forpackning och produkt

Folj gallande bestammelser om separat bortskaffande av avfall.

1.2.5 Platser utsatta for joniserande stralningar

VARNING: Fara for joniserande stralning

Om produkten har utsatts for joniserande stralning maste nédvandiga sakerhetsatgarder vidtas
for att skydda manniskorna. Om produkten maste skickas ska speditéren och mottagaren
informeras i enlighet med detta sa att lampliga atgarder kan vidtas.

1.3 Reservdelar

Identifiera reservdelarna med hjalp av produktkoderna direkt pa sidan www.lowara.com/spark.
Kontakta Xylem eller en auktoriserad distributér for teknisk information.

1.4 Produktgaranti

Se dokumentationen pa kopeavtalet for information om garantin.
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2 Hantering och Forvaring

Inspektera forpackningen

1. Kontrollera att antal, beskrivning och produktkoder dverensstdmmer med ordern.
2. Kontrollera att férpackningen inte har skador eller saknade komponenter.
3. Vid omedelbart detekterbara skador eller saknade delar:
¢ Acceptera godset med foérbehall genom att ange eventuella fynd pa transportdokument,
eller
¢ Tillbakavisa godset och indikera anledningen pa transportdokumentet.
| bada fallen, kontakta omedelbart Xylem eller den auktoriserade distributéren fran vilken
produkten kdptes.

Uppackning och inspektion av enheten

1. Ta bort forpackningsmaterialet fran produkten.
2. Ta bort skruvarna och/eller skar av remmarna, om sadana finns, for att frigéra produkten.

FORSIKTIG: Fara for snitt och slitning
& Béar alltid personlig skyddsutrustning.

3. Kontrollera att produkten &r fullstdndig och att inga komponenter saknas.
4. Vid eventuell skada eller om komponenter saknas, kontakta omedelbart Xylem eller den
auktoriserade distributoren.

2.1 Enhets hantering

Enheten maste hakas fast och lyftas enligt figuren.

VARNING: Fara for krosskador (ben)

¢ Produkten och dess komponenter kan vara tunga: risk for krosskada
o Bar alltid personlig skyddsutrustning

e Manuell hantering av produkten och dess komponenter maste félja gallande bestammelser for

“manuell lasthantering” for att undvika ogynnsamma ergonomiska férhallanden som kan
orsaka skador pa ryggraden.

e Anvand kranar, rep, lyftstroppar, krokar och spannen som uppfyller gallande bestammelser
och ar lampliga for specifik anvandning

o Sakerstall att selen inte skadar enheten

e Undvik alltid plétsliga rérelser som kan aventyra lastens stabilitet vid lyft

o Sakerstall att manniskor och djur och/eller skada pa egendom inte kan uppsta under
hanteringen.
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2.2 Forvaring

Produkten maste lagras:

e Pa en tackt och torr plats

Borta fran varmekallor

Skyddad fran smuts

Skyddad fran vibrationer

Vid en omgivande temperatur mellan -25°C och +65°C (-13°F och 149°F), och relativ fuktighet
mellan 5% och 95%.

OBS:
¢ Placera inte tung last ovanpa produkten
e Skydda produkten fran kollisioner.

10
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3 Teknisk Beskrivning

3.1 Beteckning

Pumpenhet med variabel hastighet, vertikal/horisontell, mangstegs, icke-sjalvsugande.

3.2 Dataplatar

Dataplaten ar en markning som visar:
e De huvudsakliga produktdetaljerna
¢ Identifikationskoden

Godkédnnande och intyg

For godkannanden, se motorns dataplat:

3 endast
CE+cMhus
3.2.1 Motor
Markplat
<:>§:>§:><;>§:>§:>§:>,@Q®QQQ &)
m ﬁﬁfﬁ"ﬁfﬁ%’éﬁ?@'&'ﬁ A’II%LJECCPOM(VI)ITALY / / IOk A0
Reg No. 71520550967 MADEINI (ALY Code: SIN: B
Typek/ / ]{coae | s é [6kW eV [eA TjL_mm IES elend/4] Bl
kW THERyALLY PROTECTED | Tamb: | / ’I \\ @
50/80 HP c #155(F) LW-155-1 ENC 2 / | \ [jz]
CODE : 3 |
Duty : IS1QContmuous L / Toes9
1. Typdefinitionskod 15. Driftart
2. Spanningsklass 16. Holjestyp (NEMA)
3. Nominell frekvens 17. Vikt
4. Nominell effekt [kW] 18. Skyddsklass
5.  Nominell effekt [HP] 19. Axeleffekt
6. Artikelnummer 20. Spanning
7. lIsolationsklass 21. Strém
8. Serienummer 22. Artikelnummer
9. Max. omgivningstemperatur 23. Serienummer
10. Effektfaktor 24. Effektfaktor
11. Stromklass 25. Rotationshastighet
12. Motordrivningens effektivitet 26. Effektivitetsklass elektriskt drivsystem
13. Varvtalsomrade med full effekt (enligt SS-EN 505982)
14. Kodbokstav for |ast rotor 27. Full belastningseffektivitet
Identifikationskod

D OOOO OO O

ESM_MO0032_A_sc

11
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1.

Serie ESM

2. Motorramens dimension ~ 90R: Overdimensionerad fldns

7.

8.

80: Standardflans
Axelférlangning oo: Standard axelforlangning
S8: Anpassad axelforlangning
Stromforsorjning 1. enfasig stromforsorjning
3. trefasig stromforsorjning
Axeleffekte10 [kW] 03: 0,37kW (0,50HP)
05: 0,55 kW (0,75 HP)
07:0,75 kW (1,00 HP)
11:1,10 kW (1,50 HP)
15: 1,50 kW (2,00 HP)
22: 2,20 kW (3,00 HP)
Motorramens arrangemang SVE: Fldns med gangade hal och axel med/utan nyckelsate
B14: Flans med gangade hal
B5: Flans med lediga hal
HMHA:Lamplig for 1+5 e-HME-monolitiska pumpar
HMHB: Lamplig for 1+5 e-HME pumpar m. siktglas
HMVB:Lamplig for 1+5 VM pumpar
HMHC:Lamplig for 10+22 e-HME-pumpar
HMVC:Lamplig for 10+22 VM pumpar
LNEE: Lamplig for in-line-pumpar
56J: Uppfyller NEMA 56 Jet-standarden
56C: Uppfyller NEMA 56C-standarden

Referensmarknad oo: Standard
EU:EMEA
US: Nordamerika
Spanning 208-240 : 208-240VAC 50/60Hz

380-460 : 380-460VAC 50/60Hz
230/400: 208-240/380-460VAC 50/60Hz

3.2.2 e-HME- och VME-pumpar

Markplat

12

@@<%??@ 2 2

N~

i t:::::/::::::‘:: cm:::Z:: |||| t mOX/ﬂV‘
' — 2 I/min IPCe2 felhe CZ 38/C R 3V 120° C
HCe_ _C"m Hmm.__Jm P1C W.__ JA/\__\AYA

tluq/c_,C tomo)_ C Pu__T_,kPa E __,

5F 6O 0B ® s

O NV AE WD

Uppfordringsomrade 9. Max. omgivningstemperatur vid drift
Flodeshastighetsomrade 10. Min. uppfordringsomrade (EN 60335-2-41)
Definitionskod pump/elektrisk pumpenhet 11. Max. driftstryck

Skyddsklass 12. Elektrisk pumpenhet, vikt

Frekvens 13. Elektropumpens forbrukade effekt
Serienummer (datum + [6pnummer) 14. Elektriska data
Elektropump/pump-delnummer 15. Maximal driftvatsketemperatur

Max. vatsketemperatur vid drift* (andra tillampningar an i SS-EN 60335241)

(anvandningsomraden enligt EN 60335-2-41)
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e-HME-typdefinitionskod

1o HimIElolals ]smlolalviBlEl XXXl ||| [ || | | ||

EOOEOOEO O @

ESM_MO0026_A_sc

8. Matningsspanning

9. Roterande del
10. Stationar del

11. Elastomerer

12. Allménna egenskaper
13. Allménna egenskaper
14. Anslutningar

15.

VME-typdefinitionskod

1. Nominell flodeshastighet [10] = m3/tim
2. Seriens namn [HM]
3. Motordrift [E] = e-SM
4. Antal pumphijul [03] = 3 pumphijul
5. Materialpump [S] = rostfritt stal (AISI 304)
6. Nominell motoreffekt kW x 10
7. Fas [M] = Enfas
[T] = 3-fas

e-SM-stromkalla

02 = 1x208-240 V

04 =3x380-460 V

05 = 3x208-240/380-460 V

[Q] = silikonkarbid (Q1)

[V] = Aluminiumoxid (keramisk)
[Q] = silikonkarbid (Q1)

[B] = Hartsimpregnerat kol

[E] = EPDM

[V] = FPM

[K] = FFPM (Kairez®)

Blank = inget

Z=0vrig

Blank = inget

Noll = gdngad

Null eller bokstav tilldelad av tillverkaren

1 [olvImElolzlPlalmlolalvielel | [ | | | | [ | [ [ || |

600000

ESM_MO0030_B_sc

8. Matningsspanning

9. Roterande del
10. Stationéra delar
11. Elastomerer

1. Nominell flédeshastighet [10] = m3/h

2. Seriens namn [VM]

3. Motordrift [E] = e-SM

4. Antal pumphjul [02] = 2 pumphijul

5. Materialpump [P] = rostfritt stal AISI 304 med Noryl™ pumphjul
6. Nominell motoreffekt kW x 10

7. Fas [M] = enfasig elpump

[T] = trefasig elpump

[2] = 1x208-240V

[4] = 3x380-460 V

[5] = 3x208-240/380-460 V

[V] = aluminiumoxid (keramisk)
Hartsimpregnerat kol

[E] = EPDM

13
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3.2.3 e-SVE-pump

Markplat

oo

e g

XYLEM SERVICE ITALIASRL
VIAVITTORIO 2

8
LOMBARDLA
38075 MONTECCHIO MAGGIZAZE (VIHTALY
\_Reg. No. 07520560967 MADE IN ITALY,

oF
SOEEEEE

®

ESM_MO0031_B_sc

Identifikationskod

Lagsta effektivitetsindex

Elektropump / pump-delnummer

10. Identifikationskod for material i mekanisk tatning

13. Max. vatsketemperatur vid drift*

(anvandningsomraden enligt EN 60335-2-41)

16. Elektropumpens forbrukade effekt

1. Typ av pump / elektropump

2. Serienummer (datum+fortlépande nummer) 11. Uppfordringsomrade
3. Flodeshastighetsomrade 12. Nominell motoreffekt
4. Min. uppfordringsomrade (EN 60335-2-41)

5. Max. driftstryck

6. Nominell spanningsintervall 14. Skyddsklass

7. Frekvens 15. Aktuell

8.

9.

17. Maximal driftvatsketemperatur

(andra tillampningar &n i SS-EN 60335241)

2]2[s|VvIElol2lr Jt]splomlslz] | | | | | | | | [ | | |

ESM_M0029_A_sc

14

Nominell flodeshastighet
Seriens namn

Motordrift

Antal pumphijul
Materialpump

e wn R

Version

Nominell motoreffekt
Antal stolpar

. Frekvens

10. Fas

© oo

11. Matningsspanning

[22] = m¥/h
[SV]
[E] = e-SM

[02] = 2 pumphijul
[F] = Rostfritt stal AISI 304, runda flansar (PN 25)
[T] = Rostfritt stal AISI 304, ovala flansar (PN 16)

[R] = Rostfritt stal AISI 304, utloppsport 6ver sugning, runda flansar (PN 25)

[N] = Rostfritt stal AISI 316, runda flansar (PN 25)
Tom = standardversion
kW x 10

[P]=e-SM

[0] = e-SM

Noll = pump

[M] = enfasig elpump

[T] = trefasig elpump

[2] = 1x208-240 V

[4] = 3x380-460 V

[5] = 3x208-240/380-460 V




sv — Overséttning av bruksanvisning i original

3.2.4 e-SVIE-pu

mp

Markplat for modellerna 1, 3, 5SVI (E) - 1~

! Codel® _/ \ ]
-l

Im Hmin® I swl¢___J[e]
(o Jw pie  P2le JkwW
gk PN[i o

[ 3Hz P1ie Jow IPf
/ " IkPa :_t__]kg MEIZ[&

NN

SVI_M0019_A_sc

N O s WN

8.

. Typ av pump eller elektrisk pump

. Flodeshastighetsomrade

. Uppfordringsomrade

. Min. uppfordringshéjd

. Serienummer och tillverkningsdatum

. Produktkod

. Identifikationskoder for material i mekanisk tatning och
i O-ring

Nominell spanningsintervall

9. Min. vatsketemperatur vid drift
10. Max. vatsketemperatur vid drift
11. Frekvens

12. Max. driftstryck

13. Pumpens markeffekt

14. Vikt

15. Skyddsklass

16. Lagsta effektivitetsindex

17. Elektropumpens forbrukade effekt

Markplat for modellerna 1, 3, 5S8VI (E) - 3~/ 1, 3, 5, 10, 15, 22SVI (C, M)

~

N

/

11
Type & |
Code &
@\Emm °C « o |
t max °C
PN kPa M /@
Qw m3h P2 & kW
He m_Hmin & _m
@——’ e tmn__ MER e
Motor ~ P1 @ kW P &
®/ \ Hz
No/Date -
S | ®

<

SVI_M0020_A_sc

O 00 NO UL B WN -

. Typ av pump eller elektrisk pump
. Min. vatsketemperatur vid drift

. Max. vatsketemperatur vid drift

. Max. driftstryck

. Floédeshastighetsomrade

. Uppfordringsomrade

. Rotationshastighet

. Pumpens markeffekt

. Vikt

10. Produktkod

11. Identifikationskod for material i mekanisk tatning
12. Identifikationskod fér material i O-ring

13. Elektropumpens forbrukade effekt

14. Min. uppfordringshdjd

15. Lagsta effektivitetsindex

16. Skyddsklass

17. Serienummer och tillverkningsdatum

15
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Uppgifter pa markplat 33, 46, 55, 92 (S, N)

CPRYPY

s
DQl.'I__/—hn!/h n I_-WllmnC/@
P — L . e —])

|ol® ___ mn pmax kPa Hm|n|__.\_|—_li /@
Notor[]~Te N

Date No

o7

?

-

P

@M

SVI_M0021_A_sc

1. Typ av elektrisk pump 8. Uppfordringsomrade

2. Produktkod 9. -

3. Flodeshastighetsomrade 10. Motortyp

4. ldentifikationskod fér material i mekanisk tatning 11. Tillverkningsuppgifter och serienummer
5. Elektropumpens forbrukade effekt 12. Max. vatsketemperatur vid drift

6. Rotationshastighet 13. Min. uppfordringshdjd

7. ldentifikationskod fér material i O-ring 14. Max. driftstryck

Identifikationskod for modellerna 1, 3, 5, 10, 15 och 22

125 1S IV LIE 06 -0 6.clGLo s L5 [ TisRalalEl | ]

DORCoCORCE

ESM_MO0040_A_sc

Flédeshastighet i m3/tim

Seriens namn

Standardasynkronmotor med e-SM Drive [E]

Antal pumphijul

Antal steg

Version med forlangd axel [E], med patrontdtning [C], standardtatning [M] eller specialtatning [X].

Material: AISI 304 [G] eller AlSI 316 [N]

Motorns markeffekt i kWx10

2-polig [2], 4-polig [4] eller e-SM Drive-motor [P]

10 Enfasmotor [M], trefasmotor [T] eller pump med fri utgaende axel [ ]

11. Stromforsérjningsspanning med e-SM Drive: 1x208-240 V [02], 3x380-460 V [04] eller 3x208-240/380-460 V [05]
12. Mekanisk tatning och elastomerer

13. Ovriga upplysningar: standard [ ], PTC [P], motorvdrmare [S], UL-godkind (cURus) [U], andra specifikationer [Z].

LN WM

16
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Identifikationskod for modellerna 33, 46, 66 och 92

SV e lel Lolols L2l Joois 3o ot L L L

5 ooy

Seriens namn

Flodeshastighet i m3/tim

Antal pumphijul

Antal steg

Version med koppling [S] eller AISI 316 med koppling [N]

Motorns markeffekt i kWx10

2-polig [ ] eller 4-polig [4] motor

Enfasmotor [M], trefasmotor [T] eller pump med fri utgaende axel [ ]
Ovrig information

O ~NOUEWN e

3.3 Design och layout

Enheten kan utrustas med funktioner som tilldmpningen kraver.

ESM_T0022_A_sc

17
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Atdragningsmoment +15%
Positionsnummer | Beskrivning
[Nm] [inelbs]

1 Skruv 14 12,4
2 Holje kopplingsdosa - -

3 Valfri modul med remsa - -

4 M12 I/O packbox 2,0 17,7
5 M20 packbox for stromférsorjningskablar 2,7 23,9
6 M16 I/O packbox 2,8 24,8
7 Drivenhet (1-fasmodell) - -

8 Motor - -

9 Skruv 6,0 53,1
10 Drivenhet (3-fasmodell) - -

11 Avstandsbricka - -

Formonterade ex-fabrikskomponenter

Komponent Antal | Anmarkningar
M12 3
Stickkontakt for packbox | M16 1
M20 1
. M12 3 3,7 till 7,0 mm (0,145 - 0,275 in)
Packbox och lasmutter . - -
M16 1 Kabelns ytterdiameter: 4,5 till 10,0 mm (0,177 - 0,394 in)
Packbox M20 1 7,0till 13,0 mm (0,275 - 0,512 in)
Tillvalskomponenter
Komponent Beskrivning
. Foljande sensorer kan anvandas med enheten:
Givare s e
e Nivagivare
RS485-modul For anslutning av ett multipumpsystem till ett 6vervakningssystem, via kabel (Modbus eller BACnet
MS/TP-protokoll)
Adapter M20 Metric till 1/2" NPT-adapter (artiklar levereras alltid for amerikansk marknad)

18
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3.4 Avsedd anvandning

Produkten kan anvandas for att pumpa:
o Kallvatten
e Varmvatten

Se standardinstallations-, drift- och underhallsmanualen fér pumpdesignens specifikation.

Pumpenheterna med variabel hastighet har tillverkats for féljande tillampningar:
e Reglering av tryck, niva och flode (6ppna slingsystem)
e Bevattningssystem med en eller flera pumpar.

3.4.1 Tillampningsalternativ

Styrdon (konstant hastighet)

Enheten anvands som ett styrdon enligt hastighetens bérvarde; detta gors via
anvandargranssnittet, motsvarande analog ingang eller kommunikationsbuss.

Styrenhet (konstant tryck)

Det hér laget har stallts in som standarddriftidge och anvands for enheter som drivs med en
pump.
Seriell kaskad/synkron kaskad

Enheterna ar anslutna via RS485-granssnittet och kommunicerar via det férsedda protokollet.
Kombinationen av de olika enheterna som anvands i ett multipump-system beror pa
systemkraven.

Man kan koéra alla pumpar i seriellt kaskadlage eller i synkront kaskadlage. Om en enhet
misslyckas kan vardera pump i systemet bli den ledande pumpen och ta kontroll.

3.5 Felaktig anvandning

VARNING:

Felaktig anvandning av produkten kan skapa farliga férhallanden och orsaka personskador och
skador pa egendom

Se aven "Snabbstartguiden” och "Installations-, drifts- och underhallsanvisningen” fér pumparna
e-SVE, VME, e-HME och e-SVIE som levereras tillsammans med produkten.

19
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4 |Installation

4.1 Mekanisk installation

Se dven "Snabbstartguiden” och "Installations-, drifts- och underhallsanvisningen” fér pumparna
e-SVE, VME, e-HME och e-SVIE som levereras tillsammans med produkten.

4 1.1 Installationsomrade

FARA: Fara for potentiellt explosiv atmosfar

Det ar strikt forbjudet att anvanda den har enheten i miljder med explosionsfarlig atmosfar eller
med brannbart damm (t.ex. trdadamm, mjol, socker och korn).

VARNING:

o Bar alltid personlig skyddsutrustning

e Anvand alltid lampliga arbetsverktyg

o Du maste strikt folja gallande bestammelser vid val av installationsplats och nar enheten
ansluts till hydrauliska och elektriska férsorjningsnat.

o Sakerstall att enhetens inforselsskyddsgradering (IP 55, NEMA typ 1) ar lamplig for
installationsmiljon.

FORSIKTIG:

¢ Ingangsskydd: for att sakerstalla IP55-skyddsindex (NEMA typ 1) maste du se till sa att
enheten ar ordentligt stdngd.

Sakerstall att det inte finns nagot vatten i enheten innan du éppnar kopplingsdosans hélje
Sakerstall att alla packboxar och kabeldppningar har férseglats korrekt

Sakerstall att plasthdljet ar ordentligt stangt

Lamna inte kopplingsdosan utan hdlje: risk for skada pa grund av kontaminering.

4.1.2 Enhetsinstallation

Se instruktionerna i snabbstartsguiden (kod 001080128)

Positionera enheten som det visas i figuren.

Installera enheten enligt systemets vatskeflode

Pilarna pa pumpkroppen indikerar flédet och rotationsriktningen

Den standardmassiga rotationsriktningen ar medurs (nar man tittar flaktkapan)
Installera alltid en backventil pa utloppssidan

Installera alltid tryckgivaren pa utloppssidan, efter backventilen.

20
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ESM_MO0011_B_sc

4.1.3 Enhetsinstallation utomhus

Sakerstall lampligt skydd vid enhetsinstallation, se figuren nedan. Skyddets storlek maste vara
sadant att motorn inte utsatts for sno, regn eller direkt solljus. Se aven Teknisk information pa

sidan 49.

ESM_M0012_B_sc

Minsta avstand

Omrade

e-SM-drivmodell

Ledig distans

Ovanfor enheten

103..105..107..111..115

>260mm (10,2 tum)

Mittendistans mellan enheter (for
att sakerstalla utrymme for
kablering)

103..105..107..111..115

>260mm (10,2 tum)

303..305..307..311..315..322

>300mm (11,8 tum)

21
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4.2 Hydraulisk installation

Ett system med en enda pump och ett system med flera pumpar visas i figurerna.

OBS:

Om systemet ar direkt kopplat till vattennatet, installera en minsta tryck-brytare pa sugsidan.

__________________

ESM_M0022_A_th

I""""""'I"""""'"I"""""I

4 5 4 ESM_M0023_A th
1. Pump med e-SM-motordrift 4. Pa/av-ventil 7. Tryckmatare
2. Membrantrycktank 5. Backventil 8. Tryckgivare
3. Manoverpanel 6. Lagnivavakt 9. Tomningskran

Membrantrycktank

Pa pumpens leveranssida finns ett membranférlangningskarl som ger méjlighet att underhalla
trycket inuti réren nar systemet inte anvands. Enheten stoppar pumpen fran att fortsatta kora vid
utebliven forfragan och reducerar den storleken hos tanken som kravs i forsérjningssyfte.

Valj ett karl som ar lampligt for systemtrycket och férlasta den i enlighet med varderingarna som
indikeras i den snabba uppstartsguiden (kod 001080128).
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4.3 Elinstallation

FARA: Elektrisk fara

Anslutningen till elférsorjningen maste slutféras av en elektriker som innehar de tekniska och
professionella forutsattningarna som namns i géllande bestammelser.

4.3.1 Elektricitetskrav
Lokala direktiv rader pa de specifika kraven som anges nedan.
Kontrollista fér elanslutning

Kontrollera att féljande krav ar uppfylida:

o De elektriska kablarna ar skyddade mot hég temperatur, vibrationer och kollisioner

e Huvudstrémforsorjningen och -spanningen maste uppfylla specifikationerna pa enhetens
markplat.

e Stromforsorjningskabeln ar forsedd med:
- En isolerande huvudfranskiljare med ett kontaktavstand pa minst 3 mm.

o Jordfelsbrytare (GFCI) eller reststrémsanordningar (RCD) som &ven gar under namnet
automatiska jordlackagebrytare (ELCD). Uppfyll féljande:
- Anvand GFCI (RCD) for versioner med 1-fas stromférsorjning som kan kanna av

vaxelstrommar (AC) och pulsstrommar med DC-komponenter. Dessa GFCI (RCD) ar

Y
markta med féljande symbol
- Anvand GFCI (RCD) for versioner med 3-fas strdmforsorjning som kan kdnna av AC- och

DC-strommar. Dessa GFCI (RCD) ar markta med féljande symboler [=]

- Anvand GFCI (RCD) med en startfordrojning for att undvika problem som beror pa
transienta jordstrommar.

- Storleken pa GFCI (RCD) maste 6verensstamma med systemets konfiguration och
miljéférhallandena.

OBS:

Vid valet av en automatisk jordlackagebrytare eller jordfelsbrytare ar det viktigt att ta hansyn till
den totala jordlackagestrdommen av samtliga elektriska anordningar i systemet.

Kontrollista for den elektriska manoverpanelen

OBS:

Mandverpanelen maste dverensstamma med markdata for elektropumpen. Olampliga
kombinationer garanterar inte skyddandet av enheten.

Kontrollera att féljande krav ar uppfyllda:

¢ Mandverpanelen maste skydda pumpen mot kortslutning. En fordrojningssakring eller
strombrytare av typ C (MCB) kan anvandas for att skydda pumpen.

e Pumpen ar utrustad med dverhettnings- och dverbelastningsskydd.

FARA: Elektrisk fara

o Sakerstall att enheten och mandverpanelen ar isolerade fran stromférsorjningen och inte kan
bli spanningsférande fére samtliga elanslutningar.

o Kontakt med elektriska komponenter kan orsaka dddsfall, &ven efter att enheten har stangts
av.

¢ Innan eventuella ingripanden hos enheten ska alla natspanningar och andra
inloppsspanningar kopplas bort under den minimala tidsfristen som indikeras i Vantetider pa
sidan 29.
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Jordning

FARA: Elektrisk fara

Anslut alltid den externa skyddsledaren till jordplinten innan du forsdker uppratta andra
elektriska anslutningar

Anslut pumpens och motorns alla elektriska tillbehor till marken for att sakerstalla att
kopplingarna ar korrekt slutforda

Kontrollera att skyddsledaren (jord) ar langre an fasledaren; om stromférsoérjningsledaren
kopplas bort av misstag maste skyddsledaren vara den som sist frigor sig fran terminalen.

Anvand en kabel med flera tradar for att minska elektriskt buller.

4.3.2 Tradtyper och markdata

Alla kablar maste uppfylla lokala och nationella bestammelser betraffande tvarsnitt och
omgivningstemperatur

Anvand kablar med ett minimalt varmemotstand pa +70°C (158°F); for att sakerstalla
efterlevnad av UL-bestdmmelserna (undertecknarens laboratorier, Underwriters Laboratories),
alla stromforsorjningsanslutningar maste ha avslutats med foljande typer av kopparkablar
med ett minimalt motstand pa +75°C: THW, THWN

Kablar far aldrig komma i kontakt med motorstommen, pumpen eller rérledningarna.
Ledningarna som ar anslutna till ndtaggregaten och felsignalrelaet (NO, C) maste vara
separerade fran de dvriga genom forstarkt isolering.

Styrkablar

Inloppskabel till stromforsorjning + PE Atdragningsmoment

e-SM-drivmodeller Tra:r;::)\(mer Tradnummer Nit- och Jordledare
. x Max. AWG motorkabelterminaler

kopparsektion

103, 105, 107, 111, 3x1,5mm?
115 3%0,0023 sq.tum 3x15AWG Fjaderkopplare Fjaderkopplare
303, 305, 307, 311, 4x1,5mm? 0,8 Nm 3Nm
315, 322 4x0,0023 sg.tum 4x15AWG 7,1 Ib-tum 26,6 lb-tum

Externa spanningsfria kontakter ska vara lampliga for vaxling <10 VDC.

OBS:

o Installera kontrollkablarna separat fran stromférsoérjningskablarna och den vidarekopplande

felsignalskabeln

e Om kontrollkablarna ar installerade parallellt med strdmférsérjningskabeln eller den
vidarekopplande felsignalskabeln maste avstandet mellan kablarna éverskrida 200 mm
e Dela inte stromfoérsorjningskablarna. Om detta skulle vara nédvandigt ar en 90°-delning

tillaten.

e-SM-driftkontrollskablar Tradnummer . AWG Atdragningsmoment
x Max. kopparsektion
0,75-1,5 mm? ) 0,6 Nm
All 1/0-ledare 0,00012 x 0,0023 sq.tum 18-16AWG 5,4 lb-tum
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4.3.3 Stromforsorjningsanslutning

VARNING: Elektrisk fara

Kontakt med elektriska komponenter kan orsaka dodsfall, aven efter att enheten har stangts av.
Innan eventuella ingripanden hos enheten ska alla natspanningar och andra inloppsspanningar
kopplas bort under den minimala tidsfristen som indikeras i Vantetider pa sidan 29.

VARNING:

Anslut endast den elektroniska enheten till sékra extra lagspanningskretsar (SELV = mycket lag
sékerhetsspanning). Kretsar avsedda att anvandas med extern kommunikation och styrutrustning
ar utformade for att sakerstalla isolering fran de farliga angréansande kretsarna inuti enheten.
Kommunikations- och styrkretsar inuti enheten ar flytande i férhallande till massan och klassas
som SELV. De far endast anslutas till andra SELV-kretsar, for att uppratthalla alla kretsar inom
SELV-granserna och undvika massloopar. Den fysiska och elektriska separationen av
kommunikations- och styrkretsen fran icke-SELV-elektriska kretsar maste bibehallas bade inom
och utanfor inverterarna.

Tradningsprocedur fér stromforsoérjning

Se aven Design och layout pa sidan 17.

1. Oppna skyddet till kopplingsboxen och avlagsna skruvarna.
2. Forin elkabeln i M20-packboxen.
3. Anslut kabeln enligt kopplingsschemat. Se figuren nedan.
4. Anslut jordledaren (massa) och se till att den &r langre an fasledningarna.
5. Anslut fasledarna.
6. Stang skyddet och dra at skruvarna.
®
MCB - RCD @ NRE
L U~ =
A‘ﬁ ~ @ @ 2
v | A= — 1280 |
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e ~
MCB - RCD
L1 U~ =
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Hf‘%‘ﬁ ~ 4 L1
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| s ,
s | ~ ! 2 13
)% N
— ] &
I. ™ i ! @
@ ESM_MO0007_D_sc
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1/0-kopplingsprocedur
Se aven Design och layout pa sidan 17.

1. Oppna skyddet till kopplingsboxen och avlagsna skruvarna.
2. Anslut kabeln enligt kopplingsschemat. Se figuren nedan.
3. Stang skyddet och dra at skruvarna.
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Artikel Klammor| Ref. |Beskrivning Anteckningar
Felsignal C 4 |COM —felstatusrela Sluten: fel
NR 5 INO = felstatusrel3 Oppen: inget fel eller avstangd enhet
Hidlpspanningstillforsell ¢\ | ¢ | ysiospanningstillforsel +15VDC  [15VDC,  max. 100 mA
Analog ingang P2IN/S+ | 7 |Stalldonslédge 0-10 V-ingang 0+10VDC
0-10v P2C/s- GND till 0-10 V-ingdng GND, elektronisk jord (till S+)
. Spanningstillforsel for externa
“Extern. tryckg{vare P1+ 9 sensorer + 15 VDC 15VDC, 2 max. 100 mA
[aven differentierad] -
P1- 10 |Extern sensor 4-20 mA-indata 420 mA
Extern start/stopp | START | 11 |Extern ON/OFF-ingéngsreferens  |Standard kortsluten. Pumpen &r
STOP | 12 |Extern ON/OFF-ingdng aktiverad fér att RUN
Extern vattenbrist LAG+ | 13 |Ingéng for brist pa vatten Standard kortsluten.
LAG- | 14 |Lagnivéreferens Vattenbrist upptackande: aktiverad
Bl | 15 [RS485 port 1: RS485-1N B (-) ACT, HCS kontrollage: RS 485 port1
Kommunikationsbuss Al 16 |RS485 port 1: RS485-1P A (+) for extern kommunikation
MSE, MSY kontrollage: RS 485 port 1
GND 17 Elektr0n|5k GND for mu|t|pumpsystem
RS485 port 2: RS485-2N B (-) endast
B2 18 . .
o aktiv med valfri modul i
Kommunikationsbuss RS485 port 2: RS485-2P A (+) RS 485 p<.)rt2'for extern
A2 19 . . kommunikation
endast aktiv med valfri modul
GND 20 |Elektronisk GND
C 25 |COM —felstatusreld Sluten: fel
Felsignal . Oppen: inget fel eller avstangd enhet
NR 24 |NO —felstatusrela Anviand M20-packbox till elkablar
C 23 |Vanlig kontakt Sluten: motor i drift
Motordriftsignal j Oppen: motor ej i drift
NR 22 |Normalt 6ppen kontakt Anvand M20-packbox till elkablar
Hjalpspanningstillforsel| 15V 21 [Hjalpspénningstillférsel +15VDC  |15VDC, ¥ max. 100 mA
Analog ingdng S+ 20 |[Stélldonslage 0-10 V-ingang 0+10VDC
0-10V S- 19 |GND till 0-10 V-ingang GND, elektronisk jord (till S+)
) Spanningstillforsel for externa
Extern tryckgware P1+ 18 sensorer + 15 VDC 15VDC, 2 max. 100 mA
[aven differentierad] -
P1- 17 |Extern sensor 4-20 mA-indata 420 mA
. e | 16 Spanningstillférsel for externa 15VDC, 3 max. 100 mA
Extern tryckgivare sensorer + 15 VDC
P2- 15 |Sensor 4-20 mA-ingang 4+20 mA
Starta | 14 |Extern ON/OFF-ingang
Extern start/sto Standard kortsluten. Pumpen ar
PP aktiverad for att RUN
Stop | 13 |Extern ON/OFF-ingangsreferens
) LoW+ | 12 |Ingéng fér brist pa vatten Standard kortsluten. Vattenbrist
Extern vattenbrist S « )
LoWw- | 11 |Lagnivareferens upptackande: aktiverad
RS485 port 2: RS485-2N B (-) endast
B2 10 . .
aktiv med valfri modul )
Kommunikationsbuss RS485 port 2: RS485-2P A (+) RS 485 pc.>rt2. for extern
A2 9 . . kommunikation
endast aktiv med valfri modul
GND 8 |Elektronisk GND
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28

Kommunikationsbuss

B1 RS485 port 1: RS485-1N B (-)
Al RS485 port 1: RS485-1P A (+)
GND Elektronisk GND

ACT, HCS kontrollage: RS 485 port 1
for extern kommunikation
Kontrollage MSE, MSY: RS 485 port 1
for multipumpsystem
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5 Drift

Om samexistens av tva eller fler av féljande tillstand:

¢ hog omgivningstemperatur

o hog vattentemperatur

o driftspunkter som insisterar pa enhetens maximala effekt

e kvarvarande underspanning pa elnatet,

kan aventyra enhetens livslangd och/eller sa kan effektminskning uppstar: kontakta Xylem eller
auktoriserad aterforsaljare fér mer information.

5.1 Vantetider

VARNING: Elektrisk fara

Kontakt med elektriska komponenter kan orsaka dddsfall, aven efter att enheten har stangts av.
Innan eventuella ingripanden hos enheten ska alla natspanningar och andra inloppsspanningar
kopplas bort under den minimala tidsfristen som indikeras i tabellen.

Driftsldge (stromforsorjning) Minimum véntetider (min)
1-fas 4
3-fas 5

VARNING: Elektrisk fara

Frekvenskonverterare innehaller DC-lankkondensator som kan forbli laddad aven nar

frekvenskonverteraren inte drivs.

For att undvika elektriska faror:

o Koppla bort AC-stréomférsdrjningen

o Koppla bort alla typer av permanenta magnetmotorer

o Koppla bort all DC-lank-stromkalla, inklusive batterireserv, de avbrottsfria stromkallorna och
DC-lankanslutningarna till andra frekvensomvandlare

¢ Vanta tills kondensatorerna laddar ur helt innan nagra som helst underhall eller reparationer
utférs, se tabellen ovan fér vantetider.
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6 Programmering

Forsiktighetsmatt

OBS:

o FOr att undvika att fel instaliningar kan orsaka funktionsstérningar, I18s noggrant igenom och
efterfélj féljande instruktioner innan du startar programmeringsaktiviteterna

e Andringar ska alltid utféras av en behdrig fackman.

6.1 Manoverpanel

ESM_M0021_C_sc

Positionsnummer | Beskrivning Para.
1 Sankningsknapp 6.2
2 Okningsknapp 6.2
3 START/STOP och menyatkomstknapp 6.2
4 POWER-LED 6.3.1
5 Statuslampa 6.3.2
6 LED-hastighetsstapel 6.3.3
7 Lysdiod for kommunikation 6.3.4
8 Enhet av matt-LED:s 6.3.5
9 Display 6.4
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6.2 Beskrivning av knapparna

6.3 LEDs-beskrivning

Tryckknapp

Funktion

0

Huvudvy (se par. 6.4.1): minskar det foreskrivna vardet for det valda kontrolldget
Parametermeny (se par. 6.4.2): minskar det visade parameterindexet
Parametervy / redigering (se par. 6.4.2): minskar vérdet av den visade parametern
Automatisk kalibrering for inget tryck (se par. 6.5, P44): automatisk kalibrering av
trycksensorn.

®

Huvudvy (se par. 6.4.1): 6kar det féreskrivna vardet for det valda kontrollaget
Parametermeny (se par. 6.4.2): 6kar det visade parameterindexet

Parametervy / redigering (se par. 6.4.2): 6kar vardet av den visade parametern
Automatisk kalibrering for inget tryck (se par. 6.5, P44): automatisk kalibrering av
trycksensorn.

7=
€

Huvudvy (se par. 6.4.1): START/STOP pumpen
Parametermeny (se par. 6.4.2): vixlar till parametervy / redigering
Parametervy / redigering (se par. 6.4.2): sparar vardet av den parametern.

7=
€

ng tryckning

—
Q:

Huvudvy (se par. 6.4.2): vaxlar till parameterval
Parametermeny: vaxlar till huvudsaklig visualisering

7=
&

Huvudvy: vaxlar mellan hastighets- och huvudmatenheter (se par. 6.4.1).

O

o
(@]
>

7=
€

Huvudvy: vaxlar mellan hastighets- och huvudmatenheter (se par. 6.4.1).

6.3.1 STROM (stromforsorjning)
Nar ON (W= far pumpen strdom och de elektroniska enheterna ar korbara.

6.3.2 STATUS

LYSDIOD

Status

Av

Elektropump stoppad

Gront fast sken

Elektropump i drift

Blinkar gront och oranget

Icke-lasande larm med elektropump i drift

Stadigt oranget ljus

Icke-lasande larm med elektropump stoppad

Rott fast sken

Lasfel, elektropumpen kan inte startas

6.3.3 SPEED (speed bar) (HASTIGHET (hastighetsstapel))

Den bestar av 10 LED:s som vardera representerar, i steg om procentenheter mellan 10 och
100%, hastigheten mellan parameter P27 (minimal hastighet) och parameter P26 (maximal

hastighet).

31




sv — Oversattning av bruksanvisning i original

LED-stapel

Status

Pa

Motorn igang; hastigheten motsvarar det procentuella steget som representeras av
LED-lampor ON i faltet (t.ex.: 3 LED-lampor = hastighet 30%)

Forsta LED blinkar

Motor i drift. Hastigheten &r lagre dn absolut minimum, P27

Av

Motorn stannade

6.3.4 COM (kommunikation)

Villkor 1

Villkor 2

Villkor 3

Villkor 4

6.3.5 Mattenhet

32

o Kommunikationsbussens protokoll &r Modbus RTU-protokollet och P50-parametern ar installd

till vardet av Modbus

¢ Ingen valfri kommunikationsmodul anvands.

LYSDIOD

Status

Av

Enheten kan inte upptacka ett giltigt Modbus-meddelande pa terminalerna som
tillhandahalls fér kommunikationsbussen

Gront fast sken

Enheten har upptackt en kommunikationsbuss pa tillhandahallna terminaler och har
identifierat korrekt adress

Gront blinkande sken

Enheten har upptéackt en kommunikationsbuss pa tillhandahallna terminaler och har
inte adresserats korrekt

Fran fast gront sken till off

Enheten har inte upptackt ett giltigt Modbus RTU-meddelande under minst 5
sekunder

Fran gront fast sken till
blinkande

Enheten har inte adresserats korrekt under minst 5 sekunder

o Kommunikationsbussens protokoll &r BACnet MS/TP-protokollet; P50-parametern ar installd

till BACnet-vardet

¢ Ingen valfri kommunikationsmodul anvands.

LYSDIOD Status

Av Enheten har inte mottagit nagra giltiga forfragningar fran BACnet MS/TP-enheter
under minst 5 sekunder

Stadigt ON Enheten utbyter information med en annan BACnet MS/TP-enhet

e Ett kontrollage for multipump valjs (t.ex. MSE eller MSY)
¢ Ingen valfri kommunikationsmodul anvands.

LYSDIOD Status

Av Enheten har inte mottagit nagra giltiga forfragningar fran andra pumpar genom
multipump-bussen under minst 5 sekunder

Stadigt ON Enheten byter information mellan sig och en annan pump genom multipump-bussen

Den valfria kommunikationsmodulen anvands.

LYSDIOD Status
Av RS485 eller tradlos anslutning ar felaktig eller saknas
Blinkar Enheten utbyter information med kommunikationsmodulen

LED pa Matning ar aktiv Anteckningar

10xRPM Pumphjulets rotationshastighet Displayen visar hastigheten i 10xRPM

BAR Hydrauliskt huvud Displayen visar vardet av huvudet i stapeln
PSI Displayen visar vardet av huvudet i psi
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6.4 Display

6.4.1 Huvudsaklig visualisering

Display

Funktionssatt

Beskrivning

OFF

Kontakter 11 och 12 (enfasig version) eller 13 och 14 (trefasig version) ar inte kortslutna.
OBS: Det har lagre displayprioritet an STOP-laget.

5t STOP Pumpen har stoppats manuellt.
Om pumpen slas pa efter instéllningen P04 = OFF (se par. 6.5.1), 6.5.1), stoppas den sa att
motorn inte &r i drift och STP blinkar (W - m).
For att manuellt stoppa pumpen:
e Exempel A.
HCS, MES, MSYI-kontrollagena med ursprungliga vardekrav (huvud) pa 4,20 bar och
minimalt varde pa 0,5 bar:
() .
@ - tryck — @ en gang.
e Exempel B.
ACT-kontrolldge med ursprungligt vardekrav (hastighet) pa 200 10xRPM och minimalt
vdrde 80 10xRPM:
() .
m m - tryck - @ en gang.
L ON Pump pa motor borjar folja det valda kontrollaget.
Den visas under nagra sekunder nar kontakterna 11 och 12 (enfasig version) eller 13 och
14 (trefasig version) ar kortslutna och pumpen inte &r i STOP-lage.
For att manuellt stalla om pumpen i ON-lage:
e Exempel A.
HCS, MES, MSY-kontrollagena som uppfyller ett vardekrav (huvud) pa 4,20, bérjar
med ett minimivarde pa 0,5 efter manuell avstéangning:
() . 5
@ - tryck — m — en gang, och efter ett par sekunder... - @m
e Exempel B.
ACT-kontrollage som uppfyller ett vardekrav (hastighet) pa 200 10xRPM, borjar med
ett minimivarde pa 80 10xRPM efter manuell avstidngning:
() o
@ - tryck — m — en gang och efter ett par sekunder... > @ m
N&r pumpen ar i drift ar det majligt att visa det faktiska huvudet och den faktiska
hastigheten:
o Exempel A
HCS, MES, MSY-kontrollagen med faktiskt huvud 4,20 bar och motsvarande faktisk
hastighet pa 352 10xRPM:
[ (=) . (™) =
+ & -, BRI — efter 10 sekunder eller +
o Exempel B
ACT-kontrollage med faktisk hastighet pa 200 10xRPM och motsvarande faktiskt
huvud pa 2,37 bar:
OONAOMN--- () =
- +\J - —> efter 10 sekunder eller +
- .
EEE Standby Den analoga ingangen ar konfigurerad som hastighetsinstallning (P40 = m eller m),

det avldsta vardet ar i standby-omradet och P34 = STP (se avsn. 6.6.1).
OBS: Det har lagre displayprioritet an STOP-laget
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-L- Lasning

(™) (=
Las genom att trycka pa + @

stund.

i 3 sekunder. Lasningen bekréftas av att E visas en kort

() .
Den visas om en knapp trycks in (med undantag for ) efter att en lasprocedur har avslutats.

() .
Obs: Funktionen som ansluts med START/STOPP ar alltid avaktiverad. Knapparna ar lasta
vid uppstart om de var lasta vid foregaende avstangning.

Standard: olast

Upplasning

(™) (=
Las upp genom att trycka pa +

Z, i3 sekunder. Upplasningen bekréftas av att visas en
kort stund

OBS: Knapparna ar olasta vid uppstart om de var olasta vid féregaende avstangning
Standard: olast

6.4.2 Visning av parametermenyn

34

Parametermenyn

ger mojligheten att:

o valja alla parametrar (se par. 6.5)
o tillga parametervy / redigering (se par. 6.2).

Parameter

Beskrivning

Power on (Strém pa)

Efter vaxling till ON nas menyvisningen med P23 = ON, P20 blinkar:

-

Skriv in I6senord for att visa och dndra parametrarna.

Password timeout (Lsenords- Om ingen knapp trycks ned under en tidsfrist om 10 minuter fran den senaste

timeout)

parametermenyvyn nar P23 = ON, avaktiveras bade parametrarnas vy och
redigering.
Skriv in l6senord igen for att visa och andra parametrarna.

Parameters Menu
(Parametermeny)

Med P23 = OFF eller efter att ha skrivit in I6senordet (P20) ar det mdjligt att
bade visa och redigera parametrarna. Vid atkomst till parametermenyn visar
displayen:

-

-

o -

Den blinkande parametern som indikerar valmadjligheten.

Parameters Editing/Visualization Vardet av en parameter kan dandras genom att anvanda knapparna, eller
(Parameterredigering/visualisering) | Modbus- och BACnet-kommunikationsprotokollen.

Det visade parameterindexet okar automatiskt nar man gar tillbaka till
parametermenyn. For ytterligare information se par. 6,5.
. Exempel A (P20) fran 000 till 066:

2-8-0-B-8-0. .. B8
!I

O staller in det onskade vardet

A"

. Exempel 2 (P26) fran 360 till 300:

a@aga@ @—). il a@ M%

/ staller in det 6nskade vardet —
- -
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6.4.3 Alarm och felaktighetsvisualisering

Parameter

Beskrivning

Larm

Vid larm dyker motsvarande kod upp pa skarmen i till huvudmenyn.

Exempel:

—» BEIH (ex. BAR)
- (ex. 10xRPM)

Fel

Vid fall med fel dyker den motsvarande identifikationskoden upp pa skarmen.

Exempel:

6.5 Mjukvaruparametrar

Parametrar ar olika markerade i manualen beroende pa deras typ:

Markera Parametertyp

Ingen markering | Applicerbart till alla enheter

Globala parametrar delad av alla pumpar i samma multipumpsystem

Skrivskyddad

6.5.1 Parameterstatus

Nr | Parameter Mattenhet | Beskrivning

P01 | Required value bar/psi/ Denna parameter visar KALLAN och VARDET av det aktiva kravda
(vardekrav) rpmx10 vardet.

Visualiseringscykler mellan KALLA och VARDE uppkommer var tredje

sekund.

KALLOR:

e SP(SP): internt begart varde Setpoint relaterat till det valda
kontrollaget.

o VL (UL): externt begart hastighetsborvarde i forhallande till 0-10
V ineffekt.

VARDE kan representera en hastighet eller en ledare beroende pa

det valda kontrollaget: om huvud definieras matenheten av

parameter P41.

P02 | Effective Required bar/psi Aktivt begart varde utrdknat baserat pa parametrarna P58 och P59.
Value (Faktiskt Denna parameter ar endast effektiv i kontrolldge MSE eller MSY.
erforderligt varde) For vidare information om utrdkningen av P02, se par. 6.6.3.

P03 | Regulation Restart % Den definierar startvarde som en procentenhet av PO1-vardet efter
Value [0+100] (Installt att pumpen stoppats. Om det begédrda vardet mots och det inte finns
varde for omstart nagon vidare konsumtion kommer pumpen att stanna. Pumpen
[0+100]) startar igen nar trycket sjunker under P03.

P03 ar giltigt nar:

¢ Annorlunda fran 100% (100%=off)
o Kontrolldget dr HCS, MSE eller MSY.
Standard: 100%.

P04 | Auto-start [OFF-ON] Om P04 = ON bérjar pumpen automatiskt att folja en
(Automatisk start stromforsarjningsfrankoppling.

[OFF-ON]) Om pumpen slas pa efter instéllningen P04 = OFF (se par. 6.5.1),
6.5.1), stoppas den sa att motorn inte ar i drift och STP blinkar (w
- m).
Standard: ON.
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6.5.2 Parameterinst

36

P05 | Operating time Totalt antal manader med anslutning till elnatet, att Iagga till PO6.
months (Drifttid i
manader)
P06 | Operating time hours | t Totalt antal timmar med anslutning till elndtet, att lagga till PO5.
(Drifttid i timmar)
P07 | Motor Time Months Denna parameter visar den totala drifttiden i timmar for att laggas
(Motortid i manader) till i POS.
P08 | Motor time hours t Denna parameter visar den totala drifttiden i timmar for att laggas
(Motortid i timmar) till i PO7.
P09 | 1st error (1:a felet) Denna parameter lagrar de senast uppstadda felen i kronologisk
= ordning.
Den visade informationen dndras genom vardena:
o (Exx): xx indikerar felkoden
o (Hyy): yy ar vardet av timmar refererat till P05-P06 nar Exx-felet
intraffade
o (Dww): ww &r vardet av dagar refererat till PO5-P06 nar Exx-felet
intraffade
o (Uzz): zz ar vardet av veckor refererat till PO5-P06 nar Exx-felet
intraffade
Exempel pa visualisering:
B - O - BRE - W
P10 | 2nd error (2:a felet) Sparar det nast sista felet i kronologisk uppkomst.
= Andra egenskaper: som P09.
P11 | 3rd error (3:e felet) Sparar det tredje sista felet i kronologisk uppkomst.
Andra egenskaper: som P09.
P12 | 4th error (4:e felet) Sparar det fjarde sista felet i kronologisk uppkomst.
Andra egenskaper: som P09.
P13 | Power Module °C Temperatur pa strommodul.
Temperature
(Temperatur pa
strommodul)
P14 | Inverter Current A Denna parameter visar den faktiska strommen levererad av
(Strom omformare) frekvensomvandlaren.
=
P15 | Inverter Voltage v Denna parameter visar det faktiska uppskattade spanningsinloppet
(Spanning av frekvensomvandlaren.
omformare)
P16 | Motor Speed rpmx10 Den har parametern visar motorns faktiska rotationshastighet.
(Motorvarv)
P17 | Software version Den har parametern visar kontrollpanelens mjukvaruversion.
. . =
(Mjukvaruversion)

allningar
Nr | Parameter Beskrivning
P20 | Angivande av l6senord Har kan anvandaren mata in systemlésenordet som ger atkomst till alla

[0+999]

parametrar i systemet: detta varde jamfors med det som lagrades i P22.
Nar ett korrekt |6senord har matats in forblir systemet olast i 10 minuter.
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P21

Jog mode [MIN+MAX]
(Jogg-lage [MIN+MAX"])

Den avaktiverar enhetens interna controller och tvingar fram det faktiska
kontrollaget (ACT): motorn startar och vardet P21 blir det tillfalliga ACT-
borvardet. Det kan dndras genom att ett nytt varde matas in pa P21 utan att
bekréfta det; annars orsakar det omedelbar exit fran temporéar kontroll.

P22

System password [1+999]
(Systemldsenord [1+999])

Det har ar ett systemldsenord och maste vara samma som Iésenordet som
matades in i P20.
Standard: 66.

P23

Lock Function [OFF, ON]
(Lasfunktion [OFF, ON])

Nar den har funktionen anvands kan anvandaren lasa eller ldsa upp
parameterinstéllningen i huvudmenyn.

Vid ON, skriv in P20-l6senordet for att dndra parametrarna.
Standard: ON.

6.5.3 Drivenhetens konfigurationsparametrar

Nr

Parameter Mattenhet | Beskrivning

P25

Control mode [ACT,
HCS, MSE, MSY]
(Kontrollage [ACT,
HCS, MSE, MSY])

Dessa parametrar staller in kontrollage (standardvarde: HCS)

ACT: Stéllldonslage.

En enskild pump upprétthaller en fast hastighet vid vilken flodeshastighet
som helst. ACT kommer alltid att forsdka minimera skillnaden mellan
hastighetens borvarde och motorns faktiska rotationshastighet.

HCS: Hydrovar® Controller-lage for enskild pump.

Pumpen uppratthaller ett konstant tryck vid vilken flodeshastighet som
helst; Hydrovar®-algoritmen som baseras pa installningen av

parametrarna fran P26 till P37 (se par. 6.5.3) ar implementerad.

HCS-laget maste vara instllt i kombination med anvandning av en absolut
lastryckssensor som har installerats i hydraulkretsen och som matar tryckets
feedback-signal till enheten: HCS kommer alltid att férsoka minimera
skillnaden mellan tryckets borvarde och tryckets feedback-signal.

MSE: Hydrovar® Controller-lage for flera pumpar i en seriell kaskad.
Pumparna hanteras i serier: endast den senast aktiverade pumpen
anpassar hastigheten for att uppratthalla installt tryck, medan alla andra
som ar i drift roterar med maximal hastighet.

Uppsattningen av pumpar, som ar anslutna till varandra genom ett
multipelt pumpprotokoll, uppratthaller ett konstant tryck vid vilken
flodeshastighet som helst; Hydrovar®-algoritmen som baseras pa
installningen av parametrarna fran P26 till P37 (se par. 6.5.3) ar
implementerad.

MSE-laget maste vara instéllt i kombination med anvandning av absoluta
lastryckssensorer, en for vardera pump, som har installerats for att stalla
in tryckets feedback-signal: MSE kommer alltid att férséka minimera
skillnaden mellan tryckets borvarde och tryckets feedback-signal.

Om multi-pumpprotokollet anvands kan man ansluta upp till 3 pumpar,
alla av samma tyd med samma effekt.

MSY: Hydrovar® Controller-lage for flera pumpar i synkron
kaskadanslutning.

Pumparna ar synkroniserade: alla behaller installt tryck och arbetar vid
samma hastighet.

Andra egenskaper: som for MSE-laget.

P26

Max RPM set [ACT rpmx10 Maximalt installd pumphastighet.

set+Max] (Max RMP-
installning [ACT-
installning Max*])

P27

Min RPM set romx10 Minimalt installd pumphastighet.

" Beroende pa vilken typ av pump som anvénds
" Beroende pa vilken typ av pump som anvénds
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38

[Min*+ACT set] (Min
RMP-installning
[Min*+ACT-
installning])

P28 | Ramp 1 [1:250] s Denna parameter anpassar den snabba accelerationstiden.
Den paverkar kontrollen 6ver pumparna fér HCS-, MSE- och MSY-
kontrolldgen (se dven par. 6.6.2).
Standard: 3 s.

P29 | Ramp 2 [1:250] s Denna parameter anpassar den snabba accelerationstiden
Den paverkar kontrollen 6ver pumparna for HCS-, MSE- och MSY-
kontrolldgen (se dven par. 6.6.2).
Standard: 3 s.

P30 | Ramp 3 [1:999] s Denna parameter anpassar den langsamma accelerationen.
Den faststéller:
o Anpasshingshastighet, i handelse av sma variationer
o Konstant utgaende tryck.
Rampen beror pa systemet som styrs, och paverkar kontrollen av
pumparna i HCS-, MSE- och MSY-ldgena (se dven par. 6.6.2).
Standard: 35s.

P31 | Ramp 4 [1+999] s Justering av den langsamma retardationstiden (se dven par. 6.6.2).
Andra egenskaper: som for ramp 3.

P32 | Ramp Speed Min S Denna parameter stdller in den snabba accelerationstiden.
Acceleration Den representerar accelerationsrampen som anvands av styrenheten tills
[2.0+25.0] pumpens minimala hastighet har uppnétts (P27).

(Ramphastighet min. Den paverkar kontrollen 6ver pumparna for HCS-, MSE- och MSY-
acceleration kontrolldgen (se dven par. 6.6.2).
[2.0:25.0]) Standard: 2,0s.

P33 | Ramp Speed Min s Denna parameter staller in den snabba bromstiden.

Deceleration Den representerar bromsrampen som anvands av styrenheten for att
[2.0+25.0] stoppa pumparna nar pumpens minimala hastighet har uppnatts (P27).
(Ramphastigheten Den paverkar kontrollen 6ver pumparna for HCS-, MSE- och MSY-

min. bromsning kontrolldgen (se dven par. 6.6.2).

[2.0:25.0]) Standard: 2,0s.

P34 | Speed Min Denna parameter definierar styrenhetens drift nar P27-pumpens
Configuration [STP, minimala hastighet har uppnatts:

SMI] (Hastighet min. o w (STP): Nar det erforderliga trycket har uppnatts och ingen
konfiguration [STP, ytterligare begdran gors, minskar pumpens hastighet till vardet P27:
smi)) pumpen fortsatter att kdras under det valda tidsintervallet (P35),
varefter den stannar automatiskt.
. m(SMI): Nar det erforderliga trycket har uppnatts och ingen
ytterligare begaran gors, minskar pumpens varvtal till det valda vardet
P27: pumpen fortsatter att kéras med samma varvtal. Denna
parameter paverkar kontrollen Gver pumparna for HCS-, MSE- och
MSY-kontrollagen.
Standard: STP
P35 | Smin time [0+100] s Denna parameter staller in tidsférdréjningen innan avstangning under
(Smin-tid [0:100]) P27 uppstér.
Den anvands endast avom P34 = STP.
Den paverkar kontrollen 6ver pumparna for HCS-, MSE- och MSY-kontrollagen.
Standard: Os.
P36 | Window [0+100] % Denna parameter staller in rampens kontrollintervall som en procentsats

(Fonster [0+100])

av tryckets borvérde.

Det anvands for att definiera tryckintervallerna, runt borvardet, under
vilka pumpen anvander langsamma accelerations- och stoppramper i
stallet for snabba sadana.

Den paverkar kontrollen 6ver pumparna for HCS-, MSE- och MSY-
kontrolldgen (se dven par. 6.6.2).

Standard: 10%.
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P37 | Hysteresis [0+100] % Denna parameter staller in den ldangsamma ramphysteres som en
(Hysteres [0+100]) procentsats av P36.

Den hjalper till att definiera tryckintervallen, runt borvardet, under vilken
pumpen gar fran langsam accelerationsramp (P28) till [angsam
bromsramp (P29).

Parametern paverkar kontrollen 6ver pumparna for HCS-, MSE- och MSY-
kontrolldgen (se dven par. 6.6.2).

Standard: 80%.

P38 | Speed Lift [0+MAX] rpmx10 Denna parameter staller in hastighetsgransen efter vilken den linjara
(Hastighet lyft okningen av det faktiska nédvandiga vérdet startar (P02), tills total kning
[0:MAX*]) (P39) vid maximal hastighet (P26).

Standard: P27.

P39 | Lift Amount [0+200] % Denna parameter staller in 6kningsvardet for det faktiska nddvandiga
(Lyftmingd [0+200]) vardet (P02) vid maximal hastighet (P26), matt som en procentsats av
nodvandigt varde (PO1).

Den faststéller 6kningen av nddvandigt instéllt varde som &r anvandbart
for att kompensera for flodesmotstand vid hoga flodeshastigheter.
Standard: 0.
6.5.4 Sensorns konfigurationsparametrar
Nr | Parameter Mattenhet | Beskrivning
P40 | Val av givar Konfigurationsinstallning for analog ingang:
[m m m] - m absolut avldsning av tryckgivare

- ISP 4-20 mA-ingang som hastighetsreferens

- USP 0-10 V-ingang som hastighetsreferens

Standard: m

P41 | Pressure Sensor Unit Of Denna parameter stéller in matenheten (m, M) for
Measure [BAR, PSI] trycksensorn.

(Tryckgivarens méatenhet Den péverkar huvudvyn av LED-parametern (se par. 6.3.4).
[BAR, PSI]) Standard:bar.

P42 | Fullskalevarde for bar/psi Instdllning av fullskalevarde for 4-20 mA tryckgivare ansluten till
tryckgivare 14 + 20mA analoga ingangar 9 och 10 for 1-fasversionen och ingangar 17 och
[0,0 + 25,0 BAR] / [0,0 + 18 for 3-fasversionen.
363PSI] Standard:beroende pa pumptypen.

P44 | Zero Pressure Auto- bar/psi Denna parameter later anvandaren genomféra den inledande
Calibration (Nolltryck automatiska kalibreringen av trycksensorn.
automatisk kalibrering) Den anvands for att kompensera for offset-signalen pa sensorn

vid nolltryck som har orsakats av toleransen pa sjalva sensorn.

Procedur:

1. Gatill P44 nar hydraulsystemet har ett tryck pa 0 (inget
vatten inuti), eller nar trycksensorn har kopplats bort fran
rorledningen: det faktiska vardet 0 visas.

2. Starta den automatiska kalibreringen genom att trycka pa
eller (se par. 6.2).

3. Islutet av den automatiska kalibreringen visas trycket 0 (noll),
eller “---“ (---)-meddelandet, om sensorsignalen ligger utanfor
tillaten tolerans.

P45 | Pressure Minimum bar/psi Staller in den minimala trycktrdskeln.

Threshold [0+42] (Minimal Om systemtrycket faller under denna tréskel under installd tid i
trycktroskel [0+42]) P46 genereras lagtrycksfelet E14.

Standard: O bar.

P46 | Pressure Minimum s Installning Time Delay (Tidsférdrojning)

Threshold - Delay Time Denna parameter staller in tidsfordrdjningen under vilken
[1+100] (Minimal enheten gar pa tomgang nar systemtrycket ar under P45, innan

" Beroende pa vilken typ av pump som anvénds
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trycktroskel -
fordrojningstid [1+100])

lagtrycksfelet E14 genereras.
Standard: 2 s.

P47 | Pressure Minimum Aktivera/avaktivera automatiska enhetsforsok i handelse av

Threshold — Automatic lagtrycksfel.
Error Reset [OFF, ON] Standard: ON.
(Minimal trycktroskel -

Automatisk felkvittering
[OFF, ON])

P48 | Lack Of Water Switch Input Denna parameter aktiverar/inaktiverar hanteringen av bristen pa
[DIS, ALR, ERR] (Brist pa inkommande vatten (se Par. 4.3.3, terminalerna 13 och 14 for
vatten, brytare ingang enfasig version, 11 och 12 for trefasig version).

[DIS, ALR, ERR]) Den definierar enhetens beteende nér bristen pa

inmatningsvatten har aktiverats och brytaren ar 6ppen:

m (DIS): enheten hanterar inte informationen som kommer
fran ”brist pa inmatningsvatten”

m (ALr): enheten ldser av "brist pa inmatningsvatten”
(aktiverad) och reagerar, nér brytaren 6ppnas, genom att visa
motsvarande larm A06 pa displayen, och héller motorn igang
E (Err): Err, enheten l3ser av brist pa inmatningsvatten
(aktiverad) och reagerar, nér brytaren 6ppnas, genom att
stoppa motorn och generera motsvarande fel E11.
Feltillstandet avlagsnas nar brytaren stangs igen och motorn

startas.

Standard: FEL

6.5.5 RS485-granssnittsparametrar

40

Nr | Parameter Mattenhet | Beskrivning

P50 | Communication protocol [MOD, BAC] Denna parameter véljer specifikt protokoll pa
(Kommunikationsprotokoll [MOD, BAC]) kommunikationsporten:

o (MOD): Modbus RTU
. (BAC): BACnet MS/TP.
Standard: MOD.

P51 | Communication protocol - Address Denna parameter staller in 6nskad adress for
[1+247]/[0+127] (Kommunikationsprotokoll - enheten nar den &r ansluten till en extern
adress [1+247]/[0+127]) enhet, beroende p3 valt protokoll i P50:

e MOD: vilket varde som helst i 1+247-
intervallen

o BAC: vilket varde som helst i intervallen
0+127.

P52 | Comm Protocol — BAUDRATE [4.8, 9.6, 14.4, kbps Denna parameter staller in 6nskad
19.2, 38.4, 56.0, 57.6 KBPS] (Komm.-protokoll overforingshastighet for
- OVERFORINGSHASTIGHET [4.8, 9.6, 14.4, kommunikationsporten.

19.2, 38.4, 56.0, 57.6 KBPS]) Standard: 9.6 kbps.
P53 | BACnet Device ID Offset [0+999] (BACnet Denna parameter staller in hundradelar,
enhets-1D Offset [0+999]) tiondelar och enheter pa Bacnet enhets-ID.
Standard: 002.
Standard enhets-ID: 84002.
P54 | Comm Protocol - Configuration [8N1, 8N2, Denna parameter stéller in langden pa

8E1, 801] (Komm.protokoll — Konfiguration

(EHE, EiE )

databits, pariteten och langden pa STOP-bits.
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6.5.6 Konfigurationsparametrar for flera pumpar

Alla dessa parametrar paverkar MSE- och MSY-kontrollagen.

Nr | Parameter Mattenhet | Beskrivning

P55 | Multipump — Address [1+3] Denna parameter staller in adressen for varje pump baserad
(Multipump — adress [1+3]) pa foljande kriterium:

o Varje pump behdver en individuell pumpadress (1+3)

o Varje adress far bara anvandas en gang.

Standard: 1.

P56 | Multipump — Max Units [1+3] Denna parameter staller in maximalt antal pumpar som
(Multipump — Maximala enheter drivs samtidigt.

[1+3]) Standard: 3.

P57 | Multipump - Switch Interval t Borvarde for huvudpumpens forcerade vaxlingsintervall.
[0+250] (Multipump - Om pumpen med prioritet 1 arbetar i kontinuerligt lage tills
kopplingsintervall [0+250]) den har tiden uppnas forceras vaxlingen fran den har

pumpen till nasta. A andra sidan, om systemet stannar helt

eftersom borvardet har uppnatts blir prioritet 1 vid nasta
start férordnad pa ett satt som garanterar en jamn
distribution av funktionstimmarna for alla pumpar.

Standard: 24 h.

P58 | Multipump - Actual Value bar/psi Denna parametern paverkar berakningen av P02, for att
Increase [0.0+25.0BAR] / forbattra multi-pumpstyrningen enligt beskrivningen i
[0.0+363PSI] (Multi-pump - paragraf 6.6.3.

Faktisk vardedokning [0,0+25,0 Standard: 0,35 bar.
BAR] / [0,0:363PSI])

P59 | Multipump - Actual Value bar/psi Denna parametern paverkar berakningen av P02, for att
Decrease [0.0+25.0BAR] / forbattra multi-pumpstyrningen enligt beskrivningen i
[0.0+363PSI] (Multi-pump - paragraf 6.6.3.

Faktisk vardeminskning Standard: 0,15 bar.
[0,0+25,0 BAR] / [0,0+363PSI])

P60 | Multipump — Enable Speed rpmx10 Denna parameter staller in hastigheten som en pump maste
[P27+P26] (Multi-pump - uppna innan nasta hjalppump startas, efter ett tryckfall i
aktivera hastighet [P27+P26]) systemet under skillnaden mellan P02 och P59.

Standard:beroende pa pumptypen.

P61 | Multipump Synchronous - rpmx10 Denna parameter staller in hastighetsgransen under vilken
Speed Limit [P27+P26] (Synkron den forsta hjalppumpen stannar.
multi-pump - hastighetsgrans Standard:beroende pa pumptypen.

[P27:P26])

P62 | Multipump Synchronous - rpmx10 Denna parameter staller in hastighetsgransen for att stoppa
Window [0+100] (Synkron multi- nasta hjalppump.
pump - fonster [0+100]) Standard: 150 rpmx10.

P63 | Multipump - Priority (Multi- Denna parameter visar pumpprioritetsvardet inom multi-
pump - prioritet) = pumpinstallningen.

Denna parameter visar féljande information:

B (Pr1) .. [ (Pr3) or (MK (PrO)

dar:

e Prl.. PR3 anger att pumpen kommunicerar med andra
pumpar och att dess prioritetsordning ar samma som
visat nummer.

o Pr0anger att pumpen inte detekterar kommunikationen
med andra pumpar och anses vara ensam i multi-pump-
bussen

P64 | Multipump - Revision (Multi- Denna parameter visar revisionsvardet for multi-
pump — Revision) pumpprotokollet som anvands.
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6.5.7 Testkorning konfigurationsparametrar

Testkorning ar en funktion som startar pumpen efter det senaste stoppet for att forhindra att det

6.5.8 Specialparametrar

blockeras.
Nr | Parameter Mattenhet | Beskrivning
P65 | Test Run - Time Start (Test- t Denna parameter staller in tiden efter vilken, ndr pumpen
korning - Tidsstart) [0+100] har stoppats for sista gangen, testkérningen kommer att
starta.
Standard: 100 h.
P66 | Test Run - Speed [Min+Max] rpmx10 Denna parameter staller in pumpens rotationshastighet
(Testkérning — hastighet for testkorningen.
[Min+Max]) Min- och maximal hastighet beror pa pumptypen.
Standard: 200 rpmx10.
P67 | Test Run - Time Duration s Denna parameter staller in testkérningens varaktighet.
(Testkorning — Varaktighet) Standard: 10s.
[0:180]C]
Nr | Parameter Mattenhet | Beskrivning

standardvirden) (i, [EE]

P68 | Default Values Reload (Ladda om

Om installd till RES genomfdr denna parameter, nar
den har bekraftats, en fabriksaterstéllning som laddar
om parameterns standardvérden.

[NO, YES] (Undvik att ofta

[NEJ, JA])

P69 | Avoid Frequent Parameters Saving

forekommande parametrar sparar

Denna parameter begrédnsar frekvensen vid vilken
enheten lagrar den nédvandiga parametern P02 i
EEPROM-minnet for att kunna forldnga dess livslangd.
Detta kan vara sarskilt anvandbart i tillampningar med
BMS-kontrollenheter som kraver konstant variation av
vardet for finjusteringsandamal.

Standard: NR.
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6.6 Tekniska referenser
6.6.1 Exempel: ACT-kontrollage med analog ingang

Schemat for ACT styrningslage visas i figuren.

S [rpm] @ @
SB ON

Y

2
=

Beskrivning

Nollpunkt (0 Vdc — 4 mA) = min. analogt signalvarde

Justeringens startpunkt

Standby-punkt (SBY) = 1/3 av hysteresomradet

ON-punkt (ON) = 2/3 av hysteresomradet

MAX. punkt (10 Vdc — 2 mA) = max. analogt signalvéarde

Min. motorhastighet (Parameter P27)

Max. motorhastighet (Parameter P26)

Justeringsomrade

-4-2 Driftsomrdde med min. hastighet (Parameter P27)

RPlW N[O |W|IN |-

till 2 Hysteresomrade

[EnY
'

w
'

N

Standby-omrade

For mer information om kontrollaget och ACT-reglerparametrar, se avsn. 6.5.3 och 6.5.5.

Exempel:
Berdkning av justeringens startpunkt for e P27=900
P40 = ISP (4-20 mA analog signal) e P26=3600
o Berdkning av justeringens startpunktsvérde = (max. varde —
nollpunkt) x (P27/P26) + nollpunkt = (20-4) x (900/3 600) + 4 = 8 mA
Berdkning av justeringens startpunkt for e P27=900
P40 = VSP (0-10 Vdc analog signal) e P26=3600
o Berdkning av justeringens startpunktsvarde =
(max. varde — nollpunkt) x (P27/P26) + nollpunkt = (10-0) x
(900/3 600) +0=2,5V
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6.6.2 Exempel: Rampinstallningar

lllustrationen visar rampinstallningar.

H [bar]

ESM_MO0028_A_sc

Nr Beskrivning

P01 (erforderligt varde).

P37 (justering hysteresis) som en % av P36 (justeringsfonster)

P36 (justeringsfonster) som en % av P01 (nddvandigt vérde)

P27 (Minsta hastighet)

— Verkligt huvud

1
2
3
4 P35 (minsta hastighet - varaktighet)
5
6
7

— Faktisk hastighet

RA — P32 (Accelerationsramp vid uppstart)

RB — P32 (Bromsramp vid avstangning)

R1 — P28 (Ramp 1) - Okning snabb ramphastighet

R2 — P29 (Ramp 2) - Minskning snabb ramphastighet
R3 — P30 (Ramp 3) - Okning ldngsam ramphastighet

R4 — P31 (Ramp 4) - Minskning langsam ramphastighet

For mer information om hur man justerar ramperna, se par. 6.5.3.

6.6.3 Exempel: Faktiskt erforderligt varde.

Pumpaktivering i kaskad-lagen:
1. Huvudpumpen nar sin P60 (aktivera hastighet).
2. Det aktiva vardet minskar till inkopplingsvarden pa den forsta reservpumpen.
Den forsta reservpumpen startas automatiskt. (Inkopplingsvarde = P01 (nédvandigt varde) -
P59 (faktisk vardeminskning))
3. Ett nytt nodvandigt varde, P02 (faktiskt erforderligt varde) berdknas efter uppstarten.

Berdkning av faktiskt erforderligt varde i seriell kaskad (MSE):
K = antal aktiva pumpar
Pr = pumpprioritet
P02 (faktiskt erforderligt varde) = PO1 (ndédvandigt varde) + (K- 1) * P58 (faktisk vardedkning) —
(Pr—1) * P59 (faktisk vardeminskning)

Berdkning av faktiskt erforderligt viarde i synkron kaskad (MSY):
K = antal aktiva pumpar (K = Pr)
P02 (faktiskt nodvandigt varde) = P01 (nodvandigt varde) + (K- 1) * (P58 — P59)
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Beteende pa P58 (faktisk vardeékning) och P59 (faktisk vardeminskning):
e om P58 (faktisk vardedkning) = P59 (faktisk vardeminskning) — tryckkonstant, oberoende av
hur manga pumpar som anvands.
e om P58 (faktisk vardedkning) > P59 (faktisk vardeminskning) — tryck 6kar nar hjalppumpen
startas.
e om P58 (faktisk vardedkning) < P59 (faktisk vardeminskning) — tryck minskar nar
hjalppumpen startas.
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7 Underhall

Forsiktighetsmatt

FARA: Elektrisk fara

Innan du férsdker att anvanda enheten maste du kontrollera att den ar utdragen och att
pumpen och kontrollpanelen inte kan startas om, dven av misstag. Detta galler &ven den extra
styrkretsen pa pumpen.

Innan du utfér nagra ingrepp pa enheten maste natverkets stromférsorjning och andra
ingangspanningar vara frankopplade under den minimala tidsperioden som anges i tabell 9
(kondensatorn pa den mellanliggande kretsen maste ha laddats ur av det inbyggda
urladdningsmotstandet).

PN~

Séakerstall att kylflakten och ventilerna &r fria fran damm.

Sakerstall att omgivningstemperaturen ar korrekt enligt enhetens begransningar.

Sakerstall att kvalificerad personal genomfér alla andringar pa enheten.

Séakerstall att enheten har kopplats bort fran stromférsérjningen innan arbeten genomférs. Las
alltid pumpens och motorns bruksanvisning.

VARNING: Fara for exponering for magnetfilt

Om rotorn tas bort eller fors in i motorkroppen kan befintligt magnetfalt

vara farligt fér barare av pacemaker och medicinska implantat
genom att dra till sig metalldelar, orsaka personskador och skada lagren.

Funktion och parameterkontroll

| handelse av andringar pa hydraulsystemet:

1.
2.
3.

46

Sakerstall att alla funktioner och parametrar ar korrekta.

Anpassa funktionerna och parametrarna vid behov.

Se aven "Snabbstartguiden” och ”Installations-, drifts- och underhallsanvisningen” for
pumparna e-SVE, e-HME, VME och e-SVIE som levereras tillsammans med produkten.
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8 Felsokning

| handelse av larm eller fel visar displayen en ID-kod och STATUSLAMPAN slas pa (se aven par.

6.3.2).

| handelse av flera larm och/eller fel visar displayen det huvudsakliga.

Larm och fel:

e sparas med datum och tid
e kan aterstallas genom att stdnga av enheten i minst 1 minut.
Fel satter igang statusrelaet pa foljande stift i kopplingsdosan:
o 1-fas-version: stiften 4 och 5
o 3-fas-version: stiften 24 och 25

8.1 Alarmkoder

Kod | Beskrivning

Orsak

Losning

A03 | Reducering

For hog temperatur

o Sank rumstemperaturen
o Sdnk vattentemperaturen
o Sank lasten

A05 | Dataminneslarm

Dataminne korrupt

1. Aterstill standardparametrar med parameter P68
2. Véanta 10 sek

3. Starta om pumpen

Om problemet fortsatter, kontakta Xylem eller en
auktoriserad distributor

A06 | LAGT larm

Upptackande av

vattenbrist (om P48=ALR)

Kontrollera vattennivan inuti tanken

A15 | EEPROM skrivfel

Dataminne skadat

Stoppa pumpen i 5 minuter och starta sedan om den
igen; om problemet fortsatter, kontakta Xylem eller
en auktoriserad distributor

A20 | Internt larm

Stoppa pumpen i 5 minuter och starta sedan om den
igen; om problemet fortsatter, kontakta Xylem eller
en auktoriserad distributér

A30 | Multipump-
anslutningslarm

Korrupt
multipumpanslutning

o Kontrollera anslutningskablarnas skick
o Kontrollera att det inte finns nagra
adressavvikelser

A31 | Forlust av
multipumpanslutning

Forlust av
multipumpanslutning

Kontrollera anslutningskablarnas skick

8.2 Felmeddelanden

Kod | Beskrivning

Orsak

Losning

EO1 | Internt
kommunikationsfel

Intern
kommunikationsforlust

Stoppa pumpen i 5 minuter och starta sedan om den
igen; om problemet fortsatter, kontakta Xylem eller
en auktoriserad distributor

E02 | Fel 6verbelastad
motor

o For hog motorstrém

o For hog strom absorberas

av motorn

Stoppa pumpen i 5 minuter och starta sedan om den
igen; om problemet fortsatter, kontakta Xylem eller
en auktoriserad distributér
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48

Kod | Beskrivning Orsak Losning
E03 | DC-buss o DC-buss 6verspanning Kontrollera:
overspanningsfel e Externa villkor orsakar e systemets konfiguration
pumpdriften frén generatorn o att backventilerna ar fullstandiga och i ratt
position
E04 | Blockerad rotor e Overstegrad motor e Kontrollera att det inte finns nagra
e Férlust av rotorsynkronism eller utomstaende delar som hindrar pumpens
rotor som blockeras av externa arbete
material e Stoppa pumpen i 5 minuter och starta den
sedan pa nytt
Om problemet fortsatter, kontakta Xylem eller en
auktoriserad distributor
EO5 | EEPROM EEPROM korrupt dataminnesfel Stoppa pumpen i 5 minuter och starta sedan om
dataminnesfel den igen; om problemet fortsatter, kontakta
Xylem eller en auktoriserad distributor
E06 | Spanningsfel galler | Spanningstillforseln utanfor Kontrollera:
driftsintervallet e spdnningen
o det elektriska systemets anslutning
EO7 | Temperaturfel Termiskt skydd motor har 18sts ut o Kontrollera pumphjul och rotor efter smuts.
motorlindning Avlagsna dem om nddvandigt
o Kontrollera installationens skick och vatten-
och lufttemperaturen
o Vanta tills motorn svalnar
e Om felet kvarstar, stoppa pumpen i 5 minuter
och starta den sedan pa nytt
Om problemet fortsatter, kontakta Xylem eller en
auktoriserad distributor
E08 | Temperaturfel pa Termiskt skydd har |6sts ut pa Kontrollera installationens skick och
strommodul frekvensomvandlaren lufttemperaturen
E09 | Generiskt Hardvarufel Stoppa pumpen i 5 minuter och starta sedan om
hardvarufel den igen; om problemet fortsatter, kontakta
Xylem eller en auktoriserad distributor
E11 | LAG-fel Upptédckande av vattenbrist (om Kontrollera vattennivan inuti tanken
P48=ERR)
E12 | Trycksensorfel Saknad trycksensor (finns ej i ACT- Kontrollera anslutningskablarnas skick for givare
lage)
E14 | Lagt tryckfel Tryck under minimal tréskel (finns Kontrollera installningarna i parametrarna P45
ej i ACT-lage) och P46
E15 | Forlust av fas En av de tre Kontrollera anslutningen till
stromforsorjningsfaserna saknas stromforsorjningsnatverket
(galler endast 3-fas-versioner)
E30 | Protokollfel Inkompatibelt multipumpprotokoll | Anvand samma fasta programvaruversion pa alla
multipump enheter
E44 | Externt analogt Extern analog signal saknas eller Kontrollera:

referensfel

ligger utanfor intervallet (om P40 =
ISP).

o P40-parameterns installning

e Extern analog signalkalla och kablar (klammor
9-10 for 1-fasversionen och kldmmor 17-18 for
3-fasversionen)

Se aven par. 6.3.2 och par. 6.4.3.
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O Teknisk information

e-SM-drivmodell

103 | 105 | 107 | 111 | 115 | 303 | 305 | 307 | 311 | 315 322
Fylli
Ingangsfrekvens [Hz] 50/60 +2
Huvudforsorjning LN L1L213
Nominell ingdngsspanning [V] 208+240 £10% 208+240 / 380+460 +10% 3i(i;fo
Maximal strém absorberad
(AC) i kontinuerligt arbete (S1) Se dataplat
(Al
PDS-energiklass IES2
Utdata
Min.+Max. hastighet [rpm] 800 till 3600
Lackstrom [mA] <3,5
ls{c?érr:?éﬁsg:ji\i/nl)gc[mA] Imax < 40
Felsignalrela 1x NO Vmax < 250 [VAC] , Imax < 2 [A] 1x NO Vmax < 250 [VAC] , Imax < 2 [A]
Motorstatusreld - 1x NO Vmax < 250 [VAC], Imax < 2 [A]

Se del Deklarationer.
Installationer maste utforas i enlighet med EMC-riktlinjer for god praxis (t.ex. undvik
"6glebultar” pa dverféringssidan)

EMC (elektromagnetisk
kompatibilitet)

Ljudtrycksniva LpA [dB(A)] @ <62 @3000
[rpm] <66 @3600
Isolationsklass 155 F
Skyddsklass IP55, holjestyp 1

Skydda produkten fran direkt soljus och regn

Relativ luftfuktighet (lagring &

o/ .| 0,
drift) 5 %+95 % UR

Forvaringstemperatur [°C] 225265 / -13+149

[/[°F]

Drifttemperatur [°C] /[°F] -20+50 / -4+122
Luftfororening Fororeningsgrad 2
Installationshéjd a.s.l. [m] / <1000/ 3280

[ft] Effektminskning kan uppsta pa hogre hojder
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9.1 Matt och vikter

e-SVE, VME och e-HME
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Modell Nettovikt (mot[:; ]och drivenhet) B1 B4 B5 D3 E1 2
s | 30| s | 3| 5 o
107 307
ESMO9OR...LNEE 74 | 89 | 13 | 144 | 16 | 376 | - | 79 -
ESM9ORSS...LNEE 73 | 88 | 128 | 142 | 158 | 343 | - | 79 |-
ESM90R...B14-SVE 75 | 9 | 131|145 16 | 292 - | 79 -
ESM90R...B5 75 | 9 | 131|145 16 | 292 | - | 100 |-
ESM80..HMHA | 80..HMHAUS | 80.HMHAEU | 75 | 9 | 13 | 145 | 16 | 263 | 90 | 79 100 | 125
ESM8O..HMHB | 80..HMHBUS | 80..HMHBEU | 7,6 | 92 | 132 | 146 | 161 | 268 | 90 | 80 - 100 | 125
ESM8O..HMVB | 80..HMVBUS | 80.HMVBEU | 7,4 | 89 | 13 | 144 | 16 | 268 | - | 80 S
ESM80..HMHC | 80..HMHCUS | 80..HMHCEU | 7,9 | 94 | 134 | 148 | 164 | 272 | 90 | o1 100 | 125
ESM8O..HMVC | 80..HMVCUS | 80.HMVCEU | 7,6 | 9,1 | 132 | 146 | 162 | 272 | - | o1 -]
ESMS0...8G 73 | 88 | 129 | 143|159 | 282 | - | 108 |-
ESM90R...56) 75 |91 | 13 | 145 | 161 | 307 | 89 | 83 | .| 76 | 124
ESM90R...56C 72 | 88 | 126 | 143|158 | 204 | - | s | V| . | .

...=103, 105, 107, 111, 115, 303, 305, 307, 311, 315, 322
- = motorfot hittades ej
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e-SVIE
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Modell

Nettovikt (motor och drivenhet)

[ke]

103
105
107

111
115

303
305
307

311
315

322

ESM&0...SVIE IEC

11,8

17,4

18,8

Rp 3/4”

ESM&0...SVIE NEMA

11,8

17,4

18,8

NPT 3/4”

...=103, 105, 107, 111, 115, 303, 305, 307, 311, 315, 322
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10Bortskaffande

10.1 Sakerhetsatgarder

VARNING:
Enheten maste bortskaffas av godkénda foretag som har specialiserat sig pa identifiering av olika
typer av material (stal, koppar, plast 0.s.v.).

VARNING:
Det ar férbjudet att slappa ut smorjvatska och andra farliga substanser i miljon.

10.2 WEEE (EU/EES)

q=X

INFORMATION TILL ANVANDARNA i enlighet med artikel 14 i Europaparlamentets och radets
direktiv 2012/19/EU av den 4 juli 2012 om avfall som utgdrs av eller innehaller elektrisk och
elektronisk utrustning (WEEE). Symbolen med en éverkryssad soptunna pa apparaten eller dess
forpackning anger att apparaten i slutet av sin livstid ska vara féremal for separat insamling och
inte far kasseras som hushallsavfall. En korrekt och miljovanlig separat insamling, ratt behandling
och bortskaffande av den gamla apparaten hjalper till att minska de negativa effekterna pa miljon
och halsan och resulterar i en optimal ateranvandning och/eller atervinning av materialen som
apparaten bestar av.

WEEE fran yrkesmassig anvandning: Producenten hanterar och ansvarar for separat insamling
av denna apparat i slutet av dess livstid. En anvandare som dnskar att bortskaffa denna apparat
kan kontakta producenten och fdlja det antagna insamlingssystemet eller valja en auktoriserad
avfallshanteringskedja.

1 Producent av EEE i enlighet med direktiv 2012/19/EU

53



sv — Oversattning av bruksanvisning i original

11 Deklarationer

Se den specifika markningsforklaringen som sitter pa produkten.

11.1 EG-férsakran om 6verensstammelse (Oversattning)

Xylem Service ltalia Srl, med huvudkontor i Via Vittorio Lombardi 14 - 36075 Montecchio
Maggiore VI - Italy, forsakrar harmed att produkten:

Elektrisk pump med integrerad variabel hastighetsdrift, med eller utan trycksandare och
tillhérande kabel (se markplat)

uppfyller gallande krav i féljande europeiska direktiv

o Maskindirektiv 2006/42/EG och senare andringar (BILAGA Il — fysisk eller juridisk person som
ar behorig att sammanstalla den tekniska dokumentationen: Xylem Service Italia S.r.l.)

e Ekodesign 2009/125/EG med senare andringar, férordning (EU) nr. 547/2012 med senare
andringar (vattenpump) om den ar MEI-morkt,

och de tekniska standarderna:

e EN 809:1998+A1:2009, EN 60335-1:2012+A11: 2014 +A13:2017, EN 60335-2-41:2003+
A1:2004+A2:2010, EN 62233:2008

e EN 61800-9-1:2017, EN 61800-9-2:2017.

Montecchio Maggiore, 28/09/2021

Marco Ferretti
Styrelseordférande

rev.00

11.2 EU-forsakran om overensstammelse (nr 19)

54

1. EMC - Modell av apparaten/produkten:

se markplat

RoHS - Unik identifikation av EEE:

HME, VME, SVE, SVIE.

2. Tillverkarens namn och adress:

Xylem Service ltalia S.r.l.

Via Vittorio Lombardi 14

36075 Montecchio Maggiore VI

Italy.

3. Denna forsakran om 6verensstammelse utfardas under tillverkarens eget ansvar.
4. Foremalet for forsakran:

Elektrisk pump med integrerad variabel hastighetsdrift, med eller utan trycksandare och

tillhérande kabel (se markplat).

5. Féremalet for forsakran ovan 6verensstammer med relevant unionslagstiftning om
harmonisering:

e Direktiv 2014/30/EU av den 26 februari 2014 och senare andringar (elektromagnetisk
kompatibilitet)

e Direktiv 2011/65/EU av den 8 juni 2011 och senare andringar, inklusive direktiv (EU)
2015/863 (gallande begransad anvandning av vissa farliga amnen i elektrisk och
elektronisk utrustning).

6. Hanvisningar till de relevanta harmoniserade standarder som anvants eller hanvisningar till
andra tekniska specifikationer, enligt vilka éverensstammelsen forsakras:

e EN60730-1:2011, EN 61800-3:2004+ A1:2012 (Kategori C2), EN 55014-1:2006+
A1:2009+A2:2011, EN 55014-2:1997+ A1:2001+A2:2008, EN 61000-6-2:2005, EN 61000-
6-3:2007+A1:2011.

e EN IEC 63000:2018.

7. Anmalt organ: -.
8. Ytterligare information:
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RoHS - Bilaga Ill — Anvandningar som undantas fran begransningen: bly som
legeringselement i stal och kopparlegeringar [6.a, 6.c] i svetsar och i elektriska/elektroniska
komponenter [7.a, 7.c.1].

Undertecknat for och at: Xylem Service ltalia S.r.l.
Montecchio Maggiore, 28/09/2021

Marco Ferretti
Styrelseordférande
rev.00

Lowara ar ett varumarke som tillhér Xylem Inc. eller nagot av dess dotterbolag.
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Xylem |'zllam|

1) The tissue in plants that brings water upward from the roots;
2) A leading global water technology company.

We're a global team unified in a common purpose: creating innovative solutions to
meet our world’s water needs. Developing new technologies that will improve the
way water is used, conserved, and re-used in the future is central to our work. We
move, treat, analyze, and return water to the environment, and we help people use
water efficiently, in their homes, buildings, factories and farms. In more than 150
countries, we have strong, long-standing relationships with customers who know us
for our powerful combination of leading product brands and applications expertise,
backed by a legacy of innovation.

For more information on how Xylem can help you, go to www.xylem.com

Wle m Xylem Service ltalia S.r.l.

Let's Solve Water Via Vittorio Lombardi 14
36075 - Montecchio Maggiore (VI) - Italy
xylem.com/lowara

Lowara is a trademark of Xylem Inc. or one of its subsidiaries.
© 2018 Xylem, Inc. Cod.001080136SV rev.E ed.12/2021
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