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1 Introducere si Masuri de Protectie a
Muncii

1.1 Introducere

Scopul acestui manual

Acest manual are scopul sa ofere informatiile necesare pentru efectuarea corecta a urmatoarelor
operatiuni:

e Instalarea

o Utilizare

o Intretinere

ATENTIE:

Tnainte de a instala si de a utiliza produsul, asigurati-va c3 cititi si intelegeti pe deplin toate
sectiunile acestui manual. Utilizarea necorespunzatoare a produsului poate cauza vatamari
corporale si deteriorarea proprietatii si, de asemenea, poate anula garantia.

NOTA:

Acest manual face parte integranta din produs. Trebuie pus intotdeauna la dispozitia utilizatorului,
trebuie depozitat in apropierea produsului si trebuie pastrat corespunzator.

1.2 Siguranta

Niveluri de pericol

Tnainte de a utiliza produsul si pentru a evita urmétoarele riscuri, asigurati-va ca cititi cu atentie,
intelegeti si respectati urmatoarele avertismente privind pericolul:
e Pericolele de vatamare corporala si privind sanatatea

e Deteriorarea produsului
e Functionarea defectuoasa a produsului.
Nivel de pericol Indicatie
PERICOL: Desemneazd o situatie periculoasd care, daca nu este evitata, conduce
la vatdmari corporale grave sau chiar la deces.
AVERTIZARE: Desemneazd o situatie periculoasd care, daca nu este evitata, poate
conduce la vatamari corporale grave sau chiar la deces.
ATENTIE: Desemneazd o situatie periculoasd care, daca nu este evitata, poate
conduce la vatamari corporale minore sau medii.
NOTA: Desemneazd o situatie care, dacd nu este evitatd, poate conduce la
pagube materiale, dar nu la vatamari corporale.
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Simboluri speciale

Unele categorii de pericole au simboluri specifice, precum in tabelul urmator:

Simbol Descriere

Pericol de electrocutare

Pericol privind campurile magnetice

Pericol suprafete fierbinti

Pericol de radiatii ionizante

Pericol de atmosfera potential exploziva (Directiva UE ATEX)

Pericol de taiere si de abraziune

Pericol de zdrobire (membre)

> >R

1.2.2 Siguranta utilizatorului

Respectati cu strictete reglementarile curente privind sanatatea si siguranta.

AVERTIZARE:

Acest produs poate fi utilizat numai de utilizatori calificati.

In scopul acestui manual, pe langa prevederile oricaror reglementari locale, personal calificat
inseamna orice persoane care, datoritad experientei sau instruirii, pot recunoaste orice pericole
existente si pot evita pericolele in timpul instalarii, utilizarii sau intretinerii produsului.
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Utilizatori neexperimentati

AVERTIZARE:

PENTRU UNIUNEA EUROPEANA

o Acest aparat poate fi utilizat numai de copii cu varsta minima de 8 ani si de persoane cu
capacitati fizice, senzoriale sau mentale reduse sau care sunt lipsite de experienta sau de
cunostinte, daca au fost instruite sau sunt supravegheate n privinta utilizarii in siguranta a
aparatului si daca inteleg pericolele implicate.

e Copiii nu au voie sa se joace cu aparatul.
Curatarea si intretinerea aparatului nu se vor realiza de catre copii nesupravegheati.

PENTRU ALTE TARI

e Acest aparat nu este conceput pentru a fi utilizat de persoane (inclusiv copii) care au
capacitati fizice, senzoriale sau mentale reduse sau sunt lipsite de experienta sau de
cunostinte, cu exceptia situatiei in care au fost instruite sau sunt supravegheate de catre o
persoana responsabila pentru siguranta lor, cu privire la utilizarea aparatului.

e Copii trebuie supravegheati, pentru a va asigura ca nu se joaca cu aparatul.

1.2.3 Reguli generale privind siguranta

> >

AVERTIZARE:

o Pastrati intotdeauna zona de lucru curata
o Avelti grija la riscurile reprezentate de gaz si de vapori in zona de lucru
¢ Retineti intotdeauna ca exista risc de inec, de accidente electrice si de arsuri.

PERICOL.: Pericol de electrocutare

o Evitati pericolele electrice; aveti grija la riscul de soc electric sau de arc electric

¢ Rotirea accidentald a motoarelor creeaza tensiune si poate incarca unitatea, conducéand la
deces, la vatamari corporale grave sau la deteriorarea echipamentelor. Asigurati-va ca
motoarele sunt blocate, pentru a preveni rotirea accidentala.

Campuri magnetice

Eliminarea sau instalarea rotorului in carcasa motorului genereaza un camp magnetic puternic.

>

Conexiuni electrice

>

PERICOL.: Pericol privind campurile magnetice

Campul magnetic poate fi periculos pentru orice persoana care poarta stimulatoare cardiace sau
orice alte dispozitive medicale sensibile la campuri magnetice.

NOTA

Campul magnetic poate atrage reziduuri de metale pe suprafata rotorului, cauzand deteriorarea
acestuia.

PERICOL.: Pericol de electrocutare

e Conexiunea la sursa de alimentare electrica trebuie realizata de un electrician care respecta
cerintele tehnico-profesionale evidentiate in reglementarile curente

Precautii inainte de lucru

>

()]

AVERTIZARE:

Instalati o bariera adecvata in jurul zonei de lucru, de exemplu un parapet

Asigurati-va ca toti parapetii sunt in pozitie si fixati ferm

Asigurati-va ca aveti o cale libera de retragere

Asigurati-va ca produsul nu se poate rostogoli si nu poate caddea astfel incat sa raneasca
persoane sau sa cauzeze pagube materiale
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¢ Asigurati-va ca echipamentele de ridicare sunt in stare buna

Utilizati un harnasament de ridicare, o linie de siguranta si un dispozitiv de respiratie, dupa
cum este necesar

Lasati toate componentele pompei sa se raceasca inainte de a le manipula

Asigurati-va ca produsul a fost curatat temeinic

Deconectati si blocati alimentarea electrica inainte de a supune pompa operatiunilor de service
Verificati riscul de explozie Thainte de suda sau de a utiliza scule electrice.

Precautii in timpul lucrului

AVERTIZARE:

Nu lucrati niciodata singur

Purtati intotdeauna echipament de protectie personala

Utilizati intotdeauna unelte de lucru adecvate

Ridicati intotdeauna produsul utilizénd dispozitivul sdu de ridicare

Nu stationati sub sarcini suspendate

Aveti grija la riscul de pornire bruscd, daca produsul este folosit cu o comanda automata

Aveti grija la migcarea brusca de pornire, care poate fi puternica

Clatiti componentele in apa dupa dezasamblarea pompei

Nu depasiti presiunea maxima de lucru a pompei

Nu deschideti nicio supapa de aerisire sau de evacuare si nu indepartati busoane in timp ce

sistemul este presurizat

e Asigurati-va ca pompa este izolata de sistem si ca este eliberata intreaga presiune inainte de
a dezasambla pompa, de a indeparta busoanele sau de a deconecta conductele

¢ Nu operati niciodata pompa fara a avea instalata o aparatoare de cuplaj.

in cazul contactului cu substante chimice sau cu lichide periculoase

Respectati aceste proceduri pentru substante chimice sau lichide periculoase care au intrat in
contact cu ochii sau cu pielea dvs.:

Stare Actiune
Substante chimice sau lichide 1. Departati fortat pleoapele, cu ajutorul degetelor.
periculoase in ochi 2. Clatiti ochii cu lichid de curatare a ochilor sau cu apa de la robinet timp de cel

putin 15 minute.
3. Apelatila un medic.

Substante chimice sau lichide 1. indepértati hainele contaminate.
periculoase pe piele 2. Clatiti pielea cu sapun si apa timp de cel putin 1 minut.
3. Apelati la un medic, daca este necesar.

1.2.4 Protectia mediului
Eliminarea ambalajului si a produsului
Respectati reglementarile curente privind eliminarea deseurilor sortate.

1.2.5 Locatii expuse la radiatii ionizante

AVERTIZARE: Pericol de radiatii ionizante

Daca produsul a fost expus la radiatii ionizante, puneti in aplicare masurile de siguranta necesare
pentru protejarea persoanelor. Daca produsul trebuie expediat, informati transportatorul si
destinatarul corespunzator, astfel incat sa se puna in aplicare masurile de siguranta adecvate.

1.3 Piesele de schimb

Identificati piesele de schimb cu ajutorul codurilor de produse direct pe site-ul site
www.lowara.com/spark. Contactati Xylem sau distribuitorul autorizat pentru informatii tehnice.

1.4 Garantia produsului

Pentru informatii privind garantia, consultati documentatia din contractul de vanzare.
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2 Manipularea si Depozitarea

Inspectarea ambalajului

1. Asigurati-va ca descrierile, cantitatea si codurile de produs sunt corespunzatoare comenzii.
2. Verificati ambalajul, pentru a identifica eventuale deteriorari sau piese lipsa.
3. Daca exista deteriorari sau piese lipsa identificate, imediat:

e Acceptati bunurile cu rezerva, indicand pe documentul de transport aspectele identificate

sau

¢ Respingeti bunurile, indicand motivul pe documentul de transport.
In ambele cazuri, contactati prompt Xylem sau distribuitorul autorizat de la care a fost cumparat
produsul.

Despachetarea si inspectarea unitatii

1. Tnléturat,i materialele de ambalare de pe produs.
2. Eliberati produsul, indepartand suruburile si/sau taind curelele, daca exista.

ATENTIE: Pericol de taiere si de abraziune
& Purtati intotdeauna echipament individual de protectie.

3. Verificati integritatea produsului si asigurati-va ca nu exista componente lipsa.
4. In caz de deteriorare sau de componente lipsa, contactati prompt Xylem sau distribuitorul
autorizat.

2.1 Manipularea unitatii

Unitatea trebuie agatata si ridicatd dupa cum se indica in figura.

AVERTIZARE: Pericol de zdrobire (membre)

¢ Produsul si componentele sale pot fi grele: risc de zdrobire

¢ Purtati intotdeauna echipament de protectie personala

e Manipularea produsului si a componentelor sale trebuie sa se efectueze in conformitate cu
reglementarile curente privind ,manipularea manuala a incarcaturilor”, pentru a evita conditii
ergonomice nefavorabile, care conduc la riscul de vatamare a coloanei vertebrale.

o Utilizati macarale, cabluri, curele de ridicare, cérlige si cleme care respecta reglementarile
curente si care sunt adecvate pentru intrebuintarea specifica

e Asigurati-va cd harnasamentul nu deterioreaza unitatea

e In timpul operatiunilor de ridicare, evitati intotdeauna miscarile bruste, care pot compromite
stabilitatea Tncarcaturii

e In timpul manipulérii, asigurati-va ca nu raniti oameni si animale si/sau nu cauzati pagube
materiale.
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2.2 Depozitare

Produsul trebuie depozitat:

e Intr-un loc acoperit si uscat

La distanta de surse de caldura

Protejat impotriva murdariei

Protejat impotriva vibratiilor

La o temperatura ambianta cuprinsa intre -25°C si +65°C (-13°F si 149°F) si umiditate relativa
de 5% - 95%.

NOTA:
¢ Nu amplasati greutati mari pe produs
e Protejati produsul impotriva coliziunilor.

10
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3 Descrierea Tehnica

3.1 Denumire

Unitate de pompare cu turatie variabila, verticald/orizontala/, cu mai multe trepte, fara amorsare

automata.

3.2 Placi de date

Placa de date este o eticheta care indica:
o Detaliile principale ale produsului
e Codul de identificare

Aprobari si certificari

3.2.1 Motor

Placa de date

Pentru aprobari, consultati placa de date a motorului:

e numai C €
CE+cMNhs

©

@@@@@@@?QQQ@%

CODE :
Duty : IS1 L Continuous

It Xj/LEM SEJLVICE ITALIA [5RL / E E
Y/IA LOMB/ARDI 14 36075|MO/TECCE/ M. (VI) ITALY
Reg No. /1520560967 MADE IN I/ALY Code: SIN: E =
Type‘/ HCode SIN: & [6KW JoV [eA TEE [ min-_IES alend/4 ] pabak
R THER/ALLY PROTECTED | Tamb: | / ’I \\

50/80 HP - c #155(F) LW-155-1 ENC / | \ [jz]

|

|

|

6@ SoobEse HOOE ...

1. Codul de definire a tipului 15
2. Tensiune nominala 16.
3. Frecventd nominala 17.
4. Putere nominala [kW] 18.
5. Putere nominala [HP] 19
6. Numar piesa 20.
7. Clasa deizolare 21
8. Numadrul de serie 22
9. Temperatura ambiantd maxima 23
10. Factor de putere 24.
11. Curent nominal 25
12. Eficienta de antrenare a motorului 26
13. Gama de turatii la putere maxima

14. Cod literal pentru rotorul blocat 27.

. Tip de regim

Tip carcasd (NEMA)
Greutatea
Clasa de protectie

. Putere arbore

Tensiune

. Curent
. Numadr piesa
. Numarul de serie

Factor de putere

. Viteza de rotatie
. Clasa de eficienta a sistemului de actionare mecanica

(conform EN 50598-2)
Eficienta la sarcind maxima

Cod de identificare

O OO

5 ®

ESM_MO0032_A_sc

11
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7.

8.

Seria ESM

. Dimensiunea cadrului motorului 90R: Flansa supradimensionata

80: Flansa standard
Extensie arbore o0: Extensie arbore standard
S8: Extensie arbore personalizat
Sursa de alimentare 1: sursa de alimentare monofazata
3: sursd de alimentare trifazatd
Putere arboree10 [kW] 03: 0,37 kW (0,50 HP)
05: 0,55 kW (0,75 HP)
07:0,75 kW (1,00 HP)
11:1,10 kW (1,50 HP)
15: 1,50 kW (2,00 HP)
22: 2,20 kW (3,00 HP)
Dispunerea cadrului motorului  SVE: Flansa cu gaura filetata si arbore fara nut de pana
B14: Flansa cu gauri filetate
B5: Flansa cu gauri libere
HMHA: Adecvat pentru pompe monolitice 1+5 e-HME
HMHB: Adecvat pentru pompe cu manson 1+5 e-HME
HMVB: Adecvat pentru pompe VM 1+5
HMHC: Adecvat pentru pompe 10+22 e-HME
HMVC: Adecvat pentru pompe VM 10+22
LNEE: Adecvat pentru pompe in serie
56J: Conform standardului NEMA 56 Jet
56C: Conform standardului NEMA 56C

Piata de referinta oo: Standard
UE:EMEA
SUA: America de Nord
Tensiune 208-240 : 208-240V c.a. 50/60Hz

380-460 : 380-460 V c.a. 50/60Hz
230/400: 208-240/380-460 V c.a. 50/60Hz

3.2.2 Pompe e-HME si VME

Placa de date

12

= a/C ® vy
Hmm.__]m P1C - JA/\__JYA

A

tllq/o_.C tomo/_ ‘C Py.__T_.kPu : __.

5T 66 BB ©

Fe %77
' ii;_:::/::::'~Z€Zf:_.cm[::Z:j |!I____!| t mQX/‘ﬂV‘
5 ; X

O NV AE WD

Intervalul de cadere 9. Temperatura ambiantd de functionare maxima
Interval de debit 10. Cadere minima (EN 60335-2-41)

Cod de definire tip de pompa/unitate pompa electrica 11. Presiune maxima de functionare

Clasa de protectie 12. Greutate unitate de pompa electrica

Frecventa 13. Putere absorbita unitate de pompare electrica
Numar de serie (datd+numar de ordine) 14. Date electrice

Numar unitate de pompare electrica/piesa pompa 15. Temperatura maxima de functionare a lichidului
Temperatura maxima de functionare a lichidului (alte utilizari decat EN 60335-2-41)

(utilizari conform EN 60335-2-41)
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Codul de definire a tipului e-HME

&

s4]smlolzlviBlElxIxIxlol | | ||

ESM_MO0026_A_sc

1. Debit nominal [10] =m?3/h
2. Numele seriei [HM]
3. Functionare motor [E] = e-SM
4. Numele rotorului [03] =3 rotoare
5. Material pompa [S] = Otel inoxidabil (AISI 304)
6. Putere nominala a motorului kW x 10
7. Faza [M] = Monofazat
[T] = Trifazat
8. Tensiune de alimentare electrica Sursd de alimentare e-SM
02 = 1x208-240 V
04 =3x380-460 V
05 = 3x208-240/380-460 V
9. Piesa rotativa [Q] = Carbura de siliciu (Qu)
[V] = Oxid de aluminiu (Ceramica)
10. Pies3 fixa [Q] = Carbura de siliciu (Qu)
[B] = Rasind de carbon impregnata
11. Elastomeri [E] = EPDM
[V] = FPM
[K] = FFPM (Kairez®)
12. Caracteristici generale Nul = Fara
Z = altele
13. Caracteristici generale Nul = Fara
14. Conexiuni Nul = Filetat
15. Nul sau litera alocata de producdtor

Codul de definire a tipului VME

1[0 VIMElo 2 P 1]1/ml0]

06666000000

2lvielel | [ [ | [ |]

ESM_MO0030_B_sc

1. Debit nominal [10] =m?3/h
2. Numele seriei [VM]
3. Functionare motor [E] = e-SM
4. Numele rotorului [02] = 2 rotoare
5. Material pompa [P] = Otel inoxidabil AlISI 304 cu rotoare Noryl™
6. Putere nominald a motorului kW x 10
7. Fazd [M] = Pompa electrica monofazata
[M] = Pompa electrica trifazata
8. Tensiune de alimentare electrica [2] = 1x208-240 V
[4] = 3x380-460 V

(5]
9. Piesd rotativa [V]
10. Piese fixe

11. Elastomeri

= 3x208-240/380-460 V
= Oxid de aluminiu (Ceramica)
Rdsind de carbon impregnata

[E] =

EPDM

13
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3.2.3 Pompa e-SVE

Placa de date

(IR

®

8 (q3
XYLEM SERVICE ITALIA SRL
VIAVITTORIO LOMBARDL 4

38075 MONTECCHIO MAGGIZZAE (VIHTALY
I Reg. No. 07520580967 MADE IN ITALY

oF
SOEEEEE

Y \' A e
[oMEI 2 P1 kWe!
P iE;

& J ESM_M0031_B_sc
1. Tip de pompa / unitate de pompare electrica 10. Cod de identificare a materialului garniturii mecanice
2. Numar de serie (datd+numar de ordine) 11. Intervalul de cadere
3. Interval de debit 12. Putere nominalad a motorului
4. Cdadere minima (EN 60335-2-41) 13. Temperatura maxima de functionare a lichidului
5. Presiune maxima de functionare (utilizari conform EN 60335-2-41)
6. Interval de tensiune nominala 14. Clasa de protectie
7. Frecventa 15. Curent
8. Indicele de randament minim 16. Putere absorbitd unitate de pompare electrica
9. Numar unitate de pompare electrica/piesa pompa 17. Temperatura maxima de functionare a lichidului (alte

utilizari decat EN 60335-2-41)

Cod de identificare

HHHHHIIIHIIHMHIIIIIIIIIIIIII

ESM_M0029_A_sc

1. Debit nominal [22] =m?/h

2. Numele seriei [SV]

3. Functionare motor [E] = e-SM

4. Numele rotorului [02] = 2 rotoare

5. Material pompa [F] = Otel inoxidabil AISI 304, flanse rotunde (PN 25)
[T] = Otel inoxidabil AISI 304, flanse ovale (PN 16)
[R] = Otel inoxidabil AISI 304, orificiu de evacuare deasupra orificiului de aspiratie,
flanse rotunde (PN 25)
[N] = Otel inoxidabil AISI 316, flanse rotunde (PN 25)

6. Versiune Goala = versiune standard

7. Putere nominald a kW x 10

motorului

8. Numar de poli [P]=e-SM

9. Frecventa [0] =e-SM

10. Faza Nul = pompa

[M] = Pompa electrica monofazata
[M] = Pompa electrica trifazata
11. Tensiune de alimentare [2] = 1x208-240 V
electrica [4] = 3x380-460 V
[5] = 3x208-240/380-460 V

14
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3.2.4 Pompa e-SVIE

Placa de date pentru modelele 1, 3, 5SVI (E) - 1~

SVI_M0019_A_sc

8.

No VA wWN R

. Tip de pompa sau pompad electrica

. Interval de debit

Intervalul de cadere

. Cddere minima

Numar de serie + data fabricatiei

. Cod produs

. Coduri de identificare a materialelor pentru garnitura
mecanica si garnitura inelara

Interval de tensiune nominala

9. Temperatura minima de functionare lichid

10. Temperatura maxima de functionare lichid
11. Frecventd

12. Presiune maximad de functionare

13. Putere nominala pompa

14. Greutatea

15. Clasa de protectie

16. Indicele de randament minim

17. Putere absorbitd unitate de pompare electrica

Placa de date pentru modelele 1, 3, 5SVI (E) - 3~/1, 3, 5, 10, 15, 22SVI (C, M)

~

N

11

Type & |

Code &
@\Emm °C o« L

t max °C

PN kPa L."JE ’@

0w mh P2 & kw

He - m_Hmin & _m
@/ n_e timin_ MERz e

Motor ~ P1 @ kW P &

No/Date -
kg \
ol
SVI_M0020_A_sc

O 00 NO UL WN -

. Tip de pompa sau pompad electrica

. Temperaturd minima de functionare lichid
. Temperatura maxima de functionare lichid
. Presiune maxima de functionare

. Interval de debit

. Intervalul de cadere

. Viteza de rotatie

. Putere nominald pompa

. Greutatea

10. Cod produs

11. Cod de identificare a materialelor garniturii mecanice
12. Cod de identificare a materialelor garniturii inelare
13. Putere absorbita unitate de pompare electrica

14. Cadere minima

15. Indicele de randament minim

16. Clasa de protectie

17. Numar de serie + data fabricatiei

15
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Placa de date pentru modelele 33, 46, 55, 92 (S, N)

CPRYPY

Pumpmli) | ”\.I\LI_I Ivl;_'l

Cod. P2 k

DQlc_/—hn'/h n Ti/min C /@
He tloe—o0H T

}/o\l/. mn - pmox . kPa @ /®

Notor[e]~Jo 1]

Date No

o7

?

-

P

@M

SVI_M0021_A_sc

1. Tip pompa electrica 8. Intervalul de cadere

2. Cod produs 9. -

3. Interval de debit 10. Tip motor

4. Cod de identificare a materialelor garniturii mecanice  11. Data fabricatiei + numarul de serie

5. Putere absorbita unitate de pompare electrica 12. Temperatura maxima de functionare lichid
6. Viteza de rotatie 13. Cadere minima

7. Cod de identificare a materialelor garniturii inelare 14. Presiune maxima de functionare

Cod de identificare pentru modelele 1, 3, 5, 10, 15 si 22

ESM_MO0040_A_sc

1 lssivii[Elofe - lol6lclelosls] [TlsiRlaialE | | |
Debit Th m3/h

DORCoCORCE

Motor asincron standard cu mecanism de actionare e-SM [E]

Numele rotorului

Numar de trepte

Versiune cu ax extins [E], cu presetupa [C], garnitura standard [M] sau speciala [X]

Material: AISI 304 [G] sau AISI 316 [N]

Putere nominald motor in kWx10

Motor cu 2-poli [2], 4-poli [4] sau mecanism de actionare e-SM Drive [P]

10 Motor monofazat [M], motor trifazat [T] sau pompa cu arbore gol [ ]

11. Tensiune de alimentare electrica cu mecanism de actionare e-SM: 1x208-240 V [02], 3x380-460 V [04] sau 3x208-
240/380-460 V [05]

12. Garnitura mecanica si elastomeri

13. Alte informatii: standard [ ], PTC [P], incalzitor motor [S], aprobat de UL (cURus) [U], alte specificatii [Z]

LN~ WN R

16
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Cod de identificare pentru modelele 33, 46, 66 si 92

SV e lel Lolols L2l Joois 3o ot L L L

b BOO OO O .

Numele seriei

Debit in m3/h

Numele rotorului

Numar de trepte

Versiune cu cuplaj [S] sau AlSI 316 cu cuplaj [N]

Putere nominald motor in kWx10

Motor cu 2-poli [] or 4-poli [4]

Motor monofazat [M], motor trifazat [T] sau pompa cu arbore gol [ ]
Alte informatii

O ~NOUE W

3.3 Design si dispunere

Unitatea poate fi dotata cu functiile necesare aplicatiei.

ESM_T0022_A_sc

17
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Cuplu de strangere +15%

Numar pozitie | Descriere
[Nm] [inelbs]

1 Surub 1,4 12,4
2 Capac cutie cu borne - -
3 Modul optional cu banda - -
4 Garniturd de etansare cablu I/0 M12 2,0 17,7
5 Garnitura de etansare cablu M20 pentru cablurile de alimentare 2,7 23,9
6 Garniturd de etansare cablu I/0 M16 2,8 24,8
7 Mecanism de actionare (model monofazat) - -
8 Motor - -
9 Surub 6,0 53,1
10 Mecanism de actionare (model trifazat) - -
11 Distantier - -

Componente pre-asamblate din fabrica

Componenta Cantitate | Note
B ‘ tura d M12 3

uson pentru garnitura de M16 1
etansare cablu

M20 1

Garnitura de etansare cablu si M12 3 Diametru exterior intre 3,7 si 7,0 mm (0,145 - 0,275 in)
contrapiulita M16 1 cablu: intre 4,5 si 10,0 mm (0,177 - 0,394 in)
Garnitura de etansare cablu M20 1 ' intre 7,0 si 13,0 mm (0,275 - 0,512 in)

Componente optionale

18

Componenta Descriere

Senzori

Urmatorii senzori pot fi folositi cu unitatea:
e Senzor de nivel

Modulul RS485

Pentru conectarea unui sistem cu mai multe pompe la un sistem de supraveghere prin intermediul
unui cablu (protocol de comunicare Modbus sau BACnet MS/TP)

Adaptor Adaptor M20 metric la NPT 1/2" (articolul este intotdeauna furnizat pentru piata SUA)
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3.4 Utilizarea preconizata

Produsul poate fi utilizat pentru a pompa:
e Aparece
e Apacalda

Consultati Manualul de instalare, operare si intretinere standard pentru specificatiile de design
ale pompei.

Unitatile de pompare cu turatie variabila sunt concepute pentru urmatoarele aplicatii:
e Reglarea presiunii, a nivelului si a debitului (sisteme Tn bucld deschisa)
e Sisteme de irigatii cu o singura pompa sau mai multe pompe.

3.4.1 Aplicatii alternative

Element de actionare (turatie constanta)

Unitatea serveste drept element de actionare conform valorii de referinta corespunzéatoare pentru
turatie; acest lucru se realizeaza prin interfata cu utilizatorul, intrarea analogica sau magistrala de
comunicare corespunzatoare.

Controler (presiune constanta)

Acest mod este setat ca mod de functionare implicit si se foloseste pentru unitatile de operare cu
0 singura pompa.

Modul in serie/Modul sincron in cascada
Unitatile sunt conectate prin interfata RS485 si comunica prin protocolul furnizat.
Combinarea diferitelor unitati folosite in sistemul cu mai multe pompe depinde de cerintele
sistemului.

Puteti opera toate pompele atéat in serie, cat si in modul sincron in cascada. Daca o unitate se
defecteaza, fiecare pompa din sistem poate deveni pompa principala si poate prelua controlul.

3.5 Utilizarea necorespunzatoare

AVERTIZARE:

Utilizarea neadecvata a produsului poate crea conditii periculoase si poate cauza vatamari
corporale si deteriorarea proprietatii.

Consultati, de asemenea, ,Ghidul de pornire rapida” si ,Manualul de instalare, utilizare si
intretinere” pentru pompele e-SVE, VME, e-HME si e-SVIE furnizate cu produsul.

19



ro — Traducere a instructiunilor originale

4 |Instalarea

4.1 Instalarea mecanica

Consultati, de asemenea, ,Ghidul de pornire rapida” si ,Manualul de instalare, utilizare si
intretinere” pentru pompele e-SVE, VME, e-HME si e-SVIE furnizate cu produsul.

4.1.1 Zona de instalare

4 1.2 Instalarea

20

PERICOL: Pericol de atmosfera potential exploziva

Operarea unitatii Tn medii cu atmosfere potential explozive sau cu pulberi combustibile (de ex.,
rumegus, faina, zahar si cereale) este strict interzisa.

AVERTIZARE:

¢ Purtati intotdeauna echipament de protectie personala

e Utilizati intotdeauna unelte de lucru adecvate

e Cand se selecteaza locul instalarii si cand se conecteaza unitatea la sursele de alimentare
hidraulica si electrica, respectati cu strictete reglementarile curente.

o Asigurati-va ca indicele de protectie la intrare al unitatii (IP 55, tip 1 NEMA) este adecvat
mediului de instalare.

ATENTIE:

e Protectia la intrare: pentru a asigura indicele de protectie IP55 (tip 1 NEMA), unitatea trebuie
sa fie inchisa corect.

« Inainte de a deschide capacul cutiei de borne, asigurati-va ca nu exista apa in unitate

¢ Asigurati-va ca toate garniturile de etansare a cablurilor si orificiile pentru cabluri sunt etansate
corect

e Capacul de plastic trebuie sa fie inchis corect

¢ Nu lasati cutia cu borne fara capac: risc de deteriorare din cauza contaminarii.

unitatii

Consultati instructiunile din Ghidul de pornire rapida (cod 001080128)

Pozitionati unitatea asa cum se arata in figura.

Instalati unitatea conform debitului lichidelor sistemului

Sagetile de pe corpul pompei indica debitul si directia de rotatie

Directia de rotatie standard este in sensul acelor de ceas (privind catre capacul ventilatorului)
Instalati intotdeauna o supapa de control pe partea de evacuare

Instalati intotdeauna senzorul de presiune pe partea de evacuare, dupa supapa de control.
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ESM_MO0011_B_sc

4.1.3 Instalarea unitatii la exterior

Spatiu minim

Tn cazul instalarii unitatii la exterior, acoperiti-o corespunzator, consultati figura de mai jos.
Dimensiunea capacului trebuie de asa natura incat motorul sa nu fie expus la zapada, la ploaie
sau la razele directe ale soarelui; consultati, de asemenea, Informatii Tehnice la pagina 49.

ESM_M0012_B_sc

Zona

Model mecanism de antrenare e-SM

Distanta libera

Deasupra unitatii

103..105..107..111..115

>260 mm (10,2 in)

Distanta intre centrul unitatilor
(pentru a asigura spatiul pentru
cablare)

103..105..107..111..115

>260 mm (10,2 in)

303..305..307..311..315..322

>300 mm (11,8in)

21
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4.2 Instalarea hidraulica

Un sistem cu o singurd pompa si un sistem cu mai multe pompe sunt prezentate in figuri.

NOTA:

Daca sistemul este conectat direct la reteaua de apa, instalati pe partea de aspiratie un
intrerupator de presiune minima.

__________________

ESM_M0022_A_th

I""""""'I"""""'"I"""""I

D>

4 5 4 ESM_M0023_A th
1. Pompa cu mecanism de actionare 4. Supapa pornit-oprit 7. Indicator de presiune
a motorului e-SM 5. Supapa de control 8. Senzor de presiune
2. Rezervor sub presiune cu 6. Comanda nivel redus apa 9. Robinet de evacuare
diafragma
3. Panou de comanda

Rezervor sub presiune cu diafragma

22

Pa partea de evacuare a pompei, exista un vas de expansiune cu membrana, care ofera
posibilitatea mentinerii presiunii in interiorul conductelor cand sistemul nu este folosit. Unitatea
intrerupe functionarea pompei la sarcina zero si reduce dimensiunea rezervorului, necesara in
vederea alimentarii.

Selectati un vas adecvat presiunii sistemului si incarcati- in prealabil in conformitate cu valorile
indicate in Ghidul de pornire rapida (cod 001080128).
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4.3 Instalare electrica

PERICOL.: Pericol de electrocutare

Conexiunea la sursa de alimentare electrica trebuie realizata de un electrician care respecta
cerintele tehnico-profesionale evidentiate in reglementarile curente.

4.3.1 Cerinte electrice
Directivele locale au intaietate asupra cerintelor specifice indicate mai jos.
Lista de verificare a conexiunilor electrice

Verificati daca sunt indeplinite urmatoarele cerinte:

o Cablurile electrice sunt protejate impotriva temperaturilor ridicate, impotriva vibratiilor si
impotriva coliziunilor

o Curentul si tensiunea retelei de alimentare electrica trebuie sa fie conforme cu specificatiile de
pe placa cu datele tehnice ale unitatii.

e Linia de alimentare electrica este dotata cu:

- Un intrerupator izolator de retea, cu o toleranta de contact de minimum 3 mm.

e Intrerupatorul pentru lipsa circuitului de impamantare (GFCI) sau dispozitivele de curent
rezidual (RCD), cunoscute si ca disjunctoare automate de scurgere la pamant (ELCD)
indeplinesc urmatoarele specificatii:

- Pentru versiunile cu sursa de alimentare monofazata folositi GFCI (RCD) care pot detecta
curentii alternativi (c.a.) si curenti pulsatorii cu componente cu c.c. Aceste intrerupatoare

~o
GFCI (RCD) sunt marcate cu simbolul .
- Pentru versiunile cu sursa de alimentare trifazata folositi GFCI (RCD) care pot detecta

curenti c.a. si c.c. Aceste intrerupatoare GFCI (RCD) sunt marcate cu simbolurile =] .
- Folositi intrerupatoare GFCI (RCD) cu intérziere la pornire, pentru a evita problemele din
cauza curentilor tranzitorii de impamantare.
- Marimea GFCI (RCD) trebuie sa respecte configuratia sistemului si conditiile de mediu.

NOTA:

Cand selectati un disjunctor automat de scurgere la pamant sau un intrerupator pentru lipsa
circuitului de impamantare, asigurati-va ca tineti cont de curentul de scurgere totala al tuturor
dispozitivelor electrice ale sistemului.

Lista de verificare a panoului de control electric

NOTA:

Panoul de control trebuie sa se potriveasca cu valorile nominale ale pompei electrice.
Combinatiile necorespunzatoare nu garanteaza protectia unitatii.

Verificati daca sunt indeplinite urmatoarele cerinte:

e Panoul de control trebuie sa protejeze pompa impotriva scurtcircuitului. Pentru a proteja
pompa, se pot folosi o siguranta cu temporizare sau un intrerupator de circuit tip C (MCB).

e Pompa dispune de protectie termica si la suprasarcina.

PERICOL.: Pericol de electrocutare

« Inainte de a finaliza conexiunile electrice, asigurati-va ca unitatea si panoul de control sunt
izolate fatd de sursa de alimentare si ca nu pot fi puse sub tensiune.

¢ Contactul cu componentele electrice poate conduce la deces, chiar si dupa ce unitatea a fost
oprita.

« Inainte de orice interventie asupra unitatii, tensiunea de la retea si orice alta tensiune de
intrare trebuie sa fie intrerupta cel putin pe perioada indicata Timpi de asteptare la pagina 29.

23



ro — Traducere a instructiunilor originale

impamantarea (legarea la pamant)

PERICOL.: Pericol de electrocutare

Conectati intotdeauna conductorul de protectie externa la borna de impamantare, inainte de a
incerca sa efectuati alte conexiuni electrice

Conectati toate accesoriile electrice la pompa si motorul la masa, asigurandu-va céa sunt
realizate corect conexiunile

Verificati conductorul de protectie (masa), pentru a va asigura ca este mai lung decét
conductorii de faza; in cazul deconectarii accidentale a conductorului de alimentare electrica,
conductorul de protectie (masa) trebuie sa fie ultimul care se detaseaza de la borna.

Utilizati un cablu cu mai multe fire, pentru a reduce zgomotul electric.

4.3.2 Tipuri si clase de fire

Toate cablurile trebuie sa fie conforme cu standardele locale si cu cele nationale in ceea ce
priveste temperatura etajului si cea ambientala

Utilizati cabluri cu o rezistenta minima la caldura de +70°C (158°F); pentru a asigura
conformitatea cu reglementarile UL (Underwriters Laboratories), toate conexiunile de
alimentare electrica trebuie realizate folosind urmatoarele tipuri de cabluri de cupru cu
rezistenta minima de +75°C: THW, THWN

Cabilurile nu trebuie sa intre in contact cu pompa, cu corpul motorului si cu conductele.
Firele conectate la bornele de alimentare electrica si releul de semnalizare a defectelor (NO,
C) trebuie sa fie separate de celelalte printr-o izolatie ranforsata.

Cablu de intrare pentru alimentare electrica .
Cuplu de strangere
Modele de +PE
mecanisme de e
Numar fire " Borne pentru
i - . . . Conductor d
actionare e-SM X Sectiune max. Numdr fire cabluri de retea si -onductorde
. x AWG max. impamantare
din cupru de motor
103, 105, 107, 111, 3x1,5mm? . .
115 30,0023 in2 3x 15 AWG Conectori cu arc Conectori cu arc
303, 305, 307, 311, 4x1,5mm? 0,8 Nm 3Nm
315,322 4x0,0023in2 4x15AWG 7,1 Ib-in 26,6 Ib-in

Cabluri de control

Contactele externe fara tensiune trebuie sa fie adecvate pentru comutarea < 10 V c.c.

NOTA:

¢ Instalati cablurile de control separat de cablurile de alimentare electrica si de cablul releului de
semnalizare a defectelor

e 1n cazul in care cablurile de control sunt instalate in paralel cu cablul de alimentare electrica
sau cu releul de semnalizare a defectelor, distanta dintre cabluri trebuie sa fie mai mare de

200 mm

¢ Nu intersectati cablurile de alimentare electrica; daca este necesar acest lucru, este permis un

unghi de intersectare de 90°.

24

Cabluri de control pentru . .

. . Numar de fire A
mecanismul de actionare . . AWG Cuplu de strangere

x Sectiune max. din cupru
e-SM
Toti conectorii de 0,75+1,5 mm? 0,6 Nm
N - y ' . 18+16 AWG S
intrare/iesire 0,00012+0,0023 in2 5,4 Ib-in
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4.3.3 Conexiune de alimentare electrica

AVERTIZARE: Pericol de electrocutare

Contactul cu componentele electrice poate conduce la deces, chiar si dupa ce unitatea a fost
oprita.

Inainte de orice interventie asupra unitatii, tensiunea de la retea si orice alta tensiune de intrare
trebuie sa fie intrerupta cel putin pe perioada indicata in paragraful Timpi de asteptare la pagina
29.

AVERTIZARE:

Conectati mecanismul electronic de actionare numai la circuitele de tensiune de siguranta extrem
de joasa (SELV = tensiune de siguranta foarte joasa). Circuitele destinate pentru utilizarea in
echipamente de comunicare externa si de comanda sunt proiectate pentru a asigura izolarea fata
de circuite invecinate periculoase din interiorul unitatii. Circuitele de comunicatii si de comanda din
interiorul unitatii sunt flotante fata de masa si sunt clasificate ca SELV. Acestea trebuie conectate
numai la alte circuite SELV, pentru a mentine toate circuitele in limitele SELV si pentru a evita
buclele in masa. Separarea fizica si electrica a tuturor circuitelor de comunicatii si de comanda din
circuitele electrice non-SELV trebuie mentinute atat in interiorul, cat si in exteriorul invertoarelor.

Procedura de cablare la sursa de alimentare electrica
Consultati, de asemenea, Design si dispunere la pagina 17.

1. Deschideti capacul cutiei de borne, indepartati suruburile.

2. Introduceti cablul de alimentare Tn garnitura de etansare cablu M20.

3. Conectati cablul in conformitate cu schema de cablaj. Consultati figura de mai jos.

4. Conectati conductorul de impaméntare (masa), asigurandu-va ca este mai lung decat
conductorii de faza.

5. Conectati cablurile de faza.
6. Inchideti capacul si strangeti suruburile.
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Procedura de cablare I/0

26

Consultati, de asemenea, Design si dispunere la pagina 17.

1. Deschideti capacul cutiei de borne, indepartati suruburile.
2. Conectati cablul in conformitate cu schema de cablaj. Consultati figura de mai jos.
3. Inchideti capacul si strangeti suruburile.
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Articol Borne | Ref. |Descriere Note
C 4 |COM - releu de stare erori inchis: eroare
Semnal de defect . e
Deschis: nu exista nicio eroare sau
NU 5 |NO - eroare releu de stare unitatea este oprit3
Tensiune de
allmgr?tafe 15V 6 Tensiune de alimentare auxiliara 15V c.c, ¥ max. 100 mA
auxiliara +15Vc.c.
Mod element de actionare - intrare
Intrare analogica |P2IN/S+| 7 | ’ 0+10Vec.c.
0,10V 0-10V
P2C/S- | 8 |Masa pentru intrare 0-10V Masa, masa electronica (pentru S+)
Senzor extern de alimentare
Senzor de Eresmne P1+ 9 electricd +15 V c.c. 15Vec.c., Z max. 100 mA
externa [si -
diferential] P1- 10 Senzor extern pentru intrare 4-20 4:20 mA
t A :
START | 11 Referinta intrare pentru
Start/Stop extern PORNIRE/OPRIRE externd Implicit scurtcircuitat. Pompa este
activata sa FUNCTIONEZE
sTOP 1 Intrareupentru PORNIRE/OPRIRE !
externd
Lipsa s;gs:p(;xterna LOW+ | 13 [Intrare lipsa de apa Implicit scurtcircuitat.
LOW- | 14 |Referint4 nivel redus de ap3 Lipsd detectare apa: activata
. ‘ B1 15 |RS485 port 1: RS485-1N B (-) Mod de control ACT, HCS: RS 485 port1
Magistrala de . .
comunicare Al | 16 |RS485 port 1: RS485-1P A (+) pentru comunicare externa
' Mod de control MSE, MSY: RS 485 port 1
GND | 17 |GND electronic pentru sisteme cu mai multe pompe
RS485 port 2: RS485-2N B (-) activ
B2 18 . .
Magistral de numai cu modulul optional
comunicare A2 19 RS485 port 2: RS485-2P A (+) activ |RS 485 port2 pentru comunicare externa
numai cu modulul optional
GND | 20 |GND electronic
C 25 |COM - releu de stare erori inchis: eroare
Deschis: nu exista nicio eroare sau
Semnal de defect unitatea este oprita
NU 24 |NO - eroare releu de stare n cazul cablurilor de alimentare:
utilizati garnitura de etansare cablu
M20
C 23 |Contact obisnuit Tnchis: motorul este in functiune
N Deschis: motorul nu este Tn functiune
Semnal motor in ~ . .
functiune o In cazul cablurilor de alimentare:
' NU | 22 |Contact deschis in mod normal | iiji7ati garnitura de etansare cablu
M20
Tensiune de Tensiune de alimentare
alimentare 15v |21 - 15V c.c,, 2 max. 100 mA
e auxiliara +15 V c.c.
auxiliara
Mod element de actionare -
ic3 + ’ + .C.
Intrar(t)e i(r;avloglca S 20 | i rare 0-10 V 0+10Vec.c
S- 19 [Masa pentru intrare 0-10 V Masa, masa electronica (pentru S+)
Senzor extern de alimentare
Senzor de ] P1+ | 18 electric +15 V c.c. 15V c.c.,, 2 max. 100 mA
presiune externa -
[si diferentiali] P1- 17 Senzor extern pentru intrare 4- 4:20 mA

20 mA
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Senzor extern de alimentare

Senzor e.)(tern de P2+ 16 electrics +15 V c.c. 15V c.c., 2 max. 100 mA
presiune -
P2- 15 |Senzor pentru intrare 4-20 mA  |4+20 mA
Start | 14 Intrarevpentru PORNIRE/OPRIRE
externd
Implicit scurtcircuitat. Pompa este
Start/Stop extern activati s3 FUNCTIONEZE
Sto 13 Referinta intrare pentru
P PORNIRE/OPRIRE extern3
Lips& sursa LoW+ | 12 |Intrare lipsa de apa Implicit scurtcircuitat. Lips3 detectare
externd deapa | Low- | 11 |Referint3 nivel redus de ap3 apd: activatd
RS485 port 2: RS485-2N B (-)
B2 10 . . .
' 5 activ numai cu modulul optional '
Maglstréla de RS485 port 2: RS485-2P A (+) RS 485vport2 pentru comunicare
comunicare A2 9 . . . externa
activ numai cu modulul optional
GND GND electronic
B1 RS485 port 1: RS485-1N B (-) Mod de control ACT, HCS: RS 485
. . Al RS485 port 1: RS485-1P A (+) port 1 pentru comunicatii externe
Magistrald de Mod de control MSE, MSY: RS 485
comunicare . .
GND | 5 |GND electronic port 1 pentru sisteme cu mai multe

pompe
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5 Utilizare

In cazul aparitiei concomitente a cel putin doud dintre urmatoarele stari:

e temperatura ambianta ridicata

e temperatura ridicata apa

e puncte de sarcina care solicitd puterea maxima a unitatii

e subtensiune persistenta a retelei,

poate periclita durata de viata a unitatii si/sau poate duce la reducerea sarcinii de functionare:
pentru mai multe informatii, contactati Xylem sau distribuitorul autorizat.

5.1 Timpi de asteptare

AVERTIZARE: Pericol de electrocutare

Contactul cu componentele electrice poate conduce la deces, chiar si dupa ce unitatea a fost
oprita.

Inainte de orice interventie asupra unitatii, tensiunea de la retea si orice alta tensiune de intrare
trebuie sa fie Tntrerupta cel putin pe perioada indicata Tn tabel.

Mod (alimentarea cu energie) Timp de asteptare minim (min)
Monofazat 4
Trifazat 5

AVERTIZARE: Pericol de electrocutare

Convertizoarele de frecventa contin condensatoare DC-link care pot raméane incarcate chiar si

cand convertizorul de frecventa nu este pornit.

Pentru a evita pericolele electrice:

¢ Deconectati sursa de alimentare c.a.

o Deconectati toate tipurile de motoare cu magneti permanenti

o Deconectati toate sursele de alimentare de la distanta DC-link, inclusiv rezervele de baterie,
unitatile de alimentare electrica neintrerupta si conexiunile DC-link la alte convertizoare de
frecventa

o Asteptati descarcarea completa a condensatoarelor inainte de a realiza orice lucrari de
intretinere sau de reparatie; consultati tabelul de mai sus pentru timpii de asteptare
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6 Programarea

Masuri de precautie

NOTA:

o Cititi cu atentie si respectati urmatoarele instructiuni inainte de a incepe activitatile de
programare, pentru a evita setarile gresite care pot duce la defectarea unitatii
o Toate modificarile trebuie realizate de tehnicieni calificati.

6.1 Panou de comanda

ESM_M0021_C_sc

::;;: Descriere Par.
1 Buton de reducere 6.2
2 Buton de marire 6.2
3 Buton START/STOP si de acces la meniu 6.2
4 LED DE ALIMENTARE 6.3.1
5 LED de stare 6.3.2
6 Bara de LED-uri de turatie 6.3.3
7 LED de comunicare 6.3.4
8 LED-uri de unitati de masurd 6.3.5
9 Afisaj 6.4
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6.2 Descrierea butoanelor

Buton

Functie

0

Vizualizare principald (consultati Par. 6.4.1): reduce valoarea necesara pentru modul de
control selectat

Meniu de parametri (consultati Par. 6.4.2): reduce indicele parametrului selectat
Vizualizare/editare parametri (consultati Par. 6.4.2): reduce valoarea parametrului afisat
Calibrare automata la presiune zero (consultati Par. 6.5, P44): calibrare automata a
senzorului de calibrare.

®

Vizualizare principald (consultati Par. 6.4.1): mareste valoarea necesara pentru modul de
control selectat

Meniu de parametri (consultati Par. 6.4.2): mareste indicele parametrului selectat
Vizualizare/editare parametri (consultati Par. 6.4.2): mareste valoarea parametrului
afisat

Calibrare automata la presiune zero (consultati Par. 6.5, P44): calibrare automata a
senzorului de calibrare.

7=
€

Vizualizare principald (consultati Par. 6.4.1): START/STOP pompa
Meniu de parametri (consultati Par. 6.4.2): comuta la vizualizare/editare parametri
Vizualizare/editare parametri (consultati Par. 6.4.2): salveaza valoarea parametrului.

7=
€

[¢°]

unga

Q
Eel
Qe

sar

Vizualizare principald (consultati Par. 6.4.2): comuta la selectarea parametrului
Meniu de parametri: comuta la Vizualizarea principala

7=
@

Vizualizare principald: alterneaza intre unitati de masura pentru Turatie si Cadere
(consultati Par. 6.4.1).

90,
7=
E

Vizualizare principald: alterneaza intre unitati de masura pentru Turatie si Cadere
(consultati Par. 6.4.1).

6.3 Descriere LED-uri

6.3.1 POWER (Sursa de alimentare)
Cand este APRINS ([{&l3X), pompa este alimentata si dispozitivele electronice sunt

6.3.2 STARE

operationale.

LED

Stare

Stins

Pompa electrica oprita

Verde continuu

Pompa electrica in functiune

Verde si portocaliu
intermitent

Alarma de ne-blocare cu pompa electrica in functiune

Portocaliu continuu

Alarma de ne-blocare cu pompa electrica oprita

Rosu continuu

Eroare de blocare, pompa electrica nu poate fi pornita

6.3.3 TURATIE (bara de turatie)

Este formata din 10 LED-uri, fiecare reprezentand, in trepte procentuale de 10% - 100%, gama
de turatii dintre parametrul P27 (turatie minima&) si parametrul P26 (turatie maxima).
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Bara de LED-uri Stare

Pornit Motor in functiune; turatia corespunde treptei procentuale reprezentate de LED-urile
APRINSE de pe bara (de ex.: 3 LED-uri APRINSE = turatie 30%)

Primul LED se aprinde Motor in functiune; turatia este mai mica decat valoarea minima absoluta, P27

intermitent

Stins Motor oprit

6.3.4 COM (comunicare)

Starea 1
¢ Protocolul magistralei de comunicare este Modbus RTU; parametrul P50 este setat |la
valoarea Modbus
¢ Niciun modul optional de comunicare nu este utilizat.
LED Stare
Stins Unitatea nu poate detecta niciun mesaj Modbus valid pe terminalele prevazute
pentru magistrala de comunicare
Verde continuu Unitatea a detectat o magistrala de comunicare pe terminalele furnizate si a
recunoscut apelarea corecta
Verde intermitent Unitatea a detectat o magistrala de comunicare pe terminalele furnizate si nu a fost
apelata corect
De la verde continuu la Unitatea nu a detectat un mesaj Modbus RTU valid timp de cel putin 5 secunde
stins
De la verde continuu la Unitatea nu a fost apelata corect timp de cel putin 5 secunde
intermitent
Starea 2
e Protocolul magistralei de comunicare este BACnet MS/TP; parametrul P50 este setat la
valoarea BACnet
¢ Niciun modul optional de comunicare nu este utilizat.
LED Stare
Stins Unitatea nu a primit nicio cerere valida de la alte dispozitive BACnet MS/TP timp de
cel putin 5 secunde
Aprins continuu Unitatea face schimb de informatii cu un alt dispozitiv BACnet MS/TP
Starea 3
¢ Un modul de control al mai multor pompe este selectat (de exemplu, MSE sau MSY)
¢ Niciun modul optional de comunicare nu este utilizat.
LED Stare
Stins Unitatea nu a primit nicio cerere valida de la alte pompe prin MAGISTRALA pentru
mai multe pompe timp de cel putin 5 secunde
Aprins continuu Unitatea face schimb de informatii cu o altd pompa prin MAGISTRALA pentru mai
multe pompe
Starea 4
Este utilizat modulul optional de comunicare.
LED Stare
Stins Conexiunea RS485 sau wireless lipseste sau este defecta
Intermitent Unitatea face schimb de informatii cu modulul de comunicare

6.3.5 Unitate de masura

LED aprins Masurare activa Note

10xRPM Viteza de rotatie a rotorului Afisajul indica turatie Tn 10xRPM
BARI Cap hidraulic Afisajul indica valoarea caderii in bari
PSI Afisajul indica valoarea caderii in psi

32



ro — Traducere a instructiunilor originale

6.4 Afisaj

6.4.1 Vizualizare principala

Afisaj | Mod Descriere
MEE | opriT Contactele 11 si 12 (versiunea monofazatad) sau 13 si 14 (versiunea trifazatd) nu sunt
scurtcircuitate. Nota: Are prioritate de afisare mai mica decat modul STOP.
E STOP Pompa s-a oprit manual.
in cazul in care pompa este pornitd dupi setarea P04 = OPRIT (consultati parag. 6.5.1),
aceasta este oprita, astfel incat motorul sa nu fie in functiune, iar STP se aprinde intermitent
(e - B
Pentru a opri manual pompa:
e Exemplul A.
Modurile de control HCS, MES, MSY cu valoarea initiald necesara (cadere) de 4,20 bari si
valoarea minima de 0,5 bari:
()
@ - apasati — @ o data.
o Exemplul B.
Modul de control ACT cu valoarea initiala necesara (turatie) de 200 10xRPM si valoarea
minima de 80 10xRPM:
()
m m - apasati — @ o data.
L1 PORNIT | Pompa pornitd; motorul porneste dupa modul de control selectat.
Apare pentru cateva secunde atunci cand contactele 11 si 12 (versiunea monofazata) sau 13
si 14 (versiunea trifazata) sunt scurtcircuitate si pompa nu este in modul STOP.
Pentru a seta manual pompa in modul PORNIT:
e Exemplul A.
Modurile de control HCS, MES, MSY care ating o valoare necesara (cadere) de 4,20 bari,
incepand cu o valoare minima de 0,5 bari dupa oprirea manuala:
()
@ - apasati — ﬁ —> 0 datd si dupa cateva secunde... a@ .
e Exemplul B.
Modul de control ACT care atinge o valoare necesara (turatie) de 200 10xRPM, incepand
cu o valoare minima de 80 10xRPM dupa oprirea manuala:
()
@ - apasati — ﬁ — o data si dupa cateva secunde... - @ 10xRPMI}
Cu pompa in functiune, este posibil sa se afiseze Caderea efectiva si Turatia efectiva:
e Exemplul A
Modurile de control HCS, MES, MSY cu Caderea efectiva de 4,20 bari si Turatia efectiva
corespunzatoare de 352 10xRPM:
5 ([ (=) . () =
il =TV — O + & BRI — dup 10 secunde sau & + O —
BARS
e Exemplul B
Modul de control ACT cu Turatia efectiva 200 10xRPM si Caderea efectiva
corespunzatoare de 2.37 bari:
el @@ =) e (™) &
CUO110xRP VESNSEZERAGS S — dupd 10 secunde sau \&&J + & -
10xRPMJ
EEE Stand-by | Intrarea analogicd este configurata ca viteza de referintd (P40 = m 0 m), valoarea cititd

este in zona de Stand-by si P34 = STP (consultati paragraful 6.6.1)
Nota: Are prioritate de afisare mai mica decat modul STOP
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E Blocare

R 1
Pentru a bloca, apdsati +%

temporard a m

/ timp de 3 secunde; blocarea va fi confirmata de aparitia

©
Acesta apare daca este apdsat un buton (cu exceptia ) dupa finalizarea unei proceduri de
blocare.

()

Nota: functia asociatd cu START/STOP este dezactivata intotdeauna. La pornire, butoanele
sunt blocate, daca au fost blocate la oprirea anterioara

Implicit: deblocata

Deblocare

()
Pentru a debloca, apdsati +

aparitia temporard a
Nota: La pornire, butoanele sunt deblocate, daca au fost deblocate la oprirea anterioara
Implicit: deblocata

, timp de trei secunde; deblocarea va fi confirmata de

6.4.2 Vizualizarea meniului Parametri

Meniul parametri ofera posibilitatea de a:
¢ selecta toti parametrii (consultati parag. 6.5)
e accesa Vizualizare/Editare parametri (consultati parag. 6.2).

Parametru

Descriere

Pornit

Tn cazul in care, dupd comutarea la PORNIT, vizualizarea Meniu parametri este accesata cu
P23 = PORNIT, P20 se aprinde intermitent: m - m
Introduceti parola pentru a afisa si a schimba parametrii.

Expirare parola

Tn cazul in care cu P23 = PORNIT, nu este apasat niciun buton timp de peste 10 minute de la
ultima vizualizare a Meniului parametri, vizualizarea si editarea parametrilor sunt
dezactivate.

Introduceti parola din nou pentru a afisa si a schimba parametrii.

Meniu parametri

Cu P23 = OPRIT sau dupa introducerea parolei (P20), se pot afisa si edita parametrii. Atunci
cand se acceseazd Meniul parametri, afisajul arata:

-
-

-

Parametrul intermitent, care indicd posibilitatea de selectie.

Vizualizare/Editare
parametri

Valoarea unui parametru poate fi modificata folosind butoanele sau protocoale de
comunicare Modbus si BACnet.

La revenirea la Meniul parametri, indexul parametrului afisat este marit automat. Pentru
mai multe informatii consultati parag. 6.5.

e Exemplu A (P20) de la 000 la 066:

(7N o (7N)
@—)@—)—)@—)m—)mpéné la ...%@—)@—)

seteaza valoarea dorita
_)
R -
o Exemplu 2 (P26) de la 360 la 300:

) - )
@—)@—)—)@—)@—)m pana Ia...a@a@—)seteazé

valoarea dorita —

SEEE
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6.4.3 Vizualizarea alarmelor si erorilor

Parametru

Descriere

Alarma

De exemplu:

—» BEIH (ex. BAR)
- (ex. 10xRPM)

in caz de alarm3, codul corespunzitor apare pe ecran in alternanta cu Vizualizarea principal3.

Eroare

De exemplu:

in caz de eroare, pe ecran apare codul de identificare corespunzator.

6.5 Parametrii software-ului

Parametrii sunt marcati in mod diferit in manual in functie de tipul lor:

Marcaj Tip parametru

Niciun marcaj | Se aplica tuturor unitatilor

Parametru global, impartasit de toate pompele din acelasi sistem cu mai multe pompe

Doar citire

6.5.1 Parametrii de stare

Nr. | Parametru Unitate Descriere

de
masura
P01 | Required value bar/psi/ Acest parametru afiseaza SURSA si VALOAREA valorii active necesare.
(Valoare necesara) rpmx10 Ciclurile de vizualizare intre SURSA si VALOARE apar la fiecare 3 secunde.

SURSE:

e SP(SP): Punct de referintd pentru valoarea internd necesara
legata de modul de control selectat.

e VL (UL): Punct de referintd al turatiei pentru valoarea externa
necesara legata de intrarea 0- 10 V.

VALOAREA poate reprezenta o Turatie sau o Cadere, in functie de

modul de control selectat: in caz de Cadere, unitatea de masurd este

definita de parametrul P41.

P02 | Effective Required bar/psi Valoare necesara activa calculata pe baza parametrilor P58 si P59.
Value (Valoare Acest parametru este eficient numai in modurile de control MSE sau
necesara efectivé) MSY.

Pentru informatii suplimentare privind calculul P02, consultati parag.
6.6.3.

P03 | Regulation Restart % Defineste valoarea de pornire dupa oprirea pompei, ca procent din
Value (Valoare restart valoarea PO1. in cazul in care valoarea necesar este atinsa si nu
de reglare) [0+100] exista consum in continuare, atunci pompa se opreste. Pompa

porneste din nou atunci cand presiunea scade sub P03.
P03 este valida atunci cand:

o Diferit de 100% (100% = oprit)

e Modul de control este HCS, MSE sau MSY.

Valoare implicita: 100%.

P04 | Auto-start (Pornire Dacd P04 = PORNIT, atunci pompa porneste automat dupd o
automata) [OFF-ON] deconectare de la alimentarea cu energie.
in cazul in care pompa este pornita dup3 setarea P04 = OPRIT

(consultati parag. 6.5.1), aceasta este opritd, astfel incat motorul sa
nu fie in functiune, iar STP se aprinde intermitent (m - m).
Valoare implicita: PORNIT.
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6.5.2 Parametri

P05 | Operating time months Interval total de luni de conectare la reteaua de energie electrica,
(Luni interval de pentru a adauga la PO6.
p—|
functionare)
P06 | Operating time hours h Interval total de ore de conectare la reteaua de energie electricd,
(Ore interval de pentru a adauga la POS.
functionare)
P07 | Motor Time Months (Luni Acest parametru indica numarul total de luni de functionare, care
interval de functionare urmeaza sa fie adaugate la P08.
p—|
motor)
P08 | Motor time hours (Ore h Acest parametru indica numarul total de ore de functionare, care
interval de functionare urmeaza sa fie adaugate la P07.
motor)
P09 | 1st error (Prima eroare) Acest parametru stocheaza ultima eroare care a avut loc in ordine
cronologica.
Informatiile afisate comuta prin valorile:
o (Exx): xx indicd codul de eroare
o (Hyy): yy este valoarea orelor mentionate la P05-P06 cand a
avut loc eroarea EXX
o (Dww): ww este valoarea zilelor mentionate la P05-P06 cand a
avut loc eroarea EXX
o (Uzz): 2z este valoarea sdaptamanilor mentionate la P05-P06 cand
a avut loc eroarea EXX
Exemplu de vizualizare:
EiE - Gl - 5O - BiE
P10 | 2nd error (A doua eroare) Salveaza penultima eroare in ordine cronologica.
Alte caracteristici: |a fel ca P09.
P11 | 3rd error (A treia eroare) Salveaza antepenultima eroare in ordine cronologica.
= Alte caracteristici: la fel ca P09.
P12 | 4th error (A patra eroare) Salveaza ante-antepenultima eroare in ordine cronologica.
Alte caracteristici: |a fel ca P09.
P13 | Power Module °C Temperatura modulului de alimentare.
Temperature
(Temperatura modulului
de alimentare)
P14 | Inverter Current (Curent A Acest parametru arata curentul efectiv furnizat de convertizorul de
invertor) frecventa.
P15 | Inverter Voltage v Acest parametru indica tensiunea de intrare estimata a
(Tensiune invertor) convertizorului de frecventa.
P16 | Motor Speed (Turatia rpmx10 Acest parametru indica viteza reala de rotatie a motorului.
motorului)
P17 | Software version (Versiunea Acest parametru arata versiunea de software a Panoului de control.
N
software-ului)
de setare
Nr. | Parametru Descriere
P20 | Introducere Utilizatorul poate introduce aici parola sistemului, care ofera acces la toti parametrii de
parola [0+999] sistem: aceasta valoare este comparata cu cea stocatd in P22.
Atunci cand se introduce parola corectd, sistemul ramane deblocat timp de 10 minute.
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P21

Modul avans
normal [MIN +
MAX']

Dezactiveaza controlerul intern al unitatii si forteaza modul de control efectiv (ACT):
motorul porneste si valoarea P21 devine temporar valoarea de referintd ACT. Aceasta
poate fi modificatd doar prin introducerea unei valori noi in P21, fara a o confirma; in caz
contrar, determina iesirea imediata din controlul temporar.

P22

Parola sistemului
[1+999]

Aceasta este parola de sistem si trebuie sa fie aceeasi ca si parola introdusa in P20.
Valoare implicita: 66.

P23

Functia de
blocare [OPRIT,
PORNIT]

Prin utilizarea acestei functii, utilizatorul poate bloca sau debloca setarea parametrilor din

meniul principal.

Cand este PORNITA, introduceti parola P20 pentru a schimba parametrii.
Valoare implicita: PORNIT.

6.5.3 Parametri Configurare actionare

Nr.

Parametru

Unitate de
masura

Descriere

P25

Mod de control
[ACT, HCS, MSE,
MSY]

Acest parametru seteaza modul de control (valoarea implicita: HCS)

ACT: Mod element de actionare.

0 singura pompa mentine o turatie fixa, la orice debit. ACT va incerca
intotdeauna sa reduca la minimum diferenta dintre valoarea de
referinta a turatiei si viteza de rotatie reald a motorului.

HCS: Mod controler Hydrovar® pentru o singura pompa.

Pompa mentine o presiune constanta la orice debit: algoritmul
Hydrovar®, pe baza setului de parametri de la P26 pana la P37
(consultati parag. 6.5.3.) este pus in aplicare.

Modul HCS trebuie setat in combinatie cu utilizarea unui senzor de
citire a presiunii absolute instalat in circuitul hidraulic, care furnizeaza
unitdtii semnalul de feedback al presiunii: HCS va incerca intotdeauna
sa reduca la minimum diferenta dintre valoarea de referintd a
presiunii si semnalul de feedback al presiunii.

MSE: Mod controler Hydrovar® pentru mai multe pompe in modul in serie.
Pompele sunt gestionate in serie: numai ultima pompa activata
moduleaza turatia pentru a mentine presiunea setatd, in timp ce
toate celelalte in functiune se rotesc la turatie maxima.

Setul de pompe, conectate intre ele prin protocolul pentru mai multe
pompe, mentine o presiune constanta la orice debit: este pus in
aplicare algoritmul Hydrovar®, pe baza setului de parametri de la P26
pana la P37 (consultati parag. 6.5.3.).

Modul MSE trebuie setat in combinatie cu utilizarea unor senzori de
citire a presiunii absolute, cate unul pentru fiecare pompa, care
furnizeaza unitatii semnalul de feedback al presiunii: MSE va incerca
intotdeauna sa reduca la minimum diferenta dintre valoarea de
referintd a presiunii si semnalul de feedback al presiunii.

Folosind protocolul pentru mai multe pompe, se pot conecta pana la 3
pompe, toate de acelasi tip si cu aceeasi putere.

MSY: Mod controler Hydrovar® pentru mai multe pompe in modul
sincron in cascada.

Pompele sunt sincronizate: toate pastreaza presiunea stabilita si
functioneaza la aceeasi turatie.

Alte caracteristici: |a fel ca modul MSE.

P26

Max RPM set
(Setarea RPM max)
[ACT set:Max']

rpmx10

Setarea turatiei maxime a pompei.

“Tn functie de tipul de pompa utilizat
“Tn functie de tipul de pompa utilizat
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P27 | Min RPM set rpmx10 Setarea turatiei minime a pompei.
(Setarea RPM min)
[Min’+ACT set]
P28 | Ramp 1 (Rampa 1) s Acest parametru regleaza timpul de accelerare rapida.
[1+250] Afecteaza controlul pompei pentru modurile de control HCS, MSE si
MSY (consultati, de asemenea, par. 6.6.2).
Valoare implicita: 3 s.
P29 | Ramp 2 (Rampa 2) s Acest parametru regleaza timpul de decelerare rapida
[1+250] Afecteaza controlul pompei pentru modurile de control HCS, MSE si
MSY (consultati, de asemenea, par. 6.6.2).
Valoare implicita: 3 s.
P30 | Ramp 3 (Rampa 3) S Acest parametru regleaza accelerarea lenta.
[1+999] Determina:

o Viteza de ajustare, in cazul unor mici variatii de debit

e Presiunea de iesire constanta.

Rampa depinde de sistemul controlat si afecteaza controlul pompeiin

modurile HCS, MSE si MSY (consultati, de asemenea, par. 6.6.2).

Valoare implicita: 35 s.

P31 | Ramp 4 (Rampa 4) s Reglarea timpului de decelerare lentd (consultati, de asemenea, par. 6.6.2).
[1+999] Alte caracteristici: la fel ca rampa 3.
P32 | Ramp Speed Min s Acest parametru regleaza timpul de accelerare rapida.
Acceleration (Viteza Reprezintd rampa de accelerare folosita de controler pana cand este
rampa - accelerare atinsa turatia minima a pompei (P27).
min) [2.0:25.0] Afecteaza controlul pompei pentru modurile de control HCS, MSE si
MSY (consultati, de asemenea, par. 6.6.2).
Valoare implicita: 2,0 s.
P33 | Ramp Speed Min s Acest parametru regleaza timpul de decelerare rapida.
Deceleration (Viteza Reprezintd rampa de decelerare folosita de controler pentru oprirea
rampi - decelerare pompei odata ce turatia minimd a pompei este atinsa (P27).
min) [2.0:25.0] Afecteaza controlul pompei pentru modurile de control HCS, MSE si
MSY (consultati, de asemenea, par. 6.6.2).
Valoare implicita: 2,0 s.
P34 | Speed Min Acest parametru defineste functionarea controlerului odata ce turatia
Configuration minima a pompei P27 este atinsa:
(Configurarea . m (STP): odata ce presiunea necesara este atinsa si nu se face o
turatiei minime) alta solicitare, turatia pompei scade la valoarea P27: pompa
[STP, SMI] continua sa functioneze pentru intervalul de timp selectat (P35),
dupa care se opreste automat.

. m (SMI): odata ce presiunea necesara este atinsa si nu se face o
alta solicitare, turatia pompei scade la valoarea P27 selectata:
pompa continue sa functioneze cu aceeasi turatie. Acest
parametru afecteaza controlul pompei pentru modurile de control
HCS, MSE si MSY.

Valoare implicita: STP

P35 | Smin time (Perioada | s Acest parametru seteaza timpul de intarziere inainte de a se produce
Smin) [0+100] 0 oprire sub P27.

Este utilizat numai daca P34 = STP.

Afecteaza controlul pompei pentru modurile de control HCS, MSE si MSY.

Valoare implicita: 0 s.

P36 | Window (Fereastra) | % Acest parametru seteazd intervalul de control al rampei, ca procent

[0+100]

din valoarea de referinta a presiunii.

Este folosit pentru a defini intervalul de presiuni, in jurul valorii de
referintd, in care pompa foloseste rampele de accelerare si decelerare
lenta in loc de cele rapide.

Afecteaza controlul pompei pentru modurile de control HCS, MSE si
MSY (consultati, de asemenea, par. 6.6.2).

Valoare implicita: 10%.
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P37 | Hysteresis % Acest parametru seteazad histerezisul rampei lente, ca procent din P36.
(Histerezis) [0+100] Acesta ajutd la definirea intervalului de presiune, in jurul valorii de
referintd, in care pompa comuta de la rampa de accelerare lenta (P28)

la rampa de decelerare lentd (P29).

Parametrul afecteaza controlul pompei pentru modurile de control
HCS, MSE si MSY (consultati, de asemenea, par. 6.6.2).

Valoare implicita: 80%.

P38 | Speed Lift rpmx10 Acest parametru seteaza limita de turatie, dupd care incepe cresterea
(Cresterea turatiei) liniara a valorii efective necesare (P02), pana la cresterea totald (P39)
[0+MAX"] la turatie maxima (P26).

Valoare implicita: P27.

P39 | Lift Amount % Acest parametru seteaza valoarea de crestere a valorii reale necesare
(valoarea cresterii) (P02) la turatia maxima (P26), masurat ca procent din valoarea
[0+200] necesara (P01).

Acesta determina cresterea setarii presiunii necesare, utile pentru a
compensa rezistentele de curgere la debite mari.
Valoare implicita: 0.

6.5.4 Parametri

Configurare senzori

Threshold (Pragul minim al
presiunii) [0+42]

Nr. | Parametru Unitate | Descriere
de
masura

P40 | Sensor selection Configurarea intrarii analogice:
(Selectarea senzorului) [m, - m senzor de citire a presiunii absolute
Ex B - Intrare ISP 4-20 mA ca referintd de vitezd

- Intrare ISP 0-10 V ca referintd de viteza

Valoare implicit3: [

P41 | Pressure Sensor Unit Of Acest parametru seteaza unitatea de masura (@, m) pentru
Measure (Unitatea de senzorul de presiune.
masura a senzorilor de Afecteaza parametrul LED de vizualizare a caderii (consultati parag. 6.3.4).
presiune) [BAR, PSI] Implicit: bari.

P42 | Full scale value for pressure | bar/psi Configurarea scarii complete a senzorului de presiune 4+20 mA
Sensor 1 4+20mA (Scara conectat la intrarile analogice 9 si 10 pentru versiunea monofazata
completa a senzorului de siintrarile 17 si 18 pentru versiunile trifazate.
presiune 1 4+20 mA) Implicit: in functie de tipul de pompa utilizat.

[0.0+25.0BAR] /
[0.0:363PSI]

P44 | Calibrare automata la bar/psi Acest parametru permite utilizatorului sa efectueze calibrarea
presiune zero automata initiala a senzorului de presiune.

Este utilizat pentru a compensa semnalul de compensare a senzorului

la presiune zero cauzat de toleranta senzorului propriu-zis.

Procedura:

1. Accesati P44 atunci cand sistemul hidraulic este la presiune 0
(fara apa in interior) sau cu senzorul de presiune deconectat de
la conducte: este afisata valoarea reala presiii 0.

2. Porniti calibrarea automatd apasand sau (consultati
parag. 6.2).

3. Lasfarsitul calibrarii automate, este afisatd presiunea 0 (zero)
sau mesajul ,---" (---), In cazul in care semnalul senzorului este
in afara tolerantei permise.

P45 | Pressure Minimum bar/psi Stabilirea pragului minim de presiune.

in cazul in care presiunea sistemului scade sub acest prag pentru
intervalul de timp setat in P46, este generata o eroare de presiune
scazutd E14.

Valoare implicita: 0 bari.

“Tn functie de tipul de pompa utilizat
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6.5.5 Parametri

P46 | Pressure Minimum s Setare interval de intarziere.
Threshold - Delay Time Acest parametru seteaza intervalul de timp in care unitatea ramane
(Pragul minim al presiunii - n repaus, cu o presiune a sistemului sub P45, inainte de a genera
Interval de intarziere) eroarea de presiune scdzuta E14.
[1+100] Valoare implicita: 2 s.

P47 | Pressure Minimum Activarea/dezactivarea incercdrilor automate ale unitatii in caz de
Threshold — Automatic eroare de presiune scdzuta.
Error Reset (Pragul maxim Valoare implicita: PORNIT.
al presiunii - Resetare
automata a erorii ) [OFF,
ON]

P48 | Lipsa apei de intrare pentru Acest parametru activeazd/dezactiveaza gestionarea lipsei de apa
comutator [DIS, ALR, ERR] de intrare (consultati parag. 4.3.3, terminalele 13 si 14 pentru

versiunea monofazata, 12 si 12 pentru versiunea trifazata).

Acesta defineste comportamentul unitatii in cazul in care lipsa apei

de intrare este activatd si comutatorul este deschis:

. m (DIS): unitatea nu gestioneaza informatiile provenite de la
informatia ,lipsa apa”

o m (ALr): unitatea citeste informatia ,lipsa apa” (activata) si
reactioneaza, la deschiderea comutatorului, prin afisarea
alarmei corespunzatoare A06 pe ecran si mentinand motorul in
functiune

o E (Err): Err, unitatea citeste informatia ,lipsa apa” (activat) si
reactioneazd, la deschiderea comutatorului, prin oprirea
motorului si generarea erorii corespunzatoare E11. Starea de
eroare este eliminata cand comutatorul se inchide din nou si
este pornit motorul.

Valoare implicita: ERR.

interfata RS485
Nr. | Parametru Unitate de | Descriere
masura
P50 | Protocol de comunicare Acest parametru selecteaza protocolul specific privind
[MOD, BAC] portul de comunicare:
) (MOD): Modbus RTU
o (BAC): BACnet MS/TP.
Valoare implicita: MOD.
P51 | Protocol de comunicare - Adresa Acest parametru seteaza adresa dorita pentru unitate,
[1+247]/[0+127] atunci cand este conectatad la un dispozitiv extern, in
functie de protocolul selectat in P50:
e MOD: orice valoare din intervalul 1+247
e BAC: orice valoare din intervalul 0+127.
P52 | Protocol comunicare — RATA DE kbps Acest parametru seteaza rata de transfer dorita pentru
TRANSFER [4,8, 9,6, 14,4, 19,2, 38,4, portul de comunicare.
56,0, 57,6 KBPS] Valoare implicita: 9,6 kbps.
P53 | Abatere ID dispozitiv BACnet Acest parametru stabileste sutele, zecile si unitatile ID-
[0+999] ului dispozitivului BACnet.
Valoare implicita: 002.
ID dispozitiv implicit: 84002.
P54 | Protocol comunicare - Configurare Acest parametru stabileste lungimea bitilor de date,

(=HE CHE, =K EEE

paritatea si lungimea bitilor de STOP.
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6.5.6 Parametrii de configurare in modul mai multe pompe

Toti acesti parametri afecteaza modurile de control BVM si MSY.

Nr. | Parametru Unitate Descriere

de
masura

P55 | Mai multe pompe — Adresa Acest parametru stabileste adresa fiecarei pompe pe baza
[1+3] urmatoarelor criterii:

o Fiecare pompa necesita o adresa individuala (1+3)

o Fiecare adresa poate fi utilizata doar o singura data.

Valoare implicita: 1.

P56 | Multipump - Max Units (Mai Acest parametru stabileste numarul maxim de pompe care
multe pompe — Numar max functioneaza in acelasi timp.
de unitati) [1+3] Valoare implicita: 3.

P57 | Multipump - Switch Interval | h Valoare de referinta a intervalului de comutare fortata a pompei
(Mai multe pompe - Interval principale.
de comutare) [0+250] Dacd pompa cu prioritatea 1 lucreazd in mod continuu pand cand se

ajunge la timpul stabilit, comutarea intre aceastd pompa si

urmatoarea este fortata. Daca, pe de alta parte, sistemul se opreste
complet deoarece a fost atinsa valoarea de referinta, la urmatoarea
pornire, prioritatea 1 va fi atribuitd astfel incat sa asigure distribuirea
uniforma a orelor de functionare a tuturor pompelor.

Valoare implicita: 24 h.

P58 | Multipump - Actual Value bar/psi Acest parametru afecteaza calculul P02 pentru a imbunatati
Increase (Mai multe pompe controlul mai multor pompe, conform celor descrise la paragraful
- Cresterea valorii reale) 6.6.3.

[0.0+25.0BAR Valoare implicita: 0,35 bari.
[0.0363PSI]

P59 | Multipump - Actual Value bar/psi Acest parametru afecteaza calculul P02 pentru a imbunatati
Decrease (Mai multe pompe controlul mai multor pompe, conform celor descrise la paragraful
—Scaderea valorii reale) 6.6.3.

[0.0+25.0BAR Valoare implicita: 0,15 bari.
[0.0:363PSI]

P60 | Multipump - Enable Speed rpmx10 Acest parametru stabileste turatia pe care o pompa trebuie sa o
(Mai multe pompe - atinga Tnainte de a porni urmdtoarea pompa secundara, dupa ce
Activare turatie) [P27+P26] presiunea sistemului scade sub diferenta dintre P02 si P59.

Implicit: in functie de tipul de pompa utilizat.

P61 | Multipump Synchronous - rpmx10 Acest parametru stabileste limita de turatie sub care se opreste
Speed Limit (Mai multe prima pompad secundara.
pompe sincron — Limita de Implicit: in functie de tipul de pompa utilizat.
turatie) [P27+P26]

P62 | Multipump Synchronous - rpmx10 | Acest parametru stabileste limita de turatie pentru oprirea
Window (Mai multe pompe urmatoarei pompe secundare.
sincron — Fereastra) [0+100] Valoare implicita: 150 rpmx10.

P63 | Multipump - Priority (Mai Acest parametru afiseaza valoarea prioritatii pompelor in setarea cu
multe pompe sincron - mai multe pompe.

Prioritate) = Acest parametru afiseaza urmatoarele informatii:

EE (Pr1) .. [ (Pr3) sau [ (PrO)

unde:

e Prl..PR3,indica faptul ca pompa comunica cu celelalte pompe
si ca ordinea prioritdtilor este egala cu numarul vizualizat.

e PROindica faptul ca pompa nu detecteaza comunicarea cu alte
pompe si considerd ca este singura in magistrala cu mai multe
pompe

P64 | Multipump - Revision Acest parametru afiseaza valoarea folosita de revizuire a
(Sincronizarea mai multor protocolului pentru mai multe pompe.
pompe - Revizuire)
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6.5.7

6.5.8

42

Parametri de configurare a functionarii test

Functionarea test este o functie care porneste pompa dupa ultima oprire, pentru a preveni

Parametri speciali

blocarea ei.
Nr. | Parametru Unitate de Descriere
masura
P65 | Test Run - Time Start (Functionare | h Acest parametru seteaza perioada dupa care, odata ce
test - Timp de pornire) [0+100] pompa s-a oprit pentru ultima data, va porni
Functionarea test.
Valoare implicita: 100 h.
P66 | Test Run - Speed (Functionare test | rpmx10 Acest parametru stabileste viteza de rotatie a pompei
- Turatie) [Min+Max] pentru Functionarea test.
Turatiile minima si maxima depind de tipul pompei.
Valoare implicitd: 200 rpmx10.
P67 | Test Run — Time Duration s Acest parametru stabileste durata Functionarii test.
(Functionare test — Duratd) [0+180] Valoare implicita: 10 s.
Nr. | Parametru Unitate de | Descriere
masura
P68 | Default Values Reload (Reincarcarea Daca este setat la RES, dupa confirmarea acestui
valorilor implicite) [m, ﬂ] parametru, se efectueaza o resetare la valorile din
fabricd care reincarca valorile implicite ale
parametrilor.
P69 | Avoid Frequent Parameters Saving Acest parametru limiteaza frecventa cu care unitatea

[NO, YES] (Evitare salvare frecventa a
parametrilor [NU, DA])

stocheaza valoarea necesara P02 inh memoria EEPROM,
pentru a-i prelungi durata de viata.

Acest lucru ar putea fi deosebit de util in aplicatii cu
dispozitive de control BMS, care necesita variatia
continud valorii in scopuri de reglare fina.

Valoare implicita: NU.
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6.6 Referinte tehnice

6.6.1 Exemplu: Modul de control ACT cu intrare analogica

Diagrama modului de comanda ACT este prezentata in figura.

S [rpm] @
SB

©

Y

' t
’.—.—..—.—. .... et
pry | SomA

| @ |
Nr. Descriere
1 Punctul ZERO (0 V c.c. - 4 mA) = valoare minima a semnalului analogic
2 Punctul de pornire de reglare
3 Punctul de standby (SBY) = 1/3 din zona histerezis
4 Punctul de PORNIRE (PORNIRE) = 2/3 din zona histerezis
5 Punctul MAXIM (0 V c.c. - 2 mA) = valoare maxima a semnalului analogic
6 Viteza minima a motorului (parametrul P27)
7 Viteza maxima a motorului (parametrul P26)
8 Zona de reglare
3-4-2 Zona de functionare la viteza minima (parametrul P27)
1-2 Zona histerezis
1-3-4 Zona de standby

Pentru informatii suplimentare privind modul de control si parametrii de reglare ACT, consultati
Parag. 6.5.3. si 6.5.5.

Exemple:

Calcul pentru valoarea de pornire de e P27=900

reglare pentru P40 = ISP (semnal analogic e P26=3600

4-20 mA) o (Calcularea valorii punctului de pornire de reglare = (valoarea
maxima - punctul zero) x (P27/P26) + punctul zero =
(20-4) x (900/3600) + 4 =8 mA

Calcul pentru valoarea de pornire de e P27=900

reglare pentru P40 = VSP (semnal analogic e P26=3600

0-10vc.c.) o (Calcularea valorii punctului de pornire de reglare =
(valoarea maxima - punctul zero) x (P27/P26) + punctul zero =
(10-0) x (900/3600) +0=2,5V

43




ro — Traducere a instructiunilor originale

6.6.2 Exemplu: Setarile rampei

llustratia prezinta setérile rampei.

H [bar]

ESM_MO0028_A_sc

R3

Nr. Descriere

P01 (Valoare necesard)

P37 (Histerezis de reglare) ca % din P36 (Fereastra de reglare)

P36 (Fereastra de reglare) ca % din P01 (Valoare necesara)

P27 (Turatie minima)

— Cadere efectiva

1
2
3
4 P35 (Turatie minima - Durata)
5
6
7

— Turatie efectiva

RA — P32 (Rampa de accelerare la pornire)

RB — P32 (Rampa de decelerare la oprire)

R1 — P28 (Rampa 1) - Cresterea vitezei rampei rapide
R2 — P29 (Rampa 2) - Scaderea vitezei rampei rapide
R3 — P30 (Rampa 3) - Cresterea vitezei rampei lente
R4 — P31 (Rampa 4) - Scaderea vitezei rampei lente

Pentru informatii suplimentare privind ajustarea rampelor, consultati parag. 6.5.3.

6.6.3 Exemplu: Valoare necesara efectiva

Activarea pompelor in modurile in serie:
1. Pompa principala atinge P60 (Activare turatie).
2. Valoarea reala scade la valoarea de intrerupere a primei pompe secundare.
Prima pompa secundara porneste automat. (Valoare intrerupere = P01 (Valoare necesara) -
P59 (Scaderea valorii reale))
3. O noua valoare necesara, P02 (Valoare necesara efectiva) se calculeaza dupa pornire.

Calculul Valorii necesare efective in modul in serie (MSE):
K = numar de pompe active
Pr= prioritatea pompelor
P02 (Valoare necesara efectiva) = P01 (Valoare necesara) + (K — 1) * P58 (Cresterea valorii
reale) — (Pr— 1) * P59 (Scaderea valorii reale)

Calculul Valorii necesare efective in modul sincron in cascada (MSY):
K = numar de pompe active (K = Pr)
P02 (Valoare necesara efectiva) = P01 (Valoare necesara) + (K- 1) * (P58 — P59)
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Comportamentul P58 (Cresterea valorii reale) si P59 (Scaderea valorii reale):
e Daca P58 (Cresterea valorii reale) = P59 (Scaderea valorii reale) — Presiune constanta,
indiferent de cat de multe pompe sunt in functiune.
e Daca P58 (Cresterea valorii reale) > P59 (Scaderea valorii reale) — Presiunea creste cand
pompa secundara porneste.
e Daca P58 (Cresterea valorii reale) < P59 (Scaderea valorii reale) — Presiunea scade cand
pompa secundara porneste.
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7 Intretinere

Masuri de precautie

PERICOL.: Pericol de electrocutare

« Tnainte de a incerca sa utilizati unitatea, verificati daca aceasta este scoasa din priza si daca
pompa si panoul de control nu pot fi repornite, chiar si neintentionat. Acest lucru este valabil si
in cazul circuitului auxiliar de control al pompei.

« Tnainte de orice interventii pe unitate, reteaua de alimentare electrica si orice alte tensiuni de
intrare trebuie sa fie deconectate pentru perioada minima indicata in Tabelul 9 (condensatorii
din circuitul intermediar trebuie sa fie descarcati de rezistorii integrati de descarcare).

Asigurati-va ca ventilatorul de racire si orificiile de ventilatie sunt fara praf.

Asigurati-va ca temperatura mediului ambiant este corecta, conform cu limitele unitatii.

Asigurati-va ca personalul calificat efectueaza toate modificarile unitatii.

Asigurati-va ca unitatea este deconectata de la sursa de alimentare electrica inainte de
efectuarea oricarei lucréri. Luati intotdeauna in considerare instructiunile pompei si ale

motorului.

Ponp=

AVERTIZARE: Pericol de expunere la camp magnetic

Daca rotorul este demontat sau reintrodus in corpul motorului, cAmpul magnetic existent poate:
o fi periculos pentru persoanele cu stimulatoare cardiace si implanturi medicale
e atrage componentele metalice, cauzand vatamari corporale si deteriorand rulmentii.

Controlul functiilor si al parametrilor

46

In caz de modificari la sistemul hidraulic:

Asigurati-va ca toate functiile si parametrii sunt corecti.

Reglati functiile si parametrii, daca este necesar.

Consultati, de asemenea, ,Ghidul de pornire rapida” si ,Manualul de instalare, utilizare si
intretinere” pentru pompele e-SVE, e-HME, VME si e-SVIE furnizate cu produsul.
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8 Remedierea Problemelor

in caz de alarmé sau in cazul producerii unei erori, afisajul aratd codul de identificare, iar LED-ul
de stare porneste (consultati, de asemenea, par. 6.3.2).
In caz de alarme si/sau erori multiple, afisajul o arata pe cea mai importanta.

Alarmele si erorile:

¢ sunt salvate cu data si ora producerii
e pot fi resetate oprind unitatea timp de cel putin 1 minut.

Erorile duc la declansarea releului de stare pentru urmatorii conectori ai cutiei de borne:
e versiunea monofazata: conectorii 4 si 5
e versiunea trifazata: conectorii 24 si 25

8.1 Coduri alarma

Cod | Descriere Cauza Solutie
AO03 | Reducerea capacitatii Temperatura prea o Reduceti temperatura incaperii
de functionare ridicata e Reduceti temperatura apei
e Reduceti sarcina
AO05 | Alarmd memorie de Memoria de date este 1. Resetati parametrii impliciti, folosind parametrul P68
date corupta 2. Asteptati 10 s
3. Reporniti pompa
Dacad problema persista, contactati Xylem sau
Distribuitorul autorizat
A06 | Alarmé nivel SCAZUT Detectarea lipsei apei Verificati nivelul apei in rezervor
(daca P48 = ALR)
A15 | Eroare de scriere Memoria de date este Opriti pompa si asteptati 5 minute iar apoi porniti din
EEPROM avariata nou; dacd problema persista, contactati Xylem sau
distribuitorul autorizat
A20 | Temperaturad internd Opriti pompa si asteptati 5 minute iar apoi porniti din
nou; dacd problema persista, contactati Xylem sau
distribuitorul autorizat
A30 | Alarma conectare mai Conectare mai multe o Verificati starea cablurilor de conectare
multe pompe pompe coruptd o Verificati daca nu existd contradictii privind adresele
A31 | Pierderea conexiunii cu | Pierderea conexiuniicu | Verificati starea cablurilor de conectare
mai multe pompe mai multe pompe

8.2 Coduri de eroare

Cod | Descriere Cauza Solutie
EO1 | Eroarede Pierderea comunicarii Opriti pompa si asteptati 5 minute iar apoi porniti din nou;
comunicare internd | interne daca problema persistd, contactati Xylem sau distribuitorul
autorizat
E02 | Eroare e Curent excesiv motor Opriti pompa si asteptati 5 minute iar apoi porniti din nou;
supraincdrcare e Curentul absorbit de daca problema persista, contactati Xylem sau distribuitorul
motor motor este prea mare | autorizat
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Cod | Descriere Cauza Solutie
EO3 | Eroare supratensiune | e Supratensiune magistrald CC Verificati:
magistrald CC e Conditiile externe determin e configuratia sistemului
functionarea pompei de la e pozitia si integritatea supapelor de retinere
generator
E04 | Rotor blocat ¢ Blocare motor o Asigurati-va cd nu exista corpuri strdine
e Pierderea sincronizarii rotorului care sd impiedice rotirea pompei
sau rotorul este blocat de o Opriti pompa si asteptati 5 minute si apoi
materiale externe porniti-o din nou
Daca problema persista, contactati Xylem sau
Distribuitorul autorizat
EO5 | Eroare memorie de Memorie de date EEPROM coruptd Opriti pompa si asteptati 5 minute iar apoi
date EEPROM porniti din nou; daca problema persist3,
contactati Xylem sau distribuitorul autorizat
E06 | Eroare tensiune Tensiunea de alimentare este in Verificati:
retea afara intervalului de functionare e tensiunea
o racordul sistemului electric
EO7 | Eroare temperatura Declansare protectie termica motor | e Verificati impuritétile din apropierea
bobinaj motor rotorului cu palete si a rotorului. Dacd este
nevoie, indepartati-le
o Verificati starea instalarii si temperatura
apei si a aerului
o Asteptati racirea motorului
o Dacd eroarea persistd, opriti pompa si
asteptati 5 minute si apoi porniti-o din nou
Daca problema persista, contactati Xylem sau
Distribuitorul autorizat
E08 | Eroare temperatura Declansare protectie termica Verificati starea instalarii si temperatura
modul de alimentare | convertizor de frecventa aerului
E09 | Eroare generica de Eroare de hardware Opriti pompa si asteptati 5 minute iar apoi
hardware porniti din nou; daca problema persista,
contactati Xylem sau distribuitorul autorizat
E11 | Eroare nivel SCAZUT | Detectarea lipsei apei Verificati nivelul apei in rezervor
(daca P48 = ERR)
E12 | Eroare senzor de Senzorul de presiune lipseste (nu Verificati starea cablurilor de conectare a
presiune este prezent in modul ACT) senzorului
E14 | Eroare presiune Presiunea este sub pragul minim (nu | Verificati setdrie parametrilor P45 si P46
scazuta este prezenta in modul ACT)
E15 | Eroare pierdere faza | Lipseste una dintre cele trei faze ale | Verificati conectarea la reteaua de alimentare
sursei de alimentare (numai pentru
versiunile trifazate)
E30 | Eroare protocol mai Protocol incompatibil pentru mai Instalati pe toate unitatile aceeasi versiune de
multe pompe multe pompe firmware
E44 | Eroare de referinta Semnal analogic extern lipsa sau in Verificati:
analogicd externa afara intervalului (daca P40 = ISP) o setarea parametrului P40
o Sursa externa de semnal analogic si cabluri
(bornele 9-10 pentru versiunea monofazata
si bornele 17-18 pentru versiunea trifazatd)

Consultati, de asemenea, parag. 6.3.2 si parag. 6.4.3.
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9 Informatii Tehnice

Model mecanism de antrenare e-SM

103 | 105 | 107 | 111 | 115 | 303 | 305 | 307 | 311 | 315 322
Intrare
Frecventa de intrare [Hz] 50/60 +2
Alimentare principala LN L1L213
Tensiune nominald de 380+460
+240 £109 - +460 +109
intrare [V] 208+240 £10% 208+240 / 380+460 £10% £10%

Curent maxim absorbit
(c.a.) In regim continuu
(S1) [A]

Consultati placa de date

Clasa de eficienta PDS IES2
lesire

Turatie Min.+Max. [rpm] 800 - 3600
Curent de scurgere [mA] <3,5
Intrare/iesire auxiliara + Imax < 40

alimentare 15VCC [mA]

Releu semnal defect

1xNOVmax <250 [Vc.a.], Imax<2[A] 1xNOVmax <250 ([Vc.a.l], Imax<2[A]

Releu de stare motor

1xNOVmax <250 [Vc.al], Imax<2[A]

EMC (Compatibilitate
electromagnetica)

Consultati parag. Declaratii.

Instalatiile trebuie sa fie efectuate in conformitate cu instructiunile de bund practica EMC

(de ex., evitarea ,suruburilor cu ureche” pe partea de transmisie)

Presiune sonora LpA <62 @3000
[dB(A)] @ [rpm] <66 @3600
Clasa deizolare 155 F

Clasa de protectie

IP 55, carcasa de tip 1
Protejati produsul de lumina directa a soarelui si de precipitatii

Umiditate relativa
(depozitare si
functionare)

5%+95% UR

Temperatura de

-25+65 / -13+149

depozitare [°C] /[°F]

Temperatura de . .
functionare [°C] /[°F] -20+50/-4+122
Poluarea aerului Grad de poluare 2
Altitudine de instalare <1000/ 3280

a.s.l. [m]/[ft]

La altitudini mai mari se poate inregistra reducerea capacitatii de functionare
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9.1 Dimensiuni si greutati

e-SVE, VME si e-HME
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Model Greutate netd (motor + mecanism de
actionare) B1 B4 B5 D3 El E2
[kl
s | 30| s || 5 o
107 307
ESMO0R...LNEE 74 | 89 | 13 | 144 | 16 | 376 - 79 - -
ESMOI0RS8...LNEE 73 88 | 12,8 | 142 | 158 | 343 - 79 - -
ESM90R...B14-SVE 75 9 13,1 | 145 16 292 - 79 - -
ESM90R...B5 7,5 9 | 131 | 145 | 16 | 292 - 100 - -
ESM80...HMHA 80..HMHA US | 80..HMHAEU 7,5 9 13 14,5 16 263 90 79 100 125
ESM80...HMHB 80..HMHBUS | 80..HMHBEU | 7,6 92 | 13,2 | 146 | 161 | 268 90 80 - 100 | 125
ESM80...HMVB 80..HMVBUS | 80..HMVBEU | 7,4 8,9 13 144 | 16 268 - 80 - -
ESMS0...HMHC 80...HMHCUS | 80..HMHCEU | 79 | 94 | 13,4 | 148 | 164 | 272 | 90 91 100 | 125
ESMS0...HMVC 80..HMVCUS | 80..HMVCEU | 7,6 | 91 | 132 | 146 | 162 | 272 - 91 - -
ESM80...BG 73 88 | 129 | 143 | 159 | 282 - 108 - -
ESMOI0R...56) 75 91 13 | 145 | 16,1 | 307 89 83 NPT 76 124
ESMOI0R...56C 7,2 88 | 12,6 | 143 | 158 | 294 - 83 vz - -

...=103, 105, 107, 111, 115, 303, 305, 307, 311, 315, 322
- = nu a fost gasit piciorul motorului
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e-SVIE
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10Eliminarea

10.1 Masuri de precautie

AVERTISMENT:
Unitatea trebuie eliminata prin intermediul unor companii autorizate, specializate in identificarea
diferitelor tipuri de materiale (otel, cupru, plastic etc.).

AVERTISMENT:
Este interzisa deversarea lichidelor de lubrifiere si a altor substante periculoase in mediu.

10.2 DEEE (UE/SEE)

q=X

INFORMATII PENTRU UTILIZATORI in temeiul art. 14 al Directivei 2012/19/UE a Parlamentului
European si a Consiliului din 4 iulie 2012 privind deseurile din echipamente electrice si
electronice (DEEE). Simbolul cu o pubela taiata de pe echipament sau de pe ambalajul acestuia
indica faptul c& produsul, la sfarsitul ciclului sau de viata, trebuie sa fie colectat separat si nu
trebuie eliminat cu deseurile municipale nesortate. Colectarea separata corespunzatoare pentru
reciclare, tratare si eliminare ecologicé ulterioare pentru echipamentele scoase din uz poate evita
efectele negative asupra sanatatii si mediului si promoveaza reutilizarea si/sau reciclarea
materialelor care alcatuiesc echipamentele.

DEEE profesionale: colectarea separata a acestor echipamente la sfarsitul vietii acestora este
aranjata si gestionata de producator’. Un utilizator care doreste sa elimine aceste echipamente
poate contacta producatorul si poate urma sistemul adoptat de producator pentru colectarea
separata a echipamentelor la sfarsitul vietii acestora sau, Tn caz contrar, poate alege in mod
independent un lant de gestionare a deseurilor.

1 Producétor de EEE in temeiul Directivei 2012/19/UE

53



ro — Traducere a instructiunilor originale

11 Declaratii

Consultati declaratia cu marcajul specific care se afla pe produs.

11.1 Declaratia de conformitate CE (Traducere)

Xylem Service ltalia S.r.l., cu sediul in Via Vittorio Lombardi 14 - 36075 Montecchio Maggiore VI -
Italia, declara prin prezenta ca produsul:

Pompa electricd cu mecanism de actionare integrat, cu viteza variabila, cu sau fara transmitator
de presiune si cablul aferent (consultati placuta de identificare)

respecta prevederile relevante ale urmatoarelor directive europene:

e 2006/42/CE privind utilajele si modificarile ulterioare (ANEXA |l - persoana fizica sau juridica
autorizata sa intocmeasca dosarul tehnic: Xylem Service Italia S.r.l.)

e 2009/125/CE privind proiectarea ecologica si modificarile ulterioare, Regulamentul (UE) nr.
547/2012 si modificarile ulterioare (pompa de apa) in cazul marcajului MEI,

si standardele tehnice:

e EN 809:1998+A1:2009, EN 60335-1:2012+A11:2014 +A13:2017, EN 60335-2-41:2003+
A1:2004+A2:2010, EN 62233:2008

e EN61800-9-1:2017, EN 61800-9-2:2017.

Montecchio Maggiore, 28/09/2021

Marco Ferretti
Presedinte al Consiliului de Administratie

rev.00

11.2 Declaratia de conformitate EU (nr. 19)
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1. EMCD - Model aparat/produs:

consultati placuta de identificare

RoHS - Identificare unica a EEE:

HME, VME, SVE, SVIE.

2. Numele si adresa producatorului:

Xylem Service ltalia S.r.l.

Via Vittorio Lombardi 14

36075 Montecchio Maggiore VI

Italy.

3. Prezenta declaratie de conformitate este emisa exclusiv pe raspunderea producatorului.
4. Obiectul declaratiei:

Pompa electrica cu mecanism de actionare integrat, cu viteza variabila, cu sau fara

transmitator de presiune si cablul aferent (consultati placuta de identificare).

5. Obiectul declaratiei descrise mai sus este in conformitate cu legislatia de armonizare
relevanta a Uniunii:

o Directiva 2014/30/UE din 26 februarie 2014 si modificarile ulterioare (compatibilitatea
electromagnetica);

o Directiva 2011/65/EU din 8 iunie 2011 si modificarile ulterioare, inclusiv Directiva (UE)
2015/863 (restrictionarea utilizarii anumitor substante periculoase in echipamentele
electrice si electronice).

6. Referinte la standardele armonizate relevante utilizate sau referinte la celelalte specificatii
tehnice, in legatura cu care este declarata conformitatea:

e EN60730-1:2011, EN 61800-3:2004+A1:2012 (Categoria C2), EN 55014-1:2006+A1:2009
+A2:2011, EN 55014-2:1997+A1:2001+A2:2008, EN 61000-6-2:2005, EN 61000-6-
3:2007+A1:2011.

e EN IEC 63000:2018.

7. Organism notificat: -.
8. Informatii suplimentare:
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RoHS - Anexa Ill — Aplicatii care nu sunt supuse restrictiilor: plumbul ca element de legatura in
aliajele din otel si cupru [6(a), 6(c)], Tn suduri si componente electrice/electronice [7(a), 7(c)-I].

Semnat pentru si in numele: Xylem Service Italia S.r.l.
Montecchio Maggiore, 28/09/2021

Marco Ferretti
Presedinte al Consiliului de Administratie

rev.00

Lowara este o marca comerciala a Xylem Inc. sau a uneia dintre filialele sale.
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Xylem |'zllam|

1) The tissue in plants that brings water upward from the roots;
2) A leading global water technology company.

We're a global team unified in a common purpose: creating innovative solutions to
meet our world’s water needs. Developing new technologies that will improve the
way water is used, conserved, and re-used in the future is central to our work. We
move, treat, analyze, and return water to the environment, and we help people use
water efficiently, in their homes, buildings, factories and farms. In more than 150
countries, we have strong, long-standing relationships with customers who know us
for our powerful combination of leading product brands and applications expertise,
backed by a legacy of innovation.

For more information on how Xylem can help you, go to www.xylem.com

Wle m Xylem Service ltalia S.r.l.

Let's Solve Water Via Vittorio Lombardi 14
36075 - Montecchio Maggiore (VI) - Italy
xylem.com/lowara

Lowara is a trademark of Xylem Inc. or one of its subsidiaries.
© 2018 Xylem, Inc. Cod.001080136RO rev.E ed.12/2021



	1 Introducere și Măsuri de Protecție a Muncii
	1.1 Introducere
	1.2 Siguranță
	1.2.1 Niveluri de pericol și simboluri privind siguranța
	1.2.2 Siguranța utilizatorului
	1.2.3 Reguli generale privind siguranța
	1.2.4 Protecția mediului
	1.2.5 Locații expuse la radiații ionizante

	1.3 Piesele de schimb
	1.4 Garanția produsului

	2 Manipularea și Depozitarea
	2.1 Manipularea unității
	2.2 Depozitare

	3 Descrierea Tehnică
	3.1 Denumire
	3.2 Plăci de date
	3.2.1 Motor
	3.2.2 Pompe e-HME și VME
	3.2.3 Pompă e-SVE
	3.2.4 Pompă e-SVIE

	3.3 Design și dispunere
	3.4 Utilizarea preconizată
	3.4.1 Aplicații alternative

	3.5 Utilizarea necorespunzătoare

	4 Instalarea
	4.1 Instalarea mecanică
	4.1.1 Zona de instalare
	4.1.2 Instalarea unității
	4.1.3 Instalarea unității la exterior

	4.2 Instalarea hidraulică
	4.3 Instalare electrică
	4.3.1 Cerințe electrice
	4.3.2 Tipuri și clase de fire
	4.3.3 Conexiune de alimentare electrică


	5 Utilizare
	5.1 Timpi de așteptare

	6  Programarea
	6.1 Panou de comandă
	6.2 Descrierea butoanelor
	6.3 Descriere LED-uri
	6.3.1 POWER (Sursă de alimentare)
	6.3.2 STARE
	6.3.3 TURAȚIE (bară de turație)
	6.3.4 COM (comunicare)
	6.3.5 Unitate de măsură

	6.4 Afișaj
	6.4.1 Vizualizare principală
	6.4.2 Vizualizarea meniului Parametri
	6.4.3 Vizualizarea alarmelor și erorilor

	6.5 Parametrii software-ului
	6.5.1 Parametrii de stare
	6.5.2 Parametri de setare
	6.5.3 Parametri Configurare acționare
	6.5.4 Parametri Configurare senzori
	6.5.5 Parametri interfață RS485
	6.5.6 Parametrii de configurare în modul mai multe pompe
	6.5.7 Parametri de configurare a funcționării test
	6.5.8 Parametri speciali

	6.6 Referințe tehnice
	6.6.1 Exemplu: Modul de control ACT cu intrare analogică
	6.6.2 Exemplu: Setările rampei
	6.6.3 Exemplu: Valoare necesară efectivă


	7 Întreținere
	8 Remedierea Problemelor
	8.1 Coduri alarmă
	8.2 Coduri de eroare

	9 Informații Tehnice
	9.1 Dimensiuni și greutăți

	10 Eliminarea
	10.1 Măsuri de precauție
	10.2 DEEE (UE/SEE)

	11 Declaraţii
	11.1 Declarația de conformitate CE (Traducere)
	11.2 Declarația de conformitate EU (nr. 19)


