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1 Uvod a Bezpeénost

1.1 Uvod

Uéel navodu

Cilem tohoto navodu je poskytnout informace nezbytné pro spravné provadéni nasledujicich
operaci:

o Instalace

e Provoz

e Udrzba

POZOR:

Pfed instalaci a pouzitim tohoto vyrobku se ujistéte o pfecteni a plnému porozuméni vSech &asti
tohoto navodu. Nespravné pouziti vyrobku maze vést k razu a $kodam na majetku a mohlo by
mit za nasledek zrudeni platnosti zaruky.

POZNAMKA:

Tento navod tvofi nedilnou soudast vyrobku. UZivatel jej musi mit neustale k dispozici, musi byt
proto uloZen v blizkosti vyrobku a dobfe udrzovany.

1.2 Bezpecnost

Urovné nebezpeéi

Pfed pouzitim vyrobku a z divodu zamezeni nasledujicim rizikiim se ujistéte o dukladném
pre€teni, porozuméni a dodrZzovani nasledujicich zna€eni upozorfiujicich na nebezpeci:

e Zranéni a zdravotni rizika

e Poskozeni vyrobku

e Porucha provozu vyrobku.

Uroveri nebezpedi Pokyn

NEBEZPECI: Oznatuje nebezpecnou situaci, kterd zplsobi vazna zranéni, nebo
dokonce smrt, pokud ji nezabranite.

VAROVANI: Oznacuje nebezpecnou situaci, ktera mize zplsobit vaind zranéni, nebo
dokonce smrt, pokud ji nezabranite.

POZOR: Oznatuje nebezpecnou situaci, kterd mdze zplsobit drobna nebo
stfedné zdvaznd zranéni, pokud ji nezabranite.

POZNAMKA: Oznacuje situaci, kterd mize zpUsobit $kody na majetku, ale ne poranéni
osob, pokud ji nezabranite.
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Specialni symboly

V ramci nékterych kategorii rizik se pouzivaji specifické symboly, které jsou uvedeny v
nasledujici tabulce:

Symbol Popis

Nebezpedi urazu elektrickym proudem

Nebezpeéné magnetické pole

Nebezpeci horkych povrchi

Nebezpedi ionizujiciho zafeni

Nebezpedi prostiedi s potencialné vybusnym ovzdusim
(smérnice EU ATEX)

Nebezpedi pofezani a odéru

Nebezpedi rozdrceni (konéetiny)

> >R

1.2.2 Bezpecnost uzivatele

Je nutné pfisné dodrzovat platné pfedpisy tykajici se zdravi a bezpec€nosti.

VAROVANI:

Tento vyrobek smi pouzivat pouze kvalifikovani uzivatelé.

Pro ucely tohoto navodu, kromé ustanoveni pfipadnych mistnich predpisu, kvalifikovani
pracovnici znamenaji vSechny jednotlivce, ktefi jsou diky svym zkuSenostem nebo Skoleni
schopni rozpoznat jakakoliv stavajici rizika a zabranit nebezpe¢im béhem instalace, pouzivani
a udrzby produktu.
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NezkuSené osoby

VAROVANI:

PRO EVROPSKOU UNII

o Déti od 8 let véku a osoby s omezenymi fyzickymi, smyslovymi nebo mentalnimi schopnostmi,
pfipadné s nedostatkem zkuSenosti a znalosti, smi zafizeni pouzivat pouze pod dohledem
nebo podle pokynl osoby, ktera mlze zarucit bezpe&né pouziti a zna souvisejici rizika.

. Nenechévejte déti, aby si se zafizenim hraly.
Cisténi a udrzbu zajistovanou uzivatelem nesmi provadét déti bez dozoru.

PRO OSTATNI ZEME

o Toto zafizeni neni uréeno k pouzivani osobami (véetné déti) s omezenymi fyzickymi,
smyslovymi nebo mentalnimi schopnostmi s vyjimkou pfipadd, kdy jsou pod dohledem nebo
byly informovany o pouzivani vyrobku osobou odpové&dnou za jejich bezpecnost.

o Déti musi byt pod dohledem, aby se zajistilo, Ze se s timto vyrobkem nehraji.

1.2.3 Obecné bezpecnostni predpisy

VAROVANI:

e Pracovni prostor udrzujte vzdy Cisty
¢ Veénujte pozornost rizikiim zpusobenym plyny a vypary v pracovnim prostoru
o VZdy méjte na paméti nebezpeci utonuti, urazu elektrickym proudem a popaleni.

NEBEZPECIi: Nebezpeéi tirazu elektrickym proudem

¢ Vyhybejte se vSem nebezpec€im urazu elektrickym proudem; vénujte pozornost nebezpedi
urazu elektrickym proudem nebo vzniku elektrického oblouku

¢ Nezamyslené protaeni motora vytvari napéti a mize do jednotky vyslat elektricky naboj, coz
muze mit za nasledek smrt, vazné poranéni nebo poskozeni vybaveni. Motory musi byt
zablokovany, aby nedoslo k jejich nezamyslenému protaceni.

> >

Magneticka pole

Demontaz nebo montaz rotoru v pouzdru motoru vytvafri silné magneticke pole.

NEBEZPECi: Nebezpeéné magnetické pole

Magnetické pole mlize byt nebezpecné pro osoby s kardiostimulatory nebo jina |ékafska zafizeni
citliva na magnetické pole.

>

POZNAMKA

Magnetické pole muze k povrchu rotoru pfitahnout kovové necistoty a zplsobit tak poSkozeni
rotoru.

Elektrické Zapojeni

NEBEZPECI: Nebezpeéi Grazu elektrickym proudem

o P¥ipojeni ke zdroji elektrického napajeni musi byt provedeno elektrikafem splriujicim technické
a odborné pozadavky vyZadované platnymi pfedpisy.

>

Bezpecnostni opatieni pred zahajenim prace

VAROVANI:

Kolem pracovniho prostoru nemontujte vhodnou bariéru, napfiklad bezpe€nostni zabradli
Ujistéte se, aby byly vSechny bezpe€nostni kryty bezpeéné na svém misté

Ujistéte se o volné ustupové cesté

Ujistéte se o tom, aby se vyrobek nemohl pfevazit nebo spadnout a zplsobit tak poranéni
osob nebo Skody na majetku

o Ujistéte se o dobrém stavu zdvihaciho vybaveni

>

»
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Je nezbytné pouzivat zdvihaci popruhy, bezpe&nostni vedeni a dychaci pfistroj

Pfed manipulaci nechte vSechny soucasti systému Cerpadla vychladnout

Ujistéte se o diikladném vycisténi vyrobku

Pfed provedenim udrzby Cerpadla vyrobek odpojte od zdroje napajeni a odblokujte

Pfed svafovanim nebo pouzivanim ruéniho elektrického naradi ovéfte nebezpeci vybuchu.

Opatieni béhem prace

VAROVANI:

Nikdy nepracujte sami

Vzdy pouzivejte osobni ochranné prostiedky

Vzdy pouzivejte vhodné pracovni nastroje

Vyrobek vZdy zdvihejte pomoci zdvihaciho zafizeni

Zdrzujte se mimo zavéSenych bfemen

Davejte si pozor na nebezpeci nahlého spusténi, pokud vyrobek pouzivate s automatickym

fizenim hladiny

Daveijte si pozor na Skubnuti pfi spusténi, které muze byt silné

Az Cerpadlo rozeberete, oplachnéte soucasti ve vodé

Neprekracujte maximalni pracovni tlak ¢erpadla

Neotvirejte zadné otvory a vypoustéci ventily ani neodstranujte zatky, pokud je systém

natlakovany

o Pred rozebiranim Cerpadla, odstranovanim zatek nebo odpojovanim potrubi se ujistéte, zda je
Cerpadlo izolovano od systému a zda z né&j byl uvolnén tlak

¢ Nikdy neprovozujte Cerpadlo bez spravné nainstalovaného krytu spojky.

V pripadé kontaktu s chemickymi latkami nebo nebezpeénymi kapalinami

PFi styku s o€ima nebo pokozkou dodrzujte tyto postupy pro chemikalie nebo nebezpeéné kapaliny:

Stav Cinnost

Chemikalie nebo nebezpecné 1. Silou prst( si pfidrzte vicka od sebe.

kapaliny v ocich 2. Proplachujte si oci o¢nimi kapkami nebo tekouci vodou po dobu alespon
15 minut.

3. Vyhledejte pomoc lékare.

Chemikalie nebo nebezpecné 1. Svléknéte si znecistény odév.
kapaliny na pokozce 2. Pokozku si oplachujte mydlem a vodou po dobu alespon 1 minuty.
3. Vpripadé potreby vyhledejte pomoc lékare.

1.2.4 Ochrana zZivotniho prostfedi
Likvidace obalu a vyrobku

Dodrzujte platné predpisy tykajici se likvidace tfidéného odpadu.

1.2.5 Mista vystavena ionizujicimu zareni

VAROVANI: Nebezpeéi ionizujiciho zareni

Pokud byl vyrobek vystaven ionizujicimu zafeni, pouZijte nezbytna bezpecnostni opatfeni za
ucelem ochrany osob. Pokud je tfeba vyrobek odeslat, informujte o této skute¢nosti dopravce
i pfijemce, aby mohli pfijmout potfebna bezpeénostni opatieni.

1.3 Nahradni dily

Nahradni dily identifikujte pomoci kédl vyrobk( pfimo na strankach www.lowara.com/spark. S
zadostmi o technické informace kontaktujte spolec¢nost Xylem nebo autorizovaného prodejce.

1.4 Zaruka na vyrobek

Informace o zaruce naleznete v dokumentaci ke smlouvé o prodeji.
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2 Manipulace a Skladovani

Kontrola baleni

1. Ovéfte, zda mnozstvi, popis a kddy vyrobku odpovidaji objednavce.
2. Ovérte, zda nedoslo k poskozeni obalu nebo zda nechybéji néjaké polozky.
3. V pfipadé okamzité zjistitelného poSkozeni nebo chybéjicich dilu:
o PFijméte zboZi s vyhradou a uvedte zjisténé skutecnosti do pifepravniho dokumentu nebo
e Odmitnéte zbozi a do pfepravniho dokumentu uvedte divod.
V obou pfipadech rychle kontaktujte spole€nost Xylem nebo autorizovaného prodejce, od néhoz
jste vyrobek zakoupili.

Vybaleni a kontrola jednotky

/\

1. Odstrante z vyrobku obalovy material.
2. Vyrobek uvolnéte demontovanim Sroubll a/nebo prefiznutim popruhd, pokud byly pouzity.

POZOR: Nebezpecdi porezani a odéru

VZdy noste osobni ochranné prostredky.

3. Zkontrolujte celistvost vyrobku a ujistéte se, Ze Zadné souc€asti nechybi.
4. V pfipadé poSkozeni nebo chybgjicich sou€asti neprodlené kontaktujte spole€nost Xylem
nebo autorizovaného prodejce.

2.1 Manipulace s jednotkou

Jednotka musi byt zahaknuta a zdviZzen tak, jak je to uvedeno na obrazku.

VAROVANI: Nebezpeéi rozdrceni (konéetiny)

o Vyrobek a jeho soucasti mohou byt t&Zké: nebezpedi rozdrceni

o VZdy pouZivejte osobni ochranné prostfedky

¢ Ruc¢ni manipulace s vyrobkem a jeho sou¢astmi musi probihat v souladu s platnymi pfedpisy
tykajicimi se ,ruéni manipulace s naklady*, aby nedochazelo ke vzniku nezadoucich
ergonomickych stav(, které by mohly zplsobit riziko poranéni patefe.

o Pouzivejte jefaby, lana, zdvihaci popruhy, haky a pfezky, které splfiuji platné pfedpisy a které
jsou vhodné pro toto konkrétni pouziti
Ujistéte se, aby pfi uvazovani nedos$lo k poskozeni jednotky
Béhem zdvihani se vzdy vyvarujte nahlych pohybl, které by mohly ohrozit stabilitu nakladu

o Bé&hem manipulace zajistéte, aby nemohlo dojit k poranéni osob a zvifat a/nebo ke Skodam na
majetku.
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2.2 Skladovani

Vyrobek musi byt skladovan:

¢ Na krytém a suchém misté

Mimo zdroju tepla

Chranén pred necistotami

Chranén pred vibracemi

PFi okolni teploté mezi -25°C a +65°C a relativni vihkosti mezi 5% a 95%.

POZNAMKA:
¢ Nepokladejte na vrchni &ast vyrobku téZké naklady
e Chrarite vyrobek pfed narazy.

10
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3 Technicky Popis

3.1 Oznaceni

Jednotka Cerpadla s variabilni rychlosti, vertikalni/horizontalni, vicestupfiové, ne samonasavaci.

3.2 Datové stitky

Datovy stitek je Stitek s nasledujicimi informacemi:
e Hlavni informace o vyrobku
¢ |dentifikaéni kod

Schvaleni a certifikaty

Schvaleni naleznete na datovém Stitku motoru:

ce pouze
CE+ s

3.2.1 Motor
Datovy stitek

@@@@@@@99?@@

—®
®

l‘* 3((LEM SE/AVICE ITALIA RL / EYE
IA LOMB ARDI 14 36075 [MO/TECCE/A) M. (VI) ITALY
Reg No. /1520560967 MADE|N| ALY Code: SIN: G
Typek/ / ]{coae | s é [CkW oV [eA e (=l
T THERyALLY PROTECTED [ Tamb: | / ” \\ @
50/80 HP c #155(F) LW-155-1 ENC 2 / | \ [jz]
CODE: 2 l’
|

Duty : IS1 L Continuous

6@ SoobEse BOOE ...

1. Kdd definice typu 15. Typ pracovniho cyklu

2. Jmenovité napéti 16. Typ pouzdra (NEMA)

3. Jmenovitd frekvence 17. Véha

4. Jmenovity vykon [kW] 18. Trida ochrany

5. Jmenovity vykon [HP] 19. Vykon na htideli

6. Cislo dilu 20. Napéti

7. Tridaizolace 21. Proud

8. Sériové &islo 22. Cislo dilu

9. Maximalni teplota okoli 23. Sériové Cislo

10. Uginik 24. Utinik

11. Jmenovity proud 25. Rychlost otaceni

12. U¢innost pohonu motoru 26. Trida ucinnosti systému pohonu (podle EN 50598-2)
13. Rozsah otacek na plny vykon 27. Udinnost pfi plném zatizeni
14. Kdédové pismeno zajisténého motoru

Identifikaéni kod

HNE BN R'N BN BERNE N Enm

O OO O® 0 O

ESM_MO0032_A_sc

11
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1.

Série ESM

2. Rozmér rdmu motoru 90R: Pfiruba nadmérné velikosti

7.

8.

80: Standardni ptiruba

Prodlouzeni htidele oo: Standardni prodlouZeni hiidele
S8: Vlastni prodlouzeni hidele
Zdroj napdjeni 1: jednofazovy zdroj napdjeni
3: tfifazovy zdroj napdjeni
Viykon na hiidelie10 [kW] 03: 0,37kW (0,50HP)

05: 0,55 kW (0,75 HP)
07: 0,75 kW (1,00 HP)
11: 1,10 kW (1,50 HP)
15: 1,50 kW (2,00 HP)
22: 2,20 kW (3,00 HP)
Usporadani rdmu motoru SVE: Pfiruba s otvory se zavitem a hfidel bez klinové drazky
B14: Pfiruba s otvory se zavitem
BS5: Pfiruba s volnymi otvory
HMHA: Vhodné pro monoliticka cerpadla 1+5 e-HME
HMHB: Vhodné pro Cerpadla 1+5 e-HME s pouzdrem
HMVB: Vhodné pro Cerpadla 1+5 VM
HMHC: Vhodné pro ¢erpadla 10+22 e-HME
HMVC: Vhodné pro cerpadla 10+22 VM
LNEE: Vhodné pro ¢erpadla v fadé
56J: Vyhovuje normé NEMA 56 Jet
56C: Vyhovuje normé NEMA 56C

Referencni trh oo: Norma
EU: EMEA
USA: Severni Amerika
Napéti 208-240 : 208-240VAC 50/60Hz

380-460 : 380-460VAC 50/60Hz
230/400: 208-240/380-460VAC 50/60Hz

3.2.2 Cerpadla e-HME a VME

Datovy stitek
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Rozsah vytlacného tlaku 9. Maximalni provozni teplota okoli

Rozsah pritokové rychlosti 10. Minimalni vytlacny tlak (EN 60335-2-41)

Kdd definice typu ¢erpadla / jednotky elektrického 11. Maximalni provozni tlak

Cerpadla 12. Hmotnost jednotky elektrického cerpadla

Ttida ochrany 13. Ptikon jednotky elektrického Cerpadla

Frekvence 14. Elektrické udaje

Sériové Cislo (datum + poradové Cislo) 15. Maximalni provozni teplota kapaliny (jiné pouZiti nez
Cislo dilu jednotky elektrického ¢erpadla / ¢erpadla podle EN 60335-2-41)

Maximalni provozni teplota kapaliny (pouziti podle EN

60335-2-41)
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Kéd definice typu e-HME

1o HimIElolals ]smlolalviBlEl XXXl ||| [ || | | ||

EOOEOOEO O @

ESM_MO0026_A_sc

1. Jmenovity priitok [10] = m3/h
2. Nazev série [HM]
3. Provoz motoru [E] = e-SM
4. Pocet obéinych kol [03] = 3 obéZna kola
5. Material Cerpadla [S] = Nerezova ocel (AlSI 304)
6. Jmenovity vykon motoru kW x 10
7. Faze [M] = Jedna faze
[T] = Tri faze
8. Napdjeci napéti Napajeni e-SM
02 = 1x208-240 V
04 =3x380-460 V
05 = 3x208-240/380-460 V
9. Otoc¢na Cast [Q] = Karbid kfemiku (Qi)
[V] = Oxid hlinity (keramicky)
10. Nehybna ¢ast [Q] = Karbid kfemiku (Qi)
[B] = Impregnovana uhlikova pryskyfice
11. Elastomery [E] = EPDM
[V] = FPM
[K] = FFPM (Kairez®)
12. Obecné vlastnosti Nula = Zadné
Z = Ostatni
13. Obecné vlastnosti Nula = Zadné
14. Pfipojeni Nula = Se zavitem
15. Nula nebo pismeno pfifazené vyrobcem

Kéd definice typu VME

[
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ESM_MO0030_B_sc

1. Jmenovity priitok [10] = m3/h
2. Nazev série [VM]
3. Provoz motoru [E] = e-SM
4. Pocet obéznych kol [02] =2 obéZna kola
5. Material ¢erpadla [P] = Nerezova ocel AISI 304 s obéznymi koly Noryl™
6. Jmenovity vykon motoru kW x 10
7. Faze [M] = Jednofazové elektrické ¢erpadlo
[T] = Trifazové elektrické ¢erpadlo
8. Napajeci napéti [2] = 1x208-240V
[4] = 3x380-460 V
[5] = 3x208-240/380-460 V
9. Otocna Cast [V] = Oxid hlinity (keramicky)
10. Nehybné ¢asti Impregnovana uhlikova pryskyfice
11. Elastomery [E] = EPDM

13
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3.2.3 Cerpadlo e-SVE

Datovy stitek
/g CE\/@ |||| @ t moxﬁ&i
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ESM_MO0031_B_sc

Minimalni koeficient Uéinnosti
Cislo dilu jednotky elektrického cerpadla / ¢erpadlia

16. Pfikon jednotky elektrického ¢erpadla
17. Maximalni provozni teplota kapaliny (jiné poufZiti nez
podle EN 60335-2-41)

1. Typ Cerpadla / jednotky elektrického ¢erpadla 10. Identifikaéni kod materidlu mechanického tésnéni

2. Sériové Cislo (datum + poradové Cislo) 11. Rozsah vytlaéného tlaku

3. Rozsah pratokové rychlosti 12. Jmenovity vykon motoru

4. Minimalni vytlacny tlak (EN 60335-2-41) 13. Maximalni provozni teplota kapaliny (pouZiti podle EN
5. Maximalni provozni tlak 60335-2-41)

6. Rozsah jmenovitého napéti 14. Ttida ochrany

7. Frekvence 15. Proud

8.

9.

Identifika¢ni kéd

2]2[s|VvIElol2lr Jt]splomlslz] | | | | | | | | [ | | |

ESM_M0029_A_sc

14

Jmenovity pritok
Nazev série

Provoz motoru
Pocet obéznych kol
Material Cerpadla

e wn R

Verze

Pocet poli
. Frekvence
10. Faze

© oo

11. Napajeci napéti

[22] = m%/h
[SV]
[E] = e-SM

[02] =2 obéZna kola

[F] = Nerezova ocel AlSI 304, kruhové priruby (PN 25)

[T] = Nerezova ocel AlSI 304, ovalné pfiruby (PN 16)

[R] = Nerezova ocel AlSI 304, vypustni otvor nad sanim, kruhové pfiruby (PN 25)
[N] = Nerezova ocel AlSI 316, kruhové pfiruby (PN 25)

Prazdné = standardni verze
Jmenovity vykon motoru kW x 10

[P]=e-SM
[0] =e-SM
Nula = ¢erpadlo

[M] = Jednofazové elektrické ¢erpadlo
[T] = Trifazové elektrické cerpadlo

[2] = 1x208-240 V
[4] = 3x380-460 V

[5] = 3x208-240/380-460 V
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3.2.4 Cerpadlo e-SVIE

Datovy stitek modeli 1, 3, 5SVI (E) - 1~

! Codel® _/ \ ]
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SVI_M0019_A_sc

. Typ Cerpadla nebo elektrického cerpadla
. Rozsah pratokové rychlosti

Rozsah vytlacného tlaku

Minimalni vytlacny tlak

. Vyrobni Cislo + datum vyroby

. Kod vyrobku

NouUAwWN R

krouzku
8. Rozsah jmenovitého napéti

. Identifikaéni kddy materiali mechanického tésnéni a O-

9. Minimalni provozni teplota kapaliny
10. Maximalni provozni teplota kapaliny
11. Frekvence

12. Maximalni provozni tlak

13. Jmenovity vykon Cerpadla

14.Vaha

15. Tfida ochrany

16. Minimalni koeficient d¢innosti

17. Pfikon jednotky elektrického ¢erpadla

Datovy stitek modeld 1, 3, 5SVI (E) - 3~/ 1, 3, 5, 10, 15, 22SVI (C, M)

~

N

/

11
Type & |
Code &
@\Emm °C « o |
t max °C
PN kPa M /@
Qw m3h P2 & kW
He m_Hmin & _m
@——’ e tmn__ MER e
Motor ~ P1 @ kW P &
®/ \ Hz
No/Date -
S | ®

<

SVI_M0020_A_sc

. Typ Cerpadla nebo elektrického cerpadla
. Minimalni provozni teplota kapaliny

. Maximalni provozni teplota kapaliny

. Maximalni provozni tlak

. Rozsah pratokové rychlosti

. Rozsah vytlacného tlaku

. Rychlost otaceni

. Jmenovity vykon Cerpadla

. Vaha

O 00 NO UL B WN -

10. Kéd vyrobku

11. Identifikacni kdd materiald mechanického tésnéni
12. Identifikacni kdd material( O-krouzku

13. Piikon jednotky elektrického Cerpadla

14. Minimalni vytlacny tlak

15. Minimalni koeficient Gcinnosti

16. Tfida ochrany

17. Vyrobni Cislo + datum vyroby

15
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Datovy stitek modelt 33, 46, 55, 92 (S, N)

CPRYPY
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SVI_M0021_A_sc

1. Typ elektrického Cerpadla 8. Rozsah vytlacného tlaku

2. Kaéd vyrobku 9. -

3. Rozsah pratokové rychlosti 10. Typ motoru

4. Identifikaéni kdd material mechanického tésnéni 11. Datum vyroby + vyrobni Cislo

5. Prikon jednotky elektrického Cerpadla 12. Maximalni provozni teplota kapaliny
6. Rychlost otaceni 13. Minimalni vytlacny tlak

7. Identifika¢ni kod materiald O-krouzku 14. Maximalni provozni tlak

Identifikacni kéd pro modely 1, 3, 5, 10, 15 a 22

125 1S IV LIE 06 -0 6.clGLo s L5 [ TisRalalEl | ]

DORCoCORCE

ESM_MO0040_A_sc

Pritok v m3/hod.

Nazev série

Standardni asynchronni motor s pohonem e-SM Drive [E]

Pocet obéznych kol

Pocet stupnl

Verze s rozsifenym hiidelem [E], s kazetovym tésnénim [C], standardni [M] anebo specidlni [X] tésnéni
Material: AISI 304 [G] nebo AISI 316 [N]

Jmenovity vykon motoru v kWx10

motor se 2-pdly [2], 4-poly [4] nebo pohonem e-SM Drive [P]

10 Jednofazovy motor [M], tfifazovy motor [T] nebo holé hiidelové ¢erpadlo [ ]

11. Napdjeci napéti pfi pohonu e-SM Drive: 1x208-240 V [02], 3x380-460 V [04] nebo 3x208-240/380-460 V [05]
12. Mechanickd tésnéni a elastomery

13. Dalsi informace: standardni [ ], PTC [P], ohfiva¢ motoru [S], schvaleno podle UL (cURus) [U], dalsi specifikace [Z]

LN W

16
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Identifikaéni kéd pro modely 33, 46, 66 a 92

SV e lel Lolols L2l Joois 3o ot L L L

06 O O OO .

Nazev série

Pratok v m3/hod.

Pocet obéznych kol

Pocet stupnl

Verze se spojem [S] nebo AISI 316 se spojem [N]

Jmenovity vykon motoru v kWx10

motor se 2-pdly [ ] nebo 4-pdly [4]

Jednofazovy motor [M], tfifazovy motor [T] nebo holé htidelové ¢erpadlo [ ]
Dalsi informace

O N W

3.3 Provedeni a rozvrzeni

Jednotku Ize namontovat s funkcemi, které dana aplikace vyZaduije.

ESM_T0022_A_sc

17
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. Utahovaci moment +15%
Cislo pozice Popis

[Nm] [inelbs]
1 Sroub 1,4 12,4
2 Kryt svorkovnice - -
3 Volitelny rezim s paskem - -
4 Prichodka 1/0 kabelu M12 2,0 17,7
5 Priichodka kabelu M20 pro kabely elektrického napajeni 2,7 23,9
6 Priichodka 1/0 kabelu M16 2,8 24,8
7 Pohon (jednofazovy model) - -
8 Motor - -
9 Sroub 6,0 53,1
10 Pohon (tfifazovy model) - -
11 Méfi¢ vzdalenosti - -

Soucastky predem smontované ve vyrobnim zavodu

Soucastka Mnoistvi | Poznamky
M12 3
Zatka prlchodky kabelu M16 1
M20 1
Priichodka kabelu a pojistna M12 3 ver o 3,7 az 7,0 mm (0,145 - 0,275 palct)
. Vnéjsi prumer " 5
matice M16 1 kabelu: 4,5 a7 10,0 mm (0,177 - 0,394 palct)
Prachodka kabelu M20 1 ' 7,0 az 13,0 mm (0,275 - 0,512 palct)

Volitelné soucastky

18

Soucastka Popis
L S jednotkou lze pouZit nasledujici snimace:
Snimace S,
o Hladinovy snimac
K ptipojeni systému s vice Cerpadly k dohledovému systému pomoci kabelu (protokol Modbus
Modul R5485 nebo BACnet MS/TP)
Adaptér M20 metricky na adaptér 1/2" NPT (pro trh v USA je polozka dodavana vidy)
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3.4 Predpokladané pouziti

Vyrobek Ize pouzit k Cerpani:
e Studené vody
e Horké vody

Informace o specifikaci konstrukce Cerpadla naleznete ve standardnim Navodu k instalaci,
provozu a udrzbé.

Jednotky ¢erpadel s variabilni rychlosti jsou vyrobeny pro nasledujici pouziti:
e Regulace tlaku, hladiny a prutoku (systém oteviené smycky)
e Systémy zavlazovani s jednim nebo nékolika ¢erpadly

3.4.1 Alternativni aplikace

Regulator (konstantni otacky)

Jednotka funguje jako ovladag podle nastavenych otadek; to probiha prostfednictvim
uzivatelského rozhrani a odpovidajiciho analogového vstupu nebo komunikaéni sbérnice.

Ovlada¢ (konstantni tlak)

tento rezim je nastaven jako vychozi provozni rezim a pouziva se pro provozni jednotky s jednim
Cerpadlem.

Kaskadové sériové / kaskadové synchronni

Jednotky jsou pfipojeny prostfednictvim rozhrani RS485 a komunikuji prostfednictvim dodaného
protokolu.

Kombinace riznych jednotek, které se pouzivaji v systému vice ¢erpadel, zavisi na pozadavcich
systému.

VSechna Cerpadla Ize také provozovat v kaskadovém sériovém rezimu a kaskadovém
synchronnim rezimu. Pokud jedna jednotka selze, muze kazdé ¢erpadlo v systému prevzit funkci
hlavniho Cerpadla a ziskat tak kontrolu na €innosti systému.

3.5 Nespravne pouziti

VAROVANI:

Nespravny produkt maze vytvofit nebezpecné podminky a zplsobit poranéni osob a $kody na
majetku

Odkazujeme také na ,Privodce rychlym spusténim® a ,Navod k instalaci, provozu a udrzbé*
Cerpadel e-SVE, VME, e-HME a e-SVIE dodané s vyrobkem.

19
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4 |Instalace

4.1 Mechanicka instalace

Odkazujeme také na ,Privodce rychlym spusténim® a ,Navod k instalaci, provozu a udrzbé*
¢erpadel e-SVE, VME, e-HME a e-SVIE dodané s vyrobkem.

4.1.1 Prostor instalace

NEBEZPECI: Nebezpeéi prostiedi s potencialné vybusnym ovzdusim

Pouzivani této jednotky v prostiedi s potencialné vybusnym ovzduim nebo s hoflavym prachem
(napf. jemné piliny, mouka, cukry a obiloviny) je pfisné zakazano.

VAROVANI:

VZdy pouzivejte osobni ochranné prostfedky

Vzdy pouzivejte vhodné pracovni nastroje

PFi volbé mista instalace a pfipojovani jednotky k hydraulickému systému a ke zdroji elektrické
energie dusledné dodrzujte platné predpisy.

Dbejte, aby bylo hodnoceni kryti vstupl jednotky (IP 55 NEMA typ 1) vhodné pro prostiedi
instalace.

POZOR:

Ochrana vstupu: k zajisténi typu kryti IP55 (nema typ 1) dbejte, aby byla jednotka spravné
uzavrena.

Pfed otevienim krytu svorkovnice se ujistéte, zda se v jednotce nenachazi voda

Ujistéte se, aby byly vSechny nepouzité kabelové priichodky a otvory na kabely fadné
utésnény

Ujistéte se o fadném uzavieni plastového krytu

Nenechavejte svorkovnici bez krytu: nebezpedi posSkozeni z dlivodu znegisténi.

4.1.2 Instalace jednotky

20

Viz pokyny v Privodci rychlym spusténim (k6d 001080128)

Umistéte jednotku v souladu s obrazkem.

Nainstalujte jednotku v souladu s pratokem kapaliny systém0

Sipky na télese ¢erpadla oznad&uji smér pritoku a otadeni

Standardni smér ota€eni je po sméru hodinovych rucicek (pfi pohledu na kryt ventilatoru)
Zpétny ventil montujte vzdy na vytlaéni stranu

Na vytlacni stranu za zpétny ventil vZdy nainstalujte snimac tlaku.
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ESM_MO0011_B_sc

4.1.3 Instalace jednotky venku

V pfipadé instalace jednotky venku zajistéte vhodny kryt, viz obrazek nize. Velikost krytu musi
byt takova, aby motor nebyl vystaven pusobeni snéhu, desté ani pfimého slunecniho svétla; viz

také Technické Informace na strané 49.

ESM_M0012_B_sc

Minimalni vzdalenost

Oblast Model pohonu e-SM Volna vzdalenost
Nad jednotkou 103..105..107..111..115 >260mm (10,2 in)
Stfedovd vzdalenost mezi 103..105..107..111..115 >260mm (10,2 in)

jednotkami (pro zajisténi prostoru

na vedent kabel(l) 303..305..307..311..315..322

>300mm (11,8 in)

21



cs - Preklad puvodniho navodu k pouzivani

4.2 Hydraulicka instalace

Systém s jednim Cerpadlem a systém s vice ¢erpadly jsou uvedeny na obrazcich.

POZNAMKA:

Pokud je systém pfimo pfipojen k vodovodni siti, nainstalujte na stranu odsavani tlakovy spinaé
minimalniho tlaku.

__________________

ESM_M0022_A_th

I""""""'I"""""'"I"""""I

D>

4 5 4 ESM_M0023_A th
1. Cerpadlo s pohonem motoru e-SM 4. Dvoupolohovy ventil 7. Tlakomér
2. Membranova tlakova nddoba 5. Kontrolni ventil 8. Snimac tlaku
3. Ovladaci panel 6. Rizeni nizké hladiny vody 9. Vypustny kohout

Membranova tlakova nadoba

22

Na vytlacné strané Cerpadla se nachazi membranova expanzni nadoba, ktera umoznuje
zachovat tlak uvnitf potrubi, kdyz systém nepouzivate. Pfi nulové potfebé jednotka zastavi chod
Cerpadla a omezi velikost nadrze, ktera je vyZzadovana pro zasobovani.

Vyberte nadobu vhodnou pro tlak v soustavé a pfedem ji naplrite v souladu s hodnotami
uvedenymi v Prdvodci rychlym spusténim (kod 001080128).
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4.3 Elektricka instalace

NEBEZPECIi: Nebezpeéi trazu elektrickym proudem

Pfipojeni ke zdroji elektrického napajeni musi byt provedeno elektrikafem spliujicim technické
a odborné pozadavky vyZzadované platnymi pfedpisy.

4.3.1 Elektrické pozadavky
Mistni smérnice maji pfednost pfed konkrétnimi poZadavky uvedenymi nize.
Kontrolni seznam pro elektrické zapojeni

Zkontrolujte, zda jsou splnény nasledujici pozadavky:

o Elektrické vedeni je chranéno pfed vysokymi teplotami, vibracemi a kolizemi

¢ Hlavni napajeni proudu a napéti musi splhovat udaje uvedené na datovém Stitku jednotky

e Zdroj napajeni je vybaven:
- Odpojovagem sitového napajeni se vzdalenosti mezi kontakty o Sifce alespori 3 mm.

e Zemnici elektricky jisti¢ (GFCI) nebo proudovy chrani¢ (RCD), rovnéz znamé jako
automaticke jistice svodovych proudu (ELCD), museji splnovat nasledujici podminky:
- U jednofazovych verzi napajeni pouzijte GFCI (RCD), ktera jsou schopna zaznamenavat

stfidavy proud (AC) a pulzni proud u komponentl s jednosmérnym proudem (DC). Tyto

GFCI (RCD) jisti¢e jsou oznacena nasledujicim symbolem
- U tfifazovych verzi napajeni pouzijte GFCI (RCD) jistiCe, ktera jsou schopna
zaznamenavat stfidavy (AC) a jednosmérny proud (DC). Tyto GFCI (RCD) jisti¢e jsou

oznacena nasledujicimi symboly

- GFCI (RCD) jistice pouzijte se zpozdénim startu, abyste predesli problémim zplisobenym
prechodnymi zemnimi proudy.

- Velikost GFCI (RCD) jisticta musi splfiovat konfiguraci systému a podminky prostredi.

POZNAMKA:

PFi volbé automatického jisti¢e svodovych proudli nebo zemniciho elektrického jistiCe je nezbytné
brat v ivahu celkovy svodovy proud veSkerych elektrickych zafizeni systému.

Kontrolni seznam pro elektricky ovladaci panel

POZNAMKA:

Ovladaci panel musi odpovidat jmenovitému vykonu elektrického ¢erpadla. Nevhodné kombinace
nezarucuji ochranu jednotky.

Zkontrolujte, zda jsou splnény nasledujici pozadavky:

e Ovladaci panel musi chranit ¢erpadlo pfed zkratem. K ochrané ¢erpadla Ize pouzit pojistku s
C¢asovym zpozdénim nebo jisti¢ typu C (MCB).

o Cerpadlo je vybaveno ochrannym prvkem proti pfehiati a pretizeni.

NEBEZPECI: Nebezpeéi Grazu elektrickym proudem

o NeZ zaCnete provadét jakékoliv elektrické pfipojeni, ujistéte se, Ze jednotka a elektricky panel
jsou odpojené od napajeni a nemohou se zapnout.

o Kontakt s elektrickymi souc¢astmi muze zplsobit smrt, a to i po vypnuti jednotky.

e Pred jakymkoliv zasahem do jednotky je nutné odpojit sitove napéti a jakakoliv dalsi vstupni
napéti na minimalni dobu uvedenou v Cekaci ¢asy na strané 29.
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Uzemnéni

NEBEZPECI: Nebezpeéi Grazu elektrickym proudem

Nez zalnete vytvaret dalSi elektricka pfipojeni, vzdy nejprve pfipojte vnéjSi ochranny vodi¢ k
zemnici svorce

Pfipojte vSechna elektricka pfislusenstvi Cerpadla a motoru k uzemnéni a ujistéte se o Fadném
dokoncCeni pfipojeni

Ovéfte, zda je ochranny vodi¢ (zemnici) delSi nez fazové vodiCe; v pfipadé ndhodného
odpojeni napajeciho vodi¢e musi byt ochranny vodi¢ (zemnici) posledni, ktery se od
svorkovnice odpoji.

Pouzijte kabel s nékolika zilami, abyste omezili elektricky Sum.

4.3.2 Typy vodicl a jejich znageni

VSechny kabely musi splfiovat mistni a vnitrostatni normy s ohledem na sv(j priifez a okolni
teplotu

Pouzivejte kabely s minimalnim tepelnym odporem +70 °C (158 °F); abyste zajistili soulad s
pfedpisy UL (Underwriters Laboratories), musi byt vSechna napajeci pfipojeni vytvofena
pomoci nasledujicich typd médénych kabell s minimalnim odporem +75 °C: THW, THWN
Kabely se nesmi nikdy dostat do kontaktu s télesem motoru, ¢erpadlem a potrubim.

Vodice pfipojené ke svorkam napajeni a relé chybového signalu (NO, C) musi byt od
ostatnich oddéleny prostfednictvim zesilené izolace.

Vstupni napajeci kabel + PE Utahovaci moment
Modely pohonu e- v o i
M xP;\)/f:: VOrqIFCUz Potet vodici K?ibel'o‘:'lei iv;?trikz Zemnici vodic
- prure x Max. AWG pripoje
médi motoru
103, 105, 107, 111, 3x1,5mm? v PruZinové
115 3%0,0023 sq.in 3x 15 AWG Pruzinové konektory konektory
303, 305, 307, 311, 4x1,5mm? 0,8Nm 3Nm
315,322 4x0,0023 sq.in 4x15AWG 7,1 1b-in 26,6 Ib-in

Ovladaci kabely

Externi beznapétové kontakty musi byt vhodné pro spinani < 10 VDC.

POZNAMKA:

Nainstalujte ovladaci kabely oddélené od napajecich kabell a kabelu relé chybového signalu
Pokud jsou ovladaci kabely nainstalovany paralelné s napajecim kabelem nebo s kabelem
relé chybového signalu, musi byt vzdalenost mezi kabely vétsi nez 200 mm

Napajeci kabely se nesmi kfizit; pokud je to nezbytné, je povolen uhel kfizeni 90°.
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Ovlddaci kabely pohonu Pocet ‘.’?dlcu Y. AWG Utahovaci moment
e-SM x Max. priifez médi

VSechny vstupni/vystupni 0,75+1,5 mm? . 0,6 Nm
vodice 0,00012+0,0023 sq.in 18:16 AWG 5,4 Ib-in
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4.3.3 Pfipojeni napajeni

VAROVANI: Nebezpeéi urazu elektrickym proudem

Kontakt s elektrickymi sou¢astmi miize zpusobit smrt, a to i po vypnuti jednotky.
Pfed jakymkoliv zasahem do jednotky je nutné odpojit sitove napéti a dalsi vstupni napéti na
minimalni dobu uvedenou v odstavci Cekaci ¢asy na strané 29.

VAROVANI:

Elektronicky pohon pfipojujte pouze k obvodim s bezpeénym velmi malym napétim (SELV).
Obvody ur€ené k pouziti pro externi komunikaci a s ovladacim vybavenim jsou konstruovany tak,
aby zajistily izolaci pfed nebezpecnymi okolnimi obvody uvniti jednotky. Obvody pro komunikaci
a ovladani uvnitf jednotky jsou plovouci ve vztahu k hmoté a klasifikovany jako SELV. Aby byly
vSechny obvody zachovany v ramci SELV a aby nedochéazelo ke smy¢kam v hmoté. Fyzické a
elektrické oddéleni komunikacnich a ovladacich obvodu od elektrickych okruht, které nejsou
SELV, musi byt zachovano uvnitf i vné invertoru.

Postup zapojovani napajeni
Viz také Provedeni a rozvrzeni na strané 17.

Otevrete kryt svorkovnice, vyjméte Srouby.

Kabelovou prichodkou M20 protahnéte napajeci kabel.

Pfipojte kabel podle schématu zapojeni. Viz obrazek nize.

Pfipojte zemnici vodi¢ (kostra), dbejte pfitom, aby byl del8i nez fazové vodice.
Pfipojte fazové vodice.

Uzaviete kryt a utahnéte Srouby.
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Postup zapojovani vstupu/vystupu
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Viz také Provedeni a rozvrzeni na strané 17.

1. Otevrete kryt svorkovnice, vyjméte Srouby.
2. Pfipojte kabel podle schématu zapojeni. Viz obrazek nize.
3. Uzavrete kryt a utdhnéte Srouby.
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Polozka Svorky | Ref. |Popis Poznamky
Chybovy signal C 4 |COM - relé chybového stavu Zavr%ny:lcfvnl/ba , .
. . Otevreny: Zddna chyba nebo jednotka
NO 5 |NO - relé chybového stavu vypnutd
Pomocné napajeci
napéti 15V 6 |Pomocné napajeci napéti +15 VDC |15V DC, 2 max. 100 mA
Analogovy vstup | P2IN/S+ ReZim aktuatoru, vstup 0-10 V 0+10VDC
0-10v P2C/S- | 8 |GND pro vstup 0-10V GND, elektronické zemnéni (pro S+)
Externi snimac P1+ 9 |Externi snimac napajeni +15VDC |15V DC,  max. 100 mA
tlaku [také N
diferencidlni] P1- 10 |Externi snimac, vstup 4-20 mA 4+20 mA
Reference externiho vstupu N
Externi Start/Stop | START | 11 ZAP/VYP P Implicitné zkratovany. Cerpadlo je
- aktivovano na CHOD
STOP | 12 |Externivstup ON/OFF
Externi nedostatek | NiZKY+ | 13 [Vstup nedostatku vody . .
vody Implicitné zkratovany.
NizKY- | 14 |Odkaz na nizkou hladinu vody Detekce nedostatku vody: povoleno
. B1 15 |port 1 RS485: RS485-1N B (-) Ovlddaci rezim ACT, HCS: Port 1 RS 485
Komunikacni K ikaci Yoy Yodi
Ovladaci rezim MSE, MSY: port1 RS 485
GND 17 Uzemnéml e|ektr0niky GND pro Systémy svice éerpad|y
port 2 RS485: RS485-2N B (-),
B2 18 |aktivni pouze s volitelnym
Komunikaéni modulem T
sbérnice port 2 RS485: RS485-2P A (+), P:OrthFeRdSi:IBS pro komunikaci s vnéjsim
A2 19 |aktivni pouze s volitelnym P
modulem
GND | 20 |Uzemnéni elektroniky GND
C 25 |COM - relé chybového stavu Zavreny: chyba
Otevreny: zadna chyba nebo jednotka
Chybovy signal . . vypnuta
NO 24 INO - relé chyboveho stavu V pripadé napéjecich kabell: pouZivejte
kabelovou prichodku M20
C 23 |Spolecny kontakt Zavieny: motor je v provozu
Signal spusténi Otevieny: motor neni v provozu
motoru NO 22 |Normalné otevieny kontakt V pripadé napéjecich kabell: pouZivejte
kabelovou prichodku M20
P°m°‘r:1r;‘;g;pajec' 15V | 21 [Pomocné napajeci napéti +15 VDC |15V DC, ¥ max. 100 mA
Analogovy vstup S+ 20 |ReZim aktudtoru, vstup 0-10 V 0+10VDC
0-10V S- 19 |GND pro vstup 0-10V GND, elektronické zemnéni (pro S+)
Externi snimac P1+ 18 |Externi snimac napajeni +15VDC |15V DC, Z max. 100 mA
tlaku [také o
diferencialni] P1- 17 |Externi snimac, vstup 4-20 mA 4+20 mA
Snima¢ externiho P2+ 16 |Externi snimac napajeni +15VDC |15V DC, Z max. 100 mA
tlaku P2- | 15 |Snimad, vstup 4-20 mA 420 mA
Start | 14 |Externivstup ON/OFF
Externi Start/Stop Impllatt]e zkratovany. Cerpadlo je
Reference externiho vstupu aktivovano na CHOD
Stop 13

ZAP/VYP
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Externi nedostatek | NIiZKY+ | 12 |Vstup nedostatku vody Implicitné zkratovany. Detekce
vody NizKY- | 11 |Odkaz na nizkou hladinu vody nedostatku vody: povoleno
port 2 RS485: RS485-2N B (-),
B2 10 L o
o aktivni pouze s volitelnym modulem o -
Komtvmllfacnl port 2 RS485: RS485-2P A (+), Port 2v RS, 485 pro komunikaci s vnéjsim
sbérnice A2 9 - . prostiedim
aktivni pouze s volitelnym modulem
GND 8 [Uzemnéni elektroniky GND
B1 7 |port 1 RS485: RS485-1N B (-) Ovladaci rezim ACT, HCS: RS 485 port 1
Komunikacni Al 6 port 1 RS485: RS485-1P A (+) pro externi komunikaci
sbérnice Rezim ovladani MSE, MSY: port1 RS 485
GND 5 |Uzemnéni elektroniky GND

pro systémy s vice cerpadly
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5 Provoz

V pfipadé soucasné platnosti dvou nebo vice nasledujicich podminek:

e vysoka teplota prostfedi

¢ vysokd teplota vody

o Casti pracovniho cyklu vyZadujici maximalni vykon

o trvalé podpéti v rozvodné siti,

mize dojit ke zkraceni Zivotnosti jednotky a/nebo ke snizeni vykonu, dal$i informace si vyzadejte
od spole¢nosti Xylem nebo od autorizovaného distributora.

5.1 Cekaci Gasy

VAROVANI: Nebezpeéi urazu elektrickym proudem

Kontakt s elektrickymi souc¢astmi maze zpusobit smrt, a to i po vypnuti jednotky.
Pfed jakymkoliv zdsahem na jednotce je také nutné odpojit napéti ze sité i dalSi vstupni napéti, a
to na minimalni dobu uvedenou v tabulce.

Model (napajeni) Minimalni ¢ekaci ¢asy (min.)
Jednofazova 4
Trifazova 5

VAROVANI: Nebezpeéi trazu elektrickym proudem

Frekvenéni ménice obsahuji kondenzatory stejnosmérného vedeni, které mohou zUstat pod

napétim, i kdyZ samotny frekvenéni mé&ni¢ napajen neni.

Abyste zamezili nebezpedi Urazu elektrickym proudem:

o Odpojte napajeni stfidavého proudu

¢ Odpojte vSechny typy motort s permanentnimi magnety

o Odpojte vSechna vzdalena napajeni stejnosmérného vedeni véetné zaloznich akumulatord,
jednotek UPS a pfipojek stejnosmérného vedeni k ostatnim frekvenénim méni¢am

e Pred provadénim udrzby nebo oprav poc¢kejte na Uplné vypusténi kondenzator(; pro ¢ekaci
Casy viz tabulku vyse
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6 Programovani

Opatieni

POZNAMKA:

o NezZ zah3jite programovani, pozorné si pfec¢téte nasledujici pokyny a fidte se jimi; zabranite
tak situaci, kdy by nespravna nastaveni vedla k zavadé.
e VSechny Upravy musi byt provadény kvalifikovanymi techniky.

6.1 Ovladaci panel

ESM_M0021_C_sc

pf)i:iI:e Popis Odst.
1 Tlacitko snizeni hodnoty 6.2
2 Tlacitko zvyseni hodnoty 6.2
3 START/STOP a tlacitko pro pFistup do nabidky 6.2
4 LED kontrolka POWER (Napdjeni) 6.3.1
5 Stavovd LED kontrolka 6.3.2
6 LED ukazatel otacek 6.3.3
7 LED kontrolka komunikace 6.3.4
8 LED kontrolky mérnych jednotek 6.3.5
9 Displej 6.4

30



cs - Preklad puvodniho navodu k pouzivani

6.2 Popis tlaCitek

Tlacitko Funkce

E

Hlavni zobrazeni (viz odst. 6.4.1): sniZi poZzadovanou hodnotu pro zvoleny ovladdaci rezim
Nabidka parametr( (viz odst. 6.4.2): snizi index zobrazeného parametru
Zobrazeni/Uprava parametru (viz odst. 6.4.2): snizi hodnotu zobrazeného parametru

Automaticka kalibrace nulového tlaku (viz odst. 6.5, P44): automatickd kalibrace snimace

tlaku

E

Hlavni zobrazeni (viz odst. 6.4.1): zvys$i poZzadovanou hodnotu pro zvoleny ovladaci rezim
Nabidka parametr( (viz odst. 6.4.2): zvysi index zobrazeného parametru
Zobrazeni/Uprava parametru (viz odst. 6.4.2): zvysi hodnotu zobrazeného parametru
Automaticka kalibrace nulového tlaku (viz odst. 6.5, P44): automatickd kalibrace snimace
tlaku

-

Hlavni zobrazeni (viz odst. 6.4.1): START/STOP (Spusténi/zastaveni) erpadla
Nabidka parametr( (viz odst. 6.4.2): pfepina na moznost zobrazeni/Gpravy parametru
Zobrazeni/Uprava parametru (viz odst. 6.4.2): uloZi hodnotu parametru

dlouhé stisknuti

-

Hlavni zobrazeni (viz odst. 6.4.2): pfepne na vybér parametru
Nabidka parametr(: prepne na hlavni zobrazeni

Ir\l Hlavni zobrazeni: pfepina mezi mérnymi jednotkami pro otacky a vytlacny tlak (viz odst.
=/ 6.4.1).

Ir\l Hlavni zobrazeni: prepina mezi mérnymi jednotkami pro otacky a vytlacny tlak (viz odst.
A\ 2/ | 6.4.1).

6.3 Popis LED kontrolek

6.3.1 POWER (power supply) / (elektrické napajeni))
Kdyz kontrolka (OXYIER (Napajeni) sviti, je erpadlo pod napétim a elektronicka zafizeni jsou v

provozu.

6.3.2 STATUS (Stav)

LED kontrolka

Stav

Nesviti

Elektrické Cerpadlo zastaveno

Sviti zelené

Elektrické cerpadlo v provozu

Blika zelené a oranZové

Neblokujici alarm pti elektrickém cerpadle v provozu

Sviti oranzové

Neblokujici alarm pfi zastaveném elektrickém éerpadle

Sviti Cervené

Blokujici chyba, elektrické ¢erpadlo nelze spustit

6.3.3 SPEED (Ukazatel otacek)

Sestava z 10 LED kontrolek, pfiéemz kazda pfedstavuje rozsah otaCek mezi parametrem P27
(minimalni otdCky) a parametrem P26 (maximalni otacky) procentualnich krocich mezi 10

a 100%.

31




cs - Preklad puvodniho navodu k pouzivani

LED ukazatel

Stav

Sviti

Motor v provozu; otacky odpovidaji procentualnimu kroku reprezentovanému sviticim
LED na ukazateli (napf.: 3 LED kontrolky sviti = otacky 30%)

Prvni LED kontrolka blika

Motor je v provozu; otacky jsou nizsi nez absolutni minimum, P27

Nesviti

Motor je zastaven

6.3.4 COM (Komunikace)

Stav 1

Stav 2

Stav 3

Stav 4

¢ Protokol komunikacni sbérnice je protokol Modbus RTU; parametr P50 je nastaven na

hodnotu Modbus

¢ Neni pouzit Zadny volitelny komunikaéni modul.

LED kontrolka

Stav

Nesviti Jednotka nedokaze rozpoznat zadné platné zpravy Modbus na konektorech
poskytnutych komunikacni sbérnici

Sviti zelené Jednotka na poskytnutych konektorech rozpoznala komunikacni shérnici zjistila
spravné adresovani

Blika zelené Jednotka na poskytnutych konektorech rozpoznala komunikacni sbérnici, nebyla vSak

spravné adresovana

Sviti zeleng, pak zhasne

Jednotka nezachytila platnou zpravu Modbus RTU po dobu alespor 5 sekund

Sviti zelené, pak za¢ne
blikat

Jednotka nebyla spravné adresovana po dobu alespori 5 sekund

¢ Protokol komunikaéni sbérnice je protokol BACnet MS/TP; parametr P50 je nastaven na

hodnotu BACnet

¢ Neni pouzit Zadny volitelny komunikani modul.

LED kontrolka

Stav

Nesviti

Jednotka neobdrzela Zadné platné poZadavky od ostatnich zafizeni BACnet MS/TP po
dobu alespon 5 sekund.

Sviti neprerusované

Jednotka si vyménuje informace s jinym zafizenim BACnet MS/TP

e Je zvolen rezim ovladani vice ¢erpadel (napf. MSE nebo MSY)
o Neni pouzit Zadny volitelny komunika&ni modul.

LED kontrolka

Stav

Nesviti

Jednotka neobdrzela zadné platné pozadavky od ostatnich Cerpadel prostrednictvim
sbérnice vice ¢erpadel po dobu alesponi 5 sekund.

Sviti nepferusované

Jednotka si vyméniuje informace s jinym Cerpadlem prostiednictvim sbérnice vice
Cerpadel

Je pouZit volitelny komunikaéni modul.

LED kontrolka

Stav

Nesviti

Pripojeni RS485 nebo bezdratové pripojeni je vadné nebo chybi

Blikd

Jednotka si vyménuje informace s komunika¢nim modulem

6.3.5 Mérna jednotka
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LED kontrolka sviti

Meéfeni je aktivni Poznamky

10xRPM Otacky obézného kola Displej zobrazuje otacky v 10xRPM

BAR Hydraulicky vytlacny tlak Na displeji se zobrazuje hodnota vytlacného tlaku
v barech

PSI Na displeji se zobrazuje hodnota vytlacného tlaku
V psi
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6.4 Displej

6.4.1 Hlavni zobrazeni

Displej

Rezim

Popis

OFF

Kontakty 11 a 12 (jednofézova verze) nebo 13 a 14 (tfifazova verze) nejsou zkratovény.
Poznamka: Ma nizsi prioritu zobrazeni nez rezim STOP.

STOP

Cerpadlo bylo zastaveno ru¢né.
Pokud je ¢erpadlo zapnuto po nastaveni P04 = VYPNUTO (viz odst. 6.5.1), zastavi se, aby
nebyl motor v chodu, a STP zacne blikat (E - W).
Rucni zastaveni ¢erpadla:
o Pfiklad A.
Ovladaci rezimy HCS, MES, MSY s vychozi pozadovanou hodnotou (vytlaénym tlakem)
4,20 bar a minimalni hodnotou 0,5 bar:

()
@ - stisknéte — @ jednou.
o Pfiklad B.
Ovladaci rezim ACT s vychozi poZzadovanou hodnotou (otackami) 200 10xRPM

a minimalni hodnotou 80 10xRPM:

®)
m m - stisknéte — @jednou.

ON

Cerpadlo zapnuto; motor se za¢ne Fidit zvolenym ovladacim rezimem.
Objevi se na nékolik sekund, pokud jsou kontakty 11 a 12 (jednofazova verze) anebo 13 a
14 (trifazova verze) zkratovany a Cerpadlo se nenachazi v rezimu STOP.
Rucni prepnuti ¢erpadla do rezimu ZAPNUTO:
o Pfiklad A.
Ovladaci rezimy HCS, MES, MSY, které dosahnou pozadované hodnoty (vytlaéného
tlaku) 4,20 bar, pocinaje minimalni hodnotou 0,5 bar po ru¢nim zastaveni:

() . o . -
@ - stisknéte — m — jednou po nékolika sekundach... —» @m

o Pfiklad B.
Ovladaci rezim ACT, které dosahnou pozadované hodnoty (otacek) 200 10xRPM,
pocinaje minimalni hodnotou 80 10xRPM po ru¢nim zastaveni:

Eldy > stisknéte — m — jednou, a po nékolika sekundéch... —> @
10xRPM}
Kdyz je Cerpadlo v chodu, je mozné zobrazit aktudlni vytlacny tlak a aktudlni otacky:
o Pfiklad A
Ovladaci rezimy HCS, MES, MSY s aktualnim vytlaénym tlakem 4,20 bar a
odpovidajluml aktualn|m| otackami 352 10xRPM:

—> ) + .—> Eiet= AR — po 10 sekundach anebo + .

o Pfiklad B
Ovladaci rezim ACT s odpovidajicimi aktualnimi otackami 200 10xRPM a aktudlnim
vytlanym tlakem 2, 37 bar

200 l 10XRPM L,© + .—) — po 10 sekundach anebo (Q) + .

Pohotovostni

rezim

Analogovy vstup je konfigurovany podle nastavenych otacek (P40 = m nebo m),
nactend hodnota je v oblasti Pohotovostniho rezimu a P34 = STP (viz odst. 6.6.1)
Poznamka: M4 nizsi prioritu zobrazeni nez rezim STOP
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E Zablokovani

™) (=
Pro zablokovani stisknéte + @’

dogasnym zobrazenim m

na dobu 3 sekund; zablokovéni bude potvrzeno

©
Dochazi k nému po ukonceni postupu zablokovani a stisknuti tlaéitka (kromé ).

©)

Poznamka: funkce napojena na START/STOP je neustale deaktivovana. Doslo-li k
zablokovani tlacitek pfi pfedchozim vypnuti, pfi spusténi jsou zablokovéna

Vlychozi: odblokovana

Odblokovani

(M) (=) ” -
Pro odblokovani stisknéte + X/ po dobu tfi sekund; odblokovani bude potvrzeno
dogasnym zobrazenim

Poznamka: Doslo-li k odblokovani tlacitek pti pfedchozim vypnuti, pfi spusténi jsou
odblokovdana
Vlychozi: odblokovana

6.4.2 Zobrazeni nabidky parametr(
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Nabidka parametri vam umoznuije:
e vybrat vSechny parametry (viz odst. 6.5)
e otevfit moznost zobrazeni/Upravy parametrd (viz odst. 6.2).

Parametr

Popis

Power on (Zapnuto)

Po zapnuti oteviete parametr Zobrazeni nabidky pomoci P23 = ZAPNUTO, P20 blika: m -

Zadejte heslo pro zobrazeni a zménu parametrd.

Password timeout
(Vyprseni ¢asu pro
dadani hesla)

Pokud je P23 = ZAPNUTO a z4dné tladitko nebude stisknuto po dobu delsi nez 10 minut od
zadani posledniho parametru Zobrazeni nabidky, budou zobrazeni i Uprava parametru
zakazany.

Znovu zadejte heslo pro zobrazeni a zménu parametrd.

Parameters Menu

KdyZ je P23 = VYPNUTO nebo poté, co probéhne zadani hesla (P20), je mozné parametry

(Nabidka parametra) zobrazovat i upravovat. Pfi otevieni Nabidky parametri se na displeji zobrazi:

g8

-

R - T

Blikajici parametr oznacuje moznost vybéru.
Parameters Hodnotu parametru Ize zménit pomoci tlacitek nebo pomoci komunikacnich protokol(
Editing/Visualization Modbus a BACnet.
(Uprava/zobrazeni PFi ndvratu do Nabidky parametr( se zobrazeny index parametru automaticky zvysi. Pro
parametri) dalsi informace viz odst, 6,5.

e Piiklad A (P20) od 000 do 066:

1) o 10)
@—)@—)—)@—)m—)m azdo ...a@—)@—)nastavi

pozadovanou hodnotu

_)
= - =
e Priklad 2 (P26) od 360 do 300:

) - )
@—)@—)—)@—)@—)m aido ...a@a@—)nastavi

pozadovanou hodnotu —
- —
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6.4.3 Alarmy a zobrazeni chyb

Parametr

Popis

Vystraha

Napfiklad:

—» BEIH (ex. BAR)
- (ex. 10xRPM)

V pripadé alarmu se na displeji zobrazi odpovidajici kod, ktery se bude stfidat s hlavnim zobrazenim.

Chyba

Napfiklad:

V pfipadé chyby se na displeji zobrazi odpovidajici identifikacni kéd.

6.5 Softwaroveé parametry

Parametry jsou v navodu vyznacéeny rozdilné podle svého typu:

Znacka Typ parametru
Beze znacky | Plati pro vSechny jednotky
Globalni parametr sdileny vSemi Cerpadly v jednom systému vice ¢erpadel
Pouze pro ¢teni
6.5.1 Stavové parametry
€. | Parametr Mérna Popis
jednotka
P01 | Required value bar/psi/ Tento parametr zobrazuje ZDROJ a HODNOTU aktivni poZzadované
(Pozadovana rpmx10 hodnoty.
hodnota) Zobrazeni se mezi ZDROJEM a HODNOTOU piepind kazdé 3 sekundy.
ZDROIJE:
e SP(SP): Interni pozadovana nastavena hodnota souvisejici s
vybranym ovladacim rezimem.
e VL (UL): Externi poZadovana nastavena hodnota souvisejici se
vstupem 0-10V.
HODNOTA mUZe v zavislosti na zvoleném ovladacim rezimu
predstavovat otacky nebo vytlacny tlak: v pfipadé vytlacného tlaku je
mérna jednotka definovana parametrem P41.
P02 | Utinna pozadovana bar/psi Aktivni poZadovana hodnota vypocitana na zékladé parametri P58
hodnota a P59.
Tento parametr je platny pouze v ovladacich rezimech MSE nebo MSY.
Pro dalsi informace o vypoctu P02 viz odst. 6.6.3.
P03 | Hodnota restartu % Definuje hodnotu spusténi po zastaveni cerpadla jako procento
regulace [0+100] hodnoty PO1. Pokud je poZadované hodnoty dosazeno a neni zadna
dal3i spotieba, erpadlo se zastavi. Cerpadlo se znovu spusti, pokud
tlak poklesne pod P03.
P03 plati, kdyz:
o Selisi od 100% (100% = vypnuto)
e QOvladaci rezim je HCS, MSE nebo MSY.
Vychozi: 100%.
P04 | Automatické spusténi Pokud je P04 = ZAPNUTO, bude se ¢erpadlo spoustét automaticky po
[VYPNUTO-ZAPNUTO] odpojeni zdroje napajeni.
Pokud je ¢erpadlo zapnuto po nastaveni P04 = VYPNUTO (viz odst.
6.5.1), zastavi se, aby nebyl motor v chodu, a STP zacne blikat (m -
5t
Vychozi: ZAPNUTO.
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6.5.2 Parametry nastaveni

P05 | Operating time Celkovy pocet mésict pripojeni k elektrické siti, nutno pridat do P06.
months (Provozni
p—|
doba v mésicich)
P06 | Operating time hours | h Celkovy pocet hodin pfipojeni k elektrické siti, nutno pridat do POS5.
(Provozni doba v
hodinéch)
P07 | Motor Time Months Tento parametr zobrazuje celkovou provozni dobu v mésicich, ktera
(Motohodiny v bude pfidana k P08.
PP ==
mésicich) =
P08 | Motor Time Hours h Tento parametr zobrazuje celkovou provozni dobu v hodinéch, kterd
(Motohodiny v bude pfidana k P07.
hodinach)
P09 | 1st error (1. chyba) Tento parametr uklada nejnovéjsi chyby, ke kterym doslo,
v chronologickém pofadi.
Zobrazené informace se prepinaji mezi nasledujicimi hodnotami:
o (Exx): xx oznacuje kdd chyby
o (Hyy): yy je hodnota hodin podle P05-P06, ktera oznacuje, kdy k
chybé Exx doslo
e (Dww): ww je hodnota dne podle P05-P06, ktera oznacuje, kdy k
chybé Exx doslo
o (Uzz): zz je hodnota tydne podle P05-P06, ktera oznacuje, kdy k
chybé Exx doslo
Pfiklad zobrazeni:
iR - N - B - HiE
P10 | 2nd error (2. chyba) Zobrazi predposledni chybu v chronologickém poradi.
Ostatni vlastnosti: stejné jako P09.
P11 | 3rd error (3. chyba) Zobrazi treti z nejnovéjSich chyb v chronologickém poradi.
Ostatni vlastnosti: stejné jako P09.
P12 | 4th error (4. chyba) Zobrazi ¢tvrtou z nejnovéjsich chyb v chronologickém pofadi.
= Ostatni vlastnosti: stejné jako P09.
P13 | Power Module °C Teplota napajeciho modulu.
Temperature (Teplota
napajeciho modulu)
=
P14 | Inverter Current A Tento parametr zobrazuje aktudlni proud dodavany frekvenénim
. oy v oy
(Proud invertoru) ménicem.
P15 | Inverter Voltage \Y Tento parametr zobrazuje aktudlni odhadované vstupni napéti
| v s Y
(Napéti invertoru) frekvencniho ménice.
P16 | Motor Speed (Otacky | rpmx10 Tento parametr zobrazuje aktualni otacky motoru.
motoru) =
P17 | Software version Tento parametr zobrazuje verzi softwaru fidici desky.
p—|
(Verze softwaru)
€. | Parametr Popis
P20 | Zadani hesla [0+999] Zde mlzZe uZivatel zadat systémové heslo, které mu poskytne pfistup ke viem
systémovym parametriim: tato hodnota je porovnavana s hodnotou uloZenou
v P22
Kdy? je zaddno spravné heslo, zlstane systém odemceny po dobu 10 minut.
P21 | Jog mode (Krokovy Deaktivujte vnitini ovladac jednotky a nucené aktivuje aktudlni ovladaci reZimu

rezim) [MIN+MAX] *

(ACT): motor se spusti a hodnota P21 se stane docasnou nastavenou hodnotou
ACT. Lze ji zadat pouhym zadanim nové hodnoty do P21 bez jejiho potvrzeni; jinak
dojde k okamzitému ukonceni do€asného ovladani.

"V zavislosti na typu pouzitého &erpadla
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P22

System password
(Systémové heslo)
[1+999]

Toto je systémové heslo, které musi byt stejné jako heslo zadané v parametru P20.
Vlychozi: 66.

P23

Lock Function [OFF, ON
(Funkce zamku
[VYPNUTO, ZAPNUTO])

] | Pomoci této funkce mlze uZivatel zamykat nebo odemykat nastaveni parametrl v
hlavni nabidce.

KdyZ je nastavena moznost Zapnuto, zadejte heslo pro zménu parametrd heslo
P20.

Vychozi: ZAPNUTO.

6.5.3 Parametry konfigurace pohonu

€. | Parametr Mérna Popis
jednotka
P25 | Control mode Tento parametr nastavuje ovladaci rezim (vychozi hodnota: HCS)
(Ovladaci rezim) ACT: ReZim regulatoru.
[ACT, HCS, MSE, Jedno Cerpadlo se zachovavd pevné dané otacky pfi libovolném
MsY] pratoku. ACT se bude vidy snazit minimalizovat rozdil mezi
nastavenymi otackami a stavajicimi otackami motoru.
HCS: Rezim ovladace Hydrovar® pro jedno cerpadlo.
Cerpadlo udrzuje konstantni tlak pfi libovolném pritoku: vyuziva
algoritmu Hydrovar® zaloZeného na sadé parametr( od P26 do P37
(viz odst. 6.5.3).
Rezim HCS musi byt nastaven ve spojeni s pouzitim snimace tlaku s
absolutnim odecitanim hodnot nainstalovanym v hydraulickém
obvodu, ktery jednotce dodava signdl zpétné vazby tlaku: HCS se bude
vzdy snaZzit minimalizovat rozdil mezi nastavenym tlakem a signalem
zpétné vazby tlaku.
MSE: ReZim ovladace Hydrovar® pro nékolik cerpadel v sériovém
kaskadovém zapojeni.
Cerpadla jsou spravovana v sériich: otacky pro zachovani nastaveného
tlaku moduluje pouze posledni aktivované Cerpadlo, ostatni spustény
Cerpadla bézi na maximalni otacky.
Sada Cerpadel navzajem propojenych pomoci protokolu pro nékolik
Cerpadel udrzuje konstantni tlak pfi libovolném pratoku: vyuziva
algoritmu Hydrovar® zaloZeného na sadé parametri od P26 do P37
(viz odst. 6.5.3).
Rezim MSE musi byt nastaven ve spojeni s pouzitim jednoho snimace
tlaku s absolutnim odecitanim hodnot na jedno Cerpadlo; ty jednotce
dodavaji signal zpétné vazby tlaku: MSE se bude vzdy snazit minimalizovat
rozdil mezi nastavenym tlakem a signalem zpétné vazby tlaku.
Prostfednictvim protokolu pro nékolik ¢erpadel je mozné pfipojit az
3 Cerpadla stejného typu a stejného vykonu.
MSY: Rezim ovladace Hydrovar® pro nékolik ¢erpadel v synchronnim
kaskadovém zapojeni.
Cerpadla jsou synchronizovéna: véechna udriuji nastaveny tlak a bézi
na stejné otacky.
Ostatni vlastnosti: jako u rezimu MSE.
P26 | Max. nast. otacky rpmx10 Nastaveni maximalnich otacek cerpadla.
[nast. ACT+Max"]
P27 | Min. nast. otacky rpmx10 Nastaveni minimalnich otacek cerpadla.
[Min*+nast.ACT]
P28 | Ramp (Nabéh) 1 S Tento parametr upravuje dobu rychlého zrychlovani.
[1:250] Ovliviiuje ovladani Cerpadla v ovladacich reZimech HCS, MSE a MSY
(také viz odst. 6.6.2).
Vychozi: 3 s

"V zavislosti na typu pouzitého &erpadla
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P29

Ramp (Nabéh) 2
[1:250]

Tento parametr upravuje dobu rychlého zpomalovani.

Ovliviuje ovladani ¢erpadla v ovladacich rezimech HCS, MSE a MSY
(také viz odst. 6.6.2).

Vlychozi: 3 's

P30

Ramp (Nabéh) 3
[1:999]

Tento parametr upravuje dobu pomalého zrychlovani.

Uruje:

e Rychlost nastaveni v pfipadé malych odchylek pritoku

o Konstantni vystupni tlak

Nabéh zavisi na ovlddaném systému a ovliviiuje ovladani ¢erpadla v
rezimech HCS, MSE a MSY (viz také odst. 6.6.2).

Vlychozi: 35 s

P31

Ramp (Ndbéh) 4
[1:999]

Sefizeni ¢asu pomalého zpomaleni (viz také odst. 6.6.2).
Ostatni vlastnosti: jako u nabéhu 3.

P32

Min. rychlost
zvysovani otacek pfi
nabéhu [2.0+25.0]

Tento parametr nastavuje dobu rychlého zrychlovani.

Pfedstavuje nabéh zrychlovéani pouzivany ovladacem, dokud neni
dosazeno minimalnich otacek cerpadla (P27).

Ovliviiuje ovladani ¢erpadla v ovlddacich rezimech HCS, MSE a MSY
(také viz odst. 6.6.2).

Vychozi: 2,0s

P33

Min. rychlost
zpomalovani otacek
pii dobéhu
[2.0+25.0]

Tento parametr nastavuje dobu rychlého zpomalovani.

Pfedstavuje dobéh zpomalovani pouzivany ovladacem pro zastaveni
Cerpadla, jakmile je dosazeno minimalnich otacek cerpadla (P27).
Ovliviiuje ovladani ¢erpadla v ovladacich rezimech HCS, MSE a MSY
(také viz odst. 6.6.2).

Vychozi: 2,0s

P34

Konfigurace min.
otacek [STP, SMI]

Tento parametr definuje provoz ovladace, jakmile je dosazeno

minimalnich otacek Cerpadla P27:

. m (STP): jakmile je dosazeno pozadovaného tlaku a neni
vznesen zadny dalsi pozadavek, otdcky ¢erpadla se sniZi na
hodnotu P27: ¢erpadlo bude pokracovat v provozu po dobu
zvoleného Casového intervalu (P35), po jehoZ uplynuti se
automaticky vypne.

. m (SMI): jakmile je dosaZzeno pozadovaného tlaku a neni
vznesen zadny dalsi pozadavek, otdcky ¢erpadla se sniZi na
zvolenou hodnotu P27: ¢erpadlo bude pokracovat v provozu
stejnou rychlosti. Tento parametr ovliviiuje ovladani cerpadla
v ovladacich rezimech HCS, MSE a MSY.

Vychozi: STP

P35

&as Smin [0+100] (G

Tento parametr nastavuje ¢asovou prodlevu pred vypnutim pod
hodnotou P27.

Pouziva jej pouze, pokud P34 = STP.

Ovliviiuje ovladani ¢erpadla v ovladacich rezimech HCS, MSE a MSY.
Vychozi: 0's

P36

Okno [0+100] [G

%

tento parametr nastavi interval ovladani nabéhu jako procento
nastavené hodnoty tlaku.

Pouziva se k definovéni rozsahu tlak( okolo nastavovaci hodnoty, v
némz bude Cerpadlo pouzivat nabéh pomalého zrychlovani a dobéh
pomalého zpomalovdani namisto rychlych.

Ovliviiuje ovladdani ¢erpadla v ovladacich rezimech HCS, MSE a MSY
(také viz odst. 6.6.2).

Vlychozi: 10%.

P37

Hystereze [0+100]

%

Tento parametr nastavuje hysterezi pomalého nabéhu jako procento
parametru P36.

Pomaha definovat rozsah tlaku okolo nastavovaci hodnoty, v némz
bude Cerpadlo prechazet z nabéhu pomalého zrychleni (P28) na
dobéh pomalého zpomaleni (P29).

Tento parametr ovliviiuje ovladani ¢erpadla v ovladacich rezimech
HCS, MSE a MSY (také viz odst. 6.6.2).

Vlychozi: 80%.
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P38

Navyseni otacek

[0+MAX']

rpmx10

Tento parametr nastavuje limit otacek, po kterému bude zahajeno
linedrni zvySovani stavajici poZadované hodnoty (P02), a to aZ do
celkového narustu (P39) pfi maximalnich otackach (P26).

Viychozi: P27.

P39

Mnoistvi navyseni %

[0+200]

Tento parametr nastavuje hodnotu navyseni stavajici pozadované
hodnoty (P02) pti maximalnich otackach (P26), mérenou jako
procento pozadované hodnoty (P01).

Stanovi navyseni poZzadovaného nastaveného tlaku, coz se hodi na
kompenzovani odporu pfi velkém pritoku.

Vychozi: 0.
6.5.4 Parametry konfigurace snimace
€. | Parametr Mérna Popis
jednotka
P40 | Volba senzoru [ﬂ, m, Nastaveni konfigurace analogového vstupu:

m] H snima¢ nacteni absolutniho tlaku
- ISP 4-20 mA vstup jako reference rychlosti
- USP 0-10 V vstup jako reference rychlosti
Vychozi: m

P41 | Mérna jednotka snimace Tento parametr nastavuje mérnou jednotku (m, m) snimace
tlaku [BAR, PSI] tlaku.

Ovliviiuje parametr zobrazeni LED vytlacného tlaku (viz odst. 6.3.4).

Vychozi: bar.

P42 | Hodnota pIného rozsahu bar/psi Nastaveni plného rozsahu snimace tlaku v hodnoté 4+20mA

pro tlak Snimac 1 4+20mA napojeného k analogovym vstupdm 9 a 10 u jednofazové verze, a

[0.0+25.0BAR] / vstuptm 17 a 18 u tfifazové verze.

[0.0+363PSI] Vychozi: zavisi na typu Cerpadla.

P44 | Zero Pressure Auto- bar/psi Tento parametr uZivateli umozZnuje provadét vychozi automatickou

Calibration (Automaticka kalibraci snimace tlaku.

kalibrace nulového tlaku) Slouzi ke kompenzaci posunutého signalu snimace pfi nulovém
tlaku, coz je zplisobeno toleranci samotného snimace.

Postup:

1. Otevrete P44, kdyz je tlak v hydraulické soustavé 0 (bez vody
uvnitr) nebo kdyzZ je snimac tlaku odpojen od potrubi: zobrazi
se skutecnd hodnota tlaku 0.

2. Spustte automatickou kalibraci stisknutim tlacitka nebo
(viz odst. 6.2).

3. Na konci automatické kalibrace se zobrazi tlak 0 (nula) nebo
zprava - (---), pokud je signal snimace mimo povoleny
rozsah.

P45 | Prah minimalniho tlaku bar/psi Nastaveni prahu minimalniho tlaku.

[0+42] Pokud systémovy tlak poklesne pod tento prah na dobu
nastavenou v parametru P46, bude generovana chyba nizkého
tlaku E14.

Vlychozi: 0 bar.

P46 | Prah minimalniho tlaku - S Nastaveni ¢asové prodlevy.

doba prodlevy [1+100] Tento parametr nastavuje ¢asovou prodlevu, po kterou jednotka
bude vyckavat, pokud systémovy tlak poklesne pod P45, nez
generuje chybu nizkého tlaku E14.

Vlychozi: 2 s

P47 | Prah minimalniho tlaku - Povoleni/zakézani automatickych pokust jednotky v pfipadé chyby
automaticky reset chyby nizkého tlaku.

[VYPNUTO, ZAPNUTO] Vychozi: ZAPNUTO.

"V zavislosti na typu pouzitého &erpadla
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6.5.5 Parametry roz

Pas

Lack Of Water Switch Input
(Spinac vstupu nedostatek
vody) [DIS, ALR, ERR]

Tento parametr povoluje/zakazuje spravu vstupu nedostatek vody
(viz odst. 4.3.3, svorky 13 a 14 u jednofazové verze, 11a 12 u
trifazové verze).

Definuje chovani jednotky, pokud je vstup nedostatek vody

povolen a spinac rozpojen:

. m (DIS): jednotka nespravuje informace vychazejici se vstupu
,nedostatek vody”

. m (ALr): jednotka nacte vstup ,nedostatek vody“ (povoleno)
a pfi rozpojeném spinaci reaguje zobrazenim odpovidajiciho
alarmu A06 na displeji, motor pfitom zlstava v chodu.

. E (Err): jednotka nacte vstup ,nedostatek vody“ (povoleno)
a pti rozpojeném spinaci reaguje zastavenim motoru a
generovanim odpovidajici chyby E11. Chybovy stav bude
odstranén, pokud bude spinac znovu sepnut a motor spustén.

Viychozi: ERR.

hrani RS485

€. | Parametr Mérna Popis

jednotka

P50 | Communication protocol (Komunikacni Tento parametr vybira konkrétni protokol
protokol) [MOD, BAC] komunikacniho portu:

) (MOD): Modbus RTU
o (BAC): BACnet MS/TP.
Viychozi: MOD.

P51 | Communication protocol - Address tento parametr nastavuje pozadovanou adresu
(Komunikacni protokol - Adresa) jednotky pfi pfipojeni k externimu zafizeni v
[1:247]/[0+127] zavislosti na protokolu vybraném v adrese P50:

e MOD: libovolnd hodnota v rozsahu 1+247
e BAC: libovolna hodnota v rozsahu 0+127

P52 | Comm Protocol — BAUDRATE (Komunikacni | kb/s tento parametr nastavuje pozadovanou
protokol - modulacni rychlost) [4.8, 9.6, modulacni rychlost pro komunikacni port.
14.4,19.2, 38.4, 56.0, 57.6 KBPS] Vychozi: 9,6 kb/s

P53 | BACnet Device ID Offset (Kompenzace ID Tento parametr nastavuje stovky, desitky
zafizeni BACnet) [0+999] a jednotky ID zafizeni BACnet.

Vlychozi: 002.
Vlychozi ID zafizeni: 84002.
P54 | Comm Protocol — Configuration Tento parametr nastavuje délku datovych bit(,

(Komunikacni protokol - konfigurace) [m, paritu a délku STOP bit(.

EiE G =

6.5.6 Parametry konfigurace vice Cerpadel

40

VSechny tyto parametry ovliviuji ovladaci rezimy MSE a MSY.

C. Parametr Mérna Popis
jednotka
P55 | Multipump — Address Tento parametr nastavuje adresu jednotlivych Cerpadel na zékladé
(Vice ¢erpadel - adresa) nasledujicich kritérii:
[1+3] o Kazdé Cerpadlo musi mit vlastni adresu Cerpadla (1+3)
o Kazdou adresu lze pouzit pouze jednou.
Vychozi: 1.
P56 | Vice cerpadel - max. Tento parametr nastavuje maximalni pocet ¢erpadel spousténych v

pocet jednotek [1+3]

jeden okamzik.
Viychozi: 3.
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P57 | Vice cerpadel - interval | h Bod nastaveni intervalu vynuceného spinani hlavniho cerpadla.

spinani [0+250] Jestlize ¢erpadlo s prioritou 1 pracuje v pribézném rezimu az do
dosazeni tohoto Casu, spina¢ mezi timto ¢erpadlem a dalSim je
ovladan silou. Na druhou stranu systém se kompletné zastavi pfi
dosazeni nastaveného bodu, s dalsi prioritou spusténi 1, kterd bude
pfifazena zplsobem, jenZ zajisti stejnomérné rozdéleni hodin provozu
na vSechna cerpadla.
Vlychozi: 24 h.

P58 | Vice Cerpadel - ZvySeni | bar/psi Tento parametr ovliviiuje vypocet parametru P02 a vylepsuje tak
aktualni hodnoty) ovladani vice Cerpadel, jak je popsano v odstavci 6.6.3.
[0.0+25.0BAR] / Viychozi: 0,35 bar.

[0.0:363PSI]

P59 | Vice cerpadel - Snizeni bar/psi Tento parametr ovliviiuje vypocCet parametru P02 a vylepSuje tak
aktualni hodnoty ovladani vice Cerpadel, jak je popsano v odstavci 6.6.3.
[0.0+25.0BAR] / Vychozi: 0,15 bar.

[0.0:363PSI]

P60 | Vice cerpadel - rpmx10 Tento parametr nastavuje otdcky, kterych musi cerpadlo dosahnout
Aktivacni otacky pred spusténim dalSiho pomocného Cerpadla poté, co tlak v systému
[P27+P26] poklesne pod rozdil mezi P02 a P59.

Vlychozi: zavisi na typu Cerpadla.

P61 | Vice synchronnich rpmx10 Tento parametr nastavuje limit otacek, pod kterym se prvni pomocné
Cerpadel - limit otacek Cerpadlo zastavi.

[P27+P26] Vlychozi: zvisi na typu Cerpadla.

P62 | Vice synchronnich rpmx10 Tento parametr nastavuje limit otacek pro zastaveni dalSiho
Cerpadel - okno [0+100] pomocného cerpadla.

Vychozi: 150 rpmx10.

P63 | Vice cerpadel - Priorita Tento parametr zobrazuje prioritu hodnotu priority Cerpadla v ramci
= skupiny vice ¢erpadel.

Tento parametr zobrazuje nasledujici informace:

m (Pr1) .. m (Pr3) nebo m (Pro),

kde:

e Prl..Pr3znamenaji, Ze Cerpadlo komunikuje s ostatnimi ¢erpadly.
a oznacuji poradi jeho priority prostfednictvim poradového ¢isla.

o Pr0znameng, ze ¢erpadlo nerozpoznalo komunikaci s ostatnimi
Cerpadly a je povazovano za jediné Cerpadlo na sbhérnici vice
Cerpadel.

P64 | Vice cerpadel - Revize Tento parametr zobrazuje pouZitou hodnotu revize protokolu vice
Eerpadel.

6.5.7 Parametry konfigurace zkuSebniho chodu

ZkuSebni chod je funkce, ktera spusti ¢erpadlo po poslednim zastaveni, aby nedoslo k jeho

zablokovani.
€. | Parametr Mérna Popis
jednotka
P65 | ZkuSebni chod - ¢as h Tento parametr nastavuje dobu, po jejimz uplynuti bude po
zahdjeni [0+100] poslednim zastavenim Cerpadla spustén zkusebni chod.
Vlychozi: 100 h.
P66 | ZkuSebni chod - Otacky rpmx10 Tento parametr nastavuje otacky pro zkusebni chod.
[Min+Max] Minimalni a maximalni otacky zaviseji na typu cerpadla.
Vlychozi: 200 rpmx10.
P67 | Zkusebni chod - €as trvani | s Tento parametr nastavuje délku trvani zkuSebniho chodu.
[0:180] Vychozi: 10's
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6.5.8 Specialni parametry

42

C. Parametr Mérna Popis
jednotka
P68 | Default Values Reload (Opétovni Pokud nastavite moznost RES, bude po potvrzeni tohoto
nacteni vychozich hodnot) [m, parametru proveden reset na vyrobni nastaveni, ktery
m] (Ne, Resetovat) znovu nacte vychozi hodnoty parametrd.
P69 | Avoid Frequent Parameters Saving Tento parametr omezuje Cetnost, se kterou jednotka

[NO, YES] (Zakaz ¢astého ukladani
parametrl) [NE, ANO]

uklada pozadovanou hodnotu P02 do paméti EEPROM
kvali prodlouzeni jeji Zivotnosti.

To mUZe byt uZite¢né zejména pfi pouZiti s ovladacimi
zafizenimi BMS, ktera vyZaduji neustalé zmény hodnoty
pro ucely jemného doladovani.

Vlychozi: NE.
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6.6 Technicke reference

6.6.1 Priklad: Ovladaci rezim ACT s analogovym vstupem

Schéma ovladaciho rezimu ACT je uvedeno na obrazku.

S [rpm] @ @
SB ON

Y

Popis

NULOVY bod (0Vdc - 4mA) = minimalni hodnota analogového signélu

Vychozi bod nastaveni

Bod pohotovostniho rezimu (SBY) = 1/3 oblasti hystereze

Bod ON (ZAP) = 2/3 oblasti hystereze

MAX bod (10Vdc - 2mA) = maximalni hodnota analogového signélu

Minimalni otacky motoru (Parametr P27)

Maximalni otacky motoru (Parametr P26)

Oblast nastaveni

RPIRPIWOINOU|BR|W|IN || 0X

-4-2 Oblast provozu minimalnich otacek (Parametr P27)
az2 Oblast hystereze
-3-4 Oblast pohotovostniho rezimu

Pro dalSi informace o ovladacim rezimu a parametrech regulace ACT viz odst. 6.5.3. a 6.5.5

PFiklady:

Vypocet vychoziho bodu nastaveni pro P40 | e
=1SP (4-20 mA analogovy signal) o

P27 =900

P26 =3600

Viypocet hodnoty vychoziho bodu nastaveni = (maximalni hodnota
- nulovy bod) x (P27/P26) + nulovy bod = (20-4) x (900/3600) + 4 =
8 mA

Vypocet vychoziho bodu nastaveni pro P40 | e
=VSP (0-10 Vdc analogovy signal) o

P27 =900

P26 =3600

Viypocet hodnoty vychoziho bodu nastaveni = (maximalni hodnota
- nulovy bod) x (P27/P26) + nulovy bod = (10-0) x (900/3600) + 0 =
25V
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6.6.2 Priklad: Nastaveni nabéhu

Obrazek uvadi nastaveni nabéhu.

H [bar]

ESM_MO0028_A_sc

Popis

P01 (Pozadovana hodnota)

P37 (Hystereze nastaveni) jako % P36 (Okno nastaveni)

P36 (Okno nastaveni) jako % P01 (PoZadovana hodnota)

P35 (Minimalni otacky - délka trvani)

P27 (Minimalni otacky)

— Aktualni vytlacny tlak

N|O|U B (W[IN [

— Aktuadlni otacky

)
>

— P32 (Nabéh zrychlovani pfi spusténi)

X
o~}

— P32 (Dobéh zpomalovani pfi vypnuti)

X
(=

— P28 (Nabéh 1) - Nabéh rychlého zvyseni otacek

x
N

— P29 (Nabéh 2) - Dobéh rychlého snizeni otacek

X
w

— P30 (Nabéh 3) - Nabéh pomalého zvyseni otacek

R4

— P31 (Nabéh 4) - Dobéh pomalého sniZeni otacek

Pro dalSi informace o nastaveni nabéhu a dobéhu viz odst. 6.5.3.

6.6.3 Priklad: Uginna pozadovana hodnota

Rezimy aktivace €erpadel v kaskadé:

1.
2.

3.

Vypocet ucinné pozadované hodnoty v sériovém kaskadovém zapojeni (MSE):

Hlavni erpadlo dosahne své hodnoty P60 (ot4Cky pro aktivaci).

Aktualni hodnota poklesne na aktivaéni hodnotu 1. pomocného Cerpadia.

1. pomocné Cerpadlo se automaticky zapne. (Aktivaéni hodnota = P01 (PoZadovana hodnota)
- P59 (Snizeni aktualni hodnoty))
Po spusténi bude vypodtena nova pozadovana hodnota, P02 (Uginna pozadovana hodnota).

K = pocet aktivnich Cerpadel
Pr = priorita Cerpadla

P02 (Aktualni pozadovana hodnota) = P01 (Pozadovana hodnota) + (K — 1) * P58 (ZvySeni
aktualni hodnoty) — (Pr — 1) * P59 (Snizeni aktualni hodnoty)

Vypocet ucinné pozadované hodnoty v synchronnim kaskadovém zapojeni (MSY):

K = pocet aktivnich Cerpadel (K = Pr)

P02 (Aktualni pozadovana hodnota) = P01 (Pozadovana hodnota) + (K - 1) * (P58 — P59)
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Chovani parametru P58 (Zvyseni aktualni hodnoty) a P59 (Snizeni aktualni hodnoty):
e pokud P58 (Zvyseni aktualni hodnoty) = P59 (Snizeni aktualni hodnoty) — tlak je konstantni
bez ohledu na pocet spusténych Eerpadel.
e pokud P58 (Zvyseni aktualni hodnoty) > P59 (Snizeni aktualni hodnoty) — tlak se pfi zapnuti
pomocného Cerpadla zvysi.
o pokud P58 (ZvySeni aktualni hodnoty) < P59 (SniZeni aktualni hodnoty) — tlak se pfi zapnuti
pomocného ¢erpadla snizi.
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7 Udrzba

Opatieni

NEBEZPECIi: Nebezpeéi tirazu elektrickym proudem

Nez zalnete tuto jednotku pouZzivat, zkontrolujte, zda je odpojena a zde se Cerpadlo ani
ovladaci panel nemohou restartovat, a to ani nezamysSlené. To plati i pro pomocny ovladaci
obvod Cerpadla.

Pfed provadénim jakychkoliv zasah( do jednotky je tfeba odpaijit sitové napajeni a ostatni
vstupni napéti na minimalni dobu uvedenou v tabulce 9 (kondenzatory mezilehlého obvodu je
tfeba vybijet pomoci integrovanych vybijecich odporu).

PN~

Dbejte na to, aby byly chladici ventilator a vétraci otvory zbaveny prachu.

Ujistéte se, Ze je okolni teplota spravna podle limitd jednotky.

VeSkeré upravy jednotky musi provadét kvalifikovani pracovnici.

Pfed provadénim jakychkoliv praci se ujistéte, zda je jednotka odpojena od zdroje napajeni.
Vzdy dodrzujte pokyny k Eerpadlu a motoru.

VAROVANI: Nebezpeéi expozice magnetickym polim

V pfipadé vyjmuti nebo opétovného vliozeni do trupu motoru muaze pfitomné magnetické pole:

byt nebezpeéné pro osoby s kardiostimulatorem a Iékafskymi implantaty
v dusledku pfitahovani kovovych ¢asti, a zpusobit poranéni a poskodit loziska.

Ovladani funkci a parametrt

V pfipadé zmén hydraulické soustavy:

1.
2.
3.

46

Ujistéte se, zda jsou vS8echny funkce a parametry spravné.

V pfipadé potieby funkce a parametry upravte.

Odkazujeme také na ,Priivodce rychlym spusténim® a ,Navod k instalaci, provozu a udrzbé*
Cerpadel e-SVE, e-HME, VME a e-SVIE dodané s vyrobkem.
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8 Redeni Problém(

V pFipadé alarmu nebo chyby zobrazi displej ID kod a rozsviti se STAVOVA KONTROLKA LED

(viz také odst. 6.3.2).

Alarmy a chyby:

ukladaji se s datem a Casem;
Ize je resetovat vypnutim jednotky na nejméné 1 minutu.

Chyby zpusobuji spousténi stavového relé na nasledujicich kolicich svorkovnice:

8.1 Kbdy alarmu

jednofazova verze: kontakty 4 a 5
tfifazova verze: kontakty 24 a 25

Kod | Popis PFitina Reseni
A03 | Snizeni vykonu PriliS vysoka teplota o SniZte teplotu v mistnosti
o Snizte teplotu vody
o SniZte zatizeni
A05 | Alarm datové Datova pamét byla 1. Vynulujte vychozi parametry pomoci parametru P68
paméti poskozena 2. Pockejte 10 sekund
3. Spustte znovu Cerpadlo
Pokud problém pretrvava, kontaktujte spolecnost Xylem nebo
autorizovaného prodejce
A06 | Alarm nizké Rozpoznani nedostatku Zkontrolujte hladinu vody v nadrizi
hodnoty vody (pokud P48 = ALR)
A15 | Chyba zépisu do | Datova pamét je Cerpadlo vypnéte na 5 minut a opét ho zapnéte; pokud
EEPROM poskozena problém pretrvava, kontaktujte spolecnost Xylem nebo
autorizovaného prodejce
A20 | Internialarm Cerpadlo vypnéte na 5 minut a opét ho zapnéte; pokud
problém pretrvavd, kontaktujte spole¢nost Xylem nebo
autorizovaného prodejce
A30 | Alarm pfipojeni | Po3kozeni pfipojenivice | e Kontrolujte stav pfipojovacich kabeli
vice Cerpadel Cerpadel e Zkontrolujte, zda neexistuji nesrovnalosti v adresach
A31 | Ztrata pfipojeni | Ztrata pripojeni vice Kontrolujte stav pfipojovacich kabel(
vice Cerpadel Cerpadel

8.2 Chybové kody

Kod

Popis

PriCina

Reseni

EO1

Chyba komunikace s
vnéjsim prostfedim

Ztrata komunikace s
vnéjsim prostfedim

autorizovaného prodejce

Cerpadlo vypnéte na 5 minut a opét ho zapnéte; pokud
problém pretrvava, kontaktujte spoleé¢nost Xylem nebo

E02

Chyba pretizeni
motoru

e Nadmérny proud
motoru

e Proud spotiebovavany

motorem je piilis vysoky

Cerpadlo vypnéte na 5 minut a opét ho zapnéte; pokud
problém pretrvava, kontaktujte spole¢nost Xylem nebo
autorizovaného prodejce
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Koéd | Popis PFitina Reseni
E03 | Chyba prepéti o Prepéti stejnosmérné Zkontrolujte:
stejnosmérné shérnice o konfiguraci systému
sbérnice o Provoz erpadla ovlivAuji ¢ polohu a neporugenost zpétnych ventild
externi podminky z
generatoru
E04 | Zablokovany rotor e Zastaveni motoru o Zkontrolujte, Ze se v ¢erpadle nevyskytuji Zadna
e Ztrata synchronizace motoru cizi télesa, ktera by branila cerpadlu v otaceni
nebo rotor zablokovan o Zastavte Cerpadlo na 5 minut a poté ho spustte
vnéjSimi predméty znovu
Pokud problém pretrvava, kontaktujte spolecnost
Xylem nebo autorizovaného prodejce
E05 | Chyba datové Datova pamét EEPROM byla Cerpadlo vypnéte na 5 minut a opét ho zapnéte;
paméti EEPROM poskozena pokud problém pretrvava, kontaktujte spolec¢nost
Xylem nebo autorizovaného prodejce
E06 | Chyba sitového Napdjeci napéti je mimo Zkontrolujte:
napéti provozni rozsah o napéti
o pripojeni elektrického okruhu
E07 | Chyba teploty vinuti | Sepnuti tepelné ochrany motoru | e Zkontrolujte, zda se v blizkosti obézného kola a
motoru rotoru nevyskytuji necistoty. Je-li to tfeba,
odstrante je
o Zkontrolujte podminky instalace a teplotu vody a
vzduchu
o Pockejte, az vychladne motor.
o Jestlize chyba pretrvava, zastavte Cerpadlo na 5
minut a poté ho spustte znovu
Pokud problém pretrvava, kontaktujte spolecnost
Xylem nebo autorizovaného prodejce
E08 | Chyba teploty Sepnuti tepelné ochrany motoru | Ovérte podminky instalace a teplotu vzduchu
napajeciho modulu frekvenéniho ménice
E09 | Obecna chyba Chyba hardwaru Cerpadlo vypnéte na 5 minut a opét ho zapnéte;
hardwaru pokud problém pretrvava, kontaktujte spolecnost
Xylem nebo autorizovaného prodejce
E11 | Chyba nizké Rozpoznani nedostatku vody Zkontrolujte hladinu vody v nadrizi
hodnoty (pokud P48 = ERR)
E12 | Chybasnimace tlaku | Chybéjici snimac tlaku (neni Zkontrolujte stav pFipojovacich kabel( snimace
pritomen v rezimu ACT)
E14 | Chyba nizkého tlaku | Tlak pod minimaini prahovou Zkontrolujte nastaveni parametr( P45 a P46
hodnotou (neni pfitomno v
rezimu ACT)
E15 | Chyba ztraty faze Chybi jedna ze tfi fazi Zkontrolujte pfipojeni sité elektrického napajeni.
elektrického napdjeni (jen
tfifazové verze)
E30 | Chyba protokolu Nekompatibilni protokol vice Nainstalujte do vSech jednotek stejnou verzi
vice ¢erpadel Cerpadel firmwaru
E44 | Chyba externi Externi analogovy signal chybi Zkontrolujte:
analogové reference | anebo mimo rozsahu (pokud e nastaveni parametru P40
P40 = ISP) o Zdroj externiho analogového signalu a kabely
(svorky 9-10 u jednofazové verze; svorky 17-18 u
trifazové verze)

Viz také odst. 6.3.2 a odst. 6.4.3.
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O Technické Informace

Model pohonu e-SM

103 | 105 | 107 | 111 | 115 | 303 | 305 | 307 | 311 | 315 322
Vstup
Vstupni frekvence [Hz] 50/60 +2
Hlavni napdjeni LN L1213
Jmenovité vstupni napéti [V] 208+240 £10% 208+240 / 380+460 +10% 3?2;:0

Maximalni spotfebovany
proud (AC) v trvalém reZzimu
provozu (S1) [A]

Viz datovy Stitek motoru

T¥ida ucinnosti PDS IES2
Vystup

Min. + max. otacky [ot/min] 800 aZ 3600
Svodovy proud [mA] <35
Pomocny vstup/vystup + Imax < 40

napajeni 15V DC [mA]

Relé chybového signdlu

1x NO Vmax <250 [VAC], Imax < 2 [A] 1x NO Vmax < 250 [VAC], Imax < 2 [A]

Stavové relé motoru

1x NO Vmax < 250 [VAC], Imax < 2 [A]

EMC (Elektromagneticka
kompatibilita)

Viz odst. Prohlaseni.
Instalace musi byt provedeny v souladu se spravnymi postupy EMC (na strané pfenosu
se napfiklad nesmi pouzivat ,Srouby s okem®)

Akusticky tlak LpA [dB(A)] pfi <62 @3000
[rpm] <66 @3600
Ttida izolace 155 F

Trida ochrany

IP 55, typ pouzdra 1
Chrante vyrobek pred pfimym slunecnim svétlem a destém

Relativni vihkost (skladovani
a provoz)

5%+95% UR

Skladovaci teplota [°C]/[°F]

-25+65 /-13+149

Provozni teplota [°C]/[°F]

-20+50 / -4+122

Znecdistovani ovzdusi

Stupen znecisténi 2

Nadmorska vyska instalace
n.h.m. [m] / [ft]

<1000/ 3280
PFi vyssich nadmofrskych vyskach mize klesat vykon
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9.1 Rozméry a hmotnosti

e-SVE, VME a e-HME
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Model Cista hmotnos;k(gr?otor + pohon) Bl Ba BS D3 E1 £2
s | 30| s | 3| 5 o
107 307
ESMO9OR...LNEE 74 | 89 | 13 | 144 | 16 | 376 | - | 79 -
ESM9ORSS...LNEE 73 | 88 | 128 | 142 | 158 | 343 | - | 79 |-
ESM90R...B14-SVE 75 | 9 | 131|145 16 | 292 - | 79 -
ESM90R...B5 75 | 9 | 131|145 16 | 292 | - | 100 |-
ESM80..HMHA | 80..HMHAUS | 80.HMHAEU | 75 | 9 | 13 | 145 | 16 | 263 | 90 | 79 100 | 125
ESM8O0..HMHB | 80..HMHBUS | 80..HMHBEU | 7,6 | 92 | 132 | 146 | 161 | 268 | 90 | 80 - 100 | 125
ESM8O..HMVB | 80..HMVBUS | 80.HMVBEU | 7,4 | 89 | 13 | 144 | 16 | 268 | - | 80 S
ESM80..HMHC | 80..HMHCUS | 80..HMHCEU | 7,9 | 94 | 134 | 148 | 164 | 272 | 90 | o1 100 | 125
ESM8O..HMVC | 80..HMVCUS | 80..HMVCEU | 7,6 | 9,1 | 132 | 146 | 162 | 272 | - | o1 -]
ESMS0...8G 73 | 88 | 129 | 143|159 | 282 | - | 108 |-
ESM90R...56) 75 |91 | 13 | 145 | 161 | 307 | 89 | 83 | .| 76 | 124
ESM90R...56C 72 | 88 | 126 | 143|158 | 204 | - | s | V| . | .

...=103, 105, 107, 111, 115, 303, 305, 307, 311, 315, 322
- = pata motoru nenalezena
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e-SVIE
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Model Cista hmotnost (motor + pohon) D
[ke]
103 303
105 ﬂ; 305 :i; 322
107 307
ESMS0...SVIE IEC 118 | 133 | 174 | 188 | - Rp 3/4”
ESMS0...SVIE NEMA 118 | 133 | 174 | 188 | - NPT 3/4”

...=103, 105, 107, 111, 115, 303, 305, 307, 311, 315, 322




cs - Preklad puvodniho navodu k pouzivani

10Likvidace

10.1 Bezpecnostni opatreni

UPOZORNENI:
Jednotku musi likvidovat autorizovana firma specializovana na identifikaci riznych typd materiald
(ocel, méd, plast, atd.).

UPOZORNENI:
Je zakazano vypoustét kapalna maziva a dalSi nebezpecéné latky do Zivotniho prostfedi.

10.2 OEEZ (EU/EHP)

q=X

INFORMACE PRO UZIVATELE v souladu s &l. 14 smérnice Evropského parlamentu a Rady
2012/19/EU ze dne 4. Cervence 2012 o odpadnich elektrickych a elektronickych zafizenich
(OEEZ). Symbol pfeSkrtnuté popelnice na zafizeni nebo jeho obalu uvadi, Ze vyrobek musi byt
po ukonéeni své zivotnosti oddélené sebrany a nesmi byt vyhozen s netfidénym komunalnim
odpadem. Adekvatni tfidény sbér pro nasledujici odeslani vyfazeného zafizeni k recyklaci,
upravé nebo odstranéni respektujici Zivotni prostredi pfispiva k pfedchazeni moznych
negativnich vlivl na Zivotni prostfedi a zdravi, a podporuje opétovné pouziti a/nebo recyklaci
materiald, ze kterych je zafizeni vyrobeno.

Profesionalne OEEZ: Tfidény sbér tohoto zafizeni na konci své zivotnosti je organizovan a fizen
vyrobcem'. Uzivatel, ktery se che zbavit tohoto zafizeni, mliZze proto kontaktovat vyrobce a Fidit
se systémem, jenz vyrobce pfijal pro umoznéni tfidéného sbéru zafizeni na konci Zivotnosti,
anebo si sam zvolit autorizovany fetézec Fizeni odpadu.

T Viyrobce elektrickych a elektronickych zaFizeni v souladu se smérnici 2012/19/EU
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11 Prohlaseni

Odkazujeme na specifické prohlaseni o oznaceni na vyrobku.

11.1 ES Prohlaseni o shodé (Preklad)

Spole¢nost Xylem Service Italia S.r.l. s hlavnim sidlem v Via Vittorio Lombardi 14 - 36075
Montecchio Maggiore VI - Italie timto prohlaSuje, Ze vyrobek:

Elektrické Cerpadlo s integrovanym pohonem s proménlivymi otackami, se snimac&em tlaku
anebo bez néj a pfislusnym kabelem (viz datovy $titek)

spliuje pfislusna ustanoveni nasledujicich evropskych smérnic

e Smérnice 2006/42/ES o strojnich zafizenich ve znéni pozdéjsich ptedpist (PRILOHA Il -
fyzicka nebo pravnicka osoba povéfena sestavenim technické dokumentace: Xylem Service
Italia S.r.l.)

e Smérnice 2009/125/ES o stanoveni ramce pro uréeni pozadavk( na ekodesign vyrobku
spojenych se spotfebou energie ve znéni pozdéjsich predpisu, nafizeni (EU) €.547/2012 ve
znéni pozdéjSich predpist (vodni ¢erpadlo), pokud je oznaceno MEI,

a technické normy:

e EN 809:1998+A1:2009, EN 60335-1:2012+A11: 2014 +A13:2017, EN 60335-2-41:2003+
A1:2004+A2:2010, EN 62233:2008

e EN61800-9-1:2017, EN 61800-9-2:2017.

Montecchio Maggiore, 28/09/2021

Marco Ferretti
Pfedseda Spravni rady

rev.00

11.2 EU Prohlaseni o shodé (€. 19)
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1. EMK - Model zafizeni/vyrobku:

viz datovy Stitek

RoHS- Jednoznadna identifikace EEZ:

HME, VME, SVE, SVIE.

2. Nazev a adresa vyrobce:

Xylem Service ltalia S.r.l.

Via Vittorio Lombardi 14

36075 Montecchio Maggiore VI

Italy.

3. Toto prohlaSeni o shodé je vydano na vyhradni odpovédnost vyrobce.
4. Pfedmét prohlaseni:

Elektrické Cerpadlo s integrovanym pohonem s proménlivymi otaCkami, se snimacem tlaku

anebo bez né&j a pfislusnym kabelem (viz datovy Stitek).

5. Pfedmét vySe uvedeného prohlaseni je ve shodé s pfisluSnymi harmoniza&nimi pravnimi
predpisy Evropské unie:

e Smérnice 2014/30/EU z 26. Unora 2014 ve znéni pozdéjsich predpist (elektromagneticka
kompatibilita)

e Smérnice 2011/65/EU z 8. ¢ervna 2011 ve znéni pozdéjSich predpisu, véetné smérnice
(EU) 2015/863 (omezeni pouzivani nékterych nebezpecnych latek v elektrickych a
elektronickych zafizenich).

6. Odkazy na pfislusné harmonizované normy nebo na jiné technické specifikace, na jejichz
zakladé se shoda prohlasuje:

e EN60730-1:2011, EN 61800-3:2004+A1:2012 (Kategorie C2), EN 55014-
1:2006+A1:2009+ A2:2011, EN 55014-2:1997+A1:2001+ A2:2008, EN 61000-6-2:2005,
EN 61000-6-3:2007+ A1:2011.

¢ ENIEC 63000:2018.

7. Oznameny subjekt: -.
8. Dopliujici informace:
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RoHS — Priloha Il — Pouziti vynata z omezeni: olovo jako legujici prvek v oceli a slitinach
médi [6 a), 6 c)], ve svarech a elektrickych /elektronickych komponentech [7 a), 7 c)-1].

Podepsan a v zastoupeni: Xylem Service ltalia S.r.l.
Montecchio Maggiore, 28/09/2021

Marco Ferretti
Pfedseda Spravni rady
rev.00

Lowara je ochranna znamka spolecnosti Xylem Inc., nebo nékteré z jejich pobocek.
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Xylem |'zllam|

1) The tissue in plants that brings water upward from the roots;
2) A leading global water technology company.

We're a global team unified in a common purpose: creating innovative solutions to
meet our world’s water needs. Developing new technologies that will improve the
way water is used, conserved, and re-used in the future is central to our work. We
move, treat, analyze, and return water to the environment, and we help people use
water efficiently, in their homes, buildings, factories and farms. In more than 150
countries, we have strong, long-standing relationships with customers who know us
for our powerful combination of leading product brands and applications expertise,
backed by a legacy of innovation.

For more information on how Xylem can help you, go to www.xylem.com

Wle m Xylem Service ltalia S.r.l.

Let's Solve Water Via Vittorio Lombardi 14
36075 - Montecchio Maggiore (VI) - Italy
xylem.com/lowara

Lowara is a trademark of Xylem Inc. or one of its subsidiaries.
© 2018 Xylem, Inc. Cod.001080136CS rev.E ed.12/2021
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